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érbol de direccién montado orientable en el cdrter_ tubular,

|y un conjunto porta~hélice suspendido solidarismente de es—

faue el otro estd encargado de la elevacién del citado cdr-

Hoja niam. l

-

La presente invencién se refiere a un dispositivo
de montaeje de una hélice-timén sobre un vehfculo flotante,
que comprende un soporte, ﬁediOS de corredera sensiblemente|
verticales solidarios del soporte, un carter tubular monta—
do desllzante a lo largo de los medios de corredera para
una regulacién en profundidad de la hélice, estando adapia~-
do el citado cdrter tubular para ser elevado para sacar a
la héche fuera del agua, medios de gato interpuestos entre
el soporte y el cdrter tubular para mandar a voluntad el

deslizamiento y la elevacidn del citado cdrter tubular, un

te drbol de direccidn. .

| En los dispositivos conocidog de este tipo, los
medios de géto comprenden, generaimente, dos gatos indepen-
dientes, uno encargado del deslizamiento del cdrter tubular

pard la regulacidn en profundidad de la hélice, mientras

ter tubular para sacar a la hélice Ffuera del agua, con vis-
tas a reparaciones y revisiones. '

4 fin de simplificar la construccién, se ha pro-
puesto, asimismo, hacer que estas dos funciones sean reali-
zadas por un solo gato, pero éste debe entonces tener una
gran carrera, lo que grava el ?recio de cogte, aumenta el

espacio de instalacibn e introduce incertidumbre en el fune
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— clonamiento.

- sitivo de montaje ‘de una hélice—timdn, que se halla exents

_ Qe estos diversos inconvenientes, y cuya construccién es

$in superiores} porgue los medios de gato tienen su cuerpo|

Hoja nam.

Ia presente invencién tiene por objeto un dispo-

sencilla, fuerte, poco oneroga, y de reducido espacio de
instalacibn, con un funcionamiento excelente.

~'Segun le invencién, un dispositivo de montaje de
una hélice~timén se caracteriza pdrque los medios de corrg
dera reciben, deslizantes, medios de patin inferiores y me,
dios de patin superiores, estando montado el citado cdrier
tubular sobre los citados medios de patin infe?iores ¥ su~

reriores, de una manera pivotante sobre los medios de pa~

unido al soporte de un modo regulable, y porque los medios
de corredera tienen medios de paso para permitir que los
medios de patinrinfgriores se escapen de los medios de co-
rredera. '

Con dicha dispbsicidn, lae maniobra de deslisza-
misnto se efectua colocando el cuerpo del gato sobre el so
porte en una posicibn baja, de tal modo que el vdstago ha-
ga deslizarse todos log medios de patin en el interior de
los medios de corredera, arrastrando el cdrter tubular.

Para la elevacién, se pone él cdrter en posicién
alta y se bloquean los medios de patin superiores. Al sc-

cioner el gato, el cuerpo de é€ste sube, después de lo cual




Hoja ndam. 3

‘se fija el citado cuerpo en posicidn alta, & continuaeién
/ |se acciona el véstggo del gato, lo que obliga a los medios
de patih superiores & aplicarse contra un tope, y a los me-
_ dios de patin inferiores frgnte al paso de separacidn; des
5 E | puds de lo cual, el cdrter puede elevarée, mientras que 1os
|medios de patin inferiores se escapan del paso de seperacidn.
‘ . Se apreciard la sencillez de esta construceidn,
asi como su robustez y, asimismo, su pequefio tamafio,

. Como variante, se asécién medios de gula con el
iO cuerpo del gato para controlar los desplazamientos del city
' ' do cuerpo entre la posicidn baja.y lsa posicién alta y vice=-
{versa. b . -

Gracias a esta disposicidn, el operario solo debe
preocupérse de conectar y desconectar éi cuerpo del gato,
15 sin fénef que intervehir en la forma en que se desplaza el
gato. ' '
- ~ En una forma prefefida de ejecucidén, estos medios
de guiado comprenden una palanca, montada pivotante sobre
el soporte, y sbﬁre la que se articula el cuerpo del gato,
20 - : ' Ia presente invencidn afecta, asimismo, a los ve-
' hiculos flotantes que comprenden el dispositivo de montaje
|citado, o ' o '

-~ Se descfiben a continuaciéﬁ formag de ejecucidn-
de la invencidn, & tItulo de ejeﬁélo; con refgrenéiara los

[25 dibujos anejos, en los ques

L 24,12.77
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+ la figura 1 es una vista en perspectiva, con par-

/ ) Hojr nim.

!

tes arrencadas, de wn dispositivo de montaje de hélice-ti
mén segin la invencidn; , '
" las figuras 2 y 3 smon vistas, & mayor escala,'ae
un patin inferior y de un patin superior, respectivamente,
de este dispositivo; ' | 7
- la figura 4 es una vista en perspectiva, con par-
tes arrancadas, de un medio de soporte del cuerpo del gato
con una posicidén regulable; , '
las figuras 5, 6, 7, 8 ¥y 9 son vistas esquendti-

cas del dispb5itivo en diversas posicioneg; |
 la figura 10 afecta a una variante del dispositi-
voy muestra; en perspectiva, medios de guiado del cuerpo
del gato, entre la'posicidn‘baja ¥ la posicidn alta o vice-|
versa; ) ' B o N
1a7figura 1l muestra eéqueméticamente el cuerpo

del gato de estarvariante en posicién baja;

la figura 12 y le figura 13 son vistaes andlogas
g la figura 11, pero muestran el cuerpo del géto, respecti-
vamente, en une posicidbn intermedia y en posicidn alta.
En la forma de realizacién representada en las fi
guras 1 a 9, un dispositivo de montaje de una hélice-timén
es aplicable & vehlculos flotantes de cualquier clase, ta-
les como barcos, navios, embarcaciones de fondo plano, lan~-

chas, pontones, mdquinas sumergibles, vehfculos anfibics,
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: (flgs 1 a 5) un bastidor C de cualquler Iorma aproplada,

112 en forma de canal. Las dos correderas 1l se extienden,

‘|parte, dos brazos 16 que, en el ejemplo representado, estdn

Hoja niim. 5

ELl vehiculo flotante lleva en ld parte posterior

para el montaje de le hélice-~timén, o propulsor orientable,
generalmente designado por 10. o '

"Sobre el bastidor G estd fijado un soporte S, que
lleva dos correderas vérticales 1l, cada una de las cuales

tiene una seccidn en U, a fin de habiliter un alojamiento

paraTelamente, une frente a otra, con los aloaamlentos 12
que se hacen frente. En cada corredera 1l estén nontados

dos patines 13 ¥y 14, espaciados uno de otro.

Un cdrter tubular 15 esté nontado deslizante sobrp

las correderas 1l por medio de los pétines 13 ¥y 1l4. A este

efecto, el cdrter tubular 15 lleva solidariamente, por una

montados fijos sobre los patines inferiores 13 y, por otra
parte,; dos brazos 17 que estdn montados pivotantes sobre
105 patines superiores 1l4. . |

En la figura 2, se ve, de modo mds detallado, el
montaje de los brazos 16 sobre los patines 13. Los brazos
16 son solidarios de un eje distanciador 18, en los dos ex-
tremos del cuél se hallan mbptados, réspectivamente, los do
patines 13. Cada patin 13 estd fabricado de elastémero, &

fin de filtrar las vibfaciones; o de cuwalgquier otro modo

(Y
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" |mente sobre el eje 18 por medic de una placa extrems de re-

|20+ Pero en este caso, las placas de-extremo 19’ son circu

fHlojn ntim. 6

apropiedo. EL patin 13 tiene una Torme exterior paralelepi-

pédica, susceptible de permitir buenas condiciones de desli

| {and

zemiento en las correderas 1ll. EL patin 13 es retenido axisa

tencidn 19, roscede en 20 sobre el eje 18. El montaje para
los patines inferiores 13 sobre los brazos 16, se efectia
de tal‘modo que los patines 13 no puedan girar respecto al
eje 18. Basta, a este efecto, que el tornillc 20 esté blo-
queado gobre el eje 18, y que la placa.de extremo 19 tenga
una seccidn cuadrada, por ejemplo.

- Bl montaje de los patines superiores 14 sobre los.
brazos 17 es andlogo ¥y se halla representado en la figura

3. Comprende un eje 18°, placas de extremo 19’ y tormillos

lares y con una holgura de tales caracteristicas respecto
al patin 14, que permiten & éste girar respecto al eje 18.
Del mismo modo que los patines 13;'105 patines 14 tienen
una construccién andloga & la de 1os patines 13

En el cérter tubular 15 estd montado orientable up
drbol de difeccién descendente 21, cuyo extremo inferior 22
recibe, suspendido solidariamente, un conjunto-bulbo 23. Ia
hélice, designada por 24, estd montada rotativa en el bulbo
23. B |

Se han previsto medios motores para el arragtre

en rotacién de la hélice 24, con vistas a la propulsién del
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lae regular el rumbo del vehfculo flotente.
~ |la corredera ll, ‘entre una p051016n 1imite inferior, defini

|da por ung placa.de anortlguador 25, ¥y una posiciébén limite
| superior, frente a la cual se halla habilitedo un paso 27

|por el patin 14, ¢uando éste descansa sobre el pasador 29,

© Haja nnm, 7

Fvehiculo flotante, y se ha previsto, asimismo, un mando de

direccidn. para hacer girar el 4rbol orientable 21, a fin

Cada paﬁin inferior 13 estd montado deollzante en

en la pared lateral posterior 28 de la corredera 11; este
paso 27 estd destinado- a permitir a los patlnes 13 evaulrse
de las correderas ll, cuando han alcanzado la posmcldn alta.
i Cada patin superior 14 estd montado mévil en la
corredera ll, entre una pOclcldn baja, que es definida por
una placa de amortlguador 26, y dos posiciones altas. Ia Dol
sicidn alta inferior estd definida por un pasador amovible
29, introducible en orificios que se encuentran frente a

las correderas 1ll. Esta posicién alta inferior estd ocupada

por encima del mismo. Cuando los patines 14 ocupan esta po-|.
sicidn alté inferior, los patines 13 se encuentran en lag
correderas 11 debajo de los pasog 27, a fin de que no pue-
dan adn evadirse de las correderas 1ll. - ,

La otra pos1016n alta de los patines 14, que cons
tituye una posicidn alta superior, queda definida por un ra
sador 31, u‘otro medio de tope que no necesita ser emoviblel,

qdntra el cual se aplica por debajo el patin 14, cuando los|
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‘| siciones posibles. A este efecto, el'cuerpo del gato 41 llg

tlojn nam.

7batine§ 14 llegan a tope bajo los pasadores 31, los patines
13 llegan frente & los pasos 27,'para poder escaparse de
las correderas 1ll. o o '

Un gato hidréulico 40 estd asociado al cdrter tu-
bulsr 15, y manda su deslizamienfo,soﬁre lags correderas 11
y, asimismo, a voluntad, su elevacidén, como se comprobard
a continuacidn. o o .

El gato hidrdulico 40 lleve un cuerpo de cilindro
41, adaptado para ser llevado por cunas 42 del soporte S

(fige 4), en una posiciébn escogida a voluntad entre dos po-

ve espdrragos inferiores 43 y espérragos superiores 44, que
se encuentran espaciados a 1o largo del cuerpo 41l. Pueden
introducirse; vien los espdrragos 43, bien los espdrragos
44, en las cunas 42, y ablicarlos,en 45, de tal modo gue el
cuerpo 41 sea sopdrtado, de forma articulada, por el sOpoOr-
te Se. Se observa en 46 el véstago del gato, que estd articu
lado en 47, sobre el cdrter tubular 15.

Para el funcionamiento normal, se introducen los
espdrragos superiores 44 en-las cunas 42, y se les aplica
en 45, a fin de dar al gato 40 une posicidn bajs (fig. 5).

Por el mando hidrdulico del gato 40, se hace su-
bir o bajar el vdstago 46, lo que desplaza el cdrter tubu-
lar 15 verticalmente, por deslizamiento de los patines 13 ¥y

14 en las correderas 1ll, y.es posible, de este modo, regulay

]
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leste efecto, mientras los espdrragos de sujecidn 44 siguen

|de separacidn 27. Se colocan los basadoresr29 en los orifi-

-tter tubular 15, hasta que los patines 14 (fig. 8), llegan

floja nam, 9

[la profundidad de hundimiento de la hélice 24 en el agua,
Debe observarse.que esta regulacién puede efectuarse en mar
cha, | R o . -

Para la revisién o la reparacién dsl bulbo 23 y db

le hélice 24, es conveniente colocarlos fuera del agua. A

estando introducidos en 42 y aplicados en 45, se acciona el
gato 46 para llevar al cdrter tubular 15 -Gesde la posicidn
de la figura 5 hasta la de la figura 6, en la que los pati-|
nes 14 se encuentran situados encima de los orificios 30,

mientras que los patines 13 siguen sin alcanzar los pasos

cios 30 y se dejan descansar los patines 14 sobre estos pa-
sadores 30, de tal modo que el cérter tubular 15 se encuen~
tre suspendido por apoyo de los patines 14 sobre los pasadg
res 30. Se desconectan los espdrragos 44 sobre las cunas 42
¥ se acclona el gato 40, lo que tiene por efecto, mientras
el véstago 46.no se mueve, hécer subir el cuerpo 4l. Se in-
troducen entonces los espdrragos 43 en las cunas 42, y se
les aplica.en 45 (fig. 7), a continuvacidn  se acciona nueva-

mente el gato 40. Esto tiene por efecto hacer subir el odr-

a tope contra el pasador superior 31, mientrgs los patines
13 alcanzan los pasos de séparacidq 27«

Se continda actuando sobre el gato 40, 1o que de~
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[serrolls un par de pivotemientoe youl cuerpo 41 puede enton-

1el cual el cuerpo 41 del gato 40 se encuentra articulado en

Hoja nim. ]

ces pivotar por los espdrragos 43 en lag cunas 42, mientras
el Qérter tubular 15, puede pivotar alrededor de los ejes
18° de los patines 14. Los patines 13, por su parte, pueden
abandonar las correderas 11, eséapéndpse por los pasos 27.
ELl cdrter tubular 15 se encuentra asi elevado, pasando de
la posicidn de la figura 8 & la de la figura 9, lo que ase-~
gure la salida del agua'de la hélice 24,

Una vez que la reV181én o la reparacidn ya ha si-
do efectuada, gs suficlente efectuar la manlobra inversa
para volver a llevar los patines .13 a las correderas 14, de
bajo de los orificios del pasador 30. N

Se apreciard la construccién, muy sencilla, econg
mica y fuerte, asi como el pequeiio volumen de este disposi~
tivoe _ h , B

" Se haré'ahora reférencia & las figuras 10 a 13.
Del mismo modo que en la forma de realizécién descrita he-
ciendo referencia a las figuras 1 a 9, conviene controlar
manuvalmente los desplazamientos.del cuerpo 41 del gato 40
entre sus dds posiciones, en este caso, (figs 10 a 13), me-
dios de gufa 20 estdn asociados al cuerpo 41 del géto 40 pg
ra controlar sus desplazamientos entre las dos posiciones.

Estos medios de gufa comprenden una palanca 50,

que estd montada pivotanfe en 51 sobre el soporte S, y sobr

W
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(52, Ia palanca 50 1leva dos brazos 53 y 54, dispuestbs a-
{ambos lados del cuerpo 41 del gato 40, y una trav1esa 55

‘nir entre la palanca 50 y el cuerpo 41 del gato 40, para

bloquear a éste, en cada una de lag dos posiciones baja y

jo de la traviesa 55, con la pata 60 dispuesta en la proxi-

|puesta en la traviesa 55 para permitir'que el cuerpo del &2

_40 se mantenga en p031c16n baaa.

Hoja nim.

que. une los dos brazos 53 ¥ 54

Se han adaptado medios de conex;dn para interve-

alta. : o o

 EBstos ﬁedids de conexidn comprenden un pasador
(figuras ll ¥ 13) que se halla edaptado para ser introduci-
do, por—una parte, en un orlficlo 57 de la traviesa 55 (fie
gura 10), y por otra parte, bien en un orificio 58 del cuex
po 41 en posicidén vaja, bien en un or1f101o 59 del cuerpo
41 en posicidn alta. '

Tos . orificios 58 Yy 59 se hallan mds especiflcamen
te dispuestos sobre dos patas opuestas 60 y 61 del cuerpo
1. T T

El cuerpo 41 del gato se extiende libremente deba)

midad de esta traviesa 55..Una escotadura 62 se halla dige

to 41 se introduzca en el mismo en posicidn alta, con la Pe,
ta 61 dispuesta adyacente a esta traviesa 55.
Para él'funcionamiento normal, se introduce el P2

sador 56 en los orificios 57 y 58, de tal modo que. el gato
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= Por un mando hidrdulico.del gato 40 se sube o se

" Isicién alta, mientras que los patines 13 se escapan de las

12

/ Hojr niam.

baja una varilla 46, lo que deéplaza verticalmente el cdr-

rrederas 11, y es posible, de esfé modo, regular la profun-
didad de hundimiento en el agua de la hélice 24.

_ Para la revisién o la reparacidn de la hélice-ti
mén 10, es conveniente sacarla del agua.

' " A este efecto, mientras el pasador 56 sigue estan
do introducido en los orificios 57 y 58, se acciona el gato
40 para hacer;subir suficientemente los patines 14 en las
dorrederas, y‘se hace .descansar los petines 14 sobre pasadgl
res 30, introducidos en estas co;rederas (figurs 11). Se re|
tira, entonces, el pasador 56 de los orificios 57 y 58, ¥
se acciona.el gato 40, 1o que tiene por efecto, ya que la
varilla 46 nd puede descender, hacer subir elroﬁerpo 41 del
gato 40. Este desplazamiento es precisamente guiado por la
palanca 50, que pivota en 51 sobre el éoporte S (figura 12)
Cuando el cuerpo 41 del gato 40 ha llegado a la posicién al

troducir el pasador 56 en 108 orificios 57 y 59.

En este momento, es suficiehte continuar accionan
do el gato 40, cuyo cuerpo se halla ya dblogueado, para gue
la varilla 46 hags subir el cdrter 15, haciéndolo girar, a

continuacibn, alrededor de los patines 14 llevados_a la po-

ter 15 por deslizamiento de los patines 13 y 14 én las co-

ta (figura 13), al penetraﬁ en la muesca 62, basta con in- _
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1correderas 11 por los pasos 27, de modo andlogo al que ha

|de describirse, si se produce un choque sobre el conjunto

|10, este chogue no corre el riesgo de producir un desengan-

tHoja ntim. 13

sido descrlto en la patente princival. ,

' Se observaré que, gracias a las nalancas 50, los
desplazamlentos del Gato 40, entre la posicién baja de la
flgura 11, y la posicidn alta de la flgura 13, son gulados
en condiciones excelentes. ’

' En el ~ejemplo representado en las figuras 10 a
13, el cuerpo 41 y la palanca 50 se encuentran exactamente
alineados en cada una de las p0s1clones baja y alta, y po-
dris produ01rse un efecto de blogueo al pr1n01plo del mnovie-
miento, lo que 1mped1ria este dltimo. Por consiguiente, con
viene iniciar el movimiento mediante un l%/ero empuje late-
ral, po* eaemnlo a mano, lo que no ofrece dificultad algu-
na. Podria preverse asfmismo una 11gera desalineacién entre
las piezas en las dos posiciones. '

Se observaré que, con la construcoldn que acaba

che intempestivo del pasaddr 56, ya que es absorbido por
las articulaciones 51 y 52, R
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.|Invencidn en Espaiia, por VEINIE afios, son los que se reco-

una manera pivbtante sobre log medios de patin supepiores,

/ : Hojn nim. 14.

Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre

sentan para que seen objeto de esta solicitud de Patents de

gen en las reivindicaciones siguientes: _

18,- Dispositivo de montaje de una hélice—timén
sobre un vehiculo flotante, que compfende un soporte, me-
dios de corredera.sensiblemente verticales solidarios del
soporte, un cdrter tubular montado deslizante a lo largo de
los nmediog de corredera para una regulacidén en profundidad
de la hélice, estando adaptado el citado cdrter tubular pa-
ra ser elevado'medianfe la retirada fuera del agua de la hé
lice, medios de gato interpuestos entre el soporte y el cdr
ter tubular para mandar a voluntad el deglizamiento y la
elevacién de dicho cédriter tubular, un drbol de direccidn
montado orientable en el cdrter tubular, y un conjunto por-
ta-hélice suspendido solidariamente de este drbol de direc-
¢idn, caracterizado porque los medios de corredera reciben
en deslizamiento medios de patin inferiores y medios de pa~
tin superiores, eétando montado el citado cédrier tubular 80!

bre los citados medios de patin inferiores y superiores de
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%porque los medios de gato tienen 'su cuerpo unido al soporite

'1de modo. regulable, y porque los medios de corredera tienen

'cooperan con un tope escamoteable sobre el que pueden des-

-|vindicaciones 12 a 38, caracterizado porque los medios de
1’A

flaja nham. 15

|

medios de paso para permitir que los medios de patin infe-
rlores se escapen de los medios de correaerq.
28,4~ DlaPOSlthO segin la re1v1ndlcacldn 12, caragc

terizado porque los medios de gato estdn montados sobre el
soporte con una posicidn escogida entre una posicidn baja
de deslmzamlento del cdrter tubular, y una pos1016n alta de
elevacién del 01tado cérter tubular.

' 3& - Dlsp051t1vo segﬁn la reivindicacidn la é 1la

re1v1nalca016n 22, caracterlzado porque los medlos de patin

cansar para un camblo de p051016n de los medlos de gato s0-
bre el soporte.

48 = Dispositivé segin una cualquiera de las rei-

patin superiores.cooperan con un tope, bajo el cual pueden
ser aplicados, o fin de qué los medios de patin inferiores
se escapen de los medios de corredera por los citadog me-
dios de paso. )

© 5%,~ Dispositivo segiin wna cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque los medios
de corredera comprenden un par de'cbrrederas que se extien—
den una frente a otra, y reciben un par de patines inferio-

res y un par .de patines superiores, estando asociados los
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‘|res estdn montados fijos sobre su eje asociado, mientras qu
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patines de cada par de patines a un eje que los acopla al
cdrter tubular, mieniras que los medios de gato compranden.
un golo gato. , .

68,~ Digpositivo ségdn la reivindicsacidén 52, ca-

récterizado porque los patines del par de patines inferio=-

[()

los patines del par de patines superiores estdn montados pi
votantes sobre su eje asociado. _

. T8.= Dispositivo segun una cualquiera de las rei-
yindicéciones anteriores, caracterizado'porQue cada patin
es de elastdémero.

88,~ Dispositivo segin la reivindicacidn 28, ca-
racterizado porque se asocian medios de gula con el cuerpo
del gato para controlar los desplazamientos del citado cuer
fg, entre la posicidn baja y la posicidn alta, y viceversa.

98,~ Dispositivo segin la reivindicacién 8¢, ca-
racterizado porque los citados medios de gula comprenden
una palanca, que estd montada pivbtante sobre el soporte,
y sobre la que estd articulado el cuerpo del gato.

108,~ Dispositivo segin la reivindicacién 98, ca-
recterizado porque medios de conexién estdn adaptados para
intervenir entre la palanca y el cuerpo del.gato, para blo=~
quear a éste, en cada una de sus posiciones baja y alta.

118,~ Dispositivo segin la reivindicacién 108, ca

'racterizado porque la palanca lleve dos brazos, dispuestos
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(& ambos lados del cuerpo del gato, y una traviesa que une

_xidn.

| SOBRE UN VEHICULO FLOTANTE",

los fines que se han especlflcado.
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los dos brazos, y sobre la que el cuerpo del gato esté_

adaptado para ser blogueado por los citados medios de cone-

i2,--Dispositivo segun la'reiY;ndigacidn iié, ca
racterizado porque,la'citada traviesa ge extiénde s0bre el
cuerpo.del gato en posicidn baja, ¥y presenta uns escotadure
en la que se introduce el cuerpo del gato en posicién alta.
'138,.~ "DISPOSITIVO DE }ONTAJE DE UNA HELICE-TTIIMON

~Tal y como se ha descrlto en la Memorla que ante-

cede, representado en los dlbuJOS que se acompafian y con

Esta hemorla consta de d1e0181ete hoaas escrltaﬂ
a mdquina por une sola cara. ' ‘
W s tad

rHadrld, U#Enéiﬁ
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