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P A T E N T E  DE I N V E N C I O N  

por VEINTE años

solicitada en España a favor de Daniel ROULAUD, de Raciona­
lidad francesa, domiciliado en 11-13, vue dea Capucins,

3* 76000 Rouen, Francia, por "Perfeccionamientos en los siete-
mas de propulsiáa de un móvil por el interior de un cuerpo 
tubular".

MEMORIA DESCRIPTIVA

la presento invención se refiere a un sistema de 
10. propulsión de un móvil en el interior de un cuerpo tubular,

tal como un tubo, un conducto de chimenea o un tubo de des­
cargador de basuras* - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Es de práctica corriente realizar el deshollinado 
de un conducto de chimenea por medio de un erizo, introducá 

15* do y maniobrado desde el extremo superior do la chimenea,
lo que capone, en general, al personal que maniobra el eri­
zo a grandes riesgos. Por otra parte, este trabajo es part¿ 
cularmente sucio de manera que seria de gran interés que pu 
diera ser realizado coa un mínimo intervención humana,
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estando el personal encargado de la operación en la parte 
inferior de la chimenea y no en la parte superior de data* 
Bote objetivo, aaí como otros, se alcanzan can la utllisa- 
cidn de la presente invención. - - - - - - - - - - - - - -

5. Da acuerdo con la invención, el alateaa de propq¡L
sida de un advil por el interior de un cuerpo tubular can- 
prende un cuerpo motor que da un movimiento lineal alterna­
tivo a un vdatago móvil son reapecto a cate cuerpo motor, 
siendo este vdatago y oate cuerpo motor, cada uno, solidâ  

10* rioa de por lo menos un órgano ezpaadible ds manera elásti­
ca, que se apoya sobre la pared intema del cuerpo tubular 
y que desliaa o se apuntala centra sata pared aegdn el aen- 
tido del eafuerso al cual eate árgano es sometido. - - - -

la invención consiste tambián en otras ciertaa 
13. disposiciones mencionadas a continuación y esplendas al mig 

mo tieapo que la disposición principal anteriormente enun­
ciada. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la invención prsvd más particularmente aáa, y ello 
a título de productos Industriales nuevos, loa sistemas de 

20. propulsión del tipo en cueatidn, loa elementos y herramien­
tas apropiados para su realización así como los ocajmtoa 
que comprenden estos sistemas. - - - - - - - - - - - - - -

A simple titulo de ejemplo y para facilitar la 
comprensión de la invención, se da a continuación una dea-
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cripción de modos particulares de realización de la inven­
cida, representados de vos manera esquemática y no limitati 
va en o! plano anexo, en el cualt - - - - - - - - - - - - -

las figuras 1, 2 y 3 muestran un sistema de pro- 
9* pulsión, realisado según la invención, en el curso de dives 

san fases de la propulsión; - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

la figura 4 representa un sistema, realizado se­
gún la invención, que se desplaza en sentido inverso del 
sentido da propulsión del sistema de las figuras 1, 2 y 3:

10. la figura 5 muestra la aplicación del sistema do
acuerdo con la invención para la realización de un erizo de 
áeahoBüsado; y - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la figura 6 representa la aplicación del sistema 
de acuerdo con la invención para la realización de un dispo 

15. aitivo de limpieza de descargador de basuras. - - - - - - -

Propcnióndoae realizar un sistema do propulsión 
según la invención y, más especialmente, según aquól de sus 
modos de aplicación así como aquóllos modos de realización 
de sus diversas partes, a los cuales parece que debe darse 

SO. referencia, se procede de la manera siguiente o de manera
análoga. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El sistema según la invención permite no solamen­
te el deshollinado de las chimeneas sino tambiÓn la limpie-



aa y la dostnfeccidn da loa descargadores da basuras y al 
entubada y encamisado da loa conductos.

Sa eotastituye al alaterna por medio do un cuerpo 
motor i que da m  movimiento lineal alternativo a un váat& 

9. go 2 advil con respecto al cuerpo motor 1. Este conjunto ea
tá ventajosamente constituido por un gato coa, fluido a pre- 
oidn y de doble afecte# por ejeaplo por un gato neumático 
cuyo cilindro corresponde al cuerpo motor 1 y cuyo váatago 
del piotda corresponde al vástalo 2. Desde luego, otro mo­

te. dio motor equivalente# eléctrico por cjocplo, podría utili­
zarse# tal como un motor eléctrico lineal. El vdatago 2 y 
al cuerpo motor 1 son# cada uno# solidarios da un árgano qg 
paudible de manera elástica, que se apoya sobro la pared i& 
tama 1 del cuerpo tubular 4 por ol interior del cual el q& 

15. vil# ocnstituido en este ejemplo per el sistema mismo, debe 
desplatarse. Ha el ejemplo representado en las figuras 1# 2 

y 3# este árgano eapondible está ocnstituido por unas palag, 
cas 5 articuladas alrededor de ejes 6 perpendiculares al 
eje 01 de desplazamiento lineal del váatago 2. Cada palanca 

20* 5 es solicitada por un resorte de traccidn 7 del que un ex­
tremo está fijado a la palanca y el otro extremo está fija­
do en 8 al vástago 2, estando el punto de fijaciáh 8 más 
alejado dOl cuerpo i que el eje 8. la longitud de las paleta 
cas 3 es tal que# cuando el dispositivo es introducido en 

23. el interior del cuerpo tubular 4# cada palonea forma un án­
gulo A, inferior a 90", con el eje de desplazamiento del

- 4 -
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váatago 2 orientado hacia el cuerpo motor 1. Este cuerpo mo 
tor 1 está, de manera análoga, provisto de palancas 9 arti­
culadas en 10 sobre el cuerpo 1 y solicitadas por unos re­
sortes de tfacoióh 11 fijados en 12 al cuerpo 1. la longi- 

5* tud de las palancas 9 es tal que cada una de estas palancas 
forma un áagulo B, inferior a 903, con el eje de desplaza­
miento del váatago 1, orientado hacia el cuerpo motor 1, 
cuando el dispositivo es introducido en el cuerpo tubular
4. Se ve que los resortes 7 u 11 tienden a separar las pa­

lo# lencas $ 6 9  del eje OX y a aplicar el extremo libre de es­
tas palancas sobre la pared interna del cuerpo tubular 4# -

El sistema, precedentemente descrito, funciona de 
la manera siguiente. El sistema está inicialmente en la po­
sición representada por la figura 1, estando el váatago 2 

15# introducido en el cuerpo motor 1. Si el cuerpo motor 1 hace
salir el váatago 2 en el sentido de la flecha 13 (figura 2), 
ejerce, sobre las articulaciones 10 de las palancas 9, un eg, 
fuerzo dirigido seg&r la flecha 14 que tiende a incrementar 
el ángulo B y que provoca el apuntalamiento de las palancas 

20# 9 contra la pared 3 del cuerpo tubular 4# Este apuntalaaieg
te inmoviliza el cuerpo motor 1 en el cuerpo tubular 4, 
mientras que el váatago 2 se desplaza en el sentido de la 
flecha 13 saliendo del cuerpo motor 1. El desplazamiento 
del váatago 2 no está impedido por las palancas 5 debido a 

25# la inclinación A de estas palancas, cuyos extremos libros
deslizan sobre la pared interna 3 del cuerpo tubular 4. El
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vdstago 2 .sale así en una cierta longitud del cuerpo meter 
i* Si ee invierte ontoncea la acción del cuerpo motor 1 de 
manera que haga entrar el vdstago 2 en el cuerpo (figura 1)# 
laa palancas 5 ae apuntalan sobre la pared 3 del cuerpo tu- 

3. bular 4 e inmovilisan este vdstago 2 en el cuerpo 4$ el cuog 
po motor 1 se desplaza entonces en el sentido de la flecha 
15$ los extremos libres de las palancas 9 Aesllsaa sobre la 
pared intema 3 del cuerpo tubular 4. $a el curso de este 
desplazamiento, el vdstago 2 entra do nuevo en el cuerpo %  

10. ter 1 y el sistema se encuentra de nuevo en la posición de 
la figura 1 pero habiendo progresado por el interior del 
cuexpo tubular 4# en el sentido de las flechas 13 y 13$ en 
una longitud igual a la carrera efectuada por el vástago 2 

en el cuexpo motor 1. La repetición de estas fases de pro- 
15. pulsión hace progresar asi paso a paso el sistema por el %  

terior del cuerpo tubular 4#

Fijando un móvil cualquiera# capas de pasar por 
el cuerpo tubular 4$ al sistema anteriormente descrito# eo 
posible propulsar paso a paso# por tracción o por capuje,

20. este móvil por el interior de este cuerpo tubular 4$ bajo 
serva, desde luego, do asegurar la alimentación motriz del 
cuerpo motor 1, lo que puede realizarse, por ejemplo, por 
medio de conducciones de aire comprimido introducidas en el 
cuerpo tubular 4 en el caso en que el cuerpo motor 1 y el 

23. vdatsgo 2 constituyan un gato neumático.
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Por ejemplo, el sistema anteriormente descrito, 
puede servir para tender por el interior de una vaina un 
has de cables eléctricos o de tuberías flexibles. - - - - -

Inclinando hacia la parte opuesta las palancas 5 
5# y 9# como nuestra la figura 4# el sistema, de acuerdo con 

la invencida, se desplaza en el sentido do la flecha 16, 
opuesto al de las flechas 13 y 15* Proveyendo las palancas 
5 y 9 da retemos clásticos apropiados, conocidos en sí mis 
moa, es posible realizar un sistema capaz de desplazarse en 

10* les dos sentidos, estando el sentido de desplazamiento de­
terminado por la inclinación inicial dada a las palancas. -

Bn lugar de estar constituidos por unas palancas 
retomadas por unos resortes, los órganos ezpandiblea del 
sistema de acuerdo con la invención, pueden estar constituí 

15. dos por unas láminas o por unos hilos flexibles de manera
elástica, de metal u otro material apropiado. - - - - - - -

Así, es posible realizar un erizo para el desho­
llinado de conductos de humos o la limpieza interna de con­
ductos de aire caliente o de ventilación por medio de un 

20. cuerpo motor 17 y de un vástago 18 constituidos, respectiva
mente, por el cilindro y el vástago de pistón de un gato 
neumático de doble efecto y provistos, cada uno, de una mui 
tiplioidad de láminas o de hilos flexibles 19 ó 20 adaptada 
a la sección del conducto a deshollinar o a limpiar, reaul- 

2$. tando el deshollinado o la limpieza de la acción de loa ex-
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tremoa libreo de laa láminas o da loa hilos sobra la pared 
interna 21 del conducto# Bn la posición mostrada por la fi­
gura 5# el sistema se eleva en el conducto. Cha cadena 22 u 
otro elemento flexible# fijado al cuerpo 17# permite ejercer 

5# una traai&a hacia abajo sobre este cuerpo c invertir la cug 
vatura de las láminas o loa hilos# como se ha mostrado en 
19a y 30a# para provocar el descenso del sistema# - - - - -

Para realizar un deshollinado de chimenea# el eri 
so# anteriormente descrito# ea introducido por la parte in- 

10. ferlor de la chimenea a deahollinar# Programa por sí mismo 
hacia arriba por al mando da su cuerpo motor y se para en 
su oecaasidh o bien por sobrepreaióh da la alimentación del 
cuerpo motar o bien cuando la multiplicidad superior de lá­
minas o da hilos 20 encuentra ua obstáculo o sala del caa- 

19# dueto de la chimenea# Cha tracción sobre la cadena 22 pared 
te al erizo descender# los desplazamientoa del erizo son, 
de todas maneras# mandados desdo la parta inferior do la
phiHUjtnaa..

PUede haber más de un árgano eapanditAa unido al 
20# váatago e al cuerpo motor del sistema# Asi# con el fin de 

limpiar los deaesrgadores de basuras a los cuales se unen 
unos vaciaderos de eeccióh bastante grande# se puede reali­
zar un sistema que emprende un cuerpo meter 23 (figura 6) 
y un váatago 24# constituidos respectivamente per el cilin- 

29# dro y el váatago de pistón de un gato neumático de doble
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efecto y provistos, cade ano, de dos multiplicidades de lá­
minas flexibles 25, 26 6 27, 28 de 1 Aminas flexibles, sien­
do la, distancia axial entre las multiplicidades da láminas 
25 y 26, así como la distancia axial entre las multiplicida

5. des de láminas 27 y 28 superior a la altara H de la booa de 
descarga de los vaciaderos, tales como 29, ai si tubo 30 

del descargador de basaras de manera que una multiplicidad, 
por lo menos, de las 1 Aninas del vástago y del cuerpo motor 
pueda siempre encontrar apoyo en todo su contomo. Uha cad&

10* na 31 o análogo permite invertir la curvatura de las lámi­
nas, como en el caso del erizo de deshollinado. Baos cepi­
llos y/o unos chorros de limpieza, alimentados por un con­
ducto 32, pueden estar fijados en 32a al cuerpo 23* Mha ba­
rrena 38, que gira libremente, puede eer colocada en el ex-

19. tremo libre del vástago 24 con el fin de desagregar un tar­
pán formado en el tubo 30* - - - - - - - - - - - - - - - -

El movimiento alternativo do loa vástagoa 2, 18 
d 24 con respecto a loa cuerpos motores 1, 17 6 23 es manda 
do manualmente o automáticamente por un árgano de canauta-

20. dóh. Por ejemplo, en el eaao de un cuerpo motor neumático, 
dos conducciones 33, 34, conectadas en una válvula de comau 
tacida manual, admiten aire comprimido, proporcionado por 
un compresor, sobre la una o la otra cara del pistón que ae 
dona el vástago 18* la válvula de conmutación puede taa-

23* bián ser accionada periódicamente por una leva giratoria, 
por ejemplo. Si una variante, la válvula de conmutación 39
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puado cor solidaria dal cuerpo motora tai como 23, y catar 
mandada, por ejemplo gracias a un vástogo 36 solidario del 
váatago 24, por el movimiento alternativo del váatago 24 
can respecto al cuerpo motor 23* En este Último caso, una 

5* eola conducción 37 ea suficiente para la alimentación del 
sistema. En el caso de un cuerpo motor elúctrico, dispooi- 
cicaes análogas son evidentemente aplicables, siendo reem- 
planada la válvula neumática de conmutación por unos inte­
rruptores de conmutación apropiados.

10. Desde luego la Invención no está limitada a loa
modos de aplicación y de realización indicados; la misma 
abarca tambión todas las variantes.

A los efectos consiguientes se declaran de nove­
dad y propiedad para EepaHa, sus territorios y plazas de so 

15. beranía, las reivindicaciones que siguen. -
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1*- Perfeccionamientos en loe alaterna de propul­
sión de un, móvil por el interior de en cuerpo tubular, ca­
racterizados porque el sistema comprande un cuerpo motor 

5. que da un movimiento lineal alternativo a un vdatago móvil
con respecto a este cuerpo motor, siendo este váatago y ca­
te cuerpo motor, cada uno, solidarios de por lo menos un 6r 
gano egpandible de manera elástica, que se apoya sobre la 
pared interna del cuerpo tubular y que desliga o se apunta­

lo. la sobre esta pared según el sentido del esfuerzo al cual 
este Órgano es sometido. - - - - - - - - - - - - - - - - -

2.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
csraaterizadoa porque el órgano ezpsndiKLe está constituido 
por unas palancas articuladas alrededor de ejes perpendicu- 

15. lares al eje de desplazamiento lineal del váatago móvil,
siendo cada palanca solicitada por un resorte que aplica el 
extremo libre de la palanca sobre la pared intema del cuegr 
po tubular y que tiene una longitud tal que la palanca for­
ma, con este eje de desplazamiento, ^  gaguio inferior a 

20. 909 cuando el sistema es introducido en el interior del cuer
po tubular. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  --  -- --  -

3.- Perfeccionamientos según la reivindicaciái 1, 
caracterizados porque el órgano eapandible está constituido 
por u"*B láminas o unos hilos flexibles de manera clástica.



12

4#- Perfeccionamientos segda la rcivindicaci&t 3, 
caracterizadoa porque una cadena o análogo está fijada al 
cuerpo motor coa al fia da Invertir la curvatura de laa lá̂  
sdnaB c de loo Mico# — — — — — — — — — — — — — — — — —

5. Perfeccionamientos aegún cualquiera de las
reivindieacienoa 1 a 4# caracteriBadca porque d  cuerpo mo­
tor y el váatago advil eat&r oonatituidoa por un gato de do 
ble efecto con fluido a preaióh o oláctrico. - - - - - - -

6.- Perfeccionamientos aegáa la reivindicacidn 5# 
10. caracteriaadoe porque el movimiento alternativo del váatago

mdvil ea mandado por un árgano da conmutación manual o aut^ 
mítico. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Perfeccionamientos aegán cualquiera de las 
reivindicaciones 3 a 6, caracteriaadoe porque loa extremos 

13. librea de las láminaa o de los hilos aseguran la limpieza 
de la pared intenta del cuerpo tubular por el interior del 
eual se desplaza el sistema. — — — — — — — — — — — — — — —

6.- mrfaccionamientos aegáa la reivindicación 7, 
caracterizados porque unos cepillos y/o unos chorrea de li^ 

20. pieza eatán fi jadee al cuerpo motor. - - - - - - - - - - -

9.- Perfeccionamientos aegán la reivindicación ?, 
caracterizados porque una barrena# giratoria libremente# e& 
tá colocada en el extremo libre del váatago. - - - - - - -
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10.- "PERPECCIŒ1A&3ENT0S SX LOS SISTEMAS DE PRO- 
PUmiOH DE UN MOVIL POR EL INTERIOR DE UN CUERPO TUBULAR".

Todo elle conforme ne describe y reivindica en la 
presente memoria que consta de trece hojas, foliadas y meca 
Rografiadas por una sola de sus caras, y de seis figuras 
<V*s la ilustran.

MADRID 19 DiC.1377
P.A M CURHi SUÑOL

Raf*



Daniel ROULAND HOJA UNICA
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