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RATENT™>E DE INVENCION

"Memoria. descriptiva

La presente invencién se refiere a una prensa
de cabezal desplazable, que comprende un plato inferior,
.un travesano que se extiende a lo largo de la anchura
del plato inferior en la parte posterior del mismo, un
carro montado sobre el travesano para moverse a lo lar-
go del mismo, un plato superior que es de menor anchu-
ra que el plato inferior, cuyo plato superior es sopor-
tado por el carro en disposicidén opuesta al plato in-
ferior, y medios motores para producir el movimiento
relativo de aproximacion entre los platos superior e
inferior para realizar un carrera activa de la prensa.

Una prensa de cabezal conocida del indicado
tipo esta constituida con su travesano dispuesto en la
parte posterior del plato inferior de manera que pro-
porciona un mejor acceso al operador de la prensa. El
travesano de esta prensa es de seccidon circular y so-
porta dos railes, uno de los cuales esta dispuesto en
la parte superior dgl travesado, en tanto que el otro
esta situado debajo del travesano y sobre tal rail se
desplaza el carro. No obstante, el coste de la prensa
ha resultado considerablemente aumentado porque, con
el fin de permitir un buen accesq al plato inferior
para la manipulacidon de las piezas de trabajo y las
herramientas, es necesario montar el plato superior

sohre unas guias en el carro para efectuar el movimien-



to en la parte posterior ¢e la prensa hasta una posi-
cién*de fuera de servicio entre las carreras activas
de la prensa.

La presente invenciéon tiene la finalidad
de proporcionar una prensa de cabezal desplazable y
que tiene un buen acceso al plato inferior sin nece-
sidad de montar el plato superior sobre unas guias
para efectuar el movimiento en la parte posterior.

Pe acuerdo con la invencibén, en una prensa
de cabezal del tipo indicado, el travesaSo es de sec-
cion rectangular y soporta en la parte frontal del
mismo dos railes sobre los que se apoya el carro en
la zona delantera del travesado para permitir el mo-
vimiento a lo largo de dicho travesano.

Muchas prensas, con el fin de controlar su
carrera, ca%prenden medios de control de la carrera
con los cuales se puede controlar ajustablemente Ila
proporoion del movimiento del plato mévil hacia el
otro plato., comprendiendo los medios de control de
.la carrera un interruptor de fin de oarrera y un ac-
cionador del mismo, cuyo movimiento del plato moévil
hacia el otro plato determina-el movimiento relativo
d"eMaprQXimacion entre él interruptor de fin de carre-
ra y el accionador, ocasionando el contacté del accio-
nador y el interruptor de fin de carrera el final
del movimiento del plato mévil, medios de ajuste con
los que se pueden variar las posiciones relativas del

interruptor de fin de carrera y el accionador para
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’ se determina el movimiento del accionador hacia .el

variar la posicidn en la que termina el movimiento-

.-dél=§§§£o'm6v11, 7 medios selectores para provécar la
‘;  reallzacion de un ciclo -de funcionamlento de ajuste

. del control de la carrera" de la prensa en el que el

plato mov11 es mov1do hacia el otro plato con lo cual.

"'1jinterruptor de fia do carrera.

Con los medios de control de la carrera con-—

-_venelonales, el ciclo de ajuste del control de la carre=-

|
ra 8e efectua con una presxon “ba ja, considerablemente

-_por-debaao de la presidn empleada en una carrera acti-

- va de la prensa, de manera que se idcrementa el coste

de la prensa, puesto gue la misma debe ser equipada con .

”rfmedios de presion baja con ob;eto de realizar dlcho

'moyim;ento a baja presidn,

Los medios de control de.la carrera de la

"p}esente inVencién tienen la finalidad de eliminar la

' necesidad de los prec:.tados medios de ba.,]a presion.

En los medios de control de la carrera de la

‘ninvencién, los medios selectores =on accionables de

" manera que el plgto%méyil que 8o mueve Sometido a la

misma prvesidn. que la aplicada en una carrera activa

de la prensa, al accionar el interiuptor de fin de ca~’

:rrera, es bloqueado con respecto al’ retorno a su posz— .

cién inoial, con lo que es posible el ajuste de las po~
siciones relat;vas de1 interruptor de fin de carrera
y del accionador del mismo con el plato movil en su

posicidn de "final de la ocarrera activa",




Debe entenderse que los medios de control de
la carrera que se describen en la presente invencion
son aplicables a diversos tipos de prensas y no sola-
mente a las prensas de cabezal desplazable.

Con una prensa de cabezal desplazable, conven-
cional se puede tropezar con dificultades al utilizar
con la misma piezas de trabajo y herramientas o (tiles
gruesos debido a qge” la altura del travesano sobre
el plato inferior es insuficiente. La presente inven-
cion jiiene por objeto proporcionar una solucién de
coste reducido a dichas dificultades.

Asi, cuando el plato inferior inmévil esta
fijado a elementos laterales de un bastidor de la pren-
sa mediante pernos y se halla fijado al mismo por me-
dio de soportes, de acuerdo con otro aspecto de la in-

- <
vencion, los soportes estan dispuestos para su suje-
ciéon. al bastidor en una u otra de dos posiciones indis-
tintamente, de manera que el plato inferior puede ser
soportado a distancias diferentes debajo del travesa-
no .

Las ventajas que presenta la invencién resi-
den en la economia de costes que la misma proporciona
por el hecho de que no se necesita una guia para el
plato superior, ni tampocose requiere la utilizacién

de medios de baja presion para el control de la carre-

~n los dibujos adjuntos se representa, a ti-

tulo de ejemplo, una forma de realizacion de la presen—
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‘fte invencion que se describe o contlnuaciJn con mayor

-,\‘f

. ‘detalle gon referencia ‘s dichos dibujos, en los que:

La figura 1 es una vista en perspectiva que

ilustra una prensa contitu1da de acuerdo con la inven—

& cion; - - e

La figura 2’ corresponde a una vista en sec—

- eidn parczal que muestra un travesano que comprende la-

;:prensa representada en la figuru 1.

La figura 3 ‘05 una vista de;lbs.gédioé de
control de la carrera de-la-préns; que Se.ilnstraAen
la f:gura 1.

La figura 4 o8 una vista en ‘alzado frontal

- que muestra la d18p051cion de montaae del plato infe~ ’

,rior de la prensa representada en la figura 15 'y

St Tl
LI

S+ Y La figura 5 e8 una vista esquéhitica de ‘un

" ¢ifuito hidrdulico de la premsa ilustrada em la figu-

S ral.

La prensa que se representa en la figura 1

a8 del tlpo conocido como prensa de cabezal desplaza-—

hle ¥y comprende un bgstxdor que presentg dos soportes

laterales =10~ a lo# que estdn fijados sendos elemen-

>'>”tos=1aterales -12-.‘Entre los soporfes -10- y los ele-

’J-mento§ ~12- estdn soportados un travesafio =14~ y un

A~jp1§to inferior -16~, El travesafio é14-.se extiende a .
.:;10:1;}3; de la anchura dgl platoiipfafior ~16~ por la
B pirééhpdstefior gl mismo, a,cuiq'tfa&gsaﬁo esti mon-
r;.tado un curro ~80~ ispuesto sob¥ei§1'mismo para mo=-

4"verse a lo largo del propioytravesaﬂo -14- En el ca=-




rro —60— esta montado un embolo hidraulico (no ilus-
trado”™ que soporta un plato superior —-30- montado en
disposicion opuesta con relacion al plato inferior
-16-. El plato superior -30- es de menor longitud se-
gun la anchura que el plato inferior -16- y el embolo
hidraulico constituye los medios actuadores para pro-
vocar el movimiento relativo de aproximacién entre
los platos superior é inferior -30- y -16-, respecti-
vamente, con el fin de determinar una carrera activa
de la prensa. El plato inferior -16- esta provisto

de una placa de corte —17- y se ha previsto un motor
eléctrico -22- que acciona una cadena -23- conectada
al carro -60- de manera que produce el desplazamiento
de dicho carro a lo largo del travesano -14-.

El travesano -14- (Figuras 1.y 2) es de sec—
cion rectangular y presenta frontalmente dos railes
-18- y -20-.

En una cara superior del carril -18- estan montados

en disposicion rodante dos rodillos -26- que soportan
al carro —60— de modo que el mismo se desplaza a lo
largo del travesano —-14- . Los rodillos —26— estéan
soportados en un bloque -24- del carro -60-, el cual
presenta asimismo dos superficies de guia y retencioén
-26- que, ademas, actlan como superficies de apoyo pa-
ra eontrarrestrar las fuerzas torsionales, que tienen
lugar durante una carrera activa de la prensa.

Otro bloque -28- previsto en el carro -60-

proporciona una superficie de apoyo -32- que ejerce
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presion contra una superficie inferior del carril infe
rior -20- durante una carrera activa de la prensa.
Ademas, el bloque -28- forma superficies de guia -34-
que se apoyan contra las superficies frontal y poste-
rior del carril-20-. EI montaje del carro -60- en la
parte frontal del travesano -14-, en lugar de debajo
de dicho travesano, hace posible realizar la elevacioén
del plato superior -30- con respecto al plato inferior
-16- con lo cual se proporciona un mejor acceso al d,
tado plato inferior -16-. ,
La prensa ilustrada en los dibujos comprende
asimismo medios de control de la carrera con los que
se puede controlar ajustablemente el movimiento del
plato superior -30- hacia el plato inferior -16-. Los
medios de control de la carrera comprenden un inte-
rruptor de fin de carrera -36- (Figura 3) montado en
el carro -60- y un accionadordel mismo constituido
por un vastago -38- que presenta una superficie de I
va -40- que actla en un contacto de presién del inte-
rruptor de fin de carrera -36-. El vastago -38- esta
fijado al plato superior -30- y esta soportado en blo
ques de soporte —42— fijados al carro. ElI movimiento
del plato superior -30- hacia el plato inferior -16-
determina el movimiento del vastago -;38- y se produce
el movimiento relativo de aproximacién entre el inte-
rruptor de fin de carrera -36- y el accionador -38,
40- y el contacto de la superficie -40- con el interruj)

tor de fin de carrera -36- ocasiona el final del movi



miento del plato superior -30-.

n El disyuntor de seguridad -36- esta montado en
medios de ajuste con los que es posible variar las posi-
ciones relativas dd disyuntor de seguridad -36- y del
accionador -38-, 40- para variar la posioidén en que se
termina el* movimiento del plato superior -30-. Los medios
de ajuste comprenden un bloque deslizante -44- en el que
esta montado el disyuntor de seguridad -36-, cuyo blo-
que deslizante esta soportado en una varilla -46- sopor-
tada®™ asimismo en los bloques de soporte -42-. Al bloque
deslizante -44- esta acoplado a rosca un tornillo -48-,
de manera que el giro de dicho tornillo produce el mo-
vimiento del disyuntor de seguridad -36- en el carro
-60-, El tornillo -48- se puede hacer girar por medio de
un volante de maniobra -54- conectado a dicho tornillo
-48- a través de engranajes conicos -50- y -52-.

El plato inferior -16- esta fijado a cada uno
de los elementos laterales -12- por mediacién de seis
pernos -56- que se extienden hacia arriba por el interior
de los elementos laterales -12-, y a cada uno de los so-
portes -10- laterales por medio de dos bridas de soporte
-58- que se hallan fijadas a los elementos "laterales
-12- proporcionan una superficie de fijacion a la que
se halla sujeto el plato inferior -16- mediante pernos.
En la figura 4 se representa el plato inferior -16-
dispuesto en una posicidon relativamente proéoxima al pia*

to superior -30-, En esta posicién, las bridas -58- pre-
*x

sentan en la parte superior superficies de soporte diri-

gidas hacia el interior, Sin embargo, si se desea so-
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':tor de f1n de carrera ~36-, con lo que se desaetlva
el solenolde SO0L A y se active un”éolenoide SO0L B que

mueve la vdlvula SV1 hacia la 1zqu1erda permitiendo

- - 10 =

. portar e1 plato inferior -16= a un nivel mds bajo, las

'_brxdas -58~ se pueden retirar del plato inferior =~16~

y de los elementos laterales -12- y dichas bridas de

soporte se pueden hacer girar 1802 para situar sus

“'superficies de soporte en la parte inferior, despuéds “

de lo cual se pueden extraer los pernos -56~, y e85 po

sible provocar el descenso del plato -16~'y'fijarlo -

)nueVamente a las bridas -58-, Si es necesario;{QS s

pernos ~B6= se substituyen por separadoreS.

 En la figura 5 se ilustra el circuito hidrdd
A ! _

~lico de la premsa. El circuito comprende una bomba P

‘acclonada por un motor M que estd conectado’ a través
de nﬂa vélvula de solenoide SVl al émhbloAhidréglico'
Cl qne soporta el plato super1or -30=, Con§91 émbole - '
hidraulzco estd ssociada una valvula reguladrra de pre ;

s1on-PV1. En una carrera act;va de la prensa, el ac~-

"cionamiento de un botén pulsador PBl (Figura 1) y de

una pilanca ~62-~ determina la’ act1Vacion de un "sole=-

noide S01 A, despues de lo cual la valvula SVI que os

" una vdlvula de tres pos;c1ones, es deSplaza&a bacia

la derecha, con lo que se provoca el funcionamxento
del embolo hxdraullco cl,  El plato super1or -80~ es

mov;do hacia abajo hasta que es accionado el interrup

-quo un muelle ~84~ eleve el plato supor;or —30— hasta

su posicidn inicial.
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Cuando es necesario un ciclo de funcionamien-
to de "ajuste de control de la carrera”™ de la prensa,
se utilizan de nuevo el botdén pulsador PB1 y la palan-
ca de accionamiento -62- para producir el movimiento
del plato superior -30- hacia abajo con la misma pre-
sidén que en una carrera activa. No obstante, el"fun-
cionamiento de los medios selectores constituidos por
un interruptor SSI impide la activacion del solenoide
SOL B y, después del accionamiento del interruptor
de Ffin de carrera -36-, la valvula SV1 se desplaza
hasta una posicion neutra en la cual el plato superior
-30- queda retenido con respecto al movimiento de re-
torno a su posicion inicial. Ahora, un operador puede
utilizar el volante de maniobra -54- para ajustar las
posiciones relativas del interruptor de fin de carrera
-36- y accionador -38, 40- con el plato movil -30-
en la posicién final de la carrera activa en la que

el operador puede comprobarfacilmente el ajuste, nece-

sario.

Se reivindica oomo objeto de la presente
patente de invencién:

1.-Prensa de cabezal desplazable, que com-
prende un plato inferior, un travesano que se extien-
de a lo largo de la anchura del plato inferior en la
parte posterior del mismo, un carro montado en el tra-

vesano para moverse a lo largo del mismo, un plato
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. superior que es de menor longitud en el sentldo de la

}Janchﬂra que el plato inferzor,'cuyo plato superlor es—

td soportado por el carro en disposicidn opuesta con

-relacion al plato 1nfer10r, y medios motores paru pro-
R vooar el movlmiento relatxqo de aproximzcidn entre los
2platos superzor e 1nferior para efectiar una carrera
. activa de la prensa, caracterizada porque el iravesa-~

" fio (14) es de seccidn rectangular y,soporta dos carri-

les (18, 20) en su parte frontal-sobre los cuales se
apoya el carro (60) en la parte frontal del travesaiio
(14) para moverse a lo largo del travesano (14)

; 2,= Prensa, segin la re1v1nd1cac10n 1, qué
comﬁrénde medios de control_de la carrera con los que
se puede.contfo;ar ajusﬁhbleﬁente el movimiento del
plat; ;6Vil hacia el otro piato, cuyos medios de con-
trol de la carrera ooﬁprenden un interruptor de fin

de carrera y un accionador para el mismo, determinan-

do el movimiento del plate movil Wacia el otro plato

el movimxento de aproxxmacion relat;to entre el inte~
rruptor de fin de ecarrera y el accionador ¥y provocando
el contacto del ch%&nador con el interruptor de fin
de carrera el final del.movimiento del plato mdvil,
medios de ajuste con los que é; puéden variar las po-
s{ciones'relativés del interruptor de fin'de carrera
v el ;ccionadbr para variar la poéicién en la que se
termina el movimiento del plato mdvil, y medios selec—
tores accionables para que la prénsa realice un ciclo

de trabajo de "ajuste del control de la carrerg" en
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eii cual el plato mévil es desplazado hacia el otro
platel con lo que el accionador se mueve hacia el in-
terruptor de fin de carrera, caracterizado porque los
medios selectores (SSI) son accionables para determi-
nar que el plato mévil (30), que se mueve sometido a
la misma presiéon que la aplicada én una carrera acti-
va de la prensa, después del accionamiento del inte-
rruptor de fin de cqrrera (36), sea retenido con res-
pecto al movimiento de retorno a su posicién inicial, .
con lo que se pueden ajustar las posiciones relativas
del interruptor de fin de carrera (30) vy el acciona-
dor (40) con el plato movil (30) en su posicion de
"final de la carrera activa".

3. - Prensa, segun las reivindicaciones 1 6 ;
2, en la que el plato inferior fijo esta sujeto a ele- -
mentos laterales de un bastidor de la prensa mediante &
pernos y esta fijado al mismo por mediacidén de bridas
de soporte, caracterizado porque las bridas de sopor-
te (S8) son fijables al bastidor en una cualquiera
de dos posiciones de manera que el plato inferior (16)
se puede disponer soportado adiferentes distancias
debajo del travesano inferior (14).

4. — Prensa de cabezal desplazable.

Esta memoria consta da catorce paginas escri- ;

tas por una sola cara. i
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