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ANTECEDIITES DEL INVINTO

El invento se refiere a un dispositivo para reco-
ger cadenas, en particular cadenas gfuesas y pesadas, tales
como cadenas de anclas, de una manera adecuada para almace-
namiento y/o transporte.

~ Cuando se fabrica una cadena pesada, ésta es recg
gida generalmente en una pila desordenadsa,. bien sea sobre
el suelo de la facteria o en un gran récipiente para trans-
porte, un vagén de ferrocarril, o similar. In especial, las
cadenas sumenente largas causardn problemas al volverlas a
cargar, ya que la cadena entera solamente puede levantarse
mediante dispositivos de elevacidén que tengan una capacidad
de elevacibn sumamente elevada. Acemds, es diffcil obtener
un buen agarre en upna pila de cadena desordenada mediante
ganchos de elevacidn, bendas u otros medios de elevacién.
Por lo ténto, en mue:0g casos puede ser necesario alimentar
la cadena entera, en condicidn estirada, durante la opera~-
cién de nueva carga, precisando para ello de medios de ali-
mentacidén especiales, los cuales llevan tiempo, son ccmyii~
cados y costosos. : :

El principal objeto del invento es habilitar um
dispositivo que permita una manipulacidén mds simple de una

cadena, recogiendo la misma de unz manera organizada.

RESULFN DEL INVENTO

Esto se consisue mediante un dispositivo, de acuel
do con el invento, que comprende una guila de cadena mévil,

la cual es movida a lo largo de un camino de desplazamiento




P~

O'f s 00Y

10

15

20

30

24.,1.78

Ly
Hojn ntim,

(Tepetido clclicamente, encime de wa punto de recogiéa, de
forma que la cadenz que cuelga libremente de la gula de ca-
dena e¢s colocada sobre el suclo en bucles bien definidos,
los cuales pueden- ser elevados fdcilmente en unidades desea
das, por ejemplo, mediante una banaa de elevacidn, un brazo
de elevacién o similar colocado previamente justo debajo de
los bucles, perpendicularmente a éu direccidn longitudinal,
El ndmero de Bucles que hay en estas unidades puede adaptar
ge a los medios de transporte o de elevacidn que hay dispo-
nibles hasta el lugar de uso final, mediante los cuales pue
den volverse a cafgar incluso cadenas muy largas como un
"ciempics", medisnte los dispositivos de elevacidén ordina-
rios existentes. '

Hediante una gula de cadena dispuesta sobre un
brazo que pivota en vaivén alrededor de un eje vertical se
obtendrd una ventaja en ¢l sentido de que la alimentacidn
de la cadena puede ser efectuada mediante un dispositive
alimentador fijo que puede estar colocado sobre un sopofte,
por ejemplo, una rueda alimentadora,'contigua al eje de gi-
ro del brazo. De esta forma se simplifican el montaje y el
funcionamiento del dispositivo alimentador.

Tal brazo pivotable puede estar preferibleomente
inclinado oblicuamente hacia abajo y estar formado comc una
rampa © conducto de calda, cuya parte superior estd alinea-
da con la rueda alimentadora. De esta forma no es nécesario
disponer de una ruecda guiadbra en el extremo libre del bra-
zo, de la cual cae la cadena, ya que la cadena puede desplg
zarse & lo largo de la rampe y colgar libremente del extre-
mo libre de la misma hasta.la superficie de la parte infe~

rior,.
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— Con el fin de formar bucles ordenados, la guia dg

be desplazarse a lo largo del camino repetido ciclicanente,
por ejemplo un arco circular cn el caso de que la guia sea

formado por un brazo pivotable, una elipse o alguna otra

leurva, preferiblemente alargeda y cerrada, a una velocidad

que corresponde sensiblemente con el régimen de alimentza-~
cién de la cadena, de menera que la cadena no arrastre so-
bre la.superficie de sustentacién ni sea apilada de forma
deso%denada. Esta condicidn es especialmente importante en
los centros de los bucles, debajo de los cuales se ha colo-
cado previamente una banda de elevacién u otro medio de>elg'
vacidn alargada, tal como un brezo. EL desplazamicnto de la
gula no ticne que realizarse necesariamente a una velocidad
uniforme, sino que, posiblemente, puede ser efectuado gra=
dualmenﬁe, por ejemplo, en‘sincronismo con la-alimentacidn
de la cadena, eslabdén por eslabdn, de una.ihstalacién de
produccidén o puesto de trabajo.

El invento serd exvlicado de forma mds compleia a
continuacidh haciendo referencia a los dibujos.

BREVE DESCRIPCION DE LCS DIBUJOS

Ia figure 1 muestra esquemdticamente, en alzadd;

jun dispositivo de acuerdo con el invento, con una gula de

cadena en forma de brazo pivotable;

| _ La figura 2 muestra una seccién tomeda a lo largo
de la linea II-II de la figura 1.

DESCRIPCION DE UFA REALIZACION A PITULC DE EJWHELO




D 67.809

10

15

20

25

30 .

24.1.78

| tra esqueméticamente, a travéds de un acoplamiento 15. EL

Hoja nim, 4'

B Una rueda alinmentadora 1 para alimentar una cade-
na pesada 2, estd montada en cojinetes en la parte superioz
de un soporte 4 a unos siete metros por encina del nivel
del suelo 3. La rueda 1 es accilonada en la direccidn de la
flecha P nediante un motor 5, que se muestra esquendtica-
mente, y wna transmisidén 6, por ejemplo, en sincronismo con
' la fabricacién de la cadena. En alineacidn con el lado de
salida'de 1arrueda 1, en donde estdn @ispuestas placas de
gula 1atcraleé fijas 7, un brazo 8 estd montado en forma
pivotable sobre un eje vertical 9, que estd montado en for
ma giratoria en cojinetes superiores e inferiores 10, 11 y
12, respectivamente, dispuestos sobre un éoporte indepen~
diente 13 conectado al soporte 4 de la rueda. EL eje 9 y el
brazo 8, acoplado rigidamente al mismo, pueden accionarse
en sentidos alternativos de rotacién y de pivotacién, res-

pectivamente, mediante un motor hidrdulico 14, que se nues

brazo 8 comprende un bastidor 16 - 19 orientado verticslmey
te, que tiene una rampa 20 sensiblemente en forma de U o
de oaja, qué estd inclinada hacia abajo de la rueda alimen-
tadora 1 y termina con una parte extrema 21, verticalmente
curvada hacia abajo y algo ensanchada, & unos dos metros
sobre el suelo., Cuando la rueda alimentadora 1 estd fuacio-
nando, la cadena, bajo la influencia de la gravedad, se deg
pPlaza haoia abajo en la rampa 20 y deseiende al suelo 3.
Simultdneamente, el brazo 8 con lg rémpa 20 gira alrededor
del eje 9, como lo indican las flechas P’ en las figuras
ly2. E1 movimiento de giro es realizadb a una velocidad
horizontal que correspondé sustancialmente a la velocidad

periférica de la rueda alimentadora 1, es decir, la veloci
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[dad de alimentacién de la cadena, de menera gue la cadena
es colocada sobre el suelo 3, eslabén por eslabéﬁ, ¥y no es
arrastrada ni apilada de menera desordcnada.

Como se indica en la figura 2, el eje 9 dispone
de dos 1evas.22, 23 que son circunferencialmente ajustables
estando adaptadas cada una de estas levas para accionar un
correspondiente interrﬁptor de limite 24 y 25, respectiva-
mente, que controla el sentido de giro del motor hidrdulico
14 qédiante una vdlvula direceional ordinaria (no mostrada)
Por lo tanto, el brazo 8 conmutard su sentido de movimiento
de giro en posiciones angulares ajustables y desecadas y rea

lizard un movimiento giratorio alternativo. De esta forma,

bien definidos, uno encima del 0%ro. Colocando una banda de
elevacién o elemento similaer previamente sobre el sueigrj,
radialmente debajo del brazo 8 en sus pOSiéiOnes most?é&és
en la figura 2 y colocando sn némero deséado de bucles Qe
cadena, se pueden conectar los extremos de la bande de cle-
vacién con unos medios de elevacién ¥, durante una posible
alimentacién ulteridr de wna longitud continua de la cadcna
sobre la rueda alimentadora 1, levantar la unidad de qﬁ&éﬁa
recogida de esta forma en bucles y llevarles a un 1ugar:é§i
desplazamiento deseado. De esta forma,’puede almacenarée“y
transportarse une gran longitud de cadena, en un nimero de=
seado de unidades pedidas, con longitudes adecnadasg de ca@g
na entre si. A ,
Debe ponerse de relieve que‘el invento puede apli
carse en distintas formas dentro del alcance de la idea del
mismo, Por lo tento, la gula de cadena puede adaptarse para

realizar cualquier clase de camino ciclicamente repetido,
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por ejemplo, a lo largo de una linea recta, una elipse, un

nocho" o cualquier otra ocurva, proferiblemente continua y

|por lo menos sensiblcmente cerrada.

Ademés, la rueda alimentadora 1, u otros medios
alimentadores, pueden habilitarse en la guifa mévil de cade~
na, la cual puede estar provista tambidn de una o mds rue-
das guiadoras libremente giratorias, gl c¢s necesario, para
reducir la fricecién. .

Por lo ténto, le caracteristica esencial es que
la gufa de cadend funcions sincronamente (en forma continua
o intermitentemente) con la alimentaoién de la cadena, de
tal forma que la cadena es colocada sobre el lugar de reco-

gida en bucles bien definidos.
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REIVINDICACIOITES

Los puntos de invencidén propia y nueva que se pre

sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de

Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los que se recogen
en las reivindicaciones siguientes:

18, Dispositivo perfeccionado para recoger cade-|
nas o similares en forma adecuada para almacenamiento y/o
transporte, caracterizado por una gula de cadena que puede
moverse encima del lugar de recogida, estando adaptada dichsp
gula vara desplazarse, mientras que la cadena es alimentada
por ejemplo de una instalacién de faﬁricacidn de cadcna, so
bre el lugar de recogida, a lo largo de un camino de despla
zamiento, repetido cfelicamente, con una velocidad que co-
rresponde esencialmente a la velocidad de alimentacidn de
la cadena, de forma que la cadena que cuelga libremente de'
la gufa de cadena es colocada sobre el suelo en el lug gar de
recogida, en un cierto nimero de bucles bien definidos., .

28,- Dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
18, caracterizado porque la gula de cadena estd montada so-
bre un brazo el cual puede pivotar en vaivén alrededor de
un eje vertical.

~ 38.~ Dispositivo de acuerdo con la reivindicacién

28, caracterizado porque dicho brazo disponé de una rampa
1nc11nada hacia abajo para la cadena.
48 g Dlsp051t1vo de acuerdo con las re1v1nd1cacmo
nes 12 ~ 38, caracterlzado por una rueda alimentadora de ca

dena fija, montada a un nivel superior que diche gufa de ca
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584~ "DISPOSITIVO PERVECCIONADO FARA RECOGER CADE
NAS O SIILARES EN FORUA ADECUADA PARA ALACENAHIENTO Y/0
TRANSEORTE"
Tal y'como sevha deserito en la lemoria que snte-
cede, representado en los dibujos que se acompafian y con
los fines que se han especificado.

Esta Homoria consta de ocho hojas escritas a md-
quiné por una sola cara.
|

. Madrid, 01.FEB 1073
P.A.
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