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La p resen te  invención  se r e f ie r e ,  de modo 

g e n e ra l, a lo s  c o jin e te s  o topes de desembrague, p r in c i­

palmente para v e h ícu lo s  autom óviles.

Como es sabido, dicho c o jin e te  de desembra 

gue se h a l la  globalm ente formado por un elemento de manió 

b ra , d estinado a s e r  sometido a un medio de mando en des­

plazam iento, en l a  p r á c t ic a  una h o r q u illa  de desembrague, 

y  por un elemento de ataque d estin ad o, bajo l a  acción  d e l 

elemento de maniobra, a actu ar sobre e l  d is p o s it iv o  desem 

bragador d e l embrague a l  que e s tá  asociad o.

La p resen te  invención se r e f ie r e  más espe­

cífica m en te  a l  guiado de dicho c o jin e te  de desembrague en 

e l  curso de su desplazam iento.

Dicho guiado es habitualm ente asegurado sê  

gún una u o tr a  de dos formas d is t in t a s .

Según l a  prim era de e s ta s  formas, que so lo  

se u t i l i z a  ya  para lo s  c o jin e te s  de desembrague, denomina 

dos g r a f ita d o s , que se h a lla n  d e sp ro v isto s  de rodamientos 

a b o la s , dicho c o jin e te  de desembrague es lle v a d o  por l a  

h o r q u illa  de desembrague con l a  que e s tá  asociad o.

E sta  d isp o s ic ió n  o fre ce  e l  inconveniente 

de que, en su desplazam iento, e l  c o jin e te  de desembrague 

sigu e  un re co rr id o  c ir c u la r  y  no r e c t i l ín e o .

Según una segunda forma de guiado p o s ib le , 

que es actualm ente l a  a p lic a d a  más habitualm ente, p r in c i­

palmente p ara lo s  c o jin e te s  de desembrague que comprenden 

un rodamiento de b o la s  in terp u esto  en tre  su elemento de 

maniobra y  su elemento de ataque, dicho c o jin e te  de desem 

brague e s tá  montado d e s liz a n te  axialm ente sobre un órgano 

de guiado, tubo o manguito por ejem plo, d e l que es co a x ia l
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presentando su elemento de maniobra, en su zona c e n tr a l,  

un paso de guiado su sc e p tib le  de p e rm itir  su in tro d u c­

ció n  en dicho órgano de guiado.

E sta d isp o s ic ió n  t ie n e  l a  v e n ta ja  de permi 

t i r  un guiado r e c t i l ín e o  d e l c o jin e te  de desembrague, se ­

gún e l  e je  mismo d e l d is p o s it iv o  desembragador sobre e l  

que debe actu ar.

Pero, por una p a rte , impone l a  a p lic a c ió n  

de un órgano de guiado, cuya im plantación puede co n sid e­

ra rse  tra b a jo sa  y  l a  r e a liz a c ió n  co sto sa , principalm ente 

cuando debe re sp e ta rse  un espacio de in s ta la c ió n  lo n g itu  

d in a l mínimo y ,  por o tra  p a rte , impone asimismo, para f a ­

c i l i t a r  e l  d eslizam ien to  d el c o jin e te  de desembrague so­

bre e ste  órgano de guiado, d otar a l  elemento de maniobra 

de é ste  de un manguito, cuyo grosor no d e ja  de aumentar 

en otro  tan to  e l  espacio  de in s ta la c ió n  r a d ia l  de dicho 

c o jin e te  de desembrague.

La presen te  invención t ie n e  por o b je to , de 

manera g en era l, una d isp o s ic ió n  que perm ita e v it a r  e sto s  

in con ven ien tes, asegurando simultáneamente un guiado r e c ­

t i l í n e o  rigu ro so  d e l c o jin e te  de desembrague a fe cta d o .

De manera más p r e c is a , l a  p resen te  inven­

ció n  tie n e  por ob jeto  un c o jin e te  de desembrague, p r in c i­

palmente para veh ícu lo  autom óvil, d e l t ip o  que comprende 

globalm ente un elemento de maniobra d estinado a s e r  some­

tid o  a un medio de mando en desplazam iento, y  un elemento 

de ataque d estin ad o , bajo  l a  acción  d e l elemento de manió 

b ra , a a ctu a r sobre e l  d is p o s it iv o  desembragador de un em 

brague, presentando e l  c ita d o  elemento de maniobra un pa­

so de guiado, su sc e p tib le  de p e rm itir  l a  a p lic a c ió n  d el



5

10

15

20

25

30

conjunto sobre un órgano de guiado, caracterizán d o se  e ste  

c o jin e te  de desembrague porque e l  c ita d o  paso de guiado 

e s tá  d isp u esto  la te ra lm e n te , a d is ta n c ia  d e l e je  d e l c o j i  

n e te ; de p re fe re n c ia  se han p re v is to  a l  menos dos pasos 

de guiado la t e r a le s  de e s te  t ip o  sobre e l  c ita d o  elemento 

de maniobra.

Conjuntamente, l a  pared d e l c á r t e r ,  ce rca  

de l a  cu a l se im planta e l  c o jin e te  de desembrague según 

l a  in ven ció n , l l e v a  en s a lie n te  ta n ta s  b arras p a ra le la s  

como pasos la t e r a le s  l l e v a  e s te  c o jin e te  de desembrague, 

estando montado e s te  c o jin e te  de desembrague, por lo s  c i ­

tados p aso s, d e s liz a n te  sobre la s  c ita d a s  b a rra s .

La im plantación de d ich as b arras sobre una 

pared d e l c á r t e r ,  en l a  p r á c t ic a  pared d e l c á r te r  de em­

brague, puede e fe c tu a rse  habitualm ente con fa c i l id a d  y  con 

gasto  red u cid o , cu a le sq u ie ra  que sean lo s  im perativos de 

co n fig u ra ció n  que debe, por o tra  p a r te , re sp e ta r  d ich a pa 

re d , teniendo en cuenta lo s  órganos que e n c ie rra  e l  c á r­

t e r  a l  que perten ece o que se h a lla n  asociad os a é s te  ú l­

tim o; en e fe c to ,  es siempre p o s ib le  encontrar en uno u o - 

tr o  lu g a r  e l  s i t i o  n e cesa rio  para d ich a im plantación.

De c u a lq u ie r  modo, efectuándose e l  guiado 

d e l c o jin e te  de desembrague la te ra lm en te , es d e c i r ,a l  ex­

t e r i o r  de é s te  y  no ya  en su e je ,  no es ya  n ecesario  p re­

v e r  su a p lic a c ió n  sobre cu a lq u ie r  o tro  órgano de guiado 

a x ia l ,  lo  que d e ja  l i b r e  e l  s i t i o  u t i l iz a d o  para l a  implan 

ta c ió n  de dicho órgano de guiado, tan to  a x ia l  como r a d ia l 

mente, y  e lim in a e l  c o ste  de fa b r ic a c ió n .

Además, tampoco es ya  n ecesario  d o tar a l  

elemento de maniobra d e l c o jin e te  de desembrague de cu al
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"quier t ip o  de manguito, lo  que perm ite, s i  la s  co n d icio ­

nes son ig u a le s  por lo  demás, re d u c ir  e l  espacio  de in s ­

ta la c ió n  d iam etral de dicho c o jin e te  de desembrague y , 

tratán dose de un c o jin e te  de desembrague que a p lic a  un ro 

damiento de b o la s , c o n fe r ir  económicamente a é ste  un d iá  

metro más pequeño.

Aunque l a  invención  pueda a p lic a r s e  a cu al 

q u ier t ip o  de c o jin e te  de desembrague, es d e c ir ,  tan to  a 

lo s  c o jin e te s  de desembrague g r a f ito s o s  como a lo s  de de­

sembrague de rodamientos de b o la s , ya  se t r a t e  en e ste  ca 

so de c o jin e te s  autocentradores o no, es especialm ente ven 

ta jo s a  cuando dicho c o jin e te  de desembrague es au tocen tra  

dor, es d e c ir ,  cuando se e sta b le ce  un enlace de autocen- 

trado entre su elemento de ataque y  su elemento de manio­

b ra.

En e fe c to , y  teniendo en cuanta e l  guiado 

r e c t i l ín e o  rigu ro so  d e l c o jin e te  de desembrague a l  que e -  

quipa, dicho en lace de autocentrado se j u s t i f i c a  totalm en 

t e ,  en e ste  caso , y  prueba, en l a  p r á c t ic a ,  s e r  e s p e c ia l­

mente v e n ta jo so , s i  no in d isp en sab le .

Las c a r a c t e r ís t ic a s  y  v e n ta ja s  de l a  inven 

ció n  se deducirán, por o tr a  p a r te , de l a  d e scrip c ió n  que 

s ig u e , a t í t u l o  de ejem plo, haciendo r e fe r e n c ia  a lo s  d i­

bujos esquem áticos an ejo s, en lo s  que:

l a  f ig u r a  1 es una v i s t a  en alzado de un 

c o jin e te  de desembrague según l a  in ven ción , según l a  f l e ­

cha I  de l a  f ig u r a  2;

l a  f ig u r a  2 es una v i s t a  en c o rte  a x ia l  de 

e s te  c o jin e te  de desembrague, según l a  l ín e a  quebrada l i ­

l i  de l a  f ig u r a  1 ;



5

10

15

20

25

30

n a

l a  f ig u r a  3 es o tra  v i s t a  en c o rte  a x ia l  

p a r c ia l ,  según l a  l ín e a  1 1 1 - 1 1 1  de l a  f ig u r a  1 ;

l a  f ig u r a  4  es una v i s t a  análoga a l a  de 

l a  f ig u r a  1 ,  con arranque lo c a l ,  y  a fe c ta  a una v a ria n te  

de r e a liz a c ió n ;

l a  f ig u r a  5 es una v i s t a  en co rte  a x ia l  de 

e s ta  v a r ia n te , según l a  l ín e a  V-V de l a  f ig u r a  4 ;

l a  f ig u r a  6 es una v i s t a  análoga a l a  de 

l a  f ig u r a  4 , y  a fe c ta  a o tra  v a r ia n te  de r e a liz a c ió n ;

l a  f ig u r a  7 recoge un d e t a l le  de l a  f ig u r a  

5 y  a fe c ta  a o tra  v a r ia n te  de r e a liz a c ió n ;

l a  f ig u r a  8 es una v i s t a  en alzado de una 

v a r ia n te  de r e a liz a c ió n  de un c o jin e te  de desembrague se­

gún l a  invención;

la s  f ig u r a s  9 y  10 son v is t a s  en co rte  a x ia l  

según, resp ectivam en te, la s  lín e a s  quebradas IX-IX y  X-X 

de l a  f ig u r a  8;

l a  f ig u r a  11  recoge, a e s c a la  su p erio r, e l  

d e t a l le  de l a  f ig u r a  9 , lo c a liz a d o  por un encuadre XI so­

bre é s ta ;

l a  f ig u r a  12 es una v i s t a  en alzado de l a  

p la ca  m e tá lica  que forma e l  armazón d e l c o jin e te  de desem 

brague según l a  invención;

la s  f ig u r a s  13 y  14  son v is t a s  en c o rte  a - 

x i a l  de e s ta  p la c a , según, respectivam en te, la s  l ín e a s  que 

bradas X III-X III  y  XIV-XIV de l a  f ig u r a  1 2 ;

la s  f ig u r a s  15 y  16 son v is t a s  la t e r a le s  

p a r c ia le s ,  según, respectivam en te, la s  f le c h a s  XV y  XVI de 

l a  f ig u r a  12;

l a  f ig u r a  1?  reco ge, a e sc a la  su p erio r, e l
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"d e ta lle  de l a  f ig u r a  1 4 , lo c a liz a d o  por un encuadre XVII 

sobre é s ta .

En e sta s  f ig u r a s ,  y  para mayor c la r id a d  de 

la s  mismas, e l  c o jin e te  de desembrague según l a  invención 

ha sido representado en tra z o s  relativam en te  gru esos, míen 

tr a s  que e l conjunto en e l  que p a r t ic ip a , ha sid o  re p re ­

sentado en tra zo s  re lativam en te  f in o s .

En e ste  sen tid o , en la s  f ig u r a s  1 y  2 son 

v i s ib le s  en 10, e l  c o jin e te  de desembrague según l a  inven 

c ió n , en 11  l a  pared d e l c á r te r  c e rca  de l a  cu al é s te  e s­

tá  e s ta b le c id o , y  en 12 l a  h o r q u illa  de desembrague aso­

ciad a  a l  mismo.

De forma conocida, l a  pared d e l c á r te r  1 1 , 

que perten ece habitualm ente a l  c á r t e r  d e l embrague con e l  

que e s tá  asociado e l  c o jin e te  de desembrague 10 , pero que 

puede asimismo p erten ecer a l  c á r te r  de l a  c a ja  de cambio, 

principalm ente cuando é s ta  se h a l la  directam ente unida con 

e l  embrague, l le v a  un ánima 13 apropiado para e l  paso d el 

árb o l movido d e l c ita d o  embrague (no rep resen tad o ).

De forma asimismo conocida, l a  h o r q u illa  

de desembrague 12 e s tá  montada p iv o ta n te  sobre un árbol 

1 4 , l le v a d o , por ejem plo, por una p a rte  no representada de 

l a  pared d el c á r te r  1 1 ,  y  comprende dos dedos 15 para su 

acción  sobre e l  c o jin e te  de desembrague 10.

De forma asimismo conocida, e ste  c o jin e te  

de desembrague 10 se h a lla  globalm ente formado por un e le  

mentó de maniobra 1 6 , por e l  que, para su mando en d esp la  

zam iento, se h a lla  sometido a lo s  dedos 15 de l a  h o r q u illa  

de desembrague 12 , y  por un elemento de ataque 18  por e l  

que, y  b ajo  l a  acción  d e l elemento de maniobra 1 6 , e s tá
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adaptado para a ctu a r  sobre e l  d is p o s it iv o  desembragador 

de un embrague (no rep resen tad o ), formando e l  c ita d o  e le  

mentó de maniobra 16  y  e l  c ita d o  elemento de ataque 1 8 , 

uno y  o tro , p ie z a s  globalm ente an ulares para l a  a p lic a ­

ció n  d e l conjunto a lred ed or d e l á rb o l movido d e l c itad o  

embrague.

En e l  ejemplo de r e a liz a c ió n  representado, 

e l  elemento de maniobra 16  comprende una b rid a  tra n sv e r­

s a l  v aciad a  en su cen tro  20, de m ateria s in t é t ic a ,  por 

ejem plo, a l  que e s tá  adosada, sobre su cara  p o s te r io r , es 

d e c ir ,  sobre a q u e lla  de sus caras que se encuentra opues­

t a  a l  d is p o s it iv o  desembragador a mandar, una co n trap laca  

de re fu e rz o , que lle v a n , en su extremo l i b r e ,  lo s  dedos 

1$ de l a  h o r q u illa  de desembrague 12 .

Para g u ía  de é s to s ,  l a  co n tra p la ca  de r e ­

fu e rzo  21 p re se n ta , en p o sic io n es  diam etralm ente opuestas, 

dos a la s  p legad as en escuadra 22, cuyas caras enfrentadas 

forman, perpendicularm ente a un plano tr a n s v e r s a l,  dos re  

s a lto s  p a r a le lo s  23 apropiados para e l  apoyo de lo s  c i t a ­

dos dedos.

En e l  ejemplo de r e a liz a c ió n  representado, 

una de e s ta s  a la s  22 p re se n ta , en su extremo, más a l l á  d e l 

dedo 15  correspon d ien te de l a  h o r q u illa  de desembrague 12, 

una p a rte  v u e lta  24  p legada en escuadra fre n te  a ese dedo, 

para re te n c ió n  a x ia l  d e l c o jin e te  de desembrague 10 por 

l a  h o r q u illa  de desembrague 12 , en e l  curso de l a  manipu­

la c ió n  d e l conjunto a l  que perten ece e s te  c o jin e te  de de­

sembrague.

En e l  ejemplo de r e a liz a c ió n  representado, 

e l  elemento de ataque 18 de e s te  c o jin e te  de desembrague

218
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"10 e s tá  formado por l a  p is t a  in te rn a  de un rodamiento de 

b o las  2 6 , cuya p is t a  extern a 27 e s tá  mantenida ap lica d a  

co n tra  l a  cara  d e la n tera  de l a  b r id a  20 d e l elemento de 

maniobra 1 6 , por una arandela e lá s t ic a  ondulada de acción  

a x ia l  2 8 , estando é sta  enganchada por p atas globalm ente a 

x ia le s  29 a ganchos 30, que prolongan radialm en te, de tr e  

cho en trech o , l a  co n tra p la ca  21 d e l elemento de maniobra 

1 6 , y  apoyándose sobre l a  a r is t a  d e la n te ra  de l a  c ita d a  

p is t a  extern a 27.

Una unión de autocentrado a c tiv o  en tra n s­

la c ió n  se e s ta b le c e , de e s te  modo, en tre  e l  elemento de 

ataque 18  y  e l  elemento de maniobra 1 6 , presentando e ste  

elemento de ataque 1 8 , y  de modo más gen eral e l  rodamien­

to  de b o las  26 a l  que p erten ece, en un plano perpendicu­

l a r  a l  e je  d e l conjunto d e fin id o  por l a  ca ra  d e la n te ra  de 

l a  b rid a  tr a n s v e rs a l 20 d e l elemento de maniobra 1 6 , una 

la t i t u d  om nidireccional de re c o rr id o , bajo  e l  c o n tro l de 

l a  arandela e lá s t ic a  2 8 , y  dentro de lo s  l ím ite s  de un deŝ  

plazam iento r a d ia l d efin id o  por un s a lie n te  an u lar 32, que 

e stá  p r e v is to , a e ste  e fe c to , sobre l a  cara  d e la n te ra  de 

l a  b rid a  20 d e l elemento de maniobra 1 6 , y que rodea l a  

p is t a  externa 27 d e l c ita d o  rodamiento de b o las 2 6 .

E stas d isp o s ic io n e s  no forman p a rte , en s i  

mismas, de l a  p resen te inven ción , y  por co n sig u ie n te , no 

se d e sc r ib irá n  más detalladam ente a con tin uación .

De forma asimismo conocida, e l  elemento de 

maniobra 16 d e l c o jin e te  de desembrague 10 p re se n ta , a l  

menos, un paso de guiado apropiado para p e rm itir  l a  a p l i ­

cación  sobre un órgano de guiado.

Según l a  inven ción , dicho paso de guiado
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e stá  d isp u esto  la te ra lm e n te , es d e c ir ,  a d is ta n c ia  d el 

e je  d e l c o jin e te  de desembrague 30, exteriorm ente a é s te .

En l a  p r á c t ic a ,  y  t a l  como se rep resen ta , 

e l  elemento de maniobra 16 d e l c o jin e te  de desembrague 10 

comprende, de e s te  modo, la te ra lm en te , a l menos dos pasos 

de guiado, y  é sto s  están  formados sobre prolon gaciones ra  

d ia le s  33 de l a  b r id a  tr a n s v e rs a l 20 d e l c ita d o  elemento 

de maniobra 1 6 .

En e l  ejemplo de r e a liz a c ió n  representado 

en la s  f ig u r a s  1 a 3, e sta s  prolon gacion es r a d ia le s  33 de 

l a  b r id a  tr a n s v e rs a l 20 d e l elemento de maniobra 1 6 , son 

dos, en p o sic io n e s  opuestas de modo globalm ente d iam etral 

una re sp e cto  a l a  o tr a , y  se h a lla n  im bricados globalmen­

t e  a 903 con lo s  r e s a lt o s  p a r a le lo s  23, formados por la s  

a la s  22 de la  co n tra p la ca  21 de e s te  elemento de maniobra, 

para apoyo de lo s  dedos 15 de l a  h o r q u illa  de desembrague 

12 , de t a l  modo que lo s  pasos de guiado que comprenden se 

h a lla n  desplazados angularmente resp ecto  a  lo s  c ita d o s  re  

s a lt o s .

En e l  ejemplo de r e a liz a c ió n  representado 

en la s  f ig u r a s  1  a 3, para una prolon gación  r a d ia l 33, e l  

paso de guiado correspond iente e s tá  p erifé rica m en te  ce rra  

do y  forma a s í  globalm ente, una o r e ja  36.

E sta  o r e ja  36 e s tá  alargado en c i l in d r o ,  

de g e n e ra tr ic e s  p a r a le la s  a l  e je  d e l c o jin e te  de desembra 

gue 10 a l  que p erte n ece , pero l a  secció n  tr a n s v e rs a l de 

su pared in te rn a  puede s e r  cu a lq u iera ; en e l  ejemplo r e ­

presen tad o, e s ta  secc ió n  es c ir c u la r .

Conjuntamente, e l  paso de guiado formado en 

l a  o tra  prolon gación  r a d ia l  33, en e l  ejemplo rep resen ta-
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H o, e stá  a b ie rto  la te ra lm en te , en una d ire c c ió n  r a d ia l o- 

puesta a l  e je  d el c o jin e te  y  forma a s í  globalm ente, un ejs 

tr ib o  37*

E ste e s tr ib o  37 p resen ta , en fren tad os, dos 

fla n c o s  de guiado r a d ia le s  38, sensiblem ente p a r a le lo s  a l  

plano a x ia l  d el conjunto que pasa por su zona c e n tr a l,  y 

t ie n e  asociado un manguito tu b u lar 40, que p resen ta  e x te -  

riorm ente dos f la n c o s  p a ra le lo s  41, de separación  l i g e r a ­

mente in fe r io r  a l a  de lo s  f la n c o s  38 d e l e s tr ib o  37; y 

que de e ste  modo es apropiado para s e r  in trod u cido  r a d ia l 

mente a d eslizam ien to  en é s te .

En e l ejemplo represen tado, e ste  manguito 

tu b u lar 40 presen ta  un ánima in te rn a  42, de secció n  tran s 

v e r s a l c ir c u la r  id é n tic a  a l a  de l a  o r e ja  36 anteriorm en­

te  d e s c r ita ,  y  en sus extremos l l e v a  c o lla r in e s  r a d ia le s  

43 para su mantenimiento a x ia l  en e l  e s tr ib o  37-

Como l a  o r e ja  3 6 , e l  e s tr ib o  37 se encuen­

tr a  globalm ente alargado en c i l in d r o ,  paralelam ente a l  e je  

d e l conjunto; d ich a o re ja  36 y  dicho e s tr ib o  37 pueden ve 

n ir  en una s o la  p ie z a  con l a  b rid a  tr a n s v e rs a l 20, en e l  

curso d e l moldeo de é s ta s , y  d iv e rsa s  nervaduras de r i g i -  

d iza c ió n  pueden r e fo r z a r  localm ente,según modalidades en 

uso en d ich a té c n ic a  de moldeo, la s  prolon gacion es ra d ia ­

le s  33 de e s ta  b rid a  tr a n s v e rs a l 20 sobre la s  que se f o r ­

man e s ta  o r e ja  36 y  e s te  e s tr ib o  37.

Según l a  inven ción , l a  pared d el c á r te r  11 

l le v a  conjuntamente en s a lie n te  a lred ed o r de su ánima 13 , 

ta n ta s  b arras p a ra le la s  44 como pasos de guiado la t e r a le s  

l le v a  e l  c o jin e te  de desembrague 10, extendiéndose la s  c i  

tadas b arras 44, que son, por co n sig u ie n te , dos en e l  ejem
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p ío  de r e a liz a c ió n  representado en la s  f ig u r a s  1 a 3) de 

modo globalm ente p a r a le lo  a l  e je  de l a  c ita d a  ánima 13 .

. Por sus pasos de guiado la t e r a le s  36 y  371 

e l  c o jin e te  de desembrague 10 e stá  montado d e s liz a n te  so­

bre la s  c ita d a s  b arras 4 4 , con in te rp o s ic ió n , para e l  es­

tr ib o  que co n stitu y e  e l  paso de guiado 37, d e l manguito 

tu b u la r 40  anteriorm ente d e s c r ito .

En e l  ejemplo de r e a liz a c ió n  representado, 

la s  b arras  44  son id é n tic a s , y  se t r a t a  de b arras c i l i n ­

d r ic a s  de secció n  c ir c u la r ;  por ejem plo, y  t a l  como se re  

p re se n ta , pueden s e r  encajadas a p resió n  en protuberan cias 

4 5 , p r e v is ta s  a e ste  e fe c to  sobre l a  pared d e l c á r te r  1 1 .

Como es f á c i l  comprender, en e l  curso de 

su desplazam iento con secu tivo  a un pivotam iento de l a  hor 

q u i l la  de desembrague 12 , e l  c o jin e te  de desembrague 30 

se encuentra, de e ste  modo, rigurosam ente guiado, s ig u ien  

do un movimiento r e c t i l ín e o  de tr a n s la c ió n  según su e je ,  

t a l  como se esquem atiza en tra z o s  d isco n tin u o s en l a  f i ­

gura 2.

En p r in c ip io , e ste  e je  se confunde con e l 

d e l d is p o s it iv o  desembragador sobre e l  que debe a ctu ar e l  

c o jin e te  de desembrague.

Pero e l  hecho de que é ste  sea  au tocen tra­

d or, perm ite una compensación s is te m á tic a  de una d e s a li ­

n eación  even tu al de lo s  e je s  en cu e stió n .

Por o tra  p a r te , e l  montaje a d eslizam ien to  

r a d ia l  en tre  e l  e s tr ib o  37 y  e l  manguito 40 sobre e l  que 

é ste  e s tá  a p lic a d o , perm ite ventajosam ente una recupera­

ció n  de even tu ales to le r a n c ia s  de fa b r ic a c ió n  en tre  e l  en 

t r e e je  de la s  b arras 44  y  e l  de lo s  pasos de guiado l a t e -
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r a le s  correspond ientes d e l c o jin e te  de desembrague 30, a s i  

como una eventual m od ificación  en s e r v ic io  de e sto s  entre-?

e je s  debido a una p o s ib le  d ila ta c ió n  térm ica d ife r e n c ia l  

de lo s  órganos co rresp on d ien tes.

Debe subrayarse, a e s te  e fe c to , que e l  de:s 

v io  la t e r a l  según l a  invención de lo s  pasos de guiado d el 

c o jin e te ,  p o s ib i l i t a  ventajosam ente l a  a p lic a c ió n  de un 

d is p o s it iv o  de compensación eventual de d ila ta c ió n  d i f e ­

r e n c ia l d el tip o  d e l que co n stitu y e  e l  e s tr ib o  37 y  e l  man 

g ü ito  40  asociado a l  mismo.

Dicha p o s ib ilid a d  queda e xclu id a  cuando e l 

guiado d el c o jin e te  se e fe c tú a  por a p lic a c ió n  de un man­

g u ito  de é ste  sobre un tubo de gu ía  c e n tra l d e l que es coa 

x i a l ,  lo  que o b lig a  a p re ver, siendo e ste  manguito h ab i­

tualm ente de m ateria l s in t é t ic o  para m ejorar la s  con d icio  

nes de d eslizam ien to , m ientras que e l  tubo de gu ia  sobre 

e l  que es ap licad o  es de metal o de a le a c ió n , en tre  e sto s  

dos órganos, to le r a n c ia s  de montaje no d e sp re c ia b le s .

En lo  que preced e, se ha p re v is to  que la s  

prolongaciones r a d ia le s  33, que presentan  lo s  pasos de 

guiado la t e r a le s  d e l c o jin e te  de desembrague 30 según l a  

inven ción , estaban globalm ente d isp u esto s  en p o sic io n es  

diametralmente opuestas una resp ecto  a l a  o tra .

No o b stan te , es evid en te  que no es o b lig a ­

to r io  que suceda a s i ,  aunque e sta  d isp o s ic ió n  sea e sp e c ia l 

mente fa v o ra b le  para l a  obtención de un buen guiado; según 

la s  necesidades e sp e c ia le s  in h eren tes a cada caso de a p l i ­

cación, la s  b arras 44  apropiadas para e l  guiado d e l c o j i ­

nete de desembrague pueden, se r  im plantadas, por e l  con tra  

c ió , u tiliz a n d o  a l  máximo la s  p o s ib ilid a d e s , teniendo en
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"cuenta e l  lu g a r  d isp o n ib le  en l a  s u p e r f ic ie  de l a  pared 

d e l c á r t e r  a fe cta d a , según p o sic io n es que no son necesa­

riam ente opuestas de modo rigurosam ente d iam etra l, pero 

que, por e l  c o n tra r io , pueden e s ta r  más o menos d esp laza  

das angularmente resp ecto  a d ich as p o sic io n es  d iam etral­

mente opu estas.

Según l a  v a r ia n te  de r e a liz a c ió n  i lu s t r a ­

da por la s  f ig u r a s  4  y  5 , lo s  pasos de guiado la t e r a le s  

d e l c o jin e te  de desembrague 30, se h a lla n  ambos c o n s t itu í  

dos por o re ja s  36 circu larm en te ce rra d a s, y  están  dispues 

to s  a l a  a ltu r a  de lo s  r e s a lto s  p a r a le lo s  23, que presen­

ta  e l  elemento de maniobra 16 de e s te  c o jin e te ,  para apo­

yo d e l dedo 15 de l a  h o r q u illa  de desembrague 12 .

Según e s ta  v a r ia n te , e sto s  r e s a lt o s  parale; 

lo s  23, están  formados por la s  caras  opuestas de prolonga 

cion es a x ia le s  4 8 , que p resen ta , a e s te  e fe c to , l a  b rid a  

20 d el elemento de maniobra 1 6 , a ambos lados de su paso 

a x ia l ,  y  e l  apoyo de lo s  dedos 15 de l a  h o r q u illa  de de­

sembrague 12 se e fe c tú a , por co n sig u ie n te , sobre la s  ca­

ra s  in te rn a s  fr e n te  a e sto s  d e d o s .*

Además, según e s ta  v a r ia n te , una de la s  

prolon gacion es a x ia le s  48  en cu e stió n , term ina en una par 

t e  v u e lta  en escuadra 4 9 , para l a  re te n ció n  a x ia l  d el co­

j in e t e  de desembrague 30, t a l  como se e x p licó  anteriorm en 

t e .

Según l a  v a ria n te  de r e a liz a c ió n  ilu s tr a d a  

por l a  f ig u r a  6, se prevén tr e s  pasos de guiado la t e r a le s .

Se t r a t a  de pasos 3 6 ' ,  b astan te  sem ejantes 

a la s  o re ja s  36 anteriorm ente d e s c r ita s ,  es d e c ir ,  pasos 

por lo s  que e l  c o jin e te  es su sc e p tib le  de a p lic a r s e  d ire c
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"lamente sobre b arras 4 4 , pero a b ie r to s  la tera lm en te  en 

h o r q u illa , por ejemplo a medio diám etro, t a l  como se r e ­

p resen ta , en una d ire c c ió n  que puede s e r , por ejem plo, y 

t a l  como se rep resen ta , una d ire c c ió n  r a d ia l  opuesta a l  

e je  d e l c o jin e te .

En lo  que precede, l a  re te n ció n  a x ia l  even 

tu a l d el c o jin e te  de desembrague 30, se e fe c tú a  por coopj3 

ració n  de una p a rte  v u e lta  en escuadra de e ste  c o jin e te  

de desembrague con uno de lo s  dedos de l a  h o r q u illa  de de 

sembrague 12 asociad a.

Según l a  v a ria n te  de r e a liz a c ió n  i lu s tr a d a  

por l a  f ig u r a  7t que puede a p lic a r s e  a una cu a lq u iera  de 

la s  v a r ia n te s  de r e a liz a c ió n  anteriorm ente d e s c r ita s ,  es­

ta  re ten ció n  se e fe c tú a  mediante un s a lie n te  r a d ia l ,  p re­

v is to  a e ste  e fe c to  en l a  proximidad d e l extremo l i b r e  de 

una de la s  b arras 44  sobre l a  que e l  c o jin e te  de desembra 

gue se h a lla  montado d e s liz a n te .

T al como se re p resen ta , e s te  s a lie n te  r a ­

d ia l  e s tá  formado por un a n il lo  e lá s t ic o  hendido 50, in ­

troducido radialm ente en una garganta 51 de l a  b arra  44  

a fe cta d a .

Dicho a n il lo  e lá s t ic o  hendido e s tá  d e stin a  

do a cooperar directam ente en re te n ció n  con l a  cara  delan  

te r a  de l a  o r e ja  36 corresp on d ien te, es d e c ir ,  con aque­

l l a  de la s  caras de e s ta  o re ja  que se h a lla  d ir ig id a  en e l  

mismo sen tid o  que e l  elemento de ataque 18 asociad o.

De p re fe re n c ia , y  t a l  como se rep resen ta , 

para que no r e s u lte  una dism inución de l a  c a rre ra  a x ia l  

d e l c o jin e te  de desembrague 3Q, l a  ca ra  d e la n te ra  de l a  

prolongación r a d ia l  de l a  b rid a  tr a n s v e rs a l 20 sobre l a
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que e s tá  formada l a  o r e ja  36 en cu e stió n , e s tá  desviada 

axialm ente h a cia  l a  p a rte  p o s te r io r  resp ecto  a l a  ca ra  co 

rresp on d ien te  de l a  c ita d a  b rid a , en una magnitud D que 

corresponde, a l  menos, a l  espacio  de in s ta la c ió n  a x ia l  de 

bido a e s te  a n i l lo  e lá s t ic o  hendido 50.

Según d iv e rsa s  v a r ia n te s  no rep resen tad as, 

cada una de la s  o r e ja s  36 de la s  formas de r e a liz a c ió n  

i lu s tr a d a s  por la s  f ig u r a s  1 a 4 , puede se r  s u s t itu id a  por 

una h o r q u illa  36' o un e str ib o  37.

Además, cuando uno de lo s  pasos de guiado 

la t e r a le s  según l a  invención co n stitu y e  dicho e s tr ib o , y  

por co n sig u ie n te  se l e  a so c ia  un manguito tu b u la r, según 

e l  montaje de d eslizam ien to  r a d ia l ,  d e s c r ito  haciendo r e ­

fe r e n c ia  a la s  f ig u r a s  1 a 3, e ste  manguito puede s e r  r a ­

dialm ente f i ja d o  en e ste  e s tr ib o  y  s e r  a s í  reten id o  de mo 

do e s ta b le  por e l  c o jin e te  de desembrague a l  que equipa; 

por ejem plo, lo s  extremos l ib r e s  de lo s  brazos de dicho 

e s tr ib o  pueden e s ta r  p r o v is to s , uno fr e n te  a o tro , de sa­

l ie n t e s  o de p a rte s  v u e lta s , que e l  manguito asociado de­

be in ic ia lm e n te  franquear e lásticam en te  en e l  curso de su 

co lo ca c ió n  en e ste  e s tr ib o .

En lo  que p reced e, llevan d o e l  elemento de 

maniobra una b rid a  tr a n s v e rs a l de m a te ria l s in t é t ic o ,  de­

nominado p lá s t ic o ,  a l a  que, para apoyo d e l medio de man­

do en desplazam iento asociad o, se h a lla  localm ente adosa­

da una p la c a  m etá lica  an u lar, denominada p la ca  de re fu e r­

zo , lo s  pasos la t e r a le s  de guiado están  formados sobre pro 

lon gacion es r a d ia le s  de e s ta  b r id a , en protub eran cias que 

vienen  en una s o la  p ie z a  con e l l a  por moldeo.

De e s te  modo, según una d isp o s ic ió n  t r a d i-
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"cional en s í  misma, es l a  b rid a  tr a n s v e rs a l d el elemento 

de maniobra l a  que forma e l  armazón gen eral d el c o jin e te ,  

lim itán dose l a  p la ca  m etá lica  de re fu e rzo  a aum entarla lo  

cálmente en g ro so r, para e v it a r le  un con tacto  d ir e c to  con 

e l  medio de mando en desplazam iento, su sc e p tib le  de oca­

sio n ar un d e te r io ro  por d esgaste  y/o deform ación.

Por co n sig u ie n te , r e s u lt a  que l a  b rid a  tran¡s 

v e r s a l de e ste  elemento de maniobra debe asumir por s i  mij3 

mo dos fu n cio n es, a sab er, por una p a r te , p re se n ta r una r<e 

s is t e n c ia  s u f ic ie n te  para sop ortar lo s  demás elementos cons 

t i t u t iv o s  d e l c o jin e te  a fe cta d o , y  por o tra  p a r te , con tar 

con c a r a c t e r ís t ic a s  de rozam ientos s u sc e p tib le s  de s a t i s ­

fa c e r  un d eslizam ien to  s in  acuñamiento n i agarrotam iento 

sobre lo s  órganos de guiado sobre lo s  que se a p lic a  e ste  

c o jin e te .

E stas dos funciones no son por s í  mismas 

antinóm icas, pero a l  t r a ta r s e  de una r e a liz a c ió n  en mate­

r i a l  s in t é t ic o ,  que s a t is f a c e  ventajosam ente la s  e x ig e n cia s  

d e l d eslizam ien to , exigen , en la  p r á c t ic a ,  para s a t is f a c e r  

la s  e x ig e n cia s  de r e s is te n c ia ,  un re fu e rzo  de e ste  mate­

r i a l  s in t é t ic o ,  por ejemplo mediante f ib r a s  de v id r io ,  a s í  

como un re fu e rzo , mediante nervaduras., de la s  p ro lo n gacio ­

nes r a d ia le s  de l a  b r id a .

Se d e s c r ib ir á  a co n tin u ación , haciendo r e ­

fe r e n c ia  a la s  f ig u r a s  8 a 1 7 , una d isp o s ic ió n  que perm ita 

s a t is f a c e r  a l  menor p re c io  l a  doble e x ig e n cia  de r e s is te n ­

c ia  y  de d eslizam ien to  anteriorm ente mencionada, y  que pre¡ 

sen ta , además, o tra s  v e n ta ja s .

Según e s ta  d is p o s ic ió n , e l  elemento de ma­

niobra 16 d e l c o jin e te  10 afectad o  se  reduce a una p la ca
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m e tá lic a  2 1, globalm ente an u lar, que forma e l  armazón d e l 

c o jin e te .

Se t r a t a ,  en l a  p r á c t ic a ,  de l a  p la ca  denô  

minada p la c a  de re fu e rz o , habitualm ente p r e v is ta  para ap() 

yo d e l medio de mando en desplazam iento, que co n stitu yen  

lo s  dedos 15 de l a  h o r q u illa  de desembrague, t a l  como se 

d e s c r ib ió  anteriorm ente haciendo r e fe r e n c ia  a la s  f ig u r a s  

1 a 7 .

E sta  es l a  razón por l a  que e sta  p la ca  l i e  

va  l a  misma r e fe r e n c ia  numérica 2 1, que l a  u t i l iz a d a  en 

la s  f ig u r a s  1 a 7*

Lo mismo sucede para lo s  elementos que t i e  

nen l a  misma fu n ció n .

Como se d escrib e  anteriorm ente haciendo re 

fe r e n c ia  a la s  f ig u r a s  1  a 7 , se han p r e v is to ,  además, uno 

o v a r io s  pasos de guiado 36, para l a  a p lic a c ió n  de e ste  co 

j in e t e  10 sobre b arras u o tro s  órganos de guiado 4 4 , es­

quem atizadas en tra z o s  f in o s  en la s  f ig u r a s  9, 10 y  1 1 .

En e l  ejemplo de r e a liz a c ió n  representado, 

se han p r e v is to  dos de dichos pasos de guiado 36, en p o s i 

cio n es opuestas de modo globalm ente d iam etra l.

Según l a  in ven ción , cada uno de e sto s  pasos 

de guiado 36 e s tá  formado en un taco  de guiado d is t in to  

35, in s e r to  de modo in d iv id u a l sobre l a  p la ca  m etá lica  21, 

que c o n stitu y e , por co n sig u ien te , resp ecto  a dicho taco de 

guiado, una p la ca  de s o p o r te ;:dicho taco  de guiado e s , de 

p r e fe r e n c ia , de m a te ria l s in t é t ic o  de b ajo  c o e fic ie n te  de 

rozam iento, t a l  como e l  vendido bajo  l a  denominación co­

m ercia l de "NYLON", por ejem plo.

De e sté  modo, l a  p la c a  de soporte de lo s
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"taco s de guiado 55 e stá  formada por l a  p la ca  de re fu erzo  

mencionada y , en l a  p r á c t ic a ,  en e l  ejemplo de r e a liz a c ió n  

representado, y  como ya se ha subrayado, e l  elemento de 

maniobra 16 se reduce a e sta  p la ca  de re fu e rzo .

Para la  co lo cació n  de lo s  taco s de guiado 

55) l a  p la ca  m etá lica  21 l le v a  dos o re ja s  56, en l a  aber­

tu ra  57 de cada una de la s  cu a le s  se introduce dicho taco 

de guiado 55.

En e l  ejemplo de r e a liz a c ió n  represen tado, 

d ich a o re ja  56 se encuentra en reb ajo  a x ia l  re sp e cto  a l  

re sto  de l a  p la ca  an ular 21, y  forma de e s te  modo s a lie n ­

te  en la  cara  p o s te r io r  de é s ta .

En e l  lado de la  cara  d e la n te ra  de l a  p la ­

ca m etá lica  21, cada taco  de guiado 55) p resen ta  un r e s a l  

to  de apoyo 5 3 , y  en e l  lado de l a  cara  p o s te r io r  de l a  

c ita d a  p la ca  m etá lica  21, un a n il lo  de re ten ció n  60  se ha 

l i a  ap licad o  sobre dicho taco  de guiado, h asta  e n tra r  en 

contacto  con l a  p la ca  m etá lica  21.

En l a  p r á c t ic a , l a  a p lic a c ió n  de un a n il lo  

de re ten ció n  60 sobre un taco de guiado 55 se e fe c tú a  a 

p resió n , de forma conocida, de t a l  modo que se encuentre 

firmemente asegurado e l  mantenimiento de dicho taco  de gu ia  

do resp ecto  a l a  p la ca  m etá lica  21 que lo  l le v a .

En l a  p r á c t ic a ,  y  t a l  como se rep resen ta , 

la s  o re ja s  56, que lle v a n  lo s  taco s de guiado 55) están  

formadas en e l  extremo de p atas 6 2 , y  é s ta s , exceptuando 

la s  c ita d a s  o r e ja s , como se menciona anteriorm ente, se en 

cuentran a l  n iv e l  d el re sto  de l a  p la c a  21 a l a  que porte  

necen.

De e l lo  r e s u lta  que cada o re ja  56 se encuen
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T;ra d e lim ita d a , sobre l a  p a rte  de su contorno por l a  que 

se une a l a  p ata  62  co rresp on d ien te, por una pared g lo b a l 

mente c i l in d r i c a  63, que es globalm ente p erpen d icu lar a l  

plano de d ich a o r e ja  y  a l  d e l re s to  de l a  p la c a  2 1, y  que 

e fe c tú a  l a  unión en tre  e sto s  p lan os.

E stas paredes c i l in d r ic a s  63 aseguran, ven 

tajosam en te, una r ig id iz a c ió n  no d e sp rec ia b le  de l a  p la ca  

2 1 .
Además, son ventajosam ente su sc e p tib le s  de 

asegu rar por s í  mismas, en l a  p e r i f e r ia  externa de l a  p ía  

ca 21, un guiado a x ia l  de lo s  dedos 1$ de l a  h o rq u illa  de 

desembrague.

Tratándose de l a  r ig id iz a c ió n  de l a  p la ca  

2 1, é s ta  queda re fo rza d a , en e l  ejemplo de r e a liz a c ió n  re  

presentad o, por un reborde 63, que co rre  en l a  p e r i f e r ia  

extern a de l a  p la c a  2 1 , extendiéndose, además, sobre la s  

p atas 62 que prolongan e s ta  p la c a ; t a l  como muestra l a  f i  

gura 9 , lo s  ganchos 30 están  formados por prolongaciones 

a x ia le s  de e s te  reborde 65 y, en e l  ejemplo de r e a liz a c ió n  

rep resen tad o, cada gancho 30 se h a l la  flanqueado l a t e r a l ­

mente, a ambos la d o s, por una escotad ura 66 d isp u esta  en 

e s te  reborde 65.

Al t r a t a r s e  d e l guiado a x ia l  de lo s  dedos 

15 de l a  h o r q u illa  de desembrague, l a  p la c a  21 l l e v a  tam­

b ié n , en e l  ejemplo de r e a liz a c ió n  representado, en su pe 

r i f e r i a  in te rn a , dos p a rte s  v u e lta s  en escuadra, 4 8 , para 

lelam ente a la s  paredes c i l in d r ic a s  63 y en e l  mismo sen­

t id o .

30
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P ara una re te n ció n  adecuada d e l c o jin e te  de 

desembrague 10 sobre l a  h o r q u illa  de desembrague a fe cta d a ,
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*en e l  curso de una m anipulación d el conjunto, una de es­

ta s  p a rte s  v u e lta s  en escuadra, 4 8 , term ina a su vez en 

una p arte  v u e lta  en escuadra 49 formando gancho.

En cuanto a l  r e s to ,  lo s  elementos c o n stitu  

t iv o s ,  l a  a p lic a c ió n  y  e l  funcionam iento d el c o jin e te  de 

desembrague 10, representado en la s  f ig u r a s  8 a 1 7 , son 

análogos a lo s  elementos c o n s t itu t iv o s ,  a p lic a c ió n  y  fun 

cionam iento d e l c o jin e te  de desembrague representado en 

la s  f ig u r a s  1 a 7*

Como se comprenderá, e l  reborde 65  de l a  

p la ca  2 1, además de su función  de r ig id iz a c ió n  resp ecto  a 

e s ta  p la c a , asegura, por o tra  p a r te , una lim ita c ió n  d e l 

desplazam iento r a d ia l  d e l rodamiento de b o las 26  resp ecto  

a l a  p la ca  m etá lica  21, a l a  que se a p lic a  axialm ente.

Según una v a r ia n te  no represen tad a, l a  l i ­

m itación d el desplazam iento r a d ia l d el rodamiento de b o las 

2 6 , puede e s ta r  asegurado por topes formados localm ente 

por troquelado en l a  p la c a  m etá lica  21.

La d isp o s ic ió n  d e s c r ita  haciendo re fe re n c ia  

a la s  f ig u r a s  8 a 1 7 , conduce ventajosam ente a una d iso ­

c ia c ió n  en tre  l a  fun ción  de r e s is te n c ia  y  de d eslizam ien ­

to  a asegu rar, encargándose localm ente de l a  fu n ción  de 

d eslizam ien to  e l  o lo s  ta co s  de guiado según l a  inven ción , 

independientemente de l a  función  de r e s is t e n c ia ,  que es 

r e a liz a d a  por l a  p la ca  de soporte sobre l a  que se h a lla n  

in se r to s  e sto s  ta co s  de guiado.

En consecuencia es p o s ib le  c o n s t it u ir  e sto s  

ta co s  de guiado, y  e s ta  p la ca  de so p o rte , mediante m ateria 

le s  d is t in t o s ,  escogidos para se r  lo s  más apropiados a la s  

funciones co rresp on d ien tes, como se d escrib e  anteriorm ente.
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Además, cuando, como se d escrib e  a n te r io r­

mente, e s ta  p la ca  de soporte forma e l  armazón mismo d e l co 

j in e t e  de desembrague a fe cta d o , r e s u lt a  ventajosam ente una 

reducción  suplem entaria d e l espacio de in s ta la c ió n  a x ia l  

de e ste  c o jin e te ,  una dism inución d e l c o ste  de fa b r ic a c ió n  

y  d e l montaje de é s t e ,  y  una mayor f le x ib i l id a d  en la s  con 

d ic io n é s  de su a p lic a c ió n .

En e fe c to ,  tratán dose de e ste  últim o punto, 

e l  guiado d e l medio de mando en desplazam iento asociad o, 

puede h acerse  in d istin ta m en te , tan to  sobre l a  p e r i f e r ia  ex 

te rn a  de l a  p la ca  m e tá lic a  que forma e l  armazón d e l c o j i ­

n e te , como sobre l a  p e r i f e r ia  in te rn a  de e s ta  p la c a , pre­

sentando é s ta , en correspondencia, a e s te  e fe c to , como se 

d escrib e  anteriorm ente, p a rte s  v u e lta s  en escuadra apropia 

das para dicho guiado, o cu a le sq u ie ra  s u p e r f ic ie s  análo­

gas p erp en d icu lares a su plano.

Finalm ente, e s ta  d isp o s ic ió n  según l a  in ­

ven ción  es fa v o ra b le  a una mejora de l a  r ig id e z  d e l c o j i ­

n ete de desembrague a fe cta d o .

En e fe c to ,  l a  p la c a  m etá lica  que forma e l  

armazón de e ste  ú ltim o , puede s e r  hecha tan  r íg id a  como se 

d esee , dotándola de rebordes o nervaduras en e l  curso de 

su em butición.

Desde ese momento, no es n ecesario  adosar 

a  lo s  ta c o s  de guiado ninguna c la s e  de nervaduras de r e fo r  

zamiento volum inosas, lo  que es también fa v o ra b le  a una 

reducción  d e l esp acio  de in s ta la c ió n  t o t a l  d e l c o jin e te  

de desembrague a fe cta d o .

Como es e v id en te , l a  p resen te  invención no 

se l im it a  a la s  formas de r e a liz a c ió n  d e s c r ita s  y  represen
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"tadas, sino que engloba cu a lq u ier  v a ria n te  de e jecu ció n

y/o de combinación de sus d ive rso s  elem entos.
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Los puntos de invención  propia  y  nueva, 

que se presentan  para que sean o b jeto  de e s ta  s o lic it u d  

de P aten te  de Invención en España, por VEINTE años, son 

lo s  que se recogen en la s  r e iv in d ic a c io n e s  s ig u ie n te s :

l a . -  C o jin ete  de desembrague perfeccionado 

d e l t ip o  que comprende, globalm ente, un elemento de manio¡ 

b ra  d estinado a se r  sometido a un medio de mando en des­

p lazam iento, y  un elemento de ataque d estin ad o , bajo  l a  

acción  d e l elemento de maniobra, a a ctu a r sobre e l  d ispo­

s i t i v o  desembragador de un embrague, presentando e l  c i t a ­

do elemento de maniobra un paso de guiado su sc e p tib le  de 

p e r m itir  l a  a p lic a c ió n  d e l conjunto sobre un órgano de 

guiado, ca ra cte rizá n d o se  dicho c o jin e te  de desembrague por 

que e l  c ita d o  paso de guiado e stá  d isp u esto  la te ra lm en te , 

a d is ta n c ia  d e l e je  d e l c o jin e te .

2 3 . -  C o jin e te  de desembrague según l a  r e i ­

v in d ica c ió n  1&, c a ra cte r iza d o  porque su elemento de manió 

b ra  l l e v a  la te ra lm e n te , a l  menos, dos pasos de guiado.

3^ .-  C o jin e te  de desembrague según l a  r e i ­

v in d ic a c ió n  23;, en e l  que e l  elemento de maniobra compren 

de, perpendicularm ente a un plano tr a n s v e r s a l,  dos r e s a l­

to s  p a r a le lo s  apropiados para r e c ib ir  e l  apoyo de lo s  de­

dos de una h o r q u illa  de desembrague, c a ra cte riza d o  porque 

lo s  pasos de guiado la t e r a le s  d e l c ita d o  elemento de manió) 

b ra  se h a lla n  desplazados angularmente resp ecto  a lo s  c i ­

tados r e s a lt o s .
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"" 4 3 . -  C o jin ete  de desembrague según l a  r e i ­

v in d ica c ió n  23 , en e l  que e l elemento de maniobra l le v a ,  

perpendicularm ente a un plano tr a n s v e r s a l, dos r e s a lto s  

p a ra le lo s  apropiados para r e c ib ir  e l  apoyo de lo s  dedos 

de una h o rq u illa  de desembrague, ca ra cte riza d o  porque lo s  

pasos de guiado la t e r a le s  d e l c ita d o  elemento de maniobra 

se encuentran sensiblem ente a l a  a ltu r a  de lo s  c ita d o s  re 

s a lto s .

$3 . -  C o jin ete  de desembrague según una cual_ 

quiera de la s  r e iv in d ic a c io n e s  23 a 4 3 , c a ra cte riza d o  por 

que lo s  pasos de guiado la t e r a le s  de su elemento de manió 

bra se h a lla n  globalm ente d isp u esto s en p o sic io n es  diame­

tralm ente opuestas uno de o tro .

6 3 . -  C o jin ete  de desembrague según una cual 

quiera  de la s  re iv in d ic a c io n e s  23 a $3, ca ra cte r iza d o  por 

que su elemento de maniobra l le v a  la te ra lm e n te , a l  menos, 

t r e s  pasos de guiado.

73 . -  C o jin ete  de desembrague según una cuaJL 

q u iera  de la s  r e iv in d ic a c io n e s  1& a 6 3 , en e l  que su e le ­

mento de maniobra l l e v a  una b rid a  tr a n s v e r s a l,  vaciad a  en 

su ce n tro , ca ra cte riza d o  porque cada uno de sus pasos de 

guiado la t e r a le s  e s tá  formado sobre una prolon gación  r a ­

d ia l  de l a  c ita d a  b rid a .

8 3 . -  C o jin e te  de desembrague según l a  r e i ­

v in d ica c ió n  7 - ,  ca ra cte r iza d o  porque, en uno, a l  menos, de 

sus pasos de guiado la t e r a le s ,  l a  ca ra  d e la n te ra  de l a  pro 

lon gación  r a d ia l  de l a  b rid a  que p resen ta  e s te  paso, d i r i  

g id a  en e l  mismo sen tid o  que e l  elemento de ataque a so cia  

do, e s tá  d esviada axialm ente h a c ia  l a  p a rte  p o s te r io r  re s  

pecto a l a  cara  correspondiente de l a  c ita d a  b rid a .
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9& .- C o jin e te  de desembrague según una cu al 

q u iera  de la s  re iv in d ic a c io n e s  13 a 83 , ca ra cteriza d o  por­

que uno, a l  menos, de lo s  pasos de guiado la t e r a le s  que 

p resen ta  su elemento de maniobra, se h a lla  p eriféricam en ­

te  cerrado y  forma, de e ste  modo, una o r e ja , de cu a lq u ier 

secc ió n .

1 03 . -  C o jin ete  de desembrague según una 

cu a lq u ie ra  de la s  r e iv in d ic a c io n e s  13 a 8 3 , ca ra cte riza d o  

porque uno, a l  menos,de lo s  pasos de guiado la t e r a le s  que 

p resen ta  su elemento de maniobra, se h a l la  a b ie rto  la t e r a l  

mente y  forma, de e ste  modo, una h o r q u illa .

113 . -  C o jin e te  de desembrague según una 

cu a lq u ie ra  de la s  r e iv in d ic a c io n e s  13 a 8 3 , ca ra cteriza d o  

porque uno, a l  menos, de lo s  pasos de guiado la t e r a le s  que 

p resen ta  su elemento de maniobra, se h a l la  a b ie r to  la t e r a l  

mente y  form a, de e s te  modo, un e s tr ib o , y  e ste  e s tr ib o  

p re se n ta , en fren tad o s, dos f la n c o s  de guiado, sensiblem en 

te  p a r a le lo s  a l  plano a x ia l  d e l conjunto que pasa por su 

zona c e n tr a l .

123 . -  C o jin e te  de desembrague según l a  r e i  

v in d ic a c ió n  1 13 , c a ra cte r iza d o  porque, a l  e s tr ib o  que cons 

t i t u y e  uno de lo s  pasos de guiado la t e r a le s  d e l elemento 

de maniobra, se h a l la  asociado un manguito tu b u la r, que 

p resen ta  exteriorm ente dos f la n c o s  p a r a le lo s , y  que es sus 

c e p t ib le ,  de e ste  modo, de se r  ap licad o  radialm ente a des 

liza m ie n to  en e l  c ita d o  e s tr ib o .

133 . -  C o jin ete  de desembrague según l a  r e i  

V i . d i c a . i 6n i , ,  c a r a c t e r i c e  p e r . . .  a i  c i t a d ,  p a s . da 

guiado e s tá  formado en un taco  de guiado d is t in t o ,  in se r­

to  de modo in d iv id u a l sobre una p la ca  de so p o rte.

218
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"  14^ .-  C o jin ete  de desembrague según l a  r e i

v in d ica c ió n  1 3 - , en e l  que e l  elemento de maniobra compren 

de una p la ca  m etá lica  an u lar, denominada de re fu e rz o , pa­

ra  apoyo d el medio de mando en desplazam iento, en l a  prác 

t i c a  h o r q u illa  de desembrague, ca ra cte riza d o  porque l a  

p la ca  de soporte d e l taco de guiado e stá  formada por l a  

c ita d a  p la ca  de re fu e rzo .

15- . -  C o jin ete  de desembrague según l a  r e i  

v in d ica c ió n  143 , ca ra cte r iza d o  porque e l  elemento de manió 

bra se reduce a l a  c ita d a  p la ca  de re fu e rz o , formando és­

t a ,  de e s te  modo, e l  armazón mismo d e l c o jin e te .

163 . -  C o jin e te  de desembrague según una 

cu a lq u iera  de la s  re iv in d ic a io n e s  1 4 3 , 15a, ca ra cte r iza d o  

porque, sobre una p a rte , a l  menos, de su p e r i f e r ia  e x te r­

na, l a  p la ca  de soporte  d e l taco  de guiado l le v a  un rebor 

de.

17- . -  C o jin e te  de desembrague según una 

cu a lq u iera  de la s  re iv in d ic a c io n e s  143  a 163 , c a r a c te r iz a ­

do porque, en una cu a lq u iera  de sus p e r i f e r ia s  in te rn a  y  

extern a, l a  p la ca  de soporte d el taco  de guiado l le v a ,  a l 

menos, una p a rte  v u e lta  en escuadra, para e l  guiado a x ia l  

d e l medio de mando en desplazam iento.

183 . -  C o jin ete  de desembrague según una 

cu a lq u iera  de la s  re iv in d ic a c io n e s  143  a 17^, c a r a c te r iz a  

do porque l a  p la ca  de soporte d e l taco  de guiado presen ta  

una o re ja  en cuya ab ertu ra  e s tá  in trod u cido  e l  c ita d o  ta ­

co , hallándose l a  c ita d a  o re ja  en reb ajo  a x ia l  resp ecto  a l  

re s to  de l a  c ita d a  p la c a .

'  19- . -  C o jin ete  de desembrague según una

cu a lq u iera  de la s  r e iv in d ic a c io n e s  133= a 183 , c a r a c te r iz a
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Ho porque, en un lado de l a  p la c a  de soporte  que lo  l l e ­

v a , e l  taco  de guiado p resen ta  un r e s a lt o  de apoyo, y  en 

e l  o tro  la d o .d e  l a  c ita d a  p la ca  de so p o rte , un a n il lo  de 

re te n ció n  se h a l la  ap licad o  sobre e l  c ita d o  ta c o , hasta  

e n tra r  en con tacto  con l a  p la ca  de so p o rte .

203 . -  C o jin e te  de desembrague según una 

cu a lq u ie ra  de la s  re iv in d ic a c io n e s  13 a 1 9 - , c a r a c te r iz a ­

do porque, de forma conocida, una unión de autocentrado 

une e l  elemento de ataque con e l  elemento de maniobra.

10 213 . -  C o jin ete  de desembrague según una 

cu a lq u ie ra  de la s  re iv in d ic a c io n e s  13 a 203 y  p erten ecien  

te  a un conjunto formado por dicho c o jin e te  de desembra­

gue y  por una pared de c á r te r  en cuya proximidad aquel es 

t á  s itu a d o , ca ra cte r iza d o  porque l a  pared de c á r te r  a fe e -

15 tada l l e v a  en s a lie n te  ta n ta s  b arras p a r a le la s  como pasos 

de guiado la t e r a le s  l l e v a  e l  c ita d o  c o jin e te  de desembra­

gue, estando montado d e s liz a n te  e l  c ita d o  c o jin e te  de de­

sembrague, por lo s  c ita d o s  pasos, sobre la s  c ita d a s  b arras.

223 . -  C o jin e te  de desembrague según l a  r e i

20 v in d ic a c ió n  2 1 3 , c a ra cte r iza d o  porque una, a l  menos, de 

la s  b arras lle v a d a s  por l a  pared de c á r t e r  a fe cta d a , l l e ­

v a , en l a  proximidad de su extremo l i b r e ,  un s a lie n te  ra ­

d ia l  de re te n c ió n , formado, por ejem plo, por un a n il lo  

e lá s t ic o  hendido, in trod u cido  radialm ente en una garganta

25 de l a  c ita d a  b arra .

23^ .-  "COJINETE DE DESEMBRAGUE PERFECCIONA

DO".

Tal y  como se ha d e s c r ito  en l a  Memoria 

que an teced e, representado en lo s  d ib u jo s que se acompa-

% 30 ñan y para lo s  f in e s  que se han e sp e c ific a d o .

218 -
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" E sta  Memoria consta de v e in tio ch o  h ojas es

c r i t a s  a máquina por una so la  ca ra .
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