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MEMORIA DESCRIPTIVA . N
La presente invencién tiene por objeto un dispo~
sitivo de mando del motor de una méAquina de coser eléctri-
ca.

En las mAquinas de coser eléctricas conocidas,

~diversos elementos del dispositivo de mando del moter

son montados generalmente uno por uno en la méquina y
son conectados uno con otro dentro de la migquina en el
momentce del montaje. dpros eiementos de este dispositivo
de mando;"ﬁrincipalme;te un reostaﬁo que permité la
regulacién de la velocidad del motor, estén montados

en un pedal de mando conectado con la miquina por un
cordén eléctrico. -

Para remediar estos inconvenientes, de les d4ispo-
sitivoe de mando conocidos, el dispositivo segﬁn la
presente invencibn esti caracterizadec por comprender
un reguiador electrénico montado en una parte amovible
del bastidor !de la méAquina.

El plano adjunto representa esquemfticamente y a
titulo de ejemplo, una forma de realizacién del dispositivo
mande segin la invencién.

~La figura 1 es una vista en alzada de una méquina
de coser en la cual esté montado el dispositivo de
mando.

La figura 2 es una vista en alzada del dispositivo
de mando tal como esti montadc en la méquina representada
en la figura 1,

La figura 3 es un esquema del circuito de mando
del motor de la méquina representada en la figura l..

La figura 4 es una vista parcial en - planta de;

elemento de mando neumético del circuito de mando repre-

-
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gentado en la figura 3. ’

La figura § es una vista en secciébn, segin V -V
de la figura 4 del elemento de mando treprekentado en
la figura 4.

Como esti representado en las figuras 1 y 2, un
regulador electrénico es dispuesto sobre un soporte 11,
montado de modo amovible en una tapa de cierre 12 del
bastidor 13 de la miquina, debajo del volante 14 de
esta Gltima.

La tapa 12 presenta un intgrruptor IM que comw
prende una lamparilla de control de puesta bajo tensién
de la parte de corriente fuerte del regulador a través
de una resistencia protectora R2 (ver figura 3) que
impide la puesta en marcha intempestiva de la mégquina
en el momento de la conexién'del interruptor IM’ por
una parte y, por otra parte, en caso de defectuosidad
de uno de los componentes. La tapa 12 soporta igual-
mente un cursor 16 de mando de una resistencia variable
RV’ en el borde que se encuentra en la prolongacién de
1la cara anterior del bastidor 13 de la mAquina, asi como
un zécalo de conectador 18. Como se veri mis adelante,
el cursor 16 permite fijar la velocidad mAxima deseada
del motor, pudiendojser ajustada esta velocidad méxima
por el accionamient; de la resistencia variable Rv'

La puesta bajo tensién del motor y la regulacién
de su velocidad hasta la velocidad mixima fijada por
el cursor 16 son accionados por medio de un elemento
de mando neum#tico A montado dentro de la tapa 12
y conectado con un pedal de accionamiento neumético P
representado esquemiticamente en la figura 3.

Este elemento de mando neumético A, representado
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en las figuras 4 y 5, compfénde una virola 17, acce-~
sible desde el exterior de la mAquina de coser y conec-
tada por un tubo flexible 19 con el pedal P. Una mem-
brana 20, cuando esti sometida a una presién de aire por
el accionamiento del pedal P, desplaza una barra de con-
tacto B, que no esté bajo tensién en su posicién de

reposo, hacia el borme P, para su puesta bajo tensibn

1

¥ a continuacién hacia el borne P, para cortocircuitar

la resistencia prote%tora RZ’ ase;urando asi la puesta
bajo tensién del circuito del motor M.

Como estl representado en las figuras 4 y 5, la
barra de contacto B estd constituida por una lémina
anular que se apoya sobre la membrana 20.

Los bornes P1 y Pz de puesta bajo tensién del
3 a‘P7 de

cortocircuitado de las resistencias RV a Rlo estéin

circuito del motor, asi como unos bornes P

dispuestos en frente de la limina anular B a distancias

crecientes de esta Ultima. Las resistencias R7 a Rio

estén dispuestas en arco del circulo en un mismo plano

¥ los bornes P, & Pe estén conectados con estas resis-

3

~tencias R, a Rlo por conductores 21 arrollados en espiral °

7

y que de hecho constituyen resortes de retorno. Asi,
después de haber asegurado la puesta bajo tensién del
circuito del motor por cortocircuitado de la resistencia
R,, el circuito de mando es puesto bajo tensién cuando B

2

entra en contacto con el borne P, y cortocircuita

3
sucesivamente las resistencias R7,
zando uno tras otro los bornes de contacto P, a P_ contra

4 7
la accién de lcs resortes de retorno 21. Un resorte anta-

Rg, Rg’ y Rlo recha=

gonista 22 esti destinado a rechazar la barra B hacia

su posicidén de reposo, asi que disminuye la presifén
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sobre el pedal P.

Cpmo varianteg serfa por ejemplo posible disponer
los bornes fs -] P7 en arco de circulo en un mismo plano
y establecer el contacto con la limina anular B por
medio de levas de contacto de longitud decreciente,
montadas en arco de dirculo sobre un disco al contactar
1la l4mina B.

La conformacién anular de la lémina B y la dispo~

sicién en arcc de circulo de las resistencias R7 a Rlo

y de sus bornes P3 a P7 permiten realizar un element§
de mando neumédtico particularmente compacto.

Numerosas otras variantes podrian ser ademés con-
sideradas. Por ejemplo, se podria realizar la barra B
en forma de una lémina arrollada en hélice enfrente
de los bornes Pl a P7 dispueétos en un mismo plano y
contra los cuales la espira de esta l4mina helicoidal
seria progresivamente conprimida por la membrana 20
cuando ésta ec sometida a una presién de aire, por el
accionamiento del pedal P,

' El funcionamiento del regulador sers explicado
haciendo referencia al esquema del circuito de mando
de la méquina, representado en la figura 3. '

' A partir de los bornes de alimentacién R y N co-
nectados alla red de suministro de corriente, se alimenta
el circuito de una lémpara de alumbrado L en serie con
un interruptor IL montado en el cabezal 23 de la méquina.
Este circuito ec independiente del circuito de mando del
motor M de excitacidn indepehdiente por imanes permanentes
que funcionan con corriente rectificada. Este motor M
estd conectado por los bornes 4 y 5 con los dos bornes

de salida, el wuno Kl’ negativo, el otro K2 positivo, de
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un rectificador en puente que comprende cuatro diodos '
Dl’ Dz, D3 v D4.

Una de las entradae de corriente alterna J de este
rectificador est4 c¢onectada con el botne N por medio del
interruptdr IM, con la limpara testigo incorporada; y de

una bobina antiparasitarié L.. La otra entrada F esti

conectada con el borne R porﬁmedio de un "riac" T y
de la resistencia sz El electrodc de mando del triac T
estd conectado por medio de un tdiac? D a un borne H de
un condensSador C4 c&yo otro borne esté conectado con el
borne F del rectificador.

Un diodo D6 y una resilstencia R4, en serie con el
diodo D6’ estin conectados en paralelc con el conden-
sador C4, estando conectado el 4nodo del diodo D6 con
el borne H. .

El potencial aplicado al borne H esté determinado

por el condensador C, y por una red R, de resistencias.

Esta red cohprende, gartiendo del borie H, una resis- '
tencia ajustable Tr de compensacién de las tolerancias

de los componentes, la resistencia variable Rv en para-
lelo con esta resistencia '.l‘r y cuyo cursor l6 es acce-
sible desde el exterior de la maquina de coser; una
resistencia RS regidual de limitacién de la corriente

de mando, en serie con las resistencias Tr Yy Tv’ seguida
de cuatro resistencias R10’ R9, RB’ vy R, en serie, que

7

forman un reostato y que presentan los bornes de contacto

‘P7, P6’ Ps, P4 y P3. Estos bornes estén dispuestos de

modo a ser puestos uno tras otro en contacto con la
barra B desplazable bajo la accién del elemento neu-
mitico P, como se ha mencionado anteriormente.

El bhorne P, puede ser conectado por medio de la

3



barra B y del bcrne P1 con el borne de la red de alimen=-
tacién R. El borne P2 conectado con el borne de la red
R a través de la resistencia Rz estd dispuestc de modo
a ser puesto en contacto con la barra B cuando ésta,

5. habiendo iniciado su desplazamiento, es puesta ya en
contacto con el borne Pl’ los bornes P2 a P7 siendo
contactados sucesivamente en el orden decreciente de
1a res;stencia total RT’ siendo obviamente inverso este
orden cuando la barra B vuelve a su posicién de reposo

1o0. representada en 1la figura.

El éircuitd de mando comprende ademés un diodo
DS en serie con una resistencia R3 conectados entre el
borne H y el borne positivo Kz del rectificador, el
&nodo del diodo DS estando conectado con el borne H.

i5. El circuito comprende adicionalmente un cierto
némero de elementos antiparasitarios tales como un
filtro en 71 que‘comprende la bobina Ll’ en serie en
la linea de alimentacién N y dos capacidades C3 y Cl’
conectadas respectivamente con los dos extremos de la

20, bobina Ll y al otro borne de la red R, una capacidad

c2 antiparasitaria estando ademés conectada entre el
borne R y la masa del motor. Unas inductacias de alta
frecuencia L2 Yy L3 ?stén previstas sobre las lineac de
alimentacién del motor.

25. ’ Un circuito RC que comprende una resistencia R
en serie con un condensador CS’ esti conectado en para-
lelo con el triac T para proteger, entre otras cosas,

a este Gltimo contra las sobretensiones en el momentc
de su funcionamiento,
30. Una resistencia Ry estid conectada entre los bernes

R y N para asegurar la descarga de los condensadores

C1 y C3 cuando la clavija es rctirada de la toma.
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El funcionamiento se describe a comtinuacién:
_Se supone que la miquina de coser esti preparada

paré-su utiiizaci6n, con el interruptor IM cerrados En °

"- TR T o,
_tanto qué el usuario no hace presién sobre el elemento

dé mind6 P, ia barra B ests en la posicién:representada
eﬁ'ia figura 3 vy los bornes P1 a P7 estin libres. El
circuito de mando del triac est& abierto.

Asf que el usuario hace presibn sobre el elemento
de mando P, la barra B se desplaza y se pone én contacto
con el borne P.s goniéndoéé asf bajo la tensién de la
red de alimentacibén. A continuacidn, la barra B encuentra
el borne Pé; cortocircuitando la resistencia R, ¥ findl~

mente el borne P3, alimentando asi el circuito de mando

del triac T, Este sistema de conectar (y desconectar)

‘progresivamente el circuito tiene por ob&eto evitar las

chispas en los contactos Pl Yy P2 que, por una parte, son '
fuentes de perturbacién y, por la otra parte, son caisa
de desgastes rﬁp%dos de los cnntactos. ' k
El circuito de mando del triac T esti pues alimen=-
tado a tgavés de la red RT de resistencias, siendo variable
la resistencia total, del condensador C4 y del diac D, .
El fngulo de cebado del triac depende de la velocidad
de la variacién de la tensién en los bornes del conden-
sador C4.
Cuanto més disminuye la resistencias RT’ mis r%pida
es la carga del condensador C4; el diac D, y por consi-
guiente el triac T seréin cebados mi&s ripidamente. El
tiempo- de conduccién del triac T aumentarf y el motor
M recibiré més potencia.
El diodo D6 y una juiciosa eleccién de la resistencia‘Ré

permiten hacer arrancar el motor a velocidades tan pe~



quefias que lo permitan las fuerzas de friccién de la
miquina, lo que es una ventaja segura en relacién con
los elementos de conexi6n ‘bidireccionales de tensiones
a81métricas conbcidos; qde acarrean variaciones rfpidas
Sa y bruscaé de la velocidadi Durante la alternancia posi-
tiva‘ ia resibtencia i 1imita la tapigd del condensador

N 4
€, al Heiivar una parte de la corriente al circuito de

r:tbfno, siendo conductor el diodo D, de modo que el

condensador C4 no alcanza la tensifn positiva de acciona-
190. miento del diace Durante la alternancia negativa, el diodo

D6 est8 bloqueado y no hay ninguna derivacién de corriente,

de modo que el condensador C, llega en un momento dado

a la tensibn negativa de accgonamiento'del diac. El1
triac, por consiguiente, tan sblo es conductor durante
15, las semi~alternancias negativas y esto para valores su-
ficientemente gréndes de RT’ lo que permifé un régimen
reducido del motor.
El diodo DS v la resistencias R3 asociados a la
fuerza electromotriz suministrada por el motor M durante
20. el periodo no conductor del triac T forman una contra-
rreaccidn eficaz a las pequeflas velocidades. Para una re-
gulacibn dada de la velocidad del motor,.un aumento del
par resistente del motor se traduce por una disminu=-
cién de la velocidad &el motor y una disminucién de la
25, fuerza electromotriz entregada por el motor durante el
periodo de no conduccifén del triac T.
La tensién electromotriz que aparece en el borne
Kz esti en oposicidn con la tensidn que aparece en el
borne H, de modo que cuando hay una disminucién de la

30, teneidén electromotriz, se produce un aumento de la de~

rivacién de la corriente de carga del condensador C4 a
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"ponentes del circuito, cuando todas las reesistencias

. t. -10—

e

través'de los elementos DS' R, + El condensador C4seré '
cargado a ufia tensién més débil durante las semi-alter=
nancias positivas ¥y alcanzari més répidamente la tensibn
negativa de adémonamiento del diac D durante las semi-
alterhanclas negativas. El triac T ser8 pues cebado més
r&pidamente; su tlémpo de conduccidn seri mis largo y
el motor recibmré més potencia. En un circuito de contra-~
rreacci6n como el deserita, la tensidén electromotriz
entregada por un motor: de corriente contfnua de exciw
tacién independiehte por imanes permanentes no necesita,
por el hecho de su importante valor, ninguna amplifica=-
cibn, al contrario de lo que sucede en los circuitos de
contrarreaccidén conocidos. B

La resistencia ajustable Tr se ajusta durante el
montaje de modo a asegurar una velocidad determinada

del motor, sean cuales sean las tolerancias de los om-

‘R7 a Rlo estgn,cortocircuitadas'y la resistencia

variable RV esti regulada para su valor miximo, corres—
pondiente a una velocidad mfnima.

Es. posible conectar el circuito de asimetrfa R@’
D6 entre otros bornes del circuito de mando, por ejemplo,

entre los bornes H & E, eligiendo, naturalmente, el valor

adecuado de la resistencia R,s Asimismo, el circuito de

4

contrarreaccién R_, D_ podria conectarse, por ejemplo,

37 5

entre los bornes H y J o bien H y Kl.
- =
NOTA
Descrito el objeto del presente invento, se decla-
ran nuevas y &e propia invencién las siguientes reivindica-’

cioness
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e 1.-'Perfeccionamientos.en los dispositivos de mando
del motor de una miquina de coser eléctrica, caracterizados
por el hecho de comprender un regulador electrénico montado
en una parte amovible (12) fel bastidor (13) de la méquina,

2.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacibn 1,.
caracterizados por el hecho de estar conectado el regulador
con un elemento de mando neum$tico (A) que comprende una’

virola (17) accesible desde el exterior de la miquina, y una

‘membrana (20) que, cuando esti sometida a la presién del

aire, desplaza una barra de contacto (B), que no est§ bajo
tensibn eléctrica, hacia los bornes (P ) ‘del circuito de
alimentacién del motor (M) de la méqnina, para producir la
puesta bajo tensién del circuito,
3+~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones
1l ¥y 2, caracterizados por el hecho de hacerse solidaria la
virola (17) de la citada parte amovible (12) del bastdidor
(13) de la m4quina. -
i 4+~ Perfeccionamientos segfin' las reivindicaciones
1 y 2, caracterizados por el hecho de solidarizarse la mem—
branam(ZO) de la éitada parte amovible (12) del bastidor (13)
de la m&quina,
- 5= Perfeccionamientos seglin las reivindicaciones
1 y 2, caracterizados por; ser la barra de contacto (B) una
lémina de forma anular y de apoyarse sobre la membrana (20),
lor bornes (P - P ) estando dispuestos enfrente de la lé~
mina (B) en distancias crecientes y contectados con elhcircuin

to de) motor (M) por conductores (21) que constituyen elemen~-

" tos elfsticos de retornoe

« .= Perfeccionamiento segln las reivindicaciones 1 y 2,
caracterizados por el hecho de ser la barra de contacto (B)
una l4mina arrollada en forma de hélice, erigida enfrente de

feet
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los bormes ;gi “_?7).del circuito de alimentacibém del mo-
tor (M) dispuestos circularmentej la espira de la hélice
sdendo de dikmetro correlipbndiente al del citado éirculo,
uno de sus extremos apoyindose sobre la membrana que.la

)

presiona progresivamente contra los citados bornes (P1 - P7
cuando esti sometida a una presién de aire.

7+~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
1, caracterizados por ser 91 motor un motor de corriente -
continua de excitaciGn'indgpendiente por imanes permanentes,
el dispositivo comprendiendo un puente rectificador
(Dla Dzs 33

al motor, el conjunto de regulacidn comprendiendo un triac

’ D4) para la alimentacidn de corriente contfnua

(T) y un circuito de mando del triac (en el ramal de corrien=
te alterna, del puente rectificador, estando determinado el
&ngulo de cebado del triac por un condensador (C4).conec-
tado en serie con una red de resistencias (RT)'

8+~ Perfeccionamientos segfén la reivindicacién 1, -
caracterizados po},comprender el conjunto de regulacién elec-
trépica una resistencia variable (Rv) por medio de un ele=-
mento (16) de mando accesible -desde el exterior de la mé= _
quina, estando conectada esta resistencia de modo a dé- .
terminar la velocidad mfxima del motor.

9,~ Perfeccionamientos segfn la reivindicacién. 7,
caracterizados por el hecho de comprender el conjunto de .
regulacién un diodo (D6) en serie con una resistencia (R4),,
conectado’- de modo a crear una simetrfa-. de la corriente
de carga del condensador (C4).‘

104~ Perfeccionamientos segin' la reivineicacién 7,

caracterizados - por el hecho de comprender el conjunto de
regﬁlacidn’un circuito de contrarreaccifn que comprende un

diodo (DS) en serie con una resistencia (Rs), accionado por
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una tgnsiéh eleéé;omotriz no amplificada suministrada por
el motor. (M). ' P ' o .

1l.~ Perfeccionamientos sqgﬁn la reivindicacidén 7,
en donde el condensador KC4) esté conéctado con uno de los ,
bornes del puente rectificador) caracterizadbh por estar
conectada una resistencia (Rﬁ) entre el borne positivo (Kz)
del puente rectificador y el punto comfn del condensador
(C4) y de la red de resistencias (RT)' .

12.~ Perfeccionamientos segiin una de las rei-
vindicaciones 9 o 10 caracterizados por el hecho de estar

conectados en paralelo con el condensador (04) los elemen~

tos de asimetrfa constitufdos por el diodo (D6) en serie

con la resistencias (R )e
134~ Perfeccmonammentos segun la reivindicacién 1,
caracterizados por comprender un circulto de proteccibn
practicado de modo a impedir la puesta en marcha intempese
tiva del motor, comprendiendo una resistencia (R ) en
serie en la 1lfnea de alimentacibm, los dos bornes (Pl, P )
de esta resiatencia siendo susceptibles de ser contactados
sucesivamente por una barra de contacto (B) para poner
el circuito de mando en servicio y fuera de servicio
sin formacién de arco de chispa sobre los citados bornes.
14+~ Perfeccionamientos en los dispositivos de
mando del motor de una miquina de coser eléctrica.
Segfn se describe y reivmnd;ca en la presente me-
moria descriptiva que consta de 13 hojas foliadas y escritas

a mfquina por una sola cara,

Madrid, a 2 8 DIC. 1977

JAME ISERN

oz JOSE F. NIETOQ
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