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B Este invento se refiere en'general¥a disyuntores
0. ruptores de circuito automdticos y, més en particular,
a disyuntores del tipo de energia almacenada,

Las funciones bdsicas de los disyuntores son las

trico siempre que téngan lugar anomalfas en cualquier parJ
te del sistema. El voltaje de trabajo, la corriente conti-.
nua, la frecuencia, la capacidad para interrupcién de CoxY'~

tocirecuitos; y la necesaria coordinacién de tiempos e ine-

deben considerarse cuando se disefie un disyuntor. Bl £0-
bierno y la industria presionan cada vez mds sobre la in-
dustria eléctrica exigisndo interruptores de caracteristi-
cas de actuacibdn mejoradas en un paquete.més pequefio y con
nuevas propiedades,

n Son conocidos en la téenica mecanismos de ener~
gia almacenada para uso en disyuntores del tipo uvnipolar

o] multipolar. Iiuchos de los disyuntores del tipo de ener-
gia.almacenada conocidos que tienen resortes de cierre no
pueden ser cargados mientras el disyuntor estd en funcio-
namiento<ys por consiguientes no estdn siempre dispuestos
para cerrar al momento.,

Otro problema de los disyuntores vsuales es el
de la correcta adaptacidn d% la curva del par del resorte
con la-carga del disyuntor. Estos disyuntores anteriores
utilizan unarcarrera de carga del resorte de 1802 y una ca-
rrera de descargas del resorte de 1802, siendo la curva de
par de resorfe resultante predeterminada y usualmente no

adaptada a la carga del disyuntor. EL esfuerzo requerido

para cargar los resortes debe estar adaptado al par méximo

de proporcionar coordinacibén y proteccidén del sistema eléc-

tensidades de corrientes son algunos de los factores que:,fj
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 én esa curva y no puede ser adaptado a la carga real del
disyuntor, como serfa mds deszable.

El objeto principal del invento es proporcionar
un disyuntor con un tipo de mecanismo de funcionamiento

de energia almacenada mejorado, ¥y el invento consiste en
consecuencia 7n un disyuntor que comprende un conjunto -de
contacto mévil, medios biestables conectados al conjunto

de contacto mévil parae efectuer el movimiento del mismo a

berens el aplasbtamiento de los medios bicstables y con

de contacto abierto del mismo, ¥ un tipo de mecanismo de
funcionamiento de energia almacenada para armar los medios
piestables cuando se aplastans; caracterizado porgue dicho
mecanismo de funcionamiento comprende una estructura de
seguidor de leva giratoria entre una posicién inicial y

ane  posicidén montadas medios de enganche pars enganchar la
estructura de seguidor de leve en dicha posicidn montada,
nedios de resorte de cierre de contacto conectados a la es—
tructura de seguidor de leva de modo que -sean cargados al
pirar esta Wltima desde la posicién inicial a la posicidn
nontada de la misma, siendo impulsada dicha estructura

le seguidor de leva, cuando‘ésté,desenéancha&a, por los me-
lios de resorte de cierre de contacto cargados desde 1a

posicidén montada a dicha posicidn inicial, durante cuyo

ina

loviniento la estructura de seguidor de leva zctde sobre

los medios biestables ¥y los arma si estédn aplastados, ¥ una

gstructura de leva giratoria que coopera con la estructura

e seguidor de leva de modo que se restituya esta dltima

[@l]

una posicibn de contacto cerrado al ser srmados los nedids |

biestables; medios liberables para efectuars; cuando se'li~.f

ello el movimiento del conjunto de contacto a una posicién
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| _desde la posicién inicial a dicha posicién montada de 1a

mos la nueva disposicidn proporciona un rendimiento mecd-
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nisma al tener lﬁgar la rotacidén de la estructura de leva
a lo largo de un.éngulo predeterminado, estando dicha €S-
tructura de leva ¥y dicha estructura de seguidor de leva
soportadas para robtacidn alrededor de ejes separados para-
lelos entre si,'y siendo tal la disposicibn que el dngulo
de rotacidn ge le estructura de seg uidor de leva entreidi;
chas pos lCLOHGo inicial y montada de la nisma es menor cup
dicho 4ngulo predeternlzuco de rotacidén de la estructurﬂ”
de leva, ) 7 3
Se apreciaré que con la disposicidn descrita en.
Jo que antecede en la2 gue la estructurs de leva y la es-
tructura de seguidor de leva estdn 50portadaé péra rotagl
cidn alrededor de ejes separados, es decir,; sobre ejes
fisicos separados,; el esfuerzo requerido para cafgar los
mgdios de resorte de cierre de contecto, o bien,; en otras
palabrass; el par de entrada aplicado & la estructura de
leva, no es necesaric que esté adoptado al par méximo de
los medios de resorte de cierre ¥y puede ser fdcilrente
aaaptado a2 la carga real del disyuntor. Ademds, disponien-
¢o que el movimiento de la estructura de seguidor de leva
tenga lugar a lo largo de un dngulo menor que el de rota-
cién de la estructura de leve para llever la estructuras
de leva a su posicidn montada, cuyo primer dngulo tiene

preferiblemente un valor menor que la mitad de este dlti-

nico favorable que reduce el esfuerzo, o par de entrada,
requerido para mover la estructura de leva,
A continuecién se-describird una realizacidn

prefericda del invento, a modo de ejemplos con referencia

oF
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l_a los dibujos que se acompaifian, en los cuales:

Ia Fig.'l es una vista en cortes en alzados de
un digsyuntor de acuerdo con el invento;

Iz Pig, 2 es una vigta por un extremo tomada a
5 lo largo de la linea IT-II de la Fig., 1;

La Fig. 3 cs una vista en planta del mecanismo:
ilustrado en;la Fig, 43

La!Fig. 4 es uha viste en corite, de detalle,
del mecanismo de funcionamiento del disyuntor en lea posi- "’
10 ciénrde resofte descargado y contactos ablertos;

La Fig. 5 es una representacidn simplificada dei
mecanismo de la Fig, 4, con el resorte parcialmente car-
gado.y los contactos en la posicidn abierta;r

Ta Fig. 6 es una representacidén simplificade
15 del mismo mecanismo pero con el resorte coﬁpletamente car-
gado y los contactos abiertos: I .
: ' Ja Fig, 7 es una vista similar que ilusira el
mecanismo de funcionamiento en la posicidn de resorte des-
cargado, contactos cerrados;

20 _ La Tig., 6 es una representacidén simplificada
del mismo mecanismo con el resorfe parcialmente cargado
¥y los contactos cerrados;

Ia Tig. 9 es une vigta similar del mecanismo de
funcionamiénto con el resotrte completamente cargado y los
. 25 contactos cerradoss; . . |
ILa Pig. 10 es una vista en planta de una estruc-
. tura de contacto mévil;

La Tig. 11 es una vista en alzado lateral de la
estructura de contactos;

30 . La Fig. 12 es una vista de detalle de un con-

20-1-78 |
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30 de contbactoss y un retenedor 64 de contactos. Los con-
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tacto mévil; .

ILa Pig., 13 es una vista lateral de wuna estrue-
tura de cruceta; y

La Fig. 14 es una modificacidén de una estructu-
rs de contactq multipolar,

Con. referencia ahora a los dibujos, aunque el .-

invento es p?esumiblemente aplicable tambidn a obres cla~-
f .
ses de disyuntores, sec ha ilustrado en los mismos aplica~

¢o & un tipo de disyuntor conocido en la técnica como un'’

B A

disyuntor de caja moldeada, Como se ve en la Fig. 1, este |

disyuntors designado en general por el nimero de roferen-

-

cia 10s; incluye una estructura de soporte 12 que compren—
de una base 14, una secci&n de pared 18 y un bestidor de
soporite que incluye placas laterales 16. Ia base 14 y la
seccidén de pared 18 estdn preferiblemente moldecdas de un
material eléctricamente aislante., Un par de contoetos es-
tacionarios 205 22 estdn dispuestos dentro del soporte 12.
En usos; el contacto estacionario 22 esteria conectado a
una linea de llegada de energfa eléetrica (no ilustrada),
mientras que el oiro contacto estacionario 20 estaria co-
nectado a una carga (no representada), Gonectando eldetri-
camente a los dos contactos estacionarios 20, 22 hay una
estructura 24 de contactos méviles. Ia estructura 24 de
contactos.méviles comprendercontactos principéles méviles

26y un contacto de formacién de arco mévil 28, un soporte

tactos principales 26 y el contacto de formacidn de arco
28 estdn sujetos a pivotemiento, es decir, abisagredos;
al contecto estacionario 20, y son movibles a posiciones

ablerta y cerrada con respecto al contacto estacionario

it e A
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22, En toda esta solicituds el término "ébiqrto“, tal co-
mo se usa con respecto & las posicliones de los conbactos;
éignifica que los contactos méviles 26, 28 estdn separados
del contacto esbacionario 22, mientras.que el término
"cerrado" significa ‘que estdn en aplicacidn con el mismo.
Los contactos mbviles 26, 28'esﬁén conectados a y son mo-.
vibles_juptamente con el soporte de contactos 30, y el;‘:g
retenedor 64 de contactos,

E1l disyuntor 10 incluye ademds un mecanismo 63“ 
funcionamiento 32, unos medios 34 biegtables y una'cajalrj
36 de soplado del arco para extinguir los arcos eléctricoé
que salfen entre los contactos que se separan, Se ubiliza
un transformador de intensidad 38 pera vigilar la centi- ’
dad de corriente que circula a través del contacto esta-
cionanio 20. Como se ve mejor en la Pig. 2) el mecanismo
de funcionamiento 32 y los medios biestables 34 estdn ais—
lados eléctricamente de los componeﬁtes que llevan corrien~
tes tales como las estructuras de contactoss por una ba-
rrera aislante 33,

Con referencia shora a la Fig. 12, se ha ilus-
trado en ella una vista de debtalle del contacto mévil 26,
E1l contacto mévil 26 es de un material buen conductor
eléctrico, tal como de cobres; y tiene une superficie de
contacto 40 que coincide con une superficie de contacto si-
nilar 42 (véase la Tig. 1) del contacto estacionario 22
siempre que el contacto mévil 26 estd en la posicibn ce-
rrada. EL conﬁacto mévil 26 tiene un rebajo circular 44
en el extremo opuesto a la superficie de conmbacto 40, y
tiene también una ranura alargada 46 que se extiende desde

el rebajo 44 hacia el extremo opuesto del contacto ¥y tiene’

RIS T T RPN
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| tactos 64 por medio de tornillos 60, 62 (véase la Tig.

una parte agrandada 48 adyacente al extremo cerrado del
mismo. El contacto mévil 26 tiene ademds un asiento 50
para reéorte formado en una parte de superficie del mismo
opuesta a la.superficie de contacto 40,

El rebajo cireular 44 del combacto mévil 26 tie-
ne un témaﬁo adecuadorparahrecibir un pasador de biéagpg‘L
sustahoialme%%e cilindrico 52 formado preferiblemente en- -
terizo con &1 contacto estacionsrio 20 (véase la Fig. 1i)}

para sostener con ello & pivotamiento el contacto 26 so-:

contacto 286 de formacidn de arco se ha disefiado de modo

similar al contacto principal mévil 26, excepto en que el

contacto principal 26 y tiene una superficie de contacto
54 que coopera con una supérficie de contacto 56 en el con-
tacto estacionario, 22, Como se ha mencionado aqui en lo
que entecedes el contacto de formacidn de arco 28 y los
contactos principales 26 estén montados sobre un soﬁorte
30 de contactos; extendiéndose un paéador 58 a través de
la parte agrandada 48 de la ranura 46 en los contactos
principales 26 y a través de una abertura similar en el
contacto de formacibn de arco 28, y sostenido por sus ex-
tremos opuestos mediante el soporte de contactos 30, El

soporte de contactos 30 estd sujeto al retenedor de con-

10). El retenedor de conbactos 64 estd hecho tipicamente
de un plésticé moldeado. Como se ve mejor en la Fig. 10,
la estructura de contactos en cada polo del disyuntor com-

prende un contacto de formacidn de arco 28 y varios con-

bre el contacto estacionario 20 y para conectarlo eléctr;i

camente al mismo, Como se ha ilustrado en la Fig. 1, el h

contacto de formacién de arce 28 se extiende mds alld del

Bl L S e
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_ﬁactos principales 26 a ambos lados del éontacfo de for-
macién de arco estando todos esos contactos 26 y 28 abi-
sagrados a la barra 20 de contacto estzcionario vy conecta-
dos al soporte 30 de contactos Qe modo que se permite un
5 pequefio grado de movimiento relativo de los contactos unos
con respecto a otros. A fin de mantener la presidén de con-
tacto entre la superficie 40 de contacto de cada contac#g,{
mévil ¥ la superficie de contacto asociada 42 de la barra .
de contéctb estacionario 225 cuando los contactos estdn e
10 . |cerradoss un resorte 66 sujeto al retenedor de cbntactosili,
64 estd iﬁterpuesto entre cste Ultimo y el respectivo con:
tacto mévil 26 en cuyo asiento 50 de resorte estd asenta-
do el resorte 66. _ -
Los retenedores 64 de contactos en los tres po—'
15 los del disyuntor estédn acoplados entre si bor medio de
una cruceta 68 de modo ques al ser accionados:; se muevan
' como una sola unidad denominada aquk como un conjunto de
contacto mévil, Como se ha ilustrado en la Fig. 13, la
cruceta 68 se extiende a través de una abertura axial 70
20 en cada retenedor de contactos 64 y estd unida por pasador
a este dltimo por medio de un pasador 72 introducido a
través de una abertura radial 74 en el retenedor de con-
tactos 64 y que se extiende dentro de un dnimo radgial 76
en la cruceta 68, Andlogamente, unidas a la cruceta 68 hay
25 barras émpujadoras 78, cade una de las cvales tiene una
abertura axial 60 en la misma a través de la cual se ex-
tiende la cruceta 68, Cada barra empujadora 78 tiene una
parte extrema ebnica 82, y un resalto 84, y se extiende,
como se ve en la Fig, 2 en una abertura asociéda 86

30 dentro de la base 14 y tiene un resorte helicoidal 86

26-1-78
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dispuesto sobre ella. Los resortes 88 apoyen contra los

‘tener lugar movimiento de las estructuras de contacto mé~

ten un par de elementos de articulacidén espaciados; para-

resaltos 84 de las respectivas barras empujadoras 78, de
modo que carguen a la cruceta 68 juntemente con las evtruc-
turas de contacto m6v11 ha01a la DOulOlén de contactos

abiertos de las mismas. Los. resortes 88 son comprimidos al

vil a su posicién de contactos cerrados bajo la accién del.

mecanismo de funcionamiento 32 y de los medios biestableé;
34. N - , o

Con referencia aglas Pigs, 2-4, se describirén:’
ahora los medios biestables 34 y el mecanismo de Ffunciona— |
miento 32, Los medios bieétables 34 comprenden una prime-

ra articulacidn 90, una segunda articulacién 92 y una pa-

lanca biestable 94. Ia primera articulacidn 9C consiste

lelosy 965 98, cada uno de los cuéles tiene en el mismo
unarfanura 100 en la cuai estd encajada la cruceta 68,
siendo la disposicidén tal que los dos elementos de articu-
lacidn 96, -98, por los extremos libres de los mismoss abra-
zan paroialmente a la cruceta 68 de modo que forman con
ella una conexién de accionamiento en dos posiciones si-
tvadas entre los retenedores de contacto 64, Esta diépos
cidn reducird al minimo la flexidn de la cruceta 68 debi-—
do a las fuerzas aplicadas é la misma bajo severas con-
diciones de cortocircuitos y el uso de las ranuras 100 pa-
ra acoplar los elementos 96; 98 de articulacién biestable
con la cruceta 68 hardn posible que el mecanismo de fun-
cionamiento sea fécilmente desconectado de la orucéta'68.
En la Tig, 14 se ilustra una_disposicién'similar‘en rela-

cibn con la estructura de contacto mévil de un disyuntor

v
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cuatripolar en el que los elementos 96y 98 de arbicula-
_;ién bilestable aplican la cruceta 68 entre los retenecdores
186, 188 de contacto interiores y los retenedores 187, 189
de contacto exteriores, Si se deseas se podria prever un
eiemento de articulacién biestable adicional y/o un con-
junfo adicional de barra empujadora y resorte entre los ro-
tencdores de contacto interiores 186, 188, Ia segunda ar-
ticulaéién 92 viestable comprende un par de elementos 102,
104 de articulacién.espaciddos entre s, los cuales estdn - -
conectados a pivotamiento a los clementos 96, 98 de artiérﬁ
culacibn primeramente mencionados respectivamente,; en ei!”
punto de pivote 103, de modo que formen una articulacién
bicstable. La palanca bilastable 94 comprende un par de ele—r
mentos 106, 106 de palanca biestables espaciados entre si,
los cuales estdn conéctados a pivotamiento a los segundos
elementos 102, 104 de articulacibén en el punto de pivote
107, y soportados a pivotamiento en'las placas laterales
16; cada uno en un punto de pivote estacionario 110, Fija-
dos-a los respectivos elementos de articulacidn 102, 104
de modo que sean movibles con ellos hay pasadores de accio—v
namiento-112 114, los cuales se extienden, sustancialmente
en alineacidén axial entre si, a travéds de aberturas ali-
neadas 116, 118 en las placas laterales 16 y hacia las
respectivas placas 120, 122:de seguidor de leva que forman
parte del mecanismo de funcionamiento 32,

El mecanismo de funcionamiento 32 comprende un
eje de accionamiento 124 que és girasorio alrededor de su
geométrico longitudinal 125 y fiene un par de levas

eje
1265 128 espaciadas axialmente y alineadas angularmente

sujetas al mismo de modo que sean giratorias con el eje

»

e s AT SRy g e o e g e e <




10

15.

20

25

30
20-1-78

de accionamiento 124, esbtando las levas 126, 128 configu-

radas para proporcionar una carga constante sobre el eje
124 2l ser hecho girar este Gltimo por medios de acciona-—
miento, tal como por una manivela de accionamiento 129
sujeta al eje de acclonamiente 124, El mecanismo de fun-

cionamiento 32 incluye ademds las antes mencionadas pla-

cas 120, 122 de seguidor de leva que estdn conectadas ri-

gidamente entre si por un conectador de placa o cubo 130
(véase la Tig. 3) y soportadas a pivotamiento en las pla-

cas laterales 16, Bl eje de pivote estacionario.de los sé

s b

guidores de leva 120, 122 coincide, en su extensidn, sus-
tancialmente con la posicibén de la conexidn pivotante en-~
tre la articulacidn 92 biestable y la palanca biestable
94, Ias placas 120, 122 de seguidor de leva llevan un ro-
dillo de leva 132 que se usa adends para enganchar las
placas 120, 122 de seguidor de leva en la posicién car-
gadas como se describird aqui en lo que sigwe. Cada pla-
ca 120 o 122 de seguidor de leva tiene sujeta a la misma
un pasador 138 o 140 que soporta a pivotamiento una uiie

de accionamiento 134 o 136, respectivamenté, que estd si-

‘uada para cooperar con el pasador de acclonamiento 112

0 114 en el elemento 102 o 104 'de articulacidén biestable
adyacente, respectivamente, teniendo cada uila de acciona-
mientos; asociado con ella; un résorte de cérga.l42,'l44.
Ias placas 122, 120 de seguidor de leva, sosbie-
nen édémés una barra 146, la cusl sé extiende entre ellas
y tiene conectados a pivotamiento a la misma medios de
resorte 148, estando estos dltimos conectados_témbién a
pivotamiento a una barra 150 sujeta al soporte i2. Si se

deseas se pueden prever y disponer medios indicadores 152

B e R I R S e doa et T LN SR R
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(véense las Tigs. 2 y 4) de tal modo que in@iquen la po-
sicidén ocupada por los conbactos 26, 28 (abiertos o ce-
rrados)s y la condicién adoptada por los medios de resor-
te 148 (cargados o descargados).

El funcionamiento del disyuntor puede compren-
derse mejor con referenbia a lag Pigs. 4-9 en las cua-

{ .
les se ilustgan; por ordens las diversas posiciones adop-

{
tadasg por los medios biestables y los diversos componentes

10 desde su condicién de resorte descargado, oonﬁactos
ablertos; a la posicién de resorte cargados contactos ce-
rrados. En la TFig, 4 se ilustran los medios de resorte

148 en 1la posicidén descargada de los mismos y la cruce-
ta 68 en su posicibn de contactos abiertos que correspon-
de a la posicién de contactos abiertos de la estructura

. de contacto mévil como la ilustrada en la Fig, 1. Se ini-
cia una operacidén de cierre de contﬁctos cargando los me-
dios de resorte 148, lo cual se hace girando el eje de
accionamiento 124 por medio de la menivela 129 6 por otros
medios adecuadoss tal como por una unidad de motor eléc-
trico y engranaje (no ilustrada) concctada al'eje de acclo-
naniento 124, Al ser asl hecho girar a derechas el eje
de accionaniento 124, y por consiguiénte; las levasg 126,
128 sujetas al mismo, las levas 126 y 128 que apoyan pe-
riféricamente sobre el rodillo de leva 132 llevado por
1aslplaca37120, 122 de seguidor de leva ejercerdn accidn
de leva sobre estas ﬁlpimas a derechas alrededor de su
eje de pivotamiento, haciendo con ello que la barra 146,
la cuai se mueve juntamente con los seguldores dé leva

120, 122, comience a cargar a los medios de resorte 148,

del mecanismo de funcionamiento al funcionar el disyuntcrr
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En la Fig, 5 sc ha repreéentado el anterior mecanismo en

[ una posicidén adoptada cuando el eje de accionamiento 124,
Juntamente con las levas 126, 128 sobre el mismo, ha sido}
hecho girar aproximadamente 1802 desde su posicién ini-
cial, Se observard que, en esa posicidén, la articulacién
biestable 30, 92 estd todavia aplastada, los medios de re-
sorte 148 estgn.parcialmente cargados; y las ufas de acclo-
namien%o l34j 136 en los respectivos seguidores de leva ‘
1120, 122 estén préximas a aplicacién con los pasadores de
accionamionto asociados 112, 114 en los elementos 102,
104 de articulacidn biestable respectivamente,

Al continuar la rotacidn en séntido a derechas
del eje de accionamiento 124, el mecanismo aléanzard la
posicibn ilustrada en la Fig, 6, en la que el rodillo 132"
se ha salido de los 1lébulos o puntas 151 de las levas 126,
128 y estd en aplicacién de enganche con una superficie
de enganche 153-de'un ﬁiembro de emganche 154 soportado a
pivotamiento sobre el eje de accionamiento 124, de modo
que sea movible independientemente del mismo. En esta po-
sicién, los medios de resorte 148 estdn completémente car—
gadosy y las ufias de accionamiento 134 estdn dispuesies
inmediatamente, junto a los pasadoreé de accionamiento
asociados 112y 114, EL miembro de enganche 154 manbtendrd
el mecanismo en la posicién ilustrada en la Fig. 6 contra
le accibn de los medios de resorte cargados 148 en tanto
que el mismo sea retenido en la posicidn enganchada ilus-
trada mediante un enganche 1586 en D que coopera con obra
superficie de enganche 156 del miembro de enganche 154,

Un resorte 16Q (Pig. 4) coneptado a uvna parte de cola del

miembro de enganche 154 carga a este dltimo en sentido de .
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giro a izquierdas alrededor del eje 124 y-contra el rodi~-
iilo de leva 132, _

Cuando se desca cerrar los contactos del disyun-
tors y suponiendo que la palanca 94 biestable es manteni-
da en una posicibén enganchada mediante un enganche 172 de

palanca biestable (véase la Tig., 4)s como se ha ilustrados

el funcionamiento de unos medios de suelta de enganche

162y de manera que se haga girar el enganche 158 en D 1o

suficiente como para deszplicar su superficie de enganchgﬂ
de la superficie de enganche 156 del miembro de enganche? :
154, liberard a este Wltimo. Esto permitird que los nedios |
148 de resorte cargade, actuando a través de los seguido-
res de leva 120; 122 y del rodillo de leve 132, hagen bas—
cular al miembro de enganche 154 en sentido & derechas alQ
rededor del eje 124 y fuera de la trayectoria del rodillo '
de leva 132 haciendo as{ posible que los medios de re-
sorte 148 queden descargados ¥ys al ﬂacerlo asi, hagan gi~
rar a los seguidores de leva 120, 122 en seﬁtido.de giro

a izguierdas alrededor de su eje de pivotamientos 2 la
posicibn ilustrada en la Fig.r7; Durénﬁe esa rotacién en
sentido a izquierdas de los seguidores de leva 120, 122,
el rodillo de leva 132 eé restituido a su posicidn inicial
adyacente a las partes periféricasrde'las levas 126, 128
que tienen el radio minimo,;y las uilag de accionamiento
134, 136 en los respectivos seguidores de leva 120, 122
cooperan con los pasadores asociados 112, 114 en 1los res-—
pectivos elementos 102, 104 de articulacidbn biestable;
para empujar a las articulaciones 90 y 92 biestables a una
posicibn enderezada, cada uno éon respeclto al otro ¥y con

respecto & la palanca bilestable 94. Este enderezamiento de

+
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_la palsnca biestable hace que la articulacidn 90 biesta-
ble empujg a la crucets 68, y por consiguiente é las es=~

tructuras de contacto mbdvil conectadas a la misma, a la

lo que tambidn son comprimidos los resortes 88 (Fig. 2).

102 para limitsr el movimiento del mismo més alld de la

lamente la posicidbn exacts de la sccibn descentrsds en
la cual los ejes longitudinsles que pasan 3 través de 68,
103 y 107 estdn en un plano comin, sino que incluye una
posicidn ligeramente excesiva de descentramiento.

' Una vez que se han qerrado los conbtactos del

disyuntor de ls manera que acaba de describirse, los me-

dos girando-para ello el eje de sccionamiento 124 junta-
mente con las levas 126, 128 sobre el mismo a derechss

desde la posicién ilustrads en la TFig. 7.

vas 126, -128 después- de haber sido giradas estas Gltimas
‘_desde la posicidn de 1s Fig.‘7 de lss mismas unos 1802 y
de haberse asccionado las placas 120, 122 de seguidor de
leva slrededor del eje 107 pars cargsr parcialmente los

medios de resorte 148. En la Iig. 8 se han representado

_excesivs en la misma, por medios de tope que comprenden.

to, ha de entenderse que ls denominscién "posicidn de ac-

cidén descentrada"”, tal como aqui se usa, significa no so-

dios 148 de resorte de funcionsmiento pueden ser recsrga-

posicidn de contactos cerrados que se ve en la Fig. 7, con

3e impide que la pslanca biestable que comprende lag artix
culaciones 90 y 92 se pliegue o aplaste en ei sentido incof

rrecto, al tener lugsr una accidn descentrads ligeramente.-
un perno 164 que coopera con el elemento de articulacidn .|

posicidn exacta de la sccidn descentrads. En este contex-—

En 1a Pig. 8 se ilustra la posicién de las le-

g,
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llas partes ocupando las mismas posiciones que en la Tig.

5, excepto la palanca articulads biestable 90, 92 la
cual estd shora en su.posicién de palancs biestable arus-
da. |

En la Fig. 9 se ilustra el mecanismo en la po-

sicidn que ocupa después de haber sido glradas )600 comple
tos las 1eva? 126, 128. uycepto para la posicidn arnada_;e,
de las srticulsciones biestables 90, 92 y la counsiguiente.

posicidn de contactos cerrados de la cruceta 68, la condi-}

cidn ilustrads en la Fig. 9 es similar s la representads . |:.

en ls FPig. 6 en cuanto los medios de resorte 148 estén

completamente cargsdos, y el miembro de eungsnche 154 estd |

de nuevo en su posicidn de enganche en la cusl es reteni-
do por el enganche 158 en D y su superficie de enéanohe
153 est3 en relacidn dé enganche con respecto al rodillo
132 de leva, impidiendo con ello que los medios de resor-
te 148 cargados hagsn girar a los seguidores de leva 120,
122 y por consiguiente queden descargados.

' Con las partes situsdass como se ha ilustrado
en ls Fig. 9, se puede iniciar uns operaciSn de apertura
de contéctos.haciendo para ello ineficsz el antes mencio-
nado engsnche 172 de palanca biestable (Fig. 4) de moéo
que se libere la palanca biestable S4 y se haga posible
asi que esta Gltima gire é‘izquierdas alrededor del pivo-
te 110 bajo la accibn de los resortes comprimidos 88 (Fig.
2), que asctlsn a través de las barras de empuje 78, pars
empujar la cruceta 68 hacia su posicidn de contactos sbiers
tos. Hste movimiento de giro a izquierdas de l1la .palanca
biestable 94, aunque relativamente péqueﬁo, es suficiente

pars llevar la 1{nea central de ia palenca articulada

R Rt LR
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| biestable que ﬁasé a través del pivote 107 y el eje de

la cruceta 68 a la derécha (como se ve en la Fig, 9) de la
articulacidn biestéﬁle en el pivote 10%, haciendo con ello
posible querlas articulaciones biestsbles 90, 92 se splas-
ten y haociendo posible, por consiguiente, que la crucets
68, juntsmente con las estructuras de contacto moévil, sea.
lanzada a ls posicidn de contactos abiertos de la misma;‘:i
Los medios 5% biestsbles y el mecanismo de funcionamiento]
%2 estdn shora en la posic%én ilustrsds en ls Pig. 6, en' |

S

cets 68, juntamente con las estructuras de contacto mbvil

tos.

.Puesto éuerlos medios de resorte 148 estéﬁ ya ;
cargadbs, los contsctos de disyuntor pueden ser, si se de~
sea, vueltos a cerrar inmediatameﬁte soltando para ello
el miembro de engahche 154, lo cual haré posible que los
medios de resorte cargados 148 hagsn girsr a los seguido-
res de leva 120, 122, de modo que se hsgs que las ufias
de aécionamiento 134, 136 sobre ellos se spliguen a los
pasadores 112, 114 en los elementos 102, 104 de articula-
cidn biestable sdyacentes y accionen a estos (iltimos a la
posicibn de los mismos correspondiente a palsncs articula-~
da Biestable srmada, cerrdndose.con ello los contactos,
todo como se ha descrito aquli anteriormente. El mecénismo
estari entonces en la posicién ilustrada en la Fig. 7,
desdé la cual es posible recargsr inmedistasmente los me--
dios de resorte 148 efectuando psra ello la rotascidn del
eje de levas 124, y también efectuar la apértura de los-

contactos del disyuntor haciendo para ello ineficaz el en-~

la que los medios de resorte 148 estdn cargsdos y la crus .|

conectadas a ella, estd en la posicibn de contactos abier~ |-

L W AT S L
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_ganche 172 de ls palanca.biestable, iguslmente como se ha
descrito ?qui en lo que sntecede. De lo anterior, se apre-
ciars quellos medios biestsbles 34 y el mecsnismo de fun-~
cionamiento 32, hacen posible que los contactos de disyun-
tor sesn sbiertos y cerrados y vueltos a abrir en rdpids
sucesibn.

En ls realizacibn preferids ilustrada, la dis-
posicién psrticulsr de los diversos componentes es compac-.
ta ylda por resultado un funcionsmiento muy incaz{ Asia”"
el éje de accionamiento o entrada 124 del mecanismo de !.fj
funcionamiento 32 es hecho girar aproximadamehte 3609 en
cada operacién de cargs del resorte, aunque el psr de sa-
lida en los seguidoreé de leva 120, 122 tiene lugar en
un 4ngulo menor, dsndo con ello por resultado un mayor
rendiniento mecdnico, Como puede verse de las ilustrascio-
nes sucesivas, el par de salida tiene luger en un dngulo
de movimiento del seguidor de leva al menos de 902, lo cual
proporciona un rendimiento mecdnico de mds de 4 a 1. De
préferencia, lzs levss 126, 128 estdn disefiadss de tal mo~
do que el psr de entrads es constante durante toda la ca-
rrers de cargs del resorte. Para unz mayor comﬁeéidad,
el eje de rotacidn de las placas 120, 122 de seguidor de
leva coincide, en extensidn, sustancislmente con la cone-
xidn de pivotamiento entre 13 srticulacién 02 biestable
¥ ls palenca biestable 94,

. " Existe otra ventaja mecdnics en los medios 166
de- liberacidn del enganche de la palancs srticulads bies-
table pars hacer ineficéz al engsnche 172 de pslanca bies-
table. Los medios 166 de liberacidn del enganche de palan-~

ca biestsble, como se ha ilustrado en las Figs. 35 4,

R e e e Seamesm CAes mmes e wapre 5t ymees S -
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_comprenden uns palsanca 168 de suelts del enganche, un en~'
ganche’l?? del tipo en D girstorio que tiene la pslanca
168 conecfada al mismo, un fiador 174 que estd sujeto a
un eje giratorio 179 y'que estd cargado en sentido de giro
a derechas, segin se ve en la Fig. 4, a relacidn de coope-

"racidn con el enganche 170 en D medisnte un reso;tc 176, -
¥ el enganche 172 de palanca biestsble que es igualmente .
"del tipo en D y estd formado sobre el eje giratorio 179. .
Cusndo esté situsdo como sé ha ilustrado en la Tig. 4, ei’
enganche 170 estd retenienao al fiador 174 y,rpor consi—h;‘,
guiente, al enganche 172 de pélanoa biestable estacionafié-
en la posicidn en ls cual este (ltimo estd en aplicacidn
de enganche con la sﬁperficie de enganche 182'de la palah-

ca srticuladas biestable 94. Al oprimifse la palanca de

cién a derechas del engsnche 170 en D, este Gltimo libera=|
r3 al fiador.l74 €l cusl, juntamente con el engancﬁe'l72
de palancs biestable, girard entonces s dercchas lo sufi-
ciente paré inelinsr, por ssi decirlo, el enganche 172

de palanca biestable fuers de splicacidn cén la—superficie
182 de enganche de la palanca biestabie y 8 eplicacidn
con una psrte 184 de superficie inclinada sdyacente de la
pslanca biestable 94. Hsbo prspiciaré que ests Gltima gire
a8 izquierdss alrededor de su pivobte 110, efectuando con
ello el aplastamiento de las articulaciones biestables 90,
92 y, por consiguiénte, la sperturs de los contactos del
disyuntor, como se hé descrito aqui anteriormente. Después
de haber sido asi libersdos los medios 34 biestables, ¥
"de haberse sbierto los contactos del disyuntor, un resorte

178 conectado & la palanca biestable 94 hard retornar s 7

s S et s e e, atitn Mol e T e o em aainm e e e o - 4o o - P §

liberscidn 168, dsndo por resultsdo un movimiento de rota-! : °
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_esta Gltima girsndo s derechas s uns posiciéh en la que
la superficie 182 de 1z misne estd descansando sobre el
enganche 172 en D, 3e ha previsto un pasador de tope 180
pera limitsr este movimiento de retorno de giro a derechss
de 1 palancs biestable 94 bajo la sccibn del resorte 178.
E1 rendimiento mecdnico proporcionado por los medios de- - -
liberscidn 166 resulta del muy ligero movimiento de gifo’:
s derechas del engsnche 172 en D necesario para liberar,{,
la pslanca biestable 94, en compsracibén con la mayor rOj :'
tacidn de 1a palancs 168 de liberacidn del enganche. |
Como se ve en las Fig. 3, los enganches 170
y 158 en D estdn conectados s dos palancas de funciona;
miento cads uno. Asi, las palancas 183 y 190 eSfén suje- .
tas 3l engsnche 158 del tipo en D, ¥y ias pglancas 168 y'.-:
192 estén sujetas sl enganche 170 del tipo en D. Se han
previsto ias palancas adicionales 190 y 192 psrs permitir
- el dispsro electromecsdnico o a distancis del disyuntor
y la descarga del resorte. Un dispositivo de disparo de
defivacién de transferencis de flujoielectpomecénico usual
sdecuado, indicado en 193 en la Iig. %, puede esbar sﬁjeto
al miemﬁro de bastidor 194 y conectado al transformador de
intensidad 38 (Fig. 1) de t2l modo que, al broducirse una
condicidén de intensidad de corriente excesiva, el disposi-
tive 193 de.disparo de def}vacién de trsnsferencis de flu-
jo hags sctuar a 1la leva 192 de modo que se efectle ls 1li-
beracidn de la pslanca biestsble 94 y ls apertura de losg
contactos del disyuntor. Andlogemente, un dispo;itivo de
solenoide eléctrico (no representsdo) podria estar monta-
dd en el bastidor 194 adyscente s la pslanca 190 de modo

que sccionase a esta Gltima e hiciese con ello que el en~




L-zanche 158 del tipo en D cspacitase a los medios de resor-
te 148 para cerrar los contactos del disyuntor al funcio-

nsr un interruptor a distancia (no ilustrado).
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REIVINDICACIONES

Los punfos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pasten-~
te de Invencibn en Espaifia, por VEINTE afios, son lés gue
se recogen en las reivindicaciones siguientes: '

2,- Perfeccionamientos introducidos en un -

disyuntor que comprende un conjunto de contsctos méviles,‘
medios biestables conectsdos sl conjunto de contactos mé=
viles pasra efectusr el movimiento de los mismos @ una po-
gicidén de contactos cerrsdos al ser armados los medios |
biestables, medios libersbles psra -efectuar, cusndo se li-
bersn, el splastamiento de los medios biestables y, con
ello, el movimiento del conjunto de contactos a una posi-
cidn de contactos sbiertos del mismo, ¥y un mecanismo de
funcionamiento del tipo de energia leacenada para armar
los medios biestables cuando estin epiastados, caracteri-
zados porque dicho mecanismo de funcionamiento comprende
una estructurs de seguidor de leva giratoria entre una po-
sicién inicial y una posicidén montada, medios de enganche
pars engenchsr la estructurs de seguidor de leva en dicha
posicidn montada; medios de resorte de cierre de contsctos
conectados a 1arestructura de seguidor de- leva de modo que
sean cargados sl girar ests Gltima desde la posicidn ini-
cial s 1la posicidn montada de la nisms, siendo impulsada
dicha estructura de seguidor de leva, cusndo estd desen-
ganchada, porrlos medios de resorte. de cierre de contactos
cargados desde la posicidn montada g dicha posicidn ini~
cial,.durénte cuyo movimiento la estructura de seguidor

de leva -actls sobre los medios biestables y los arma si

o ooy




10

15

20

25

30 .

- 20-1-78

~estdn splastados, y uns estructurs de leva giratoria que

~coopera con la estructurs de seguidor de leva de modo que-

restituys s esta (ltims desde la posicidn inicisl 3 dicha
posicién montads de la misms al girar la estructura de
leva en un éngulo predéterminado, estando Qicha estrudtura
de leva y dicha estructura de seguldor de leva soportadss -

pars rotacidn alrededor de ejes separados paralelos entre -

51, y siendo la disposicidn tal que el 3ngulo de rotacidn .l

de ls estructura de segulidor de leva entre dicass posi-

ciones inicisl y montada de la misma, es menor que dicho -

4

dngulo predeberminado de rotscibn de la estructurs de le-
V3O

2a,- Perfeccionamientos segin la reivindica-
cibn 12, caracterizados porque dicho 4ngulo de rotacibn
de la estructurs de seguidor de levareé menor que la mitad
de dicho 4ngulo de rotacidn predeterminado de ls estructu-
ra de leva. j '

4,. Perfeccionamientos segin lss reivindics-
ciones 12 o 2%, caracterizados porque dichs estructura de
leva esta montéda sobre y sujets a un eje de accionamiento
giratorio para rotacidén con el mismo, comprendiendo dichos
medios de enganche un miembro de enganche que estd montasdo
a pivotamiento sobre dicho eje de sccionsmiento psrs mo-
vimiento pivotante independiente sobre el mismo.

v . 42 ,~ Perfeccionamientos seglin la reivindica-
cidn 32, caracterizados porque dichos medios de engapche
inéluyen un engsnche liberable susceptible de cooperacién
con dicho miembro de enganche, reteniendo dicho.enganche
liberable, cuando es eficez} el miembro de enganche en

una posicidén engsnchada para bloquear el movimiento de
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_dichs estructurs de seguidor de leve desde 1a posicién
montada bajo la accidn de dichos medios de resorte de cie—
rre de contactos y capacitando, al ser liberasdo, a dicho
miembro de enganche para liberar 3 la estructurs de se-
guidor de leva montada para la accidén de dichos medios de
resorte de c%erfe de contactos.

'$é.~ Perfeccionamiéntos_segﬁn la reivindica~
cibn 42, carécterizedos porque dicho engsnche liberable

es un enganche girstorio del tipo en D.

ciones 3%, 42 o 52, carscterizados porque dichs estructurs
de seguidor de leva incluye un rodillo de levs qﬁe coope-
ra con dicha estructura de leva pars traﬁsmitir par desde:'
la misma 8 la estrudtura de seguidor de leva, y es tam-
bién susceptible de cooperacidn con dicho @iembro de engan+
che pasrs retener la estructurs de qeguidor de leva en la
posicidn montada.

'7§;— Perfeccionamiéntos segln cualquiera de
laé reivindicaciones precedentes, caracterizados porque
dicho conjunto de contactos moviles tiene asociados con el
mismo medios de resorte de apertura de contactos que su-
ministrasn la energls para hacer que los medioé biestables
se aplasten y que el conjunto de contactos mbviles se
mueva a su posicidn de contactos abiertos, estando dichos
‘medios de resorte de apertura de contactos dispuestos de
tal modo que sean cargados automdticamente al tener lugsr
movimiento del conjunto de contactos mdviles a la posi-
cibén de contactos cerrsdos del mismo. 7

82,~ Perfeccionamientos sepin cualquiera de

las reivindicsciones precedentes, caracterizados porque

63,- Perfeccionamientos segln las reivindica- |-,

s Sbya s o amemiiies s e rewe estemmimres Ay mwevebs T s asgevese
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_dichos medios biestables comprenden un par de articulacio-

dios biestables.

‘dicha posicidn eficaz, y siendo giratorio a una posicibn

nes biestsbles interconectadas a pivotsmiento, y una pa=-
lancé biestable soportada a pivotsumiento para movimiento
alrededor de un eje fijo y conectada a pivobaniento a2 una
de dichas articulaciones biestables, cooperando dicha pa-.
lancs bieste@le con dichos medios liberables, y estando.-
la otra de d#chas articulaciones biestsbles conectada a {?'

pivotamiento a dicho conjunto de contactos méviles. - Sk

92.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacidy -

82, caracterizados porque dichos medios liberables com-
prenden un enganche de palanca biestable que'tiens una po-
sicibén eficaz pars retener s dicha pslance biestsble es-
tacionaris cusndo los medios biestébles estén armados,
siendo dicho enganche de palanca biéstable movible'a una

posicidn-ineficaz capacitando a la pslanca biestable para

moverse de manera Que produzca el splastsmiento de los me

102,~ Perfeccionamientos segln la reivindica-
cidn 9%, céracterizados porque dicho engsnche de palanca
biestable es un miembro de enganche girastorio del tipo en
D, y dichos medios liberables incluyen un engsnche en D
accionable selectivamente susceptible de cooperacidn con
el miembro de enganche giratorio del tipo én D, teniendo
dicho engsnche en D sccionado selectivamente una posicidn

eficaz para retener el engenche de palanca biestable en

ineficaz del mismo para permitir ls rotscibn del engsnche
de palanca biestsble a su posicidn ineficaz.

11%,- Perfeccionamientos segin las reivindica-

ciones 8%, 98 o 102, caracterizados porque la conexidn pivo

et iR we M g b Syt ageme b e e i e

NI E o T AR




- 'L-) -

10

15

20

a5

¢ 30

, 20=1-78

- tsnte entre la palanca biestable y dicha articulacidn

- nura sbierta en el extremo del mismo conectsdo al conjunto

tioja n\‘uu.—26-

biestable estd situsda de manera que esté alineada en
esencia sxialmente con los medios que soportan psrs rota-
cibdn a 1s estructura de seguidor de leva.

128 .- Perfeccionsmientos segln las reivindi-
cgciones 83,/9é, 102, u 112, caracterizados porque dichs .
articulacién;biestable comprende sl menos un elemento de'
articulacién‘biestable que lleva un pssador de accions-

miento, y dichs estructurs de seguidor de leva comprende h

al menos uns placa de seguidor de leva que lleva uns ufla
de acciocnamiento, la cual coopers con dicho pasador de

accionamiento al tener lugar movimiento de ls estructurs
de seguidor de leva desde ls posicibn montada a la posi-

cidén inicisl de 1ls misma, y para, solamente cusndo los

medios biestables estdn en su estado aplastado, llevar los
¢

medios biestables a su posicidén armada.

132 ,~ Perfeccionamientos segin cualquiera de
las reivindicaciones 82 g 122, casracberizados porque di-
cha otra articulscidn biestsble comprende un par de elemen;
tog de articulacidn biestables espaciados entre si y sus=~
tancislmente varslelos uno respecto a otro y conectados a
pivotamiento a dicho conjunto de contsctos mbviles en dos
puntos espacisdos entre si‘en unardireocién transversal a
1la direcciln de mQVimiento.del donjunto de contactos. mbd-
viles. |

144 ,~ Perfeccionamientos segin ls reivindica-
cibn 132, ceracterizados porque cads uno de dicho par de

elementos de srticulscidn biestables tiene formada una ra-—

de contactos mdviles, incluyendo este (ltimo uns crucets
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|_que encaja en las ranuras ablertas de dichos clementos

las reivindi?aciones precedentes, que incluye un bastidor.

Hojn m’lm.-27..

de articulacidn biestables de modo que forme 1ls conexidn
pivotante entre dicha otra articulacidn biestsble y el
conjunto de contactos mbdviles.

152,~ Perfeccionamientos segin cuslquiera de

de soporte qﬁe.comprende un psr de placas espaciadss sus= |
¥ . ) l .
tancialmente paralelas, ca?acterizados porque diéhos ne= .
dios biestables—estéﬁ sopo&tados sobre dichas placas y
dispﬁestos hacia fuera de las mismss, y dicho mecanismo
de funcionsmiento estd soportado sobre dichas placas y
dispuesto entre ellas, coop§rando dicha estrdﬁtura de se-
guidor de leva con dichos médios biestables a través de
aberturas formadas en dichas placas. -

- 162,- Perfeccionamientos segin cuslquiers de
las reivindicacliones precedentes, caracterizados porque
dicha estructura de seguidor de leva comprende un par de
placas de éeguidor de leva espaciadas paralelas que sopor-
tan una barra que se extiende entre ellas, estando dichos
medios de resorte de cierre de contactos conectados g di-
cha barra.

172 ,~ Ferfeccionsmientos introducidos en un
disyuntor.

Tal y como se ha descrito en la lemoria que and
tecede, representado en los dibujos que se écompaﬁan Yy

para los fines que se han especificado.
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Hojo ndim. e’

Bsta Memoris consta de veintiocho hojas es—

critas a miquins por una sols de sus caras.

Hodrid, 13 SEN.1978 o
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