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la invencién @e refiere gemsralmente y tiens -
egencialmente por objeto un dispositivo de repliesue y des
pliegue de una ramps de acceso névil destinada a constie—m
tulr una via de comunicecién, entre de una parte un ve-
hfculo cualquiera y principalmente terrestre o marftimo
tal como en particular un buque y de o*t:ra' Parte una super-
ficie o plataforma exterior de carga o descarga tal como -
un muelle o pontén.

‘EL buque estd equipado, generaslments en su parte
boeterior o popa, de una rampa del tipo verticglmente pivo
tante, elevable en posicién inactiva y almacenads en dicho
vehiculo, y bajable en posicidn activa de servicio Para re
Posar parcialmente sobre una plataforma. La rampa estd cong
tituida por ejemplo por al menos dos elementos principales
Sucesivos articulados respectivamente extremo con oxtremo
uno con otro en direccidn longitudinal, de los que el prie
mero que forma el elemento extremo intermo e8t4 articulado
con el vehiculo y f£ijado en bor lo menos un punto con por
1o menos un csble de maniobra constantemente tensado que -
8¢ arrolla sobre por lo menos un torno colocado sobre el -
vehiculo mientras que el otro o @egundo elemento 88 gbgti-
ble hacia sbajo contra dicho elemento extremo internc g lo
largo del mismo.

Pars desplegar ung Trampa de este tipo, se manda
los cables unidoe de ung parte con el elemento extremo in-
terno y de otra parte con el torno de meniobra colocado 8o
bre ol buque, pars afegurar el pivotauiento de la rampge =
Seguidamente, y genersimente de maners simulténea, es pre-
ciso adegura el desplliegue del elemento extremo externo de

la ramps, para disponer al mismo sensiblemente en la ) Joum
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longacidn longitudinal del elemento extremo interno. Paras
ello, a8 utiliza generalmente unos ssgundos cables de man-
do de despliegue relativo para la elevacidén del elemento =
oxtremo externo en extensidn al menos gproximadamente en =
rrolongacidn del elemento extremo interno en configursecién
bajada de servicic. |

La invencién propone un mmevo tipo de dispositi-
vo para el despliegue del elemento extremo externo que no
necesita la utilizacidén de cables suplemsntarios, y por -
congigulente introduce uns simplificacidn notable al nivel
de la unidn de la rampa con el buque, conservando al miemo
tiempo la figbilidad de funcionamiento y la seguridad dé
loe dispositivos anteriores.

La invencidén tiene puss por objeto un dispositi-
vo de repliegue y desplliegue de una rampa de acceso mévil
escamoteable entre por ejemplo un vehfculo tal como un bu-
que y una plataforma exterior tal como un muelle, vertical
mente pivotante y elevable en posicién inactiva almacenada
soure el buque y bajable en posicién active de servicio pg
ra repesar parcialmente sobre la plataforma y teniendo al
menos dos elementoe principales sucesivos respectivamente
extremo interno articulado con el buque y fijado en por lo
menoa un punto con por lo mex;)a un cable de mmniobra que =
8e arrolla por ejemplo sobre por lo menos un torno coloca-
do sobre el buque, y extremo externo sbatible hacia abajo
contra diocho elemento extremo interno a lo largo del mismo,
estando caracterizado dicho diaspositivo por al mencs un -
elemento de enlace articulado con los dos elementos princi
pales interno-externo de la rampa hacia sus extremidades -

adyecentes siguiendo respectivamente un primer y un segune



5e

10.

15.

20.

25.

30.

3e

do ejes sensiblemente perpendiculares al eje .'!.ongitudinal

de la rampa; por al menos unos primeros medios para la ro-
tacién del' elemento extremo externo de la rampa y del elew
mento de enlace con relacifn sl elemento extremo interno —
slrededor del primer eje de erticulacién por al menos unos
gegundos medios pai'a 1z rotacidn dei elemento extremo ex=—
terno de la raupa con relacidn al elemento de enlace alre~
dedor dsl segundo eje de articulacién.

‘Otras ventajes, caracterfsticas y detalles aparg
cerdn mis claramente con ayuda de la desoripeidn explicati
Va que va a seguir, hecha con referencia a los dibujos. =
anexo8 dados Unicauente a tftulo de ejemplo, y en los ques

= la figura 1 es una vista en corte longitudinal
que representa una rampa de accesc mévil eacamoteable' en -
pogicidn inactiva replegada contra el buque, segin un pri-~
mer modo de realizacidn;

= 1g figura 2 es ung vista en corte longitudinal
que representa la rampa de geceso en posicidén pareizlmente
desplegada;

= lg figura 3 e2 una vista en corte longitudingl
que representa la rampa en posicidn totalmente desplegada
enire un buque y un mrelle por ejemplo;

=~ la figura 4 representa una vista en corte lone
gitudinal que ilustra la rampa desplegada con el elemento
extremo externo mantenido replegado a lo largo del elemén-
to extremo interno que basta por 81 solo para afegurar una
unién entre wn bugue y un muelles

= lg figura 5 es una vista en corte longitudinal
parcial con arranque parciel de un segundo modo de realizg

cién de unu rampa de seceso mévil escamotesble en poaicidn
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de despliezue intermedio} y

-~ la figura 6 es unu viata idéntica a la figura
5y con la ramps en posicién totalmente desplegada.

Segin el primer modo de reglizacién representado
en las figuras 1 a 4; 8¢ ha designado de una maners gen@=
rgl con la cifra de referemciaz {1 un buque del que sélo se
se ha representado su extremidad posterior o popa. La par-
te posterior del buque 1 estd equipada con unz rampe mévil
de acceso 2 compuesta de dos elementos sucesivos principe=
les respectivamente extremo interno 3 y extremo externo 4.
Eetos elementos de rampa 3, 4 sucesivos estdn unidos entre
8l por al menos un elemento de enlace intermedio 5 que es~
t4 articulado con los dos elementos de rampa 3; 4 alredew
dor de doe bisaixras de articulacién 6, T respectivamente,
para permitir a loa do¢ elementos estar en prolongamiento
matuo seneiblemente alineados en la configuracién bajada -
de la rampa.

El elemento extremo interno 3 y el elemento extre
mo externo 4 son bordeados bilateralmente por dos largue—
ros 8, 9 respectivamente. El elemsnto extremo interno 3 eg
t4 fijado con preferencis hacia su extremidad adyacente -
con el elemento extremo externo 4 con cables de manicbra =
10 que vienen a arrollarss por medio de poleas de reenvio
11, montadas pivotantes sobre un pequefio mdetil 12 del bu-
que, sobre un torno motorizado 13 colocadc por ejemplo So-
bre un puente superior del bugue 1. Estos cables 10 tienen
como fin principal asegurar el pivotamiento de la ramps 2
por medlio de su elemento extremo interno 3, que para ello
e8td articulado en la popa del bugue 1 alrededor de un =
eje de articulecién 14, sensiblemente perpendicular al eje
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longitudinal de la rampa 2, siendo el pivotamiento del elg
mento extremo externo 4 independiente de los cables de ma=-
niobra 10.
Se va a describir ghora con detalle los medios -

3¢« que permiten el despliegue y el repliegue del elemento exe
Tremo externo 4 con relacién al elemento extremo interno 3,
es decir los medios que est4n asociados con las bisge—
grag de artioulacién 6, T entre el elemento de enlace inter
medio 5 y los dos elementos de la rampa 3, 4 re2pectiivamen i

10. te.

Segin un modo de reaslizacién, la unién entre los
dog elementos 3, 4 de la rampa 8e efectda por dos elemen=
to# de enlace intermedios 5 montados a uno ¥y otro lado de
las extremidedes adyacentes de los dos elementos de la Tam

- 15«  pa y paralelamente a los mismos. Cada elemento de enlace =
intermedio 5 est4 constituido por ejemplo por dos plezas -
planse 15 ligeramente acodadas y paralelas montadas s uno
¥y oirc lado de los largueros 8, 9 de los dos elementos 3;
4 de la rampa 2. Estaes dos plezas est4n unidas entre af al

20, nivel de su codo por una placa 16 formando tope cuya fune-
cidn serd expliceda mds adelante. EL elemento de enlace in
termedio 5 estd articulado hacia una extremidad con el ele
mento extremo interno 3 por mediacién de la bisggra de are
ticulacidn 6 que se sitda sensiblemente hacia la extremidad

25. libre del larguero 8 asociado. EL elemento de enlace inter
medio 5 eatd iguiimente erticulado por medio de su otrs ex
tremidad con el elemento extremo externo 4 alrededor de la
bisagra de erticulacién 7 que se sitde sensdblemente hacie
la extremidad esociasda del larguero 9 y en la parte infe=e
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rior del mismo.

Con las dos bisagrae de articulacién 6; T estén
asociados dos medios de mando 17; 18 respectivamente conte
tituidos por ejemplo por dos gatos para cada elemento de =~
enlace intermedioc. Cada gato 17 tiene su cilindro 19 arti-
culado sobre el larguero 8 asoclado del elemento exiremo =~
interno 3, y la extremidad libre de su vidstago 20 articulg
da con una de las placae 15 del elemento de enlace intermg
dio. Cada gato 18 est4 montado entre las dos placas 15 de
un elemento intermedio 5, tiene su ¢ilindro 21 artlculade
con el elemento de enlace 5, y la extremidad libre de su -
véatago 22 con el larguero 9 asoclado del elemento exiremo
externo 4.

Se va a deferibir ashora con referencia o las di-
ferentes figuras el funcionamiento de tal rampa 2, que per
mite agegurar la unidén enire un buque 1 y una platé:forma -
24 tal como un muelle con referencia a las figurss 1 a 3.

Se supone a lu rampa 2 inlcialmente en la po8l--
cién replegada y enteramente levantada en J.é. vertical tal
como se ha representado en la figura 1, con el elemento =
extremo externo 4 de la rampa replegado bajo el elemsnto =~
extremo interno 3. Para bajar la rampa 2 en configuracidén
desplagada de servicio, ge desbloquea un sistema de enclae
vamiento (no representado) que permite inmovilizar a la =~
rampa en esta posicidn, y se acclona el torno 13 en el €en
tido del desarrollo con el fin de aflojar la tensibn sn -
los ocmbles de maniobra 10 lo que permite a la rampa 2 pive
tar alrededor de su eje de articulacién 14 solidario de la
popa del buque 1. Hay que destacar que en la posicién ini-
crial de la figura f, el véistago de los gatos 17 gsoclados



Sa

10.

15.

20.

25.

30.

Te

con la blsagra de articulacién 6 se encuentra en posicién

replegada, mientras que el véstago 22 de los gatos 18 aso-
clados con la bisggra de articulacidén 7 estd en posicién -~
desplegada. Cada elemento de enlace intermedio 5 se encuen
tra en una posicidn tal que cade placa 16 formando. tope gc
encusntre en posicidn alejads con relacidn g la extremidad
correspondiente 23 del larguero 8 del elemento extremo ine
terno 3 de la rampa 2.

No obstante, es preferible antes de accionar el
torno 3, hacer actuar ligeramente a los gatos 17 con el ~
fin de desplegar un poco el.elemento extremo externo 4 con
relacién al elemento extremo interno 3. En efecto, ello pexr
mite desplegar el centro de gravedad de lg Tgnpn 2 mgs8 -
alld del eje de articulacién 14 (hacia el exterior del bu-
que) y por consiguiente facillta el pivotamiento de lg =
Trampa ¥y permite no tener que utilizar gatos de empuje imew
portantes al nivel del buque para inicisr el rivotaniento
de la rampae.

Con relecién a la figura 2; gimulténeamente el -
pivotamiento de la rampe 2 alrededor del eje de articula—
cién 14, y en una posicidn intermedim entre lg popa del bu
que y el muelle 24, son accionados los gatos 17 que permi-
ten sSegurar en un primer tiempo el despliszue del slemen—
to extremo externo 4 con relacién al elemento exiremo inee
terno 3 de la rampas. En efecto, bajo la accidn de los g
tos 17, el elemento de rampa extremo externo 4 pivotard al
rededor de las bisagras de articulacién 6, siendo los ele=
mentos de enlace intermedio 5 solidarios en rotacién del -
elemento extremo.externo 4 por medio de los gatos 18.

Cuando hen funcionado los gatos 17, la rampa se
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encuentra en la posicidn de la figura 2; y despudes de aesta
primera rotacidén alrededor de las bisagras de articulucidn
6y las plecas 16 de los elementos de enlace intermedios 5
chocan contre las extremidades correspondientes 23 de losm
largueros 8 del elemento de rampa extremo interno 3. Estas
placee 16 formsndo {ope delimitan la carrvera de los végta-
gog8 20 de los gatos 17, Para llegar a la configuracién de
deapliegue: tal como #e ha representado en ls figura 3, eo
decir que la rampa 2 asegure la unidén entre el buque 1y =
el muelle 24, el conjunto de la rampa 2 ha continuado pivo
tando glrededor del eje de articulacién 14, y se ha hecho
funcionar a los gatos 18 para que el elemento de rampa ex-
tremo externo 4 guede en un prolongamiento sensiblemente =
alineado con el elamento exiremo interno 3 de la rampa 2.
En este movimiento, low elsmentos de enlace 5 son solidari
zados8 por los gatos 17 con el elemento extremo interno de
la rampa 2, y los gatos 18 aseguran la rotacidn del elemen
to extremo externo 4 con relacidn al elemento exiremo inw
terno 3 alrededor de lag segundas bleagres de articulacién
Te

Los gatos 18 pueden msegurar el alineambento del
elemento extremo externo 4 de la ramps con relacién al ele
mento extremo interno 3, pero permiten modificar iguslmen~
te el #ngulo entre los dos elementos de la Yampa pora te=-
ner en cuenia la altura relativa entre la plutaformg ¢ =
maelle 24 y el puente de carga del bugue.

En el modo de funcionamiento que &e acaba de des
cribir, se ha dividido en dos loa dos nmovimientos de rota-
cibn alrededor de las bigagras de articulacién 6 y 7, pero
es evidente que las rotaciones alrededor de estas bisagras
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pueden efectuaree simultdneamente. .

Con referencia a la figura 4, se ha representado
la rampa en posieidn desplegada entre el bugue 4 y el mie-
lle 24, pero en este caBo la distancia yue los separa no -
necesitas el despliegue del elemento extremo externo 4 con
relacién al elemento extremo interno 3. Por e80, 6l deBee—e
pliegue de la rampa se efectda ¥Ynicamente por medio de los
cables de maniobra 10, permansciendo el elemento extrego -
externo 4 replegado bajo el elemento extremo interno 3, 68
decir que los gatos 17 y 18 no son puestos en acoidn.

Parg levantar la rampa 2, basta con efectuar las
misnss operaciones que antes, pexro en sentido inverso.

Como se puede observar principalmente en las fi-
guras 2 y 31

= la superficle de rodadurs del elemento extremo
interno 3 de la rampa se prolonga més alld de los larguee——
ros 8 por una plataforms de rodadura 25 que asegura la =
unidén con la superficie de rodadura del elemsnto exiremo =
externo 4 de la rampa,

=~ los topes 16 solidarios de los elementos de en
lace 5 cooperan con la® superficies de lae extremidades sy
periores de los largueros 8 del elemento extremo interno 3

de le rampe. Egta cooperacidén limita la accién de los pri-

meros medios de mando 17 asoclados con las bisagras de ar—

ticulacidén 6 y es mantenida bajo la accién de estos medios.
Este modo de realizacitn no presenta inconvenien
tes en el cago0 de lag raupas que no tiensn una longitud de
magigdo importante.
Por el contrario, cusndo se considera rampes de

una longitud relativemente importante, se presentan proble
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mg8 de compensgeldn de los eufuerzos de flexidn cuando se
encuentra la rampa en posicidn totalmente deeplegads, y =
principelmente al nivel de las plezus intermedias.

Por eso, segin un segundo modo de realizacién, se
hacen los esfuerzos de flexidén menos importantes colocando
los elementos formando tope en lao parte inferiro del elew~
mento extremo interno.

Por congigulente, con referencia a lag figuras 5
y 6, 86 va g describir un modo de realizecidn preferente
de la invencidn que se distingue del primer modo de realizg
eldén al nivel de lus plezss intermedias, de loe slementos
formando tope, y de la eaiructura de la extremidad del elg
mento extremo interno de la rampa adyacente al elemento =
oxtremo externo, operando log gatos de mando de una manera
idéntica a la del primer modo de realizacidn.

ElL elemento extremo interno 3 est4 bordeado bilg
teralmente por un primer larguero 30 que se extlende sobre
una parte de la superficie de rodadura a partir de la extre
midad adyacente al buque 1, y un segundo largusro 3l parge
lelo al largueroc 30 situado en el lado interior de la ram-
Pa, ¥ que Se extiende a pertir de la extremidad del elemen

to extremo interno 3 opuesta al buque 1, y 8e prolonga Sen

- siblemente més glld de la extremidad adyacente del larguae

ro 30.

Como anteriormente, los dos elemsnios de la rame
pa estdn unidos en cad: lado por una pleza de enlace 5 alw~
rededor de dos bleggras de articulacidn 6, 7; respectiva=—
mente. Cada elemento de enlace estd conatituido por ojeme-
plo por dos placas paralelas 32 espaciadus una de otra, =
que tienen por ejemplo cada una la forma de un tridngulo -
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uno de cuyos é4ngulos es superior g 908. Hacia lag extremi-
dadee del lado opuesto a este &ngulo, se han previsto las
dos blsagras de articulacidn 6, 7 solidarias respectivgm——
mente del elemento exiremo interno 3 y el elemento extremo
externo 4. Més exactamente, la bisagre de articulacién T~
eatd soportads por los dos larguercs 30, 31 en fu parte eu
recubrimiento, y hacla la parte superior de los mismos. Lg
bisagra de articulacién T por su parte estd soportada por
la extremidad del elemento extremo externo 4 hacia la pare
te inferior del mismo. Lag dos placas 32 que constituyen cg
da eleuento de enlace estén ademfs unides entre sf por me-
diacidn de un eje 33 perpendicular e lae mismas 91tuado en
le proximidaed del 4dngulo obtuso de cada pleza 32, sobresg=
liendo exteriormente al nivel principalmente de la placa -
32 situada en el lado interior.

Con las dos bisaggras de articulacidn 6, 7, estiu
asoclados como antes dos medios de mando 17, 18 respectivyg
mente constituidos por dos gatos para cada elemento de ene
lace intermedio 5. Cada gato 17 tiene su cilindro 19 artie
culado sobre el larguero 30 asoclado con el elemento extre
mo intexmo 3 y en el lado interior del mismo, y la extremi
dad llbre de su véstago 20 articulada por ejemplo con una
de las placas 32 del elemento de enlace intermedio asocig~
do, pasando el vdatago entre los dos largueros 30 ¥ e =
Cada gato de mando 18 tieme su cilindro 21 erticulado con
la bisagra Ge articulacién 6 y la extremidad libre de su =
véstago 22 articulada con el larguero 9 asociado del ele——
mento extremo externo 4, y hacia la parte superior del mig
no«

EL elemento de ramps extremo interno 3 posee al
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nivel de su superficle de rodadura un cslzo 34 montado en

el exterlor de cada larguero 31, celzo formando tope y deg
tinedo a recibir el eje 33 del elemento de enlace interme—
dio 5 asociado. Con el fin de bloguear cada eje 33 en el -
calzo 34 asoclado, se ha previsto un dedo 35 articulado =
con ung extremidad del larguere 31, y cuyo movimlento es
nondado por ejemplo por medio del véstago de un gato guxi-
liar 36 cuyo cilindro esid articulado con el larguero 31,

¥ un resorte de recupergcidn 37.

Se va a describir ahoirg el funcionmmiento de tal
rampa. En un primer tiempo, como en el modo de realizecidn
precedente, son accionados los primeros medlos de mande 19
con el f£in de hacer pivotar a los elementos de enlace ine——
termedios 5 y el elemento de la rampa exiremo externo 4 sl
rededor de la bisegra de articulacién 6. Dursnie este movi
miento, los ejes 33 Se acercan g los calzom 34 (figura 5).
La accldn de los primeros medios de mando 19 es interrumpi
da cuando son recibidos los ejes en loz calzos que forman
tope. Simultdneamente g este movimiento , los gatos amxilig
ree 36 mantienen a los dedos 35 en posicidn sensiblemente
levantada, para dejar libre acceso & los calzos 34. Ung ~
veg reclibldos los ejes 33 en loa cslzos 34, 8e libere lg =
accidn de los gatos auxiliomres 36 y los dedos 35 bajo la -~
accelén de los muelles de recuperacidén 37 entonces comprimi
dos vendrdn a bloquear los ejes 33 en los calzos 34.

Evidentemente, los gatos auxiliares 36 pueden -~
gser gutou de doble efecto, lo que permite suprimir la uti-
lizecidén de los muelles de recuperacidn 37;

Seguidanente, se acciona como antes loe segundoe

medios de mando, a &ssber los gatos 18 para asegurar el pi~
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votamiento del elemento extremo externo 4 de la rampa glrs
dedor de la bismagra de articulacldén 7 para venir a colocar
la gsensiblemente en prolongacién del elemento extremo inw-
tarno 3.

.- Para replegar la rampa, @e procede como en el =
primer modo de realizacién, con accién de los gatos 18 y -
luego, antes de acclonar los gatos 19, se desbloguea 108 =
ejea 33 de los elementos intermedios, poniendo bajd o o -2
816n loa gatos intermedios 36 que liberan los dedos 35‘ de
Jos calzos 34 para permitir el libre paso de loz ejes 33.

Es lmportante destacar que en este segundo modo
de realizacidn, loz calzos 34 no desempefien simplemente el
papel de %ope, sino que asmoclados con los dedos 35, formen
6rganoe de bloqueo o de enclavemiento de los elementos ine
termedios 5 sobre el elemento extremo interno 3 de la ram-
Pae Asi; cugndo los primeros medios de mando, a sgber loa.
gatos Lf hgn dispuesto los ejes 33 de las plezés interme—
diag 5 en sus respectivos ecalzos, y una vez que han sido -
abatldos los dedos 35, la® plezas intermedies 5 son perfegc

tamente so0lidariss del elemento extremo interne 3 de la =

rempaes Por el contrario, segin el primer modo de realizaciom,

dnicamente los gatos 17 mantienen e tope los elementos in-
termedios 5 contra leg extremidades superiores asociades -
de los largueros 8.

Ademds, en posicién despleguda tal como se ha re
presentado en la figura 6, no es neceserio tener una platp
forma e rodadura 25 guxiliar como en el primer modo de =
reallgacidn, para esegurar la unién entre los dos elemen—-~
tos dé la rampa, dado que los extremos enfrentados de los

dos elementos de la rampa son perfectamente adyacentes. =
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Ello es debido principalmente al hecho de que las bisayres
ds az“ticulacidx‘k; en el segundo modo de realizacidn, estén
desplazadas hacis el interior con relacién al primer modo
de realizacidn. Anf, los elementos intermedios 5 no sobre=
sglen nunca por fuera del elemento extremo interno 3, como
en ol primer modo de reslizacidn.

El dispoeitivo de repliegue .y despliegue de una
rampa de acceso mévil escamoteable de gcuerdo con la inmw——
vencidén es de ung estructura simple que no necesitg mfs =
que un minimo de elementos de snlace y de mendo entre lg -
rampa proplamente dicha y el buque. En efecto, sélo son -~
necesarios unos cables entre el bugue y el primer elemento
de la rampa adyacente a dicho bugque. Ademéa; log dispositi
vos de mando hidrédulicos o neumfticos que permiten gsegu=e
rar el despliegue del elemcnto extremo externo de la rampa
con relamcidn al elemento extremo interno y constituidos -
por ejemplo por un conjunto de dos juegoz de dos gatos e
principules, presentan un tamafio mIfnimo, no presentan pro-
blema de montaje alguno, y son fAcilmente accesibles en ég
80 de reparacidn.

Tal dispositivo puede ser aplicado a cuslyuier =
tipo de rampa que comprenda al menos dos elementos princi-
pales de los que uno es abatible sobre el otro, siendo ine
dependiente del modo de unién de la rampa con el bugue.

Evidentemente, la invencidn no se limita en mane
ra algung a 1o modos de realizacién que no han sido des--
critos y dados més que a tftulo de ejemplo, 8ino gue com==
prende todos los equivalentes técnlcos de 1os medios degee
critos g8l como sus combingciones si las mismas son realie
zada® y puestas ¢n préctica dentro del merco de las reivin
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dicaciones que siguen.
NOTA
La Patente de Invencidn que se solicita por vein
te afios para'Espaﬁa; de acuerdo con la vigente Legislacién,
deberd recaer sobre: * DISPOSITIVO DE REPLIEGUE Y DESPLIE-
GUE DE UNA RAMPA DE ACCESO MOVIL *, con Prioridad de la -
Demanda de Patente en Francia n® 76 39 424 de fecha 29 de

-Diciembre de 1.976, segdn las caracterfsticas esenciales de

lag gigulentess
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REIVINDICACIORES

l.= Dispositivo de repliegue y despliegue de una
rampa de acceso mdvil escamoteable entre por ejemplo un ve
hiculo tal como un buque y una plataforma exterior tal co
mo un muells, verticalmente plvotable y levantable en posi
cibn inactiva almscenada sobre el bugue y bajable en posi-
cidn activa de servicio para reposar parcialmente sobre la
plataforma, y teniendo al menos dos elementos principales
sucesivos respectivamente extremo interno articulado con -
el buque y fijado en por lo menos un punto con por lo me--
nos un cable de maniobra que se arrolla por ejemplo sobre
por lo menos un torno colocado sobre el buque; y extiremo =
externo abatible hacia abajo‘contra dicho elemento extremo
interno a lo largo del mismo, estando caracterizado dicho
dispositivo por al menos un elemento de enlace articulado
con los dos elementos principales interno-externo de la -
rampa hacia sus extremidades adyacentes siguiendo respecti
vamente un primer y un segundo ejes aengiblemente perpendl
culares 2l ejo longitudinal de la rampa, por al menos unos
primeros medios de mando pars asegurar la rotacidén del ele
ﬁénto extremo externo de la rampa y del elemento de enlace
con relacién al elemento extremo interno alrededor del pri
mer eje de articulacidn, y por al menos unos segundos Me=
dios de mando para asegurar la rotacién del elemento exire
mo externo de la rampa con relacién al elemento de enlace
alrededor del segundo eje de articulacidne.

2.~ Dispositivo de repliegus y despliegue de una
rampa de acceso mévil seglin la reivindicacidén 1, caracteri
zado porque el elemento de rampa exiremo externc estd are

ticulado alrededor del primer eje de articulacidn bajo el
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mando de los primeros medios de mando constituidos poYr =

rejemplo por a8l menos un gato, y porque el elemento de en-

lace es mantenido solidario de dicho elemento extremo ex-
terno por medio de los segundos medios de mando constituf
dos por ejemplo por el manos un gato.

3+~ Dispositivo de repliegue y desplieque de una
rampa de acceso mfvil segin la reivindicacién 1 & 2, carag
terizado porque el elemento de rampa extremo externo estd
articulado alrededor del segundo eje de articulacién bajo
el mando de los segundos me&ios de mando constitufdos por
ojemplo por al menos un gato; ¥ porque el elemento de enla
ce es mantenido solidario del elemento extremo interno por
medio; de los primeros medios de mando constitufdos por =
8 jemplo por al menos un gato.

4+~ Dispositivo de repliegue y desp}iggue de una
rampa de acceso mdvil segfin la reivindicacién 1, caracteri
zado porque el elemento de rampa extremo externo estd arti
culado alrededor del segundo eje de articulacidén bajo el -
mando de los segundos medios_de mando constituidos por ==
ejemplo por al menos un gato, y porque el elemento de enlg
ce es mantenido solidario del elemento eitremo interno por
medio de por lo menos un drgano de blogueo articulado con
el elemento de rampa extremo interno.

5+~ Dispositivo de repliegue y despliegzue de una
rampe. de acceso mdvil segin una de las reivinéieaciones -
precedentes, caracterizado porque el elemento exiremo eX—-
‘terno puede ser mandado simulidneamente por el primer y se
gundo medios de mando.

6+~ Dispositivo de repliegue y despliegue de una

rempa de acceso mévil segin una de las reivindicaciones pre
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cedentes, caracterizado porque comprende dos elementos de
enlace articulados cada uno sobre los largusros asociados
de los dos elementos de la rampa alrededor de los dos ejes
de articulacidn antes citados, extendiéndose paralelamente
5. a 1los mismos.

Te= "DISPOSITIVO DE REPLIEGUE Y DESPLIEGUE DE =~ .
UNA RAMPA DE ACCESO MOVILY.

Seglin queda sustancialmente descrito en la pre~-
sente memoria que consta de dieciocho hojas escritas a mé-

10« quina por una sola cara y acompafiada de dibujose.

Madridy 2 J DI(, 1077
MacGREGOR INTERNARIONAL, Saf.
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