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La presenta invención se refiere a un procedi­

miento para la fabricación de una banda de fibras continua y 

homogénea, en el que las pilas de copos son medidas en una 

tolva de copos en dependencia de una divergencia, que es medj. 

da en una banda de fibras en movimiento de avance suministra­

da por la tolva de copos.

En un procedimiento conocido se envía una señal 

correspondiente a la divergencia del paso de la banda a un re, 

guiador, que modifica la velocidad de giro de un ventilador 

productor da presión en una tolva de copos individual. En es­

te procedimiento pueden medirse las fluctuaciones de la banda 

de fibras por ejemplo a la salida de la carda. El miembro de 

regulación, el ventilador, está dispuesto fuera de la tolva 

de copos. Este procedimiento tiene el inconveniente de que la 

magnitud de ragulacíón actúa sobre un miembro de regulación 

en servicio permanente y por tanto las diferencias de presión 

existentes en la tolva de copos se modifican permanentemente. 

Por otra parte solamente es posible en este procedimiento la 

regulación con un miembro de regulación, en servicio permaneri 

te, fuera de una desviación determinada de un valor padrón. 

Además es un inconveniente el que éste procedimiento esté res 

tringido a la disposición del miembro de regulación fuera de 

la tolva de copos y con ello también la regulación de la pér­

dida de presión a una sola tolva de copos.

El objeto de la invención es un procedimiento 

del tipo descrito anteriormente en el que la magnitud de regu 

lación posibilite una modificación discontinua de la pila de 

copos, en el que esta modificación se efectúa fuera de una 

desviación determinada del valor padrón y que sea utilizable 

en un dispositivo de alimentación de copos con una tolva supja }
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rior y otra inferior.

La solución de este problema se consigue por m_e 

dio de los puntos característicos de las reivindicaciones, ca 

racterizados porque, en contra de los procedimientos conoci­

dos, la masa de copos es modificada en la tolva de copos, pu- 

diendo conseguirse una modificación discontinua de la pila de 

copos. De este modo puede ser regulada la masa de copos por 

medio de la conexión y desconexión de los dispositivos de ali 

mentación de la tolva da copos, de modo que este procedimien­

to es utilizadle en un dispositivo.alimentador de copos con 

una tolva superior y otra inferior, en el que los copos son 

alimentados directamente en la tolva de copos inferior. Al 

mismo tiempo es posible que tenga lugar una modificación dis­

continua de la pila de copos fuera de una desviación determi­

nada del valor padrón por ajuste del valor padrón del regula­

dor auxiliar con una magnitud directriz. El procedimiento se­

gún la invención permite también la regulación de desviacio­

nes de gran período de la banda de fibras, con lo que es posi, 

ble de forma ventajosa, la regulación de la modificación dis­

continua de la pila de copos fuera de una desviación determi­

nada del valor padrón.

Convenientemente se toma la magnitud de regula­

ción auxiliar mayor en la tolva de copos inferior, donde pre­

ferentemente se toma como magnitud de regulación auxiliar una 

señal eléctrica, generada a partir de la presión en la tolva 

de copos inferior.

La modificación discontinua de la masa de copos 

puede resolverse fácilmente por formación de una señal digi­

tal como magnitud de regulación, que actúa sobre el acciona­

miento de los rodillos de alimentación para la tolva de copos
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inferior.

Para la regulación de desviaciones de gran parió 

do se toma preferentemente la masa de banda por tiempo a la 

salida de la carda. El ajuste del valor padrón en el regula­

dor auxiliar se efectúa convenientemente en la zona de la to­

ma de la magnitud de regulación auxiliar.

La invención abarca también un dispositivo para 

la realización del procedimiento. Este dispositivo se caracte 

riza porque presenta un miembro de medida auxiliar sobre un 

regulador auxiliar de un miembro de regulación para la modifi 

cación de la pila de copos en la tolva de copos y porque un 

miembro da medida para la masa de banda está en conexión, a 

través de un regulador, con un ajustador del valor padrón pa­

ra el ajuste de la magnitud directriz para el miembro de medí 

da auxiliar.

Ventajosamente se emplea como miembro de medida 

auxiliar un conmutador de presión fino en la tolva de copos 

inferior. Para poder resolver de forma constructiva sencilla 

la modificación discontinua de la masa de copos, el rodillo 

alimentador de la tolva de copos inferior constituye el miem- 

bro de regulación. Para poder regular las desviaciones de 

gran período, se dispone el miembro de medida preferentemente 

a la salida de la carda.

Como regulador se emplea convenientemente un re 

guiador digital, en particular un regulador de tres puntos.

De este modo quedan notablemente reducidos los gastos de ins­

talación, de modo que el dispositivo puede ser constituido eco 

nomicamenta.

Para determinar las desviaciones del valor pa­

drón rapida y fácilmente, se adapta él regulador conveniente-

- *'. *- **. ' 'v. - .
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mente un dispositivo de alarma óptico y/o acústico. Ventajosa 

mente se adapta al regulador un dispositivo registrador, por 

ejemplo un marcador de puntos multicolores, para permitir una 

observación de la regulación de la banda de fibras a lo largo 

de períodos de tiempo grandes.

Como regulador del valor padrón está previsto 

convenientemente un motor de regulación. Para predeterminar 

con seguridad la magnitud directriz para el miembro de medida 

auxiliar, el motor de regulación ajusta, según una forma de 

realización conveniente, la distancia entre una membrana y un 

conmutador inductivo.

La invención será descrita con mayor detalle 

por medio de dos ejemplos de realización representados en los 

dibujos.

La figura 1 representa la vista esquemática del 

dispositivo según la invención en una cardacon alimentación 

de carda, y

La figura 2 representa el miembro de medida auxi 

liar y en sección parcial el miembro de regulación.

De acuerdo con la figura 1 se envían copos de 

fibras textiles desde una corriente de apertura fina a una 

tolva de copos superior 1 (tolva de reserva-material) y a una 

tolva de copos inferior 2 (tolva de alimentación) de un ali- 

mentador de carda. El alimentador de carda envía los copos de 

fibras textiles como vellón de fibras a la carda 3. El vellón 

de fibras textiles, que abandona la carda 3 es reunido, a t M  

ves de un embudo de flor 4, en forma de una banda de fibras 5. 

En una pared de la tolva de copos inferior 2 está dispuesto 

como miembro de medida auxiliar un conmutador de presión fino 

9. Este conmutador de presión fino 9 está en contacto a .tra- ]
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ves de un regulador auxiliar, por ejemplo un regulador da dos 

puntos 10, con al accionamiento (no representado) del rodillo 

alimentador 11 de la tolva de copos inferior 2. El embudo de 

flor 4, dispuesto a continuación-de la carda 3, está formado 

como miembro de medida para la banda de fibras 5. Esta embudo 

de flor 4 está en contacto con un regulador, por ejemplo, con 

un regulador de tres puntos 7, a través de una línea de medi­

da tubular 6. El regulador de tres puntos 7 está conectado a 

través de una línea eléctrica con el motor de regulación 8 

que está conectado mecánicamente directamente con el conmuta­

dor de presión fino 9. En servicio es medida por medio del 

conmutador de presión fino 9 la presión da la tolva de copos 

inferior 2. A partir-da esta presión/es generada una señal 

eléctrica digital, como magnitud de regulación auxiliar x^. 

Esta señal genera a través del regulador de dos puntos 10 la 

magnitud da regulación y, que actúa sobre el accionamiento 

del rodillo de alimentación 11 (no representado). De este mo­

do, por conexión y desconexión del rodillo de alimentación 11, 

se efectúa una modificación discontinua de la masa de los co­

pos en la tolva de copos inferior 2. Las desviaciones de gran 

periodo de la banda de fibras 5 son detectadas por el embudo 

de flor 4 que genera una señal neumática análoga x de la des­

viación del valor-es. Esta señal x, la magnitud reguladora 

preincipal, as la magnitud de entrada del regulador da tres 

pintos 7, donde es comparada con un valor padrón tu dado. El 

regulador de tres puntos 7 emite una señal digital, la magni­

tud directriz tu. , que acciona, a través del motor de regula- 

ción 8, el ajuste del valor padrón del conmutador de presión 

fino 9. De esta forma acciona el miembro de regulación-salida 

del regulador de tras puntos 7 el ajuste del valor padrón del }
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regulador-de dos puntos 10.

La figura 2 muestra al motor de regulación 8

que actúa, a través de un piñón 12, sobre un conmutador induc

tivo 13 con una rosca. De esta forma puede modificar el motor

de regulación 8 la separación 14 de un extremo del conmutador

13 hasta una membrana 15. La membrana 15 es de un material
*

elastómero y está provista con una lámina metálica en la par­

te contraria a la dB la tolva de copos 2 inferior, que sirve 

para la sujección de un soporte de presión. En el conmutador 

de presión fino 9 es preestablecida la magnitud directriz 

de modo que el conmutador de presión fino 9 sirva al mismo 

tiempo como regulador del valor padrón del regulador de dos 

puntos 10.

Descrita suficientemente la naturaleza del in­

vento, así como la manera de realizarlo en la práctica, debe 

hacerse constar que las disposiciones anteriormente indicadas 

son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no al 

taren su principio fundamental.
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1.- Procedimiento y dispositivo para la obtención de 

una banda de fibras homogénea, en el que la cantidad de copos 

de fibras es regulable en la tolva de alimentación en dependen­

cia de una desviación que es medida sobre la banda de fibras su 

ministrada por la carda, donde se toma a partir de la tolva de

30

alimentación una magnitud de regulación auxiliar x^, que genera 

a través de un regulador auxiliar una magnitud de regulación y 

para la modificación de la cantidad de copos de fibras en la 

tolva de alimentación y donde se ajusta el valor padrón del re­

gulador auxiliar a una magnitud directriz w^, caracterizado el 

procedimiento porque la desviación se mide en la banda de fibras 

e movimiento y la magnitud directriz %  se tomo constantemente 

a partir de la desviación y porque la magnitud auxiliar x^ se 

consigue sin contacto a través de un conmutador de aproximación 

electrónico.

2. - Procedimiento según la reivindicación 1, caracte­

rizado porque la magnitud de regulación auxiliar x^ es tomada 

en la tolva de copos inferior.

3. - Procedimiento según la reivindicación 1 o 2, carao
1*

terizado porque como magnitud de regulación auxiliar x^, es tom¿¡ 

da una señal eléctrica generada por la presión.

4. - Procedimiento según una de las reivindicaciones 1 

a 3, caracterizado porque, como magnitud de regulación y, es ge 

nerada una señal digital, que actúa sobre el accionamiento del 

rodillo de alimentación de la tolva de copos inferior.

5. - Procedimiento según una de las reivindicaciones 1 

a 4, caracterizado porque como magnitud de regulación principal 

x se toma la masa de banda por tiempo a la salida de la carda.

6. - Procedimiento según una de las reivindicaciones 1
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a 5, caracterizado porque el valor padrón-ajuste del regulador 

auxiliar se efectúa en la zona de la toma de la magnitud de re­

gulación auxiliar x¡̂ .

7. - Procedimiento para la obtención de una banda de 

fibras homogénea y continua, en el que las pilas de copos son 

medidas en una tolva de copos en dependencia de una desviación 

que es medida sobre una banda de fibras suministrada por la tol 

va de copos, en el que se toma a partir de la pila de copos en 

la tolva de copos una magnitud de regulación auxiliar x^, que 

genera, a través de un regulador auxiliar, una magnitud de re­

gulación y, para la modificación de la masa de copos, ajustándc 

se el valor padrón del regulador auxiliar con una magnitud di­

rectriz Wh, caracterizado porque se mide la desviación en la 

banda de fibras en movimiento de avance y porque el valor pa­

drón del regulador auxiliar se ajusta automáticamente a través < 

de un regulador, cuya magnitud de entrada es la magnitud de re-j 

gulación principal x, mientras que su miembro de regulación-sa 

lida acciona el valor padrón-ajuste del regulador auxiliar.

8. - Dispositivo para la realización del procedimiento 

según una de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque 

comprende un miembro de medida auxiliar, dispuesto a través de 

un regulador auxiliar de un miembro de regulación, para la mo­

dificación de la pila de copos en la tolva de copos y porque el 

miembro de medida, para la masa de banda está en conexión, a tra 

ves de un regulador, con un regulador del valor padrón para el 

ajuste de la magnitud directriz para el miembro de medida 

auxiliar.

9. - Dispositivo según la reivindicación 8, caracteri 

zado porque el miembro de medida auxiliar es un conmutador de 

presión fino én la tolva de copos inferior.
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10. - Dispositivo según una de las reivindicaciones 8 

y 9, caracterizado porque el miembro de regulación es el rodi­

llo de alimentación de la tolva de copos inferior.

11. - Dispositivo según una de las reivindicaciones 8 

a 10, caracterizado porque como miembro de medidad para medir 

la masa de banda por tiempo, está dispuesto a continuación de 

la carda un embudo de flor.

12. - Dispositivo según una de las reivindicaciones 8 

a 11, caracterizado porque se emplea como regulador un regula­

dor de tres puntos.

13. - Dispositivo según una de las reivindicaciones 8

a 12, caracterizado porque está dispuesto un dispositivo de alas 

ma óptico y/o acústico en el regulador.

14. - Dispositivo según una de las reivindicaciones 8 

a 13, caracterizado porque está dispuesto en el regulador un 

dispositivo registrador.

15. - Dispositivo según una de las reivindicaciones 8. 

a 14, caracterizado porque la regulación del valor padrón para 

el ajuste de la magnitud directriz para el miembro de medida 

auxiliar es un motor de regulación.

16. - Dispositivo según una de las reivindicaciones 8 

a 15, caracterizado porque el motor de regulación ajusta la dis 

tancia entre la membrana y el conmutador inductivo.

17. - Procedimiento y dispositivo para la obtención de 

una banda de fibras homogénea y continua, tal y como queda sus­

tancialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado en los 

dibujos adjuntos.
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