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Memoria Descriptivae

La presente invencidn se refisre a un
alimentador de barras para tornes, gue como su enun
ciado indica consiste en un dispositivo complementg
rio del propio torno y que tiens como finslidad su-
ministrar s ésts sl msterial necesarioc pars realizar
las gperaciones de mecanizado en el mismo. .

Légicamente, el alimentador estara dig
puesto coaxialmente con el eje imaginario del cabe-
zal portapiezas, y a escasa distancia de dicho cabe-
zal. |

El citado alimentador de barras, an 1i
neas genesrales cusnta con dos patas soporte del pro-
pio dispositivo, sobre las cuales se posiciona el tu
bo-guia en el que se encuentra slojado el empujador
determinante del desplazamiento de la barras, as{ co-
mo una cadena de arrastre de dicho empujader, ls cual
establece un cicle cerrado quedands una de sus ramas
alojada en un segundo tubo, exterior al primero y dig
puesto paralelamente por encima de &l. El arrastre -
de la cadena se realiza mediante la adecuada transmi
sidn, a partir de un motor eléctrico de caracterfsti
cas especiales gque permite deotar al arrastrador ds
tres pares ds qistintas magnitudes de fuerza, al obe-
jeto de que la tensidn del empujador sea proporcio-
nal al peso y dimensiones de la barra a mecanizar,

contando asimismo dicho motor con un circuito de ali
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mentacidn establecido a través de un presostato mon
tado sobre la propia mordaza del csbezal portapie-
zas, de manera qus cuando dichs mordsza efectla el
apriste de la berra, y por consiguiente esta guada
imposibilitada de desplazamiento axisl, sl motor =
se para automBticamenta.

El citado motor se monta sabra un sg
porte solidarie de la pata trasers dal alimentador,
mientras que el tubo-guia se monts articuladamante
sobre ests pata y sobre la pata prdxima diche tubo
guia es susceptible de desplazamiento sobre un brg
zo leteral emergente de la aludida pata prdxima, cop
formando dicho braszo lateral un arco incluide en un
planc horizontal. Ests posibilided de girc lateral
dal tubo-gufa, tiens como finslidad establecer una
divergencia entre 81 y el cabezal portapiezas del
torna, sl objeto de poder introducir las barras en
el citado tubo~guia por su extremidad anterior, por
la cuel ha de reslizsrse forzosamente dicha introdugc
cidn. Légicements, el desplazamisnto del tubo-guia
socbre el brazo arqueado estd gobsrnado por una palan
ca, la cual establece la fijecidn entrs el tubo-guia
y la pats en su posicidn de trabajo, mientras que al
sar aflojaeda dicha palanca el tubo-guia es suscepti-
ble de desplazamientos 2 lo largo del brazo.

El tubp=-gufa estd dotado de doble pa-

red, de maners que la cémara determinada por la alu
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dids dohle pared estf ocupada por una sustancie aig
lants, tal como goma o similar, encargads de absor-
ber las vibraciones del conjunto, y por consiguien-
te de eliminar los ruidos provocados por la transmi
sidn. En su interior, va alojado un casquillo dota-
do de una embocadura cdnica sl objeto de obtener un
perfecto acoplamiento de la extremidad correspondien
te de la barra, sea cual fuere el difmetro de ésta,
siendo dicho cesquillo a2 su vez sustituibls por cusl
quiera otro, dentro de un juego de ellos previsto pg
ra distintos difmetros de barrs. Este casquillo cuen
ta con una prolongacidn esxial::cilindricae escaicnada
a través de las cual es susceptible de giroc sobra una
pieza snvolvente y a través de casquillos de bronce
en funcidén de rodamientos, 3 la vez que su cabeza ex
trema descansa sobres un jusgo de bolas encargado ds
absorber los esfuerzos axiales, en colaboracidn con
un juego de resortes curvos. Esta misma estructurg-
cidn, se repitse en el extremo opussto dsl arrastra-
dor, pero en posicidn inversa, estando unidos los =
dos cuerpos snvolventes sxtremos por una bagqueta o
alargador, que asimismo as susceptible de cambio por
ctro de distints longitud.

El juego de bolas del extremo opuesto,
asf{ como el correspondiente casquillo de bronce, re-
ciben un véstago cilindrico soliderioc de un casgui-

llo cilindrico, que cuenta con un tabique o pletina
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diametrsl dotada de una proyeccidn o emergencia su-
perior, a le cuasl se solidarizan los dos extremos
de la cadena de arrastre.

Dada qus, como anteriormente se ha di
cho, el presostato prevista en el cabaezal portapie-
zas del torno, determina la parads del motor de ac-
cionamiento de la cadens, cuando la tenaza de dicho
cabezal efectllz el smarre de la barra, sl objeto de
mantaner una tensidn en la citads barra, se ha pra-
visto que el pifidn de transmisidn de la cadena gue
ocups la posicidn extrema opuasts al motor, incorpg
re un dispositivo de tringquete que permita el desplg
zamiento de la cadena (nicamente en sentido de svan-
ce, de tal manera que, cuando sl motor se pare, la
tensidn de smpuje existente en lass barras, se consel
ve por versa la cadena imposibilitada de volver ha-
ciz atrds. Con ests mecanismo, ademds de svitarse -
las vibraciones de la barrs al quedar Gsta completg
mente suelta, se obtiene adsmfs un tope de shsorcidn
para los esfuerzos axialss provocados en la barra -
por efecto de la propis mecanizecidn de la misma.

Dada la estructuracidn aludids, para
efectuar el retorno del smpujsdor una vez que ha fi
nalizado la mecanizacidén de una barrs, y al objsto
de introducir una nueva barra, se hace precisa la
disposicién de un mecanismo de accionamiento manual

que dessnclave el sistsma da trinquate y gue permi-
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ta el retorno de la citada cabeza,

£l alimentador de bsrras, cuenta asi-
mismo con un microinterruptor de fin de carrera, el
cual determinz la transmisidn de una sefial, cuando
el alimentador se ha guedado sin material, cuyz se~
fial provocas ls parada automftica de la maquina.

Para complementar la descripcidn que
seguidamente se va a reslizar y con cbjeto de lle-
gar a una mejor comprensidn de las carscteristicas
del invento, se acompafia a la presente memgria dsg
criptiva, como parte integrante de la misma, un jue
go de planos en sl que con caricter ilustrativo y -
no limitative, ss ha representado lo siguieﬁte}

La figura 1, muestra una vista en gle
zado lateral del slimentador de barras para tornos
objeto de la presente invencidn, en el que el tubo
guia sparece seccionsdo longitudinslmente, zsi cpmo
loe distintos elsmentos que configuran su astructu-
racidn interior, sl objeto de dejar ver claramente
la disposicidn de los mismose.

La figura 2, muestra un detalle en -
seccifn transversal del pifidn de cambio de sentido
de la cadena de transmisifn, que ccupa la posicidn
extrems anterior, y en la qus puede verse claramen=-
te la estructuracidén del dispositiveo de trinquete.

La Pigura 3, mugstra segln uns vista

similar 2 la figura anterieor, un detalle del pifidn
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de trensmisidn ds la cadena que ocupa la sxtremidad
opuesta del alimentador, an la que puede verse asi-
mismo el acoplamiento de dicho pifidn al pifién que -
recibe la cadena provinients del elsctromotor.

A la vista de estas figuras, pueds ob
servarsas como el alimentador cuenta con dos patas -
de sustentacidn 1y 2, las cusles cuentan con un -
travesafio de unidn 3 en su zona media, dotsdo de hor
quillss 4 que determinan un cejeado para el almaceng
miento de barras, siendo solidario a la pata poste-
rior 1, un soporte 5 al gue se Pija convenientsmente
un electromotor 6 sncargado de proporcionar el movi-
miento nacesarioc para el alimentador.

La unidn del citado cuerpo sopporte 5
s la pate posterior 1 se realizs de un modo articu=-
lado, mediante un casquillo 6 en cuyo orificic ver-
tical y orientado hscia sbaja, encaja un buldn 7 que
gs prolongacidn de la citads peta 1. A este mismo -
casquillo de articulacidn 6 se fija el tubo-gufs 8
del alimentedor, por su extremidaed posterior, mien-
tras que cercs de su extremidad anterior el citado
tubo-quis 8 descansa sobre la pata antsrior 2 del
dispositivo. Eate tubo-guia & cuenta en su zana de
apoyo sobre la psta 2 con un casquillo soporte 9 el
cual presenta inferipormente une ranura 10 en forma
de T en la que encaja un vAstago con cabeza 11 de

igual conformacidn y que se prolonga verticalments
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hacia sbajo pars terminar en una palanca de =ccio-
namiento 12« La pata 2 cuenta en esta zona con un
brezo 13 arqueado y dispuesto en un plans horizone
tal, sobre el cual es suscoptible da desplazaﬁiento
el tubo-guia 8 en su gire sobre su articulacidn 7
produciéndose ls fijacidn del citado tubo-guia B al
brazo 13 y por consiguiente a la pata 2, madiante
gl accipnamiento ds la palanca 12. Con allo sg cone
sigue fijar dicho tuboe-guis en una posicidn coaxial
con el sje imaginario del cabezal portapiezas del =
torno, o bien obtener una divergencia entre sstos -
elementgs, al objeto de que la boeca anterior del ci
tado tubo-gufs 8 queds perfectamente»libre para po=
der introducir a través de la misma una nucva barra
gn el alimentador.

El tubo-quia B8 prasenta una dobls pa-
red en el interior de la cual se aloja una capa 14
de material aislante de las vibraciénas del disposi
tiva, tsl como goma o similar.

En el interior dsl tubo-guia 8 sg es-
tablece una cfmara cilindrica excéntrica 15 en la
que se disponen los distintes alementos del empuja-
dor, mientras que en una pequefia camera 16 superior
a la clmara 15, se posiciona la cadena 17 que provg
ca el arrastrse dsl empujador.

El empujador estd constitufdo par un

casquillo-quia 18 que ocupa las posicidn extrema an-
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terior, y qua estd dotado de un vaciado cdnico frop
tal 19, que permits el perfecto ecoplsmisntc de =
cualquier difmstro de barra, prolongéndose dicho
casquilla-~guia 18 en un cusrpe cilindrico escalo-
nado 19 que permits el giro de dicho casquillo con
respecto & una pipza envolvente 20, madiante la -
disposicidn de casquillos de bronce 21 en funcidn
de rodamientos, as{ como la disposicidn de un jue-
go de bolas 22 encargadas de absorber los esfuerzos
axiales, en colaboracidn con un jusego de resortss
curves 23 que constituysn la base de ssisnto para -
sl juego de bolas 22,

Una baqueta 24 se fija al citado cuer
po snvolvente 20 par sl extremo anterior, misntras
que por su oxtremo posterior se uns rigidaments a
otre estructura similar a la anteriorments descritas,
conformada igualmente por un cuerpo envolvente 25,
que recibs 8 travds del correspondiente casquillo de
bronce 26, del juego de balass- 27 y del juego de re-
sortes elfsticos 28, un cusrpo cilindrico 29 al que
ps solidario un casquillo tambidn cilindrico 30 en
correspondencia dimensional con la citada cémara 15,
ol cual cesquillec 30 incorpors uns placa dismetral
31 qus cuenta con una expansidn 32 emergents do la
cmara 415 a través des una ranura longitudinal que di
cha cémara 15 presenta en correspondencias con su arig

ta do cota mis alta, siendo precisaments dicha expan-
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sidn 32 la que establece la zona de enclavamiento
para los extremos de la cadena 17.

El movimiento de la cadena 17 se reg
lizg a partir del electromctor 6, qus mediante la
cadena 33 transmite sl movimiente a un pifdn 34, =
sisndo dicho pifign 34 solidariec de un eje 35 que -
se estableca en eje comlin del pifidn 34 y de otro -
pifidn 36 esn sl gua engrana la citada cadena 17.

La cadena 17, que como anterigrmente
ss ha dicho en la mitad de su trayectoria ocups la
cémara 16 interior al tubo-quia 8, deseribe l2 mi-
tad de su trayactoris exteriormente a dicho tubo-gufa
8, haclendolo por el interior de un ssgunda tuba 37
de disposicidn paralela y superpuesta sl anterior.
Los dos cambios de dirsccion de la cadena, se reali
zan en el pifidn 36 anteriormente mencionado, que se
relaciona con el pifidn 34 receptor del movimiento -
del motor 6, as{ como en el pifidn 38 que ocups la -
posicidn extrema opuesta de la citads cadena 17.

El eje 39 sobre &l que gira y del que
es solidario el citado pifidn 38, incerpora un dispg
sitive de trinquete 40, que {(nicamente permite el -
giro del eja en un solc sentido, en correspandencia

con el sentido de svance del smpujador del alimentg

dor. Cuando por necesidades de trasbajo, el empujadar
ha de volver hacis atrés para la introducecidn de una

nueva barra, y por consiguiente a desplazarse hacia
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atrés mediante la inversidn del girc dsl elsctromo-
tor G, se hace necesaria la manipulacidn sobre el
mando de accionamiento manusl 41, sl cual glimina «
lo accidn del trinquete 40 gusdands libre sl pifidn
38 dg girar en uno u otro sentido.

Como snteriormente se ha dicho, el =
electromotor 6, al objeto ds determinar un consumo
minimo de energfa, y de que no esté presionando sg
bre la barra a mecanizsr, cuando ésts estd fija al
cabezal portapiezas del torno, se para siemprs que
la barra se encuentra en situacidn de mecanizsdo,
mediante un presostato previsto en el cabezal par-
tapieszas del torno, de manera que cuando la pinza
de amarre da dicho cabezal efectlia la fijacidn de
la barra, el presostato trensmits una sefial de pa-
rads sl motor.

Mediante los tres parss de fuerza pre
vistos en el electromotoar 6, se consigue proporcio-
nar en todo momento el smpuje adecuado 2 la barra a
introducir en el torno, en funcidn del pesoc y dimen
siones de dicha barrs, con lo que se svitan las prg
blemas de golpes excesivos, doblamientos de las ba-
rras, etcéteras, provocados por unaz sobrefuerza de
empujea

Mediante los casquillos de bronce 21
y 26, as{ como los juegos de bolass 22 y 27, se con-

sigua que el movimiesnto ds giro a qus esta sometida
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la barra en su proceso ce mecanizado, sea absorbi-.
do por el conjunto del empujsdor en dos fasss sucg
sivas, sin que exista Friccidn en ninguna de las
partes componentes del citsdo smpujador, que pueda
provaocer un deagasté inadecuado de sus plezas.

Los matserisles, forma, tamafio y dis-
posicidn de los elementaos seran susceptibles de va
riacidn, siempre que ello no suponga uns alteracidn
en la esencialidad del invento.

Los términos en que se ha redactado
gsta memoria deberan ser tomados siemprs en sentido

amplio, no limitative.
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REIVINDICACIONES

Sg reivindica como de propia y nueva
invencidn, a favor de Denobat, S. Coop., con domi-
cilio en Elgoibar (Guipﬁzcaa), lo espascificado en
1as gigaiéﬁtas raivindicaciunest”“ ’

1.~ Alimentador de barras para tor-
nas, esenciaslmente caracterizado porgue el tuboe
gufa en el gue se encuentra montado el dispositi-
vo empujador, se monta por su-extrsmidad posterior
articuladamaente, a una pata de apoyo postericr, rea
lizéndose sste montaje con la colaboracidn de un -
casquillo snvolvente de dicho tubo-gufs, del cusl
as solidario asimismo el soporté para el elesciromg
tor qus proporcions el movimiento al dispositivo,
habiéndose previsto que la extremidad anterior dsl
tubo guis descanse sobre una pata anterior de apoyo,
can la particularidad de que dicha pats cuenta con
una proyeccidén latersl arquesda e incluida en un «
plano horizontel, lz cual constituys un elsmanio -
de gufa para los desplazamientos angulares del citg
do tubo gufs sobre su pasta posterior, contando la
mencionada pata anterior con medios que permiten la
fijecidn del tubp~gufa en la posicidn de trabajo o
bien en una posicidn divergente con raespecto s aqug
lla 2l objeto de intreducir las barras por su embo=-
cadura antarlor.

2+~ Alimentador de barras para tornos,
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segln reivindicacidn primsra, caracterizads porgue
el empujador, alojado en el interior del tuboeguia,
estd constituido mediante un casquillo-guia dispuss
to anteriormente y dotado de un vaciado frontsl cé-
nico, contando dicho casquillo-gufa con una proyece
cidn axial cilindrica gque juega en sl interior ds

un cuerpo cilindrico envolvente, @ trevés de un cas
quillo ds braonce en funciones de rodamiento, y con
un juego de bolas dispussto Prontalments y destina-
do a sbsorber los esfuerzos axiales del empujador,
el cual juego de bolas se complementa con un juego
de resortes elésticas, uniéndose este cusrpo envole
vente a otro cuerps envolvente de idénticas caractg
risticas, dispuesto en oposicién en el extremo opues
to del empujador, medianta un prolongador o baqueta
de longitud vsriable, con la particularidad ds que
el citedo cuerpo envolvente posterior, recibs, =
igualmente a través de un casquillo de bronce, de

un juego de boles y de resortes eldsticos, a un cusr
pa cilindrico que es soclidario de un casquillo asi-
mismo cilindrico dotado de una placa en posicidn dig
metral, gue cuenta con una proleongacidn superior que
agcupa unas cota sobrepuesta al conjunto del empujador,
constituyendo dicha prolongacidn superiar la zona de
ahclaja para la cesdena de transmisidn qus efsctla el
arrastre del empujador y discurriends per una ranura

superior del tubp-guia.
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Je= Alimsntador de barrass psra tornos,
segin reivindicaciones anteriorass, caracterizado por
gque la transmisidn del motar a Je cadena de arrastre,
se realiza con ls colasborscidn de uns sagunde cadena,
la cual transmite el movimiento a un pifidn montado
sobre 8l mismo ejs del pifidn posterior de transmisidn
de la cadena de arrastras, desplazandoss dicha cade-
na interiormente al tubo-guis en ls mitad de su tra
ysctoria, misntras que sn su otra mitad se aloja en
un tubo suxiliar dispussto en una cota supserior a -
la anterior, contando dicha cadens con un sequndo -
pifidn que ocupa la posicidn extreme anterior, habién
dose previsto gue dicho segundo pifidn cuente con un
dispositive de tringuete que Gnicamente permite el
dgsplazamiento de la cadena en sentide de avance,
con la particularidad de qus dicho d;;positivo de
trinquete cusnta con un embrague de accilonamianto
manual que permite ls eliminacifn de su efecto de =
trinquete, al objeip de efectuar el retrocess del -
gnpujador en las gperaciongs de introduccidn de una
nueva barra.

de= Alimentador de barras para tornas,
segln reivindicaciones anteriores, caracterizada por
que el elsctromotor gue produce el movimiento ngcasg
rio paras el srrastre de las barras, cuenta con tres
potancias distintas, selecclonables mediante un cone

mutador, al objeto de proporcionar al smpujsdor una
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fuerza proporcional 2 las dimensicnes y peso de la
barra a mecanizar.

5.; Alimentador de barres para tornos,
segln reivindicasciones anteriores, caracterizado poxr
que sl cabezal portapiszas del torno ss ha presvisto
la disposicidn de un presostate, sl cual, cuando la
tenaza del citado cabezal produca‘el apriete de la
barra, manda uns safial sl electromotor qua provoca
la parada sutomitics del mismo, de tal manare gue sl
motor Unicamente funciona en las perfodos de tiampo
en qua sg produce gl avance, permansciendo desconsc-
tado cuandos la barra sg sncuentra fijasda al cabezal
portapiezas.

6.~ "ALIMENTADOR DE BARRAS PARA TORNOS*",

Tal y como se deja descrito en la memo-
ria precedente, que consta de quinece hojas folisdas,
y mecanografiadas por una sola de sus caras y planos
de forma y tamafic reglamentarios.

Madrid, 14 de Dicismbre de 1977

P.A. de Danobat, %. Coop.

Victdr Gil\ Vegd:
pouinib .
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