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Este invento se refiere a receptores de facsímil que compren­
den una formación de fuentes de energía para generar imágenes en respues­
ta a datos de facsímil recibidos.

En un transmisor-receptor de facsímil tradicional la  transmi­
sión de datos se realiza explorando un documento que contiene los datos 
línea por línea y convirtiendo la luz reflejada de las partes exploradas 
del documento en-una serie de sedales eléctricas correspondientes que de­
finen elementos de imagen sucesivos (pele) en cada línea. Dichas señales 
se transmiten, normalmente por una línea telefónica normal, a un transmi­
sor-receptor de facsímil distante donde se elaboran para reproducir la .in 
formación, por ejemplo, en un medio de impresión apropiado.

En un transmisor-receptor de este tipo, las señalesttransmiti 
das se emplean para activar fuentes de energía, v .g ., fuentes luminosas, 
en modelos que corresponden a:las señales de los datos recibidos, y los -  
modelos luminosos se imprimen sobre papel fotográfico ó similar. Como va­
riante, los modelos de luz puede ser en sí los datos de salida observados 
directamente por un observador. A pesar de que se eonooen diversos temas 
(véanse, por ejempli, las patentes ES.UU 3.863.023 y 3.604.846) para obte 
ner modelos de tonos múltiples (v .g ., niveles de intensidad graduada de -  
tono particular en verde, rojc, negro, etc), estos esquemas son en general 
muy complejos y comprenden un aparato costoso y voluminoso. Por lo tanto, 
existe la necesidad de disponer de un sistema de facsímil que comprenda 
medios reproductores de fuente de energía relativamente sencillo an su -  
funcionamiento, relativamente compactos y baratos y que puedan realizar 
reproducciones de tonos múltiples.

Esta necesidad se cumple, según este invento, en un sistema 
de facsímil caracterizado porque comprende un primer dispositivo de con­
tro l para generar señales que activan fuentes individuales de dichas fu<ai 
tes de energía durante periodos de tiempo elegidos que dependen del valor 
de los datos recibidos para formar imágenes de tonos múltiples.
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La figura 1 representa mi diagrama de conjuntos esquemáticos 
de un receptor de facsímil que incorpora los principios del invento.

La figura 3 ilustra una modalidad de elemento modificador 10 
comprendido en el sistema de la figura 1} y

La figura 3 representa un elemento de control 30 apropiado pa­
ra el sistema de la figura 1.

El elemento central del receptor de facsímil de la figura 1, - 
es la formación 40 que comprende una pluralidad de diodos luminiscentes -  
(LED), que tienen sus ánodos conectados al terminal común 45. y sus cáto-i 
dos conectados a accesos diferentes del elemento de control 30. Los LFR -  
de la formación 40 se organizan por separado en un formato previamente e^¡ 
gido para formar la representación pictórica deseada. El.modo más común -  
los LED se organizan en fila s  y columnas formando una matriz cuadrada. 0r. 
ganizados de este modo, cada LED representa un elemento de la imagen en -  
la imágen pictórica recibida. Asimismo según se ilustran en la-presente -  
memoria, los LED se disponen en una sola f i la  y están destinados a repro­
ducir en secuencia la imágen recibida de f i la  en f ila , mientras se hace -  
pasar un medio de impresión a través de la f i la  a lo largo de un eje per­
pendicular a la f i la . A pesar de que la presente memoria se describen dio 
dos luminiscentes, se pueden emplear otros medios para la producción ó re 
velado de imágenes, v .g ., fuentes de rayos x y de rayos Láser, pantaDas -  
de descarga gaseosa, y similares.

Además, de la formación 40, el sistana de facsímil de la figu 
ra 1 comprende un aparqto para aceptar el tipo normal de señales de datos 
y señales de control de entrada de un sistema de transmisión de facsímil. 
Las señales de los datos se alimentan a un elemento modificador 10 y las -- 
señales de control entrantes se alimentan al elemento de control 30. Desda 
el elemento modificador 10, cuya función se describirá con más detalle má:¡ 
adelante, las señales de los datos modificadas se alimentan a un terminal 
común 45.
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Las señales de control de llegada comprenden señales de con­
tro l de iniciación de exploración, indicativas del comienzo da la  explora 
ción, y señalas de control de muestra de nuevo dato, indicando la  apari­
ción de muestras de nuevos datos. Estas señales de control denegada 3e -  
alimentan al elemento decontrol 30 para desarrollar las señales de control 
apropiadas para el modificador 10 para los LED de la formación 40.

Según esta modalidad del invento, siempre que se recibe una - 
señal de control de iniciación de exploración, al elemento 30 activa el 
primer LED en la  formación 40 y desactiva los demás. Según se representa 
en la figura 1, el primer LED de la formación 40 (indicado por la referen 
cia 40^) se activa (v.g., se pone en condiciones de conectarse) alimentqn 
do un potencial bajo al conductor 41. El LED 40 ̂  se conecta entonces a li­
mentando un potencial al terminal 45 mayor que el voltaje en el conductor 
41, permitiendo de esta modo que fluya corriente a .través del LES) 40^. -  
Siempre que se recibe una sáñal de control de muestra de nuovo dato, el -  
LED previamente activado se desactiva por acción del elemento 30 y se ac­
tiva sn LED adyacente. De esta manera, los LED 40^, 40^, 40^ ........ 40  ̂ se
activan por turno con cada aparición de una señal de control de muestra -  
de nuevo dato. El proceso se repite al recibirse después una señal de con 
tro l de iniciación de exploración.

Una ventaja de esta modalidad es que mientras que las señales 
de control de la muestra de datos se alimentan en ccmún a todos los LED -  
pbr el terminal 45, solamente el LED activado responde a la señal de con­
tro l. De este modo se simplifica el dispositivo de circuito para alimenta: 
las señales de control a los LED. Como variante, toda la función de cone­
xión se puede controlar alimentando en secuencia las señales de control a 
los LED individuales.

Por lo anterior se observará que el dato que determina la co­
nexión de cada LED activado se alimenta a la formación 40 por el terminal 
45. Otra función adicional del modificador 10 consiste en variar la salidk
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de luz de les LED de acuerdo con las señales de datos recibidos
El método tradicional para variar la salida de luz de los LED 

consiste en variar la magnitud de la corriente que fluye a través de los 
LED. No obstante, este método tiene tres inconvenientes. En primer Irga.*, 
la característica de corriente contra rendimiento lumínico de los LED no 
es generalmente lineal! en segundo lugar, las características da corrientt 
contra rendimiento lumínico de diferentes LED puede ser sensiblemente di­
ferente; en tercer lugar es en general d if íc il controlar con precisión la 
magnitud de las señales analógicas.

Al intentar resolver estos inconvenientes, se ha descubierto - 
que se puede obtener un control superior del rendimiento lumínico de los - 
LED controlando la duración de tiempo durante el cual está encendido un -  
LED, en lugar de controlar la intensidad de luz instantánea de los LED.

El concepto de control de duración se podrá apreciar más píen: 
mente cuando se tenga en cuenta que el rendimiento lumínico total de un -  
LED encendido está representado por el área bajo la curva de un trazado -  
que representa la intensidad luminosa contra el tiempo. Con ayuda de dich( 
trazado gráfico se puede observar que el rendimiento lumínico total se pu{. 
de controlar con la duración de la luz así cooto la intensidad de la luz. - 
Aunque comunmente la duración se mantiene constante mientras se controla 
el rendimiento lumínico regulando la intensidad, segunlos principios de -  
este invento, es la intensidad lo que se mantiene constante mientras'que - 
el rendimiento lumínico se controla controlando la duración. Por consiguió 
te, el elemento de control 30 y el terminal 48 se cosabinan para activar -  
Mtbos un LED particular y encender el LED activado con intensidad constan' 
te de impulsiones de luz controladas ea su duración.

31 control de duración puede ser analógico ó d ig ita l. En un -  
sistema do control de duración analógico, el dato recibido controla un mu], 
tivibrador aestable, haciendo que el vibrador desarrolle un impulso que -  
tiene una longitud proporcional a la magnitud del dato. Dioho impulso se --
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alimenta al terminal 45 haciendo que el LEO activado por al elemento de -  
control 30 se encienda en lo que dura el impulso. En un sistema de oontrol 
de duración d ig ita l, al dato recibido produce la generación de impulsos d{ 
duración f ija , siendo el número de impulsos proporcioual a la amplitud del 
dato recibido. Como en la forma analógica de enfocar al problema, estos . 
impulsos se alimentan al terminal 45 haciendo que el LEO activado por el 
elemento de control 30 se encienda. El control.digital es en general más 
preciso que el control analógico y, por lo tanto, es preferible en la e je ­
cución del sistema de la figura 1. La ejecución real del sistema da control 
de duración d igital puede seguir cualquier número de métodos. Según uño -  
de los métodos más sencillos, las sédalos de los datos recibidos se ponen 
en formato en representación^ de números do posicionales y compuestas áe 
este modo en formatos, se alimentan directamente al terminal 45. (Un for­
mato no posicional és un formato donde cada b itlo  tiene una ponderación -  
igual). Por ejemplo, cuando la señal recibida tiene una magnitud 7, el nú 
mero 7 se convierte en una secuencia de dígitos que tiene siete "unos", -  
interpuestos dentro de un campo de "ceros", v .g ., 0000001111111, y dicha 
secuencia se alimenta al terminal 45. Cada impulso de nivel lógico "1" hay 
ce que el LED. activado sa conecte durante una duración f i ja  (una unidad 
de tiempo) y, por lo tanto, el LED activado se enciende durante un to tal 
de siete unidades de tiempo.

Para ejecutar el método anterior, el modificador 10 contiene 
medios para poner en formatos las señales de datos recibidos en represen-* 
taciones numéricasuio pósiciónales y un registrador para almacenar las r e ­
presentaciones compuestas en formato. El elemento de control 30 proporcioy 
na una señal de cronometraoión al elemento 10 para almacenar las señales 
compuestas en formatos en el registrador y para desplazar las señales com4- 
puestas en formatos sobre el terminal 45. Los medios para componer en f o r ­
matos las señales de datos recibidos dependen, como es lógico, del fortnat) 
de las señales recibidas pero, en general, comprende puertas Y e 0 ín ter-
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La composición en formato de las señales recibidas se puede 
evitar enteramente desarrollándose señales de control del elemento 10 d<gs 
tinadas específicamente al formato de las señales recibidas. Por ejemplo 
la mayoría de los sistemas de facsímil funcionan con representaciones ¿e 
codificación binaria. La representación de codificación binaria significa 
que la información "peí" está contenida en palabras de codificación bina-* 
r ia  de bitios múltiples donde cada b itio  n, tiene una ponderación de 2*^. 
Un "1" en la primera posición representa una magnitud de 1, un "1" en la 
segunda posición representa una magnitud de 2, un "1" en la tercera posi-¡ 
ción representa una magnitud de 4, y así sucesivamente. Alimentando el pr^ 
mer b itio  al terminal 45 en una unidad de tiempo, el segundo bitio al terl- 
minal 45 durante dos unidades de tiempo, el tercer b itio  al terminal 45 -  
durante cuatro unidades de tiempo, etc, el numero total de unidades de -  
tiempo durante el cual el terminal 45 tiene un "1" de nivel lógico alimen 
tado es igual a la magnitud de la señal.

Generalizando a partir de lo anterior, para una iluminación 
apropiada de LED activados, el número de unidades de.tiempo durante las -  
cuales cada b itio  de las señales recibidas se alimentan al terminal 45 puje 
de ser igual a la ponderación del bitio  alimentado.

En general, debido a las variaciones de fabricación, los dio­
dos en la formación de LED 40 no producen todos la misma cantidad de luz 
en respuesta a los mismos estímulos. Asimismo, los diversos accesos de -  
salida del elemento de control 30 no proporcionan necesariamente con exí̂ c 
titud el mismo estímulo de activación cuando se les exige. Dichas irregu­
laridades pueden producir variaciones indeseables en el rendimiento lumí­
nico de la formación 40.

La corrección, o igualación, para las variaciones en rendimiep 
to lumínico de los LED de la formación 40, se realiza en el elemento 10. 
Como el rendimiento lumínico total de cada LED es simplemente una suma de



números de impulsos luminosos con cantidades fija s  de luz, se ha averigua 
do que la respuesta luminosa de cada LEO es lineal con respecto a la mag­
nitud del estímulo, y que el error de rendimiento lumínico es un error mu. 
tip lica tivo . Basándonos en este hallazgo, el elemento modificador 10 se -  
ha destinado a multiplicar la magnitud de cada seSal recibida por un fac­
tor de corrección multiplicativo. El factor de corrección para cada señal 
se refiere a las características de error medidas individualmente de cada 
LED. Si el rendimiento lumínico medido sin corregir del LED 40^, por ejen 
pío es de 0,75 de lo normal y el rendimiento lumínico del LEO 40^ es de -  
1,22 de lo normal, entonces las palabras de señal destinadas al LED 40 ̂  s ) 
dividen por 0,75 (ó se multiplican en el elemento 10 por 1,33), mientras 
q„. 1 .. Pal.br..  d. s.ñ.1 d . . t í . .4 .s  .1 ME 40¿ . .  divide. p.r 1,23 ( i  . .  
multiplican entre el elemento 10 por 0,82).

Resumiendo las funciones del elemento 10, recibe señales de d¡¡ 
tos, igual a las señales recibidas de acuerdo con las características de - 
rendimiento lumínico de los diversos LED en la formación 40, compone en -  
formato las señales igualadas (en las modalidades donde se eligen nueva -  
composición en formatos) y alimenta las señales compuestas en formatos al 
terminal 45.

Según se representa en la figura 2, el elemento 10 comprende 
un registrador de entrada 17, un igualador 14, un convertidor de códigos
13 y un registrador de salida 18. El registrador 17 almacena señales de -  
datos de llegada reteniéndolos en el registrador 17 bajo control de la l í ­
nea 32. La línea 32 es la señal de control de muestra de nuevo dato que s( 
recibe simultáneamente en el modificador 10 y en el elemento de control 3C 
Las señales de entrada recibidas se alimentan al igualador 14. El igualadcr
14 corrige las variaciones de rendimiento lumínico de los LED en la  forma­
ción 40 multiplicando cada señal recibida por un factor de corrección que 
es característico del LED particular al que se destina la señal corregida. 
Cuando las señales recibidas se codifican en una forma binaria, la corree-
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ción multiplicadora se puede hacer en un multiplicador normal. Según se 
representa en la figura 2, las señales de salida del registrador 17 se alj¡, 
mentan a un terminal de entrada del multiplicador 12, mientras que loa -  
factores de corrección so alimentanal otro terminal de entrada del multi­
plicador 12. Los factores de corrección se obtienen de una memoria de l e c ­
tura solamente (ROM) 11, que almacena los factores de corrección m u ltip li­
cadores exigidos por cada LSD. Cada localización de la ROM 11 contiene el 
factor de corrección de un LEO. Para tener acceso al factor de corección 
empleado la vía 35 alimenta una localización apropiada a la ROM 11, cuya 
localización se desarrolla en el elemento de control 30.

Actualmente, el multiplicador 12 y la  ROM i l  se pueden combi­
nar en una memoria única de lectura solamente a la que tiene acceso una -  
vía de acceso que comprende la vía 35 yuxtapuesta con los conductores de 
salida paralelos del registrador 17. Bnpleando en dicha ROM única, se pue 
den obtener fácilmente correcciones de errores de rendimiento lumínico de 
los LES aún no lineales y Be pueden generar cualquier formato de salida -  
que se desee.

Las señales de salida del igualador 14 son las señales de en­
trada igualadas. La modalidad del igualador representada en la figura 2, - 
se diseña para u tilizarse con señales de entrada en el conductor 15 que -  
son de codificación binaria, codificándose también en codificación binaria 
las señales de salida del igualador 14. Con dicha modalidad, cuando se de­
sea un formato no posicional (ú otro), un convertidor de códigos 13 se co­
necta a la salida del igualador 14. El convertidor de códigos 13 es un cir 
cuíte de combinación normal que tiene entradas en paralelo y salidas en pg 
raíalo . El convertidor 13 se puede ejecutar con una formación lqgica progna 
mable (PLA), una memoria ROM ó puertas Y e 0.

Las señales de salida del convertidor 13 se alimentan al regis 
trador de salida 18 que sirven como convertidor parqlelo a seria l. El re­
gistrador 18 acepta señales de datos igualadas y refornadas (cuando se em-
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plea reformación) en paralelo y envía las señales igualadas al terminal -  
45 en serie . En aplicaciones donde los niveles de voltaje de la salida del 
registrador 18 son incompatibles con el voltaje de servicio (ó corriente) 
de los LEO en la formación 40, el amplificador 19 se interpone entre la sy; 
lida del registrador 18 y la salida del elemento modificador 10. Para con­
tro lar al registrador 18, el conductor 34 proporciona señales para cargar 
el registrador 18 y el conductor 36 proporciona señales para desplazar al 
registrador 18. Ambos conductores 34 y 36 salen del elemento de control -  
30. Según se interconecta, la señal de salida del registrador 18 depende - 
del dato de entrada al registrador 18 y de la separación de impulsos de 1* 
señal de cronometración de desplazamiento de datos del conductor 36.

_ . , iLa figura 3 representa un diagrama esquemático del elemento.-
de control 30 apropiado para el sistema da facsímil de la figura 1 donde 
el dato de entrada se codifica en binario y el elemento modificador 10 no 
vuelve a poner el nuevo formato las representaciones de palabra (v.g., no 
se emplea el convertidor de códigos 13).

El elemento 30 recibe señales de control de iniciación de ex­
ploración en el conductor 31 y señales de control de muestras denuevos da­
tos en el conductor 32. Para sincronizar el sistema de la figura 1, con un 
solo re lo j, las señales en los conductores 31 y 32 se alimentan a bascula- 
dores 320 y 340, respectivamente, donde se sincronizan con el oscilador -  
310. La señal de salida del basculador 320 se alimenta al contador 350 y 
al registrador de corrimiento 360. La señal de salida del basculador 340 
se u tiliza  para reponer el contador 350 y para colocar en posición el re­
gistrador de corrimiento 360.

El contador 350 es un contador binario cuyas salidas en para­
lelo comprenden la vía 35. La vía 35 es la vía de localizaciones para la 
memoria ROM 11. Cuando se recibe la señal de control de iniciación de ex­
ploración se pone a cero el contador 350. En cada aparición de una señal 
de control de muestra de nuevo dato, el contador 350 avanza una unidad. L:
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localización representada por la vía 35, que se emplea para localizar la 
memoria ROM 11, se puede emplear para generar las sedales de la vía 37 que 
activan los LEU de la formación 40. El empleo de la vía 35 para desarro lla  
las seSales.de la vía 37 exige un selector combinatorio de uno de N, no -  
ilustrado. La misma función se obtiene en la modalidad de la figura 3 ccn 
el registrador 360. Cuando se recibe una señal de control de iniciación dt 
separación, la señal de salida del basculador 340 coloca el registrador 
360 haciendo que el primer acceso de salida 41 del registrador 360 se en­
cuentre al nivel lógico "0" y que los accesos de salida restante del regis 
trador se coloquen al nivel lógico "1". Con la aparición de cada señal de 
control de muestra de nuevo dato, la señal de salida del basculador 320 -  
desplaza el dato en el registrador 360, haciendo que el nivel lógico "0*̂  
se propague a través del registrador. De este modo, controlando e} conta­
dor 350 y el registrador 360 con los basculadores 320 y 340 la memoria ROM 
11 localiza ó dirige la pista de los LED activados de la formación 40.

Las dos señales de cronometración alimentadas al registrador 
de salida 18 (conductores 34 y 36) se desarrollan por el contador 352 y el 
bloque lógico combinatorio 351. El contador 352 avanza con la señal de sa­
lida del oscilador 310 y se repone con la señal de salida del basculador 
320. El bloque lógico 351 esta destinado a detectar diversos estados del 
contador 352, desarrollando de este modo las señales de control requeridas 
según se describiré mas adelante. Como el contador 352 se avanza por el os 
cilador 310 qne tiene un periodo y se reponen en cada aparición de una 
señal de control de muestra de nuevo dato, se podré ver que el contador -  
352 subdivide el intervalo T entre señales de control de muestra da nuevo
dato en subintervalos de periodo T .o

Según los principios de este invento, un LED de la formación -  
40 se ilumina en cada aparición de una señal de control de muestra de nuev? 
dato. Para iluminar un LED, una señal de cronometración de carga de dato -  
debe alimentarse al registrador 18 por el conductor 34 y una señal de ero-
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nometración de corrimiento de dato debe alimentarse al registrador 18 con 
el conductor 36. Para palabras de codificación binaria, la señal de crono 
metración de corrimiento de dato debe proporcionar impulsos separados por 
intervalos de tiempo que son un factor de dos entre sí, v .g ., debe haber 
una unidad de tiempo entre elprimer y el segundo impulsos de la.señal de 
cronometración, dos unidades de tiempo entre el segundo y tercer impulso 
de la  señal de cronometración, cuatro unidades da tiempo entre el tercer 
y cuarto impulsos de la señal de cronometración y así sucesivamente.

La duración de una unidad de tiempo está evidentemente en fun 
ción al periodo T y al numero de bitios por palabra almacenada en el re­
gistrador 18 y alimentada al terminal 45. Con palabras de codificación bij- 
naria, por ejemplo la magnitud máxima representada por K bitios por pala- 
bras és de 2 -1. Este es el numero de unidades de tiempo que se deben i*n 
cluir dentro del intervalo T. Por lo tanto, una unidad de tiempo corres­
ponde a ^T/T^ (2^-l)^  periodos del oscilador 310, donde los sím bolos^ 
indican la parta entera de la fracción incluida dentro de los símbolos. P 
Por ejemplo, cuanto T es aproximadamente igual a un milisegundo (funcio­
nando el sistema de facsímil a una cadencia de 1000 pels por segundo), k 
es 7 (l27 niveles de gris qñe no es blanco), y la frecuencia del oscila­
dor 310 es de un MHz (T  ̂ = 1 microsegundos), una unidad de tiempo corres­
ponde a (l000/l27^ ó 7 periodos del oscilador 310, desarrollando una 
iluminación máxima de tiempo 7 x 127 ú 889 microsegundos. Detectando los 
estados 7, 14, 28, 56, 112, 224, 448 y 896 en el contador 352, las seña­
les de control da los conductores 34 y 36 se obtienen alimentando la de­
tección del estado 7 al conductor 34 y alimentando la detección combina­
da de otros estados (empleando una puerta 0R) al conductor 36.

Siguiendo el ejemplo anterior, las señales de los conductoras 
34 y 36 se pueden derivar en el conjunto lógico 351 para cualquier combi­
nación de intervalo T, periodo y número de b itios k.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, así como
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la  manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse constar que las dis­
posiciones anteriormente indicadas son susceptibles de modificaciones de 
detalle en cuanto no alteren su principio fundamental.
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REIVIHDICAGICMBS
1. -  Perfeccionamientos en receptores 'le facsímil del tipo de 

receptores que comprende una formación de fuentes de energía, v.g, para 
generar imágenes en respuesta a datos de facsímil recibidos, caracteriza­
dos porque cada receptor comprende un primer dispositivo de control, prs 
ferentemente para generar seSales para activar fuentes individuales de iejs 
citadas fuentes de energía durante duraciones de tiempo elegidas que de­
penden del valor de los datos recibidos para proporcionar imágenes de to­
nos múltiples.

2. -Perfeccionamientos según la reivindicación 1, caracteriza 
dos porque cada receptor comprende además un segundo dispositivo de con­
tro l para modificar la duración de la activación de cada fuente de ener­
gía en un factor predeterminado de un modo individual relacionado con las 
características de salida de energía medidas de las fuentes de energía.

3. -  Perfeccionamientos según las reivindicaciones 1 ó 2, ca­
racterizados porque cada receptor comprende además un tercer dispositivo 
de control, preferentemente para activar fuentes elegidas de las citadas 
fuentes de energía mientras desactiva otras de las fuentes.

4 . -  Perfeccionamientos según la reivindicación 3, caracteri­
zados porque las fuentes de energía en la formación se activan de una en 
una, sin activarse dos de dichas fuentes en el mismo distante.

5. -  Perfeccionamientos según la reivindicación 4, caracteri­
zados porque las señales se alimentan en común a todas las fuentes de en^ 
gi&*

6. -  Perfeccionamientos según las reivindicaciones 3, 4 o 5, 
caracterizados porque el tercer dispositivo de control comprende un reg^  
trador de corrimiento para propagar un impulso de control a través del -  
mismo, siendo eficaz dicho impulso para activar fuentes de energía elegí' 
das, teniendo el registrador corrimiento una pluralidad de etapas en nu­
mero igual a las fuentes.
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7 . -  Perfeccionamientos según la reivindicación i, caracteri­
zados porque cuando el receptor es del tipo que responde a conjuntos de 
señales de entrada, cada una de las fuentes da energía se activa una vez 
durante la recepción de cada conjunto de señales de entrada.

8. -  Perfeccionamientos en receptores de facsímil; ta l y como 
queda sustancialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado en los 
dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 14 hojas escritas a máquina por una -
sola cara.

Madrid, p Q 1978
WESTERN ELECTRIC COMPJNY, INCORPORATED.
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