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Egte invento se refiere a receptores d4e facsimil que compr en
den una formacidn de fuentes de energla para generar imigenés en respues-
ta a datos de facsimil recibidos.

Fn un transmisor-receptor de facsimil tradicional la transmi-
sifn de datos se fealiza explorando un documento gue contiene los dates
1{nea por 1{nea y convirtiendo la luz reflejada de las partes exploradaé'
del documento en.una serie de sefiales eldctricas correspondientes que de
finen elementos de imigen sucesivos {pels) en cada linea. Dichas seﬁaias
4se'transmiten, normalmente por una linea telefénica normal, a un transmi-
sor=receptor de facsimil distante donde se elaboran para reproducir la:ig
formacién, por ejemplo, en un medio de impresién apropiado.

Bn uwn transmisor~-receptor de este tipo, las seﬁalesttransmiti
das se emplean para activar fuentes de energfa, v.g., fuentes luminosas,r
en modelos que corresponden a:las sefiales de los datos recibidos, 7y los =
modelos luminosos se imprimen sob;e papel fotografico & similar. Como va-
riante, los modelos de luz puede ser en sf los datos de salida observados
directamente por un observador. A pesar de que se conooen diversos temas
{véanse, por ejempli, las natentes EX,TU 3.863.023 y 3.604.846) para.obtg
ner modelos dettonos miltiples (v.g., niveles de intensidad graduada de -
tono particular eﬁ verde, rojo, negro, etc), estos esquemas son en genera
muy complejos y comprenden un aparato costoso y voluminoso. Por lo tanto,
existe la nocesidad de disponer de wn aistgma de facsimil que comprenda -|
medios reproductores de fuente de energfa Qelutivamente segcillo en ‘su -
funcionamiento, relativamente compactoes y baratos y que puedan realigar
reproducciones de tonos miltiples.

Esta necesidad se cumple, segin este invento, en un sistema
de facs{mil caracterizado porque comprende wn primer dispositivo de con-
trol para generar sefiales que activan fuentes individuales de dichas fuen
tes de energié durante periodos:de tiempo aI;gidos que dependen ‘el valor

de los datos recibidos para formar imAgenes de tonos milltiples.
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La figurs 1 representa un diagrama de conjuntos esquemiticos
de un receptor de facsimil que incorpora los principios del invento.

La figura 2 ilustra una modalidad de elemento modificador 10
comprendido en el sistema de la figura 1;'y

La figura 3 representa un elemento de control 30 apropiado pa-
ra»el sistema de la figura 1.

Tl elemento central del receptor de facsimil de la figura 1, ~
es la formacidn 40 que comprende una pluralidad de diodos luminiscentes -
(L¥D), que tienen sus anodos conectados al terminal comin 45, y sus cAto~
dos conectados a accesos diferentes del elemento de control 30. Los LIM -
de la formacidn 40 se organizan por separado en un formato previamente elg
gido para formar la representacidn pictérica deseada. El modo mds comm -
los LED se organizan en filas y coltmnas formando una matriz cwadrada. Or
ganizados de este modo, cada LED representa un elemento de la imigen e1 -
la imdgen pictérica recibida. Asipismo segin se ilustran en la presente =
memoria, los LED se disponen en una Sola fila y estan destinados a‘repro~
ducir en secuencia la imdgen recibida de fila en fila, mientras se hace -
pasar un wedio de impresidn a través de la fila a lo largo de un eje per—
pendicular a la fila. A pesar de que la presente memoria se describem dio
dos luminiscentes; se pueden emplear otros medios para la producecidn & 1e
velado de imdgenes, Y.g., fuentes de rayos x y de rayos Laser, pantallas -
de descarga gaseosa, y similares.

Ademas, de la formacidn 40, el sistema de facsimil de la figu
ra 1 comprende un apargto para aceptar el tipo normal de sefiales de datos
y scliales de control de entrada de un sistema de transmisidn de facsimil.
Las sefiales de los datos se alimentan a un elemento modificador 10 y las -
sefiales de control entrantes se alimentan al elemento de control 30, Desde
el elemento modificador 10, cuya funciin se describiri con wds detalle uma

adelante, las éeﬁales‘de los datos modificadas se alimentan a un terminal

comin 45.
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Las sefiales de control de llegada comprenden sefiales de con—

trol de iniciacion de exploracién, indicativas del comienzo de la explora
cién, y sefiales de control de muestra de nuevo dato, indicando la apari-
cidn de muestras de nuevos datos. Estas sefiales de control denegada 3¢ =
alimentan al elemento decontrol 30 para desarrollar las sefiales de conifoh
apropiadas para el modificador 10 para los LED de la formacidn 40.

Segln esta modalidad del invento, siempre que se recibe una -
sefial de control de iniciacidn de exploracidn, el elemento 30 activa el

primer LED en la formacidn 40 y desactiva los demas. Segin se representa

5

en la figura 1, el primer LED de la formacién 40 (indicado por la referen
cia 401) ge activa (v.g., se pone en condiciones de conectarse) alimentap
do un potencial bajo al conductor 41, ¥l LED 401 se conecta entonces ali-
mentando wn potencial al terminal 45 mayor que el volbtaje en el conductor
41, permitiendo de este modo que fluya corriente a.través del LED 401. -
Siempre que se recibe una sdfial de control de muestra de nuovo dato, el =
LED previamente activado se desactiva por accion del elemento 30 y se ac—
ceese 40i se

3
activan por turno con cada aparicién de una sefial de control de muestra =

tiva su LED adyacente. De esta manera, los LED 401, 402, 40

de nuevo dato. El proceso se repite al recibirse después una sefial de con
trol de iniciacién de exploraciédn.
Una ventaja de esta modalidad es que mientras gue las seflales

eh

de control de la muestra de datos se alimen£an en comm a todos los LED -
pdr el terminal 45, solamente el LED activado responde a la sefial de con-
trol. Do este modo se simplifica el dispositivo de circuito para alimentar
las sefiales de control a los LED. Como variante, toda la funcidn de cone-
xidn se puéde controlar alimentando en Secuencia las sefiales de control a
los L¥ED individuales.

Por lo anterior se observard qué el dato que determina la co-

nexién de cada LED activado se alimenia a la formacion 40 por el terminall

45. Otra funcidn adicional del modificador 10 consiste en variar la salida
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de luz de los LZD de acuerdo con las seiiales de datos recibidos,

Bl método tradicional para variar la salida de luz de los LED
consiste en variar la wagnitud de la corriente que fluye a través de los
LED, No obstante, este método tie;é tres inconvenientes. En primer luvga.,
la caracter{stica de corriente contra rendimiento lunfnico de los LED no
es generalmente 1ineal; en segundo lugar, las caracteristicas de corrientd
contra rendimiento luninico de diferentes LED puede ser sensiblemente di~
ferente; en tercer lugér es en general dificil controlar con precisidn lg
magnitud de las seiiales andlogicas.

Al intentar resolver estos inconvenientes, se ia descubierto -
que se pueds obtener un control supurior del rendimiento luminico de los -
LED controlando la duracidn de tiempo durante el cusl estd encendido wn -
LED, en lugar de controlar la intensidad de luz instantdnea de los LED,

El concepto de control de duracitn se podra apreciar mas: pleng
mente cuando Se tenga en cuenta que el rendimiento lwmafnico total de un -
LED encendido esta representado por el area bajo la ;urva de un trazado -
que representa la intensidad luminosa contra el tiempo. Con ayuda de dichJ
trazado grafico se puede observar que el readimiento Iuminico total se pud
de controlar.con la dwracién de la luz asi como la intensidad de la luz. -
Afingue conunmente la duracién se mantiene constante mientras se controla
ol rendimiento luminico regulando la intensidad, seginlos principios de =
este invento, es la intensidad lo que se mantiene constante mientras’ que o
el rendimiento luminico se controla controlando la duracién. Por consiguien
te, el elemento de control 30 y el terainal 45 se combinan para activar ~
awbos ws LED particular y encender el LED activado con intensidad constan-
te de impulsiones de luz controladas en su duracidn.

51 control de duracidn pusde ser analdgico 4 digital, %n un -
sistema do control de duracidn analdgico, el dato recibido controla un myl

tivibrador aestable, haciendo que sl vibrador desarrolle un impulso que -

tiene una longitud proporcional a la magnitud del dato. Dicho impulso se <+
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alimenta al terminal 45 haciendo que el LED aotivado por el elemento de -
control 30 se encienda en lo gue dura el impulso. En un sistema de control
de duracidn digital, el dato recibido produce la generacion de impulsos dT
duracién fija, siendo el nimero de impulses proporcional a la magnitrd dal
dato recibido. Como en la forma anangica do snfocar el nroblema, estos -
impulsos se alimentan al terminal 45 haciendo que el LED activado por el

elemento de control 30 se encienda. El control'digital es en general mis

preciso que el contfol analdgico 7, por 1o tanto, es preferible en la & jJe<
cncidén del sistema de la figura 1. La ejecucidn real del sistema da contyol
de duracidn digital puede seguir cualquier nimero de métodos. Segin wio -
de los métodos mas sencillos, las sefigles de los datos recibidos se ponen
en formato en representacioms de nimeros o Posicionales y compuestas de |
;ste modo en formatos, se alimentan directamente al terminal 45. {Un for—
wato no posicional as wm formato donde ¢cada bitio tiene wna ponderacidn -
igual). Por ejemplo, cuando la sefial recibida tiene una magnitud 7, el ni
mero 7 se convierte en una secuencia de dfzitos que tiene siete "unos", -

interpuestos dentro de un campo de "ceros", v.g., 0000001111111, ¥ dicha

secuencia se alimenta al terminal 45. Jada impulso de nivel 1dogico "1" ha

ce que el LED. activado sa conecte durante una duracidn fija (wma unidad

de tiempo) y, por lo tanto, el LED activado se enciende durante m total -
de siete unidades de tiempo.

Para ejecutar el método anterior, el modificador 10 contiene
medios para poner en formatos las sefiales de datos recibidos en represenw

. L4 e - P Y
taciones numericasmo- pésicionales y wn registrador para almacenar las rer

presentaciones compunestas en formato. B1 elemento de control 30 proporcio

na una sefal de oronometracidn al elemento 10 para almacenar las sefiales -
compuestas en formatos en el registrador y para desplazar las sefiales comy
puestas en formatos sobre el terminal 45, Los medios para componer en forr

matos las sefiales de datos recibidoes dependen, como es logico, del formatp

de las sefiales recibidas pero, en general, comprende puertas Y e 0 inter—
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conectadas de una forma normal.

La composicién en formato de las sefiales recibidas se puede
evitar enteramente desarrolldndose sefiales de control del eleusato 10 des
tinadas especificamente al formato do las seflales recibidas. Dor ejouplo,
1a iayorfia de los sistemas de faosfmil fuacionan con representaciones ds
codificacidn binaria. La representacidn de codifiocacida binaria sigaifica
que la informacidn "pel” estd contenida em palabras de codificncidn bina=

ria de bitios miltiples donde cada bitio n, tiene una ponderacidn de 2™,

Un "1" en la primera posicidn representa una magnitud de 1, un "1" on la

segunda posicidn representa una magnitud de 2, un "1" en la tercera posi-
cidn representa una magnitud de 4, y asi sucesivamente. Alimentando el prL
mer bitio al terminal 45 en una unidad de tiempo, el segundo bitio al ter%
minal 45 durante dos unidades d§ tiempo, el tercer bitio al terminal 45 -
durante cuatro unidades de tiempo, etc, el nimero total de unidades de -
tiempo durante el cual el terminal 45 tiene uﬁ "1" de nivel logico alimen
tado es igual a la magnitud de la sefial.

Generalizando a partir de lo anterior, para una iluminacion

apropiada de LED activados, el némero de unidades de.iiempo durante las =

1l

cuales cada bitio de las sefiales recibidas se alimentan gl terminal 45 pul
de ser igéal a la ponderacion del bitio alimentado.

EZn general, debido a las variaciones de fabricacién, los dio-~
dos en la formacion de LED 40 no producen todos la misma cantidad de luz
en respuesta a los mismos estimulos. Asimismo, los diversos accesos de —
salida del elemento de control 30 no proporcioman necesariamente con exag
titud el mismo estimulo de activacidn cuando se les exige., Dichas irregu-
laridades pueden producir variaciones indesegblos en el rendimiento lumi-
nico de la formacidn 40.

La correccién, o igualacidn, para las variaciones en rendimien

to liminico de los LED de la formacién 40, se realiza en el elemento 10.

Como el rendimiento lumfnico total de cada LED es simplemente una swua de
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nimeros de impulsos luminosos con cantidades fijas de luz, se ha averigua
do que la respuesta luminosa de cada LED es lineal con respecto a la mag—
nitud del estimulo, y que el error de rendimiento luminico es un error mgl
tiplicativo. Basandonos en este hallazgo, el elemento modificador 10 se ~
ha destinado a multiplicar la megnitud de cada sefial recibida por un fac—
tor de correccién multiplicativo. El factor de correceidn para cada scfal
se refiere a las carac@eristicas de error medidas individualmente de cada

IED, Si el rendimiento luminico medide sin corregir del LED 40 , por equ

1!
plo es de 0,75 de lo normal y el rendimiento luninico del LED 404 es de =
1,22 de 1o normal, entonces las palabras de sefial destinadas al LED 401 H¢
dividen por 0,75 (& se multiplican en el elemento 10 por 1,33), mientras

que las palabras de sefial destinadas al LED 40, se dividen por 1,22 (8 an

|
multiplican entre el elemento 10 por 0,82).

Resumiendo las funciones del elemento 10, recibe sefiales de dg
tos, igual a las seflales recibidas de acuerdo con las caracteristicas de -+
rendimiento lunfnico de los diversos LED en la formacién 40, compone en -
formato las sefiales igualadas (en las modalidades donde se eligen nueva —
composicidn en formatos) y alimoenta las sefales compueétas en formatos al
terminal 45. . |

Segin se representa en la figura 2, el elemento 10 comprende
un registrador de entrada 17, un igualador 14, un convertidor de codigos
13 y un registrador de salida 18, £l regisirador 17 almacena sefiales de -
datos de llegada reteniéndolos en el registrador 17 bajo control de la 1i-
nea 32. La linea 32 es la seiial de control de muestra de nuevo dato que se
recibe simulidneamente en el modificador 10 y en el elemento de control 30
Las sefinles de entrada recibidas se alimentan al igualador 14. El igualador
14 corrige las variaciones de rendimiento luminico de los LED en la forma-
¢idn 40 multiplicando cada sefial recibida por un factor de correccién que

es caracteristico del 1ED particular al que se destina la sefial corregida.

Cuando las sefiales recibidas se codifican en wma forma binaria, la correc-
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cién multiplicadora se puede hacer en un multiplicador normal. Segin se
representa en la figura 2, las seilales de salida del registrador 17 se all
mentan a un terminal de entrada del multiplicador 12, mientras que los -

factores de correccidén se alimentanal otro terminal de entrada del mulvi~
plicador 12. Los factores de correccidon se obtienen de una memoria de lent
tura sblamente (RCM) 11, que almacena los factores de correccidn multipli-+
cadores exigidos por cada LED, Cada localizacién de la ROM 11 contiene ei
factor de correccion de un LED. Para temer acceso al factor de coreccidn

empleado 1a via 35 alimenta una localizacién apropiada a la ROM 11, cuya

localizacidn se desarrolla en el elemento de control 30,

Actualmente, el multiplicador 12 y la ROM 11 se pueden caumbi-
nar en una memoria @nica de lectura solamente a la que tiene acceso une =
via de acceso que comprende la via 35 yuxtapuesta con los conductores de
salida paralelos del registrador 17. Zmpleando en dicha ROM dnica, se pue
den obtener ficilmente correcciones de errores de rendimiento luminico de
los LED afin no lineales y se pueden generar cualquier formato de salida —
que se desese,

Las sefiales de salida del igualador 14 son las sefiales de en-
trada igualadas. La modalidad del igualador representada en la figura 2, -
se disefla para utilizarse con sefiales de entrada en el conductor 15 que -
son de codificacidn binaria, codificandose también en codificacién binarig
1a8 sefiales de salida del igualador 14. Con dicha modalidad, cuando se de-
sea un formato no posicional (& otro), un convertidor de ¢ddigos 13 se co-
necta a la salida del igualador 14, Tl convertidor de cddigos 13 es un ciy
cuito de combinacidn normal que tiene entradas en paralelo y salidas en py
ralelo. Bl convertidor 13 se puede ejecutar con una formacion légica progria
mable (PLA), una memoria RCM & puertas Y e 0.

Las sefiales de salida del convertidor 13 se alimentan al regis

trador de salida 18 que sirven como ¢onvertidor parglelo a seriagl, El re-

gistrador 18 acepta sefiales de datos ignaladas y reformadas {cuando se em-
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plea reformacidn) en paralelo y envia las sefiales igualadas al terminal -
45 en serie. En aplicaciones donde los niveles de voltaje de la salida del
registrador 18 son incompatibles con el voltaje de servicio (o corrienta)
de los LED en la formacién 40, el emplificador 19 sé interpone entre la sn
lida del registrador 18 y la salida del elemento modificador 10. Para cono
trolar al registrador 18, el conductor 34 proporciona sefiales para cargar
el yegistrador 18 y el conductor 36 proporciona sefiales para desplazag al
registrador 18. Ambos conductores 34 y 36 salen del elemento de control -
30, Segfn se interconmecta, la sefial de salida del registrador 18 depende ~
del dato de entrada al registrador 18 y de la separacion de impulsos de 14
sefal de cronometracidn de desplazamiepto-de datos del conduqtor a6, .

La figura 3 representa mn diagrams esquematico del elementd,-l
de control 30 apropiado para el sistema de’facs{mil de la figura 1 donde
el dato de entrada se codifica en binario y el elemento modificador 10 no
vuelve 2 poner el nuevo formato las representaciones de palabra (v.g., no
se emplea el convertidor de codigos 13).

El elemento 30 recibe sefiales de control de iniciacion de ex—
ploracién en el conductor 31 y gefiales e control de muestras denuevos da-
tos en el conductor 32. Para sincromizar el sistema de la figura 1, con wug

solo reloj, las seflales en los conductores 31 y 32 se alimentan a bascula+

310, La sefial de salida del basculador 320 se alimenta al contador 350 y
al registrador de corrimiento 360. La sefial de salida del basculador 340
se utiliza para reponer el contador 350 y para colocar em posicidn el re-
gistrador de corrimiento 360,

"El contador 350 es un contador binario cuyas salidas en para-
lelo comprenden la via 35. La via 85 es la via de localizaciones para la -+
memor{a ROM 11, Cuando se recibe la sefial de control de iniciacidn de ex-~

loracidn se pone g cero el contador 350, En cada aparicidn de una sefal
P

de control de muestra de nuevo dato, el contador 350 avanza una unidad, Le
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localizacidn representada por la via 35, que so emplea para localizar la
memoria ROM 11, se puede emplear para generar las sefiales de la via 3} qug
activan los LED de la formacién 40. El empleo de la via 35 para desarrolldr
las sefiales.de la via 87 exige un selector combinaterio de umo de N, no -
ilustrado. La misma funcién se obtiene en la modalidad de la figura 3 ceu
el registrador 360. Cuando se recibe una Sefial de control de iniciacidn de
separacién, la sefial de'salida del basculador 340 coloca el registraéar-x
860 haciendo que el primer acceso de salida 41 del registrador 360 se vu—
cuentre al nivel 1d6gico "0" y que los nccesos de salida restante del regis
trador se coloquen al nivel ldogico "1", Con la aparicién de cada sefial de
control de muestra de nuevo dato, la sefial de salida del basculader 320 -
desplaza el dato en el registrador 360, haciendo gque el nivel légico "4F
se propague a través del registrador. De este modo, controlando e} conba~
dor 350 y el registrador 360 con los hasculadores 320 y 340 la memoria ROM
11 localiza 6 dirige la pista de los LED activados de la formacidn 40.
las dos seflales de cronometracién alimentadas al registrador
de salida 18 (conductores 34 y 36) se desarrollan por el contador 352 y el
bloque ldgico combinatorio 351, El contador 352 avanza con la sefal de sa-
lida del oscila&or 310 y se repone con la sefial de salida del basculador

320. El bloque légico 351 estd destinado a detectar diversos estados del

contador 352, desarrollande de este modo las seciiales de control requeridas
segfin se describird mas adelante. Como el contador 352 se avanza por el og
cilador 310 que tiene un periodo T° ¥y se reponen en cada aparicion de una
sefial de control de muestra de nuevo dato, se podrd ver que’el contador -
352 subdivide el intervalo T entre seflales de control de muestra de nuevo
dato en subintervalos de periodo To.

Seghn los principios de este invento, un LED de la formacién -
40 go ilumina en cada aparicién de una sefial de control de muestra de nuevp

dato. Para iluminar un LED, una sefial de cronometracidn de carga de dato -

debe alimentarse al registrador 18 por el conductor 34 y una seiial de cro-



10

15

20

25

30

| dor 310 es de wn ilHz (To = 1 microsegundos), una unidad de tiempo corres-

nometracién de corrimiento de dato debe alimentarse al registrador 18 con
el conductor~36. Para palabras de codificacidn binaria, la selial de crong
metracidn de corrimiento de dato debe proporcionar impulsos separados por
intervalos de tiempo que son un factor de dos entre sf, v.g., debe huber
una unidad de tiempo entre elprimer y el segundo impulsos de la.sefial de
cronometracion, dos unidades de tiempo entre el segundo y tercer impulso.
de la sefial de cronometracién, cuatro widades de tiempo entre el teorcer
y cuarto impulsos de la sefial de croncmetracién y asi sucesivamente.- |

La duracidn de una unidad de tiempo estd evidentemente en fun
cidn al periodo T y al nfmero de bitios por palabra almacenada en el re~
gigtrador 18 y alimentada al terminal 45. Con palabras de codificaciéﬁ ki
naria, por ejemplo la magnitud mdxima representqda por X bitios por Paia~
bras és de 2k%1. Este es el nfmero de unidades de tiempo que se deben in~
cluir dentro del intervalo T. Por lo tanto, una unidad de tiempo corres—
ponde a {’l‘/’l‘o (2k-1)] perioﬁos del oscilador 31C, donde los sim’nolos(]
indican la parte entera de la fraccidn inqluida dentro de los simbolos. P
Por ejémplo, cuanto T es aproximadamente igual a un milisezundo (funcio-
nando el sistema de facsimil a una cadenciag de 1000 pels por segundo), k

es 7 (127 niveles de gris que no es blanco), ¥ la frecuencia del oscila-

ponde a (1000/12f) 8 7 periodos del oscilador 310, desarrollando una
iluminacidn méxims de tiempo 7 x 127 & 889 microsegundos. Detectando los
estados 7, 14, 28, 56, 112, 224, 448 y 896 en el contador 352, las sefia—
les de control das los conductores 84 y 36 se obtienen alimentando la de-
teccidn del estado 7 al conductor 34 y alimentando la deteccidn combina—
da de otros eséados"(empleando una puerta OR) al conductor 36.

Siguiendo el ejemplo anterior, las sefinles de los conductores
84 y 36 se pueden derivar en el conjunto légico 851 para cualguier combi-

racién de intervalo T, periodo T, nimero de bitios k.

Descrite suficientemente la natwraleza del invento, asi como




1a menera de realizarlo en la prdctica, debe hacerse constar que las dis—
posiciones anteriormente indicadas son susceptibles de modificaciones de

detalle en cuanto no alteren su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en receptores e facsimil del tipo de
receptores que comprende una formacién de fuentes de energia, v.g, para
generar imﬁgenes en respuesta a datos de facsimil recibidos, caracterizud
dos porque cada receptor comprende un primer dispositivo de control, prs-
ferentemente para generar sefiales para activar fuentes individuales de id
citadas fuentes de energia durante duraciones de tiempo elegidas que ‘de~
penden del valor de los datos recibidos para proporcionar imapgenes de %o-
nos méltiples,

2.~Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, caracterizs
dos porque cada receptor comprends ademgs un segundo dispositivo de con—

trol para modificar la duracion de la activacion de cada fuente de ener~

gia en un factor predeterminado de un modo individual relacionado con laJ
caracteristicas de salida de energia medidas de las fuentes de energia.

8.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1 & 2, ca~
racterizados porgue cada receptor comprende ademas un tercer dispositive
de control, preferentemente para activar fuentes elegidas de las citadas
fuentes de energia mientras desactiva otras de las fuentes.

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacifn 3, caracteri-
zados porgque las fuentes de energia en la formacion se activen de una en
una, sin activarse dos de dichas fuentes en el mismo distante.

. s : 2
5.~ Perfeccionauientos segin la reivindicacion 4, caracteri-

zados porque las sefiales se alimentan en comin a todas las fuentes de ener

gla.

6.~ Perfeccionamientos segim las reivindicaciones 3, 4 6 5, -
caracterizados porque el tercer dispositivo de control comprende un regig
trador de corrimiento para propagar un impulso de control a través del -
mismo, siendo eficaz dicho impulso para activar fuentes de energia elegi-

das, teniendo el registrador corrimiento una pluralidad de etapas en ni~

mero igual a las fuentes.

]
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7.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, caracteri-
zados poryue cuando el receptor es del tipo que responde a conjuntos de
sefiales de entrada, cada wna de las fuentes de energfa se activa una vez

durante la recepcién de cada conjunto de sefiales de enirada.

8.~ Perfaccionamientos en receptores de facsimil; tal 7 como
queda sustancialmente descrito en la presente Memoria & ilustrado em los

dibujos adjuntos.

Egta Memoria consta de 14 hojas escritas a miquina por ung ~

sola cara.

Madrid, 92 g EHE. 978
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