i V | 7
F5DIC. 1078
' Concedida ef Reglstro de acuerdo ~
MINISTERIO DE INDUSTRIA con las datos qus figur21 =1 leprps @[ = Al
REGISTRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL . & 4 7

gente cauciLeion Y S22 % 1w CORs
tSnido de la iviemoria a.junia. @] recnA oE PRESENTACION

PATENTE DE INVENCION

PRIORIDADES:
@Numtn'o @ FECHA : PAIS
761'379 210101977 ) UnSoAO
@ucm\ OE HUBLIGIDAL V @CLASIFIGACIDN INTERNACIONAL PATENTt DE LA QUE ES DIVISIONARIA

&2 M

@TITULO PE LA INVENCION

" DISPOSITIVO FONOGRAFICO DE INERCIA ®

@;oucn-mn(ar COI‘pOI‘aCién del Estado de Delaware (USA.)
MATTEL, INC.

DOMICILIO DEL SOLICITANTE 5 1 5 0 Rosecrans Avenue

Hawthorne, California 90250 (U,.S.A.)

@ INVENTQR (ESY

D, Gabriel Marason, Jr., egtadounidense,.

@ TITULAR (ES)

REPRESENTANTE ] .IV/REF:O.G. : 6
® D. FRANCISCO GARCIA CABRERIZO . 33.362/48

S/REF: D~115518P

UNE K-4 MOD, 3106 i i UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA



5.

10.

154

20,

25.

30,

o P

Este invencién se refiere a los dispositivos fonogré
ficos y mis particularmente a un dispositivo fonogrédfico o -
unidad de voz de inercies acclonados por resorte.

Los dispositivos fonogréficos mecéunicos, paftioular—
mente laaaunidades nés pequefias, han sido usados profusamente
en mnﬁecas"de juguete o similares. Algunos de estos dispositi
vos fonogrificos, o unidades de voz como son también conoci--
dos, emplean discos de grgmﬁfono que son reproducidos por me-
dio de una aguja portada por un brazo de sonido en contacto -
mecénico con un mieﬁbro de altavoz. Ordinariamente, en tales
unidades de voz la velocldad del plato de soporte del dlsco -
ha sido controlada por un regulador. Tales unidades son accig
nadas por medio de una cuerda de traceidn que actla un muelle
helicoidal del tipo de relo] para facilitar la fnefza necese-
ria & la wnidad. Tales unidades de voz son mostradas por ejem
plo en la patents estadounidense ne 3.245.§88 publicada a nom
bre'de Ryan el 12 de Abril'de 1.966 ¥y en le patente estadouni
dense nf 3.532.346 publicada & nombre de Barcus y otros, el 6
de Octubre de 1.9&0. En estag dos unidadeé, el disco es graba
do previamente a una velocidad constante y ambas estén provisg
tes de medios apropiados para regular la velocidad.

Por consigulente, es un objeto de la presente inven-
cién proporcionar un dispositivo fonogréfico nuevo y me jorado
en el que la pista sonora sea grabada previamanxe'para igua——
lar la velocidad de parada del volante sobre el que est4 mon-
tado el disco.

Es otro objeto de esta inveneidn proporcionar un me-
canismo de accionamiento nuevo y mejorado pars una unidad de
voz mecénica,

Es un objeto més de esta invencidn proporcionar un -
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dispositivo fonogréfico compacto, nuevo.y mejorado, para -
usar en juguetes o similares. "

Los precedentes y otros objetos de la invencidén son
realizadoé previendo un dispositivo fonogrédfico que tiene un
disco montado sobre un volante con las pistas sonoras del -~
disco previamente grabadas para igualar la velocidad de pars
da del volante. Se ha previsto medios para impartir repenti-
namente una fuerze rotacional predeterminada al volante, in-
cluyendo tales medios una palanca de armado cooperante pars
hacer pivotar a un sector dentado contra la fuerza de un mug
1lle de compresién helicoidal con el sector dentado no engra-
nado con un pifidn del £rbol del volante. Despuds del pivota~-
miento completo del sector dentado, una-pérei6n del mismo se
engancha con un saliente dentro de la carcasa para extender
el sector dentado en cooperacisn con el pifién. Se ha previs- .
to medios de zapata de frenado para cooperar con el volante
v la palanca de armado para mantener el volante estacionario
hasta gue la palanca de armado sea retralds completamente, -
después de lo oual el muelle helicoidal empuja el sector den
tado a su posicién originel, impertiendo as{ repentinsmente
wea fuerza rotacional predeterminada al #olante. Un brazo de
sonido del que pende una aguja coopera con una pista sonora
presslecoionada por medio de une leva cooperante con el bra-
zo de sonido pars reproducir de este modo las vibraciones de
la pista sonora a través de un miembro de altavoz. El1 miem--
bro de altavoz estd fijado de manera pivotable dentro de la
carcasa y se ha previsto medios sensibles a la actuacidn de
la palanca de armado para levantar el miembro de altavoz y -
elevar la aguja separindola de la pista sonora para restituir
de este modo el brazo de sonido a la periferia.exterior del
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disco. _

Otros objetos, caracteristicas y ventajas de la in-
vencidn resultarén evidentes medisnte la lectura de la memo-
rie descriptive realizada 2 la viste de los dibujos en los -

que los mismos nﬁmeros de referencia se refieren a elementos

.8imilares en las diversas vistas.

;a figura 1 es une vista en planta del. dispositivo
foﬁbgréf;éo de acuerdo con la invencidn; ,
1la figura 2 es una vista en alzado de costado del =
dispositivo de la figurae 13
la figura 3 es uwna viste en planta del dispositivo
de la figura 1 -con la Tarcasa superior y el miembro de alta-
voz retirados;
la figura 4 es una vista en planta que muestra la -
carcasa superior y el conjunto de altavoz en su posiciSn-inr
vertida. |
‘ s figura 5 es una vista en seccidn transversal del
dispositivo tomada a lo largo de lea 1inea 5—5>de les figuras
1 ¥ 3 con elgunos componentes retirados para faoilitar la -
ilustracibn;
la figura 6 es une vista en secoidn transversal del
dispogitivo tomada a lo largo de la lfnea 6-6 de las figuras
1y 3, parcialmente qértada con algunos componentes omitidos
para facilitar la ilustracidng
la figura f es una vigta en plante agraqdada del -~
miembro de disco gramofénico usado en el dispositivo de la -
figura 13
~ la figura 8 es una vista en planta desde arriba del
niembro elevador del sltavozs

la figura 9 es una vista de costado del miembro elg



v;dor“del altavoz de la figura 8;
la figura 10 es una vista en planta del miembro de -
zapata de frenado;
la figura 11 es una vista en alzado de costado del -
5. miembro de zapata de frenado de la figura 103
le figura 12 es una vigte en planta del actuador del
sector dentado.
la figuras 13 es un alzado de costado parcialmente en
secciln transversal del actuador del sector dentado de la fi-
10, gura 123
la figure 14 es una vista en seccidn transversal del
actuador del sector dentado tomada a lo largo de la lfnea 14~

14 de la figura 13;
la figura 15 es una vista en planta del sector denta

_f5. dos
la figura 16 es una vista en alzado de frente del seg
tor dentado de la figura 15; -
la figura 17 es una vista en planta-de la palanca de
arnados
20. - 1a figura 18 es un alzado de costado de la palanca -
de armado de la figura 173 :
la figura 19 es un alzado frontal de la palanca de -
armado- de la filgura 17;.
la figura 20 es una vista en perspectiva despiezada
25. de una esquina del dispositivo de la figura 1 mostrando la pg
lanca de armado, el miembro de zapata de frenado y el miembro
elevador del altavoz; ¥y
la figura 21 es una vista en planta esquemética gue
ilustra la relacién posicional del sector dentado cuando es ~

30. acclonado completamente, Justo en el momento que precede a su
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engrane con el volante.

Haciendo ahora referencia a los dibujos y particular-
mente & las figuras 1 y 2 ge ha mostrado une unidad de voz de
acuerdo con la inveneidn, teniendo le unided de voz una cerca=-
se superior, designada generalmente por 10, teniendo una por-—
eibn feceptora del altavoz en relieve 12, ciroular en seccidn
transversal y presentando une pluralidad de aberturas para el
paéo»del sonido o través de las mismes. Una carcasa inferior -
designada generslmente por 14 estd fijade con le anterior para
formar un compartimento para recibir los componentes en su in-
terior. la osrcass inferior 14 tiens una porcién circular agran
dada 16 para la recepcidn del volante. Extendiéndose haclia fus
ra con respscto & la carcasa inferior 14 hay un botén sselector
de pista 18 que se extiende rotativamente a través de la careg
sa 14 para seleccionar la pista del disco gramofénico de un mo
do que serd descrito mis adelante. Extendiéndose haciam fuera a
través de una ranura 20 formade en un lado de la unidad de voz
en le unién de las dos carcasas, hay una palence de armado 22
adaptada para sctuar le unidad de voz.

‘ Haciendo referencia ahora a las figuras 3, 5 y 6, se
va a deseribir 1os componentes ensamblados dentro de la carca=
se inferior 14. Montado dentro de la porcidn rsceptora del vo-
lente 16 hay un volante 24 recibido rotativamente dentro de la
porcidn 16 por medio del érho; 26 que se ajusta dentro de un -
cojinete 28 disﬁuesto centrelmente en la porcibn 16 (véase la
figura 5). Convenientemente £ijado sobre la superficie SUpe—-—_
rior del volante 24 hay un disco gramofénico 30 (véase también
la figura ;) que estd provisto de una muesca a 1o largo de su
borde para éooperar en coincidencia con un saliente 32 para fi

nes de posiclonamiento. El 4rbol 26 del volante 24 se extiende
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e ambos lados del mismo con un pifién dentado 34 formado de ma
neras enterize con 1& porcidn superior del fArbol 26, siendo re
cibido el otro extremo del drbol 34 convenientemente dentro -
de wn cojinete 36 formado en el extremo libre exterior de un

brazo de cojinete 38 (véase la figura 4) formado de manera =
enteriza dentro de 1a'caroasa supsrior 10. E1L brazo de oojihé
te 38 tiene goneralmente forma de I y estd configurado para -
proporcionar holgure és{ como soporte -para un miembro de slta

’

voz.
El volante 24 estf configurado para tener la mayor -
parte -de la masa en su circunferencia para proporcionar una -
inercia rotacionsl comtrolable, siendo formado el volante 24
en wn metal apropiado. Segfn se indicard més adelante, el dis
co gramofénico 30 es grabvado previamente paia igualar la velo
cidad de parada del volante 24 bajo el control de un muelle.
Montado de maneras pivotable dentro de la carcasa in-
ferior 14, sobre un &rhol 40 formado con 41 de menera enteri-
za, hay un brazo de sonido designado generalmente por 42, te-
niendo un extremo del brazo de sonido 42 una porcidén asgrende~
da-44 con una abertura.troncocénica 46 formeda en el mismo, -
extendiéndose la porcién estrecha de la abertura'46 hacia -
arriba como puede verse en la figura 6. El extremo libre exte

rior del brazo de sonido 42 lleva una aguja apropiada que pen

.de hacia abajo 48 adaptada para introducirse en lag pistas -

sonoras del disco 30. El borde.superior del brazo de sonido -
42 en la.proximided de la aguja 48 .estd provisto de un miem~-—

‘bro de barra transmisor del sonido, arqueado y que se extien-

de transversalmente 50 normalmente adaptado pare ponerse en -

contacto con el vértice 52 de un miembro.de sltavoz 54 pars -

la transmieidn del. sonido desde las pistas sonoras del disco
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50 para vibrer el vértice 52 del miembro de altavoz 54. Segln
se he ilustredo en las figuras 4 y 6, el miembro de altavoz -
54 estd unido convenientemente por'medio de. adhesivo por su -
periferia exterior con un bastidor de sltavoz 56 que estéd mon
tado dé maners pivotable con la carcasa superior 10 por medio
de orejetas que penden hacia abajo 58 que reciben por pivote-
miento & les extensiones 60 del bestidor del altavoz 56. El -
miembro de altavoz 54 es posicionado centralmente con respec-
to & la porcién de altavoz 12 de la carcasa superior'10 que -
estd provista de un saliente que se extiende hacia dentro 62 ~
ciroundado por un muelle helicoidal 64, apoyidndose él otro ex
tremo del muelle helicoidal 64 dentro de una cavidad 66 formg
da en un miembro de barra que .se extiende transversslmente 68
enterizo con el bastidor del altavoz 56. El muelle helicoidal
64 empuja normelmente contra el bastidor del altavoz 56 para
empujer de este modo 1la porcifn de vértice flotemte libre 52
del miembro de altavoz 54 en combacto con un miembro de barrs
arqueado 50 del brezo deédn;do 42. E1 brazo de sonido 42 (vég
se las figures 3 y 6) tiene un muelle de empuje con une por~-
cién errollede circundando & le porcién agrandéda 44 del bra-
go de sonido 42, siendo retenido convenientemente wn extremo..
libre del muelle de empuje 70 por une patills 72 formada en -
le peared lateral de la carcase inferior 14, siendo retenido =
el otro extremo del muelle de empuje 70 Por miembros de res-
paldo convenientemente espaciados 74 que se extienden hacia -
fuera desde el ledo del brazo de sonido 42. El muslle de empu
je 70 estd construido y fijedo con el brazo de sonido 42 de -

tal modo que empuje normalmente al brazo de sonido 42 hacia -

30. fuers en direccidn de la periferie del disco 30 y hacia arri-



Se

10,

15.

20,

25

30,

-8~

ba en direccidn del miembro de altavoz 54, siendo compensado
el movimiénxo de pivotamiento hacia arriba por la aberturs -
troncocénica 46 existente dentro de la porcién agrandadé 44
del brazo de sonido 42. Seglin se indicard mfs adelante, esta
accidn de elevacidn ascendente del muelle helicoidal #o perul
mite que el brazo de sonido 42 se levante de la superficie =
del disco 30 deapués de completar la reproduccién de una pig
te sonora cuando se hace pivotar al bestidor delvaltavoz 56
alrededor de su eje para 1evantar el extremo libre del mismo
y permitir a le aguje 48 separarse de la superficie del die~
¢o 30 y volver a la periferia exterior bajo la fuerza del -
muelle de empuje %0. Para minimizer ls cantidad de elevacidn
requerida, segln se muestra en la figuré 6, el pivote del -
bagtidor del altavoz 56 se encuentrs en la proximidad del pi
vote 40 del brezo de sonido 42. Segfin se ha indicado snterior
mente en relsoidn con la figura 5, el brazo de cojinete 38 -
estd configurado para ayudar a limitar el movimiento descen—
dente del bastidor del altavoz 56,'espeoia1men$e cuando se =
estd ermando la unided, Durente el armado o montajé de la =
unided, el hastidor del altavoz 56 con el altavoz 54 fijédo
al mismo es montado de manera pivotable con las orejetas 58
dentro de la carcasa superior 10 cdn el muelle helicoidal 64
dispuesto en su sitlio, y como puede verse en la figura 4 que
es la condicién ensamblada del bastidor del altavoz 56 den--~
tro de la carcasa superior 10, el pivotamiénto ael bagtidor
del altavoz 56 lejos de la superfiocie interior de la oarcasa
superior 10 serd restringido por el chogque del brazo de coji
nete 38 contra el altavoz 54. Ségﬁn se ha'mostrado‘por le 11
nea de trazos interrumpidos en la figure 4 y por la 1fnea =
continue en la figura 1, la porcidn de altgvoz 12 de la car-
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case superior 10 estéd provista de una poreidn recortads irrg
gular glgo achatada ;6 diseflada pera acomodar el pivotemiento
del bastidor del altavoz 56 hacie la carcasa 10 sin interfe-
rencia. ' |

Con referencle a las figurss 2, 3 y 5, el movimien-
to del brazo de sonido 42 hacia le periferia exterior del -
disco 30 es controlado por medio de una leva excéntrica rota
tiva %8, teniendo la leva %8 una porecidn de &rbol 80 que se
extiende a través de wia sberturs 82 de la cercesa inferior
14, extendiéndose el extremo libre del &rbol 80 hacie su pég
te externs y llevando fijado el totdn selector de piéta 18,
El 4rbol 80 gira elrededor de un eje generalmente paraleld -
al eje de pivote 40 del brazo de sonido 42, eetando contigﬁ;
reda la leva ée irregularmente con una plurslidad de retenes
alrededor de su periferia paré'enganoharse con una patillé -
84 formade en el lado del brezo de sonido 42. Por rotacién -
del botdn 18 se puede preesteblecer la posicién de la aguja
48 con respecto a la beriferia exterior del disco 30. ‘

Heoiendo referencia nuévamente a la figura 3 los =
oomponentés que comprenden el mecanismo actuador ineluyen la
paianca de armado 22, un miembro de zapata de freno 90, un -

miembro elevador del altavoz 92, un sector dentado 94, un ag

tuador del seotor dentado 96 y un muelle helicoidal 98 que -

constituye la fuente de enqrgia para el accionsmiento de la
unidad de voz como se éxpiicéré nfs adelante, Para los fines
de montaje de estos componentes dentro de la carcase infericr
14, formados de maners enteriza dentro de la superfieie hay
tres pernos de pivote qﬁe4sé extienden hacia'iuera, Qispues-
tos en la proximidad pero fuera de le periferia de la por-;-

cién receptora delvvoléhte 16 de le cercase inferior 14. Un
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primer perno de pivote 100 estd colocado en un runto adyacen
te a la ranurs 20 que se encuentra en el borde de la carcasa
14 generalmente opuesto al &rbol 40 alrededor del cual pivo-
ta el brazo de sonido 42. Un segundo perno de pivote 102 es~
t4 dispuesto generalmente a media distancia entre el perno -
de pivote 100 y la leva rotativa ;8 mientras que el tercexr -
perno de pivote 104 estd dispuesto sensiblemente en sentido
diemetral a través del &rbol 40.

Con referencia & las figuras 6 y 20 particularmente
y también a las figuras 3, 10, 11 y 17-19 se va a describir
los componentes ensamblados sobre el perno de pivote 100, in
cluyendo estos (ltimos el miembro de zapata de freno 90 y la
palanca de armado 22. Segén se muestra en la figura 6, el vo
lante 24 tiene uns superficie de tambor exterior 106 con el
miembro de zapata de freno 90 ajustado sobre el perno 100, -
gctuando con su borde curvado como una zapata de freno 108,
en relacidn a topé contra la superficie de tambor 106 del vo
lante 24, Heciendo también referencis a las figures 10 ¥ 11,
él niembro de zapate de freno 90 tiene generalmente forms de
barra visto en planta con la zapata de freno 108 formada en
wo de sue extremos, teniendo su otro extremo una abertura -
110 de un didmetro suficiente para engencharse de manera pi-
votable con el permo 100. Extendidndose hacia arriba desde -
la superficie del miembro de zapata de freno 90 hay un sg-—-
liente 112 adaptado para cooperar con una porcidn de la pa—-
lanca de armado como se explicerd mfs adelante. Segfn se ha
ilustrado en la figura 11, a media distancia entre la abertu
ra 110 y la zapata de freno 108, el miembro de zapata de fre
no 90 estd provisto de una porcidén escorada 114 y segin se -

he mostrado en la figura 6, un muelle de torsién 116 circun-
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da al miembro de zapata de freno 90 alrededor de la perife-

rie de la abertura 110 con un extremo del mismo apoyado con

tre la superficie adyaoente de la cavided 114 y su otro ex~
tremo apoyedo confra la superficie interior de la carcase in
ferior 14 para empujar a la zapata de freno 108 en contacto
con la superficie de teambor 106. Un miembro de arandela 118
se coloce entonces sobre el perno 100 contra la superficie
superior del miémbro deqzapata de freno 90. Ia& palanos de =
armado 22 se ensamble entonces sobre el perno 100 con un se
gundo muelle de torsién 120 rodesndo. & 1a poreién inferior
del &rbol 122 de la misme, teniendo el muelle de torsifn -
120 sus extremqsﬁlibres convenientemente f£ijados con la pa?
lenca de armado 22 y con 1a superficie interior de le carcs
sa 14 pera empujer la palence de armado 22 a la posicién =
mostrada en la figura 3. Segfn se ha mostrado en la figura
3, la pelenca de armado 22 es empujada normelmente en el sen
tido de lsgegujesdel reloj alrededor del perno 100 miemtres’
que el miembro de zapata de freno S0 es empujado normalmehié
en sentido contrario a las agujas del reloj.

Con referencis a las figuras 1%—19, la palanca de;-
armado 22 es;generalmenté en forma de Z vista en plante y -
tiene un primer brazo 124 que se extiende hacia fuera a par
tir de su &rbol 122, llevando formado el brazo 124 en su ex.
tremo libre un primer miembro dentado que se extiende hacia
fusra 126 de caras anchas,‘y w gegundo miembro dentado 128
qﬁs'es mds corto en altura Qﬁe ei p%imer miembro dentado 126,
formando los dos'aiehfeéihn par de eng&anajes gseparados que
'ée extienden radidlmente hacie fgera desde un punto comin in
termedio él par.de engranajes y al érbol 122..Pendiendo ha-
cia abajo desde un Borde del brazo 124 hay un saliente de pé
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rada 138 adaptado para enganchar el saliente 112 del miembro
de zapata de freno 90. Ia palanca de armado 22 fiene una por
c¢ién intermedia que se éxtiende generalmente en sentido -
transversal al primer brazo 124 con un brezo de armado 140 -
5. que se extiende hacia fuers a partir del mismo en una direc-
cién generslmente opuesta a la del primer brazo 124, exten—-
didndose el brazo de armado 140 bor fuera de la carcass 14 ~
como se ha ilustrado en lag figwras 1 y 3. El Arbol 122 estd
provisto de una abertura dispuesta centralmente 142 a través
10. de la cual se extiende el perno de pivote 100 en la condi---
cién ensamblada. Pormado de manera énteriza en un borde de -
la palanca de armado 22 hay un tercer brazo qus se extiende
por fusra del &rbol 122, siendo éste el brazo actuador del -
miembro de‘elevaoi6n del altavoz 144 que se extiende hacia -
i5. fuera en una diredoi&n generalmente trensversal al primer -
brazo 124, ' "

Haciendo ahora referencia a las figuras 3, 6, 8 ¥ 9,
se desoribird el miembro de elevacién del altavoz 92. El mieg
bro de elevacidn del altavoz 92 fiene una porcidén de cuerpo

20. cilfndrico principal 146 con una abertura que se extiende en
: su centro 148 a travée de la cual se extiende el perno de pi
vote 102 para recibir Qe maners pivotable al miembro de ele-
vacién del altavoz 92, Extendiéndose radislmente hacia fuera
desﬁe la porcién de'cue#po principal 146 hay unrpasador de =

25. parada 150 adyacente & su bdrde'iiferior; estando adaptadd -
el paeador de parada 150 para chocar contra un miembro de pa
rada formado de manera enteriza 152 realizado en la superfi~'

cie interior de la carcasa 14 en la proximidad del perno 102
para limitar de este modo la daﬁtidgd néxime de pivotamiento

30. del miembro de elevacién del altavoé'92{ ﬁkténdiéndose’hacia
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fuera desde el extremo opuesto de la porcién de cuerpo prin-
cipal 146 hay una brida 154 que tiene una leva perpendicular
156 formada en su superficie superior, estando adeptada la -
leva 156 para engancharse con mn saliente que pende hacisa =
abajo 158 (véase la figura 6) formado de manera enteriza den
tro del borde exterior del bastidor del altavoz 56 en wn pun
to directamente opuasto y en 1linea con el miembro de pivote
So_dal mismo, Le leva 156 tiene uno de sus bordes 160 gene--
ralmente perpeﬁdicular 2 la brida 154 y en la condicién en~-
samblada mostrada en la flgura 3, oomo puede verse, el hrazo
actuador del miembro de elevacidn del altavoz 144 de la pa=——
lanca de armado 22 cusndo pivota en una direocidn contraria

a las agujas dél reloj, se pondrd en contacto con el borde -
160 haciendo asi pivotar al miembro de elevacidn del altavoz
92 hasta que su superficie de leva 156 coja el saliente del -
bastidor del altavoz 158 para levantar asi el saliente 158 -
con el fin de hacéf piv&tar g2l bastidor del altavoz 156 haw—
cia arriba como puede verse en la figura 6. Igualmente, segin
se ha mostrado en la figura 3, el saliente de pérada 138 de
la palanca de armado 22 choca contra el salienmte 112 del miem
bro de zapata de fremo 90 y la interrelacidn de estas dos -
partes es tal que, encontréndose la palanca de armado 22 en
la posicién mostrada en la figurse 3, el empuje en el sentido
de las agunjas del reloj de la‘ﬁalanea de armado 22, empuje al
saliente de parada 138 contra el saliente 112 para hacer gi-
rar de este modo al miembro de zapata de freno 90 ligeramen-
te en el sentido de las agujas del réloj de tal modo que su
zapata de freno 108 gquede separada de la superficie del tom-
bor 106 del volante 24. Ia razén de 1o'que precedé'seré expli

cada posteriormente con respecto al funcionamiento de la uni-
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dad de voz.

Los detalles correspondientes a los medios para ac-
cionar la unidad de voz serédn desc:itos_ahora con referencié
a laé.figurae 3, 12-14, 15 y 16. Segﬁg se ha mostrado en las
figuras 15 y-16 el sector dentado 94 tiene generalmete forms
de abaﬂico con una poreidn de vértice agrandada 164 que fie-
ne une ranurs alargads 166 incorporadas adeptada para mdntaru
se sobre el perno 104 dehtro de la carcaga inferior 14. Una
segunda renura alargada 168 estd formade adyacente a un bor-
de del sector dentado 94 en una_;inea generalmente parelels
al borde, slendo esfe borde el borde anterior del sector den
tado 94, es decir el borde que se encuentra en la direccién
de pivotamiento cuando es accionado el sector dentado 94. A
lo largo del borde anterior 170 en la proximidad de los dien
tes de engranaje 172 hay wa saliente que se extiende perifé-
ricamente 174 que tiene un borde inclinado hacle dent:o'176_
adaptado pers enganchar un saliente 178 (véase la figura 20)
péra empujar el sector dentado 94 hacia fupra pe;mitiepdq'a/_
la renurs slergada 166 deslizarse con referencia al perno -
104, Con el perno 104 colocado dentro de la ranura alargada

166 contra su borde exterior, el radio de.los dientes de en-

granaje 172 es tal que permita el enganche con el ‘pifién 34 -

del volante 24. Cuando se encusnira el perno 104 en el otro

extremo de la ranura 166 los dientes 172 Qstﬁn.cor;egpondieg

‘temente separados del pifidn 34 como se explicaria més adelen

;'te, E1 borde posterior del sector dentaao 94 estd provisto -

de una poreidn recortada 180 pera permitir la holgura con -
respecto a la carcasa inferior 14.
El actuador del seotor dentado 96 (véase 1as figuras

3y 12—14) tiene una porci6n generalmenxe en forma de barra j
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182 con una porcidn generalmente de forma acopada 184 formada
en uno de sus extremos con una abertura 186 incorporada paras
la recepeién del borde supaior del érbol 104, Extendiéndose -
generslmente transversal él eje longitudinal de la porcién en
forms de barras 182 y nacia fuera con relacidn a la superficie
de le porcidn de forma acopada f86 hay un par de engranajes -
enterizos que tienen wn primer diente de engranaje con super-
ficies largas y anchas 188 y un segundo diente de engranaje -
mds corto 190, estando adaptados los dientes de engranaje 188
¥y 190 para cooperar con los dienﬁés de engranaje 126 y 128 de
le palsnca de armado 22, En el otro extremo de la poreifn en
forma de barra 182, el actuador del sector dentado 96 estd -
provisto de un drbol 192 dsl que una porcidn pende por debajo

de le superficie de la porcién en forma de barra 182 para en
gancharse dentro de la ranura alargade 168 del sector dentado
94. Te poreibn del 4rbol 192 que se encuentra por encima de =
la porcidn en forma de barra 182 tiens una porcién de &nime -
enterizé 194 pera formar una cavidad 196 en su interior para
la recepcibn de wn extremo del muslle helicoidal 98 (véase la
figura 3). '

En la condicisn emsamblade el sector dentado 94 tie-
ne su ranure alargada 166 colocadas sobre el perno 104 formado
dentro de la carcasa 14, E1l actuador del sector dentado 96 -
tiene la cavidad 186 de la porci&n'de forma acopada 184 colo~
cada sobré el pexrno 104 cdn la poreidn que se extiende hacia
abajo del drbol 192 sjustada dentro de 1a~ranura elargada 168
del sector dentado 94. La finalidad de la porciln de forms =
acopada 184 es conxrolaf el espaciamiento entre el actuador
del sector dentado 96 y el sector dentado 94 de tal modo que

un ligero espaciamiento entre las partes, cuando se encuen—-
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tran en relacidn deslizante, permita al sector dentado 94 mo
verse bajo la fuerza de la inercise con respecto a las ranu--
ras alargadas 166 y 168. En la condicidn ensamblads mostrada
en la figura 3, los dientes de engranaje 188 y 190 del actug

5. dor dél gsector dentado 96 se extienden hacia el par de dien-
tes de engranaje correspondiente de la pélanca de armado 22
con sus radios de potaci6n pefmitiendo la cooperacidén duran~- .
te el funcionsmiento.

El actuador del sector dentado 96 tiene un extremo

10. del muelle helicoidal 98 ajustado dentro de la cavidad 194
alrededor del &rbol 192, mientras que el otro extremo del -
muslle helicoidal 98 estd fijedo convenientemente con una -
protuberancia fbrmada de manera enteriza éOO formada en la -
superficie de la carcasa inferior 14 encontréndose el muelle

15. helicoidal 98 bajo tensién en este punto y empujando el actua
dor del seotor dentﬁdo 96 Jjunto con el sector dentado 94 y -
en una linea entre el perno 104 y ia«protuberancia 200; sien
do esta li{nea generalmente tangencial a un radio del diseo -
gramofénicb 30 y espaciada a lo largq de este radio en un pun

20. to intermedio del eje de rotacidn del disco 30 y la periferia
exterior del mismo.

Segfn se ha mencionado anteriormente, el diseo 30 -
es grabado previamente pars igua;ar:la veloclidad de parada -
del volante 24 y con una fuerza &e tgnsi&n conocida del mue-

25. 1le helicoidal 98 y wn momento de imercia conocido del volan
te 24 puedé calcularse razonablemente la velocidad de parada
con un grado de precisién elevado para permitir una buena i
delidad del registro sonoro durante la reproduccidn. Igualmen
te, manteniendo estrechas tolerancias, podria producirse la

30. wnided de voz en grandes series y la misma comprende un ntme~
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ro mfnimo de plezas sin necesidad de llevar un mecanismo pa
re regular la velocidad. . . N
Antes de describir el funcionamienio de la unidad -

de voz, con referencia a la figura 7, se va & explicar log -

.detalles pertenecientes & le disposicilén de las ranuras dél.

disco 30. Segln se ha mostrado en la figura 7, el disoo 30 -
estd provisto de cuwatro pistas sonoras intercsladas 202, 264
206 y 208, terminandp generalmente les cuatro pistas sonoras
en wn radio comfin del disco 30. Lag pistas sonoras son del -
tipo conoecido como pistas "de coiina ¥y velle" en las que la
amplitud del surco varia en una direccién geﬁeralmsnxe pef»:
pendicular a la superfiéie'del disco 30 dando como resultado
un movimiento asceﬁdente y descendente de la aguja 48 que se
pone eh contacto con une de las Pistes sonoras durante el pi
votemiento del brazo de sonido 42 cuando gira el disco 30. -
Egte movimienéo ascendente y descendente (véase la figura 611
es transmitido a través de un miembro de barra 50 al vértice
52 del miembro de altavoz 54 para generar el sonido que sale
a través.de la rejilla abierta que se encuenira inmediatamgg
te encime del miembro de altavoz 54. »
Se va a expllcar ghora el funcionamiento de le uni-
dad de voz con referencia a las figuras 3, 5 ¥ 6, ilustrando
le figura 3 los.componentes en posicidn normel entes del ac-
cionamiento. La leva 68 es posicionada previamente por rote-
cidén del botén selector de pista 18 haste que un retén deter
mlnado dentro del borde de leva 78 choque conxra un saliente
gue se extien@e hacia abajo 73 en el brazp de sonido 42 gdyg
cente a la aguja 48. Egte posicionamiento previo de_la'leva
;S‘establece la posicidn de la sguje con regpecto g una de»---~

las pistes sonoras 202 - 208 y limita eficazmente el movie-~
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mienfo de pivotamiento en sentido contrario a las agujas del
reloj del brazo de sonido 42 como puede verse en la figura 3.
Segin se ha explicado enterlormente, con la palanca de arme~
do 22 normalmente empujade en el gentido de las agujas del re
5. loj como se ha mostrado, el miembro de zapata de freno 90 es
empujado igualmente en el sentido de las agujas del reloj de
tal'modo que su zapata de freno 108 quede ligeramente desli-
gada de la superficie de tambor adyacente 106 del volante 24.
El sector dentado 94 como se ha indicado anteriormente se des
10; 1liza con respecto al actuador del sector dentado 96 en una -
direccidn radial con réspecto al penno»f04,debido a que las
ranuras alargadas 166 y 168 del actuador .del sector dentado
96 cooperan respectivamente con el 4rbol 192 del actuador del
~ sector dentado 96 y el perno 104. Ei la condicién inicial es
15. t4 rebirado el sector dentado 94, es decir con su reapectiv§
drbol de enganche 192 y el perno 104 situados en los lfmites
exteriores de las ranﬁras slargedas 166 y 168 respectivemen-~
te, lo que acorta efectivamente el radio de rotaoidn de log
dientes de engranaje 152 del sector dentado 94. Al ser gira-
20. da ls palancs de armado 22 en la direccidn de la flecha mos-
trads en la figura 3, es decir en una direccidn contraria a
. las agujas del reloj, la superficie ancha de su primer dien-
te de engranaje 126 gira pare ponerae'eﬁ contéoto con. la su-
perficie ancha del diente de engranaje 188 del actuador del’
25, sector dentado 96 para hacer pivotar asf{ al sector dentado -
94 en la direccién de las agujas del velo; alrededor del per
no 104 con sus dientes de engranaje separados del pifién 34 -
del volante 24. Al producirse el movimiento iniciel de la pe
lenca de armado 22, su»Saliente de parada 138 se separa del

30, saliente 112 del miembro de zapata de freno 90 empujando de
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este modo & la zepate de freno 108 del mismo contra la super—
ficie de tambor 106. del volante 24 pare mantener asi al volan
te 24 en una posicién estacionaria durante el accionamiento -
de la unidaed. Al pivotar la paléﬂéa de armado 22 en un éngulo
edicional, el brazo actuador del miembro de elevacién- del al-
tavoz 144 se pone en oonta;to'eon el borde 160 de la leva 156
del miembro de elevacién del eltavos 92 para iniciar la rote-
cidn de este miembro en ls direccidn de las agujas del reloj

con la leva 156 enganchads el saliente 158 (véese la figurs
6) del bastidor del altavoz 56 para hacer pivotar de este mo-
d6 al bastidor del a;tavoz 56 junto con el miembro de altavoz
54 en uns direceidn contraria a las agujes del reloj. Esta ac
cién sirve pare levantar el vértice 52 y dado que el brazo de
sonido 42 es empujado hacia arriba asi como hacia fuera por -
medio del muelle de empuje o de torsidn ;b, la aguja 48 se -
elevard en la direccién de la flécha adyacente a la misma se-
paréndose de las pistas sonoras del disco 30. Simulténeamente,
el miembro de barra 50 se deslizard con respecto al vértice -
52 exteriormente hacia la periferia del disco 30 hasta que el
saliente 84 del brazo de sonido 42 se ponga en contacto con -
la leva 78 para preposicionar la aguja 48 con respecto & una

dg lag pistas sonoras para permitir su reproduccidn. Al pivo-
tar mds la palanca de armado 22, el engrane de sus dientes -~
con los dientes del actuador del sector dentado 96 hace ﬁivo—
tar al sector dentado 94 en la direccidn de las agujas del re
103 hasta que el borde inclinado interiormente 176 del mismo

se enganche con el saliente 178 (véase la figurs 21) deslizen
do de este modo el sector dentado 94 radialmente hacia fuera

con respecto al actuador del gsector deﬁtado 96 hasta que el ~

drbol 192 y el perno 104 se encuentren en los otros extremos
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de las ranurass slargadas 168 y 166 respectivamente. En esta
posicidn, el radio de los dientes de engranaje 172 del sec-
tor dentado 94 se encuentra en alineamiento para engranar -
con los dientes del pifién 34 del volente 24. En la posicidn
completamente girade a la derecha del sector dentado 94, el
muelle helicoidal 98 se halle bajo la méxima tensién y empu
Ja 8l sector dentado 94 y al actuador del sector dentado 96
pare volverlos & su posicidn estable, siendo la poeicibn eg
table la mostrada en la figurs 3. La energife acumulada en el
muelle 98 estd ehora lista para impartir uns fuerza rotacip
nal predeterminade sl volente 24 a través del pifién dentado
34. Al liverar entonces la palanca de armado 22, la fusrza
del muelle 64 ejercida contra el bastidor del altavoz 56 em
puja al saliente 158 contra la leva 156 para hacer asi gi--
rar sl miembro de elevacidn del altavoz 92 en sentido con--
trario a las agujas del reloj. Al volver la palanca de arma
do 22 bajo la fuerza del muelle de torsién 120 en la direc-
¢idn de las agujas del reloj el miembro de zapata de freno
90, en este punto existe todavia contacto con la superficie
de tambor 106 y los dientes de engranaje 1;2 del sector den-—
tado 94 estén engranados con el pifién 34 pero el movimiento
del volante 30 es todavia restringido debldo al contacto con
el miembro de zapata de freno 90. Al girar la palanca de ar-
mado 22 en un incremento adlocionsl en el sentido de las agu-
jas del reloj, su saliente de parada 138 se engancha con el
saliente 112 del miembro de zapate de freno 90, Justamente
con anterioridad a ello, o aproximadamente &l mismo tiempo,
la aguja 48 ha glcanzado su recorrido descendente debido & =
la presidn ejercide sobre el miembro de berra 50 por el vér-
tice 52 al pivotar de nuevo el bastidor del altavoz 56 hacia
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su posicidn normal, con la aguja 48 en contacto con la pista
sonora apropiades del disco 30.

En el punto donde el ssliente de parada 138 de la

palanca de armado 22 comienza a ponerse en contacto con el

saliente 112 del miembro de zapata de freno 90, el sector
dentado 94 estd engrenado con el piﬁ&n"34, siendo:;mpujado -
el sector dentado 94 en la direcciln de las agujas del reloj
bajo la fuerza del muelle helicoidal’98 que en este punto se
halle a la méxima tensién, pero el volante 24 es incapsz de
moverse debidb a la cooperacidén del miembro de zapate de fre
no 90 con la superficie de tambor adyacente 106 del volante
24, Cuando le palance de armado 22 gira un incremento adieig
nal en el sentido de las agujas del reloj & su posicidén fi--
nal "de reposo", su saliente de parada 138 empuje contra el
saliénﬁe 112 péra hacer girar de este modo al miembro de za-
paré de freno 90 en direcciln de las agujas del reloj hasta
que la zapata de frené 108 del mismo esfé separada de ls su-
pefficie de tambor 106 pare permitir asi al volante 24 girar
en direceidn de las agujas dei.reloj como puede verse en lsa
figure 3. Efectivamente, al soltar la zapata de freno 108, -
la ensrgia'acumnlada en el muelle 98 es impartida repenting
ments al volante 24 pafé proporeionar al mismo una fuerza ro
tacional predeterminada.

El miembro de zapata de freno 90 y su interrelacidn

con la palance de armado 22 desempeiia dos funciones. La pri-

mera funcibn del miembro de zapata de freno 90 es asegurar -

que se imparta una fuerza rotacional constante al volante 24
manteniendo el volante 24 estacionario independientemente de
la velocidad de liberacidn de la palance de armado 22, pues~

to que el sector dentado 94 en contacto con el pifién 34 no -
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hard girar al volante 24 hasta que sea conseguido el filtimo
incremento de pivotamiento por la palanca de armado 22. Este
ﬁlt;mo iﬁcremento de recorrido es el incremento requerido pa
re que el saliente de paradae 138 de la palence de armado 22
para empujar contra el saliente 112del miembro de zapata de
freno 90 para liberar asi la zapata'dé freno 108 de su con--
tacto con la superficie.de tambor 106 del volante 24, ILa se-
gunda funcidn servida por el miembro de zapata de freno 90 -
ocurre cuando ha sido accionada una vez la unidad y se efec-
tda una actuacidn subsiguiente antes de la parada completa -
del volante giratorio 24. En este caso, al girar todavia el
volante 24, tan pronto como es accionada la palanca de arma-
do 22 por su movimiento en sentido contrario a las agujas del
reloj, durante el primer incremento de movimiento de la misma
el saliente de parada 138 se separa del saliente 112 del miem
bro de zapate de freno 90 pérmitiendo asi a su zapata de fre
no 108 ponerse en contacto con la superficie de tambor 106 de
teniendo as{ el volante 24.

Mediante la utilizacién del mecanismo de armado en
cooperacidn con el miembro de zapata de freno como se ha des
crito méds arriba es posible conseguir una buens fidelidad en
la reproduccidn de los registros realizados en las pistas so-
noras 202-208 sin un regulador al registrar previamente las -~
pistas sounoras & la velocidad de parada del volante 24. Los
requisitos pare efectuar una buena reproduceidn en una unidad
de voz de este tipo producida en grandes cantidades son que -
debe conocerse el momento de inercia del volante y debe ser -
controlado y que la fuerza inicial aplicada para girar la ma-
sa debe ser congtante y debe ser conocida, Comstruyendo el vo

lante 24 con la mayor parte de la masa adyacente a la circun-
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ferencia del mismo, puede controlarse féoilmente el momento
de inercia sin toleranciss estrechas y ademds, asegurando -
que el volante 24 se encuentre en un tope fijo antes de im-
partir la fuerza rotacionsl, se elimina todas las variacio-
nes debidas & un objeto mévil. Adicionalmente, el ligsro in
cremento de recorrido dé la palanca de armedo 22 a su posi-~
cidn "en reposo" antes de liberar el miembro de zapata de -
freno~90 evita la posibilidad de que el nifio arme la palan~-
ca 22 y luego la retenga contra su empuje en unz mayor par-
te de su retorno lo que, sin el miembro de zapata de freno
90, introducirfe otra varisble en el sistema. Similarmente,
se realiza la previsidén del sector dentado 94 que se encuen
tra en posicidn retraida hasta que sea accionada completeamen
te la palanca de armado 22 precisdndose qus el sector denta
do 94 sea girado completamente contra leg fuerza del muslle
helicoidal 98 y los dientes 1;2 del mismo no engranarén con
el pitién 34 hasta que el borde inclinado 1%6 del sector den
tado 94 se-pone en contacto con el saliente 1;8'dentro de la
carcess inferior 14 para_empujér los dientes 172 en contacto
con el pifién 34. En consecuencia, cuando el nifio "bombea" -
simpleﬁente la palanca de armado 22, sin moverla a su poéi—-
cidn completamente accionada, no se producird engrane con -
los dientes de engranzje.

Al girar el miembro de disco gramofénico 30, ‘la agu
ja 48 sube y baja deblido a los surcos de la pista sonore -
mientras que sigue simulténeamente la pista sonora asi selec
cionada con el miembro de barra 50 y su configuracién arquea
da en contacto constante con el vértice 52 del altavez 54 pa
re generar asi la reproduccién del sonido hasta el final de

le respective pista sonora momento en el que la aguja 48 se
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encontrard en la proximided de la porcidn central del disco
30. Al continuar el sector dentado 94 su recorrido en direg
cibn contraria a las agujas del reloj como puede verse en -
la figura 3, cuando gse alcanza la posicidn "estable" bajo -
la fusrza del muelle helicoidal 98, la inercia o iméulso -
del sector dentedo 94 junto con el espaciamiento entre el -
actuador 96 del sector dentado 94 produce un incremento adi
ciongl de movimiento del sector dentado 94 hasta que sea el
mismo retrafido, es decir en una posicién con el radio de -
los dientes de engranaje del mismo incapaces de cooperar -
con los dientes del pifién 34. Esencialmente, hay un ligero
desbordamiento del movimlento del sector dentado 94 que es
debido bdsicamente a la naturaleza desplazada de la ranurs
alargeda 168, en la que el momento de inercia durante el mg
vimiento dsl sector dentado 94 tiene lugar a lo largo de una
cirecunferencia a través de un radio comén con una circunfe-
rencie de los dientes de engranaje 1%2, hagta que la ranura
168 sea transversal y esté desplazads con respecto a la cir
cunferencia para volver a dirigir el momento de inercia in-
teriormente hacia el punto de pivote definido por el perno
104. El dispositivo fonogrifico o unidad de voz se encuentra
entonces en su condicién normal y listo para ser accionado
nuévamente , ‘

Como resultado de la construccién que precede, la
unidad de voz es compacta yAefiggente, no precise medio regu
lador del disco 30, es accionédé por un simple muelle he1ioq1
dal 98 y precisa muy poca energfa para accionar la unidad por
movimiento de la palanca de armado 22 a través de un éngulo
relativamente corto. Aunque se ha mostrado y descrito una -~

realizacién preferida, se comprenderi que pueden introducir-
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se otras diversas adaptaciones y modificaciones dentro del -
espiritu y alcance de la invencidn.
o N O T A
Ie Patente de Imvencidn que se solicite por veinte
afios, para Espafia, de aéuerdo con la vigente Iegislacidn, de
berd recaer 80bre: "DISPOSITIVO FONOGRAFICO DE IVERCIAM, con
Priorided de la Demands de Patente en U.S.A. nfm. 761.379, -

de fecha 21 de Enero de 1977, seglin las caracteristices esen
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REIVINDIGCACIONES

Tew -Iil-sﬁoéi-bfivo'Zﬁ‘qhd;gr:;fj:éoé de inercia que incluye

un brazo de son:ido para seguir una piéta sonorg, un cono de
eltavoz y an brazo de sonido del que pende una aguja, transmi
tiendo dioho brazo de sonido las vibraciones desde dicha agu-
Ja a dicho cono de altavez, caracterizado porgne comprende: -
un volante montado rotativamente dentro de dicho dispositivo;
medios accionados por resorte para impertir una fuerza rote~—
ciongl predeterminada a dicho volante; y un miembro grabado -
montado para moverse en respuesta a la rotacibén de dicho Vo=
lante y teniendo al menos aﬁa pista sonora con la gue se pone
en contacto dicha aguja, siendo grabada previamente dicha pis
‘ta sonora para igualar la velocidad de parada de dicho volan-
te para reproducir asf dicha pista sonora en respuesta a la -
rotacién de dicho volante. )

2,= Dispositivo fomogréfico de inercia, segln la -
reivindicacién 1, en el que dicho miembro grabado es un disco
gramofénico montado sobre dicho volante,
| 3.~ Dispositivo fonogréfico de inercia, segln la -
;‘eivinaicacidn é, en el que dicho volanbe tiene una porcién -
de Arbol con un pifién y dioho medio accionado por resorte in-
cluye un sector dentado gue engrana selectivemente con dicho
pifién,

4.~ Dispositivo fonografico de inercia, segfn la -
reivindicacién :;, en el que dicho sector demtado esth montado
de manersa ;pivotable dentro de dicho dispositivo y acoplado =
con un muelle, y dicho medio accionado por resorte incluye -
adicionalmente una palanca para hacer pivotar a dicho sector
dentado contra la fuerza de dicho muelle.

5.= Dispositivo fonogréfico de inercia, segln la -
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7.
reivindipaeiép 4, en el que dicho gector dentado tiene una -
abertura alarga&a“ ééépé.;céntie ccn an iﬁ_é:riao de pivote y se han
previsto medios para hacer pivotar a dicho ‘sector dentado cog
$ra lg fuerza de su mielle con sus dientes no engranados con
dicho pifién dentado, estando previsto dicho dispositivo de me
dios.para mover dicho sector demtado oon respecto a dicho &r-
bol de pivote dentro de dicha ranura paras permitir a dichos: =
dientes del sector demtado engranar con dicho pifidn cuando pi
votan bajo la fuerza de dicho muelle.

6.~ Dispositivo fonogrifico de inarcia, segfin la =
reivindicacidn 5, en el que dicho dispositivo incluye -ademés
medios de frenado empujados por resorte en contacto con dicho
volente pars mantenérlo estacionario durante el movimiento de

dicha pelancs, 1levando dicha paianca medios cooperantes con”

" dicha zapate de frenado para empujar a dicha zapata de frena-

do separéndols de dicho volante para permitir la rotacién de”
dicho volante, '

;.- Dispositivo fonogréfico de inercia, segln lag -
reivindicgeidn ‘i, caracterizado porque comprende: tna darcasai;
un volante montado rotativamente dentro de dicha cercass y —-
que tiene ung velocidad de parada predeterminada; Un miembro ™
grebado montado para moverse en respuesta a la rotacién de ai
cho volante y teniendo al menos una pista sonora previamente
grabade para-igusler la velocidad de parada de dicho volante;
medios reproductores del sonido que se ponen en contacto se—
lectivo con dicho miembro grabaedo para :reproducir dicha pis-
ta sonors; ana palanca montada de maners pivotable dentro de
dichs carcasaj un muelle dispuesto dentro de dicha carcasa; ¥y
otros medios acoplados con dicho muelle y sensihles al pivotg

miento de dicha palanca para acumular energfa en dicho muelle,
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cooperando lbs otros madios citados con dicho volante al com
pletarse el p;‘votamierrt.o da dlr,ha palanca y siendo sensibles
a 1la liveracién de dicha palanca para utilizar la energla de
dicho .muelle para impartir una fuei‘za roté.cional predetermi-
nade a dicho volante con el fin de reproducir dicha pista sg
nora en respuesia a la -roté.gién de dicho volante,

8.~ Dispositivo fonogré&fico de imercia, seglm la -
reivindicacién ';, en ¢l que dicho miembro grabado’es un dis-
co grampfénico montado sobre dicho v_olar_roe. )

9.~ Dispositivo fonogréfico de inercia, segln la-
reivindicacién 8, en el que dicho volante tiene un 4rbol con

.un pifidn y los otros medios cltados incluyen un actuador del

sector dentado y un sector dentado, y estando montado diého
actuador del sector dentado de una menerg pivotatle dentro -
de dicha carcasa y estando a.cbplado con dicho muelle, estan—
do montado dicho sector dentado para efectuar un movimiento

de pivotamiento con dicho gctuador del sector dentado y sien

do deslizsble con relacifn &l mismo en la direccién de’ dicho-

pifién,
10.~ Dispositivo fonogréfico de inercia, segfn la -
reivindicaoiénug, en lqﬁue dicha carcese incluye medios coo-
perantes con dicho sector dentado para deslizmar dicho sectonr
dentado con respecto a dicho actuador del sector dentado con
el fin de permitir el engrane de dicho sector dentado com di.
cho pififn-ciaando es pivotada completamente dicha palancas
11e= Dispositivo fonogréfico de inercia, segdn la-

reivindicacién 10, en el que el otro medio citado incluye me

dios de frenado empujados normslmente en contacto con dlcho

volante y dicha palanca incluye medios cooperantes con di-——

chos medios de frensdo paﬁca liverar dichos medios de frenado .
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con relacién a dicho volante cuando es liberada completamen=
te dicha:paigﬁc%: T', _
12s= Dispositivo fonogréfico de inercia, segfn la

reivindicacidn 1i, ‘en el que dicho medio de frenado €s un ==
miembro de zapata de freno montado sobre un érhol y diche p_g
lance estf montade de maners pivoteble sobre el mismo 4rbol,
teniéndo dicho miembro de zapata de freno una zapata de fre-
no en el extremo del mismo que es empujada en contacto con =
el vo]_.an'be; llevando dicho miembro de zapata de freno un sa-
liente incorporado gue coopera con un saliente de:dicha Da=-
lanca, siendo empujede dicha palanca en ung direccién opues-

ta gl empuje de dicho miembro de zapeta de freno,. cooperando

" dichos salientes generalmente sflo cuando se encuentra dicha

palanca en su posicién normalmente empujada.
13.= Dispositivo fonogrifico de inercia, segén la

reivindicacidn 1é, en el que dicho medio reproductor del so=

nido incluye un miembro de altavoz montado de manera pivotae=
ble dentro de diche carcasa y normalmente empujado hacia di-
cho ‘disco gramofénico. ;

14,~ Dispositivo fonografico de inercia, segln la
reivindicacién 13, en el que dicho medio reproductor del so-
nido incluye un 'brazob de sonido montado de manera pivotable
dentro de dicha carcasa y que fiehe ung aglje que pende del -
extremo libre del mismo para ponerse en oontacto con dichg «-
pista sonora, cooperando dicho brazo de sonido con dicho,mieg
bro de altevoz para transmitir asi ia,s vibraciones desde Gi~
cha pista: sonora a dicho miembro de altavoz.

15.~ Dispositivo fonogréfico de inercia, segén la
reivindicacién 14, en el que dicho dispositivo .';fonogr_éfico’.-

incluye otros medios sensitles el pivotamiento de dicka palan
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¢a parg levantar dizého miembro de altavoz y permitir el retor
no de diéhoi ﬁrs;@o qui sonido ala jiéz}'i:i?eria de dicho disco gra
nofénico, | R v J _
16+~ Dispositivo fonogréfico de inercia, segln la
reivindicacién 15, en la que el otro medio citado para levan
tar dicho 'miembro de sltavoz incluye un miembro de pivota=——
miento que tiene uns superficie de leva y que es pivotakle =~
por un brazo sobre dicha palanca, estando configurada y posi
c¢ionada dicha superficie de leve para enéancharse con un sa-
1§.ente de dicho miembro de altavoz para hacerle pivotar ale-
Jéndolo de la saperficie de dicho bisco gramofénicoe
1;.- "DISPOSITIVO E‘gNdGRAFICQ DE INERCIA".
Seg‘anhqueda,sﬁstaz‘zcialmente deserito en la presen
te memoria que consta de treinta hojas escritas ‘h mbquing, -
por una s0la cara, y acompafiada de ‘dibujos.
¥edarid, ! € DIC.1977
MATTEL, INC. -
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