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Esta invención ae refiere a lo s dispositivos fonográ 

fíeos y más particularmente a un dispositivo fonográfico o - 
unidad de voz de inercia accionados por resorte.

Los dispositivos fonográficos mecánicos, particular­

s '  mente la s unidades más pequeñas, han sido usados profusamente 

en muñecas de juguete o sim ilares. Algunos de estos disposi t i  
vos fonográficos, o unidades de voz como son tambián conocí— 
dos, emplean discos de gramófono que son reproducidos por me­

dio de una aguja portada por un brazo de sonido en contacto -
10. mecánico con un miembro de altavoz. Ordinariamente, en tales 

unidades de voz la  velocidad del plato de soporte del disco - 

ha sido controlada por un regulador. Tales unidades son accio 

nadas por medio de una cuerda de tracción que actúa un muelle 

helicoidal del tipo de relo j para fa c i l i ta r  la  fuerza necesa-
15. r ia  a la  unidad. Tales unidades de voz son mostradas por ejem 

pío en la  patente estadounidense ns 3.245.688 publicada a nom 
bre de Ryan el 12 de Abril de 1.966 y en la  patente estadouni 
dense na 3.532.346 publicada a nombre de Barcus y otros, e l 6 

de Octubre de 1.970. En estas) dos unidades, e l disco es graba 

20. do previamente a una velocidad constante y ambas están provis 

ta s  de medios apropiados para regular la  velocidad.
Por consiguiente, es un objeto de la  presente inven­

ción proporcionar un dispositivo fonográfico nuevo y mejorado 

en el que la  p ista  sonora sea grabada previamente para igua— 

25. la r  la  velocidad de parada del volante sobre e l que está  mon­

tado e l disco.
Es otro objeto de esta invención proporcionar un me­

canismo de accionamiento nuevo y mejorado para una unidad de 

voz mecánica.
30. Es un objeto más de esta invención proporcionar un -
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dispositivo fonográfico compacto, nuevo y mejorado, para 

usar en juguetes o similares*
Los precedentes y otros objetos de la  invención son 

realizados previendo un dispositivo fonográfico que tiene un 
5. disco montado sobre un volante con la s  p istas sonoras del - 

disco previamente grabadas para igualar la  velocidad de para 
da del volante. Se ha previsto medios para impartir repenti­

namente una fuerza rotacional predeterminada a l volante, in­

cluyendo ta le s medios una palanca de armado oooperante para 

10. hacer pivotar a un sector dentado contra la  fuerza de un mus 

l ie  de compresión helicoidal con el sector dentado no engra­

nado con un piñón del árbol del volante. Despuás del pivota- 

miento completo del sector dentado, una porción del mismo se 

engancha con un saliente dentro de la  carcasa para extender 
15. el sector dentado en cooperación con e l piñón. Se ha previs­

to medios de zapata de frenado para cooperar con e l volante 

y la  palanca de armado para mantener e l volante estacionario 

hasta que la  palanca de armado sea retraída completamente, - 

despuós de lo cual e l muelle helicoidal empuja e l sector den 

20. tado a su posición original, impartiendo a s í repentinamente 
una fuerza rotacional predeterminada a l volante. Un brazo de 

sonido del que pende una aguja coopera con una p ista  sonora 

preseleccionada por medio de una leva cooperante con el bra­

zo de sonido para reproducir de este modo la s  vibraciones de 

25. la  p ista  sonora a travós de un miembro de altavoz. El miem— 

bro de altavoz está fijado  de manera pivotable dentro de la  

carcasa y se ha previsto medios sensibles a la  actuación de 

la  palanca de armado para levantar e l miembro de altavoz y -  

elevar la  aguja separándola de la  p ista sonora para restitu ir  

30. de este modo el brazo de sonido a la  periferia exterior del
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disco.

Otros objetos, características y ventajas de la  in­

vención resultarán evidentes mediante la  lectura de la  memo­

r ia  descriptiva realizada a la  v ista  de lo s dibujos en los - 

5. que los mismos nómeros de referencia se refieren a elementos 

similares en la s  diversas v ista s .

La figura 1 es una v ista  en planta del. dispositivo 

fonográfico de acuerdo con la  invención!

la  figura 2 es una v ista  en alzado de costado del - 
10. dispositivo de la  figura 1!

la  figura 3 es una v ista  en planta del dispositivo 

de la  figura 1 con la  carcasa superior y el miembro de a lta­
voz retirados!

l a  figura 4 es una v ista  en planta que muestra la  - 
15. carcasa superior y e l conjunto de altavoz en su posición in­

vertida.

la  figura 5 es una v ista  en sección transversal del 

dispositivo tomada a lo largo de la  línea 5-5 de la s figuras 

1 y 3 con algunos componentes retirados para fa o ilita r  la  - 
20. ilustración!

la  figura 6 es una v ista  en secoión transversal del 

dispositivo tomada a lo largo de la  línea 6-6 de la s  figuras 
1 y 3, parcialmente cortada con algunos componentes omitidos 
para fa c i l i ta r  la  ilustración!

25. la  figura 7 es una v ista  en planta agrandada del -

miembro de disco gramofónico usado en e l dispositivo de la  -  

figura 1!
l a  figura 8 es una v ista  en planta desde arriba del 

miembro elevador del altavoz!
la  figura 9 es una v ista  de costado del miembro ele30
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vador del altavoz de la  figura 8;
la  figura 10 es una vieta en planta del miembro de - 

zapata de frenado;

la  figura 11 es una v ista  en alzado de costado del - 
5. miembro de zapata de frenado de la  figura 10;

la  figura 12 es una v ista  en planta del actuador del 

sector dentado.
la  figura 13 es un alzado de costado parcialmente en 

sección transversal del actuador del sector dentado de la  f i -  

10. gura 12;
la  figura 14 es una v ista  en sección transversal del 

actuador del sector dentado tomada a lo  largo de la  línea 14- 

14 de la  figura 13?
la  figura 15 es una v ista  en planta del sector danta

15. do?
la  figura 16 es una v ista  en alzado de frente del seo 

tor dentado de la  figura 15?

la  figura 17 es una v ista  en planta de la  palanca de

armado?
20. lá  figura 18 es un alzado de costado de la  palanca -

de armado de la  figura 17?
la  figura 19 es un alzado frontal de la  palanca de -  

armado de la  figura 17?

la  figura 20 es una v ista  en perspectiva despiezada 
25. de una esquina del dispositivo de la  figura 1 mostrando la  pa 

lanca de armado, e l miembro de zapata de frenado y e l miembro 

elevador del altavoz? y

la  figura 21 es una v ista  en planta esquemática que 

ilu stra  la  relaoiÓn posioional del sector dentado cuando es - 

30. accionado completamente, justo en el momento que precede a su
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engrane con e l volante.

Haciendo ahora referencia a los dibujos y particular­

mente a la s figuras 1 y 2 se ha mostrado una unidad de voz de 

acuerdo con la  invención, teniendo la  unidad de voz una carca- 

5. sa superior, designada generalmente por 10, teniendo una por­

ción receptora del altavoz en relieve 12, circular en sección 

transversal y presentando una pluralidad de aberturas para e l 

paso del sonido a travós de la s mismas. Una carcasa inferior -  

designada generalmente por 14 está fijad a  con la  anterior para 
10. formar un compartimento para recib ir los componentes en su in­

terior. La carcasa inferior 14 tiene una porción circular agran 

dada 16 para la  recepción del volante. Extendióndose hacia fue 

ra con respecto a la  carcasa inferior 14 hay un botón selector 
de p ista  18 que se extiende rotativamente a travós de la  carca 

15. sa 14 para seleccionar la  p ista  del disco gramofónico de un ato 

do que será descrito más adelante. Extendióndose hacia fuera a 

travós de una ranura 20 formada en un lado de la  unidad de voz 

en la  unión de la s  dos carcasas, hay una palanca de armado 22 

adaptada para actuar la  unidad de voz.
20. Haciendo referencia ahora a la s  figuras 3, 5 y 6, se

va a describir lo s componentes ensamblados dentro de la  carca­

sa inferior 14. Montado dentro de la  porción receptora del vo­

lante 16 hay un volante 24 recibido rotativamente dentro de l a  
porción 16 por medio del árbol 26 que se ajusta dentro de un -  

25. cojinete 28 dispuesto centralmente en la  porción 16 (vóase la  

figura 5). Convenientemente fijado sobre la  superficie supe—  

rio r del volante 24 hay un disco gramofónico 30 (vóase tambión 
la  figura 7) que está  provisto de una muesca a lo largo de su 

borde para cooperar en coincidencia con un saliente 32 para f i  

30. nes de posicionamiento. El árbol 26 del volante 24 se extiende



a ambos lados del mismo con un piñón dentado 34 formado de ma 

ñera enteriza con la  porción superior del árbol 26, siendo re 

cibldo el otro extremo del árbol 34 convenientemente dentro - 
de un cojinete 36 formado en el extremo libre exterior de un 

5. brazo de cojinete 38 (vÓase la  figura 4) formado de manera - 

enteriza dentro de la  carcasa superior 10. El brazo de oojine 
te 38 tiene generalmente forma de L y está  configurado para - 

proporcionar holgura a s i como soporte para un miembro de a lta  

voz.
10. El volante 24 está configurado para tener la  mayor -

parte de la  masa en su circunferencia para proporcionar una - 

inercia rotacional controlable, siendo formado e l volante 24 

en un metal apropiado. Según se indicará más adelante, e l dis 
co gramofónico 30 es grabado previamente para igualar la  velo 

15* oidad de parada del volante 24 bajo el control de un muelle.

Montado de manera pivotable dentro de la  carcasa in­

ferior 14, sobre un árbol 40 formado con úl de manera enteri­
za, hay un brazo de sonido designado generalmente por 42, te­

niendo un extremo del brazo de sonido 42 una porción agranda- 
20. da 44 con una abertura troncocónica 46 formada en el mismo, -  

extendióndose la  porción estrecha de la  abertura 46 hacia 

arriba como puede verse en la  figura 6. El extremo libre exte 

rior del brazo de sonido 42 lleva una aguja apropiada que pen 

de hacia abajo 48 adaptada para introducirse en la s pistas -  

25. sonoras del disco 30. El borde-superior del brazo de sonido - 

42 en la.proximidad de la  aguja 48 está provisto de un miem— 

bro de barra transmisor del sonido, arqueado y que se extien­

de transversalmente 50 normalmente adaptado para ponerse en - 

contacto con e l vórtice 52 de un miembro de altavoz 54 para - 

30. la  transmisión del sonido desde la s  p istas sonoras del disco
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30 a travós de la  aguja 48 por mediación del miembro de barra 

50 para vibrar e l vórtice 52 del miembro de altavoz 54. Segán 

se ha Ilustrado en la s figuras 4 y 6, e l miembro de altavoz - 

54 está unido convenientemente por medio de adhesivo por su -  

5. periferia exterior con un bastidor de altavoz 56 que está mon 

tado de manera pivotable con la  carcasa superior 10 por medio 
de orejetas que penden hacia abajo 58 que reciben por pivota- 

miento a las extensiones 60 del bastidor del altavoz 56. El -  

miembro de altavoz 54 es posicionado centralmente con respec­

to. to a la  porción de altavoz *12 de la  carcasa superior 10 que - 

está provista de un saliente que se extiende hacia dentro 62 -  

ciroundado por un muelle helicoidal 64y apoyándose e l otro ex 

tremo del muelle helicoidal 64 dentro de una cavidad 66 forma 
da en un miembro de barra que se extiende transversalmente 68 

15. enterizo con el bastidor del altavoz 56. E l muelle helicoidal 

64 empuja normalmente contra e l bastidor del altavoz 56 para 
empujar de este modo la  porción de vórtice flotante libre 52 

del miembro de altavoz 54 en contacto con un miembro de barra 

arqueado 50 del brazo de sonido 42. El brazo de sonido 42 (vóa* 

20. se la s  figuras 3 y 6) tiene un muelle de empuje con una por— 

ciÓn arrollada circundando a la  porción agrandada 44 del bra­

zo de sonido 42, siendo retenido convenientemente un extremo 

libre del muelle de empuje 70 por una p atilla  72 formada en -  

la  pared la tera l de la  carcasa inferior 14, siendo retenido - 

25.- e l otro extremo del muelle de empuje 70 por miembros de res­

paldo convenientemente espaoiados 74 que se extienden hacia - 

fuera desde e l  lado del brazo de sonido 42. El muelle de empu 

je 70 está construido y fijado con e l brazo de sonido 42 de - 
t a l  modo que empuje normalmente a l brazo de sonido 42 hacia - 

30. fuera en dirección de la  periferia del disco 30 y hacia arri-
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ba en dirección del miembro de altavoz 54, siendo compensado 

el movimiento de pivctamiento hacia arriba por la  abertura - 
tronoocínica 46 existente dentro de la  porción agrandada 44 
del brazo de sonido 42. Según se indicará más adelante, esta 

5. acción de elevación ascendente del muelle helicoidal 70 per­

mite que el brazo de sonido 42 se levante de la  superficie - 

del disco 30 despuós de completar la  reproducción de una pis 

ta  sonora cuando se hace plvotar a l bastidor del altavoz 56 

alrededor de su eje para levantar e l extremo libre del mismo 

10. y permitir a la  aguja 48 separarse de la  superficie del dis­

co 30 y volver a la  periferia exterior bajo la  fuerza del - 

muelle de empuje 70. Para minimizar la  cantidad de elevación 
requerida, según se muestra en la  figura 6, el pivote del - 

bastidor del altavoz 56 se encuentra en la  proximidad del pi 
15. vote 40 del brazo de sonido 42. Segán se ha indicado anterior 

mente en relaoión con la  figura 5, e l brazo de cojinete 38 - 

está configurado para ayudar a lim itar e l movimiento descen­
dente del bastidor del altavoz 56, especialmente cuando se -  

está armando la  unidad. Durante el armado o montaje de la  -  
20. unidad, e l bastidor del altavoz 56 con e l altavoz 54 fijado 

al mismo es montado de manera pivotable con la s  orejetas 58 

dentro de la  carcasa superior 10 con e l muelle helicoidal 64 

dispuesto en su s i t io ,  y como puede verse en la  figura 4 que 
es la  condición ensamblada del bastidor del altavoz 56 den— 

25. tro de la  carcasa superior 10, e l pivotamiento del bastidor 
del altavoz 56 le jo s de la  superficie interior de la  carcasa 

superior 10 será restringido por e l choque del brazo de co ji 
neto 38 contra e l altavoz 54. Según se ha mostrado por la  l i  

nea de trazos interrumpidos en la  figura 4 y por la  línea - 

30. continua en la  figura 1, la  porción de altavoz 12 de la  car-
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casa superior 10 está provista de una porción recortada irre 

guiar algo achatada 76 diseñada para acomodar e l pivotamiento 

del bastidor del altavoz 56 hacia la  carcasa 10 sin  interfe­

rencia.

5. Con referencia a la s  figuras 2, 3 y 5) e l movimien­

to del brazo de sonido 42 hacia la  periferia exterior del -  

disco 30 es controlado por medio de una leva excéntrica rota 

tiva 78, teniendo l a  leva 78 una porcián de árbol 80 que se 

extiende a través de una abertura 82 de la  carcasa inferior 

15. 14; extendiéndose e l extremo libre del árbol 80 hacia su par

te externa y llevando fijado e l botón selector de p ista  18.

El árbol 80 g ira  alrededor de un eje generalmente paralelo - 
a l eje de pivote 40 del brazo de sonido 42, estando configu­

rada la  leva 78 irregularmente con una pluralidad de retenes 
15. alrededor de su periferia para engancharse con una p a tilla  - 

84 formada en e l lado del brazo de sonido 42. Por rotación - 

del botón 18 se puede preestablecer la  posición de la  aguja 

48 con respecto a la  periferia exterior del disco 30.
Haciendo referencia nuávamente a la  figura 3 los - 

20. componentes que comprenden el mecanismo actuador incluyen la  

palanca de armado 22, un miembro de zapata de freno 90, un -  

miembro elevador del altavoz 92, un sector dentado 94, un ac 

tuador del seotor dentado 96 y un muelle helicoidal 98 que - 

constituye la  fuente de energía para e l accionamiento de la  

25. unidad de voz como se explicará más adelante. Para los fines 
de montaje de estos componentes dentro de la  carcasa inferior 

14, formados de manera enteriza dentro de la  superficie hay; 
tres pernos de pivote que se extienden hacia fuera, dispues­

tos en la  proximidad pero fuera de l a  periferia de la  por—  

30. ción receptora del volante 16 de la  carcasa inferior 14. En
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primer perno de pivote 100 está colocado en un punto adyacen 

te a la  ranura 20 que se encuentra en el borde de la  carcasa 

14 generalmente opuesto a l árbol 40 alrededor del cual pivo­

te  e l brazo de sonido 42. Un segundo perno de pivote 102 es- 
5. tá  dispuesto generalmente a media distancia entre e l perno - 

de pivote 100 y la  leva rotativa 78 mientras que e l tercer - 

perno de pivote 104 está dispuesto sensiblemente en sentido 

diametral a travás del árbol 40.
Con referencia a la s  figuras 6 y 20 particularmente 

10. y tambián a la s  figuras 3, 10, 11 y 17-19 se va a describir 

los componentes ensamblados sobre e l perno de pivote 100, in 

cluyendo estos últimos e l  miembro de zapata de freno 90 y la  
palanca de armado 22. Según se muestra en la  figura 6, el vo 

lante 24 tiene una superficie de tambor exterior 106 con el 

15. miembro de zapata de freno 90 ajustado sobre e l perno 100, - 
actuando con su borde curvado como una zapata de freno 108, 
en relaciún a tope contra la  superficie de tambor 106 del yo 

lante 24. Haciendo tambián referencia a la s  figuras 10 y 11, 

el miembro de zapata de freno 90 tiene generalmente forma de 
20. barra visto en planta con la  zapata de freno 108 formada en 

uno de sus extremos, teniendo su otro extremo una abertura -  
110 de un diámetro suficiente para engancharse de manera pi­

votable con el perno 100. Extendiándose hacia arriba desde - 

la  superficie del miembro de zapata de freno 90 hay un sa—  
25. liento 112 adaptado para cooperar con una porcián de la  pa­

lanca de armado como se explicará más adelante. Según se ha 

ilustrado en la  figura 11, a media distancia entre la  abertu 

ra 110 y la  zapata de freno 108, el miembro de zapata de fre 

no 90 está provisto de una poroián escorada 114 y según se - 

30. ha mostrado en la  figura 6, un muelle de torsión 116 clrcun-
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da a l miembro de zapata de freno 90 alrededor de la  perife­

r ia  de la  abertura 110 con un extremo del mismo apoyado con 

tra  la  superficie adyaoente de la  cavidad 114 y su otro ex­

tremo apoyado contra la  superficie interior de la  carcasa in 

5. ferior 14 para empujar a la  zapata de freno 108 en contaoto 

con la  superficie de tambor 106. Un miembro de arandela 118 

se coloca entonces sobre el perno 100 contra la  superficie 

superior del miembro de zapata de freno 90. la  palanoa de -  

armado 22 se ensambla entonces sobre el perno 100 con un se 
10. gundo muelle de torsión 120 rodeando, a la  porción inferior 

del árbol 122 de la  misma, teniendo el muelle de torsión - 
120 sus extremos libres convenientemente fijados con la  pa­

lanca de armado 22 y con lá  superficie interior de la  carca 

sa 14 para empujar l a  palanca de armado 22 a la  posición -  
15*. mostrada en la  figura 3. Según se ha mostrado en la  figura 

3, la  palanca de armado 22 es empujada normalmente en el sen 
tido de las agujas del relo j alrededor del perno 100 mientras 

que e l miembro de zapata de freno 90 es empujado normalmente 

en sentido contrario a la s  agujas del re lo j.
20'. Con referencia a la s  figuras 17-19y la  palanoa de -

armado 22 es generalmente en forma de Z v ista  en planta y -  

tiene un primer brazo 124 que se extiende hacia fuera a par 

t i r  de su árbol 122, llevando formado el brazo 124 en su ex 
tremo libre un primer miembro dentado que se extiende hacia 

25". fuera 126 de caras anchas, y un segundo miembro dentado 128 

que es más corto en altura que e l primer miembro dentado 126, 

formando los dos dientes un par de engranajes separados que 
se extienden radiálmente hacia fuera desde un punto cornán in 
termedio a l par de engranajes y a l árbol 122.. Pendiendo ha- 

30*. oia abajo desde un borde del brazo 124 hay un saliente de pa
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rada 138 adaptado para enganchar el saliente 112 del miembro 

de zapata de freno 90. La palanca de armado 22 tiene una por 

ción intermedia que ae extiende generalmente en sentido 

transversal a l primer brazo 124 con un brazo de armado 140 - 
5. que se extiende hacia fuera a partir del mismo en una direc­

ción generalmente opuesta a la  del primer brazo 124, exten— 

diándose el brazo de armado 140 por fuera de la  carcasa 14 - 
como se ha ilustrado en la s  figuras 1 y 3. El árbol 122 está 

provisto de una abertura dispuesta centralmente 142 a travás
10. de la  cual se extiende el perno de pivote 100 en la  condi---

ción ensamblada. Formado de manera enteriza en un borde de - 

la  palanca de armado 22 hay un tercer brazo que se extiende 

por fuera del árbol 122, siendo áste e l brazo actuador del -  

miembro de elevación del altavoz 144 que se extiende hacia - 
15. fuera en una dirección generalmente transversal a l primer - 

brazo 124.
Haciendo ahora referencia a la s  figuras 3; 6) 8 y 9, 

se describirá e l miembro de elevación del altavoz 92. El miem 
bro de elevación del altavoz 92 tiene una porción de cuerpo 

20. cilindrico principal 146 con una abertura que se extiende en 

su centro 148 a travás de la  cual se extiende el perno de pi 

vote 102 para recibir de manera pivotable a l miembro de ele­
vación del altavoz 92. Extendióndose radialmente hacia fuera 

desde la  porción de cuerpo principal 146 hay un pasador de - 
25. parada 150 adyacente a su borde inferior, estando adaptado - 

e l pasador de parada 150 para chooar contra un miembro de pa 

rada formado de manera enteriza 152 realizado en la  superfi­
cie interior de la  carcasa 14 en la  proximidad del perno 102 

para lim itar de este modo la  cantidad máxima de pivotamiento 

30. del miembro de elevación del altavoz 92. Extendióndose hacia
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fuera desde e l  extremo opuesto de la  porción de cuerpo prin­

cipal 146 hay una hrida 154 que tiene una leva perpendicular 

156 formada en su superficie superior, estando adaptada la  - 

leva 156 para engancharse oon un saliente que pende hacia - 
5. abajo 158 (váase la  figura 6) formado de manera enteriza den 

tro del borde exterior del bastidor del altavoz 56 en un pun 
to directamente opuesto y en linea con el miembro de pivote 

60 del mismo.' La leva 156 tiene uno de sus bordes 160 gene­

ralmente perpendicular a la  brida 154 y en la  condición en— 

10. samblada mostrada en la  figura 3, oomo puede verse, el brazo 

actuador del miembro de elevación del altavoz 144 de la  pa— 

lanca de armado 22 cuando pivota en una direoción contraria 
a la s  agujas del re lo j, se pondrá en contacto con e l  borde - 

160 haciendo a sí pivotar a l miembro de elevación del altavoz 
15. 92 hasta que su superficie de leva 156 coja el saliente del

bastidor del altavoz 158 para levantar a s i e l saliente 158 - 

con e l fin  de hacer pivotar a l bastidor del altavoz 156 ha— 

cia arriba como puede verse en la  figura 6. Igualmente, según 

se ha mostrado en la  figura 3, el saliente de parada 138 de 

20. la  palanca de armado 22 choca contra e l saliente 112 del miem 

bro de zapata de freno 90 y la  interrelación de estas dos - 

partes es ta l  que, encontrándose la  palanca de armado 22 en 
la  posición mostrada en la  figura 3, e l empuje en e l sentido 

de la s  agujas del reloj de la  palanca de armado 22, empuje á l  

25. saliente de parada 138 contra e l saliente 112 para hacer gi­

rar de este modo a l miembro de zapata de freno 90 ligeramen­

te en e l sentido de la s  agujas del relo j de ta l modo que su 

zapata de freno 108 quede separada de la  superficie del tam­

bor 106 del volante 24. La razón de lo  que precede será expli 

30. cada posteriormente con respecto a l funcionamiento de la  uni-
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dad de voz.

Los detalles correspondientes a los medios para ac­
cionar la  unidad de voz serán descritos ahora con referencia 

a la s figuras 3, 12-14! 15 y 16. Según se ha mostrado en la s 
5. figuras 15 y 16 e l sector dentado 94 tiene generalmnte forma 

de abanico con una porción de vórtice agrandada 164 que tie ­

ne una ranura alargada 166 incorporada adaptada para montar­

se sobre el perno 104 dentro de la  carcasa inferior 14. Una 

segunda ranura alargada 168 está formada adyaoente a un bor- 

10. de del sector dentado 94 en una linea generalmente paralela 

a l borde! siendo este borde el borde anterior del sector den 

tado 94) es decir e l borde que se encuentra en la  dirección 
de pivotamiento cuando es accionado el sector dentado 94. A 

lo largo del borde anterior 170 en la  proximidad de los dien 

15. tes de engranaje 172 hay un saliente que se extiende perifé­
ricamente 174 que tiene un borde indinado haoia dentro 176 

adaptado para enganchar un.saliente 178 (véase la  figura 20) 
para empujar e l sector dentado 94 hacia fuera permitiendo â  

la  ranura alargada 166 deslizarse con referencia a l perno - 

20. 104. Con el perno 104 colocado dentro de la  ranura alargada 

166 contra su borde exterior! e l radio de los dientes de en­

grana je 172 es ta l  que permita e l enganche con el piñón 34 - 

del volante 24. Cuando se encuentra e l  perno 104 en el otro 

extremo de la  ranura 166 los dientes 172 están correspondían 
25. temante separados del piñón 34 como se explicarla más adelan 

te . El borde posterior del sector dentado 94 está provisto - 

de una porción recortada 180 para permitir la  holgura con -  

respecto a la  caroasa inferior 14.
El actuador del sector dentado 96 (véase la s  figuras 

30. 3 y 12-14) tiene una porción generalmente en forma de barra
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182 con una porción generalmente de forma acopada 184 formada 

en uno de sus extremos con una abertura 186 incorporada para 
la  recepción del borde supgior del árbol 104. Extendiéndose - 

generalmente transversal a l eje longitudinal de la  porción en 

5. forma de barra 182 y hacia fuera con relación a la  superficie 

de la  porción de forma acopada 186 hay un par de engranajes - 

enterizos que tienen un primer diente de engranaje con super­

f ic ie s  largas y anchas 188 y un segundo diente de engranaje - 

más corto 190, estando adaptados los dientes de engranaje 188 

10. y 190 para cooperar con los dientes de engranaje 126 y 128 de 
la  palanca de armado 22. En e l otro extremo de la  porción en 

forma de barra 182, el actuador del sector dentado 96 está - 

provisto de un árbol 192 del que una porción pende por debajo 
de la  superficie de la  porción en forma de barra 182 para en 

1$. gancharse dentro de la  ranura alargada 168 del sector dentado 

94. La porción del árbol 192 que se encuentra por encima de -  
la  porción en forma de barra 182 tiene una porción de á"imA - 

enteriza 194 para formar una cavidad 196 en su interior para 

la  recepción de un extremo del muelle helicoidal 98 (véase la  
20. figura 3).

En la  condición ensamblada el sector dentado 94 t ie ­
ne su ranura alargada 166 colocada sobre e l perno 104 formado 

dentro de la  carcasa 14+ El actuador del sector dentado 96 -  

tiene la  cavidad 186 de la  porción de forma acopada 184 colo- 
25. cada sobre el perno 104 con la  porción que se extiende hacia 

abajo del árbol 192 ajustada dentro de la  ranura alargada 168 

del sector dentado 94. La finalidad de la  porción de forma - 

acopada 184 es controlar el espaciamiento entre e l actuador 

del sector dentado 96 y el sector dentado 94 de ta l modo que 

. un ligero espaciamiento entre la s  partes, cuando se encuen—30
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tran en relación deslizante, permita a l sector dentado 94 mo 

verse bajo la  fuerza de la  inercia con respecto a la s ranu— 
ras alargadas 166 y 168. En la  oondición ensamblada mostrada 

en la  figura 3# los dientes de engranaje 188 y 190 del actúa 
5* dor del sector dentado 96 se extienden hacia e l par de dien­

tes de engranaje correspondiente de la  palanca de armado 22 
con sus radios de rotación permitiendo la  cooperación duran- . 

te el funcionamiento.

El actuador del sector dentado 96 tiene un extremo 

10. del muelle helicoidal 98 ajustado dentro de la  cavidad 194 -  

alrededor del árbol 192, mientras que e l otro extremo del -  
muelle helicoidal 98 está fijado convenientemente con una - 
protuberancia formada de manera enteriza 200 formada en la  -  

superficie de la  carcasa inferior 14 encontrándose e l muelle 

15. helicoidal 98 bajo tensión en este punto y empujando e l actúa 

dor del sector dentado 96 junto con e l sector dentado 94 y - 
en una linea entre e l perno 104 y la  protuberancia 200, sien 

do esta linea generalmente tangencial a un radio del disco - 

gramofónico 30 y espaciada a lo largo de este radio en un pun 
20. to intermedio del eje de rotación del disco 30 y la  periferia 

exterior del mismo.

Según se ha mencionado anteriormente, e l disco 30 -  

es grabado previamente para igualar la  velocidad de parada - 

del volante 24 y con una fuerza de tensión conocida del mue- 

25. H e helicoidal 98 y un momento de inercia conocido del volan 

te 24 puede calcularse razonablemente la  velocidad de parada 

con un grado de precisión elevado para permitir una buena f i  

delidad del registro sonoro durante la  reproducción. Igualmen 

te , manteniendo estrechas tolerancias, podría producirse la  

30. unidad de voz en grandes series y la  misma comprende un núme-
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ro mínimo de piezas sin necesidad de llevar un mecanismo pa 

ra regular la  velocidad.

Antes de describir e l funcionamiento de la  unidad - 

de voz, con referencia a la  figura 7; se va a explicar los - 

5. detalles pertenecientes a la  disposición de la s  ranuras del 

disco 30. Según se ha mostrado en la  figura 7y e l disoo 30 - 

está provisto de cuatro pistas sonoras intercaladas 202* 204- 

206 y 208, terminando generalmente la s cuatro p istas sonoras 

en un radio común del disco 30. Las p istas sonoras son del - 
10. tipo conocido como pistas "de colina y valle" en la s que la  

amplitud del surco varia en una dirección generalmente per— 

pendicular a la  superficie del disco 30 dando como resultado 

un movimiento ascendente y descendente de la  aguja 48 que se 

pone en contacto con una de la s  p istas sonoras durante e l p¡i 
15. votamiento del brazo de sonido 42 cuando gira e l disco 30. -  

Este movimiento ascendente y descendente (vóase la  figura 6) 
es transmitido a travós de un miembro de barra 50 a l vórtice 

52 del miembro de altavoz 54 para generar el sonido que sale 

a travÓs de la  r e j i l l a  abierta que se encuentra inmediatamen 

20. te encima del miembro de altavoz 54.
Se va a explicar ahora el funcionamiento de la  uni­

dad de voz con referencia a la s  figuras 3* 5 y 6, ilustrando 
la  figura 3 los componentes en posición normal antes del ac­

cionamiento. La leva 78 es posicionada previamente por rota- 

25. ción del botón selector de p ista 18 hasta que un retón deter 
minado dentro del borde de leva 78 choque contra un saliente 
que se extiende hacia abajo 73 en e l brazo de sonido 42 adya 

cante a la  aguja 48. Este posicionamiento previo de la  leva 

78 establece la  posición de la  aguja con respecto a una de -  
30. la s  p istas sonoras 202 -  208 y lim ita eficazmente e l moví—
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miento de pivotamiento en sentido contrario a la s  agujas del 

reloj del brazo de sonido 42 como puede verse en la  figura 3. 
Según se ha explicado anteriormente, con la  palanca de arma­

do 22 normalmente empujada en e l sentido de la s agujas del re 

5. lo j como se ha mostrado, el miembro de zapata de freno 90 es 

empujado igualmente en el sentido de la s  agujas del reloj de 

ta l modo que su zapata de freno 108 quede ligeramente desli­
gada de la  superficie de tambor adyacente 106 del volante 24. 

El sector dentado 94 como se ha indicado anteriormente se des 

10; l iz a  con respecto a l actuador del sector dentado 96 en una - 

dirección radial con respecto a l perno 104 debido a que las 

ranuras alargadas 166 y 168 del actuador del sector dentado 

96 cooperan respectivamente con e l árbol 192 del actuador del 

sector dentado 96 y el perno 104. Eá la  condición in ic ia l es 

15¿ tá  retirado e l sector dentado 94t es decir con su respectivo 

árbol de enganche 192 y e l perno 104 situados en los límites 
exteriores de la s ranuras alargadas 166 y 168 respectivamen­

te , lo que acorta efectivamente e l radio de rotaoión de los 

dientes de engranaje 172 del sector dentado 94. Al ser gira- 
20. da la  palanca de armado 22 en la  dirección de la  flecha mos­

trada en la  figura 3) es decir en una direoción contraria a 

. la s  agujas del re lo j, la  superficie ancha de su primar dien­

te de engranaje 126 gira para ponerse en contacto con la  su­

perficie ancha del diente de engranaje 188 del actuador del" 

25. sector dentado 96 para hacer pivotar a s í a l sector dentado - 

94 en la  dirección de la s  agujas del relo j alrededor del per 

no 104 con sus dientes de engranaje separados del piñón 34 - 

del volante 24. Al producirse e l movimiento in ic ia l de la  pa 
lanca de armado 22, su saliente de parada 138 se separa del 

30. saliente 112 del miembro de zapata de freno 90 empujando de
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este modo a la  zapata de freno 108 del mismo contra la  super­

f ic ie  de tambor 108 del volante 24 para mantener a s i  al volan 

te 24 en mía posición estacionaria durante el accionamiento - 

de la  unidad. Al pivotar la  palanca de armado 22 en un ángulo 

5. adicional, el brazo actuador del miembro de elevación del a l­

tavoz 144 se pone en contacto con e l borde 160 de la  leva 156 

del miembro de elevación del altavoz 92 para in ic iar la  rota­

ción de este miembro en la  dirección de la s  agujas del re lo j 

con la  leva 156 enganchada a l saliente 158 (vóase la  figura 
10. 6) del bastidor del altavoz 56 para hacer pivotar de este mo­

do al bastidor del altavoz 56 junto con el miembro de altavoz 

54 en una dirección contraria a la s  agujas del re lo j. Esta ac 
ción sirve para levantar e l vórtice 52 y dado que e l brazo de 

sonido 42 es empujado hacia arriba a s i  como hacia fuera por - 
15. medio del muelle de empuje o de torsión 70, la  aguja 48 se - 

elevará en la  dirección de la  flecha adyacente a la  misma se­

parándose de la s  p istas sonoras del disco 30. Simultáneamente, 

e l miembro de barra 50 se deslizará con respecto a l vórtice - 

52 exteriormente hacia la  periferia del disco 30 hasta que el 

20. saliente 84 del brazo de sonido 42 se ponga en contacto con -  

la  leva 78 para preposicionar la  aguja 48 con respecto a una 

de la s p istas sonoras para permitir su reproducción. Al pivo­

ta r  más la  palanca de amado 22, e l engrane de sus dientes - 

con los dientes del actuador del sector dentado 96 hace pivo- 

25. ta r  a l sector dentado 94 en la  dirección de la s agujas del re 
lo j hasta que e l borde inclinado interiormente 176 del mismo 

se enganche con e l saliente 178 (vóase la  figura 21) deslizan 

do de este modo e l sector dentado 94 radialmente hacia fuera 
con respecto a l actuador del sector dentado 96 hasta que el - 

30. árbol 192 y e l perno 104 se encuentren en los otros extremos
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de la s  ranuras alargadas 168 y 166 respectivamente. En esta 

posición, e l radio de los dientes de engranaje 172 del sec­

tor dentado 94 se encuentra en alineamiento para engranar - 

con los dientes del piñón 34 del volante 24. En la  posición 

5. completamente girada a la  derecha del sector dentado 94, el 

muelle helicoidal 93 se halla hajo la  máxima tensión y empu 

ja  a l sector dentado 94 y a l actuador del sector dentado 96 
para volverlos a su posición estable, siendo la  posición es 

table la  mostrada en la  figura 3- La energía acumulada en el 

10. muelle 98 está ahora l i s t a  para impartir una fuerza rotacio 

nal predeterminada al volante 24 a travÓs del piñón dentado 

34. Al liberar entonces la  palanca de armado 22, la  fuerza 

del muelle 64 ejercida contra e l bastidor del altavoz 56 em 

puja a l saliente 158 contra la  leva 156 para hacer a s i g i— 

15. rar al miembro de elevación del altavoz 92 en sentido con— 

trario  a la s agujas del re lo j. Al volver la  palanca de arma 

do 22 bajo la  fuerza del muelle de torsión 120 en la  direc­

ción de la s  agujas del relo j e l miembro de zapata de freno 

90, en este punto existe todavía contacto con la  superficie 

20. de tambor 106 y los dientes de engranaje 172 del sector den­

tado 94 están engranados con el piñón 34 pero e l movimiento 

del volante 30 es todavía restringido debido a l contacto con 
el miembro de zapata de freno 90. Al g irar la  palanca de ar­
mado 22 en un incremento adicional en el sentido de la s  agu- 

25. jas del re lo j, su saliente de parada 138 se engancha con el 
saliente 112 del miembro de zapata de freno 90. Justamente 

con anterioridad a e llo , o aproximadamente al mismo tiempo, 

la  aguja 48 ha alcanzado su recorrido descendente debido a - 

la  presión ejercida sobre e l miembro de barra 50 por el vár- 

30. tice 52 al pivotar de nuevo e l bastidor del altavoz 56 hacia



su posición normal, con la  aguja 48 en contacto con la  p ista 

sonora apropiada del disco 30.
En el punto donde e l saliente de parada 138 de la  - 

palanca de armado 22 comienza a ponerse en contacto con el -  

5. saliente 112 del miembro de zapata de freno 90, e l sector -  

dentado 94 está engranado con e l piñón 34, siendo empujado -  

e l sector dentado 94 en la  dirección de la s  agujas del reloj 
bajo la  fuerza del muelle helicoidal 98 que en este punto se 

halla a la  máxima tensión, pero e l volante 24 es incapaz de 
-]0. moverse debido a la  cooperación del miembro de zapata de fre 

no 90 con la  superficie de tambor adyacente 106 del volante 

24. Cuando la  palanca de armado 22 gira un incremento adicio 

nal en e l sentido de la s  agujas del relo j a su posición f i — 
nal "de reposo", su saliente de parada 138 empuja contra el 

15. saliente 112 para hacer g irar de este modo a l miembro de za­

para de freno 90 en dirección de la s  agujas del relo j hasta 

que la  zapata de freno 108 del mismo está separada de la  su­

perficie de tambor 106 para permitir a s i a l volante 24 girar 

en dirección de la s  agujas del reloj como puede verse en la  

20. figura 3. Efectivamente, a l so ltar la  zapata de freno 108, - 
la  energía acumulada en e l muelle 98 es impartida repentina 

mente a l volante 24 para proporcionar a l mismo una fuerza ro 
tacional predeterminada.

El miembro de zapata de freno 90 y su interrelación 

25. con la  palanca de armado 22 desempeña dos funciones. La pri­
mera función del miembro de zapata de freno 90 es asegurar -  

que se imparta una fuerza rotacional constante al volante 24 

manteniendo el volante 24 estacionario independientemente de 

la  velocidad de liberación de la  palanca de armado 22, pues- 

30. to que e l sector dentado 94 en contacto con e l piñón 34 no -
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hará g irar a l volante 24 hasta que sea conseguido el último 

incremento de pivotamiento por la  palanca de armado 22. Este 

último incremento de recorrido es el incremento requerido pa 

ra que el saliente de parada 138 de la  palanca de armado 22 
5. para empujar contra e l saliente H2del miembro de zapata de 

freno 90 para liberar a s i la  zapata de freno 108 de su con— 

tacto con la  superficie de tambor 106 del volante 24. La se­
gunda función servida por el miembro de zapata de freno 90 - 

ocurre cuando ha sido accionada una vez la  unidad y se efec- 

10. túa una actuación subsiguiente antes de la  parada completa - 

del volante giratorio 24. En este caso, a l g irar todavía e l 

volante 24, tan pronto como es accionada la  palanca de arma­

do 22 por su movimiento en sentido contrario a la s agujas del 
re lo j, durante el primer incremento de movimiento de la  misma 

15. e l saliente de parada Í38 se separa del saliente 112 del miem 

bro de zapata de freno 90 permitiendo a s i a su zapata de fre 

no 108 ponerse en contacto con la  superficie de tambor 106 de 

teniendo a si e l volante 24.
Mediante la  utilización del mecanismo de armado en 

20. cooperación con el miembro de zapata de freno como se ha des 
crito más arriba es posible conseguir una buena fidelidad en 

la  reproducción de los registros realizados en la s p istas so­

noras 202-208 sin un regulador a l reg istrar previamente la s  - 

pistas sonoras a la  velocidad de parada del volante 24. Los 

25. requisitos para efectuar una buena reproducción en una unidad 

de voz de este tipo producida en grandes cantidades son que - 
debe conocerse e l momento de inercia del volante y debe ser - 

controlado y que la  fuerza in ic ia l aplicada para girar la  ma­

sa debe ser constante y debe ser conocida. Construyendo el vo 

30. lante 24 con la  mayor parte de la  masa adyacente a la  circun-
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ferenoia del mismoy puede controlarse fácilmente el momento 

de inercia sin tolerancias estrechas y además, asegurando - 

que e l volante 24 se encuentre en un tope f i jo  antes de im­
partir la  fuerza rotacional, se elimina todas la s  variacio- 

5. nes debidas a un objeto móvil. Adicionalmente, e l ligero in 

cremento de recorrido de la  palanca de armado 22 a su posi­

ción "en reposo" antes de liberar e l miembro de zapata de - 

freno 90 evita la  posibilidad de que el niño arme la  palan­

ca 22 y luego la  retenga contra su empuje en una mayor par- 

-10. te de su retorno lo que, sin e l miembro de zapata de freno 

90, introduciría otra variable en el sistema. Similarmente, 

se realiza la  previsión del sector dentado 94 que se encuen 

tra  en posición retraída hasta que sea accionada completamen 

te la  palanca de armado 22 precisándose que el sector denta 
1S. do 94 sea girado completamente contra la  fuerza del muelle 

helicoidal 98 y los dientes 172 del mismo no engranarán con 

el piñón 34 hasta que el borde inclinado 176 del sector den 
tado 94 se pone en contacto con e l saliente 178 dentro de la  

carcasa inferior 14 para empujar lo s dientes 172 en contacto 

20. con e l piñón 34. En consecuencia, cuando el niño "bombea" -  

simplemente la  palanca de armado 22, sin moverla a su posi­

ción completamente accionada, no se producirá engrane con -  

los dientes de engranaje.

Al g irar e l miembro de disco gramofónico 30, la  agu 
25. ja  48 sube y baja debido a lo s surcos de la  p ista  sonora

mientras que sigue simultáneamente la  p ista  sonora a si selee 

cionada con e l miembro de barra 50 y su configuración arquea 
da en contacto constante con e l vórtice 52 del altavoz 54 pa 

ra generar a s í  la  reproducción del sonido hasta e l fin al de 

30. l a  respectiva p ista  sonora momento en el que la  aguja 48 se
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encontrará en la  proximidad de la  porción central del disco 

30. Al continuar e l sector dentado 94 su recorrido en direc 
ción contraria a la s agujas del reloj como puede verse en - 

la  figura 3, cuando se alcanza la  posición "estable" bajo - 
5. la  fuerza del muelle helicoidal 98, la  inercia o impulso - 

del sector dentado 94 junto con e l espaciamiento entre e l - 

actuador 96 del sector dentado 94 produce un incremento adi 

cional de movimiento del sector dentado 94 hasta que sea el 

mismo retraído, es decir en una posición con el radio de - 

10. los dientes de engranaje del mismo incapaces de cooperar - 

con los dientes del piñón 34. Esencialmente, hay un ligero 

desbordamiento del movimiento del sector dentado 94 que es 

debido básicamente a la  naturaleza desplazada de la  ranura 

alargada 168, en la  que e l momento de inercia durante el mo 
15. vimiento del sector dentado 94 tiene lugar a lo largo de una 

circunferencia a travás de un radio común con una circunfe­

rencia de los dientes de engranaje 172, hasta que la  ranura 
168 sea transversal y está desplazada con respecto a la  c ir  

cunferencia para volver a d irig ir  e l momento de inercia in- 

20. teriormente hacia e l punto de pivote definido por e l perno 

104. El dispositivo fonográfico o unidad de voz se encuentra 

entonces en su condición normal y l i s to  para ser accionado 

nuávamente.
Como resultado de la  construcción que precede, la  

25. unidad de voz es compacta y eficiente, no precisa medio regu 

lador del disco 30, es accionada por un simple muelle helicoi 

dal 98 y precisa muy poca energía para accionar la  unidad por 
movimiento de la  palanca de armado 22 a travás de un ángulo 

relativamente corto. Aunque se ha mostrado y descrito una - 

30. realización preferida, se comprenderá que pueden introducir-
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ae otras diversas adaptaciones y modificaciones dentro del - 

espíritu  y alcance de la  invención.

N O T A

La Patente de Invención que se so lic ita  por veinte 

5. años, para España, de acuerdo con la  vigente Legislación, de 

berá recaer sobre:"DISPOSITIVO FONOGRAFICO DE INERCIA", con 

Prioridad de la  Demanda de Patente en U.S.A. núm. 761.379! - 

de fecha 21 de Enero de 1977, segán la s características osen 

cíales de la s  siguientes;

10 .

15-

20.

25.

30
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R E I V I  N D I C A C T O N E S  
: I. -  -Dispositivo fonográfico: de inercia que incluye 

un brazo de sonido para seguir una p ista  sonora, un cono de 

altavoz y un brazo de sonido del que pende una aguja, transmi 

5. tiendo dioho brazo de sonido la s vibraciones desde dicha agu­

ja  a dicho cono de altavoz, caracterizado porque comprende: - 
un volante montado rotativamente dentro de dicho dispositivo; 

medios accionados por resorte para impartir una fuerza rota­

cional predeterminada a dicho volante; y un miembro grabado - 

10. montado para moverse en respuesta a l a  rotación de dicho vo­
lante y teniendo al menos una p ista  sonora con l a  que se pone 

en contacto dicha aguja, siendo grabada previamente dicha p is 
ta  sonora para igualar l a  velocidad de parada de dicho volan­

te para reproducir asi dicha p ista  sonora en respuesta a l a  -  
H5. rotación de dicho volante.

2. -  Dispositivo fonográfico de inercia, segón l a  -  

reivindicación 1, en el que dicho miembro grabado es un disco 

gramofónico montado sobre dicho volante.
3 . -  Dispositivo fonográfico de inercia, segdn l a  -  

20. reivindicación 2, en el que dicho volante tiene una porción -

de árbol con un piEón y dioho medio accionado por resorte in­
cluye un sector dentado que engrana selectivamente con dicho 

piHón.
4 . -  dispositivo fonográfico de ineroia, segdn l a  -  

25. reivindicación 3, en el que dicho sector dentado está montado

de manera pivotable dentro de dicho dispositivo y acoplado — 
con un muelle, y dioho medio accionado por resorte incluye — 

adicionalmente una palanca para hacer pivotar a dicho sector 

dentado contra l a  fuerza de dicho muelle.

30. 5 .- Dispositivo fonográfico de inercia, segdn l a  -
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reivindicación 4, en el que dicho sector dentado tiene una -  

abertura alárgádá cooperante con un perno de pivote y se han 

previsto medios para hacer pivotar a dicho sector dentado con 

tra  l a  fuerza de su muelle con sus dientes no engranados con 

5t dicho piSón dentado, estando previsto dicho dispositivo de me 

dios.para mover dicho sector dentado oon respecto a dicho ár­

bol de pivote dentro de dicha ranura para permitir a dichos; -  

dientes del sector dentado engranar con dicho piSón cuando pí 

votan bajo la  fuerza de dicho muelle.

10. 6 .-  Dispositivo fonográfico de inercia, segán l a  -
reivindicación 5, en el que dicho dispositivo incluye además 

medios de frenado empujados por resorte en contacto con dicho 

volante para mantenerlo estacionario durante el movimiento de 

dicha palanca, llevando dicha palanca medios cooperantes con^ 

15. dicha zapata de frenado para empujar a dicha zapata de frena­

do separándola de dicho volante para permitir l a  rotación de ' 

dicho volante.

7 .- Dispositivo fonográfico de inercia, aeg&n la  -  

reivindicación 1, caracterizado porque comprende: una carcasa; 

20¿ un volante montado rotativamente dentro de dicha carcasa y — 

que tiene una velooidad de parada predeterminada; Un miembro" 
grabado montado para moverse en respuesta a l a  rotación de di 

cho volante y teniendo al menos una p ista  sonora previamente 
grabada para-igualar la  velocidad de parada de dicho volante; 

25." medios reproductores del sonido que se ponen en contacto se­

lectivo con dicho miembro grabado para ^reproducir dicha p is­
t a  sonora; una palanca montada de manera pivotabie dentro dé 

dicha carcasa; un muelle dispuesto dentro de dicha carcasa; y 
otros medios acoplados con dicho muelle y sensibles al pivota 

30.̂  miento de dicha palanca para acumular energía en dicho muelle
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cooperando lo s otros medios citados con dicho volante al com 

pistarse e l  pivotemiento de dicha patáncay siendo sensibles 

a l a  liberación de dicha palanca para u tilizar l a  energía de 

dicho .muelle para impartir ana fuerza rotacional predetermi-
5. nada a dicho volante con el fin  de reproducir dicha p ista  so 

ñora en respuesta a l a  rotación de dicho volante.

8 .- Dispositivo fonográfico de inercia, segón l a  

reivindicación 7, en el que dicho miembro grabado  ̂es un dis­

co gramofónico montado sobre dicho volante.
1Q. 9 .- Dispositivo fonográfico de inercia, segón l a

reivindicación 8, en el que dicho volante tiene un árbol con 

.un piSÓn y lo s  otros medios citados incluyen un actuador del 

sector dentado y un sector dentado, y estando montado dicho 

actuador del sector dentado de ana manera pivotable dentro -  
15. de dicha carcasa y estando acoplado con dicho muelle, estan­

do montado dicho sector dentado para efectuar un movimiento 
de pivotamiento con dicho actuador del sector dentado y sien 

do deslizable con relación al mismo en l a  dirección de* dicho- 

piñón.
20.. 10.- Dispositivo fonográfico de inercia, segón l a  - 

reivindicación 9, en ls^ue dicha carcasa incluye medios coo­
perantes con dicho seotor dentado para deslizar dicho sector 

dentado con respecto a dicho actuador del sector dentado con 
el fin de permitir el engrane de dicho sector dentado con di

25.. cho piSón cuando es pivotada completamente dicha palanca.
11.- Dispositivo fonográfico de inercia, segón la- 

reivindicación 10, en el que el otro medio citado incluye me 

dios de frenado empujados normalmente en contacto con dicho 

volante y dicha palanca incluye medios cooperantes con di—  

30, chos medios de frenado para liberar dichos medios de frenado .



con relación a dicho volante cuando es liberada completamen­

te dioha-palanca^ , r  . '
12.- Dispositivo fonográfico de inercia, segdn l a  

reivindicación 11, en el que dicho medio de frenado es on 

5. miembro de zapata de freno montado sobre un árbol y dicha pa 

lanca está montada de manera pivotable sobre el mismo árbol, 

teniéndo dicho miembro de zapata de freno ana zapata de fre­
no en el extremo del mismo que es empajada en contacto con -  

el volante, llevando dicho miembro de zapata de freno an sar- 

10. líente incorporado qae coopera con an saliente de.dicha pa­

lanca, siendo empajada dicha palanca en ana dirección opues- 

ta  al empaje de dicho miembro de zapata de freno, cooperando 
dichos salientes generalmente sólo cuando se encuentra dicha 

palanca en su posición normalmente empujada.
15. 13.- Dispositivo fonográfico de inercia, segdn l a

reivindicación 12, en el que dicho medio reproductor del so­

nido incluye un miembro de altavoz montado de manera pivota­

ble dentro de dicha carcasa y normalmente empujado hacia di­

cho disco gramofónico.
20. 14.- Dispositivo fonográfico de inercia, segdn la

reivindicación 13, en el que dicho medio reproductor del so­
nido inclaye un brazo de sonido montado de manera pivotable 

dentro de dicha carcasa y qae tiene ana aguja que pende del -  

extremo libre del mismo para ponerse en oontacto con dicha — 
25. p ista  sonora, cooperando dicho brazo de sonido con dicho miem 

bro de altavoz para transmitir asi la s vibraciones desde di­

cha p ista: sonora a dicho miembro de altavoz.

15.- Dispositivo fonográfico de inercia, segdn l a  
reivindicación 14, en el que dicho dispositivo ¡fonográfico 

30. inclaye otros medios sensibles al pivotamiento de dicRa palañ,

29X .
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ca para levantar dicho miembro de altavoz y permitir el retor 

no de dicho braga sonido a-la periferia de dicho disco gra 

mofónico.
16.  -  Dispositivo fonográfico de inercia, segón la  

5. reivindicación 15, en l a  que el otro medio citado para levan
tar dicho miembro de altavoz incluye un miembro de pivota—  

miento que tiene ana superficie de leva y qoe es pivotabELe -  

por un brazo sobre dicha palanca, estando configurada y posi 

cionada dicha superficie de leva para engancharse con un sa- 

10. liento de dicho miembro de altavoz para hacerle pivotar ale­
jándolo de l a  superficie de dicho disco gramofónico^

17. -  "DISPOSITIVO FONOGRAFICO DE INERCIA".
Segdn queda sustancialmente descrito en la  presen

te memoria que consta de treinta hojas escritas máquina, -  

15. por una sola cara, y acompasada de dibujos.
Madrid, ' 2 BiC. 1977 

MATTEL, INC.

P.P.
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