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P A T E N T E  R E  I N V E N C I O N  

par VEINTE años

solicitada en EapaHa a favor de ALMRD CHAMAL CORPORATION, 
de nacionalidad norteamericana, domiciliada en Morris 

5. Townahip, Morris County, New Jersey, U.3.A., por "Perfeccio.
aamientes en los aparatos de bloqueo de cinturones de segu­
ridad", con prioridad de la solicitud norteamericana n% 
746.030 da facha 30 noviembre 1976. - - - - - - - -  - —

MEMORIA DESCRIPTIVA 

10. Ante cadentes de la invención

La presente invención se refiere a un aparato de 
bloqueo de cinturón mejorado y a un sistema mejorado de con 
tención de ocupante de vehículo que tiene un cinturón de se 
guridad que es móvil a través del aparato de bloqueo. SI apa 

15. rato de bloqueo de cinturón aplica una fuerza substaacialmen
ta uniforma sobre una zona de contacto del cinturón. - - - -

El aparato de bloqueo de cinturón es una mejora so



bre al aparato ña bloqueo ña cinturón descrito en la patente 
estadounidense n̂  3.347.434 concedida el 12 de Noviembre da 
1974 a Per Qlof Woman. — — — — — — — — — — — — — — — — — —

Una primera y primaria finalidad da la presente in 
vención ea reducir el desplazamiento racia delante de un ocu 
ponte, bien pasajero, bien conductor, en un vehículo tal co­
mo un automóvil o un camión. Una segunda finalidad as propqr 
cionar un sistema de contención que puado utilizar un retrae 
tor poco costoso y más sencillo. Una tercera finalidad es 
proporcionar un sistema de contención rautilisable que puede 
absorber algo de la fuerza aplicada sobre un cinturón de se­
guridad y así reducir la fuerza sentida por el ocupante. - -

Descripción de los dibujos

- 2 -

Las Figuras 1 y 3 ao secciones verticales do un 
aparato de blooueo de cinturón; - - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

la figura 2 ca una vista en perspectiva áe una par 
te del aparato de las i-igurac 1 y .3; - - - - - - - - - - -

la Figura 4 es una vista en sección horizontal por 
las líneas 4-4 de la Figura 3; - - - - - - - - - - - - - -

la figura 5 os una vista lateral del aparato da 
bloqueo de cinturón ilustrado en la Figura 3: - - - - - -

la Figura í as una vista en sección horizontal par



cial por las líneas 6-6 de la Figura 5;

la Figura 7 es una vista en sección horizontal por 
las líneas 7-7 de la Figura 1; - - - - - - - - - - - - - -

las Figuras 8, 9 y 10 son vistas en perspectiva de 
un sis tema mejorado de contención de ocupante en un vehículo 
que utiliza el aparato de bloqueo de cinturón mejorado de 
laa Figuras 1-7. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Resumen de la invención

$n un aparato do bloqueo de cinturón de la presen­
te invención, un cinturón de seguridad es móvil a través del 
aparate en una primera dirección y en una segunda dirección 
opuesta. El aparato de bloqueo detiene el movimiento del eia 
turón en la primera dirección cuando se aplica una fuerza 
por encima de uno magnitud predeterminada al cinturón en la 
primera dirección. F!l aparato de bloqueo incluye una palanca 
susceptible de pivotamiento sobre un primer árbol y que tie­
ne una posición de bloqueo y una posición de no bloqueo. - -

La mejora do la presente invención incluye: unos 
medios de bloqueo, unos medios de montaje sobre la palanca, 
unos primeros medios elásticos que fuerzan dicha palanca a 
su posición de no bloqueo y un lomo sobre los medios de blo­
queo. Los medios de bloqueo tienen una primera superficie 
para hacer contacto con una parte del cinturón. Los medios 
de montaje sobre la palanca montan con susceptibilidad de mo



viniente loe medios de bloqueo sobre la palanca, los medios 
da bloqueo son móviles sobre el lomo con respecto a la pa­
lanca para aplicar una fuerza subetaaciálmente uniforme a 
través de una zona de contacto del cinturón. El aparato de 
bloqueo puede incluir además unos medios de pivotamiento pa­
ra mover una parte del aparato en un plano substancialmente 
vertical y medios giratorios para mover u a parte del apara 
to en un plano eubatancialmeate horizontal. El aparato de 
bloqueo puede incluir además medios de caequillo elásticos 
dentro de la palanca para distribuir de manera uniforme la 
fuerza aplicada por la palanca lateralmente a través de la 
anchura del cinturón.

El aparato de bloqueo de cinturón de la presente 
invención puede utilizarse de distintas maneras en un siete 
na mejorado de contención de seguridad para un vehículo, a 
fin de proporcionar: un sisteme de contención de seguridad 
sensible al cinturón, un sistema de contención de seguridad 
sensible al vehículo, un sistema de contención da seguridad 
de doble sensibilidad, o un sistema de contención de seguri­
dad limitador de fuerzas. Si ee desea un sistema de conten­
ción de seguridad sensible al cinturón, el retractor puede 
ser un retractor no bloqueante y el aparato de bloqueo de 
cinturón dota al sistema As una capacidad de sensibilidad al 
cinturón. !h respuesta a una fuerza superior una primera mqg 
nitud predeterminada, el aparato de bloqueo del cinturón se 
bloquea eontra el cinturón de seguridad, deteniendo el moví 
miento del cinturón a través del aparato de bloqueo de cin-



turón an la primera dirección

$i se desea un sistema de contención de seguridad 
sensible al vehículo, puede utilizarse el aparato de bloqueo 
de cinturón en combinación con un retractor sensible al ve­
hículo. El aparato de bloqueo del cinturón está dispuesto de 
tal modo que se requiera una fuerza relativamente elevada na 
ra mover el aparato de bloqueo del cinturón a su posición de 
bloqueo. Como resultado, el retractor sensible al vehículo 
entra en juago antes del aparato de bloqueo de cinturón. Si 
se desea un sistema do contención de seguridad de doblé sen 
oibilidad, el aparato de bloquee de cinturón puede utilizar 
se en combinación con un retractor sensible al vehículo. El 
aparato 2 de bloqueo do cinturón dota al sistema de conten­
ción de su capacidad de sensibilidad al cinturón. El retrae 
tor sensible al vehículo le dota al sistema de contención 
de seguridad de su capacidad de sensibilidad al vehículo. -

Si se desea un sistema de contención de seguridad 
limitador de fuerza, el aparato de bloque de cinturón puede 
utilizarse conjuntamente con un re tractor sensible al cintu 
rón, Cuando se ejerce una fuerza superior a una primera mqg 
nituá predeterminada sobro el cinturón, el aparato de bloqueo 
de cinturón se bloquea contra el cinturón e impide el movi­
miento posterior del cinturón a travós dal aparato de bloqueo 
hasta que la fuerza sobre el cinturón alcanza una segunda 
magnitud predeterminada que ea superior al primer valor pro 
determinado. Mí aparato de bloqueo de cinturón tiene unos me



dios que responden a la fuerza sobre el cinturón por encima 
de la segunda magnitud predeterminada para permitir un des­
lizamiento controlado del cinturón a travÓs del aparato de 
bloqueo de cinturón, absorbiendo de esta manera parte o to­
da la fuerza por encima do la segunda magnitud predetermina 
da. Si la fuerza sobre el cinturón alcanza una. tercera mag­
nitud predeterminada que es superior a la segunda magnitud 
predeterminada, el mecanismo de bloqueo sensible al cinturón 
en el retractor entra en juego. SI meconismo sensible al oln 
turón en el retractor se bloquea en respuesta a la fueras 
por encima de la tercera magnitud predeterminada, impidiendo 
de esta forma el desenrollado del cinturón del retractor.
El retractor en el sistema limitador de fueren puede ser de 
doble sensibilidad. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El deslizamiento controlado de la banda a través 
del aparato de bloqueo do cinturón puede lograrse por: cam­
bios do diseño dentro del aparato de bloqueo del cinturón, 
por ejemplo variando el brazo da la palanca; variando la 
fuerza friccional do la parte da bloqueo; o un cambio en el 
ángulo incluido del cinturón a su paso por el aparato de blo 
queo; o cambios en las características superficiales del cin 
turón. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El cinturón ds seguridad puede incluir además una 
parte hinchable y medios para hincharla# la invención tam­
bién incluye: un método para absorber la fuerza de desenro­
llo resultante de una tracción sobre el cinturón de seguri-



dad cuando un ocupante es lanzado bruscamente hacia delante 
contra el cinturón; y un mátodo para reducir el desenrollo 
iadaaeado del cinturón de un retractor en un sistema de con 
tención de seguridad daepuós de que se ha aplicado una ac­
ción de bloqueo al cinturón dentro del retractar y de redu­
cir un alargamiento indeseado del cinturón entre el retrac­
tar y el ocupante*

Descripción detallada

Con referencia a la Figura T, el aparato de bloqueo 
de cinturón señalado de modo general por el n&aero 2, puede 
utilizarse en un sistema de oontención da ocupante de vehfcu 
lo que tiene un cinturón tipo bandolera 4. Por ejemplo el 
aparato 2 de bloqueo del cinturón puado utilizarse como subs 
tituto por unos medios de cartela en un sistema de conten­
ción descrito en la patente estadounidense na 3.847.434. SI 
cinturón 4 es susceptible de movimiento a travós del aparato 
3 de bloqueo de cinturón en una primera dirección 6 de deesa 
rollo en la que el cinturón 4 se hace más suelto alrededor 
del ocupante y en una segunda dirección 8 opuesta de bobina 
do en la que se aprieta el cinturón 4 alrededor del ocupan­
te. El aparato 2 de bloqueo de cinturón incluye una palanca 
10 susceptible de pivotaaiento sobre un primer árbol 36. El 
aparato 2 de bloqueo de cinturón resiste el movimiento del 
cinturón 4 en la primera, dirección 6 de desenrollo cuando se 
aplica una fuerza por encima de una magnitud predeterminada 
al cinturón 4 en la dirección 6 de desenrollo. La palanca 10



tiene una posición de bloqueo que se ilustra, en la Figura 9 
y una posición de no bloqueo que se ilustra en las Figuras 
l y 3 .  - - - - - - - - - - - - - - - -  — . - - - - - -  —

La mejora de la presante invención incluye unos aa 
dios da bloqueo tales como una barra 15 de bloqueo, unos me 
dios de montaje, señalados do modo general por la referencia 
14, para la barra 1? de bloqueo junto a un extremo inferior 
de la palanca 10, un lomo longitudinal 16 a lo largo del eje 
longitudinal de la barra 15 de bloqueo y unos primeros medios 
elástico* 13 para formar dicha palanca a su posición de no 
bloqueo. La berra 15 da bloqueo tiene una primera superficie 
1& para hacer contacto con una parte del cinturón 4. Losas- 
dios 14 de montaje pueden ser un canal 20 en la palanca 10. 
La barra 12 de bloqueo está dispuesta en el canal 20 y es 
susceptible de movimiento oon respecto a la palanca 10. La 
palanca 10 también incluye medios de retención para retener 
la barra 12 en el canal 20. 73. lomo 16 está dispuesto en una 
segunda superficie de la barra 12 opuesta a la primera aupar 
ficie 18 que baca contacto con una parte del cinturón 4. La 
barra 12 es susceptible da movimiento sobre el lomo 16 en el 
canal 20 para aplicar una fuerza eubstancialmente uniforme 
sobre una zona de contacto del cinturón 4. - - - - - - - -

Los medios de retención para retener la barra 12 
en el canal 20 incluyen: un primer labio 22 en un primer la 
do del canal 20 y un segundo labio 24 en un segunde lado 
opuesto del canal 20+ 31 aparato 2 de bloqueo incluye además



un rebaje 26 de la barra 12 junto al primer labio 22 y unos 
segundee medios elásticos, que pueden aer un resorte 28, dia 
puestos en el rebaje 26 entre la barra 12 y el primer labio 
22 de la palanca 10. MI resorte 28 fuerza la barra 12 fuera 
de la parte del cinturón 4 junto a la primera superficie 18 

o impide que la superficie 18 interfiera con el movimiento 
libre del cinturón 4 cuando la palanca está en su posición 
de no bloqueo ilustrada en las Figuras 1 y 3. El resorte 28 
también impide el traqueteo de la barra 12 dentro del rebaje 
g e , ----------------------------------- ---------------

Con referencia a las Figuras 1 y 2, el aparato 2 
de bloqueo incluye además unos medios de pivotamiento, seKa 
lados de modo general por la referencia 30, para mover la pg 
lenca 10 y sus componentes asociados en un pleno substancial 
mente vertical y unos medios giratorios, seHaladoe de modo 
general por la referencia 32, para mover la palanca 10 y sus 
componentes asociados en un plano subetanoialmente horizon­
tal. Los medios 30 de pivotamiento incluyen un primer lado 
38 y un segundo lado 40 dispuestos paralelamente uno con res 
pacto si otro en un plano substancialmente vertical. Los la­
dos primero y segundo 38 y 40 forman los brazos laterales de 
una pieza con forma de U. La palanca 10 está dispuesta entre 
el primer lado 38 y el segundo lado 40 de la primera cartela 
34. m  primer árbol 36 está dispuesto en un plano substancial 
mente horizontal y atraviesa loa lados primero y segundo 33 
y 40 y la palanca 10. La palanca 10 y sus componentes asocia 
dos plvotan sobre el primer árbol 36 Mi un plano substancial



mente vertical, te primera cartela 34 incluye además en ter 
eer lado 4? y un cuarto lado 44 dispuesto* paralelamente uno 
a otro en un plano subst aneialmente horizontal. Loa lados 
tercero y cuarto 4? y 44 también forman loa breaos laterales 
de una forma de U. toe medios giratorios 32 incluyan una se­
gunda cartela 46 con forma de U y un segundo árbol 43. ta se 
guada cartela 46 tiene un quinto lado 50 y un sexto ledo 52 
dispúsote* paralelamente uno al átro en un plano substancia^ 
mente horizontal. Loe lados quinto y sexto 50 v 52 también 
forman los brasas laterales de una forma ?se K. El segando ^  
bol 43 está dispuesto en un plano substanaialmeate vertical 
y atraviesa los lados tercero y cuarto 42 y 44 de la primera 
cartela 34 y los lados quinto y sexto 50 y 52 de la segunda 
cartela. Como resultado, la primera cartela 34, la palanca 
10 y sus componentes asociados giran sobre el segundo árbol 
4$ en un plano subatsneialmeSe horizontal con respecto a la 
segunda cartela 46.

Con referencia a las figuras 1 y 3-6, los medios 
elásticos 13 comprenden un resorte 54 de alambre. Con refe­
rencia a la Figura 4, el resorte 54 tiene una parte alarga­
da 56 y dos extremos. SI resorte 54 tiene una curva 58 dobla 
da sobre si en cada uno de sus extremos y dos brazos 60 y 62.

Con referencia a la Figura 7, dos caequillos flexi 
bles 72 están montados preferentemente dentro de la palanca 
10 y alrededor del árbol 36 que se extiende lateralmente en­
tre el primer lado 38 y el segundo lado 40 de la primera cag
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tela 34. Loa caequillos 72 distribuyen da manara uniforme la 
fuerza aplicada per la palanca 10 lateralmente a le ancho 
del cintorda 4 junto a la superficie 13. La barra 12 auscen 
tibie de movimiento cobre el lomo 16 sirva para igualar la 

5. fuerza aplicada por el cinturdn 4 longitudinalmente sobre la
longitud de la parte del cinturdn 4 en contacto con la barra 
12. Los caequillos 72 también mantienen un espacio aproxima­
damente constante entre el cinturdn 4 y la cartela 34 y en­
tre la palanca 10 y el cinturdn 4. Los caequillos 72 también 

13. compensan ligerea erraras de oolocación de los agujeros 74 y
76 en el primer lado 38 y el segundo ledo 49 de la primera 
cartela 34 a través de los cuales se ajusta el primer árbol 
36. - --------------------------------------------------

En servicio, cuando se aplica una fuerza superior„ 
15. a una magnitud predeterminada en una primera dirección 6 al

cinturdn 4 desplaza la palanca 19 de su posición de uno blo 
queo ilustrada en las Figuras 1 y 3 a su posición de blo­
queo ilustrada en la Figura 5. Tal fuerza superior a una taag 
nítud predeterminada, comprime los brazos 69 y 62 del resorte 

20. 54 de su posición ilustrada en la Figura 4 a su posición
ilustrada en la Figura 6. La superficie iS de la barra 12 
aplica una fuerza substancialmente uniforme sobre una zona 
de contacto de una parte del cinturdn 4 junto a la superfi­
cie 1%. Tal contacto por superficie en vez de una linea de 

2$. contacto por un borde de la superficie 13, o contacto por
punto, mejora la acción de bloqueo sobre el cinturón 4. 5e 
logra el contacto por superficie por movimiento de la barra



13 sobre el lomo 16 conjuntamente con la acción de loa cae­
quillos ?2 y conjuntamente con una acción de pivotamiento 
en dos planee eobre loa árboles 36 y 43. Como resultado, la 
fuerza aplicada por la superficie 18 ea subetaacialmente per 
peadicular al plano del cinturón 4 junto a la superficie 18. 
La superficie 18 tiene medios do fricción, tales como un ma­
leteado para aplicar una fuerza de frenado al sinturón 4 a 
fin de detener el movimiento del cinturón 4 a travóe del apg 
rato 2 de bloqueo en la primera dirección 6 do desenrollo, 
une superficie 66 en el lado de la primera cartela 34 que mi 
ra hacia la superficie 1% temblón puede tener medios de fríe: 
cióa, tales como una superficie maleteada, para aplicar una 
fuerza de frenado en el lado opuesto del cinturón 4 para ayu 
dar a detener el movimiento del cinturón 4 en la primera di­
rección 6 de desenrollo. 15n la posición de bloqueo del apa­
rato 3, ilustrado en la Figura 5, el cinturón 4 está apret^ 
do entre la superficie 13 y la superficie 66. - - - ------

La fuerza de frenado sobre la parte del cinturón 4 
entre la superficie tR y la superficie 66 se aplica por la 
palanca 10 a través del lomo 16. ílpp varios medios para va­
riar la magnitud de fuerza de frenado aplicada al cinturón 
4. Un medio es de variar el tipo de superficie de fricción 
en la superficie 18 y en la superficie 66. Otro medio es vgt 
riar el brazo do palonea aplicado. 31 brazo da palanca apll 
cado as función do una primera distancia 68 desde el primer 
árbol 36 hasta la parte superior de la palanca 10 donde el 
cinturón 4 envuelvo la palanca y una segunda distancia 70



desde el primer árbol 36 hasta el lomo 16. Más especificamos 
te, el brazo de palanca es función de la relación entre la 
distancia 68 y la distancia 70. El variar la magnitud de 
fuerza aplicada por la palanca 10 al cinturón 4 entre las su 
perficiea 18 y 66 puede, si se desea, permitir un desliza­
miento controlado del cinturón 4 a través del aparato 3 en 
una dirección 6 de desenrollo.

Con referencia a las Figuras 8-10, eiaparato 3 de 
bloqueo de cinturón puede utilizarse en un sistema mejorado 
78 de contención de seguridad para un ocupante sentado en un 
vehículo. 3KL sistema 78 de contención de la presente inven­
ción incluye un cinturón de seguridad tipo bandolera 8o que 
pasa por encima del hombro del ocupante sentado, tíficamente, 
el sistema 78 tambión incluye un cinturón de abdomen 82 que 
pasa por el abdomen del ocupante. El aparato 2 de bloqueo de 
cinturón está montado en el vehículo en o por encima de un 
plano horizontal en el vehículo que pasa por encima del hom­
bro del ocupante sentado en el vehículo, tal como en un mon­
tante del vehícdo o en el techo del vehículo. El aparato 2 
de bloqueo de cinturón de la presente invención responde a 
una fuerza de desenrollo sobre el cinturón 80 por encima de 
una primera magnitud predeterminada, por ejemplo, aproxima­
damente {Morante (40) newtons, resultante de una tracción so 
bre el cinturón de bandolera 80 cuando el ocupante sentado 
es lanzado bruscamente hacia delante como resultado de un ee 
tado de emergencia. El sistema 78 de contención da seguridad 
incluye también un retractor 84 montado en el vehículo por



debajo del aparato 3 de bloqueo de cinturón para permitir el 
desenrollo del cinturón de seguridad 4 en la primera direc­
ción 6 fuera del retractor 34 y para bobina el cinturón 60 

en la segunda dirección 3 para recuperarlo dentro del retrag 
ter 84. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El aparato 2 de bloqueo de cinturón de la presente 
invención puede utilizarse de una variedad de maneras en el 
sistema mejorado 73 de contención de seguridad a fin da pro 
perdonar: un sistema de contención de seguridad sensible al 
cinturón, o un sistema de contención de seguridad sensible 
al vehículo, o un sistema de contención de seguridad de doble 
sensibilidad, o un sistema de contención de seguridad limita 
dor de fusrza. Si se desea un sistema de contención de segu­
ridad sensible al cinturón, el retr&ctor 84 puede ser un re 
tractor no bloqueante poco costoso y sencillo. 3n sistema de 
contención de seguridad sensible al cinturón es un sistema 
que respende a una fuerza aplicada al cinturón 80 de bando­
lera en la primara dirección 6 haciendo que unaparte del cin 
turón sea desenrollado del retractor 84. Un re tractor no blo 
queante permite bobinar el cinturón 30 sobre el retractor y 
desenrollarlo libremente en todas las condiciones. Un ejem­
plo de un retractor no bloqueante se describa en la patente 
estadounidense n9 3.445.078. En un tal sistema sensible al 
cinturón que tiene un retractor no bloqueante, el aparato 2 

de bloqueo de cinturón proporciona al sistema de contención 
de seguridad una sensibilidad al cinturón. El aparato 2 de 
bloqueo de cinturón responda s une fuerza de desenrollo so-



bre el cinturón 85 por encima, de la primera magnitud predeter 
minada, por ejemplo, aproximadamente cuarenta (40) newtoae 
resultante de una tracción sobre el cinturón 80 cuando el 
ocupante sentado es lanzado bruscamente hacia delente come 
resultado de un estado de emergencia. El aparato 2 de bloqueo 
de cinturón, en respuesta a una tal fueren por encima de la 
primera magnitud predeterminada, se bloquea contra el cintu­
rón 4 entre la superficie 18 y la superficie 66 (Figura 1 ), 
deteniendo el movimiento del cinturón 4 a travós del aparato 
2 de bloqueo de cinturón es la primara dirección 6. Un tal 
retractar no bloqueante puede ser sencillo y poco costoso pog 
que no ha de tener una capacidad para resistir una fuerza por 
encima de la primera magnitud predeterminada y porque na ne­
cesita tener un mecanismo de bloqueo, un mecanismo inercial 
sensiole al vehículo, o un mecanismo sensible al cinturón.-

Si se desea un sistema de contención de seguridad 
sensible al vehículo, el aparato 3 da bloqueo del cinturón 
puede utilizarse en combinación con un re tractor sensible al 
vehículo. Un sistema de contención de seguridad sensible al 
vehículo responde a una fuerza aplicada sobre al vehículo, 
tal como aceleración, deceleración o cambio en la orienta­
ción del vehículo. El aparato 2 de bloqueo del cinturón está 
dispuesto de modo que se requiere una magnitud comparativa­
mente elevada de fuerza para mover el aparato 2 de bloqueo 
de cinturón a su posición de bloqueo que se ilustra en la 
Figura 5. Ello puede arreglarse por ejemplo, proporcionando 
un resorte 54 muy fuerte. Como resultado, el retractor seaei



**

ble al vehículo entre en juego durante un catado de emergen­
cia antea de que pueda moverse el aparato 2 de bloqueo de 
cinturón a su posición de bloqueo. El retractor sensible al 
vehículo responde a la aceleración, deceleración o cambio 

5. en la orientación del vehículo y tiene un mecanismo de blo­
queo dentro Rol retractor que bloquea el carrete del ratrqg 
tor a impide el desenrollo posterior del cinturón 8o de se­
guridad del retractor. Se ilustran ejemplos de retractores 
sensibles al vehículo en las patentes estadounidenses nos. 

10. 3.338.831; 3-901.461; 3.913.861; 3.913.862 y 3.940.083. - -

Si se desea un eiatassa de contención de seguridad 
de doble sensibilidad, el aparato 3 de bloqueo de cinturón 
puede utiliserse en combinación con un retractor sensible al 
vehículo. Un sistema de contención de seguridad da dobla sen 

15. oibilidad responde s una fuerza aplicada al vehículo y tem­
blón responde a una fuerza aplicada al cinturón 30. El apa­
rato 2 de bloquoo de cinturón tiene un resorte 54 coaparati 
vamente más débil que en el sistema de contención de seguri 
dad sensible al vehículo y proporciona al sistema de conten 

20. clón su capacidad de sensibilidad al cinturón. El retraetor
sensible al vehículo proporciona al sistema 78 de contención 
de seguridad su capacidad de sensibilidad al vehículo. Asi, 
cuando $ 1 ocupante es lanzado bruscamente hacia delante en 
un estado de emergencia y provoca una fuerza sobre el cintu 

25. róa 80 por encima de la primera .aegnitud predeterminada, por
ejemplo, unoe cuarenta (40) aewtona, el aparato 2 de bloqueo 
de cinturón se bloquea centra el cinturón 4 y (Figura 1 ) im



pido el movimiento posterior del cinturón 4 (Figura 1) a trg. 
váe del aparato de bloqueo do cinturón. ------------------

Si se desea un sistema de contención de seguridad 
limitador de fuerza* el aparato 2 de cinturón de seguridad 
puedo utilizarse conjuntamente con un retractor sensible el 
cinturón. Un sistema de contención de seguridad limitador 
de fuerza responde a una fuerza aplicada sobre el cinturón 
80 por encima de una segunda magnitud predeterminada# por 
ejemplo, unos seis mil (6.003) newtons* y tiene una capaci­
dad para absorber la fuerza por encima de dicha segunda mag 
nitud predeterminada* reduciendo de esta forma tal fuerza 
per encima de la segunda magnitud predeterminada que se ha 
de aplicar al ocupante. Un retractar sensible al cinturón es 
un retractor que tiene el mecanismo que responde a la acele 
ración aplicada sobre el cinturón 80. Un ejemplo de un re- 
tractor sensible al cinturón se describe en la patente esta­
dounidense no 3.741*496. Cuando se aplica una fuerza por en­
cima de la primera magnitud predeterminada, por ejemplo, 
aproximadamente cuarenta (40) newtons sobre el cinturón 80* 
resultante de una tracción sobre el cinturón 80 cuando al 
ocupante ea lanzado bruscamente hacia delante* el aparato 2 

de bloqueo del cinturón se bloquea contra el cinturón 80 e 
impide el movimiento posterior del cinturón 30 a travóe del 
aparato de bloqueo hasta que la fuerza de desenrollo sobra 
el cinturón 80 alcanza una segunda magnitud predeterminada, 
por ejemplo* seis mil (6.000) newtons* que es superior al pr^ 
mor valor predeterminado. TB1  aparato 2 de bloqueo de cinturón
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tiene unos medios Re deslizamiento controlados que responden 
a la fuerza de desenrollo sobre el cinturón 80 por encima de 
la segunda magnitud predeterminada resultante de una trac­
ción sobre el cinturón SO cuando ol ocupante es lanzado brds 

5. sámente hacia delante en respuesta a una fuerza superior a
la segunda magnitud predeterminada. El aparato 2 de bloqueo 
da cinturón permite el deslizamiento controlado del cinturón 
80 a través del aparato 2 de bloqueo absorbiendo de esta fqr 
ma parte o toda la fuerza por encima de la segunda magnitud 

10. predeterminada. Si la fuerza sobre el cinturón 80 alcanas
una tercera magnitud predeterminada, por ejemplo, aproxima­
damente siete mil quinientos (7.500) newtons, que es supe­
rior a la segunda magnitud predeterminada, el mecanismo san 
aible al cinturón en el retractar entra en juego. El mecanie 

15. mo sensible al cinturón en el retractor se bloquea en res­
puesta a una fuerza por encima de la tercera magnitud preda 
terminada, impidiendo de esta forma el desenrollo posterior 
del cinturón 80 del retractor, la tercera magnitud preáeter 
minada es superior a la segunda magnitud predeterminada y 

20. ea superior temblón a la primera magnitud predeterminada.
$ 1 retractor puede ser doblemente sensible, o sea, puedo te 
nar también un mecanismo sensible al vehículo que responde 
ala aceleración, deceleración o cambio do orientación del 
vehículo y bloquea un carrete en al retractor para impedir 

25. ol desenrollado posterior del cinturón. Ejemplos de retrag
toree de doble sensibilidad se describen en las patentes es 
tadounidenses nos. 3.858.824 y 3.913.^58. - - - - - - - - -
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El deslizamiento controlado Ae la banda a través del 
aparato de bloqueo de cinturón puede lograrse por una varie­
dad de medios. Puede hacerse por cambios en diaeKo dentro del 
aparato de bloqueo de cinturón, por ejemplo una disposición 

5. de la relación entre la primera distancia 68 y la segunda
distancia ?0 que varia el brazo de la palanca 10 o variando 
la fuerza de frenado friccional aplicada per la superficie 18 

o la superficie 66 de bloqueo o por ambas superficies. Puede 
lograrse por cambios en un ángulo incluido 86 del cinturón.

10, El ángulo incluido 86 es el ángulo formado entre el cinturón
89 en la parte superior del aparato 2 de bloqueo y el cintu­
rón 89 en la parte inferior del aparato 2 de bloqueo de- cin­
turón. Preferentemente, el cinturón 80 en la parte inferior 
del aparato 2 de bloqueo está en un plano substancialmente 

15, vertical. Si el aparato 2 de bloqueo está posicionaáo en un
punto elevado sobro la columna cerca del techo aegán se ilus 
tra en las Figuras 8 y 9, el ángulo incluido 36 es menor que 
si el aparato 2 de bloquee está posicienada más bajo sonre 
la columna más próxima al hombro del ocupante sentado tal co 

20. mo se ilustra en la Figura 10. A medida que el ángulo incluí
do 86 se hace mayor, aproximándose a la gama de 93-1359, el 
cinturón 30 tiene mayor tendencia de deslizarse a través del 
aparato 2 de bloqueo. Preferentemente, el ángulo incluido 86 

es de unos 909 o inferior. El deslizamiento controlado puede 
25. lograrse también por cambios en las caractaristicaa de fric­

ción superficial de la composición del cinturón o mediante 
una combinación de loe medios citados arriba. El sistema de 
contención limitador de fuerza es reutilizable porque la fuá



ción de absorción de energía no ee logra por un elemento roa 
pible o por cualquier otro tipo de operación de una sola 
vea. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El cinturón 90 puede incluir una parte hinchable 
86 y medios para hincharla, tales como se describen en las 
patentes estadounidenses nos. 3.84i.ó$4; 3.866.$40; 3.897.081; 
3.888.603: 3.877.719; 3.970.329: 3.929.348 y 3.820.842. - - -

El retraotor 84 puede estar posicionado en el piso 
del vehículo, tal como se ilustra en las Figuras 8 y 10 o en 
una columna del vehículo tal como se ilustra en la Figura 9. 
$ 1 sistema 78 de contención puede incluir una he ¿illa 90 y 
una lengüeta 92 para la hebilla 90. La lengüeta $2 puede dis­
ponerse de modo que los cinturones 80 y 82 deslicen a travós 
de una parte de la lengüeta 92. - - - - - - - - - - - - -

El aparato 2 de bloqueo de cinturón impide el de­
senrollo de los cinturones 3o y 82 como resultado del aprie­
te del carrete y resultando de alargamiento o estiramiento 
del cinturón. Es particularmente importante en los sisteman 
de contención que utilizan un cinturón comparativamente lar 
go. El"Apriete del carrete" tiene lugar cuando una parte del 
cinturón 30 ya bobinado alrededor de un carrete dentro del 
retractor 34 se aprieta H&a más alrededor del carrete por 
una fuerza en la primera dirección 6. Aún cuando el giro del 
carrete está detenido, la contracción de las vueltas del ciu 
turón alrededor del carrete permite sacar una longitud de
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cinturón del-retractor 84. Tal "apriete del carrete" o alag 
gamiento reduciría de otra manera la capacidad de loe cintu 
renes y 82 para contener un ocupante. Cuando el aparato 2 
de bloqueo de cinturón se bloquea sobre el cinturón 4, impi- 

5. de que la fuerza en los medios 80 u 82 de cinturón alcance
el retraetor 84#. impidiendo de ceta forma el "apriete del ea 
rrete" y alargamiento entre el aparato 2 de bloqueo de cintu 
rón y el retraetor 84. De esta forma el aparato 2 ^e bloqueo 
de cinturón y el sistema de contención en el que ee utiliza, 

40. reduce el desplazamiento hacia delante del ocupante durante
un estado de emergencia tal como un choque de vehículos y re 
duce las lesiones sufridas por el ocupante. - - - - - - -

Á los efectos consiguientes, se declaren de novedad 
y propiedad para Espada, sus territorios y plazas de sobera- 

15. nía, las reivindicaciones que siguen. - - - - - - - - - - -
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R R I V I N D I C A C I O N ^ R

1. - Perfeccionamientos en lee aparatos de bloquee de 
cinturones de seguridad, en el que un cinturón de seguridad 
es susceptible de movimiento a travás de dicho aparato de ble 
quao en una primera dirección y en una segunda dirección opues 
ta, resistiendo dicho aparato de bloqueo el movimiento de di­
cho cinturón en dicha primera dirección cuando se aplica una 
fueres superior a una magnitud predeterminada a dicho cintu­
rón en dicha primera dirección, incluyendo el aparato de blo

10. queo una palanca susceptible de pivotamiento sobre un primer
árbol, teniendo dicha palanca una posición de bloqueo y una 
posición de no bloqueo, caracterizados porque el aparato eom 
prende:

medios para aplicar una fuerza substancialmente uní
15. forme sobre una zona de contacto de dicho cinturón. - ----

2. - Perfeccionamientos eegda la reivindicación 1 ,
caracterizados porque el aparato incluye: -------- - - - -

unos medios do bloqueo dotados de una primera auper 
ficie para hacer contacto con una parte de dicho cinturón; -

20. unos medios de montaje sobre dicha palanca para mon
tar dichos medios de bloqueo sobre dicha palanoa con suaeepti- 
lidad de movimiento; - - - - - - - - - - - - - - - - - -

un lomo en una segunda superficie de dichos medios
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de bloqueo opuesta a dicha primara superficie, ai endo susceptjL 
bles de movimiento dichos medios de bloqueo sobre dicho lomo 
con respecto a dicha palanca para aplicar dicha fuerza subs­
tancialmente uniforme sobre una sena de contacto de dicho oin 

5. turón; y - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

unos primaros medios elásticos que fuerzan dicha 
palanca a su posición de no bloqueo. - - - - - -  - —  - - -

3. - Perfeccionamientos eegdn la reivindicación 2,
caracterizados porque dichos medios de bloqueo los constitu­

ía . ye una barra y dicho aparato comprende además unos medios pa
ra retener dicha barra en dichos medios de montaje de dicha 
palanca. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

4. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 3,
caracterizados porque dichos medios de montaje los constitu­

ís. ye un canal en dicha palanca y dichos medios para retener di
cha barra en dichos medios de montaje comprenden: un primar 
labio en un primer lado de dicho canal y un segundo labio en 
un segundo lado de dicho canal. - - - - - - - - - - - - -

20.
$.- Perfeccionamientos eag&a la reivindicación 4, 

caracterizados porque el aparato comprende además: un rebaje 
en dicha barra junto a dicho primer labio; y unos segundos 
medios elásticos dispuestos en dicho rebajo entre dicha ba­
rra y dicho primer labio de dicha palanca. - - - - - - - -

ó.- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 2,
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caracterizado!! porque el aparato comprende además unce medios 
de pivotamlento para mover una parte de dicho aparato en un 
plano subatanoialmente vertical, comprendiendo dicho# ¡aedios 
de pivotamiento: una primera cartela con forma de U dotada

5. de un primer lado y un segundo lado dispueetoe paralelamente
uno con respecto al otro en un plano substancialmente verti­
cal, ootando dispuesta dicha palanca entre dichos lados pri­
mero y segundo y atravcaando dicho primer árbol dichos lados 
primero y segando y dicha palanca* - - - - - - - - - - - - -

7*- Perfeccionamientos segdn la reivindicación P, 
caracterizados porque el aparato comprende además unos me­
dios giratorios para mover una parte de dicho aparato en un 
plano substancialmente horizontal, comprendiendo además di­
cha primera cartela un tercer lado y un cuarto lado dispues­
tos paralelamente uno con respecto al otro en un plano subs­
tancialmente horizontal, comprendiendo dichos medios girato­
rios! - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -  —  - - -  - -

una segunda cartela con forma de U dotada de un 
quinto lado y un sexto lado dispuestos paralelamente uno con 

20. respecto al otro en un plano substancialmente horizontal; y -

un segundo árbol dispuesto en un plano substancial 
mente vertical y que atraviesa dichos lados tercero y cuarto 
de dicha primera cartela y dichos lados quinto y sexto de di 
cha segunda cartela, con lo que dicha primera cartela gira 
sobre dicho segundo Arbol en un plano substancialmente hori­
zontal con respecto a dicha segunda cartela. - - - - - - -

10.
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8. - Perfeccionamientos según la reivindicación 2,
caracterizados porque el aparato incluye unos Medios de cae­
quillo elástico dispuestos alrededor de dicho primer árbol 
para distribuir la iUerza de modo uniforme y lateralmente a 
lo ancho del cinturón, comprendiendo dichos medios de monta 
je un canal en dicha palanca, comprendiendo dichos medios de 
bloqueo una barra dispuesta en dicho canal, un primer labio 
en dicho primer lado do dicho cansí y un segundo labio en un 
segundo lado da dicho canal para retener dicha barra en di­
cho canal, un rebaje en dicha barra junto a dicho labio y un 
resorte dispuesto en dicho rebaje entre dioha barra y dicho 
primer reborde de dicha primera palanca. - - - —  ------

9. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1,
caracterizados porque dicho aparato de bloqueo de cinturón 
de seguridad comprende medios de deslizamiento controlado pst 
ra permitir al movimiento de dicho cinturón de seguridad a 
travós de dicho aparato de bloqueo de cinturón en dicha pri­
mera dirección fuera de un retractor en respuesta a una fuer 
%a de desenrollo sobre dicho cinturón por encima de una se­
gunda magnitud predeterminada, siendo mayor dicha segunda taag 
nitud predeterminada que dicha primera magnitud predetermina­
da. — — — — — — — — — —

10.- Perfeccionamientos cagón la reivindicación 9. 
caracterizados porque dicho retractar comprende unos medios 
sensibles al cinturón que responden a una aceleración de de­
senrollo sobre dicho cinturón superior a una tercera magnitud
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cy*

predeterminada y medios de bloqueo para impedir el ¿aaenrro- 
1 1 o posterior de dicho cinturón fuera de dicho rotractor cuan 
do dicha fuerza de desenrollo as superior a dicha tercera 
magnitud predeterminada, siondo mayor dicha tercera magnitud 
predeterminada que dicha primera magnitud predeterminada y 
mayor que dicha segunda magnitud predeterminada. - - - - - -

11.- "PBR3WOIONAMIEMT3S EN LOS APARATOS DE BLOQUEO 
BE CINTURONES DE SMSURIDAD". ----------------------

preaente memoria que consta de veintiséis hojas foliadas y 
mecanografiadas por una sola de sus caras y de diez figuras 
que la ilustran.

Todo ello conforme se describe y reivindica en la

P , A  A t C U R E U S U Ñ O Í

mom.
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