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MEMORIA DESCRIPTIVA

Este invento se refiere a un sistema de
seleccidén mfltiple para agujas de‘una miquina de punto
circular que tiene un cilindro de agujas, jacks méviles
longitudinalmente y mdviles angular y rédialmente por
la accidn de levas fijas que los desplazan hacia fuera
antes de una seleccignj una pila de levas de seleccidn
que actuando sobre lds talones desplazan los jacks hacia
el interior y una leva de elevaci&ﬂ inmediatamente por debajo
de las selecciones para elevar los jacks (y agujas
correspondientes) que no han sido desplazados hacia
dentro,

De conformidad con el invento se proporciona
una pila de correderas a leva o sea levas de corredera
aptas para mantenerse en posicidn inactiva con medios
electromagnéticos y de ponerse en funcionamiento
con medios el4sticos; dichas levas de corredera estén
provistas, en la direccidn de giro de la miquina,
con un perfil de retorno sobre el que actda un taldn
‘de un jack para desplazar la leva de corredera hacia
los medios de retencién magnéticos, después un intervalo
operativo y un perfil de descenso activo del miswmo jack
sobre el mismo taldn, cuando se inserta la correderaj
en correspondencia y por debajo de la pila de correderas
se proporciona una serie de perfiles subyacentes
que actuan con un empuje centifpeto sobre el taldn
previamente descendidopara llevar el jack a una posicidén
de exclusidn de la leva de subida de las agujas; los
medios de seleccidn electromagnéticos de las levas de
corredera pueden operar con el paso de un taldn en dicho

intérvalo operativo, para permitir, eventualmente, el
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avance de la leva de corredera ¥y asf el descenso
del taldn por el perfil de descenso y la consiguiente
accidn del perfil de empuje sobre el taldn; por dltimo
se proporcionan medios péré obtener, alternativamente,
una se1e0016n fija con una organlzaclén manual.

En una modalmdad prﬁctlca del invento se
proporciona un inédn permanénte con una pluralidad de
expansiones, que es apto para retener individualmente
las levas de correderaj sobre las dos expansiones activas
de cada leva de corredera se disponen devanados aptos
para neutralizar la accidn del imfn permanente, con el
fin de que avance la leva de corredera para su actuacién
sobre los talones a bravés del perfll de descenso.

Pl sistema de seleccidn incluye tacbién
una leva con un perfil de descenso que puede insertbarse
manualmente, para determinar el descenso de todos los
talones con el fin de activar dicha seleccidn fija
a través de los perfiles de efipuje que pueden reordenarse
previamente cada vezj asi pues se obtiene una seleccidn,
distinta o no de la obtenida oon las selecciones de
control electromagnético, mientras que las levas de
corredera antes citadas se excluyen en su totalidad
por el efecto de fetencidn electromagnética.

" Bl invento se comprenderd mejor a partir
de 1a descripeidn y dibujos que se acompaiian, gque
{lustran una modalidad no representativa del inventos.

En los aibujoss

La figura 1 muestra una seccidn parcial
segin un plano axil del cilindro de agujas en correspon-
dencia de una posicidn de seleccidn.

La figura 2 muestra una serie de posiciones
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Ay B, C, D, E, de un conjunto de seleccidn de un jack
que coopera con &ste,

La figura 2A muestra una vista local segin
ITI-IT de la figura 2, que muestra solo los perfiles
activos y el jack en las posiciones antes citadas.

Las figuras 3 a 5 muestran una vista lateral
desde el exterior ¥y una vista en planta de una cubrigidn
de leva y un grupo de jacks, y una perspectiva;-

De conformidad con los‘dibujos, con 1 se
indica el cilindro de agujas que estg circundado por
una cubricién 3 sobre la que se proporcionan levas
aptas para actuar sobre las agujas y jacks,'de los que 5
denota los destinados a cooperar con el sistema de
conformidad con el ifivehto. Los jacks 5 son de tipo
oscilante, o sea son méviles angularmente entorno de su
extremo superior empefiado entre el fondo de la canal de
¢ilindro y una leva 7 de la cubricidén. Con 9 se indica
otra leva de la cubriciéﬁ, que puede disponerse para
hacer descender los jackse, Con 12 se indica una leva
de subida, que est destinada para actuar con el fin
de producir el levantamiento de los talones de subida
14 provistos casi en la extremidad inferior del jack 5.
El extremo 5A del jack 5 puede moverse desde el
lateral de la leva 16 hacia una contraleva 12; en parti-
cular dicha leva 16 estf destinada a empujar radialmente
hacia fuera el extremo inferior de los jacks 5.

En correspondencia de un conjunto de
seleceidn, indicado de forma general con 18, se proporciona
un armazdn que'incluye,un bloque 20 contiguo a la
periferia externa del cilindro y soportado por la

cubricidn 3, para formar un juego de asientos para levas



corredoras; posteriormente se proporciona un conjunto
- 22 para el controlrelectromagnético selectivos En la
prictiva el conjunto del dispositivo = entre las corredoras
y el imfn - se fija a la placa de base a través de un
5« solo soporte.

El bioque 20 forma asientos corredizos para .
una pluralidad de levas de corredera 24, cada una de las
cuales presenta un extremo doblado hacia la parte posterior
24A para formar un plano de retencidén por efecto magnético.

10. De forma correspondiente, sobre el conjunto
de control electromagnético 22 se proporcionan extensioneé
polares, o sea expansiones 32, aptas para actuar sobre
los planos de retencidn simples 24A. MAs particularmente
. se proporciona un imfn permanente 28, solo uno para todas
15 las expansiones polares, flanqueado por cremalleras 30
que contienen pequeflas barras 32 que sobresalen para
formar las expansiones polares que se proyectan del
armazdn 28, 30, para disponerse enfrente de los planos
. 24A3 sobre estas barras se disponen devanados electromag-
20, néticos 34 que =~ cuando se excitan~-~ son aptos para
neutralizar el flujo magnético originado por el imin
permanente 28 en el par respectivo de expansiones.
La leva corredera respectiva 24, llegando al plano de
retencidn 24A, que constituye un portaimin, es rstenida
25, por las expansiones polares contra la accidn de un resorte
| 36 guiado sobre un vlstago 38 y que actua sobre la leva de
corredera 24 en la direccién de la flecha £36 hacia el ci-.
lindro de agujasy cuando se excitan los devanados 34 se
_ neutraliza el flujo magnético de retencidn y un pequefio
30, resorte 36 empuja de nuevo la corredera 24 en la dirececidn
de la flecha £36 en la posicidn activa del borde de corre=




5

10s

15.

20,

25,

30,

dera 24 que se dirige hacia el cilindro de agujas.

Segin resulta evidente a partir del dibujo,
cada corredera 24 presenta un plano inclinado 24B en el
planc de corredera, una ranura 24C y un plano inclinado
248 a modo de rampa inclinada con respecto al plano de
corredera, para obtener el descenso de un taldn 40 que
avanza segﬁh la fleéhé f1 correspondiente al movimiento
tangencial del cilindro de agujase.

Sobre el armazdn 20, adyacentenente y después

de las levas de corredera 24, se proporcionan levas de

empuje fijas 42, que pueden insertarse y extraerse manuale

mente. Bstas levas 42 presentar un perfil de rampa de
eapuje centripeto, para~empujar los jacks hacia el fondo
de la canal actuando sobre. los talones respectivosg

la accidn de las levas de empuje 4? se produce en una
zona en donde falta la conbraleva 16 y antes de que
snpiece 1la adcign de la leva de aseehso 12,

éor debajo de las lévas de corredera 24
se encuentra una leva 44 que presenta un perfil en
rampa inclinada similar_al 24B; este perfil de leva 44
puede actuar sobre el talén 10 de los jacks 5 para
que desciendan todos ellos.

‘Las levas 42 y la leva 44 se insertan y
excluyen manualmente, por ejemplo nediante deslizamiento
¥ blequeoc. .

El sistema de seleccidn descrito puede

trabajar en dos formas de seleccidn distintas; una

seleccidn mds sofisticada con el sistema de seleccidn

de programa electrénico, y un sistema de seleccidn fijo

qua puede ordenarse manualnmente,

Farael primer sistema de seleccidn la
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operacidn procede como sigue. Un taldn 40 de un

jack 5 llega en la direccién de la flecha fl y es empujado
por la contraleva 16 para establecer contacto con la
rampa 24B; avanzando segdn la flecha f1 a la posicidn
indicada por E en la figura 2 actda sobre la rampa

24B empujando la corredera 24 contra la accidn

del resorte 36, o sea en una direccidn opuesta a la
flecha £363; asf pues el plano de retencién 244 de la
corredera 24 en cuestidn se aproxima a las expansiones
polares correspondientes o extensiones 32, tal como se
representa en la posicidn A. Cuando no se ex¢itan los
devenados 34 1# corredera 24 se mantiéne fuera de
funcionamiento medianﬁé 12 accidn mag;ética permanente

de las expansiones polares y deja de funcionar el-taldn
40 y pasa sobre la leva de empuje 42§ por el contrario,
cuando se.éxcita el devghado_34 la corredera 24 respectiva
no queda retenida péf el efecto magnétiéo y el pequefio
resorte 36 la desplaza de nuevo seg&n 1a flecha £36 para
que entre en posici&n aCﬁiva; como se representa en la
posicién B. Luego el talén 40 esteblece contacto con

la superficie inferior de la rampa 24E y desciende tal
como se aprecia comparando las posiciones D y C; el taldn
40 desciende por la rampa 24E al nivel de la leva de
eupuje 4é£ luego esta dltima (que estd sienpre presente
cuando el sistema brabaja electromagnéticamente y; segin
una pauta, cuando el sistema trabaja con una seleccién
fija) empuja hacia dentro, o sea hacia el cilindro, el
taldn 40 y luego el jack 5, interrunpiéndose la contra-
leva 16+ Por consiguiente, con la excitacidn de los
devanados 34 o careciendo de esta excitdcidn, se

obtiene un empuje hacia dentro o el extremo inferior
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del jack 5 se mantiene hacia fuoraj de este modo se
obtiecne la seleccidn de jacks con respecto a la leva 12, lo
que determina la elevacifn de los jacks (o por tanto de

las agujas) solo cuando &stas no han sido empujadas de
nmievo hacia dentro de la canal por las levas ae empuje 42.
La celeccidn puede obtenerse con un programa del tipo de
control electrdnico.

Segﬁn otra seleccidn se excluyen todas las
levas 24 y las levas 42 se seleccionan manualmente,
manteniéndose algunas insertadas y algunas excluidas}
se inserta wna leva 44 que hace descender todos los
jacks actuando con su propia rampa, similar a
las 24E, sobre todos los talones 143 cen este caso los
jacks y, por consiguiente las agujas que operan en funcidn
de la presencia de talones y levas 42 se elevan selectiva=-
mente para enbrar en posicidn activa, todo ello con una
organizacidn manudl de las levas 42 & 443 en este caso
no existe seleccidn cloctrdnicas |

_ Con el mistema descrito es posible obtener
diferencias en los controles de seleccidng con una notable
ventaja con respecto a los sistemas tradicionales
actualmente utilizados.

3e entenderi que los dibujos solc muestran
un ejenmplo que se ofrece como una realizacidn préctica
del invento, por lo que dicho invento puede modificarse
por lo que respecta a formas ‘g organizacidn sin apartarse
de su concepto inventivo.

!.7"' >
HOTA
Descrito el objeto del presente invento se

declaran nuevas y dé prdpia invencidn las siguientes reivine
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dicaciones?

1. Perfeccionamientos en sistemas de seleccidn
de agujas en miquinas circulares de punto, del tipo que
incluyen; un cilindro de agujas (1)3 jacks {5) con ‘talones
(40) méviles longitudinalmente y méviles com inclinacién
por efecto de levas fijas (16) que los desplazan hacia
fuera antes de una seleccidnj una pila de levas de
seleccién que actuando sobre los talones hacen retroceder
de nuevo los jacks hacia dentro} y una leva de ascenso
(12) inmediatamente por debajo de las selecciones, para
permitir la elevacidn de los jacks (y agujas correspons
dientes) que no han sido empujados hécia el interior,
caracterizados porquey; una pila de levas de corredera
(24) aptas para ser retenidas por nedios electromagnéticos
(28, 34) y de ser cmpujadas para entraren posicidn operati-~
va por medios elisticos (36) presenta un perfil de retorno
(243) sobre el que actdd un taldn (40) para desplazar la
leva de corredera (24) hdcia los medios de retencién elec~
tromagnéticos, luego un intérvalo operacional (24C) y un
perfil de descenso (24E) activo sobre el propic taldn
cuando se inserta la levaj porgue en correspondencia
de y por debajo de-la pila de correderas se¢ proporciona
una serie de perfiles subyacentes de empuje centripeto
(42) sobre el taldn para llevar el jack en condicidn
de exclusidn de la leva de ascenso (12) de las agujas;
porque los medios de seleccidn clectromagnétices de
las levas corrcderas son operados con el paso de un
taldn ‘en dicho intdrvalo operacional, eventualnente para
determinar el avance de dicha leva de corredera (24)

v por tanto el descenso del taldn mediante el perfil

de descenso (24E) y la accién consiguiente del perfil
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de empuje (42) sobre el taldn; y por dltine se
proporcionan medios (44,42) para obtener, alternativa-
mente,una seleccidn con organizacidn rrahual s

2. Perfeccionamientos de conformidad con la-
feivindicaci6n precedente, caracterizados porque un
imfn permanente (28) con una pluralidad de expansiones
(32) es aéto para retener individualmente las levas de
correderaj y porque sobre las expansiones activas de
cada leva de gbrredera (34) se disponen devanados (34)
aptos para geutralizar la accidn magnética permanente,
con el fin de permitir, eléstiéamghte, el avance de la
leva d@ corredera para su operacién scbre los talones
a travéds del perfil del descensos

34 Peﬁfeédionamiehéoé de conformidad con las
reivindicaciones precedentes} caracterizados por incluir
una leva (44) con un perfil de deécenso que puede inser
tarse nmanuvalmente; para producir el descenso de todos
los jacks para operar una seleccidn fija de los perfiles
de empuje (42) ordenada pregiamente de forma manual, para
obtener una distinta seleccidn de la obbtenida con las
selecciones de control electrmagnéticoy excluyéndose todas
las levas de corredera (24) mediante un efecto de retencidn
clectromagnético.

4« Perfececionamientos en sistemas de seleceidn de
agujas en miquinas circulares de punto.

Segln se describe y reivindica en la presente
memoria descriptiva que constz de 10 piginas foliadas y
escritas a miquinz por una sola de sus caras.

Madrid, a 2 8 NOV, 1977
Pede JAlME ISERN

S\ . e .

Firmedo: JESUS PICAZO
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