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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se refiere a una miquina para lim-
piar legumbres, frutas o partes de las mismas que presemtan
en su base una parte central que hay que separara lo lar-
go de una superficie- semiesférica u -ojival de la parte que
la rodea, y que es@én dispuestas en un emplazamiento de
un plato que gira de modo discontinuo,

Se conocen ya miquinas para limpiar legumbres y, en
especial, separarlas flores u hojas'dél troncho que las
gostiene, En ellas se colocan las legumbres con la'éabeza
hacia arriba, en unos emplazamientos de un plato que gira de
modo discontinuo. Una cuchilla circular de difmetro invaria~
ble se desplazé hacia la cabeza de la coliflor, o la cabeza
de la coliflor se desplaza contra dicha cuchilla, que sigue
una superficie de corte cilindrica,.eé vez de adaptarse al
estrechamiento natural del troncho, desde la base hasta el
Spice de la coliflor, la cuchilla no separa las flores del
fpice, destruye al pasar las flores que se encuentran cerca
del Apice y puede seccionar mal las situadas cerca de la
base de la coliflor,

El presente invento subsana los citados inconvenien-
tes. Se entiende que el empleo de la miquina segdn el in-
vento no se limita a la limpieza de las cabezas de coliflor,
aunquoe éstas so monclonen constantemente como ojemplo en la
descripcidn siguiente,

En ?fecﬁo, la miquina segfin el invento puede utilizarse
para todas léé iééumbres,‘frutas o partes de &stas, en las
que haya que sepaéaruna parte central de la pérté qﬁe la
la rodea, a lo largo de una superficie semiésférica u ogivals
esto es, estén'compfehdidas toda clase de légumbres del tipo

col o escarola, asi como también frutas como la piiia (cuya
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parte central es estirpada por la industria de conservas) o
mitades de pomelos u otros agrios de los que se separa la
pulpa de la piel.

La miquina segfin el invento se caracteriza porque
posee una cuchilla curvada hacia el eje vertical de la le-~
gumbre o fruta, que gira alrededor de dicho eje y es mévil
en un arco de circulo convexo respecto de dicho ejg entre
dos posiciones, esto es, la posicién de retraccidén del em=
plazamiento (vaciado) y la posicibn de corte.

El movimiento entre estas dos posiciones puede rea-
lizarse principalmente uniendo la cuchilla a un pivote dis-
puesto a proximidad del eje, como en la modalidad de rea-
lizacién que se describe més abajo a tftulo de ejemplo,

En la modalidad de realizacidén preferente que se des-
cribe detalladamente a continuacibn, la méquiné comprende
ademfs un dispositivo para:el ajuste radial de la cuchilla,
mandado por un dispositivo de deteccién del tamafio, pues
éste puede variar bastante en el caso de las cabezas de
coliflor, citadas a titulo de ejemplo,

E1l dibujo de la modalidad de ejecucibn preferente
muestray en
la figura 1, una vista de conjunto y en perspectiva de la

méquina segfin el invento, en seccidn parcialj;
la figura 2, el dispositivo de rotacién discontinua del pla-
‘ to pivotante y el dispositivo de mando de la
retraccién y de la colocacidn de la cuchilla,
en seccibn parcialj;
la figura.s, el dispositivo de fijacibén de las cabezas de
coliflor, en posicidn de corte, visto desde
el ingulo posterior izquierdo segin la figura 1;

la figura 4, la cabeza cortadora (excepto una de sus dos



5.

10,

15.

20.

25.

30,

caras) con el dispositivo de puesta en posi~
cifn y de retraccidén y el dispositivo de ajus-
te radial de la cuchilla, y

la figura 5, el dispositivo de manéb del ajuste radial de
la cuchilla, en seccibén parcial y en pers-
pectiva parcialmente en despiece,

Como se muestra en la vista del conjunto de la figura
1, la miquina comprende un bastidor tubular 1 provisto de
una platafdrma inferior 2 y de un tab;ero 3, el cual reba-
sa el bastidor por un lado. Dicho rebase corresponde al de
un plato 4 giratorio dispuesto encima del tablero 3, inmé-
vile El plato 4 comprende seis emplazamientos constitufdos
por igual nfmero de orificios 5 circulares practicados en
el plato. Eﬁ la figura 1, la posicidn 5! corresponde a la
posicidén de alimentacién de uno de dichos emplazamientos,
1a posicibén 5" a la de corte y la posicidén 5! a la de
vaciado, Cada emplazamiento recibe sucesivamente una cabeza
de coliflor en la posicifn 5' y se la lleva al girar. En
la figura 1, se ha representado ﬁnicamente una cabeza de
coliflor 253 otro emplazamiento muestra claramente los
brazos que forman parte del dispositivo de fijacidén de ca-
bezas de coliflor, el cual se representa con detalle en la
figura 3.

La cadena de transmisifn visible en la figura 1, per-
mite localizar el dispositivo de rotacidn discontinua del
plato giratorio 4, asi como el dispositivo de mando de la
puesta en posicién y de retraccibn de la cuchilla giratoria,
que se describe detalladamente mis abajo., Ambos disposi-
tivos estén situados debajo de la plataforma inferior 2 y
sony por tanto, invisibles:en la figura 1. Los dos dispo~

sitivos estfn unidos mediante la citada cadena de trans-



misién a un motor 6, asistido por una caja de reduccibn 7,
las cuales tampoco son visibles en la figura 1 debido a la
disposicién de la cabeza de corte (véase mis abajo). Los
dos dispositivos y su accionamiento se representan con de-

5 talle en la figura 2, en la que se ha suprimido en parti-
cular la representacién de la plataforma inferior 2.

En la figura 1 puede verse un segundo motor 8, sin
caja de reduccidn, que acciona el Arbol de una cabeza cor-
tadora 9 (parcialmente visible) por medio de una correa,

10. En la figura 4 se representa con detalle la cabeza core _
tadora 9.

Por dltimo, un dispositivo unido al eje de la cabeza
cortadora 9 permite detectar el tamafio de la coliflor y ajuswe
tar la cuchilla en su posicién radial al difimetro del troncho de

15, coliflor. Dicho dispositivo es parcialmente visible en la
figura 1 y se explica con detalle en la figura 5.

En la descripcién que se expone a continuacidn, cada
uno de los dispositivos se describe por separado, en forma
detallada. ‘En dltimo lugar se describe la sincronizacién de

20, los movimientos del conjunto de los dispositivos a fin de dar
una visidén global,

Dispositivo de rotacibn discontinua del plato gira~

torio: La cabeza de la coliflor colocada en el emplazamien~
to 5 se desplaza hasta situarse encima de la cabeza corw
25 tadora 9, es decir, en la posiciln de corte 5", donde se
inmoviliza.-En la modalidad de realizacidén preferente que
se describe, el plato 4 comprende seis emplazamientos 5. El
movimiento rotativo del disco 11 es transformado en un mo-
vimiento rotativo paso a paso,. de modo que el plato 12 se
30, inmovilice después de cada sexta parte de un giro comple-

to. Como se muestra en la figura 2, el disco 11 esti pro-
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visto de una espiga 13 dispuesta sobre su cara superiorn, .
cerca de la periferia, El disco 1l posec ademis una -leva de
enclavamiento 14 concdntrica, pero de menor diimetro; cuya
periferia, por lo demfs circular, estf recortada en arco de
cfrculo frente a la clavija 13, El plato 12, solidario del
eje 15 del plato giratorio 4 posee seis brazos, cada uno

de los cuales esti hendido radialmente a fin de recibir

la espiga 133 el entrebrazo forma un arco de cfrculo cuyo
difmetro corresponde al de la 1eva-l4.

Durante el funcionamiento, la espiga 13 se introduce
en una de las hendiduras del plato 12, es empujada hasta el
fondo por el giro del disco 1l y hacer girar un sexto de
vuelta el plato 12, hasta que é&ste pueda desengranarse de
nuevo de la hendidura, luego la leva 14 hloquea el plato 12
en posicibn de trabajo, apoyindose su porcién de periferia
circular contra el entrebrazo del plato 12, posicién de blo=-
queo que se representa en la figura 2. La misma operacibn
se repite cuando el disco 11 efectda un giro completo y la
espiga 13 se presenta frente a2 la hendidura del brazo si~
guiente, Esta forma de accionamiento se denomina a veces
“Genéva motiont,

En la modalidad de realizacibn que se representa en
la figura 2, el disco 11l es accionado, sobre todo por ra-
zones de disposicidn de las masas en el espacio reducido
de la mfquina, por una cadena 16 unida a una rueda 17 so=-
lidaria del &rbol del motor 6. La reduccién que propor-
ciona la cajé 7 puede aumentarse eligiendo adecuadamente
los di4metros respectivos de la rueda 17 de cadena y de la

rueda que acciona el disco 11,

Dispositivo de fijacién de las cabezas de coliflor

en los emplazamientos del platoAgiratorios El Arbol 15 so-
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porta un plato 18 dispuesto entre el tablero inmévil 3 y el
plato giratorio 4, como me muestra en la figura 3. El cuer~
po del platol8 posec seis brazos 19 dispuestos a modo de
radios entre los orificiocs de los emplazamientos 5. Cada
brazo 19 termina en una barra transversal, lo que visto en
planta les confierec una forma en T+ Unos pivotes 20 estén
dispuestos a cada extremo de dicha barra transversql, asi
como gbre el cuerpo del plato 18, entre las bases de los
brazos vecinos. Asf, debajo de cada emplazamiento 5 se en-
cuentran dispuestos tres pivotes que forman entre sf un
trifngulo equil&tero; seis cadenas 21 unen cada tres pivo-
tes que forman entre sf un tal trifngulo. Cada uno de
dichos pivotes 20 soporta un brazo 22 curvado hacia el
interior y hacia abajo, de modo que pueda amoldarse a la
redondez de una cabeza de coliflor. Debajo del plato 18,
el 4rbol 15 estf rodeado por una leva fijada sobre el ta-
blero 3 (no representada) y cuya prominencia se encuentra
fonte a los orificios de los emplazamientos situados en

la posicibn en que el emplazamiento debe ser, respectiva-
mente, evacuado (5%!') de la coliflor cortada y provisto
(5') de una nueva cabeza de coliflor,

Los platos 4 v 18 fijados sobre el frbol 15 avanzan
simultineamente y paso a paso, un sexto de vuelta. En este
ejemplo, - tales platos giran en sentido inverso a las agujas
de un reloj. Cuando un pivote 20 interior, es decir, éi—
tuado sobre el cuerpo del plazq 18, se encuentra frente
a la parte protuberante de la leva 23, un rodillo 24 fijado
sobre un brazo solidario de su eje le imprime un movimiento
de rotacién que diclio pivote transmite por medio de la ca-
dena 21 a los dos pivotes 20 exteriores, con los que forma

un trifngulo, E1l movimiento de rotacién hace que se separea
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los brazos 22 a fin de liberar la coliflor que sostienen,
o para permitir la colocacidén de una nueva coliflor. Todos
los pivotes 20 que forman un trifngulo o parte de ellos
estén provistos de un resorte, que,no se representa, que les
hace cerrar sus brazos sobre la cabeza de la coliflor 25,
4 modo de una pinza, tam pronto como el pivote 20 interior
ha rebasado 1a prominencia dé 1a leva 23.

| El ndmero de brazos 22 no esyé iimitado a 3 y segtin
una variante, sus extremos poseen uhéé piezas eldsticas que
mejoran el contacto con la coliflor.

La modalidad de ejecucién de seis emplazamientos 5,
elegida en este caso, permite utilizar racionalmente el
espacio disponible sohre un plato circular como el plato 4
y confiere a la miquina un ritmo, al cual la operaria
puede colocar ficilmente una nueva cabeza de coliflor en
cada emplzamiento 5 que se traslada a la posicién de ali-
mentacién 5°,

Evidentemente, es posible aumentar el nfmero de empla-
zamientos 5 a fin de obtener un mayor rendimiento de la
méquina; en tal caso, el disco efectuari un giro infe-
rior a un sexto de vuelta‘en cada operacién, y el plato 4
deberi tener un difmetro mayor; inversamente, una miquina
simplificada al méximo comprenderi tan solo uﬁ emplazamiene
to 5 que giraré.sin transicibn desde la posicibn de corte
5% hasta la posicign de alimentacién 5! en que la operaria
colocar una nueva coliflor después de evacuar el troncho
y.las flores de la coliflor precedente, ya cortada;

Dispositivo-de puesta en posicibn y de retraccién de

la cuchilla: Como se muestra en la figﬁra 4y un platillo
giratorio 26, accionado por la cabeza cortadora 9, esté

acoplado al tablero inmévil 3, Dicho piatillo 26 est8 pro-~
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visto de un orificio rectangular 27, cerrado por una corre-
dera (no representada) a través de la cual pasa una cuchilla
28 y que sigue el desplazamiento radial de ésta. La cuchi-
1la 28 es solidaria de un sector 29 que gira sobre un pi-
vote 30. Una biela 31 .ine el gector 29 al extremo superior
de una palanca 32 por medio del eje 33. Un resorte 34, ten-
sado entre una de las caras (no representada) de la cabeza
cortadora 9 y el eje 33, obliga a este Gltimo a retornar
hacia el eje 35' de la cabeza cortadora 9. El extremo in-
ferior de la palanca 32 esti fijado sobre un pivote 36 so~-
lidario del cuerpo de la cabeza cortadora 93 dicho extremo
se prolonga en forma de horquilla 37, la cual forma un 4n-
gulo abierto con la cara superior de la palanca 32,

La horquilla 37 se apoya sobre una varilla 38, Esta
es concéntrica, pero posee un difmetro inferior al del
irbol 35 y atraviesa a éste de arriba abajo, rebasando
su extremo inferior el del 4rbol 35.

Como se ve en la figura 2, una palanca 39 pivota so-
bre un apoyo 40 fijado sobre la cara inferior de la plata-
forma 2 (ver figura 1), Uno de los brazos de la palanca 39
se apoya contra el extremo inferior de la varilla 38, el otro
est4 provisto de un rodillo 41 fijado en una horquilla 42
¥ que rueda sobre una leva 43 dispuesta a modo de reborde
sobre la cara inferior del disco 11 (que posee la espiga 13
y la leva 14 sobre su cara superior). Como se muestra en la
figura 2, la disposicién de la leva 43 es tal respecto a la
espiga 13 y la clavija 14 que hace que el rodillo 41 perma=-
nezca bajado desde el momento en que la leva 14 se introduce
en la hendidura de un brazo del plato 12 hasta el momento
en que se libera, es decir, durante la duracibén del giro del

plato 4.
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Al bajar el rodillo 41, la Qarilla 38 es empujada ha-
cia arriba y transmite el movimiento a la horquilla 37.
En consecuencia (ver figura 4), la palanca 32 gira alrededor
del pivote en el sentido de las agujas de un reloj, arrastran-
S5¢ do hacia abajo el sector 29, Por consiguiente, la cuchilla
. 28 desaparece por el orificio del platillo giratorio 26 (po=-
sicibn de retraceién). AL contrario, cuando el rodillo 41
se apoya sobre la punta baja de la leva 43, la palanca.39
permite que la varilla 38 descienda de nuevo, y el resorte
10, 34 tira del eje 33 hacia el eje 35!, obligando asf a que su=
ba de nuevo el sector 29, con lo que la cuchilla 28 sale
fuera del orificio 27 (puesta en posicién de la cuchilla).

Dispositivo detector del tamafio de las coliflores y

ajuste radial de la cnchilla$ Como se muestra en la figura

15, 35 . un saliente 44, que es solidario del primero de los bra-
zos 22 exteriores de cada una de las pinzas, se pone en
contacto al girar el plato 18, con una lenglleta 45 solida-
ria de un #bol 46 y diSpuesta ligeramente delante de la po-
sicibén de corte 5%, segfin el sentido de la rotacién del

20, plato 18,

En una modalidad de realizacibén no representada, la
lenglleta 45 esti dispuesta todavia mis adelante, estando
dispuesto el saliente 44 sobre el pivote 20 del segundo
de los brazos 22 exteriores. En cualquicra de los dos casos,

25. el fin perseguido es medir el tamafio de la cabeza de la
coliflor 25 a lo més tardar cuando &sta alcanza la posi-
cidén de corte 57,

Evidentemente, el saliente 44 rebasari bastante la pe-
riferia del circulo descrito por los brazos 19 cuando los

30. brazos 22 se hayan cerrado sobre una caheza de coliflor 55

de gran tamafio, ¢ inversamente, el saliente apenas rebasari
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dicha periferia en el caso de una coliflor 25 de pequefio
tamafio, El saliente 44 apartarf, pues, m&s o menos fuerte~
mente la lenglleba 45 segdn el tamafio que tenga la cabeza de
coliflor 25,

Como se. muestra en la figura 5, el desplazamiento de
la lengtieta 45 se transmite por medio de un eje 46 a una
leva diferencial constitufda por una leva 47 y una contralew
va 48, por medio de un brazo 49 y de bielas 50, 51, Cuando
el brazo 49 se separa del #fibol 35 (cabeza de coliflor de
gran tamafio), la biela 50 articulada sobre una de las caras
laterales de la leva 47, acciona a ésta giratoriamente; 1la
contraleva A8 es accionada simultineamente en un movimiento
de rotacién en sentido contrario, estando unida la biela 51
a la cara lateral de la contraleva por el lado opuesto al
de la biela 50, En consecuencia, la contralewa 48 se dgs—
plaza sobre la leva 473y alcanza el punto m#s alto (sepa-
racibén méxima) cuando la cabeza de coliflor es de tamaiio
excepcionalmente grande, y el punto més bajo cuando la cabeza
de coliflor posee un tamafio pequefio, Como el cuerpo de la le-
va 47 se mantiene a una altura constante, la separacién de
la contraleva 48 provoca una elevacibn de ésta,

Dicho movimiento de elevacidn de la contraleva 48
que rodea el fbol 35 debe transmitirse a la varilla 52,
que también es concéntrica al Srbol 35, pero que es mis corta
que éste y posee un dilmetro todavia menor que el de la vari-
11la 38, que la rodea., En el ejemplo que se representa en
la figura 5, la transmisibn se efectfia como sigue: un man-
guito 53 estéd colocado sobre la contraleva 48 por medio'de
un cojinete de bolass Aungue puede girar con relaciﬁn'a la
contraleva 48, el manguito est8 obligado a seguir los des~

plazamientos en sentido axial., Sobre su cara interior, el
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(descrita antes).

12w,

manguito esté provisto de una espiga 54 que alcanza el
extremo inferior de la varilla 52 a través de dos ventanas
que presentang por una parte, la pred del Arbol 35 y, por
otra, la varilla 38, que es hueca por su parte superiogé Di-
chas ventanas, alargadas en sentido vertical, absorben'ios
movimientos de élevaciﬁn y descenso que la espiga 54 debe
transmitir dnicamente a la varilla 52, BEn esbe ejemploi el
manguito 53 es solidario del 4rbol 35, de modo que la-espi-
ga 54 dispuesta en la ventana del 8rbol 35 sigue sin fria-
tamiento el movimiento giratorio de este fltimo. Asimi;mo,
1la varilla 38 recibe de 1la espiga 54 un movimientorotéfivo,
si bien dicho movimiento no es indispensable para su ﬁuncién

La horquilla 37 dejz pasar a la varilla 52 que se
prolonga mis allé del extremo superior de la varilla 38,
como lo muestra la figura 4. El extremo superior de 1% va-
rilla 52 se apoya contra la zapata de una palanca 55 cuyo
extremo inferior pivota sobre el cuerpc de la cabeza de core
te 9+ El extremo superior de dicha palanca 55 soporta
el pivote‘30 que soporta el sector 29, Entre el pivote 30
v el reborde superior de la cabeza cortadora ¢ esti t?nsado
un resorte 56, Log movimientos de puesta en posicibn y de
retraceidn por una parte y, porcra, los movimientos ﬁe
ajuste radial son interdependientes, La cuchilla 28 esté
dirigida por el cfecto combinado de los dos dispositivos,
Se ha hecho una distincién solo por motivos de claridéd
en la exposicidn. )

Por otro lado, un dispositivo de frenado que no se
representa, mantiene la cuchilla durante el funcionamiento )
en la posicifn determinada por el tamafic de la coliflor,

Una elevacién de la palanca §§ por la varilla 52
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provoca un desplazamiento del pivote 30 en direccidén del eje
351, efectufndose dicho movimiento sobre un arco de circulo
alrededor del extremo inferior de la palanca 55 y pudiendo
prolongarse mis allf del citado eje 35'. El resultado es
un aumento de la distancia que separa'el eje 35' del punto
més alejado del arco de cfrculo descrito por la cuchilla 28;
inversamente, un descensc de la varilla 52 provoca un acere-
camiento entre la cuchilla 28 y el eje 35!, Esti claro que’
en una posicién dada de la palanca 32, el ascenso de la paé
lanca 55 provoca simultineamente un descenso del sector 29;
que es E&licitado por la biela 31 que pivota alrededor del:'E
punto fijo que comstituye entonces el extremo superior de }a
palanca 32, ‘
Son posibles otras modalidades de realizacién del dig-
positivo de deteccibn del tamafio de las coliflores y del
ajuste radial de la cuchilla 28, Eh particular, en una mos=
dalidad de realizacién que no se representa, la varilla 52
de mando del ajuste radial es hueca y posee un difmetro su-
perior al de la varilla 38, a la que rodea con su pared; ‘en
su parte suéerior, 1la citada varilla 52 presenta un hueco
que permite que una uila efectle libremente un movimiento de
vaivén que le imprime la varilla 38. Esta filtima se prolon-
ga, evidentemente, mis alls del extremo inferior de la vari-
lla 52 hasta la palanca 39, como en la modalidad de rea-
lizacidn descrita anteriormente. Su ventaja con reepecto
a la modalidad de realizacibén representada sobre todo en
la figura 5 es que la espiga 54 interna del manguito 53 no
atraviesa la pared de la varilla 38 para apoyarse contréw
el extremo inferior de la varilla 52, por lo que la varilla
38 no efectda ninglin movimiento giratorio. :

La concepcepcién del invento no se alterars por la:
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sustitucibn de los dispositivos neclnicos descritos an-
teriormente por un dispositivo electrépico de deteccibn del
tamafio de las coliflores. Asf, la desviacién de la lenglleta
A5 podré ser comunicaday en una modalidad de realizacidén que
no se represgenta, auna calculédora que mande el ajuste ra-
dial de la cuchilla 28 mediante, por ejemplo, un micromotor
alojado en la cabeza cortadora 9. En una modalidad de reaqi
lizacidn que no e representa, una célula fotoeléctrica '
que reemplaza a la léngtleta 45 mide el tamafio de las ca-
bezas de coliflor y transmite sus informaciones a la calcy=-

ladorea,.

Sincronizacién de los movimientos del conjunto de los

dispositivos: El funcionamiento de la modalidad de realiza-

cibn preferente que se representa en los dibujos es como.
sigues

La puesta en marcha del motor 6 pone en movimiento .
el disco 1l, Como puede verse en la figura 2, la espiga iB
hace que se desplace el plato 12, Este es bloqueado por ia
leva 14 en el momento en que uno de los emplazamientos 5
previstos en el plato giratorio 4 se encuentra en la po-
sicibn de alimentdcibn 5!, visible en ia figura 1,

La operaria coloca entonces una primera cabeza de co=
liflor en la cavidad de dicho emplazamiento, con la punta
hacia arriba. ' ) :

A continuacién del piato giratorio 4 es accionado dél
modo descrito eﬁ un movimiento giratorio de un sexto de
vuelta en gentido inversoc al de las agujas de un reloj; otro
emplazamiento 5 se detiene en la posicidn de alimentaci6g 5,

Como muestran las figuras 1 y 3, los brazos 22 sc cierran
entonces sobre la cabeza de coliflor 25 por el efecto deilos

resortes (no representados) de los pivotec 20 cuando la leva
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23 cesa de actuar sobre el pivote 20 interior; en efecto,
el rodillo 24 pierde el contacto con la leva 23, La cabeza
de la coliflor 25 es centrada y luego es retenida firmemen-
te por el brazo 22,

Partiendo de la posicién de alimentacidn 5!, el em~
plazamiento 5 provisto de una cabeza de coliflor efectfia cua-
tro movimientos de un sexto de vuelta cada uno antes de lle~
gar a la posicién de corte 5".uHasta aqui,'la base de la ca«
beza de la coliflor 25 se desliza sobre la cara superior,
lisa, del tablero inmévil 3.

Justo antes de que el emplazamiento‘s llegue a la po-
sicibn de corte 5", el saliente 44 tropieia Qoﬁ la lengﬂeta-
45 y la desvia (véase la figura 3). Este movimiento se transe
mite del modo descrito anteriormente (véése también la figufa
5) a la leva diferencial 47/48 y de ésta a la cuchilla 28,
como muestra la figura 4. La zapata de la palanca 5§ se apé—
ya constantemente sobre el extremo de la varilla 52, el rer
sorte 56 lo fuerza a seguir el movimiento de descenso; la f

fuerza de traccién del resorte 56 no es compensada por la

,del resorte 34, por una razén que luego se expondrf,- Por

otra parte, la leva 43 que se representa en la figura 2, hace
que suba la varilla 38 provocando el escamoteamiento de la‘
cuchilla 38 por el interior del orificio 27 cada vez que

el plato giratorio 4 y el dispositivo de fijacidén de las ca-
bezas de coliflor efectdan un movimiento de rotacibén. En con-
secuencia, la horquilla 37 se apoya sobre el extremo de 1a:
varilla 38 que manda el movimiento de retraccién de la cu-
chilla mientras se¢ efectda el ajuste radial de &sta; en

otras palabras, el extremo superior de la palanca 32 cogs~i
tituye un punto fijo que permite que la palanca 535, levantéda

por la varilla 52 desplace el pivote 30 para ajustar la poe



5.

10.

15.

20.

25,

30.

=16

sicién radial de la cuchilla 28 al tamafio de la coliflor 25.
~ En dicho momento, la cabeza de la coliflor 25 termina
por llegar a su posicién de corte 5%, Sostenida firmemente

por los brazos 22, la cabeza de coliflor 25 se encuentra

- situada entonces sobre el platillo giratorio 26, acoplado

al tablero inmévil 3.

Precisamente entonces es cuando el rodilloe 41 (véase
la figura 2) abandona la rampa de la leva 43; la palanca 39
permite ahora el descenso de la varilla 38.

Como el pivote 30 estl bloqueado en la posicién deten=
minada por la varilla 52 y la palanca 55, el resorte 34 hace
que la cuchilla 28 salga fuera del orificio 27. La cuchilla,
que esti curvada a fin de adoptar la forma del troncho de
coliflor, se coloca entre el troncho y las flores de la ca=
beza de coliflor 25,

En ese momento es, a lo mis tardar, cuando se pone :
en marcha el segundo motor 8; en la prictica, dicho motor
se pone en marcha al mismo tiempo que el motor 6 y no ce%a de
funcionar durante los movimientos rotativos del plato gir%—
torio 4, La correa 10 de transmisidn transmite un movimiéﬁto
rfpido de rotacifén al &rbol 35, a la cabeza cortadora ro-
tativa 9 y al conjunto de palancas y bielas que sostienen
la cuchilla 28, asf{ como al platillo giratorio 26 pro-
visto del orificio 27 para dejar pasar la cuchilla 28.

En una vuelta completa, la cuchilla 28 separa todas
las flores de su troncho, sin estropearlas., Entonces esté
lista para escamotearse de nuevo por el orificio 27; movi-
miento..que se efectdia en el momento en que el rodillo 41 pasa
de nuevo sobre la rampa de la leva 43 y provoca el ascenso
de la varilla 38,

Este movimiento va seguido del de la rotacién de un
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sexto de vuelta del plato giratorio 4. .El emplazamiento 5
llega entonces a la posicién de vaciado 5!, Los brazos
22 se abren por laaccibn de la leva 23, El troncho y las
flores separadas son evacuados por un orificio (que no se
representa) practicado en el tablero inmévil 3, y luego se
transportan por medio de una cinta transportadora hacia
una criba que separa el tromncho de las flores, cuyo tamafio
es menor,

El siguiente movimiento de rotacién lleva de nuevo
el plato giratorio 4 a la posicién de alimentacibn 5¢,

-y =
NOTA

Descrito el objeto del presente invento, se declaran
nuevas y de propia invencifn las siguientes reivindicacio-
ness

l. Perfeccionamientos en miquinas para limpiar le~
gumbres o frutas, o bien partes de las mismas que presentan
en su base una parte central que hay que separar a lo lar-
go de una superficie semiesférica ﬁ ojival de la parte que
la rodea, y que estén dispuestas en un amplazamiento de
un plato que gira de modo continuo, caracterizados por com-
prender una cuchilla curvada hacia el eje vertical de la:le-
gumbre o fruta, que puede girar“alrededor de dicho eje y.
es mévil sobre un arco de circulo convexo respecto de ese
te eje entre dos posiciones, esto es, la posicidn de re-j
tracc:én del emplazamiento y la pos1c16n de corte, j

2. Perfeccionamientos de conformidad con la re1v1nd1—
cacidn 1, caracterizados porque, en posicidén de corte, 1a
punta de la cuchilla (28) alcanza siempre al menos el eqe
vertical (351) de la legumbre o la fruta (25). ﬂ

3+ Perfeccionamientos de conformidad con la reivinw
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dicacibn 1, caraqtefizados porque, en posicién de corte, la
cuchilla (28) se cbibca en el orificio (27) de un platillo
giratorio (26) acopiadoralltablero inmévil (3) y solidario
de 1a cabeza cortadora (9){

54 Ai Perfeccionamientos de conformidad éon la reivindi-
cacién 1, caractetrizados pordue la posicign de retraccién
o de corte de la cuchilla (28) es accionada por una varilla
(38)41a cualesconcéntrica al f4rbol (35) y mbévil a lo largo
de su eje (35%)«

10. 5« Perfeccionamientos de conformidad con la reivindica5
ciones 1 vy 4, caracterizados pof comprender un disco (11)
conectado a un motor (6) que presenta sobre su cara supe-
rior una espiga (13) y una leva (14) para el mando del pla-
to giratorio (4) vy, sobre su cara inferior, una leva (43) para

15. mandar la posicidén de la varilla (38) por medio de una palan=-
ca (39).

6. Perfeccionamientos de conformidad con lasreivindi-~
cacién 1, caracterizados porque se fija un pivote (30) sobre
una palanca (55) lo que permite modificar la posicién del

20. arco de cfrculo ‘descrito por la cuchilla (28) a lo largo
del eje vertical (35!),

7+ Perfeccionamientos de conformidad con las reivindi.
caciones 1 y 6, caracterizados porque la posicién de 1a )
palanca (55) estd mandada por una varilla (52) mévil a 1o -

25, largo de su eje y concéntrica a la vez al &rbol (35) y al
eje de la varillé (38).

8. Perfeccionamientos de conformidad con las reivindi-
caciones 1 y 7, caracterizados porque la varilla (52) esté’
mandada por una leva diferencial (47/48), en el interior dé

30, la cual el sentido de pivotamiento de la leva (47) es con—v

trario al de la contraleva (48), mandadas ambas por la
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desviacifn de una lenglleta (45) de deteccién del tamafio de
la legumbre o de la frutd (25).

9. Perfeccioﬁamientéé de conformidad con la reivindi.
cacidn 1, caracterizados porgue cada emplazamiento (5) esté
rodeado por unoé brazos (22) fijados sobre pivotes (20),
unidos y ajustados entre sif de modo que formen alrededor
del centro del emplazamiento (5) una pinza mandada por el

Arbol (15).
10, Perfeccionamientos de conformidad con las reivin-

‘dicaciones 1 y 8, caracterizados porque la parte de con=

tacto de la iengﬂe@a (45) estd situada antes de la posicidn
de corte (5") y la desviacibn, mandada por un saliente (44)
situado sobre uno de los pivotes (20) exteriores del dise '
positivo de fijacién de la legumbre o de la fruta (25).

11, Perfeccionamientos de conformidad con las reivinqi-
caciones 1 y 9, caracterizados porque los brazos (22) estén
unidos éntre sf pof una cadena (21) y porque uno de los pi—
votes (20) de cada dispositivo de fijacién es accionado :
por una leva (23).

12, Perfeccionamientos en miquinas para limpiar le-
gumbres o frutas.

Seglin ée describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva que consta de 19 hojas foliadas y escritas a mé-

quina por una sola cara.

Madrid, a 8 NOV. 1877

JAIME ISERN
p- P

Firmade: JESUS PICAZD
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