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Memoria Descriptiva

El invento tiene por objeta una má­
quina para'efectuar el pre-cortado mecánico» median, 
te excavación alrededor de un frente de explotación» 
de una roza que sigue el contorno de una galería - 
subterránea en perforación» en la cual un soporto 

de herramientas se desplaza por unos medios de auto 
propulsión sobre un camino de guiado y de propul­
sión que sé extiende de manera continua en toda la 

periferia de la galería» y'que asta constituido por 
lo menos por dos carriles de guiado y por lo menos 
un carril de propulsión, podiendo dicho camino de 
guiado ser avanzado en la parte excavada de la ga­
lería hasta la proximidad del frente de explotación* 

Se conoce por la Patente francesa 
666*516 del 28 de Diciembre de 1928 un dispositivo 
de formación de.roza alrededor del frente de expío, 
tecion.de un túnel, que incluye un carril de guiado 
adaptado para seguir la configuración de una roza - 
que ha de ser excavada alrededor del frente de expío, 
tación de un túnel y sobre el cual se desplaza una 
herramienta provista de rodillos que se apoyan sobra 
las caras internas y externas del carril de guiado* 
El carril de guiado está soportado "por una construc 
clon adecuada, la cual puede ser el último de los - 
aros':?que soporta la parte del túnel ya perforada".
En este dispositivo, se ha previsto, entre otras so,
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lucionss, el que el chasisque soporta la herramien 

ta puede llevar un motor de accionamiento que tra- 
bajara entonces da tal manera que desplace el cha­
sis por medio de órganos acoplados con dientes o - 

con un carril de fricción,
Dosde la focha de registra de la Pa­

tente francesa nc 656,516, aunque bastante recien­
temente, se han desarrollado industrialmente marcos 
móviles, aunque abiertos en forma dé arco, para el 
desplazamiento de máquinas destinadas a formar ro­

zas, tales como perforadoras de roca. Estas máqui­
nas generalmente arrastradas por una ruede dentada 
que engrana con una cremallera que so adapta al poje 
fil del arco, so apoyan, para reaccionar al par de ■ 
basculamiento, sobre un carril periférico externo 
al marco o sobre la cara externa de la parte delajn 
tora del marco que tiene la forma dB un carril*

En estas máquinas, como en la máquina 

de la Patente francesa n& 666*516, es preciso formar, 
en la parte delantera de la superficie da protección 
que constituye el bastidor, un espacio destinado a 
adaptarse a la parte del chasis móvil porta-herra­
mienta, en particular para dar paso a los rodillos. 

Además, es preciso formar para estos rodillas un es, 
pació entre el bastidor y la3 paredes de la galería 

excavada.
Un primer objeto del invento consiste



5

10

15

20

25

- 3 -

en recuperar» para aumentar el volumen del espacio 
central» todo el espacio periférico» de modo que 
sea posible trabajar en galerías más pequeñas. Otro 

objeto consiste en liberar» para mejorar el apunta­

lamiento de la máquina» el borde delantero de la - 
estructura portadora del camino de guiado. Otro oja 
jeto del invento consiste en situar todo el mecanis 
rao de guiado y propulsión en una zona protegida y 
de fácil inspección. Otro objeto más del invento - 
consiste en hacer que todas las fuerzas-se ejerzan 
en el interior del bastidor para evitar las fuerzas 
de flexión en su parts delantera. Otro objeto más - 
del invento consiste en tener la posibilidad de ajus 
tar con precisión la alineación de ataque de la he­
rramienta que realiza la roza» lo que no es pasible 
can los aparatos conocidos.

Estos objetos se obtienen» en una má­
quina del tipo descrito en el comienzo de esta Memo 
ria» debido al hacho de que incluye un bastidor-so­
porte constituido por una estructura hueca cuya sej: 
ción transversal corresponde al perfil transversal 
de la galería que ha de ser excavada» porque al ca­
mino de guiado y de propulsión está totalmente si-, 
tuadó en el interior del bastidor-soporte» y porque 
incluye ¿demás, por lo menos un contra-carril» el 
cual está totalmente situado en el interior del bas, 
tidor-soporte, en la proximidad de la parte delante



ra dsl mismo
Da asta modo, el bastidor pueda estar 

apuntalado en todas las direcciones, hasta su.Bxtr¿ 

midad delantera, y olio durante toda el tiempo de 
trabajo y de desplazamiento de la herramienta y de 

su soporta sobre el camino sin fin*
Resulta.ventajoso que ademas del ca­

mino de guiado y de propulsión, el bastidor—soporte 
incluya, detrás da ésta, unos medios internos de s¿¡> 
porta y de fijación de otras herramientas, y que es. 

tos medios internos de soporte y de fijación estén 

constituidos por otro camino de guiado y de propul­
sión, preferentemente simétrico con relación al pr¿ 

mero*
En una maquina que incluye un carril 

de propulsión por adherencia y cuyo soporta de he­
rramienta desplazable por autopropulsión incluye - 
unos medios de propulsión por adherencia, es prefe­
rible que los medios de propulsión por adherencia 

sean dispositivos del tipo de garras de aprieta*
De acuerdo con el invento, la maqui­

na incluye unas medios de sujeción en las paredes 
de la galería y uno3 medios de reglaje de la alinea^ 
ción de la máquina en la galería, constituidos pre­
ferentemente por lo menos por tres gatos hidráuli­
cos- de fijación a presión ajustados separadamente.

Finalmente, de acuerdo con el invento,
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la máquina incluye unos medios de desplazamiento 
hacia delante y . hacia atrás» constituidos prePerejn 
temante por una cuna que puede desplazarse hacia 
delante y hacia atrás» sobra la cual está instala­
da la máquina de modo que.pueda desplazarse hacia 
delante y hacia atrás*

Otras características y ventajas del 
invento se entenderán más claramente leyendo la si 
guíente descripción. de~'uh modo de realización del 
invento» que se da únicamente a título de ejemplo* 

A este efecto, se hará rlferencia a 
los dibujos adjuntos, en los cuales:

La Figura t es una vista en sección 
longitudinal ds una máquina según el invento;

La Figura 2 es una vista en sección 
periférica del camino de guiado y de propulsión 

sobre el cual se ha representado esquemáticamente 
la herramienta y su soparte;

La Figura 3 es una vista de la parte 
izquierda de la máquina de la Figura 1, de la cual 
se ha retirado la herramienta;

La Figura 4 es una vista de la parte 
izquierda, que corresponde a la Figura 3, de la cu 
na de soporte de la máquina, representada bajo la 
forma de una sección tomada a lo largo de la línea 
IV de la.Figura t»

Las Figuras 5 y 5 son variantes de
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seccionas da galerías realizables de acuerda con 

el invento»
La máquina representada está concebí 

da para formar con la ayuda dal brazo 11 da una má 
quina perforadora de roca 10» montada en un carro 
de soporte 12» una sangría o roza 3 en un macizo 
rocoso 1 cuyo frente de explotación está designado 
por 2» en el eje de una galería 4.

La máquina incluye un bastidor-sopo„£ 
te 20 cuya superficie externa 21 corresponde a la 
de la galería» os decir una superficie circular en 
las Figuras 1 a 4« Este bastidor-soporta 20 os hu§> 

co y por tanto tiene el aspecto interno de una vi­
rola, Sin embargo» el interior de esta virola inclu 
ye un camino da guiado y de propulsión designado en 

su conjunto por 30,
El camino 30 incluye varias correde­

ras que constituyen unos carriles o contra-carriles, 
para unos órganos adaptados del carro-soporte 12 da 
la máquina perforadora de roca.

Dos correderas 31, 32, provistas de 
ángulos extruídos 33, 34» respectivamente el priffljg, 
ro y el último, estando el primer ángulo extotído 
31 situada en la proximidad inmediata de la parte 
‘delantera del bastidor 20» constituyen en el lado 
internó de la virola, unos carriles de guiado fren 
te a los cuales están situadas las alas 35 y 35 de
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los ángulos .extruídos 33 y 34. Las alas 35 y 36 de 
los ángulos extraídos 33 y 34 están orientadas en 
sentidos opuestos,'y sirven ds contra-carriles pa­

ra los rodillos de rodamiento 13 y 14 qus soportan 
el carro-soporta 12.

Un ángulo intermedio- 37 delimita, con 
el ángulo 34, una corredera intermedia de guiado - 
longitudinal para los rodillas 15,del soporte 12, 
teniendo dichos rodillos 15 sus ejes perpendicula­
res al soporte y a la virola»

' Otra corredera intermedia 40 está djs 
limitada por los ángulos 33 y 37 que llevan de ma­
nera facultativa unas alee» En el fondo de la corre 
dera.40, as decir en el interior de la virola, se 
halla un carril 41 de propulsión por adherencia, - 
con el cual coopera un dispositivo del tipo consti 
tuído por dos garras, de aprieta 42-43 que permitan 
asegurar la propulsión por tracción dol carro—sopor 
te 12 gracias a dos gatos 44-45v

Unas realizaciones de dispositivos - 
de garras do apriete que pueden utilizarse para al 
presente invento», han sido descritas por ejemplo - 
en la Patente francesa na 1.548.671 y en la Solici 
tud da Patente francesa ne 74.12240 (no de publica 
ción 2.266.657).

El carro 12 incluye una cara delante 
ra 16 sobre la cual la máquina perforadora de roca 10



asta montada da manara que su posición puedo ser 
ajustada radialmante con relación al bastidor 20, 
gracias a los brazos 17, 18, articulados y poralj 

los, y gracias a un gato oblicuo 19*
So ve en la descripción realizada 

hasta aquí, que Iss metas del invento se alcanzan 

y que as posible realizar una maquina cuyo gálibo 
puede ser muy próximo al de la galería que ha de 
ser realizada, de allí las ventajas del invento*

Se ve igualmente que la máquina peje 

Foradora de roca puede desplazarse por sus propios 
medios sobre su carro 12, estando perfectamente - 
guiada tanto periféricamente como longitudinalmen, 
te sobre el camino de guiado y de propulsión 30*

Es posible prever en el bastidor 20 
otros medios de fijación de herramientas*

Resulta ventajoso que estos otros 
medios festón constituidos simplemente por Dtro ca 
mino de guiado y de propulsión 30 simétrico con - 
relación al primero*

El bastidor-soporte 20 puede sujetajr 

s b  a presión sobre las paredes de la galería, o in 
cluso sobre los paramentos solacados, entes de avan 
zar de nuevo este camino, gracias por lo menos a - 
tres zapatas delanteras y tres zapatas traseras.

La máquina representada incluye 4 za, 

patas Bn la parte delantera y 4 zapatas en la par-
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Tanto en la parte delantera como en 

la parte posterior del bastidor-soporte anular 20, 
se ha previsto un aro 50 de menor diámetro, con el 

objeto d8 formar un espacio anular destinado a alo, 
jar los medios de apriete de las zapatas que permi 
ten sujetar a presión el-bastidor sobre las paredes 

y el paramento, y que permiten alinearlo*
Cade une de las zapatas 51 está monta, 

da de manera articulada en un brazo articulado 52 
alrededor de un eje paralela al eje de la galería, 
en la cara delantera 53 del bastidor 20 que está - 
al descubierto en el espacio anular anrededor del 
aro 50* Con cada una de las zapatas 51 está asocia 
do un gato de apriete 54, montado de manera articu 

lada entre la zapata y la cara delantera*53, Apre­
tando y desapretando sucesivamente las 4 zapatas 
delantera y las 4 zapatas traseras, es posible ajus 
tar fácilmente la alineación del bastidor 20 a lo 
largo del eje de la* galería que ha de ser formada, 
lo que permite, biso una perforación en línea rec­
ta, bien una perforación en línea curva» £1 aprie­
te de las 8 zapatas por medio de los 8 gatos asegu 
ra una perfecta sujeción de la máquina*

El bastidor-soporte 20 está sostani-25
do por una cuna 60 cuya cara interna se adapta a - 
la forma externa de la virola del bastidor-soporte 20
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La cuna 60.descansa a su^vez sobre unos patines 61» 
muy parecidos a los patinas 51, que están montados 
como estos últimos sobre unos brazos articulados 62, 
y que puadon apretarse, como bIIo s,- por medio de - 
unos gatos 64, Ls cuna 60 está, ademas» unida al - 
bastidor 20 por sus bordes 70 que se deslizan en - 

unas correderas de guiado longitudinal 24» situadas 
debajo del bastidor 20.

Finalmente» la máquina constituida - 
por ol bastidor 20 y su cuna 60, puede ser sujeta 

a presión sobre las paredes o sobre el paramento - 
por medio de las 6 zapatas de la parte delantera y 
de las 6 zapatas de la parte posterior.

La cuna 50 es más larga que el basti 

der 20 que puede desplazarse longitudinalmente en 
ella.

A este efecto, la cuna 60 lleva» en 

la parte posterior, un soporte vertical 65 para un 
punto de anclaje 66 del vastago 67 de un gato lon­
gitudinal 68 cuyo cuerpo 69 está unido al bastidor 
20 por una pieza 691 sujeta a uno de los ángulos - 
del camino de guiado 30* no utilizado por el carro 
12.

De este modo, es posible avanzar con 
el gato 68 la cuna 60, mantenida en las corredoras 

24, desapretándolo, al mismo tiempo que se mantiene 
el bastidor 20 sujeto por sus zapatas 51, después
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de lo cual y una vez aplicada de nuevo la presión 

a las zapatas 61, bastará aflojar las zapatas 51 
(posición de las zapatas 51 representada en líneas 

interrumpidas) y avanzar de nuevo el bastidor 20 - 
5 sobre la cuna 60 con el gato 68. Por consiguianteX

resultan fáciles el reglaje de alineación y el aprie 
te del conjunto.

Es conveniente que la cuna 60 lleve, 
aparte del soporte 65, un entablonado 63 voladizo.

10 Sin embargo, este entablonado deja de estar voladi,
zo en b1 interior del bastidor 20, ya que se asie.n 
ta sobre un soporte 22 del cuerpo 69 del gato 68, 
el cual se apoya, a su vez, sobre el camino de guia 
do 30' no utilizado por el carro 12, por medio de 

15 una pieza de acuñado 23.

Se ha descrito el invento haciendo 
referencia a una galería circular.

Sin salir del marco del invento, este 
podría aplicarse a secciones con curvas variables,

20 tales como una elipse o una sección con dos radios

R y r, tal y como se representa en las Figuras 5 y
6.

En estas realizaciones, es suficien­
te que la curvatura del carro 12 que soporta la má 

25 quina perforadora de roca, sea la de mayor radio.
Igualmente es posible prever una variante de la Fi. 
gura 6 con un radio r nulo, en la cual se utiliza-
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ran dos carros de máquina perforadora ds roca» uno 

para la bóveda y el otro para el muro*
Los materiales» forma» tamaño y dis­

posición de los elementos serán susceptibles da va 

5 riación, siempre que ello no suponga una alteración

en la esencialidad del invento*
Los términos en que se ha redactado 

esta memoria deberán ser tomados siempre en senti­

do amplio» no limitativo*



REIVINDICACIONES

Se reivindica como de propia y nueva 
invención, a favor de Société SIPREfflEC, con domici 
lio en 70 Rué du Dr. Charcot, 92000 NANTERRE (Fran 
eia), lo especificado en las siguientes reivindica 
clones',:

1*- máquina para el precortado de una 
roza alrededor de ún frente de perforación de gale­
ría, siguiendo dicha roza el contorno de una galería 
subterránea que ha de ser excavada, en la cual un - 
soporte de herramientas se desplaza por medio de un 
dispositivo de auto-propulsión sobre un camino de - 
guiBdo y de propulsión que se.extiende de manera co£ 
tínua a lo largo de toda la periferia de la galería, 
y que está constituido por lo menos por dos carriles 
da guiado y por lo menos un carril de propulsión, pjj 
diendo dicho camino da guiado ser avanzado en la par 
te excavada de la galería hasta la proximidad del - 
frente de perforación, caracterizada por comprender 
una estructura hueca que tiene una sección transvBr 
sal que corresponde al perfil transversal de la gale 
ría (4) quB ha de ser excavada, estando el camino de 
guiado y de propulsión (30) enteramente situado en 
el interior del bastidor-soporte (20) e incluyendo, 
además, por lo menos un contra-carril (35-36) que 

está enteramente situado en el interior del bastidor 
soporte (20) en la proximidad de la parte delantera



del mismo
2. - IHáquina para ol precortado de una 

roza alrededor de un frente de perforación de gale­
ría, según la reivindicación 1, caracterizada por­
que, adornas del camino de guiado y de propulsión (30), 
el bastidor-soporte incluye, detrás de éste, unos - 
medios internos.da soporta o fijación de otras berra 

mientas.
3. - máquina para el precortado de una 

roza alfcededor da un frente da perforación de gale­
ría, según la reivindicación 2, caracterizada porque 
los medios internos de soporta y de fijación están 

constituidos por otro camino de guiado y de propul­

sión (30*).
4, - máquina para el precortado de una 

roza alrededor de un frente da perforación de gale­
ría, según la reivindicación 3, caracterizada porque 
los dos caminos de guiado (30, 30*) son simétricos,

5, - máquina para el precortado dB una 
roza alrededor da un frente de perforación de gale­

ría, según la reivindicación 1, que incluye un ca­
rril de propulsión por adherencia y cuyo soporte de 
herramienta dBsplazable por auto-propulsión incluye 
unos medios de propulsión por adherencia, caracteri. 

zada porque los medios de propulsión por adherencia 
son dispositivos del tipo de garras de apriete (42,
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6«> Máquina para el precortado de una 
roza alrededor de un frente de perforación de gale­
ría, según la reivindicación 1, caracterizada parque 

incluye Unos medios de sujeción por presión (51, 52, 
54) sobre' las paredes de la galería,

7. - Máquina para el precortado de una 

roza alrededor de un frente de perforación de gale­
ría, según la reivindicación 6, caracterizada porque 
incluye unos medios de reglaje de la alineación en 
la galería»

8. - Máquina para el precortado de una 
roza alrededor de un frente de perforación de gale­
ría, según las reivindicaciones 6 y 7, en combina­

ción, caracterizada porque incluye tanto en la par­
te delantera como en la parte posterior, por lo me­
nos tres gatos de sujeción por presión (54) ajusta- 
bles por separado»

9. - Máquina para el precortada de una 
roza alrededor de un frente de perforación de gale­
ría, según la reivindicación 1, caracterizada porque 

incluya unos medios de desplazamiento hacia delantB 
y hacia atrás»

10»- Máquina para el precortado de una 
raza alrededor de un frente de perforación de gale­
ría, según la reivindicación 9, caracterizada porque 
los medios de desplazamiento están constituidos por 
.unacuna (60) que puede desplazarse hacia delante y
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hacia atrás» sobro la cual está instalada la máqui 
na de modo que pueda desplazarse hacia delante y - 
hacia atrás.

11—  "MAQUINA PARA EL PREC0RTAD0 DE 
UNA ROZA ALREDEDOR DE UN FRENTE DE PERFORACION DE 
GALERIA".

Tal y como se deja descrito en la me 
moria precedente» que consta de dieciseis hojas fo, 
liadas y mecanografiadas por una sola de sus caras 
y planos de forma y tamaño reglamentarios.

Madrid» 24 da,Noviembre dB 1977
P.A. de Saciase SIPREÍÍIEC
Mictor V ega*
1 ^ ^ Y \  \
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