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La présénteVinveﬁcibn tiene cdmo'objeto un dispo-
sitivo para trasladar, en dlrec016n.perpendlcular a su eje,
objetos de forma alargada, por eJemplo barras, carriles,

Cuerpos perfllados,_lamlnados 0 extruldos, lingotes y o=
i .

tros.

En muchos campos de la tecnlca a veces es necesa~

- rio trasladar unos ObJetOS de forma substancmalmente przsma-

tica o cilindrica, con eje substancialmente rectilineo.

MientraS»la;trasiacién en la direccidn del eje es

. efectuada de manera nuy smmple, ponlendo el objeto que debe

ser trasladado sobre rodmllos 1ocos 0 accionados por un mo-
tor, la técnica conocida para. la’ traslac16n transversal em-
plea mecanismos compllcados, de func1onam1ento delicado y
que consuman mucha energ;a.

' En jeneral,'estoé‘son.ﬁecanismos de horquilla,
que toman por la pérte'ihferiof 1os'obje§os que deben ser

transportados y'levantan;'desplazah'lateralmente y después+

_ponen dichos- obJetos sobre el mevo soporte que frecuente-

mente esta a una altura poco diferente de la del soporte i=-

nicial. Hay por 1o tanto un trabajo de levantamiento que no"

es pedido, pero es hecho'necésario por ia estructura del

mecani smo. El consumo de energia as completamente despro—
1

porcionado respecto al resultado obtenido.

si, ademas, los elementos que deben ‘$er transpor-

tados son.relatlvamente 1argos, hay nece51dadxde muchos o=

ganos de horqullla y poxr lo- tanto se presentan unos proble-

mas de sincronismo para evitar caidas de 1ds piezas trans-

portadas y los peligros gﬁéfse originan para las personas.
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y las instalaciones.

En el caso de elementos de hierro se emplean a ve-

ces 6rganos de levantamiento magnéticos, pero se encuentran

1los mismos o andlogos 1nconven1entes.r4

La presente 1nvenc16n mira a dar un dispositivo
que permita la.traslac1on transversal ‘de piezas de forma a=
largada, sin que sea necesarlo levantarlos de la p031c16n
que tienen sobre un soporte apropmado y. empleando medios
simples y robustos, de coste relatlvgmgpte limitado, de mu;
cha duracién y de fAcil manutencidén. - | _

E1 disposifivo comprende pdr lo'menos doé barras
de soporte, de secc1on circular, dlspuestas con’ eJes hori-
zontales, paralelos y a la misma altura, y montadas sobre
medios que facilitan su rotaac16n alrededor del eje respec~
tivo, teniendo‘caﬁa'barra una ranura longitudinal, de pre--
ferencia prismética, la cuai se abre hacia el exterior, ©

sea sobre la superficie cilindfica de la barra, y en la cual

tiene su asiento un cursor deslizante, de seccidn correspon-

diente a la de la ranura, y.que tiene una porcidn inscrita

‘en la c1rcun£erenc1a de secc16n de la. barra, comprendlendo

el dispositivo medlos para’ hacer efectuar a la barra y al

cursor contenido en ella una pequefia rotacidn alrededor del

"eje, en una direccibn o en 1a otra, y medios para desplazar

longltudlnalmente dlChO cursor con respecto a la barra.

De preferenc1a los medlos que Pacilitan'la rota=

- ¢idn dé cada barra alrededor del proplo eje estén constitui-

dos por rodillos de apoyo, y 1os medios para mandar la 1O~

tacibn de cada barra por apend;ces radlales solidarios de
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la misma y sometidos a la accidn de gatos. Con ventaja las

dos'(o mas de dos)'barraé-sdn conectadas entre si de mane-
ra que sus rota01ones sean 51multaneas. De manera aniloga
los gatos estan conectados de manera que se deslicen al

mismo tiempos '

-

Con ventaja en el interior de la ranura hay me-

dios para facmlltar el desllzamlento del cursor- por eJem-

plo este Gltimo puede ser provmsto de ruedas.

Para una mejor clarldgd se hace referencia al di-
bujo anexo, en el cual" ' ' S

La flgura 1 muestra de manera esquematlca el disw
positivo segun la invencidn, en una primera forma de reali-
zacidn, en ia posicién_dondé efectfia 1a translacidn trans-

versal; la figuré 2 muestra el-dispositivo en la posicién

‘donde el cursor es llevado atras- y la figura 3 muestra en

: perspectlva una porc16n del. dlSPOSlthO.

COmo se ve en el dibujo (flgura 1) una barra apta
para glrar apoyada sobre rodlllos -2- también giratorios y
de seccidn substanC1almente circular, tiéne una ranura =3-
en toda su longltud en el’ 1nterlor de la cual hay un cursor
=4 = de'forma y dlmen51ones correspondlentes, excepto un

Jjuego sensible que facilita el desllzamlento longitudinal

del cursor con respecto a la barra.

.8e puede ver que la barra es abierta hacia arri—:
ba, ¥y por esta abertura el cursor llega al exterior, aun
quedando 1nscr1to en 1a.superflc1e c111ndrica que delimita

la barra -l

Seghn la- direccién’en la cual-se abre la ranura
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. =3=, un objeto ~5—,‘pof ejemplo uh lingote, se apoya sobre

la generatriz superior‘del_cursor -4-'(£igura 1) o de la

barra 1= (figura 2); en el primer caso, hagciendo deslizar

longitudinalmente los. cursores '-4—.y'-‘-4a-'se transporta el

lingote =5- en direcciép t%ansyersal a su eje. Bsto es el
objeto de la invepcién y es obtenido 'sin levantar o bajar
el lingote ~4- y por io; 'tanto‘-'con un trabajo minimo.
TerminadoZei désplazamiento'deéeado, se hace gi-
rar ligeramente la barra -1- (y ia,barra aniloga =1A=-); el
contacto entre el 1i'xigote w55 y la barra -1= (y =1A=); pasa
sobre l.a generatriz superior de ésta, sin que tampoco esta

vez se deba levantar o bajar el lingote =5-; el cursor =4-

*ya no estd-vinculado por. el contacto con el lingote y puede

volverse atiés a su posicidn inic;ial," deslizando en la ra-
nu::a =3 ' ‘

En la figuré'S hay represéntado los medios, por
ejemplo una palanca -6~ conectada a un gato, no representado

para el movimiento de vaivén fde la barra =1-, y los medios,

. Por ejemplo otro gato, que desplazan en direccidn axial el

CuUrsor =4-.
El accionamiento de la barra ~1- esti sincroniza=~

do con el de 1a barra =1A~, .asi como.el accionamiento del

. CUrSEr =4- con el del cursor =4pm,

_ Es claro que en la practica se pueden realizar |
variantes y modificaciones sin.salir del alcance de la pre-

sente invencidn. -
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REIVINDICACIONES

Te DlSpOSlthO para trasladar ob;etos de Forma

: alargada en dlrecc16n perpendlcular a su. eje, caracterlza-

do por el hecho,de que cqmprende poxr 10 menos dos barras de
soporte, de seccibn ciréular; dispuestas con ejes horizon-
ta%,mmmbéfayﬁﬁmd@mm,ymMMusmmm&
dios que facilitan‘sg rotacidén alrededor del éjé respectivo,
teniendo cada barra.uhé.r;nura, de preferencia prismatica,
que se abre haciaie;leXtéridf sobrella superficie cilindri-
ca de la barra y en la cual.tiehgfsu asiento un cursor dese
lizante, de secién cbiréspondiente a 1a de la ranura, €l
cual tiene una porc1on 'inscrita en la c1rcunferenc1a de sec-
cidn de la barra, ccmprendlendo el dlSpOSlthO medios para
hacer efectuar a la barra y al cursor contenldo en ella una

pequetia rotacién‘alfededOr del eje, en una direccidn o en

‘la otra, v medios para'de5b1azar 1¢§gitgdinalmente dicho

cursor con respecto ala barra. - _

2. D13posxt1vo para trasladar objetos. de forma
alargada en dlrecc1on perpendlcular a su eje, segun la re1-4
vindicacidn 1, caracterlzado por el hecho de que los medios
que facilitan la rotac16n de cada barra alrededor del ege _
de la misma estan.constltuldos por ‘rodillos de apoyo, y los’
medios para mandar la rotaclon de dlcha barra estén constl-
tuldos por apéndlces radlales snlmdarlos de la barra Y SO=
metidos a la accmon de gatos..'

3 Dlsposmtlvo para trasladar obJetos de forma

alargada en dlrecC1on perpendlcular a su eJe, segun las rei-

o tre e i r————r Srn e $himi omta gt o (A $Y
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vindicaciones anterioréé{ cér@cterizado por el hecho de Que
dichas dos (o méis de dés) barras estin conectadas entre si
de manera qué sus rotaciones sean simultineas.

4, DispoSitiﬁo pafa traéladar objetos de forma
alargada en d1recc1on perpendicular a su eJe, segin las rei-
vindicaciones anterlores, caracterlzado por el hecho de que
los medios que mandan el deslizamiento de cada cursor estanm
conectados entre si de manera que su accidn sea simultinea.

5. Dispositivo para trasladar objetos de forma
alargada en dlreccién perpendlcular a su eje, segun las rei=
vindicaciones anterlores, caracterlzado por el hecho de que
en la ranura hay medios que. facilitan el deslizamiento del
cursor. L _ ' '

6. Dispositiﬁo para trasladar objetos de forma
alargada en direccién perpendicular a su eje, seghn la rei-
vindicacidn 5,.carécterizad0rpor el hecho de que'el cursor
estd provisto de ruedas.

7 Dispositi§5 para trasladar objetos de forma
alargada en direccidn ﬁerpendicular a su eje.’

La presente memorla consta de siete hojas.

Barcelona, 11 de nov1embre de 1977
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