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104 MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a umoe perfeccionm
mientos en los sistemss o dispositives de bloqueo para un
brazo elevador en un mecanismo elevador de columna del tipo -
que presenta por lo menos una columa eésencialmente vertical,

15. en la que estd montado por lo menos un brazo elevador, que
puede desplagarse hacla arriba y haoia abajo a lo largo de la
columna ¥y que en el punto de suspansicSh 2 la columa puede
girar en el plano horizental, y que incluye como minimo una

 placa de enclavaemiento sujeta fijamente a la columna y por

20, 1o menos con una barra de enclavamiento montade en un brazo

elevador giratoria, que a través del engrane entre las dos
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superficies de enclavamiento encaradas en la place de encla
vemiento y en la barra de enclavamiento se pueden enclavar
entre sf y con ello bloquear el brazo elevador para evitar
que gire en la direccién latersl, es decir el giro en el pla

La invencidén se refisre especizlmente a un sistema
o dispositivo de blequeo cuya misién consiste en evilar el
giro de .los brazos elevadores en un mecanismo elevador de

dos columas, cuando la carga estd elevada, =~ = === = = =

Los mecanismos elevadores de dos columnas conoci-
dos para eievar por ejemplo coches, t:l_.enen en cada columna
dos brazos glevadores que estén montados en una pieza eleva-
dora que puede desplazerse hacie arriba y hacia abajo a lo
largo <_le 1s columa. Los brazos por su parte pueden girer en
la pieza elevadora, en el plano horizontal. En estos mecanig
mos elevadores conocidos la pleza elevadora puede enclavarse

pars eviter el giro en la direccién lateral, sutomdticamente

_y mediante un dispositivo especial, Falten desde luego las

posibilidades de un enclavamiento automftico de los brazos
‘alevadores en la direccién latieral, Desde el punto de vists
de la -seguridad, esto results naturalmente una desventaja,
puesto que puede ocurrir que el montador olvide reslizar el
enclavemiento, de tal forma que los puntos de contacto de
los 'brazos gon, por ejemplo,’ el chamim de un coche situado
en posicién elevada, pierden el contacte cuando se giran de

bido a cualquier motive,  por ejemple,' debido a un golpe in-
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voluntario dado contra la carrocerfa. = = = = @ = = « = = -

La presente invencién tiene por objeto crear unos
perfeccionamientos en.los dispositivos en mecenismos elevado
res de columa con syuda del cual resulte posible enclavar

B : automiticamente -contra el giro en .el plano horizontal, es de -
: cir, enn la direceidn lateral, -los brazos -cuando la carga es~

$4 en situacién alévada.- e Emm .-~ -

. La invencidn se caracteriza porque la superficie
de enclavamiento de la placa de enclavam:l.ento, que actda con
10.. juntgmmtg con la barre de enclavamiento al producirse el en
| clavamiento, tiene un contorne en fq:qﬁa, de arco de oircunfe<
rencia, &8 decir, su proyeccién en ;l plano horizontel adop

ta la forma de un arco-da, circunferencia, con el centro de

la circunferencia eituado en el punto gie ‘Buapensid‘n del brg
15 ~ zo elevador, y la superficie de enclavamiento de la barra de
enclavamiento. tiene, en posicién de enclavemiento, dos posi~-

ciones.de contacto con la superficie de enclavamiento de la

ple,ca.-de enclavaniento, que estéﬁ situadas en cada.lado so-

bre una lfnea recta, que une el punto de suspensién del bra

20. - - 20 elevedor en la columna con €l eje de giro dela barra de

enclavamiento en el brazo elevador: = == = « « = = = = = -

~ La invencién se describe seguidamente con mayor de
talle haciendo relacién a los dibujos que se acompafisn, en
los que me representen esqueméticamente dos formas de ejecu

25.: - . cibn de la invencidn a t{tulo de ejemplo. = = = « = « « = -
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Fig, 1 es una representacién despiezada de un dispoeitivo ele
vedor de dos columnas conocido, en el que puede montar

ge el dispositivo de bloqueo de acuerdo con la inven~

Fig. 2 en una vista la.tera.i fraéneﬁtada y' asquomética de una
| columna del dispositivo elevador de ‘columng segin la

fig. 1 & oucala aumentada. y provista de un dispositi-

vo de blogueo segin una primers forma de ejecucién de

l&invenci6na ‘_'_-'-'---A---.v-_-'---_—-yv—.---

'Fig. 3 es una', viata en planta fragn':entada' y esquemftica de
lo, miema. columna de la ﬁg. 2 ¥ provista del disposi~

tivo de bloqueo de acuerdo con 1a ﬁ.g. 2 = = = - -

Fig. 3 es una vists latersl fragmentada y vesciue.mit:lléa. de wna

gegunda forma de ejecucidén de wn diiﬁositivo de blo-
queo de acuerdo con la invenocién a escala mayor que

le del dispositivo segin las figs. 2y 34 ===~

Fig. 5 es una vieta en plenta del dispositivo de blogueo se-
. glinlafig- 41 - e N ar M ww W G e e we Wn an s W e -

Las piegas idénticas en las distintas figuras de

los dibujos tienen las mismas:cifras de referencia. = - = -

El mecanimno eIQVador de columna de la fig. 1 tiene

Ados columnas 1, cada una de ellas con un motor eléctrico 2 pa

ra la regulacién de la posicién en altura de las piezas eleva
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doras 3 de las colummas, Lag columnae 1 estén montadas sobre
placas de base 4 gobre un ﬁmdamenfo,“i:or ejemplo un suelo
de hormigén. Cada pieza elevedora 3 tiene dos brazos elevadg
reg 5, que estén unidos = la pieza elevadora mediante bulo-
lones 6. Los brazos 5 estén provistos de patas T en su parte
més exterior, sobre las que debe reposar el objeto que se dg
gee elevar, por ejemplo el chasis de un vehfculo, La direc~
cién de marcha del vehfoulo para introducirse en el elevador
estd indicada mediante la flecha 8. Los brazos 5 pueden gi-
rar ‘en el plano horizontal alrededor de los bulones 6 de tal
forma que antes de elevar el vehfculo me puede buscar el yun
%o de é.poyo en el chasis del vehfculo. Al elevar el veh{culo,
en mecanigmos elevadores conocidos, no existe poeibilidad al

guna de enclaver los brazos 5, para evitar que puedan girar.

En la fig. 2 se muestra una parte del mecanismo elg
vador de columma segin la fig. 1, el cual est provisto de in .
digpositivo de bloqueo o de enola;vamiento segin una priméra,
forme de ejecucién de la invencidn para evitar de forma autg
mitica el giro de los brazos elevadores éuando estén en posi
cién elevads, es decir, cuando no se apoyan en ningin sopor-
te. Fl dispositivo de bloqueo se compone de una placa de en=~
clavamiento 9, que estd unida fijamente a la pleza elevadora
por medio de un cordén de soldadura 10, agi como por una ba=
rra de enclavemiento 11 con un eje o pivote 12, el oual estd
soldado fijamente al pistén de enclavemiento y que puede des
plagzaerse y girar en un casquillo 13 unido fijamente al brazo

elevador 5 por medio de un cordén de soldedura 14, Entre la
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barra de enclavamiento 11 y la parte superior del brazo 5 se
halla dispuesto un resorte de traccién o de mendo 15 unido =2
una de estas dos piezas, ouya misidén es tirar de la barra de
enclavamiento hacia abajo de manera que su superficie 16 ha-
ga contgcto con la superficie 17 de la placa de enclavamien-
to, y bloquear entre s estas piezas, En la prolongacién ha-
cla abajo.ﬂ#l.pivote 12 se halla un eje de rueds 18 con una
rueda 19 soportada por él. Cusndo la rueda 19 se apoya con-
tra un moporte, el pivote 12 me desplaza en el casquillo 13
hacia arribe y el resorte 15 se extiende. Las superficies 16
¥y 17 pierden con ello el contacto que mantienen entre ef, ¥y
cesa el ¢nclavamiento entre la barra 11 y la placa 9. Tan
pronto como.la rueda 19 se levanta del soporte, la barra 11
se ve atrafda de nuevo hacia la posicién indicada én la fig.
2, por medio de la accién de traccidén del resorte 15. Larﬁg
perficie 16 oblfcuamente mchaflanada de la barra 11 queda
bloqueada de ests forms como consscuencis del efecto de cufie
de la placa de enclavamiento 9 contra la aupeéficie,achafla—
nada del borde 17 achaflanado, « = = = w = @ = = = « = « =

Tal como puede verse en la fig. 3 (uﬁa vigta en
planta del dispositivo de bloqueo segin la fig. 2), la proyeg
c¢ién de la superficie de contacto 16 en el plano horizontal
configura una curve en forma de arco econ una entealladura 20,
que estd situada esenciglmente a 1o largo de la linea recta
que une el punto medio del pivote 12 con el punto medio del
buldﬁ 6.'La superficie 16 tiene debido a ello dos puntos de
contacto con la superficie 17 que estén situados a cada lado
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de la lfnea recta citada, = = = = @ =« = = = = = = «w = - -

Como consecuencia de la pendiente de las superfi- -
cles 16 y 17 que pueds verse en la fig. 2y ¥ oon ello los pun
tos de contacto de las superficies, en posicidn vertical la
barra de enclavamiento 11 se apoya, cuando eets bloqueada,
contra la placa de encla.vmniento 9. Eate encla.vamiento tiene

lugar de forma automdtica debido a 19, accidn de traceién del

resorte 15, tan pronbo como la ruedas 19 del dispogitivo de

bloqueo se eleva de su soporte. Puesto que ademés la placa

de, enclavamiento 9 estd unida fi,jamente ala pieza elevadora

3, ¥ la barra de enclavamiento 11 est{ wnida al brazo eleva

. dor 5 a través del pivote 12 y del casquillo 13, la pieza

elevadora y el brazo elevador quedsn blogqueados entre si, de
bid6 a ello, sutomdticamente, ten pronto como la pieza ele-
va&iora es elevads con el brazo ela\radbr.v De esta maners no

existe peligro algugm de gi}o de les brazos elevadores en su

posicién y tampoco de que cese el pgarre en, por ejemplo, el

chasis de un vehiculo, == v e v e e e m e o m e -ae--

En el dispoeitivo de bloqueo indicaedo en lar figs.
4 ¥ 5: la placa de enclaVamiento 9 esté unida con la pieza
elevadora 3 a través de una placa de apoyo 21 con el tgladro

de centrado 22, d tfavés del oual eété. guisdo el bulén de fi

‘Jacidn 6 del brazo eleva.dor (figm, 2 y 3). El centro del ar-

co de circunferencia fomado por la auperficie 17 de la pla-

ca de enclavamiento g6 halla esencialmente en el cen‘bro del

ta.ladro 22, La barra de enclavamien’co 11 estd montada en una
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escotadura 23 de un eje de apoyo 24, que por su parte estd

‘s0ldado fijamente al brazo elevador 5 con su apoyo 25. Con

ello 1la barra de enclavamiento puede girar alrededor dsl eje
26,. que entd fljada m?diante dos, soportes de eje 27 al eje
de apoyo 24. Por medio de dos tuercas 28 se eﬁita el desliza
miento hacia erriba y hacls abajo de la barra de enclavamien
t0 a 1o largo del eje 26, Entre el coporie de eje 27 infe~
rior y una pata de apoyo 29 situada aﬂ’el extremo inferior
del eje 26 me hﬁlla dispussto alrededor del eje 26 un resor-
te de presién 30. Al descender el brazo elevedor, la pate de
apoyo 29 enira en contacto con un sbporte;-por ejemplo, el
suelo, el resorte 30 me ve comprimido; con 1o que simulténea

mente el aje 26 se desplaza hacia arriba y la superficie de

.enclavaniento 16 de la barra de enoLavémionto pierde su con-

tacto contra la superficie de enclavamiento 17 de la placa

de enclavamientq. Cuando se eleva de nuevo- el brazo elevador
5 la pata 29 abandona el soporte, el resorte 30 presiona oog
tra 1a’pata 29 y oon ello al eje 26, hacia abajo, de tal ma-
nera que las superficies de enclavamiento 16, 17 hacen cufla
de la manera que se indica en la fig, 4 y con ello evitan el
giro del brazo elevador en el plano horizontal, es decir, en
la direccién lateral. Las superficies 16 y 17 de la barra de
enclavamiento o de la placa de enclavamiento ﬁueden, por lo

menos en loe puntos de contacto de las superficies entre sf,
eatar provistas de acanaladuraa,o'de medios similaree que au

menten el rozemientp. = = = = = = > - = w - = o - == - -

" Anteriormente se han descrito dos formas especiales
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de ejecﬁcién de un dispositivo, que egté previsto para evi-
tar de forms sutomédtica el giro de los brazos elevadores en
un mecanismo elevador de columna ocusndo la carga esté en po
sicién elevada. La invencién no est4 naturalmente limitada
solamente a estas formas de ejecucidén, sino que incluye to-
das las formas de ejecucién contenidas én el marco de las
reivindicaciones de la patente. La place de enclavamiento 9
por ejemplo no necesite tener la conﬁguracid_n indicada en
la fig. 3, dque comprende las dos placas de enclavamiento en
la pieza elévadora. gino que puede en lugar de ello estar
formadg por dos placas especisles, es decir, una para cads
parra de enclavemients. Lo esencial ‘es que la parte de la
superficie 17, que estd en contacto con la superficie 16,
tenga una proyeccién en forma de arco de circunferencia en
el plano horizontal, con el centro de la circunferencia en

el punto 6 = = = = - - - - - - -

A los efectos consiguientes se declaran de novedad
y propiedad pars Espafia, sus territorios y plazas de sobera-

nfa, las reivindicaciones que siguen, = = = -~ = « = = = - =
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REIVINDICACIONES

1.~ Parfeccionamientos en los sistemas de bloqueo
pars un brazo §levador en un mecanismo elevador de columna,
que presmenta por 1o menos una columna (1) esencialmente ver
tical, en la que estd montado por lo menos un brazo elevador
(5), que puede desplazarse hacia arriba y hacia abajo a lo
largo de la columne y que en el punto de suspensién a la co-
luma puede girar en el plano horizontal, y que incluye como
ninimo una pleca de enclavamiento (9) sujeta fijamente a la
colume ¥y por lo menos con wna barra de enclavemiento (11)
montade en un brazo elevador (5) giratofio, que & través del
engrane entre las dos superficies de enclavamiento encarsdas
en la placa de enclavemiento ¥y en la barra de enclavamiento

se pueden enclavar entre sf y con ello bloguear el brazo elg

vador para evitar que gire en le direccifn latersl, es dscir

el giro en el plano horizontel, caracterizados porque la su~

perficie de enclavamiento (17) de la ple',ca.de enclavamiento

(9), que actda conjuntamente con la barra de enclavamiento

"(11) al producirse el enclavemiento, tiene un contorno en

forma de arco de cirounfei'encila,’ o8 deeir; que su proyeocién

en el pleno horizontal configura un arco de circunferenoia

con el centro de 1a cirounferenoia. sima.do en el pun‘bo de sus

* pensién (6) del brago elevador, ¥y porque la superficie de en

clavamiento (16) de la barra de enclavamiento, cusndo estd
encla.Vada, tieno dos posiciones de contacto con la superficie
de enclavamiento (17) de la placa de enclavamiento, que es~

tén si‘cuadaa on cada lado sobre una lines re&ta, que une el

e are weteiga W e e wene s N S PPN Weee b heam e
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punto de suspensién (6) ‘del brazo elevador en la columa con

el eje de giro (12, 26) de la barra -de encla.vamiieﬂa en el

brazo elevad.or. ------------- - e em an e e am W =

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,

caracterizados porque las superficies (16, 17) de la placa

- de encla.vamiento ¥ de la barra de enclavamien'lzo tienen una,

inclinacién tal con respecto al plano verticel que en 1s po-

.- seicién de enclavamiento de las superficies, la barra de en-

clavamiento (11) se .apoya contra la placa de enclavamiento

(9)’,,-"""'"""'"'"‘"'---.—_--L--_.-----g-—--

Ju- Perfeceionamientos segdn una. de las reivindiea
cionel 1 =2 caraoterizados porque la superfioia de enclava

miento_ (16) dg_ la barra de enclavemiento esté constituida

. Por dos partes igusles con forma de arco, con una enballadu-

ra situada entre estos, dispuestos sobre la citada linea rec

ta’ -T--—-o--—---m—p- ------- - e e wa e -

4.- Perfeccionamientos segﬁn una de las reivindicg

, ciones 1-3. caraeterlzados porque esté dispuesto un resorte

de traccidn (15), que cuando el brazo eleva.dor (5) estéd ele~

vado. tira de la barre de enclavamiento (11) hacia abajo has

ta qua g6 epoya en la place de enola.Vamiento (9) --———

5.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindica
ciones ‘1-3, oaracterizados porque estd dispuesto un resorts

de presién (30), que cuando el brazo elevador (5) estd eleva
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do, presions la barra de enclavamiento (11) hacis abajo para

que se apoye contra la placa de enclavamiento (9), = = - =

6.~ Parfeccionamientos segin una de las reivindica
ciones 1-5, caracterigados porque las supafficios de encla~
vamiento de la place de enclavamiento (9) y de la barra de
enclavaniento (11), presentan por lo menos en los puntos de
contacto de las superficies acanaladuras o medios similares

que aumenten sl rozemiento, = = o = = = = « = - - - - - -~

Tem YPERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS DE BLOQUEO

PARA UN BRAZO ELEVADOR EN UN MECANISMO ELEVADOR DE COLUMNA™,

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de doce hejas“foliadas y mecano
grafiadas por una sola de sus caras y de tres léminas de ai

bujos que la ilugtran,

MADRID2 2 MOV, 1977
© PA M CURELL SUROL
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