
MtNtSIEmo DE ¡NDUSTR!A
REGtSTM CE LA PMPtEOAO tNOUSTRML

ESPAÑA

O E S @ O  A 1

FECHA DE PRESENTAC!CN

22K9V.1977

PATEHIE EE ¡))!EGCiú)<

(7t)aoue)TANTK (a)
L w s  Oaanar WZmBRTH y 5$lf RjuA Ara#

.oM.=.u. Mt. aoucTANia Rj01#a#tig#n21̂  562 00 Norrthaazar, Suscia y 
SjctoHtE. 560 25 Bo^^wyA, SasoiS^ r##p#otiF#¡##at#

(NVENTOR U S)

los propios eoiieitaatsa

M  UTULAR (ES)

REPRESENTANTE

M. Curall M o l

WHM< KKÜ!H i... *—**"*—
KC-SW

POOR
QUAUTY



P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

por VEINTE años

solicitada en Espada a favor de Lars Gunnar WEMLERTH y Leif 
Karl Ame ANDERSSON, ambos de nacionalidad sueca, domicilia 
dos respectivamente en MjBlonstigen 21, 562 00 Norrahammar, 
Suecia y SjBtomta, 560 25 Bottnatyd, Suecia, por "Perfeccio 
namientoa en los sistemas de bloqueo para un brazo elevador 
en un mecanismo elevador de columna", con prioridad de la so 
licitud sueca 76.13259-6 de fecha 26 Noviembre 1976. ------

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a unos perfecciona 
mientes en los sistemas o dispositivos de bloqueo para un 
brazo elevador en un mecanismo elevador de columna del tipo 
que presenta por lo menos una columna esencialmente vertical, 
en la que está montado por lo menos un brazo elevador, que 
puede desplazarse hacia arriba y hacia abajo a lo largo de la 
columna y que en el punto de suspensión a la columna puede 
girar en el plano horizontal^ y que incluye como mínimo una 
placa de en elevamiento sujeta fijamente a la columna y por 
lo menos con una barra de enolavamiento montada en un brazo 
elevador giratorio^ que a travós del engrane entre las dos



superficies de enclavamiento encaradas en la plaoa de encía 
vamiento y en la barra de enclavamiento se pueden enclavar 
entre sí y con ello bloquear el brazo elevador para evitar 
que gire en la dirección lateral, es decir el giro en el pía 
no horizontal. —  ------------------ '—  - - - --------

La invención se refiere especialmente a un sistema 
o dispositivo de bloqueo cuya misión consiste en evitar el 
giro de los brazos elevadores en un mecanismo elevador de 
dos columnas, cuando la carga está elevada. - - - - —  - -

Los mecanismos elevadores de dos columnas conoci­
dos para elevar por ejemplo coches, tienen en cada columna 
dos brazos elevadores que están montados en una pieza eleva­
dora que puede desplazarse hacia arriba y hacia abajo a lo 
largo de la columna. Los brazos por su parte pueden girar en 
la pieza elevadora, en el plano horizontal. En estos mecanis 
mos elevadores conocidos la pieza elevadora puede enclavarse 
para evitar el giro en la dirección lateral, automáticamente 
y mediante un dispositivo especial, Faltan desde luego las 
posibilidades de un enclavamiento automático de los brazos 
elevadores en la dirección lateral. Desde el punto de vista 
de la seguridad, esto resulta naturalmente una desventaja, 
puesto que puede ocurrir que el montador olvide realizar el 
enclavamiento, de tal forma que los puntos de contacto de 
los brazos con, por ejemplo/ el chasis de un coche situado 
en posición elevada, pierden el contacto cuando se giran de 
bido a cualquier motivo, por ejemplo/ debido a un golpe in-



voluntario dado contra la carrocería. -------------------

La presente invención tiene por objeto crear unos 
perfeccionamientos en.los dispositivos en mecanismos elevado 
res de columna con ayuda del cual resulte posible enclavar 
automáticamente contra el giro en el plano .horizontal, es de, 
cir, en la dirección lateral, los brazos cuando la carga es­
tá en situación elevada.

La invención se caracteriza porque la superficie 
de enclavamiento de la placa de enclavamiento, que actúa con 
juntamente con la barra de enclavamiento al producirse el en 
,olavamiento, tiene un contorno en forma de arco de circunfe­
rencia, es decir, su proyecoión en el plano horizontal ado& 
ta la forma de un arco de circunferencia, con el centro de 
la circunferencia situado en el punto de suspensión del bra 
zo elevador, y la superficie de enclavamiento de la barra de 
enclavamiento tiene, en posición de enclavamiento, dos posi­
ciones, de contacto con la superficie de enclavamiento de la 
placa do enclavamiento, que están situadas en cada.lado so­
bre una línea recta, que une el punto de suspensión del brg¡ 
zo elevador en la columna con el eje de giro déla barra de 
enclavamiento en el brazo elevador.

La invención se describe seguidamente con mayor de 
talle haciendo relación a los dibujos que se acompañan, en 
los qqe se representan esquemáticamente dos formas de ejecu 
ción de la invención a título de ejemplo. - - - - - - - - -



Fig. 1 es una representación despiezada de un dispositivo ele 
vador de dos columnas conocido, en el que puede montar 
se el dispositivo de bloqueo de acuerdo con la.inven­
ción. - -  - —  - -

Fig. 2 es una vista lateral fragmentada y esquemática de una 
' columna del dispositivo elevador de columna segdn la 

fig. 1 a escala aumentada y provista de un dispositi­
vo de bloqueo segdn una primera forma de ejecución de 
la invención. - - - —  - —  - - - - - - - ---- -

Fig. 3 es una vista en planta fragmentada y esquemática de 
la misma columna de la fig. 2 y provista del disposi­
tivo de bloqueo de acuerdo con la fig. 2. - - - - --

Fig. # es una vista lateral fragmentada y esquemática de una 
segunda forma de ejecución de ún dispositivo de blo­
queo de acuerdo con la invención a escala mayor que 
la del dispositivo segdn las fige. 2 y 3. --------

Fig. 5 es una vista en planta del dispositivo de bloqueo se- 
, gdn la fig. 4. ----------------------- ----------

Las piezas idónticas en las distintas figuras de 
los dibujos tienen las mismas cifras de referencia. ------

EL mecanismo elevador de columna de la fig. 1 tiene 
dos columnas 1, cada una de ellas con un motor eláctrico 2 pa 
ra la regulación de la posición en altura de las piezas eleva



doras 3 de las columnas, Las columnas 1 están montadas sobre 
placas de base 4 sobre un fundamento, por ejemplo un suelo 
de hormigón. Cada pieza elevadora 3 tiene dos brazos elevado 
res 5, que están unidos a la pieza elevadora mediante bulo- 
iones 6. Los brazos 5 están provistos de patas 7 en su parte 
más exterior, sobre las que debe reposar el objeto que se de 
see elevar, por ejemplo el chasis de un vehículo. La direc­
ción de marcha del vehículo para introducirse en el elevador 
está indicada mediante la flecha 8. Los brazos 5 pueden gi­
rar en el plano horizontal alrededor de los bulones 6 de tal 
forma que antes de elevar el vehículo se puede buscar el pun 
to de apoyo en el chasis del vehículo. Al elevar el vehículo, 
en mecanismos elevadores conocidos, no existe posibilidad al 
guna de enclavar los brazos 5, para evitar que puedan girar.

En la fig. 2 se muestra una parte del mecanismo ele, 
vador de columna según la fig, 1, el cual está provisto de iXn 
dispositivo de bloqueo o de enclavamiento segdn una primera 
forma de ejecución de la invención para evitar de forma auto 
mática el giro de los brazos elevadores cuando están en posi 
ción elevada, es decir, cuando no se apoyan en ningún sopor­
te. El dispositivo de bloqueo se compone de una placa de en­
clavamiento 9, que está unida fijamente a la pieza elevadora 
por medio de un cordón de soldadura 10, asi como por una ba­
rra de enclavamiento 11 con un eje o pivote 12, el cual está 
soldado fijamente al pistón de enclavamiento y que puede des 
plazarse y girar en un caequillo 13 unido fijamente al brazo 
elevador 5 por medio de un cordón de soldadura 14$ Entre la
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barra de enclavamiento 11 y la parte superior del. brazo 5 se 
halla dispuesto un resorte de tracción o de mando 15 unido a 
una de estas dos piezas, cuya misión es tirar de la barra de 
enclavamiento hacia abajo de manera que su superficie 16 ha- 

5. ga contacto con la superficie 17 de la placa de enclavamien­
to, y bloquear entre sí estas piezas. En la prolongación ha­
cia abajo del pivote 12 se halla un eje de rueda 18 con una 
rueda 1& soportada por 61. Cuando la rueda 19 se apoya con­
tra un soporte, el pivote 12 se desplaza en el caequillo 13 

10. hacia arriba y el resorte 15 se extiende. Las superficies 16

y 17 pierden con ello el contacto que mantienen entre si, y 
cesa el enclavamiento entre la barra 11 y la placa 9. Tan 
pronto como la rueda 19 se levanta; del soporte, la barra 11 

se ve atraída de nuevo hacia la posición indicada en la fig. 
15i 2, por medio de la acción de tracción del resorte 15. La su

perficie 16 oblicuamente achaflanada de la barra 11 queda 
bloqueada de esta forma como consecuencia del efeoto de cuña 
de la placa de enclavamiento 9 oontra la superficie achafla­
nada del borde 17 achaflanado, - - - - - - - - - - -  - —

20, Tal como puede verse en la fig, 3 (una vista en
planta del dispositivo de bloqueo segán la fig. 2), la proyec 
ción de la superficie de contacto 16 en el plano horizontal 
configura una curva en forma de arco con una entalladura 20, 
que está situada esencialmente a lo largo de la línea recta 

25, que une el punto medio del pivote 12 con el punto medio del
bulón 6, La superficie 16 tiene debido a ello dos puntos de 
contacto con la superficie 17 que están situados a cada lado



de la línea recta citada

Como consecuencia de la pendiente de las superfi­
cies 16 y 17 que puede verse en la fig. 2, y con ello los pun 
tos de contacto de las superficies, en posición vertical la 
barra de enclavamiento 11 se apoya, cuando está bloqueada, 
contra la placa de enclavamiento 9. Este enclavamiento tiene 
lugar de forma automática debido a la acción de tracción del 
resorte 15, tan pronto como la rueda 19 del dispositivo de 
bloqueo se eleva de su soporte* Puesto que además la placa 
de enclavamiento 9 está unida fijamente a la pieza elevadora 
3, y la barra de enclavamiento 11 está unida al brazo eleva 
dor 5 a travás del pivote 12 y del caequillo 13, la pieza 
elevadora y el brazo elevador quedan bloqueados entre sí, de 
bido a ello, automáticamente, tan pronto oomo la pieza ele­
vadora es elevada con él brazo elevador* De esta manera no 
existe peligro alguno de giro de las brazos elevadores en su 
posición y tampoco de que cese el agarre en, por ejemplo, el 
chasis de un vehículo. —  - - -

En el dispositivo de bloqueo indicado en las figs. 
4 y 5, la placa de enclavamiento 9 está unida con la pieza 
elevadora 3 a travós de una placa de apoyo 21 con el taladro 
de centrado 22, á través del cual está guiado el bulón de fi, 
jación 6 del brazo elevador (figs* 2 y 3)* El centro del ar­
co de circunferencia formado por la superficie 17 de la pla­
ca de enclavamiento se halla esencialmente en el centro del 
taladro 22 ̂ La barra de enclavamiento 11 está montada en una



escotadura 23 de un eje de apoyo 24, que por su parte está 
soldado fijamente al brazo elevador 5 con su apoyo 25. Con 
ello la barra de enclavamiento puede girar alrededor del eje 
26, que está fijada mediante dos,soportes de eje 27'al eje 
de.apoyo 24. Por medio de dos tuercas 28 se evita el desliza 
miento hacia arriba y hacia abajo de la barra de enclavamien 
to a lo largo del eje 26. Entre el coporte de eje 27 infe­
rior y una pata de apoyo 29 situada en el extremo inferior 
del eje 26 se halla dispuesto alrededor del eje 26 un resor­
te de presión 30. Al desoender el brazo elevador, la pata de 
apoyo 29 entra en contacto con un soporte, por ejemplo, el 
suelo, el resorte 30 se ve comprimido, con lo que simultánea 
mente el eje 26 se desplaza hacia arriba y la superficie de 
enclavamiento 16 de la barra de enclavamiento pierde su con­
tacto contra la superficie de enclavamiento 17 de la placa 
de enclavamiento. Cuando se eleva de nuevo el brazo elevador 
5 la pata 29 abandona el soporte, el resorte 30 presiona con 
tra la pata 29 y con ello al eje 26, hacia abajo, de tal ma­
nera que las superficies de enclavamiento 16, 17 hacen cuña 
de la manera que se indica en la fig. 4 y con ello evitan el 
giro del brazo elevador en el plano horizontal, es decir, en 
la dirección-lateral. Las superficies 16 y 17 de la barra de 
enclavamiento o de la placa de enclavamiento pueden, por lo 
menos en los puntos de contaoto de las superficies entre si, 
estar provistas de acanaladuras o de medios similares que au 
manten el rozamiento.-- - - --- - --- ---- - - - ----- -

Anteriormente se han descrito dos formas especiales
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de ejecución de un dispositivo, que está previsto para evi­
tar de forma automátioa el giro de los brazos elevadores en 
un mecanismo elevador de columna cuando la carga está en po 
sición elevada. La invención no está naturalmente limitada

5. solamente a estas formas de ejecución, sino que incluye to­
das las formas de ejecución contenidas en el marco de las 
reivindicaciones de la patente. La plaoa de enclavamiento 9 
por ejemplo no necesita tener la configuración indioada en 
la fig< 3, que comprende las dos placas de enclavamiento en 

10. la pieza elevadora, sino que puede en lugar de ello estar
formada por dos placas especiales, es decir, una para cada 
barra de enclavamiento. Lo esencial "es que la parte de la 
superficie 17, que está en contacto con la superficie 16, 
tenga una proyección en forma de arco de circunferencia en 

15. el plano horizontal, con el centro de la circunferencia en
el punto 6. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

A los efeotos consiguientes se declaran de novedad 
y propiedad para España, sus territorios y plazas de sobera­
nía, las reivindicaciones que siguen. - - - - - - - - - - -



-  10 -

R E I V I N D I C A C I O N E S

10.

15.

20.

1.- Perfeccionamientos en los sistemas de bloqueo 
para un brazo ¿Levador en un mecanismo elevador de columna, 

que presenta por lo menos una columna (1) esencialmente ver 
tical, en la que está montado por lo menos un brazo elevador 
(5), que puede desplazarse hacia arriba y hacia abajo a lo 
largo de la columna y que en el punto de suspensión a la co­
lumna puede girar en el plano horizontal, y que incluye como 
mínimo una placa de en olavamiento (9) sujeta fijamente a la 
columna y por lo menos con una barra de enclavamiento (11) 
montada en un brazo elevador (5) giratorio, que a través del 
engrane entre las dos superficies de enclavamiento encaradas 
en la placa de enclavamiento y en la barra de enclavamiento 
se pueden enclavar entre si y con ello bloquear el brazo ele, 
vador para evitar que gire en la dirección lateral, es decir 
el giro en el plano horizontal]) caracterizados porque la su­
perficie de enclavamiento (17) de la placa de enclavamiento 
(9), que actiia conjuntamente con la barra de enolavamiento
(11) al producirse el enclavamiento, tiene un contorno en

* { - . . .

forma de arco de circunferencia, es decir, que su proyección 
en el plano horizontal configura un arco de circunferencia 
con el centro de la circunferencia situado en el punto de sus 
pensión (6) del brazo elevador, y porque la superficie de en 
clavamiento (16) de la barra de enclavamiento, cuando está 
enclavada, tiene dos posiciones de contacto con la superficie 
de enclavamiento (17) de la placa de enclavamiento, que es­
tán situadas en cada lado sobre una linea re&ba, que une el
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punto de suspensión (6) del brazo elevador en la columna con 
el eje de giro (12, 26) de la barra de enclavamiento en el 
brazo elevador.---- - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

2.- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1, 
5. caracterizados porque las superficies (16, 17) de la placa

- de enclavamiento y de la barra de enclavamiento tienen una 
inclinación tal con respecto al plano vertical que en la po­
sición de enclavamiento de las superficies, la barra de en­
clavamiento (11) se apoya contra la placa de enclavamiento 

10. ( 9 h . ---------- ------------- -------- ;--------- -------

3.- Perfeccionamientos segdn una de las reivindica 
ciones 1 - 2, caracterizados porque la superficie de enclava 
miento (16) de la barra de enclavamiento está constituida 
por dos partes iguales con fonaa de arco, con una entalladu- 

15. ra situada entre estos, dispuestos sobre la citada linea reje
 ̂ta, — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

4, - Perfeccionamientos segdn una de las reivindica 
ciones 1-3, caracterizados porque está dispuesto un resorte 
de tracción (15), que cuando el brazo elevador (5) está ele-

20. vado, tira de la barra de enclavamiento (11) hacia abajo has
ta que se apoya en la placa de enclavamiento ( 9 ) . ---- -

5. - Perfeccionamientos segdn una de las reivindica 
ciones í-3, caracterizados porque está dispuesto un resorte 
de presión (30), que cuando el brazo elevador (5) está eleva
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do, presiona la barra de enclavamiento (11) hacia abajo para 
que ae apóye contra la placa de enclavamiento (9). - - - -

6. - Perfeccionamientos aegdn una de las reivindica
ciones 1-5, caracterizados porque las superficies de encla­
vamiento de la placa de enclavamiento (9) y de la barra de 
enclavamiento (11), presentan por lo menos en los puntos de 
contacto de las superficies acanaladuras o medios similares 
que aumenten e¡L rozamiento. -----------------------------

7. - "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS DE BLOQUEO 
PARA UN BRAZO ELEVADOR EN UN MECANISMO ELEVADOR DE COLUMNA".

Todo ello conforme se describe y reivindica en la 
presente memoria que consta de doce hojas foliadas y mecano 
grafiadas por una sola de sus caras y de tres láminas de di 
bujes que la ilustran^

MADRID 2 2 MOV. 1977
P.A /i CUMUSUÑOt
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