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Este invento se refiere a un aparato pare el avan~
ce planetario de alambre = electrddico con ajuste de la fuer
za da‘smpujg. '

Ss coﬁocen‘estos aparatos con ajuste manual confor-
me al diametro del alambre electrdédico y de acuerdo con la fuer
za de empuje. En sstos aparatos se emple; una tuarca cénica

con rosca frontal para el ajuste, Mediante accionamiento manual
k3

de la'tuerca cénica, an una G otra direccidn, se ‘efectua-una-

presién una contra la otra ¢ un alejamiento del rodillo de ali
mentacidn de alambrs, sujstando & soltando asi el alambre eleg
frédiqo con respecto al ajuste de la fuerza de empuje.

.Se conoce tamﬁien un ajuste calibrado de laifuerza
de empuje. En &l la presidn de los rodillos hacia el alambre
slectrddico se efectua por un sistema de palancas y un resorts
previamente calibrado.

En algunos modelos mas recientes, el éjuste confor=-
me al -diametro del alambre y la fuerza ds ampuje, se efsctua
autométicamenta-por una leva 6 un céna moviendose a lo largo
de uhq rosca en direeccidn axial encontrandose en contacto uno
de los brazos de palancas de doble braze con los contornos de
perfil de estas lsvas & conos, mientras que su otro braza efec
tua la presidn de los rodillos de'alimentaciﬁnAde alambre so~
bre sl alambre slectrddico. En estos casos se smplea la fuerza
de inercia de la cabeza como ensrgfa cindtica para aprstar
& soltar los rodillos de alimentacidn de alambre.

Los aparatos antes~mencionados,>con un ajuste manual

6 calibrado, tiensn la desventaja d& que, para sl reajuste

e
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de una fuerza a otra 6 de un diametro a otro, es necesario

interrumpir las opefacionas de soldado, abrir la tapa de los
méduloe de alimentacién de alambre y ajustar la cabeza pla~ -
netaria, causando todo esto una pérdida de tiempo. Jiv

Es un inconveniente de los aparatos autométicosiégr
ra el avance de alambra, que funcionan por madio de palanbés:
mecénicas, levas & tuercas cénicas, 8l hecho de que requieren
un trabajo preciso, un difersncial de inercia mixima entre los
componentes de impulsién y %os impulsados, asi como mds élﬁgé
exigencias de conservacidn, '

| Por sllo, es un objeto gesneral de este invanto'ei‘
proveer un aparato para el avancs planetario de alambre slec-
trddico, don ajuste de la fusrza de empuje en una forma elec-
tromagnética, por un campo elsctromagnético axial, tangencial
¢ deslizable, actuando sobre elementos mecanicos y ruedas denta-
das (transmisionses) para mover los rodillos de alimentacidn de
alambre uno contra sl otro,

El quid del aparato de acuerdo con el invento, reside
en que comprende rodillos de alimentacidn de alambre de un tipo
conocido, cuyos sjes determinan un angulo intermedio y por me-
dio del cual los rodillos de alimentacidén de alambre sstdn uni
dos cada una»a un émbolo, en un extramo del cual hay un orificio
ciego con un resorte dentra de él. Los émbolos estan situados
y se deslizan, de una menera conocida, en orificios hechos en un
bastidor a traves de cuyo orificlo central, entre ambos rodildos
de alimentacidn de élqmbre, pasé el alambre de slectrddico. A la

periferia de dicho bastidor hay fijadas articuladamente palancas

-./0-
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de doble brazo, actuando en una disposicidn conocida y, en
otro caso, pueds funcionar tambien sin palancas, sn una dis-
posicidn conocida, para el tensado cdnico de los émbolos y los
rﬁdillos de alimentacidn de alambrs unidds a ellos, Laéipélan-
cas de doble brazo se poﬁan 8n movimiento por un elamenté‘de
requlacidén formado como una leva & um cono que, por su béiﬁa,
88 ponan en movimiente relativo con respecto a la direcsidn

de rotacidén del bast#dcr y/6 con respecto a la direccidn de
alimentacién del alambre electrddico, produciéﬁdosa astg;mpvi-’
miento relative por un campo slectromagnético axial, uno‘fan-
gencial 6 uno deslizante.

El campo maénético axial es producido por un Eéfre-
te con arrollamisntos que rodea 6 es rodeado por un manguito
cilindrica, llamado elemento dinamico, qus puede ser movido
por el campo magnético producido axialmente en la direccidén de
avance del alambre slectrddico, o en la direccidn opuesta, El
elemento dindmico estd unido al elemento regulador, (cono &
leva), que pone en movimiento las palancas perpendicularmen=-
te a la direccién de movimiento del manguito cilindrico sos-
tenido hacia el cono & leva, de forma_que, con respecto al
movimiento axial, es inmovible hacia el cono, y con respecto
a la rotacidn es movible hacia el cono.

Cuando funciona con un campo electromagnético tan=-
gencial, se amplea el mismo mecanismo conocido dg palanca y
cono para presionar los rodillos de alimentacifn de alambre
contra sl alambre, efectudndoss el movimiento del extremo tra-

saro ds las palancas psrpendicularmente al eje del bastidor
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6 en la direccidén del avance dal alambre electrddico por la
accidn del campo electromagnético tangsncial.

Un cuerpo cilf{ndrico, que es un manguito & disco
conductor de magnetismo, se muave, relativamente con réSpéé-
to al alemento regulador, por la accidn del campo slectro-
magnético producideo. E1 bastidor del aparato avanzador'aé1’
alambre, llevando los émbolos gon rodillos, va sujeto rigi-
daments al 4rbol motriz y gira junto con 81, Arrastra sl sle-
mento dindmico sostanido a 1, lo que, sin embargo, encuantra
la resistencia del campo magnético tangencial del imidn sléctrie
co dispuesto fuera & dentro del cuerpo cilihdrico, sieddg}al
resultado una relativa permanencis rezagada del slemgnto dind-
mico, con respecto a la direccidn de rotacién del mismo cuerpo,
y con su otro extremo sats elemento dinémicb acciona palancas,
conos y émbolos, con rodillos hacia el alambre elsctrddico,
efectuando de esta forma su sujscidn o aflojamiento.

En otro caso, el carrets estd arprollado radialmente
en un ndcleo cilindrico. El1 campo electromagnético producido
por el carrete se cisrra a traves del nﬁcieo del estator, el
espacio de aire y el elemento dinamico que pone en movimiento
la leva § el cono y, por madio de ellos, también los émbolos
con los rodillos de alimentacidén de alambrs,

Las ventajas del presente invento son:

-Permite un ajusts auéomético conforme con sl dia-

metro del alambre y a la fuerza de empuje, sin nescesidad de

abir—e—aparato;

eofue
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de abrir el aparato} -

~permite una regulacidn remota de la fuerza de
empuje, antes de iniciar el proceso de soldadura, asi cpmq
durante sy funcionamiento;

;psrmita una regulacién precisa de la fuerza de
empuje dspendiente del material que se alimenta -~ un alam-
bre elsctrddico de acero, de aluminio § del tipo de tubo =
antess de soldar, asi como durante el soldado.

Para una mejor comprensidn del inventoc se hace
raeferencia a log disefios adjuntos en los que se ilustran
y déscriben realizaciones preferidas del invento. En los
disefios se musstra como sigue:

Fig.1.-, un aparato coﬁ ajuéta da la fuerza de -
empdje producido por un campo magnético axialj;

: Fig. 2, muestra un aparato con ajuste de la fuerza
de empuje por un campo magnético pardsito (deslizants) pro-
ducido por una bobing axtéricr, actuando este campo magneti-
co sobre una tuerca cdnica girando a lo largo ds una rosca;

' Fig.3, muestra un aparato con ajuste de la fuerza
de gmpuja'por un campa magnético pardsito (deslizante), pro=-
ducido por una bobina interior (intarno),‘actuéndo este cam-
po magnético sobrs una tuerca cénica girando a lo large de
una roscaj

Fige.d.—~, prasanéa un aparato con ajusta de la fuer-

za de smpujs producido por un campo magnético tangencial, qus

actua sobre una tuerca cdnica girando a lo largo de una ros-

ca que tensa directamente los émbolos con los rbdillos;
Fig.5, muestra una bobina para producir un campo

magnético patdsito (deslizante), displesto en el interior,

vo/ve
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con respecto al disco deslizanta;
Fig.6, muastra otra variantse de bobina para prcdu;

cir un campo magndtico pardsito (deslizante), dispuesto en al

‘extsrior con respecto al disco daslizante;

Fig.7, presenta una bobina para producir un campo

magnético.tangencial dispuesto en sl interior con raspecto

‘al disco deslizante;

Fig.8, muestra la misma bobina para producir un cam
po magnético tangencial, dispuesto, sin embargo, en el exte-

rior, con respecto al disco deslizante;

Fig.9, presenta un aparato con ajustg de la fuerza

de empuje por medio de una leva accionada por yn. campo mag-

nético parésito;

Fig.10' es un corte por la linea A-A de la fig.
9, a traves de la leva, mosérando un-tensado final del ele-
mento dindmico, es decir la leva; ‘ ,

Fig.11, presenta un aparato con ajuste‘de la fuer-
za de empuje por medio de una leva accionada por un campo

magnético pardsito (deslizante), en el gque la lsva actua

.sobre palancas dispusstas perpendicularmente a la direccidn

de avance del alambre electrddico.

Fig.12, es un corte por la linea B-B de la fig.f1,
donde se muestra la posicidn de la levd;

Fig.13, muestra una variante para usar el campo
slectromagnético parasito, del rotor motor, para sl ajuste de
la fuerza de empuje acclonande una leva;

Fig.14, es un corte puf la linea C-C de la fig.13.

Al hacer referencia a'las figuras 1, 2, 3, 9, i1

y 13, se verd que el sparats, de acuerdo con el invento,

voo/oo
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comprende un motor sléctrico -2- en cuyo arbol hueco =6-
va fijado un bastidor ~3~. En 8l interior de este bastidor
=-3=- hay dispuestos, de forma conocida, émbolos =5~ a las que
van unidos los rodillos -4~ de alimentacién de alamerIQSH po~
sibilidad de girar alrededor de un sjs, cuyos sjes detééhinan
un 4ngulo intermedio. Cada émbolo va provisto de un orifiéin
ciego, en el interior del cual hay introducido un resoféé -1l=
del que un extrsmo toca el bastidor -3;} mientras fque al -otro
extremo presiona contra el émbolo, tendisndo a empujaridi}
fuera del orificio ciego. ' P
Palancas de doble brazo -8- sstan unidas articulada=-

mente a ranuras en la periferia del bastidor ~3-, en el plano

ds los émbolos -5-, @stando situado el alambre electrddico

‘=q= 8n 8l orificio central del bastidor -3~. Un extremo de ca-

da palanca de doble brazo -8- estid en la superficie del corrss-

pondiente émbolo =-5-, mientras que su otro extremo estd en con=-

-tacto por medio del rodillo -12- & bola -10- con la superficie

interior -7~ 8 =13~ de un elemento regulaﬁor formado como un
cono =-17- 6 una leva -14-,

£l movimiento de las palancas de doble brazo -8,
d los émbolos -5-, respsctivamente, con los rodillos -4-
unidos a sllos, se efectda por un movimiento relativo del ex-
tremo trasero de las palancas ~-8-, en uba direccidn perpendi-
cular a su arbol de rotacidn =9-,

En otro caso (como se ilustra en la fig.4) la presidn
sobre los émbolos -5- ss produce directamente por el slemento
requladaor qus estd Formadoe como un cuerpo cénice -15- moviendo~

se giratoriamente a lo larqo de una rosca -26—, del bastidor
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-3y prasiunaﬁdo, con su superficie cénica interna -7-, los
émbolos -5~-, En este caso los extremos exteriores de los ém=-
bolos -5- estan trabajados también cénicamente. Para reducir
la resistencia de friccién en 8l deslizamients en los éxtie-
mos exteriores de los émbolos, se han colocado bolas gifato-
rias =16-,

-~

" Hastadqui se han explicado la disposicién cingmdti-
de alambre, contra el alambre elsctrddico, sstando unidoy- 8s~
tos rodillos a los émbolos ~5-, 7 o

En un caso, las palancask—a— estén en contacto con
un elsmento regulador formado como un cono movible axiélmante
=17- y, en otro casc, formado como una leva -14- girando radial
mente, y an un tercér casa como un cuerpe cénico =-15-, que se
ponen en movimiento radial & axialmente por la accidn de un
campo slactromagnético, por medio de un elemento dinamico uni-
do al bastidor,

En 8l caso ilustrado en la fig. 1, el bastidor ~1?-
esta sostenido por 8l soports =19~ an el manguito -21-, que °
es un elemento dinamico. Una bobina ~22-, arrollada radialmsn=-
te, sujeta rfgidamente a la carcasa del motor eléctrico -2-
produciendo un campo magnético axial «23-,

£l funcionamiento del aparato as como sigue; El cam-
po magnético -23-, producido por la babina -22-, mueve el sle-
mento dindmico, es decir, sl manguito -21-, dispuesto axialmen-
te con rsspscto al bastidor ~3~, sisndoc este mismo manguito

=21- 8l que pone &n movimiento de traslacidn el bastidor =17,
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con su superficie cdnica plana. En contacto con esta superfi-
cie cbnica -7-, astén las palancas -8~ por medio de los rodi-
llos =12~ las cualas; girande alrededor del eje -B-,'y,sggﬁh
la direccidn de la accidn del campo magnético, prasion;a é
sueltan los pistones -5- y, junto con sllos, también léélfodi-
llos -4~ ds alimentac;én de alambre haciz 6 lejos del éééﬁbre
slectrddico ~1-, -

En otru'caso ilustrado en la fig. 2, el elementa
regulador, es decir,‘al cono =17-, estd atornillado puffmédio
de la rosca =20= al bastidor =3-. @ha bobina -25- con arrnlla-
mientos radialas‘y nGclec de hierro =-26-, y con ranuras =27-,
va sujefa rigidamente al cusrpo dsl motor =2-, rodeando la su-

perficie cilfndrica sxterior del cono =-17- que, en esta caso

‘ . ’ i .
particular, actua como un elemento dindmico, En este caso, la

construccidn del aparato es como sigus:

Cuando se suministra une corriente a la bobina.
«25~, a traves del ndcleo de hierro—-26-, en gl espacio de
aire #28« y el cuerpo del cono ~17-, s® produce un campg mag~
nético pardsito (deslizante) =24~-, qus neutraliza la rotacidn
del cono ~17- girado por el eje del motor eldéctrico -2- junto
con el bastidor «3-, E1 resultado es que el cono =17~ gira re-
lativamente a lo largo de la rosca -20- con respecto a la caja
-3~ y, de asta forma, ss mueve en direccidn axial lsvantando
las palancas -8- sn un extremo de sllas. Estas palancas, por su
parte, presionan scbre los émbolos «5- y ejercen simultdneamsn
te una presidn de los rodillos =4~ de alimentacidn de alambre

sobre 8l alambrs alectrﬁdicq -,
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por un estator interno (fig.5) & por un estator externo
(fig.6).

El funcionamiento del aparatoc con estator interno,
ilustrado en la fig.3, es al mismo como sl del aparato des=-

crito arriba con estator externo, ilustrade en la fig.2,

Las construgciones de las bobinas dispuestas in-

- terior y exteriormente con respecto al elemento dinamico

ss iLlustran en la fig.5 y en la fig.b, respactivaments. La
bobina con ndcleo de hierro =32~ y =26- tienalforma ds ss-
trélla, con varios polos de sector -29- (figuras 5 y 6) en
loé gue hay trabajadas ranuras adicionales -27~. La bobina
~25- estd arrollada alrededor de este nﬁcléu.

| El aparato para el avance planetario de alambre
electr&dico, de acusrdo con sl inuentd, puaae proyectérse
para el ajuste de la fuerza de empuje por medio de Qn campo
magnético tangencial U. La construccidn de los estatorés,
en este caso, es como sigue: un estator dispuesto externa-
mente con respecto al elemento dindmico =33~ & =17-, del

aparato, se muestra en la fig.8, mientras que en la fig.7

.sesilustra un sstator dispuesto internaments. Aqui, los

arcollamisntos ~30~ estan dispuestos axialmente y producen
un campo magnético tangencial U. Estan arroll%dos gn un 8s-
tagor'con nlcleo de hierro -32-.

Un casc dsl smpleo ds un campo electromagnético

para poher levas en movimiento, se ilustra en las figuras

9, .10, 11, 12y 13, Aqui, como se v en las nguras 9y 10,

la leva ~-14~ va provista de ranuras de sector -13-, en el

disco cilindrico, que es-una parte integrante del cusrpo

ool e
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-12-

la lsva ~14~ va provista de ranuras de sactor -13-, en sl
disco cil{ndrico, qua es una parte integrante del cuerpo
cil{ndrico -33~-, actuando como un elemento dindmico, Este
cuerpo cilindrico -33- estd sostenido en el bastidor —Sf por
medic del soporte -19-, Em el lado interno del querpo_;ilin-
drico =33- hay dispuesta concéntricamente una bobina ;233‘
(-30-) que produce, seglin sl tipo ds sus arrollamientoéjvun
ﬂ,.iio
de las ranuras ds sector -13-, la lava =14~ esti en contscto
con las palancas -8-, por medio de bolas -10- (Fig.18). -

El funcionamiento del aparato antes descrit&fé;ilug
trado en la fig. 9,’63 como sigue: el bastidor -3-, que va
sujeto rigidaments al Arbol del motor -2~, gira por el movi-
miento giratorio del motor. El cuerpo cilindrico -33-, con la
leva ~14=~, g;ra como resultado del contéctu de los rodilles
~12~, con lag ranuras de sector «13~, de la leva =14-, gstan-
do sostenido en el soporte -19-, Cuando la bobina -25- produce
un campo magnético pardsito =24=-, & uno tangencial U, se cierra
a traves del cuerpo cilindrico ~33-, actuando como elemento
dinémico, y actuando en el mismo desacelerdndolo, Esto condu-
ce a una rotacidn relativa del cuerpo cilindrico -33=-, o de
la leva -14-, respectivamente, con respscto gl bastideor -3-,
Yy, por consiguiente, a una'subida de las palancas 8 a lo
largo de las ranuras ds séctor ~13= de la leva —14-.408 esta
forma, las palancas -8~ presionan con sus sxtremos posterioras
a los émbolaos ~5- y, respactivamente, a los rodillos =-4-, cdn-

tra el alambre slegctrddico =1~-,

Asimismo, puede afectuarse el ajuste del aparato-
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por presidn de la lsva sobre los rodillos, por medioc de un cam
po magnético pardsite -24- & uno tangencial U, en una disposi
cién de las palancas -8~ perpendicularmente a la direccidn

de avance, (figuras 11y 12), ;

En este caso, la leva ~14- estd dispussta aﬁfﬁi
interior del cuerpo cilindrico -51- (fig. 12), siend05§§£a le-
va parte de dicho cuerpo cilindricoc -51~, que es una pérte
integrante del cuerpe cilindrico -33-, actuando como alsmenta
dinamico,

£1 funcionamisnto del sistema de ajuste como aﬁtas
se ha descrito, es similar al del caso anterior. La bobina
-25~ (~30~) produce un campo electromagnético =24~ (U), que
estd cerrado a travds del ndcleo de hierro -32- y actda como
un campo magnético pardsito ~24-, & como uno tangsncial U,
que produce un movimiento rotatorio relativo del cuerpe ci-

lindrico -33- con respscto a la lava =-14-, y de asta G(ltima

con raespecto al bastidar ~3~, Este movimiento del cusrpo =33-

y leva -«14~, conducen a un desplazamiento de las palancas
~8-, que estdn con uno de sus extremos, por medio de los
rodillos =12-, sn contacto con la superficie interior =13~ de
la leva =14=, misntras que su otro sxtremo, mds corto, sstd en
contacto con los émbolos -5-, resultando que los rodillos -4~
de alimentacidn de alambre saon presionados contra el alambre
electrddico =1=,

El aparato puede proysctarse tambigh para el ajuste,
empleando el campo electromagnético del rotor del motor eléc-

trico mismo, (fig.13). En esta ejscueién, sl 4rbol -6- del

ee/ve
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motor eledctrico -2- estd unido rigidamente con la parts alar-
gada del bastidor -3-. La leva =14~ puede girar librémente
alredsdor del cojinete -19-, en la parts alargada. Las bolas
-10-, unidas a los brazos mds largos de las palancas de :doble
brazo -8-, estin en contacto con los contornos interiores -13-
de la leva ~14-., Un extremo de la lsva -14-, con superficie
~18-, actda como elesmento ‘dindmico teniendo esta superfib;e
-18~ un juego minimo con respscto a los arrollamientosldél ps
tor =34-, del motor eléctrico, que estan separados por ranuras
-37- de la superficie -18-, Una cubierta comin -38- cierra

el motor y sl aparato., El extremo anterior de esta tapa sstd

sostanida por medic del soporte -40- esn el arbol del motor

~eléctrico. En la parte frontal del 4rbol -6-, del motor eldc-

trico, hay'practicadas dos ranuras de sector opuestas, con un
diametro correspondisnte al didmetro de los rodiilos ~4=~ de
alimentacidn de alambra,

El funcionamiento del aparato arriba descrito es
como siguet cuando una corriente sléctrica fluye en el rotor
del motor =-2- se producs, alrededor de los arrollamientas, un
campo magnético pardsito ~42-, cuyas lineas de fuerza magné-
tica -41- estdn cerradas a traveés de la superficie =18~ ds la
leva ~14-, actuando como elamento‘dinémicn. Este campo slectro-
magnético -42- ejerce una resistencia a la rotacidén de la leva
~14-, . que queda rezagada relativamente en su rotacidn alrede=-
dor del bastidor -3-, actuando asi sobre las palancas -8-,

actuando estas, por su parte, sobrs los émbolos (~5-) y rodi-

llOs "4"0

eofoe
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REIVINDICACIONES

En asta Patents de Invencidn se reivindica:

1.= Aparato para.el avance planstario de alambre
electrddico con ajuste ds la fuerza da empujs, comprandlendo
un bastidor en el gue estan dispusstos enfrentados dos em-
bolos, qua se musven paralalamante, a los qus van unidos ro-

dillos de allmentacinn del alambra, sn sjes con pOSLbllldad
de rotacion, habiendo dispuesto an sl interior de los émbolos

orificios ciegos en los gue estdn situados unos rasortés,fmieg
tras que sus superficies exteriorss estan en contacto son dos
palancas de doble brazo, sujetas ariiculadaﬁanta en la periferia
del bastidor sn tanto que sus brazos mas largoss estan en con
tacto, por medio de cuerpos giraterios, con un slsmento regula
dar ﬁue gira, junto con el bastidor, alrededor de su eje im~
pulsado por un motor eléctrico, cuyo Arbol estd unidosrigida-
mente a la parte alargéda del bastidor, en el que estd unida
r{gidamente la carBasa del motor, una bobina electromagnédtica
con un slemento dinamico unido al elsmento regulador del apara=-
to.

2.~ Aparate para al avance planetaric de alambre
electrddico, de acuerdo con la reivindicacidén 1, en elAque el
elemento dindmico estd formado como um manguito cilindrico
~21-, axialmente movible, colocado en la parte alargada del
bastidor (-3-), entrando un extremo de &l en el orificio
de la bobina =22-, estando sujsto su otro extremo a un sopor=-

te (~19) en cuya:periferia exterior va presionada la parte
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-16=

cilindrica del slemento regulador (-17-).

3,~- Aparato de acuerdo con las raivindicaciones
17y 2, en el que el elemento regulador (-17-) estid dispuass-
to axialmente movible en la parte alargada del bastidor. »
(-3=-), estando formado un sxtreme de 41 como una suparficie
cénica (~7-), con el que sstan en contacto los cuerpos gita-
torios (-12-) de las palancas de doble brazo (-8-), :

4.~ Aparato de acuerdo con la reivindicacién'ﬁ}ien
el gue el elemento regulador (-17-=) es una tuerca enroécada
en una rosca (-20-) en la porcidn alargada del bastidar (=3-),
mientras gque parte de la superflcla exterior dsl el-mentn
ragulador (-17-) tiene Forma cdnica y la parte restants es de
forma cili{ndrica rodeada de una babina electromagnética 4~25-,
hecha de arrollamientos radiales y ndcleo ds hisrro (=-26=), con
ranuras (=27-),

5.~ Aparato de acuerdo con las reivindicaciones 1
y 4, en el que la parte cilindrica del elemento ragulador
(=17-)- tiene forma das copa (=33-), estando dispuestd dentro
de ella una bobina electromagnética (-25-), con arrollamien-
tos radiales.

6o Aﬁaratn de acusrdo con la reivindicacién 1, en
el que el elsmento reéulador es un cuerpo cdénico (-15-), con
una superficie interna cén%ca (7-) que, por medio de bolas,
estd en contacto directo con las superficies de los émbolos
(-é-) que estdn trabajados conicamante,

7.~ Aparato de acuerdo con las reivindicaciones
1y 6, en el que el extrsmo posterior (~33-) del cuerpo cd-

nico (-15~), tiene forma de copa, estando dispussta en su

cavidad una bobina slectromagnética (~30-), con sstator
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intarne (=32-).

8,- Aparato de acuerdo con la reivindicacidn 1, en
8l que los slementos reguladorss y dindmicos estdn comkinados
en un cuerpo comlin, en cuyo extremo delantero hay pracﬁibéda
una leva interna (=14-), con ranurgs de sector (-13-),“c§ﬁ
las cuales estan an contacto las palancas de doblse brazo -
(-8-), mientras qus la parte posterior (=33-), del cusrpo
comin, tiene forma de copa y en su cavidad hay dispuesté‘bna
bobina slectromagnética (-25-), con estator interno fijacu
al alojamiento del motor eléctrice (-2-), estando soportado
dicho cuerpo comin radialments movible a la parte alargéﬁa
del bastidor ~3-, por medic de un soporte (~19-).

9,- Aparato de acuerdo con las reivindicaciones 1
p» 8, 8n el qus en la parte delantera (-31-), dsl cuerpo co-.
mdn, hay practicada una leva interna.-(-14-), con cuyos perfi-
les de trabajo (=13-) estdn en contacto los brazos mas largos
de las palancas de doble brazo (-8-), dispuestas perpendicu-
larmente a la direccidn de avance del alambre slectrddico
(=1=) .

10.- Aparato de acuerdo con la reivindicacidn 1, en
8l que el 4rbol (-6~), dsl motor eléctrico (-2-), va rigida-
mente sujeto a la pafte alargada del bastidoer (-3~), en la
que se soporta una lsva (-14-), con parte cilindrica pos-
terior alargada, que estd rodeada por los arrollamientos
(-34=) del estator del motor electrice (-2~), halldndose
separados dichos arrollamientos de la leva (-14-) por las ra-

nuras (-37-)..

11.- Aparato de acusrdo con las reivindicacionss
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Jan ’/ﬁ -18-
e Bl
de avance del alambrs estan cubiertos por una tapa comdn
(-38-) en la que S8 apoya la parte dslantsra del &rbol
(-6-), del motor eléctrico (-2-).
12.-"APARATO PARA EL AVANCE PLANETARIO DE ALAMBRE
ELECTRODICD CON AJUSTE DE LA FUERZA DE.EEPUJE"

De conformidaed en un todo en lo esencial y fines

industriales a lo descrito en la precedents memoria descrip-

tiva y gréficamente repressntado en los adjuntos planos para

su méjor comprensidn, 1 |
Esta memoria consta de DIECIOCHD hojas escritas o

mecanografiadas por una scla cara a doble espacio,

magria, 21 NOV. 1977

Por autorizacid =da_la interasada,

L LR
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