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. 1 31 invento concierne a una máquina de cableí. 
do tu b u la r con soportes de-bobinas d ispuestos en e l e je  cer
t r á l  del ro tor*y de modo suscep tib le  de g ira r  con respecto  
a é s te , p ro v is to s 'co n  a l  menos un peso excén trico , y con-

* 5 bobinas apoyadas en estos soportes. En e l caso de e s ta s  má
quinas cableadoras de tubo3, que también son denominadas

- máquinas cableadoras ráp id as, y  cuyo ro to r  e s tá  e s tru c tu ra -
do como tubo , ja u la , arco , e s tr ib o  o similar,* e l centro de

10

gravedad del soporte dé bobina con bobina e s tá  situado.m ás 
bajo que e l  e je  c e n tra l , con e l f i n  de sostenerla  en la  po-
s ic io n  h o rizo n ta l, Esta puede lograrse: haciendo que e l  cen-
tro  de la  bobina es te  dispuesto  por debajo d e l e je  c e n tra l
o-praviendo un contrapeso ad ic io na l junto a l  soporte de bo-

- - bina. Este ultim o es é l  modo constructivo  más h a b itu a l. Debí
15 do a l  hecho de que e l centro de gravedad del soporte de bobi

aa con la  bobina in se rtad a  e s tá  situado en posición más ba^s
3ue e l eje c e n tra l , .s e . lo g ra  que, a l e s ta r  girando e l rotosa

- 3l* soporte de bobina y la .bob ina queden quietos en la  p o si-
_ :ion  ho rizo n ta l y no g ire n  conjuntamente. Esto tie n e  la  venf 3*

20 ja da que re su lte  la  re tro rro ta c io n  necesaria para algunos
m ateriales de cableado, y no aparezcan d eseq u ilib rio s , que
.im ita rían  e l número de revoluciones del ro to r  a causa del *" .**3"
enrollam iento ir re g u la r  de las-b o b inas.

En e l caso de e s tas  máquinas se m anifiestan , * < * * * * *

1 - 25 s in  embargo, problemas eñ cuanto a la  seguridad de funciong. 
miento y a la  seguridad contra acciden tes, provocados por

.  r - soportes He bobinas voleados, desde lo s  cuales pueden lanza:L
* - se la s  bobinas hacia fuera- y dar lugar de este modo a consi-

.30
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derab les daños. El vuelco puede*ser causado por co jin e te s  d< 
bolas bloqueadore3 o por alambres, que se enganchan en cual
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q u ier lu g a r . Dado que los ro to res  se-mueven con un número 
de revoluciones muy elevado, una bobina que queda l ib r e  t i e  
ne una considerable e n e rg ía .c in é tic a , de manera que no son 
su fic ie n te s  v estidos p ro tec to res ex te rio re s  de tip o  conoci­
do para e v ita r  acc id en tes . Se conocen casos en lo s  cuales 
lá  bobina lanzada hacia fqera ha"roto  o rasgado todo e l  ro ­
to r  desde e l a n c la je . Por lo  tan to  ya se consideraron propo 
s ic io n es  a lo s  que hac ían  funcionar e s ta s  máquinas, de redu 
c i r j e l  número de revoluciones de la s  mismas. Esto conduciría 
a un sen sib le  p e rju ic io  d e 'la  ren tab ilidad*de ta le s  máquina^ 
cuya mayor ventaja es su elevado número de revo luciones. Pa 
ra  e v i ta r  lo s  p e lig rosos efectos .del vuelco y de la  ro tac io t. 
conjunta del soporte de bobina se u t i l iz a n  en la s  máquinas 
conocidas in te rru p to re s  de seguridad, especialm ente in te r r u  
torea de péndulo, que en e l caso de una in c lin ac ió n  inadmisi 
b le del soporte de bobina respecto  de la  h o rizo n ta l desconég 
an a l a  máquina. Sin embargo, el efec to  de esto s in te rru p t^ .""  

res es in s a t is fa c to r io  ya que en e l caso de* un repen tino , bija 
)ueo de lo s  co jin e tes  o a l  engancharse alambre, el tiempo 
transcurrido  desde es te  suceso hasta la  parada de la  máquina 
después de un frenado to ta l  es todavía demasiado largo (áprb *"*"*"* 
ximadamente 6 segundos en el caso de una maquina de tamaño 
u su a l) , con e l f in  de* impedir con seguridad un lanzam iento 
acia fuera de la  bobina.

- El invento, caracterizado  en la s  re iv in d ica  
ciones, se basa en la  misión de c rea r una máquina de cablea 
do tu b u la r, que sea segura contra accidentes en e l  caso de" 
producirse un vuelco del soporte de bobina.

,Por el hecho de que en e l  caso de un vuelco 
del soporte de bobina no resu lta .n in g ú n  d eseq u ilib rio  y por

"* H.3"
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^consigu ien te  tampoco se pueden l ib e r a r  ningunas fuerzas de 
masas perturbadoras, e l soporte de bobina puede se r hecho 
g ir a r  conjuntamente s in  pe lig ro  hasta la  parada del ro to r . 
Por lo  ta n to , puede se r  dimensionado mas déb il qué soporte: 
de bobinas qué deben.ser dimensionados tomando en conside­
rac ió n  lo s  re q u is ito s  de -seguridad. Ademas'de e l lo , su p ri­
men la s  consecuencias del d eseq u ilib rio  a l volcarse e l so­
porte' de .bobina que in fluyen  desventajosamente sobre e l ro 
to r  y sobre: su sistem a de apoyo. .

Son especialm ente ven ta josas la s  formas de 
re a liz a c ió n  del objeto  del invento según la s  re iv in d ic ac io ­
nes ' 2̂ . y ya que en t a l  caso se elim ina directam ente y 
con seguridad de manera se n c illís im a , por medio de la  fu e r­
za cen trífu g a  propiamente d icha, e l  d eseq u ilib rio  en e l  so­
p o rte  de bobina. - -

Las.form as de re a liz a c ió n  según la s  re iv in d jj 
caciones 4 -  a 8-  tienen  la  ven ta ja  del ahorro, ad ic ional de"*"̂  
peso en e l soporte de- bobina. - .

En lo s  dibujos se represen tan  esquematicamen 
te lo s  ejemplos de re a liz a c ió n  del objeto del inven to .

En e l lo s :  . — .
- La fig u ra  .1 muestra una sección de d e ta lle  de

ma maquina cableadora rapida en sección lo n g itu d in a l con un 
soporte de bobina en v is ta  en alzado;

La fig u ra  2 muestra un soporte de bobina se 
gún la  f ig u ra  1 en v is ta  su p e rio r:, ;

La f ig u ra  5 muestra una sección según la  lín e^  
111-111  en la  f ig u ra  1 ; .

Las f ig u ra s  4 hasta  6 muestran o tra  forma de 
re a liz a c ió n  de un soporta de bobina, correspondiente a la

a*!***
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R ep resen tac ió n  según la s  f ig u ras  1 hasta  3 , respectivam ente 
en sección lo n g itu d in a l, en 'v ista  superio r y en sección se 
g ú n la  lín e a  VI-VI.'

Tal como lo  muestra la  fig u ra  1 , en el ro to r 
1 * en su eje c e n tra l 2, están  dispuestos soportes de bobi­
nas 3, en lo s  cuales es tán  apoyádas de manera capaz de g i­
r a r  bobinas 6 aseguradas mediante c ie r re s  de p ivote 5 pro­
v is to s  con palancas manuales 4. M ientras que el* ro to r  1 gi. 
ra  jalrededor de su e je  2, e l soporte de bobina 3 es mante­
nido en posic ión  de reposo h o riz o n ta l. 31 peso 7 genera el 
momento opuesto necesario  para e llo  con e l  f in  de compensar 
e l  rozamiento de apoyos en lo s co jin e te s  8 y la s  fuerzas de 
re t i r a d a , que re su lta n  debido a l  alambre, no representado, 
que sa le  de la  bobina 6* . *

Un peso 9 desp lazable, que e s tá  f ija d o  a l  ej(t 
10 de modo suscep tib le  de bascu lar alrededor del mismo, áá 
encuentra en su posición  normal sobre un tope c il in d r ic o  H,< 
del soporte de botina 3. El tope c il in d r ic o  11 tien e  e l mi¿ 
mo e je  c e n tra l 2, sobre e l cual e s tá  dispuesto  verticalmen-* 
te  e l  e je  10 . El peso 9 se encuentra normalmente con su cen 
tro  de gravedad sólo ligeram ente por encima del e je  c e n tra l 
2. Cuando, por cualqu ier c ircu n stan c ia , se lleg a  a un vuelco 
o a una ro tac ió n  del soporte de bobina.2, e l  peso 8 es lanza 
3o radialm ente hacia fu e ra . S u p o sic ió q  dibujada de puntos y 
rayas-en la s  f ig u ras  1 y 3 , es detenida junto a dos topes 12 

f su fuerza  ponderal e s tá  dimensionada de codo tal„que forma 
3xactamente el momento opuesto con respecto  a l peso 7, con 
o cual después del vuelco del soporte de bobina constituye 

m sistema desequilib rado . Junto a l  soporte de bobina 3 está  
colocado un in te rru p to r  de péndulo jconocido, no mostrado,

- H o ja  nAm . 4
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jque a l  volcarse emite la  orden de desconectar la  maquina. 
E l .in te r ru p to r  de péndulo es ta  calib rado  para un ángulo de 
ro tac ió n , en cada caso conveniente, del vuelco.

E n .e l.caso  del ejemplo de re a liz a c ió n  según 
la s  f ig u ra s  4 hasta  6 e l soporte de bobina 3 e s té  prov isto  
con sólo un peso 13 a b a tib le , cuya posic ión  normal es la  po 
s ic ió n  excéntrica representada en la s  f ig u ra s  1 y -3. El pe­
so 13 tie n e  un árbo l 14, que esta  encajado a través de ta la , 
dros 15 del soporte de bobina 3. Junto a lo s  dos extremos 
i é l  árbol 14 es tán  conectados sendos brazos de palanca 16,

lo s^cua les se -ap lica  en cada caso un c ilin d ro  propulsor 
neumático 17. Dos topes 18 mantienen a l peso 13 en la  posi­
ción  normal. En e l caso del vuelco del soporte de bobina 3 
lo s  c ilin d ro s  propulsores 17 son accionados a través de una 
b arre ra  luminosa 20, no represen tada, de modo t a l  que e l  pe, 
so Í3 se abate hacia dentro y -  t a l  como se represen ta en 
a f ig u ra  5 -  topa con e l tope c il in d r ic o  11 del soporte de 

bobina 3 , con lo  cual se suprime e l d eseq u ilib rio  del sopor 
té  de bobina. „M*a

Son p osib les o tras  formas de re a liz a c ió n  del 
¡invento, que también pueden se r acomodadas con fa c il id a d  -  
incluso poste rio rm en te 'a  la  correspondiente forma de r e a l i ­
zación de l a  máquina cableadora. Cuando la  máquina, en lugar 
de c ie r re s  de p ivote accionables neumáticamente, tien e  c ie ­
r re s  accionables neumáticamente, es posib le y conveniente 
emplear equipos de a ju s te  electrom agnéticos en lu g ar del c i 
lin d ro  propulsor 17. Asimismo, se puede u t i l i z a r ,  un enclavjg. 
miento electrom agnético o magnético permanente, ppr ejemplo 
del peso 13 abatido hacia dentro . En lugar de una bascula- 
ción del peso, é s te  puede se r  desplazado también en a l menos

*1 .**f*t**̂



-una guía*, lo  cual ea especialmente ventajoso cuando la  bo­
bina esta  prevista* como peso desplazadle hacia den tro .
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. ' Los puntos, de invención propia y nueva que
sé .p resen tan  para que sean objeto  de esta  so lic itu d  de Pa­
te n te  de Invención en España, por VEINTE años, son lo s  que 
se recogen en la s  re iv in d icac io n es s ig u ien te s :

1 ^ .-  Maquina de cableado tu b u la r con sopor­
tes* de' bobinas d ispuestas en el e je  c e n tra l del ro to r  y de 
modo suscep tib le  de g ira r  con re la c ió n  a e s te , p rov istos 
con a l  menos un peso excén trico , y con bobinas apoyadas en 
estos soportes, caracterizada porque junto a cada soporte, 
de bobina esta  p rev is to  por lo  menos un peso desplazable, 
mediante su desplazamiento en e l  caso de una determinada ró° 
tac ió n  del soporte de bobina suprime su d eseq u ilib rio .

2- . -  Maquina según la  re iv in d icac ió n  l 2, ca­
rac te rizad a  porque, e l soporte de bobina, p rov isto  con un pe 
so excéntrico  fijo", esta  p rov isto  con otro- peso desplazable 
ad ic io n a l, el- cual esta  dispuesto  en e l e je  c e n tra l del ro ­
to r  en la  posic ión  de reposo del soporte de bobina.

- -_ '3 -.-  Maquina según la  re iv in d icac ió n  2-, ca­
ra c te riz a d a  porque e l  peso desplazable es su scep tib le  de bas 
cu la r alrededor de un e je  situado transversalm ente a l e je  
c e n tra l .  - ' _ . *

4 - . -  Maquina según la  re iv in d icac ió n  1 - ,  ca­
ra c te riza d a  porque e l soporte de bobina esta  prov isto  con 
sólo un peso excén trico , su scep tib le  de s e r  desplazado en ei 
e je  c e n tra l del ro to r .

que
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5 - . -  Maquina según la  re iv in d icac ió n  4 -, ca 
ra c te r iz a d a  porque el peso excéntrico es la  bobina o a l  me 
noa una d e .la s  bobinas.

6 -  .-M équina*según la  re iv in d icac ió n  4 - , ca. 
ra c te riza d a  porque e l peso excéntrico  es suscep tib le  de 
bascu lar alrededor de un-eje situado transversalm e^te a l 
e je  c e n tra l , mediante un d isp o sitiv o  a ju s tad o r.

. 7 - . -  Maquina según la  re iv in d icac ió n  6 -, ca 
rac te rizad a  porque e l d isp o sitiv o  a ju stad o r es un c ilin d ro  
cargado por medio de p re s ió n . .

[ g

/ 8 - . -  Maquina según la s  re iv ind icaciones 6- o
carac terizada  porque e l d isp o sitiv o  a ju stad o r esta  aco­

plado para su accionamiento con un desconectador de seg u ri­
dad en s i  conocido.

9 - . -"MAQUINA D2 CABLEADO TUBULAR". ""
- Tal*y"como se ha d esc rito  en la  Memoria que 

antecede, representado en lo s dibujos que se acompañan y pa 
ra  lo s  f in e s  que se han especificado .

Esta Memoria consta de= ocho hojas e s c r i ta s  a 
maquina por una so la  cara^

Madrid, 2 l.ENE 1278 
P.A.
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