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DESCRIPCION

Este Iinvento se refiere a un aparato de
entf;da.dé programas para aparatos de mando electré-
nicos, y especialmenﬁé para m&gquinas meéanizadoraa
gobernadas por programa, que comprende un pupitre de
alimentacién, o similar, para la entrada directa de
pProgramas, con un campo de teclas de direcciones de

programa y un teclado para la entrada de &rdenes.

La entrada de un programa en el almacén
del aparato de mando se efectfa en los dispositivos
conocidos pulsando el programador cada vez con una
mano lx= teclas de direcéiones para el paso siguiente
de programacifn y al mismo tiempo con l$ otra mano
las teclas deseadas de entrada de 6rdenes. Las Srdenes
estﬁn normalmente codificadas como cifras, por lo que
el teélado de entrada de 6rdenes es, por ejemplo, un

teclado normal de cifras.

Como todo el programa, constitufdo en

generélrpor'muchos conjuntos con una pluralidad de

;paso'-&a7programa cada uno, se halla en forma escrita

r de ella debe ser transferido. al aparato de

'r al’programador debe leer constantemente en el

:'programajen escritura el paso siguiente, buscar luego

.'lasgte Eﬂ de direcciones correspondientes al paso

aiéﬁiéq;éfaa'programa'y por Gltimo introducir las Srde-
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nes. Este trabajo es muy fatigoso a causa del cambio
constante de la mirada y entrafia la posibilidad de

una introduccién errbnea de programa.

Es por tanto propbsito de este invento
crear un aparato de entrada de programas del fipo
indicado al principio en el que el hallazgo de las
teclas de direcciones, especialmente, resulte consi-
derablemente facilitado y por ende se\haqa menos pro-
penso » errores.

El problema se resuelve segfin el invento
estableciendo un diépositivo indicador que consecutiva-
mente, en el orden de sucesifén de los pasos de programa,
gefializa las teclas de direcciones que cada vez han de

programarse como siguientes.

De esta manera el programador se descarga
de la tarea de volver a buscar para cada paso de pro-
grama las teclas de direcciones correspondientes. En
cambio, se le indican a &1 cada vez las teclas que se
han de programar a continuaci&n, las cuales puede en-
tonces elegir sin riesgo de error pr&cticamente. Existe
ademis la posibilidad de que el programador reconozca
en las teclas de direcciones sefializadas, por asocia-
cién, qué paso de é:ogrgma debe<rgglizirse como més
préximo, por lo éue.también se desc#rga en este aspecto
de trabajo mental. El invento posibilita que el progra-
mador sea guiado por el propio aparato de mando a través

de todo el programa, con lo que se reduce enormemente
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el riesgo de errores de alimentacién, aparte de la

considerable facilitacién del trabajo.

Segfin otra cargcteristica del invento,
se sefializan cada vez simulténeamente todas las di-
reccilones pertenecientes a un paso de programa; es
decir, para una direccién informada por tres teclas
se caracterizan al mismo tiempo todas las tres teclas,
por lo qﬁe el programador puede tomar en cuenta tame

bién ceros que eventualmente precedan, etc.

El.dispositivo objeto de este invento
permite tambi&n al programador la comprobacibén de si
todas las Srdenes necesariag hanisido introducidas,
pues segln otra caracterfstica m&s del invento se
establece que la sefializacién de las teclas de direc-
ciones desaparezca despuds de la programacifn de estas
teclas,

Otra simplificaéiGn, asi como seguridad
frente a errores de introduccidn; se deriva de que
ademis, de acuerdo con la idea del invento, la sefiali-
zaciGn de las teclas de direcciones esti acoplada con
una activaci&n de estas teclas. El programador no tiene
ya necesidad de pulsar estas teclas. Al mismo tiempo,
se excluye la introduccién de 6rdenes en 1a direccibn
falsa.;;-n":a" -

A - R .

En un ejemplo de reallzacién del invento

“r

se establece que la senalizac16n de las teclas de di-

recciones sea efectuada por el indicador luminoso per-
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teneciente a cada tecla. Pero como normalmente todos
los indicadores luminosos est&n iluminados constante-
mente, porque se hallan almacenados todavfa valores o
se procede a una indicacién de cero, se ha establecido
que las teclas de direcciones que se hayan de progra-
mar egtén sefializadas por un simbolo determinado en
el indicador luminoso.

Otra posibilidad consiste en sefalizar
las teclas de direcciones haciendo que estas teclas
salten hacia fuera. Esta solucién proporciona la po-
sibilidad, por ejemplo, de hallar estas teclas por el
tacto. Otra posibilidad de sefializacibén es iluminar
las propias teclas.

En el dibujo se ha representado un ejemplo
de realizacién del invento, que a continuacién se des~

cribe con detalle. Las figuras muestran:

Fig. 1: Un pupitre de entrada para una migquina
taladradora y fresadora, con un campo de
teclas de direcciones, un teclado de intro-
duccibn de 6rdenes en forma de un teclado
decimal normal e indicadores luminosos de

cifra para cada tecla de direcciones.

fig. 2: Un pupitre de entrada como el de la figura
1 en el que estin sefializadas las teclas
de direcciones que han de programarse como

siguientes,

El pupitre de entrada representado en la

figura 1 presenta varias teclas de direcciones 2, 4,'
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6, 8 y 10, reunidas.en,grupos. A cada tecla de direc~
ciones est§ supeditado un indicador luminoso 12 que
muestra la orden almacenada en el almacén de direc-
ciones respectivo, codificada aquf como cifra o tam-
bién como otro sfmbolo. Cada programa para la méquina
se compone de una serie de conjuntos o juegos progra-
m&ticos numerados continuamente y que se desarrollan
uno tras otro. El nfimero del conjunto se introduce
por medio de las teclas de direcciones 2, Para intro-
ducir el nfimero de conjunto 015 representado en el
ejemplo, se pulsan, por ejemplo, una tras otra las
teclas de direcciones 2 y simultineamente el nfimero
correspondiente en el teclado 14 de introduccidn de
6rdenes,

La tecla de direcciones 4 sirve para la
introduccifn del avance deseado, y a cada direccién
de avance en los tres_ejes del espacio est& supeditado
un nfimexo determinado de orden. El nfimero 4 representado,
por ejemplo, significa la direccibn negativa Y. Encima
del indicador luminoso de la tecla de direcciones 4
estf situada una tablilla 16 en la que se expresa la

codificacifn de las direcciones de avance.

Correspondientemente, las teclas de direc-
ciones 6 sirven a la introduccibn de las vias de avance
y las teclas de direcciones 8 a la introduccifn de la
velocidad de avance, cuya codificacién puede leerse

otra vez en una tabla 18, mientras la tecla de direc-
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ciertas funciones de conmutacibn, como, por ejem-
plo, la compensacién de lapsos de inversibn por la
marcha de lazos en el extremo del trayecto, la omi~-
sibén de conjuntos, etc.; la codificacibn respectiva
puede leerse en la tabla 20. Ademds de las tareas

que se han descrito, pueden asignarse otras tareas

a teclas individuales de direcciones, para lo cual

gse las cambia de disposicién conmutindolas, por ejem-
rlo, mediante la tecla de direcciones 10. Estas otras
tareas, como la insercién de los husillos o del re-
frigerante, est&n a su vez codificadas igualmente como
cifras y son legibles en las tablas 22, como se com-

prende sin explicacifn m&s detenida.

La figura 2 muestra el pupitre de entrada
durante la programacién del conjunto siguiente, El
nuevo n@imero, 016, ha sido introducieo por medio de
las teclas de direcciones 2, la direccién de avance
por la tecla de direcciones 4 y la vfa de avance por
las teclas 6. El1 paso siguiente del programa es la
introduccifén de la velocidad de avance por medio de
las teclas de direcciones 8. Esto lo reconoce el pro-
gramador en que los indicadores luminosos supeditados
a las teclas 8 muestran los sfmbolosv“c". El programa-
dor puede pues, aun cuando se le haya interrumpido en
el proceso de programacién, ver en scguida qué paso
ha de introducirse como siquiente. Ademds, con sblo

una hrave cxporiencia de la miquina roconoce ya por
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asociacién, basindose en la posicién de las teclas
de direcciones en el campo de teclas, cull es la
funcidn que ha de ser introducida; es decir, en el
caso aquf expuesto reconoce, por el lugar en que
estén iluminadps los simbolos, que ha de introducir
la velocidad de avance.

Como que la velocidad de avance estd
codificada con dos cifras, se iluminan al mismo
tiempo dos indicadores luminosos. En el caso de la
via de avance (tecla de direcciones 6) se iluminan
correspondientemente cinco lugares, de modo que el
programador sabe, en el caso por ejemplo de la via
de cuatro cifras aquf representada, que ha de intro-
ducir un cero precedente para establecer los ¢cinco

lugares previstos.

Ll

NOTA

Yagerito el objeto del pregente invento, se
declran nuevas y de propia invencidén log sizuientes

reivindicgciones:

l. Perfeccionanizntos on aparatos de entrada
de progranas para aparatos de mando elactrénico-:, eapecial~
mente para miquinas mecanizadoras gobernadas yor prog-ung,
que comprende un pupitre de alimentacién para la entrada
direcﬁa de proaraman, con taclas de direccionaes de yro=
grama ¥ un tsclado de introduceidn de Srdenss, cnwmete-
rizados en que a2 ha eatablecilo aun Alspositivo indica-
dor que galializa cougecutivanente, en ul orden de suce=

aién de 1los pasos del programa, las teclas de Jdireccionay

- POOR
- QUALITY
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(2, 4, 6, 8 ¥y 10) que han de progranarse cada vez como

giguientes.

2, Perfeccionamientos segin la reivindicacién

1, caraoterizados en que se sefializan simultdneamente cada

vez todas las teclas de direcciones (2, 4, 6, 8 y 10), per=

tasnecientes a un paso deé programae

3. Perfeccionanientos segin una de las reivin-
dionciones 1 & 2, caracterizados en que la seflalizacién de

las tsclas de direcclones (2, 4, 6, 8 y 10) desaparece des-

pués de la programéoibn.

4, Perfoccionanientos segﬁy ung de las reivindi-
caciones 1 a 3, caracterizados en que la sefializacibn de
las teclas de direcciones (2, 4, 6, 8 y 10) estd aco-
plada simulténeamente con una activacién de estas teclag.

5. Perfeccionamientos segin una de las relvine
dicaciones 1 a 4, caracterizados en que la seflalizacién
de las teclas de direcciones (2y 4, 6, 8 y 10) e3 efec-
tuada por el indicador luminoso {12) perteneciente a cada

tecla de direcciones.

6. Perfeccionamientossegin la reivindicacién
5, caracterizados en que para la sefializacién de las
teclas de direcciones (2, 4, 6, S ¥y 10) se amples un afm-

bolo determinado (c).

7+ Perfeccionamientos segin una de las rel-

vindicaclones 1 a 4, carmcterizndoa en qua 1la gedaliza-
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cidn de las teclas de direcciones (2, 4, 6, 8 y 10) se

realiza por salto de estas teclas hacia fuera.

8+ Perfeccionamientos segin ung de las reivin-
dicgoiones 1 a 4, caracterizados en que la sefiallzacién
de las teclas de direcciones (2, 4, 6, 8 y 10) se realiza

por iluminaoién de estas mismgs teclas.

9. Perfeccionamientos en gparatos de entrada

de programas para aparatos de mando electrénicos.

Segin se desoribe y reivindica en la presents
memoria descriptiva que consta de 10 hojas foliadas Yy

esoritas a mdquina por una sola ocaras

Madrid, a 7 Noviembre 1977

JRIME T1SERN
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