‘INISTEMO DE INDUSTRIA ® S ®) 2%:"6 3 9 “i 2, Al

+, REGISTRO DE LA PROFIEDAD INDUSTRIAL

K ‘-
g ol . @ FECHA DK PRESENTACION _ '

=8 NOV. 1977

Case 6753/E .

i PATENTE DE INVENCION
ESPANA
PRIOAIGADES:
@NUM!RO : @r:cu-m ' ) @rm-
12609 A/77 18 Mayo 1977 ///7 , Italia
@r:cl-u O PUBLICIDAD CLASIFICACION INTERNAGIONAL PATENTI DE LA QUE ES DIVISIONARIA

Az23p

@TITULO DE LA INVENCION

YPERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS AUTOMATICAS PARA LA CALIBRACION EN
CICLO CONTINUO DE OBJETOS"

Y

@ AOLICITANTE (8)

XEDA INTERNATIONAL S.A.

QOOMICILIO DEL SOLICITANTE

58, Rue Pottier, Le Chesnay (Francia)
@ INVENTOR (KS) . - - -
D. Alberto SARDO /

@ TITULAR (E8)

XEDA INTERNATIONAL S.A.

@ REPRESENTANTE

D. JAIME ISERN CUYAS, Agente Oficial de la Propiedad Industrial

UNE A-4&. MOD. 3108 ) UTILICES; COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA




Se

10,

15.

25

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invenoién se reflere a una mdquina auto-
méticy para la oalibracidn en ociclo oontinuo de obaetos re~
dondos, redondos con los polos aplastados ¥y ovalados, ¥ par—
ticularmente de productos hortofrutioolas. Se 51enta la
premisa que. en el curso de‘la presente exposioclidn, para
gimplificar ;a deseripcidn, se hard referencia a las fru-
tas tan sflo, sin por ello excluir cualguier otro objeto
o producto susoeptible de ser oalibrado oon la méquina
segun la presente invencidni

Todo y sdbdiVidien@o lag frutas a base del valor
de su didmetro ecuatorial, oomo tanbas calibradoras de
tipo conocido; la mdquing de la oual se trata se distine
gue de eghas nlt%mas por una mayor senoi%lez de oonst?uo—
oiﬁn'y de manejo, por cuanto no neoesita, por ejemplo,
alimentadores sinocronizados y por el hecho de tratar con
una delicadeza mucho mayor las frutés:

La calibradora de que se trata estd esencialmente
caraoterizada por oogprender medlos para ‘transportar %as
frutas en f£ila india, en uha o varias filas paralelas,
horizontales yrﬁambién'oonVenientemenme inclinadas en el
sentido de la Llongitud, preferiblemenie'siendo rectilineas
estas filas, pero pudiendo ser también ourvas, y por come
prender medios ulteriores por efeoto de los ouales las
frutas son obligadas a girar en un sentido determinado
sobre los oitados medios de transparte y a dlsponerse
vertlcalmenme e su plano eouatorial. Sobre oada medlo

de transporte de las frutas, en distancias convenientes



Yy en sucesién longitudinal, estdn previstos en numero con-
veniente unos calibradores rotativos; estaticos; que al
ponerse en ocontaoto con la parte ecuatborial ae'las frutas
determinan su salida léteral del reSpeofivo medio de tran?-

Be pox%e: Log calibradores rotativos estdn situados a distan-

cia gra&ualmente‘ deoreclente sobre oada medio de transpor-
te de las frutas, de medio a .determinar la subdivisisn de
la ocorriemse de entrada en tantas otras oorrientes conte-
hiendo ocada una frutas con un didmetro esua~torial compren-

10. dido entre un valor minimo y valor mgximo preestableoidos:

Medios de acarres y/o ulteriores medios de ‘transporte es-
tan finalmente previstos para recoger las frutas inmedig-
tamente a la salida de cada calibrador rotativo o de va-

rios de los oitados elementos para conducir lag frutas;

15, en Borrientes distintas; hacia centros de recogida o de
elaboraoidn; como frecuentementc sucede tambidn en ias
calibradoras de fipo conoeidos

| Otras caracteristicas de la presenfe invenoidn y
las ventajas que de las mismas se derivan serdn mds evi-

2., dentes por medio de la desgripcién que sigue de uha forma

de realizaoidn de la misma, preferide e ilustrada a puro

titulo de ejeleOJno limibgtivo en la vnica plancha de
dibujo adjunto, en la cual:
- la f@gura 1l es una vista en seccldn transversal

25 de la mdguina, de la oual aparece frontalmente una esta-

¢cisn compuesta de calibracisnj

~ la figura 2 ilustra en planta desde arriba varias
estaoiones sucesivas de calibrado de dos unidades funolo=
nales de la mdquinas '



- la figura 3 es una vista en elevaoidn labersl de
dos estaciones sucesivag de Qalibracién de oada unidad
funcional de la maquina?

En egtas figuras se ve que para el proceso de cali-

Se bracidn segin la presente i§vengi5n,.las frutas deben ser
transportadas en f£ila india, sobre por lo menos una fila
_preferentemente rectilinea y horizontal y también debida—
menfe inclinada en el sembido longitudinal. Esta primera
condicidn puede ser redlizada, por ejéﬁplo, por medis de
10: un trgnspcrta&or T de ruedecillas y de rodi%los acanalaT

dos R, situados uno a oontinuacidn del otro, (figura 2),

y coneotados rotativamente pﬁg un extre,o de sus ecjes

con una cadena de impulsidn 0. Medios de gula (ver més

adelante) estdn previstos para ohliger el transportador
15: T a segwirwm recorrido rectilineo y prefgren‘bemente horie

zontél por 1o menos en el $ramo superior, con desplaza-
miento degl citado tramo en el sentido indicado por la
flecha Fi Entre los rodillos oonseoutivos del transpor-
tador existen unos asientos S que en el recorrido del
20.  tramo superilor del transportador estdn provistos de una
fruta P que debe ser calibrada: Una primera gran ventaja
que se deriva de la mdquina de que se trata estd repre-
sentada por el hecho de-que la alimentacidn de las fru-
tas a los asientos S de }os transpchQdores puede efec~
25: tuarse muy sencillamente, por ejemplo, previendé gobre

la parte 1nicial;'en el segﬁi&o de ;a marcha dgl tramo

super?or del transportador, wna tolva de oarga, no ilus—

trada, que contiene las frutas‘a granel: E. transporta-—

dor pasa por debajo y atraviesa una parte inferior inte-
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rior de la citada_tiolva y sale de la misma oon una fruba
en cada asiento S..

Otra oondioidn necesaria para el proceso de cali~
bracidn ey gue las frﬁtas giren en sentido oogveniente v
se gituen en lous asientus S del'transportador, oo el plae
no eouaforial sobre la vertical, de modo a llegar en este
estado al punto de ocooperasidn con los medios oalitrado- _
ves (ver mds adelante). Esta condicisn, o mejor dicho es-
ta doble oondicisdn puede ser oblbenida, por ejemplo, pre=
viendo los rodillos R del transportador, realizados en
oualquie? material adecuado de alta resistencia a la
friocidn, apoyados y por oconsigulente en rotacidn sobre
una gula longitudinal fija G y ubilizando otros medios
adecuados mediahme Los eua%es en el recorrido del tramo
superio? del ‘transportador; los rodillos giren en sentido
horario, mirando la figura 2; de modo que en 1los respec~
tivos asientos § las frutas tengan tendencia a ponerse en
rotaoisn en sentido antilhorario y a disponerse con su pla=
no eouatorial sobre la vertical.

Oompletan la mdquina de que se trata unos elemeh-
tos de oalibracidn que segin la presente invencidn gstag
constituidos por elementos rotativos y estdticos Z1, 72,
Z3 eto;; en ndmero por 1o menos igual'a las corrientes en
gue las frutas deban ser subdivididas, los cltados elemen—
to8 estando distribuidos longitudinalmente sobre el ramal

~superior del transportador T, en distanclas progresiva-
mente decrecientes y con una disposiocidn tal y con un sen-
tldo de rotadidn tal que al ponerse en contacto con una

parte eounatorial de lag frutas P estén en oondiciones de

i
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determinar la salida de las citadas frutas por un mismo
lado del transportador, donde son rdpldamente recogidas
con un minimo de oaida por medio de acarreo K y/o por cine
tas tranSportadoras N que las conducen en sus distintos
calibtres a 1os centros de envasado o de elabo?acidn;

En una forma preferida de realizacidn, los cali-
bradores rotativos estdn constituldos por rodillos de
longitud adecuada, realizados totalmente o revestidos
de material suave; con una seccisdn circular o lobulada,
¥y estdn dispuestos parglelamente oon respecto gl trans~
portador de las frutas; Los'mismos rodillos de calibra~
cidn pueden estar orientados longitudinalmente sobre el
transpoftador Yy 8i son realizados coh un radio inferior
al de la‘ourvatura transversal de los asientog S del trans-
portadory pueden estar debidgmente inclinados, como se
ilustra en las figuras 1 y 2, de modo a acompagaf a las
frutas hasta la salide de los oitados asientos.

Otra gran ventaja que se deriva de la mgquina asi
conceblda es la delicadeza oon la cual las frutas son ma-
nipuladas durante la fase propiamente dicha de_calibracisn
y esto se hace evidente observando la figura 3:‘En la ciige
da figura se ve efeotivamente ooms les frutas P, en vir-
tud del particular sentido de rotacidn que a los m%smos

es gplicado por los rodillos R dgl transportador T, al

‘llegar a ponerse en oontaéto con la parte inferior de los

rodillos de calibracién Zl, %2, Z3 etcs, evolucionan sin
ninguna friceisn y por consiguiente sin ningin deterioro
sohre los mismos rodillos, también porque la velocidad

periférica de las frutas es prédcticamente igual a su velo~
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cidad de tradlacidén lineal: De este modo; las frutas estdn
influidas tan sdlb pur la componenhte rotativa de los rodi-
llos de calibracidn, qué las obliga delicadamente a salir
por un lado del transportador T: Si a esto se aflade el he~
cho de que el transportador de las ffutas estd lateralmen~
te libré,-p?r 1o cugl las frutas calibrades por 1os rodi-
llos 4L, 22, Z3 etd;, pueden ser recogidas ipmediatame?te
a la salida de los agientos S, practicamente sin caida, |
puede comprenderse fdoilmente como la miguina segin la
presente invenoidn trata de modo efeoblvamente delicado

al produoto: )

Parg aumentar la potenoial;dad de la mé4guina, dos
transportadores del tipo.desorito, oomo Indicados en las
figuras ly2oconTy I, pueden es#ar asociados parale-
lamente a una misma cadena de accionamiento y variog pares
de transporitadores similares pucden ser e parejados,
sigmpre paralelamenxe; gobre una estrthura portante ¥ni-
ca, para que un espaclo vaclo correcto, o sea una distan~
cia ocorrecta H subsista entre los mismog para la de carga
de las frutas oalilradas (;igura l) En este cago, log ca-
libradores Zl, Zlv, Z1% eto. gituados sobre uma misma 1i-
nga transversal en comparaoién oon los transportadores
T, T*, T" eoto, pueden ser vinculados a una misma estruo-
tura portante y regulable en el posiclonamiento en altura,
sobre la ouzgl también pueden ser previstos los medlos cep—
tralizadés para la motorizaocidn de los citados elementosi
Interviniendo sobre las oltadas estruoturas es posible
variar la distancia de Llos celibradores de 1os transpor-

‘tadores de frutas situados debajo de lus mismos y por con-
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siguiente, variar el calibre de las mismas frutaé que sew
rdn deteotadas y expulsadas por los 6itados elementos ro-
tati&os:

En la figura 2 se ve oomo, al ser utilizados los

5.  transportadores de frutas por pares y ouando los oalibra-

dores rotativos estdn in?linados, estos ﬁltimos resultan-—

do enrla v;sta en planta, con una dispoéioidn en espina
de pescado,'oon la diveréeﬁoia_en el sentido de la maroha
de los oitados %ransportadores:

10. ' | Queda éntendido que la desoripoion esta refegida
a una forma preferida de realizacidn de la invenoidn, a
la cual pugdén ser gportadas numeroszs variantes y modi-
ficaociones, sobrg todo oonstrgotivas: Tales variantes
pueden referirse, por ejemplo, al heoho de que distintos

15. mediosg de transportadores de rodillos o de roldanas sean
ubilizados para el transporbe en £ila indica de las fru~
tas y para obligar a éstas a disponerge con el plano ecua~
forial sobre la Vertioal: Por ejemplo, en vez de los transe

_ portadores de rodillos pueden ser wubilizados transporta-

ZD:’ dores de tornilly sin £in o de tornillos de Arquimedes
paralelos: Los mismos medios de transporte pueden ser ta—
leg que deﬁerminen un posicionamiento del eje polar de
las frutas, obliounamente o también longitudinalmente con
respeoto a su direocifn de maroha: Las viag de ‘transporte

25. de las frubtas pueden ser ourvas igusl que reotilineag; gl
por ejemplo se utilizan transportadores de carrussel: Pa=

ra aumenﬁgy la opotenoialidad de la médquina en términos
eoondmicoa, pueden ser tambidn aprovechado el ramal infe~

rior de retorno de los transportadores de rodillos. Oiras
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varlanties pueden referirse a los oalibradbres rotativvs:
Egtos elémenmos puéden Ber.tonoooénioos o odnicos; pueden
presentar por Lo menos el extrcmo anterlor debidamente ree=
dondesdo o con entalla} pueden ser perfilados en forma de
rodillo o de tornillo sin f£inj igualmente pueden ser paraé
lelos con respecto al transporbador de las frutas situado
debajo de los mismos; pueden estar debldamente inclinados
con oonvergencia hacla la parte inferior en la migma di-
reocidn de la marcha de los citados transportadores y fi-
nglmenme pueden estar oconstituidos finalmegte por ogpim
1los o por oualquier otro elemento rotativo, simplre o
compuesto; que sea capaz de determinar la descarga de las
Prutas lateralmente desde el medio de transporte situado
debajos . - '

Egtas y otras modifioaci?nes, por 1o demds intui-
bles para los téonloos del ramo, no se salen del dmbito
del principlo que oconstituys la basg de la invencidn tal
como ha sido anbteriormente expuesta, oomo estd ilustrada

en los planos y como se relvindica a oontinuacisn.

1

= ]
, NOTA
Descrito el objeto del presente invento se declavan
nuevas y de propila invenoidn las siguientes relvindiocaoio-
hese
l:~ Perfecolonamientos en mdguinas agtométioasapara
la calibracidn en oioclo continuo de objetog, redondos, re-
dondos oon los polos aplastados y ovalados, y particulare
mente de productos horfrutic5las; caracterizados por el

hecho de presentar:



Se

0.

15.

25.

=~ 10

!

~ medios para transportar las frutas en fila india;
sobre una oumds filas preferiblemente paralelas, h?rizon-
bales y también inolingdas en sentido longitudinal, prefe-
riblemente reotilineas, paro también ourvas;

.~ medlos simplificados para alimentar las frutas a
los oitados medios de transporte;

- medios por efecto de lous cuales las frutas sean

"obligadas a girar debidamente sobre los oitados medios de

transporte y ardisPonerse verticalmente a su plano eouato-
rial ' _

kiuno o varios ealibradores rotativos, estdficos,
situados encima de oada medio de transporte de las frutas,
a disﬁa?cia 6onveniente del mismo‘y a distangias decre-
clentes, reguiables, con una disposioisdn %al, y con un
gentido de rotacisn tal que con el oonbacto con la pérte
eouaforial de las frutas, estas Ultimas sean obligadés
suavecmente a salir lateralmente del medio de transpoﬁte;_

-~ medios de acarreo y/o ulteriores medios de :trans—
porte para recoger inmedistamente y oon un minimo dé oai~
da lasg frutas a la salida de oada oalibrador rotativé'o
de tales elementos y para oconducir las oitadas fruﬁgé, eh
corrientes diferentes segin los distintos calibres, ﬁécia
los gentros de recoglda o de elaboraoidn:

Do Perfeocionamientos en mdquinas automdtioas para

la calibréoidn en oiols continuo dé objetos:

Segin se describe y reivindica en la presente memow
ria deseriptiva que'consta de 11 pdzinas foliadas yﬁeecri—
tas a mdquina por una gola de sus caras, acompafiadas de los

dibuiog reglamentarios. -
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