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terrumpidamente todos los lugares de hilado, sind qus es asl-

La presente invencion se refisre a un dispositivo para
controlar la rotura del hilo de una serie correlativa de luga-

res de trabajo de una miquina tdxtil,

En la industria t3xtil se estio Utilizando maguinas €n
las cuales' estin dispusstos unos junto a otros um gran numero
de lugares de trabajo del mismo tipo. Una representacion ds u
una de estas maquinas es por ejemplo la continua de anillos.
En esta maquina ss han de considsrar como lugares de trabajo
los distintos lugares de hilatura que constan de modo en si cgj
nocido de un sistema de estiraje y dsl dispositivo de hilar
propiamente dicho, con husos, carro portanillos con anillos ¥

los rotures que dan vueltas por sncima.

Ha sido siempre una exigencia controlar la rotura de hi=-
lo de estos lugares ds hilatura, ya que para sl operarioc es po

sible mantener bajo control visual permanentemente cientos ade

lugares de hilatura. 5in smbargsc tambidn se propusieran medics
auxiliares tdcnicos para el control individual, pero no pudiej
ron imponerse ya que con la multiplicidad de lugares de hiiatyl
ra tenian que utilizarse una inmensa cantidad de sensores (pq&
padores) cuyos costss e comparacion al resultade no se justifﬂ
caban. Esto es vilido tanto para sistemis mecinicos como tam-
bidn Opticos, eldctricos U otros, que forman la sefal por sl

dorrects paso de los hilos.

Por 8l contrario las estadlsticas y un analisis de la hi-

landeria misma han mostrado que no s necesario controlar inip

mismo utilizable una indagacidn intermiente a determinados in-
tervilos de tiesmpo, necesitindose sin embarge. sdlo una fraccin
en inversienes, Con ¥sto la eficacia del control se logra pragi
ticamente con la misma seguridad que si ss tuviera bajo cone-

tro) permanentemente cada lugar de hilado.

En virtud de esstas experiencias se previd un dispositive
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de indagacidn para los lugares de hilade, gue se traslada
pasando por estos lugares de hilado y lleva a cabo el control
gn virtud de una caracterlstica Pisica que caracteriza inequi
vocamente la diferencia entre hilos en marcha e hilos parados
{rotos).

Para esta finalidad son especialmente ventajosos los or
ganocs exploradores que traban sin roce (sensores) que no per-<
judical al hilo gque va pasando a alta velocidad., Estos se lo_:
gran por ejemplc mediants dispositivos dpticos en los cuales
se analizan las variaciones de flujo luminoso mediante orga-

nos fotosensitivos,

Otros conocidoé dispositivos aprovechan los efectos mag-
ndticos del rotor que di vueltas sobre el anillo de hilar,
por cuanto que un sensor que reacciona a variaciones de came
po magndtico se pasa por la trayectoria del rotor, inducien-
do 8l rotor en 8l sensor tensiones que dan una clara indica-

cacidn sobre el sstado del lugar de hilado.

En todos los orginos de medicidn que se van desplazande,
de lugar, se impone el cometido de transmitir la seflal ds me<
dicidn del sensor mdvil a un lugar de evaluacidn estacionarid
sobre todo cuando el sensor mismo debe ser lo mas pequefio

posible y ejecutarse sin dispositivos adicionales para la ela

boracidn de la seilal.

Para la trapsmisidn de tales sefiales de medicidn se des
consideran las barras de contacto con contactos rozantes, ya
que trabajan con poca fiabilidad por cuanto qus tienden a emi
tir sefales de perturbacidn aproximadamente de la misma mag-

nitud que las sefiales Utiles,

Pero también los enlaces por cable entre los sensores y
los lugares de evaluacidn son muy propenses a averlas, ya que

junto a una gran flexibilidad tienen gue presentar una consiw

derable longitud que tiene que alargarse y acortarse entre
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las situaciones extremas de los sensores; sin tener en cuenta
que un cabls de este tipo estorbarla para el funcionamiento y

la conservacidn de la miquina.

Son tambi®n conocidas soluciones en las que sa combinan
sensoras opticos con un dispositivo de aspirgcibn, pasando sl
tltimo por los lugares de hilado, sobrs un carro trasladable
sobre la maquina. Sin tenér en cusnta que con dsto el disposi-
tivo de control es depsndiente del dispositivo de limpieza ney
matico, &ste tipo de desplazamiento del eensbr puede emplearss
sdlo para.sistemas de explotacidn que trabajan dpticaments.que
permiten una determinada holgura de la situacidn relativa de
los sensores a los lugares de hilado. Ademis los sensores Bﬁii
cos trasladables necesitan por lo menos ties ruedas conducto~-
ras para el enlace con un aparato alimentador y analizar esta-
ciaonario, concretamente un par de conductores para la fuente:
luminosa y un par de conductores para las segiiales fotosléctri-|

Ca8e

La invencidn se fundamenta asl puds en el cometido de
crear un dispositivo para controlar la rotura del hilo de uma- |
serie sucesiva de lugarss de trabajo de una miaquina tdxtil, con
un cabezal palpador que pasa por los lugares de trabajo para
recibir sin roce sefiales eléctricas que se producen al marchar

correctaments 8l hile y cesar al faltar sl hilao.

El cometido se scluciona segln la invencidn con sl dispo-

sitivo de la reivindicacidn principal.

A continuacidn se aclara con detalle la invencidn, con
otras ventajosas particularidades, a base de ejemplos de ejecy

cidn representados esquematicamenta.

La figura 1 muestra un corte de una hiladora continua de

anillos con algunos lugares de hilado,

" la figura 2 muestra un perfeccionamientao constructiveo de
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la figura 1,

la figura 3 muestra una seccidm A=A de la figura 1,

la figura 4 muestra un esquema eldctrico.

las figuras 5 y 6 muestran cada una un trdn de impulsos,

la figura 7 musstra una variante de la disposicion de la fi-

gura 2.

El dispositivo de la invencidn comprends un cabszal pal
pador 1 que se traslada en vaivén a lo largo del banco de anil
llos de la continua de anilleos, deslizandose o rodando sobre
un carril gula 3 que hace de pista. A ambos lados del cabezal
palpador estd fijada una banda de traccidn 2, 2%, El cabgzai
palpador 1 estd desarrcllado como palpador magndtico que ?sg
cciona al pasar el rotor 1, al realizarse ordenadaments el
proceso de hilado., Para 3sto esth previsto un im3n permanen-
te 9 dotado de un ap®ndice 10 sobresaliente que sstd dirigi-
do lo mis proximo posibles hacia la traysctoria del rotor 8,

de manera que 8l rotor pusde influenciar su campo magndtico.,

El carril gula 3 se fabrica ventajosamente de matsrial
conductor magndtico y se fija directamente al earro de ani- |
llos o a su elemento soporte, con lo cual se consigue qus .
constituya una parte de un camino magndtico, mediants lo cual
puede mantenerse pequefia la resistencia magnética para sl
circuito magnético influsnciado por el rotor.8, Mediante ¥s-
to se consique ademds que la pista siga el movimiento iverti-

cal del carroc de anillos.

Adem3s el perfll del carril gula quez se extiende por to
da_.la longitud del carreo ds anillos, pueds estar' estructura=-
do de manera que por una parte actue camo organo de gula y

por otraparte como una cubierta protectora para las bandas

de tracecion 2, 27,

El principio de induccidmi necssita sdlo un enlace de dos

polos, ya que no tienen que transmitirse tensiones de alimen-
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tacidn, sind solamente tensionss de sefial.

En un arrollamiento 11 que circunda al iman permanente 9
se producen al variarse la resistencia magndtica tensiones
eléctricas que son evaluables como sefiales de que marcha el

hilo.

Las bandas de tracecidn 2, 2“sirven sdlo para el desplaza-l
miento del .cabezal palpador 1 a lo largo de la maguina sobre
el carrll gula 3. En la disposicidn de la figura 1 las bandas
de trécci&n 2, 2°vén guladas sobre medios de enrrollamiento
4, 4 que al trasladarse sl cabezal palpador liberan a la bandg
de traccidn en upgo de los lados y la enrollan en el otro lado.
Estos medios de enrollamiento est&n accionados alternativamen-
te mediante un motor en cada caso 6, 52 de manera que la banda
de traccidn 2, 2% va pasando al cabezal palpador por los luga-
res de hilado. Topes finalas en sl conocides, que no ss8 mues—~
tran, originan a travds de un orgdno de conmutacidn 7 la in=
vensidn del sentido del cabezal palpador al alcanzarse las pew

siciones finales,

La banda de traccidn 2, 2'estd desarrollada segun la in=
vencidn coms conductor metdlico y estd enlazada eldctricamente
con las salidas del cabezal palpador l,'de manera que consti-
tuyen una parts de un circuito elictrico en el que circulan
las sefiales recibidas por el cabezal palpador, El conductor
metilico de las bandas de traccidn 2, 2%puede ser una banda
metilica brillante, una cuerda metdlica, un alambre metalico
o similares, pudiendo tambi®n estar embutidos sn material ais=-
lante. .

Los dispésitiuos de enrollamianto 4,.4‘est%n equipados
por ejemplo con sendos anillos rozantes 41, 41° y contactos
rozantss 42, 423 Los Ultimos estin enlazados con un organo ana

lizador 45 a traviés de lineas 16, Ya que los anillos rozantes

y los contactos rozantes son partes de los medios de enrolla-
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miente 4, 4%, 8stos pueden estar realizados constructivamente

de manera que garanticen una psrfedta transmisidn de la sefial.

En un ventajoso perfeccionamiento del dispositivo de la
invencidn, las bandas de traccidn 2, 2'no se enrollan en sus
extremos, sind que se gulan a travds de rodillos de inversidn
S, 5% (figura 2) accionados por motor, y se une formando un bu-
cle 21 sinfin., Agqul el lugar de unidn de las bandas de traccid
2,‘2‘ estd formado por una pieza aislante, Mediante &sto los
rodillos da inversidn 5, 5‘pueden utilizarse como transmiso-
res de corriente para las sefiales, con lo cual se dotan da
anillos rozantes 4L, 41y contactos rozantes 42, 42analoga-

mente a los medios de arrollamiento 4, 4 de la figura 1,

Es sin embargo especialmente ventajosa una unidn conduce

tora de los extremos de las bandas de traccidn 2, 2' formando

un bucle 21 sin fin.

P — ]
7

. E1l bucle 21 cierra el circuito eldctrico para el arra~
llamiento 1 del cabezal palpador 1, y fluyen en &1 corrientes
correspondientes, que en su naturaleza representan impulsos

de corriente alterna de corta duracidn (figura 5, 17).

Estos impulsos de corriente alterna pueden ahora desaco-
plarse mediante un transmisor 13 al modo de un convertidor de
corrienta, en lugares apropiados, de manera que no e€s necssa-
rio un contacto metdlico entre el bucle 21 y el orgadno anali-
zador 15 estacionario. Debido a &sto se anulan todas las in~
flucencias perturbadoras que tienen que eliminarse mediante mg
didas const;uctivas debido a la transmisidn de apillos rozantJ
de la Figura l. Las tensiones que aparsecen en los bordss 14
del transmisor 13 pusden unirse con el orgino anilizador 15
situado en un lugar apropiado, mediante lineas fijas 16, en

casa dado épantalladas.

Un ventajbso perfeccionamiento del cabezal palpador 1 cop




10

15

20,

23

siste en Que al arrollamisnto 1 sa conzcta en paralselo un con-
densador 18 que completa el arrollamienta 1l formando un circuj
oscilante, cuya frecuencia propia puede estar sintonizada a

la de los impulsos 17. Mediante &sto los impulsos 17 en las
bandas de teaccidn 2, 2% o bien en sl bucle 2 pueden transfor-
marse en cortos trenes de impulsos 19 (figura 6). Esto produce
todavia un amejor identificacion de las sefiales de mmrcha de
hilo propiamente dichas respecto a eventuales tensiones per-
turbadoras que pusden propagarse en las bandas de traccidn 2,

2" o bien por sl bule 21,

Del mismo modo mediante otra capacidad 20 pueds complstar
se 8l arrollamiento del transmisor 13 formando un. circuito o3~

cilante.

En la figura 7 se muestra una variante para la transmi-.

sioni inductiva de los impulsos de sefial 17, 19 desde el bucle

21 movil al drgano analizador 15, Esta consta de un bucles 22

gue actua como espiga secundaria, tendido paralelamente zl

| bucle 21 en toda su longitud, en el cual se inducen las corries.

tes de sefial qus circulan sn el bucle 21 que dad la vuelta, y

asl la seffal Util puede desacoplarse sin contacto metalico.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asi
como la manera de realizarse en la practica, debs hacerse cong
tar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscep-
tibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su

principio fundamental.

PRy
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REIVINODICACIONES

l., Perfeccionamientos en dispositivos para controlar la

rotura del hilo de una serie continua de lugares de trabajo

de una maquina tdxtil, con un cabezal palpador que pasa por

los lugares de trabajo para recibir sin contacto sefiales eléc-
tricas que se producen al marchar corroctamente el hilo y ce-
san al faltar el hilo, caracterizados porgus el cabezal guladg
sobre un carrll gula a lo large de los lugares de trabajo es
trasladable a lo largo de la miquina tdxtil a cada lado me~
diante por lo menos una banda ds traceidn metilica como con=-
ductor, constituyendec esta banda de traccidn metdlica el en-

lace eldctrico al orgino palpador,

2. Perfeccionamiento segln la reivindicacidn 1, caracte-
rizados porque el carril gula para sl cabezal palpador gus
rueda o se desliza sobre &l, estd fijado al carro de anillos

de una hiladora continua de anillos.

3. Perfeccionamientos segln las reivindicaciones 1 y 2 .
caracterizades porque el carril gula ss de material conductor
magndtico y caon sllo constituye una parte del circuito magné-

tico para detectar el movimiento de un rotor de anillo.

4. Perfeccionamientos segun las reivindicaciones 1l y 2
caracterizados porque el carrll gula estd desarrollado de ma=-
nera que sirve tanto como orgino de gula como tambidn como cu-

bierta protectora para la banda de traccidn y el bucle.

5. PerfPeccionamientos segln la reivindicacidn 1 caracteri
zados porque los extremos de las bandas de traccidn opuestos
al cabszal palpador van a dispositivos de enrollamiento accio-

nados alternativamente,

6. Perfeccionamientos segln las reivindicaciones 1 y 5
caracterizados porque los dispositivos de enrollamisnto estan

dotados de medios de contacto eléctrico, tales como anillos roq

zantes y contactos rozantes estando los contactos rozantes enla
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zados a travds de lineas con un org3no analizador.

7. Perfeccionamientos segln la reivindicacion 1, caracte-
rizados porque las vandas de traccidn se llevan sobre rodilles
de inversion y estd3n unidas formando un bucle conducter con=-

tinuo.

8. Perfeccionamientos sequn las reivindicaciones 1 y 7
caracterizados porque el bucle conductor continuo actua conjun
tamente con un transmisor estacionario que estd dispuesta en
la zona del bucle de ta} manera que los impulsos que circulan
en el bucle son desacoplables inductivamente y son conducibles

b Y s
a un organo analizador.

9. Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 1 caracteri
zados porque las bandas de traccidn estin desarrolladas como

conductores metdlicos brillantes,

10, Perfeccionamientos segln la reivindicacibn 1 caracte=-
rizados porque las bandas de traccidn estan desarrolladas comc

conductores embutidos en material aislants. '

11, Perfeccionamisntos seqln la reivindicacidn 1 caracte-
rizados porgue el orgdno palpador estd formado por un arrolla-

miento que circunda a un nlicleo magndtico.

12, Perfeccionamientas segun las reinvidicaciones 1 y 11
caracterizados porque al arrocllamiento se conscta en paralelo

un condensador.

»

13, Perfeccionamientos segln las reinvidicaciones 1 y 11
caracterizados porque el nlicleo magndtico del cabezal palpador
presenta un apdndice dirigido hacia la trayectoria de un rotor

de anilla,

14, Perfeccionamientos seqin las reinvidicaciones 1 y 8

caracterizados porgue el arrollamiento del transmisor se conec-

ta an paraleslo una capacidad,
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15. Perfeccionamientos segln las reivindic«ciones 1 y 7
caracterizados porque paralelamente al bucle conductor continuc
que da la vuelta, se coloca un bucle estacionario que actua

como sacundaria, y se lleva al orgdnoc analizador,

16. Perfsccionamientos en dispositivos para controlar la
rotura del hilo de una serie continua de lugares de trabajo
de una mdquina textil, tal y como queda sustancialmente descri

to en la pressnte memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta memoria consta de diegz hojas escritas a mhquina par
upa sola cara,
maprrp 10 ENE 7R
ZELLUWEGER USTER AG.,
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