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recepcién se transpone a una frecuencia intermedia en una

Como &s conocido, ewisten receptores de superposicién con

sintonfa maniobrada por tensifén, en que la frecuencia ds

conexidn de mezcla. La sintonfa de frecuencia del recep-
tor puedd efectuarse por diodos de capadidad, gue se ma=-
niobran por la tensién de corriente continua de sintonia
y varian la Fracusnciérds un oscilador de mezcla de mane=-
ra deseada

Para la simplificacidn de la sintonia, en récaptores de
superposicidn se emplsean Frecuentemeﬁte dispasiciones de
conexifn para una carrera automitica de busca de emisoras,

que generan una tensidn de sintonia variable hasta que se

sintonice una emisora, que merszca ser reciblda. Tales dig

posicionss de conexidn se conocen tanto para receptores ds
radindifusién; como también para receptores ds televigién.
Asi se describe en la rebista "Funkschau" 1971, n? 17, pé-
gina 535 y siguientes una disposicidn de conexidn para la
carrera de busca digital de un receptor de ondas‘ultrac9£
tas. Ademds, en la bibliograffa "Funkschau" 1973, n¢ 13,

pdgina 469 y siguientes y "Funk-Technik" 1974; ng 3; pég.
B1 y siguientes se indica una conexidén de carresra de buscs
para receptores de televisifn. Esta conexidn de carrera
de busca contiene una tecla de carrera de busca que, al

accionarse recorre la totalidad de las bandas de televisif
respectivamente la totalidad de alcances de televisiﬁn; -
para los que estd establecide el receptor, sucesivamente

y se detiene tan pronto se reciba una emisora de televi-

S

sién. Al accionarse renovadamente la tecla de carrera de

busea, la carrera de busca de emisora marcha avanzando has

n

L
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ta el siguients puesto emisor de televisién recibido y sals
ta al final de latﬁltima banda, respectivamente al Final
de'la dltima zona, de nuevo al principio de la primera ban+
da, respectivamente de la primera zana y comisnza alli reng
vadamente de modo automitico la carrera de buscal,' La carred
ra de busca se detiene por una conexién de maniobra, sieme .
pre que el diacriminador ajustado a la frecuencia interme=—
dia del portadgr de imagen (frecuencia intermedia nominal)
ceda una seflal, lo gque se comunica a la conexién de manio=
bra por una conexién de control, Esto puede ocurrir en emi-
soras de imagen y de sonido, pero t?mbién en 8l caso de pej
turbaciones parfsitas. Por lo tanto, se comprueba por una
conexifn de redonocimiento de emisoras si se trata de una
gmisora de imagen o de snnido; respectivamente si se trata
de un pardsito. Cuando la carrera de busca no ha sido deted
nida por razén de una emisora de imagen, se prosigus autow=
maticamente de nusvo la carrera de busca.

La mencitfada conexifn de control, en que tiene lugar una
comparacién de la frecuencia portadgra, generada por la e=
misora y por sl os?ilador de mezecla, transpuesta a la froe
cuencia intermedia, con la frecuencia intermedia nominal y
en que tam?ién pueden existir medios para el reconocimiento
de emisora, se regquiere un gasto relat;uamente grande de o=
lementos de construccidn. Por lo tanto, existe el deseo de
construir la conexidn dd control sn técnica integrada. A

causa de las elevadas frecusncias a elaborar (en recpptores

cuadas para ello desde el punto de vista presente sdlo téce

nicas de IC bipolaras}
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niocbra movida por ella, poder efectuar la corresspondencia

Al lado de la influencia de la carrera de busca por la cone

xién des maniobra también e8s deseabla un almacenaje del valo

Ly }

de tensidn continua, coordinado a la respectiva emisora de

la tensién de sintonia. Para ello son adecuados especialmen
te almacenadores de semiconductPr; La conexifn de maniobra
que; en una‘deseada i?tegracién, también debe comprender el
almacenador, por ello, a causa de la exigida elevada diso-
lucién en el almacenaje digital sdlec puede establecerse ven,
tajosamente en la técnica MOS-IC. Como el némero de empal-
mes (Pins) en un IC determina simultineamente de modo esen=
cial su precio, es importante en una integracidn, tanto de

la conexifn de control, como también de la conexién de ma-

entre ambos IC por medio de una cantidad lo menor posible

de conductores. Par lo tanto, sirve de base al invento ha=-

cer posible tal intsgracidn de conexiones de carrera de bus
ca y mantener pequefio el ndmero de lés conductores requerie
dos entre la conexidén de control y la conexidn de maniobra,
sin que por ello se limite la funcidn de la conexidn ds ma-
niobra Fren?a a conexiones conocidas de carrera de busca. Eg
pecialments, no obstants a los pocos conductorss desdse la
canexién de control a la conexidén de manichra ésta (ltima dp-
berd poder influir también sébre la carrera de busca de tal
modo qus, en unaxemisén@ §intonizada mediante la carrera
de busca, se compensen'abatimientns, es decir, que tengan
lugar practicamente un control de frecusncia automético
(AFC). La solucién del problema se efectia por el invento

indicado en la reivindicacién 1.

En el invento, por lo tanto, mediante una conexién de contrFl
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se coordina una muy determinada seffal a determinadas posi-
ciones elegidas del portador transpuesto en la zona de pa«-
so de la frecuencia intermedia. Por ello se hace posible

transmitir las informacionss necesitadas por la conexién

de maniobra para la influsncia deseada de la carrera de bug=-

ca desde la conexifin de control a través de un sdlo conduc;
tor hacia lé conaxifén de maniobra. A través de este dnico
cénductor la conexifn de manicbra obtiene, tanto drdenes
para la busca exacta de emisoras, que merezcan ssr recibis
das, como también drdenss para la compensacién de desvia=
cionss en el sentido de un AFC. Todas las drdenes mecesa-
rias para ello se derivan de las mencionadas ssfiales coor=~
dinadas a determinadas posiciones del purta@or transpuas-'
to. Como para la transmi§16n de informacién, en cada caso,
se requisren solo un PIn, se hace posible una integracidn
sconfmica de la conexién de control y de la conexifn de
maniobra.

Ventajosas ulteriores desarrolles del invento son objsto
de las subreivindicaciones,

En lo que sigue se explicard més detalladamente el inven-
to por medio del dibujo. Musstran:

La flge 1; la imagen de &anexidn de bloque de una forma de
ejacucién'del invento en un receptor de televisidn.

Lta #ig. 2, la curva de pasc de frecuencia intermedia nomi8
nal de un rgceptnr de televisidn, en gue se utiliza el in-
vento, asi como la dirsccién de sintonia para portadores
de imagen y sonido,

La fig. 3, ol diagrama de una tensidn en dependencia de la

frecuencia, cuya tensién se manifiesta por razsfn de la coT-
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paracidn de ia ?recuancié trnaspussta en la zona de paso de
frecuencia intermedia del poftador con la frecuencia inter=
media nominal y de cuya tensifn- se obtienen sefales, que es
tan coordinadas a posiciones muy determinadas del portadar
transpuesto, 7

La fig. 4, una canexién codificadora, que sirve para la {e-
neracién ds las sefiales coordinadas a determinadas posicio-
nes de} portador iranspueste, de la tensidn mostrada en la
fige 3, '

ta fig. 5, un diagrama de las sefiales producidas por una co
nexién codificadora segﬂn la fig. 4, durante la sinténia en
dependencia del tiempo, .

La fig. 6, el esquema de conexién de blogue de una conexién
de control para la comparacién de la frecuencia transpuestg
del portador recibide con la frecuencia intermedia nominal
y su evaluacidn,,

Las fig., 7 y 8, son un esquema de conexidén detallado de la
comexidn seqln la fig. 6, ¥y

la fig. 9, el esquema de conexién de principio de una cone-
xidn de maniobra movida por la conexidn de contrel segdn 12
figura 6 inclusive la generacién y la inlfuencia deseada so
bre la tensidén de carrera de busca.

En la fig. 2, significa A direccién de sintoniaz (entrada de
los portadores a la zona de pasc); en la fig. 3, significa
B, § VYoltioes.

En lg fig. 3, significa C, puesta en marchaj 0, avance=~ri-
pide, E, retroceso, F, parada, G, avancs=-lento.

En la fig. 6, significa H, sefial de frecuencia intermedia,

En la fig. 9, significa I, hacia el sintonizador, J, répido
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K, mediano, L, lento, M, compés, N, avance; 0, retroceso.
En el asquema do conexifn de bloque de principio, ilustrado
en la figura 1, una sefial modulada en imagen ¥ sonido lle-
ga a fravés de una antena de recepcidén 1, de un aparato
receptor de televisidn a un sintonizador 2, sintonizable me
diante dfodos de capacidad 3. Aqui se genera una frecusncia
intermedia eégﬁn sl principio de superposicién, por lo que)
sucede al sintonizador 2 un ampiificador 4 de frecusncia
intermedia. Desde el amplificador 4 de frecuencia lnterme=-
dia llegan las safialas a través de un video-@e-moduladoz 5;
asf como a través de un video~amplificador 6, a un tubo de
imagen 7. Entre 91 vidao-damadulador's y el video~amplifica
dor 6 se efectdia, de manera conocida, en un grado de sepa~
racién, la separacién de los impulsos s{ncronos para imagen
y linea; cuya dlterior elaboracién en el aparato de televi-
sifn no se ilustra en la fige. 1, para la desviacidn de li-
neas y de imagen en el esquema de conexidn de blogqus. El
amplificador 4 de freguencia intermedia estd unido con una
conexidn de control 8, gue comprueba la desviacidn de fre-
guencia ?aspscto a una frecusncia nominal previamente da8§%

Por ello, se compara la frecusncia de la emisora recibida,

gsnerada por la misma y trnaspuesta por el principio de suppr

posicidn con la frecuencia intermedia nominals Como esta =

comparacifn solo se trata de conseguirla cuande se recibe rpal

mente una emisora y no sstén presentes pardsitos, la conexifin

de control, al objeto del reconocimiento de una emisora,
que estd unida con sl video-demsdulador 5. Por ello debe all

canzarse que la carrera de busca se detenga solamente cuan

do no exiatan presentes perturbaciones pardsitas, sino que
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El comienzo de maniobra de la conexién de maniobra 11 por

efectivamente se reciba una emisora. Tales conexiones de rep
conacimiento de em%soras son conocidas en si y se describen
més detalladamente, ‘por ejemplot

En la memoria expositiva de patents alemana 15 91 753 o 24
26 388,

En la fig. 1, se preved, ademds, una pérte de conexifén 10
que, entre otras, cosas, contiene una conexifn de maniobra
11, un almacenador 12, una tecla de comienzo 14, asi como
una canexién 13 para la generacién de la tensién de sinto-
nfa. A través de un conductor 15 se aporta la tensién Uy de
sintonfa al sintonizador 2 para la deseada sﬁntonia..La ca=-
rrera de busca se pone en marcha por accionamiento de la
tecla de comienzo 14, por lo que se Bensra una tensidn sintp-
nizadora uariable'para la sintonizacidn pasante del recep-
tor de televisidn. A conseaiencia de la compargcién de fre=
cuencia sjecutada por la consxién de control 8, se aportan
informaciones a la conexién de maniobra 11 a través de un
dnico conductor 9% La conexidn de maniobra 44 elabora estas
infaormaciones e influys sobre la carrera de busca, ge tal
modo que autométicamente se sintoniza a una emisaraj.- que
mergzca ser recibida, y la emisora ajustada se mantiene por
un control autométice de Precuencia (AFC). Esto se axplica
réd en detalle mds abajo. Para sl almacenaje de las emi=-
soras sintonizadas sirve el almacenador 12 que almacena las
tensiones continuas coordinadas a las distintas smisoras en

forma de palabras codificaded binariamente,

la conexidn 8 de control, como es solo pasible a travds de

un Gnico conductor 9, en una integracidén, tanto de la conexidn
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de control, camo también de la conexién de maniobra 11 in-
clusive el almacenador 12 para la correspondencia entre los
IC, 9o requisre en cada caso solamente unm Pin 25, A cau-
sa de las frecuencias a elaborar relativamente altaa; la
can-exiGﬁ de contral 8, ds manera ventajosa, esti fabricada

en técnica monolfticamente integrada como IC bipolar, En

una integracidn de la consxién de manicbra 11 y del almacena

dor 12, de manera ventajosa, puede aplicarse la técnica de
MoS-1C, porque para el variador digitalfandlogo en la cones
%i6n de maniobra 11 y del glmacanadar digital 12, se exige
tal disolucién-por sjemple, 13 Bitw~, para genserar y almaces
nar con la mdxima exactitud las tensiones continuas de sins

tonia, coordinadas a las respectivas emisaras,

Para la mejor comprensién del modo de funcionamiento del in-

vento, en la Pig. 2, se ilustra primeramente la curva 16 d
paso de frecusncia intermedia nominal del amplificador 4 dj
frecuencia intermedia. La posicifn nominal del portador de
imagen 18 esté situadg por gjemplo a 38,9 MHz y aguella del
portador de sonidov 17, a 33,4 MHz. Por debajo de la escala
de frecusncia, en la Pig. 2 estd marcada la direccién delsi
tonizacién cuando se inicia una carrera de busea, porque,
por frocuencias profundas despuds de frecuencias mis altas,
se sintoniza de modo ascendente mondtonos Como puede cbser-
Vans, los portadores qa sonido 17 y al porta?or de imagen
18, de manera conocida, estén separados por 5,5 MHz. Una ‘
frecuencia emisora transpuesta a la frecuencia intermedia,
en la mencionada dirsccidén de carrera de busca, es prime-

ramente mds profunda que la frecuencia nominal intermedias,

En la ilustracidn se encuentra sl portador de imagen 18 al

I=]

[ =]
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‘alcances de tensién Ugr Uy vy Uge En la curva 19, para la

comienzo de la carrera de busca aproximadamente en 33 MHz
y el portador de sonido 17 por 5,5 MHz por debajos Por mes=
dio de las figuras 3-5 shora se explicard, qle sefiales se
producen en la salida 9 de la conexidén de contrel 8 para la
iniciacidén de la maniobra de la conexidn 11 de manicbra du-
tante la carrera de busca. En la fig. 3, se ha incluid9 ung
tensidn UA generada dentro da la conesidn de control 8, en
dependencia de la frecuencia g, ka tensidn UA se produce en
la comparacidn de la frécuencia intermdedia nominal con la
frecusncia trammpuesta del portador recibido. Diferentes pg
siciones de frecuencig del portador transpuesto tienen coop
dinados, por lo tanto, primeramente valores de tensifn va-
riablesdde la tensién'UA. Por la conexién 26 de codificacidn
mostrada en l? fig. 4, se coordina a determinadas zonas d?
tepsidn qe UA' respectivamente una determinada tensién Un,
Uys ¥ Ugs que so manifiestan a la salida 25 de la conexién
codificadora 26 y se suministra a la conexifn dd maniohra
11 en la fig. 1%

La mencionada coordinacidén ss indica en la fig. 3, por los

tgnsiﬁn Uy, -se han inscrito 4 puntos (valores de umbral)
S, St, 2 vy 53, Si en la carrera ds busca el portador de
imagen de una emisora de televisidn ss encuentra todavia
fuera del dcance de paso de Precusncia intermedfa, entences
la tsnsién Uy tiene el valor UM y se encuentra por ello déﬂ
tro de aguel alcahce de tensifn, qus en la salida 25 geners
la tensién discreta, Uy Cuando cae el portador da imagen

aproximadamente a 34 MHz -=lo que corresponde al punto S3

en la fig. 3= dentro del alcance de frecuencia intermedia

‘de pasa, cas la tensidén UA y se encuentra ahora en un alean
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mente detenida recorre el umbral S2 (de 75 a 100 KHz por

ce de tensidn tal que, en base del mismo, la conexidn codid
ficadora 26 general la tensién discreta U0 en la salida 25|
En la ulterior sintonizacién ss acerca el partadof de imagen
cada vez mds a la frecuencia intermedia nominal de 38;9
MHz y la tensién UA subge de nuevo, E&/B&nto $1 se encuentra
8l portador de imagen aproximadamenté de 75 hasta 100 KHz
delante de la pysicidn nominal de 38,9 MHz cuando se sobre¢
pasa este punto, salta la tensién sn la salida 25 de la
conexién codificadora 26 al valor Uy. Si sigue emigrando el
portador de imagen mé§ alla de la posicién néminal y si
sobrepasa el ﬁunto §2, al que corresponde una posicifén de
75 a 100 KHz por ancima de la frecuencia nominal de 38,90
MHz, salta la tensidén en la salida 25 a un tercer valor
UB « Cuando sl portador de imagen ahura‘sigue emigrando uly
teriormente hacia frecuencias més altas, el mismo ;lega
fuera de la zona de pgso de frecuencias intermedia, por lo
que la tensién a la salida 25 salta de nuevo al valor UM.
En la sintonf{a mediante la carrera de'busca de emisara, se
presenta a la salida 25, en cada caso, una de las 3 tensio
nes Un, UN o'UB.

En la fig, 5, estas tensiones satdn inscritas en dependencla
del tiempo t. Para explicacifn s® supone que en el tiempo
tn ha sido ddtenida. una emisora que merezca ser recibida.
La'tansidn UA se sncuentra entonces entrg lds puntos 81 y
52, de modo que se aplica a la salida 25, Uy. En el tiempo
t1 se supone que ahora se acciona la tecla de comienzo 14

por lo que se dispara la carrera de busca "avance-ripido"

El portador de imagen de la emisora de televisién anterior
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. carrera de busca sobrepasa el portador el umbral §51 (-75 ha;

e

encima de la Erecuencia intermdia nominal de 38,9 MHz) en e
tiempao tz, y la tensifn a la salida 25 camb;a dasde UM hacia
UB' En el tiempo t3 cambia la tensidn dasde UB de nuevo a
UN porque el portador de impgen a consecuencia de la carrer?
de busca ahora ha salido fuera de la curva de pasoc de fra-
cuencia intermdia y ya no se suministra ninguna sefial por lﬁ

conexidn de reconocimiento ds emisora. En el tiempo T4 el

avance rdpido ha sintonizado el receptor hasta la proximidad

(=3 hasta =4 MHz dealante de la posicién nominal) de la pré:
xima emisora, de modo que en el lugar S3 salta la tensibn d

de UN hasta Uﬂ‘ A consecuencia de la ulterier sintonia de

T

ta =160 KHz delante de la posicifn nominal) y la tensidn
salta en el instante t5 desde UD hasta UM‘ En el tiempo ts
sobrepasa el portador transpussto el umbral S2 (de 75 a
100 KHz desples de la posicidn nominal) de modo que la ten-
sidn salta desde Upy hasta Uge Por este flanco, dibujado

en trazos gruesos en la fig. 5 desde Um hasta UB’ conecta

¥

la conexidn de maniobra 11, la carrera de busca derde:. "avan
ced rapido" en una carrera dé'busca opussta (retroceso).
Simultaneamente se disminuye también la velocidad de sinto-
nia de modo que la carrsra de busca "retroceso" se efectua
aproximadamente a la mitad de la valoc;dad de la carrera de
busca anterior Yavance répido“;

A cauda de las inevitables cnﬁstantas de integracién; no
sigue inmediatamente la tensifn continua de sintonfa varia-
ble; Up.para el sintonizador 2 de la inve¢sidn de la dirsc-

cifn de carrera de Husca: La tensidn continua de sintonfa

UD,'que se gsnera, por ejsmplo, mediante un variador digi-

10
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~ ulterior marcha de rebosamiento del punto $2. No obstante,

‘de la carrera de busca lenta, rebosa el portador de nuevo

]
!
tal/andlogo y subsiguisnts integracifn, ocasiona por ello y

a la inversidn efectuada en el tiempo tg de la direccidn
de carrera de busca, por allsc el portador primeramente aban
donard el alcance de paso de frecuencia intermedia, de modo
que en el tiempo %, a la salida 25 de la conexién codifica-
dora 26 la tensidn salta desde Uy hasta Uy. Por ello, se

corta la inversifn de la direccién de marcha de busca por
la constants de tiempo do integracidén respedto a la tensidn
continua de sintonfa Up cortiendose frente al instante de

tiempo t5 algo. A consscuencia de la sintonfa ahora eficaz
an la direccién de retrocess, llega el portador de lmagen

de puevo a la zona dg pasa de frecuencia intermedia de modd
que, en el tiempo tg, la tensifin salta desde Uy hasta Ug ¥
a consecuencia de la ulterior sintonfa en la direccién de

retrocesol en ol tiempo,tg desde UB hasta UN’ cuando se ha
rebosado el punteo 52. En la ulterior sintonia en la direc~
cidn de retroceso el portador rebosa la frecusncia nominal
de 38,9 MHz en el punto § y también el umbral 81 a =75 has-
ta 100 KHz delante de la posicién nominal. Por esta razdn

salta en el instante T,y la tensidn desde U hasta Uy. Por
este flanco; dibujado en trazos'gruesos en la fig. 5, con=-
muta la conexién de maniobra 11, la carrera de busca desde
Npetrocesa” hasta *avance fento". Al lado de la inversién de
1la direcci6n; por lo tanto, también se reduce la velocidad

de sintonfa, por ejemplo, por el factor 10. A consecuencia

sl punto $1 (=75 hasta =100 KHz delante de la posicidn

nominal) por lo que.sn el instante t,, salta la tensidn deg

na
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.. de U0 hasta UN‘ Par aste,flanco, dibujado con trazos grue=-

4

sos, se détisne la carrera de busca. El receptor estd ahora
‘sintonizado a la emisora, que merece ser recibida,.

La descripcién de la fig. 5 aclara que una de las misiones
de la conexifn de maniobra consiste en elaborar la sucesidn
de impulscs que le ha sido aportada.solo a través de un
conductor 9, ds tal modo qus en los flancos de manlobra, di
bujados con trazos gruesos, se efectusn las conmutaciones d
critas de la carrera de busca. Una_conexidn posible con las
3 tensiones discretas descritas Uu. Um y UB muastra la fig.
4, La conexifn codificadora 26 contiene, entre otras cosas,
transistor 22 con una resistencia de trabajo 24 que estd co
nectada a una tensién positiva de aprovisionamiento + U4.
El transistor 22 respactivamente puede estar de modo covduc

tivo com 2 sstados de corriente o puede estar bloqueado,

lo que se alcanza por correspondiente maniobra inicial en lpgs

bornas 20 y 21. Por lo tanto, la tensidn a lé salida 25 pue
de addptar los 3 valorss Ug? Um 0 UB estando situada la
tensidn UO aproximadamante a 0 Voltios. correspondiendo la
tensidn Uy aproximadamente a la mitad de la tensidn del fun
cionamiento 84 y sisndo la tensién-ua aproximadamente a la
tensién de funcionamiento + Uge

La conexidn de maniobra 11 (fig. 1) estd establecida de tal
modo que, al sccionar la tecla dé arranque 14; se dispara
1la marcha de busca de avance rdpido. Los siguientes saltos
de tensibn desde Um hasta Uy o desdd Ug hasta Um; no influ-
ya sobre la marcha ripida de avance. Solo una orden de U

M
hacia UD prepara la conaxidén de maniobra 11, de modo que en

la subsifuiente orden Uy hacia Ug se conmuta desde marcha r

&)

el

o
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pida de avance hacia la marcha de retroceso. La marcha de
retroceso se conmuta solo en la siguiente drden de Up hacig

U, en‘'avance lento" y la drden de Uy hacia Uy detiene la

0
carrera de busca. Por esta coordinacién se alcanza gue un
portador de imagen con sineronizacién perturbada no produg-
ca la detencifn indessada de la carrera de busca, porque
al aestar preéente una perturbacién, el punto S2 (75-100
KHz desples ée la posicién nominal) no recorrerd sin pertug
bar ol mismo, de modo que la érden Un hacia Ug no axiste y
sigue marchando la sintonia "avance répido",

También se rebosard una emisora en posicidn refleja porque
ta} emisora, en lugar del mando en el instante de tkempo
t4, dispara upe orden Uy hacia Ug y en la marcha siguiente
solo siguen ordenes de Um hacia'UU gue no conducen a la
detencifn de la marcha de busca, porque falta la subsiguien
te orden desde UN hacia UB para la conmutacidn de la direcs
cién de marcha de busca.

Al lado de las funciones hasta ahora descritas, la conexidn
de maniobrg tiens ademds la misidn de mantener, después de
sintonf{a efectuada -es decir, desplies de la detencidn de
la carrera de busca= sl portador recibido en la posicién ng
minal, respectivamente en su proximidad, de modo que se co-
rrijen desviaciones del aparato eyentualmente manifiestaday
(carrera de correccidén). Por ello, la conwexidn de manio=
bra 11; en el caso de desviaciones del soporte més alld de
los 2 umbrales 51 o 52 jefectda una regulacién de reajuste
en el sentido de un control automitico de frecuencia. A es-

te objeto -después de haberse sintonizado a una emisora me-

diante la carrera de busca y de haberse detenido la carrerﬁ
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de busca=- se coordinan a las tenslones UU’ Um y UB las si-
guientes funciocnes para la carrera de corrsccién:

Uy= Parada

Uy = Avancs lentof

Ug = Retruca?o lento,.

Por lo tanto, en tanto esté situado el portador entre ambos
puntos S! y 82, importa la tensién a la §a1ida 25 Uye S8i el
portador, a consecusncia de desviackones, emigra hacia fre-
cuencias mds bajas, mds alld dsl punto $1, salta la tensidd
desde UN hasta Uﬂ; par lo qus se inicia la carrera de co-
rreceidn "avance lento" hasta que se so?rapasa el umbral
S1 de nusva hacia frecuencias més altas, por lo que la ten-
si§n salta de nuews g Uy y detiene la carrera de curreccién.'
Si, por otra parts, el portador gmigra haclia frecuencias
més altas mds allg' del punto S2, entonces salta la tensidn
desde Um hasta UB' por lo que se inicia la carrera de corrdgc
cidn "petroceso lento" y el portador de nueva se sintoniza
durante esta'tiempo en dicha direccidn de la posicidn nomi-
nal. En sllo, se rebosa el umbral 52 de nuevo hacia frecuep
cias mis bajas. La tensidn salta desde tg hasta UH y s8 de-
tiens la carrera de correccifin,
De la manera descrita, por lo tantd; tiene lugar un controlf
automético de frecusncia. La coordinacién ultimamente dese
crita de las § tensiones a deFarminadaS funciones de correce
cidn, se elimina, sin embaréo, tan pronto ha sido accionads
la tecla de arranguse 14.'Entonces, estd vigentes la coording

cién, descrita por medioc de la fig. 5§, hasta que se haya si

13

tonizado a la siguiente emisora, que deba recibirse y hasta

que se haya detenido la carrera de busca. En la figs 6, se
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ilustra un esquema de conexién de principic de la conexidn

de control 8, Le sefial de frecusncia 1nteFmedia del amplifi
ca&or 4 de fracus&hia intermedia (fige. 1), se aporta a un
amplificador 27 de banda ancha, que inicia la maniocbra de
un detsctor 28 de cuadraturg conectado postgriormente. En
el detector 28 de cuadratura, cdnocidq en sf, se compara

la fracuencia de la sefal de frecuencia intermedia con la

frecuencia intermedia nominal de 38,9 MHz. Como valor de re

ferencia sirve un circuito 31 de referencia de fase, que es
t{ sintonizado a la frecusncia intermedia nominal de 38,9
MHz. El circuito de referencia de fase puedd-desviarse en.
su sintonizacidn por una tensién continua Uy, por ejemplo,
por + 300 KHz hasta -600 KHz para comepensar 8rrores en lh
caracteristica de transmisifn del recorrido de la sefial de
televisién. El detector 28 de cuadratura cedd al amplifica-r'
dor de corriente 29 doblemente simdtrico, conectado detras,

una seffal de deposicién de corriente simétrica. Como puede

observarse con mayor detalle en el esguema de conexifn deta
1lado sn la Fige 7, la amplificacidn del amplificador de -
rriente 29 se conascta por un impulsc de tanteo. La duracién

del impulso de tanteo corresponde aproximadamente a la anch

| [

ra del impulso gdfcronc de linsas, Un palpadc de la sefial de
deposicién UA se raquiere por dos razones,

Primeramente, debe evitarse una iﬁfluencia del contenido de
la imagen (errgr de fase) y la influencia de perturbacionesg
Por otra parte, debe activarse la ssffal de deposicién solo
cuandg se ha efectuado un raccnocimiento de sefial dtil; 88

decir, cuando realmente se reciba una smisora. Por ello, en

la fig. 6, se ha previsto una conexidn 32 de reconocimiento
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de emisora, maniobrada inicialmente por medio de una borna

de entrada 37, que inicia la maniobra a través del conduc-

tor 38 conjuntaments con el conductor 39 (impulso de retroq

caso de lfinea) y conecta inicialmente una conexifn UND 33.
La conexidn 32 de reconccimiento de emisora puede estar coj
tituida de manera conocida. Dsbera cuidar que solo se ocas]
ne una detencidn de la carrera de busca cuando realments se
reciba uma emisora y no sstén presentes parturbaciones. Poj
ello, en la fig. 6 se influye el amplificador de corriente
29 por la conexidn 33 UND. Ademds se influyes a través de ur
integrador 34 una conexidn avaluadora 30. A esta conexidn
evaluadora 30, se le suwinistra también la tensidn Uy va
mencionada en la fig. 3, gue incide a la salida del ampli-
ficadqf de corriente 29 en el punte de enlace comin de dos
resistencias 35 y 36. Sueceds a la conexidn de evaluacidn
30 la conexidn codificadora 2§ ya mencionada mediante la
fige 4, cuya tensidn de salida adopta en la salida 25 los
mencionados'valores de tensién Ugs Uy v Uge En_el esquema
de conexidn, detallado seglin las figuras 7 y 8, de la coned
xidn de control 8, para la mejor comprensién ss han conserd
vado los dignos de referencia utilizados en la fig. 6, ha=-
bidéndose caracterizado las distintas partes de la conexidn
por lineas dibujadas con rayado. lLas figuras 7 y 8 forman
una imagen de conexidén complsta, en lo que @€sben suponerse
las bornas provistas de iguales signos de refsrencia, como
unidas entre si., La conexidn de control 8 =con excepcidn
del circuito 31 de referencia de fase«~ de manera ventajosa

estd constituido como un IC bipolar. En éllo forman las bop

S

nas 25, 40, 41, 42, 43, 38, 39, 31a, 31b y 47, las terminag
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ciones exteriores del IC. En la fig. 7 se aportan a la cong
xidén UND 33, a través de la borna 38, ura sefial de caractery
zacién y a la borna 39, el impulso de retroceso nagativo,
Por ello, en la conaxién UND 33, se genera un impulso de ’
tanteo con anchura de impulso de sincronizacién' de lineas,
en dependencia del reconocimiento de la s?ﬁal Gtil (reco-
nocimiento dé emisora) en la forma de que, por ejemplo, soy
bre al‘canductar 45 esté presente un impulso de tanteo po=-
sitivo, por la que se libera el amplificador de corrients
29, La conexifin svaluadora 30 en la fig. 8, contiene dos
conmutadores de Walor de umbral, gue consisten en una dis-
posicidn de disparoc 8chmitt con histéresis definida., La dig
posicién de disparc de Schmitt, por ejemplo, se conscta en
el punto 51 de lfnea caracteristica y se desconecta cerca
del punto S. Por ello se producen en las bornas 20 y 21 lag
deseadas sefales para la iniciacidn de la manicbra de la
conexién 26 de codificacifn. La conexién de -codificacién
26 conmuta, por lo tanto, los impulsos positivos de deposi
cién en el esquema definide de impulsos para la iniciacidn
de la maniobra de la conexidn 11 de maniobra.

ELl amplificador 34 de maniobra prolonga el impulso de com=-
pds més alld del tiempo de'impulso sincrono de lf{neas (an=
chura de impulso de compds, por @jsmplo, B Aseg., impulso
de compds proiongado 8 duseg.) yaconecta con este impulso

los conmutadores de valor de umbral de la conexidn de eva=

luacifn 30. A consecuencia de la histéresis de los conmta
dores de valor de umbral no se produciria ninguna descone-

xi6n y por ello no se harfa posible un salto atrds del ladp

de salida hacia U,, cuando, por ejemplo, €e desconecta el

i
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generacién de la tensién variable de sintonfa, y el conducs

reconocimiento de sefial Gtil, y el conmutador de valor de
umbral/%ﬁ%@giormente en "conexién". En la salida 25 se pre-
senta finalmente la ya mencionada sucesidn de impulsas de
las tensiones ﬂu, UM y UB'

En la fig, 9 se ilustra una imagen de conexidn de bloque de

principio de la parte 10 de conexifn, ya ilustrada en la

fig. 1 confayadeo. Por la linma rayada se indica que la cone
xién 11 de manicbra, 8l almacén 12, asi como las partes in-
tegrables de la conexidn para la gensracién de la tensi?n
de sintonfa inclusive un convertidor de digital/andlogo,
estén integradas como un MOS=IC. '

A través del conductor 9 y la borna 25 de empalme llagan las

sefiales de salida de la conexiéin 8 de control a dos @ispara
dores Schmitt 48 y 49, £l disparador 48, por ejemplo, en 14
transicién se coloca desde la tensidn Uy hacia Uy, y el dis-
parador Schmitt 49 se coloca en }a transicién desde la ten-
sifn U, hacia Ug. Uvﬂgodificado?, conectado detrds dd los

disparadores de Schmitt 48 y 49, genera desde lgs ssfiales, .
que se le suministraron, tres sgﬁales de salida, correspon=
diendo a los niveles UO' UN’ UB’ para la iniciacidn de ma-
niobra de una conexidén de maniobra 51 secuencial. La conexifin
51 de maniobra sscuencigl esté constituida por contadores,
flip-flops vy pasos UND-, ODER, NAND y NOR. A través de don-
ductores 52,53, 54, ss aportan, a la conexién 51 de manicbrp
secuencial, otras informaciones, como condiciones margina=-
les, A través del conductor 52 se comunica el arranque de

la carrera de busca. El conductoxr 53 .e=r conduce las infor=-

maciones de que estd lleno un contador 63 previsto para la
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tor 54 conduce las informacionss de que estd vacio el men=
cionado contador 63.

La conexién de maniobra secuencial estd comunicada a travég
de conductores 55 con un decodificador de drdenes y una

ldgica de enlace 56, que se maniobra inicialmente por un

generador de compés 57 (oscilador) a través de tres conduc
tores 58, 59 y Gb. La frecuencia del generador de comp&s dp-
termina la velocidad de la carrera ds busca. Las Fr?cuencias
relativamente altas se conducen por el conductor 58, por
lo que la carrera de busca se efactua ripidamente. A travéd
del conductor 59 se conducen frecuencias mds bajas, que o=
casionang una carrera de busca con una velocidad mediana,
Finalmente se presentan sobre el conductor 60 frecuencias
relativamente pequefias gque ogasionan una carrera de busca

ralativamente lentay

La generacidn de la tensidn de sintonia Up variable, reque
rida para la carrera de busca, pueds sfsctuarse porgus un

contador 63 de avance~retroceso da 13 bit-binario cuenta

con un convertidor digitalfandlogo 64 de 13 bit, los impul.

sos del genesrador de compds 57. ELl convertidor digital/ané|
logo de 13 bit, estd constituide por sjemplo, como'aaI
llamado'RATE MULTIPLIER, para lo que son adecuados, por
ejemplo, 3 IC del tipo SN 7497 (Texas Instruments) En el
caso de gran frecuencia de los impulses y en el Punciona=
miento ds cortador de avance sube répidamente la tensidn UD
de sintonfa. En gl funcionamiento de contadoF de retroceaso
por el contrario, cas la tensidn de sintonfa, en lo que la

valocidad depende de la frecusncia de los impulsos contado$,

Las diferentes clases de carrera de busca, descritas por
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gdn el ejemplo de ejecucién descrito para la sintonfa de -

medio de la fige 4, por lo tanto, se alcanzan por correspon
diente iniciacién de maniocbra del contador 63. '

El contador 63 presenta una entrada T de compés, una entra-
da V de contador de avancd y una entrada R de contador de

retroceso, que se maniobran inicialmente por el decodificad$r

de drdenes y por la ldgica de enlace 56, de la manera @esea-
da. Las 3 sucesiones de impulsos contadores diferentes, q?e
correspanden a las velecidades de rdpido, medianoc y lento,
estin conducidas a través de un paso 61 ODER. De qu§ modo
debe efectuarse }a maniobra inicial del contador 63, lo que
depende de la sucesifn de impulscs, mostrada en la figiy 4, %e
comunica al decodificador de drdenes y a la légica'5§ de
emlace desde la conexién de maniobra 51 en secuencia, que
svalua la'sucesiéh de impulsos a la salida de la conex;dn d$
control B,de la manera ccrras?ondiente. El contadar 63, puet
de estar formado, por ejemplo, por 4 contadores del tipo
SN 74191 (Texas Instrumentsf. En la sintonia mediante diod04
de capacidad esti coordinada a cada emisora una tensifn de
sintonia muy determinada, Como en la fig. 9 es representabl
la tensién de sintonfa por el estado del contador 63; existl
la posibilidad del almcenaje de la tensién de sintonfa y poz
gllo de la emisora. A sste objsto, est4 previsto un almacén
62 gue en caso da necesidad almacena aquel estado del contador
63 que esté coordinado a una dessada tensidn de sintonia.
Para la rea%izaciﬁn del almacet 62 entran en consideracién;
por sjemplo, las conocidas conexiones integradas SN 7489
(Texas Instruments).

Una disposicién de conexidn segin el invento, constituida sg-
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receptoras de telsvisién, trabaja con una disolucidn de la
tensidn de sintonfa en pasos de cuatzo mV- es decif, para

un alcance de tensién de sintonfa desde 0 Volt., hasta 33

Volt,, con aproximadamente 8.200 pasos de 4 mV -con una velo

cidad répida de avance dg 1.000 pasos por sequndo. La veloci
dad de retroceso importé, por ejemplo, SDﬁ pascs por ssgundo
y la marcha lenta de avance , respectivamente de retroceso,
import6'25 pasos par ssgundo. Por ello, pueds buscarse; por
ejemplo, la totalidad del alcance de UHF (alrededor des 400
MHz) en alradadof de 8 segundos para determinar emisoras que
maerezcan ser recibidas y estas pueden detenerse en la posi=-
cién nominal.

Al lado de las disposiciones de conexidn para la gensracidn
de tensién de sintonia Up con un convertidor digital/anélogo

$ambién puede aplicarse una disposicién de con-sxién, des-

crita en la propia solicitud de patente alemana del mismo ti
tular P 25 31 945.3. Aqui se aportan impulsos a través de uh

divisor de frecuencia programable y a través de un conmutadop 65,

a un paso profunde 66, conslstente en miembros da RC, La ten
8ifn de sintonia UD’ producida a la salida, dspende del nfimefo

de los impulsos en la unidad de tiempo, es decir, de su fre-

cuencia. Por varigciones de la proporcidn de divisor del men;

cionado divisor de frecuencig programable, por lo tanto, pue:
de gensrarse una tensifn de sintonfa variable, UD . A este
obejto, pusde aplicarse un ndmero binario variable al divi-
sor de frecuencia programable, siendo extraible el ndmero

binarioc del contador 63.

51 bien se ha descrite el invento por medic de un ejemplo de

e jecucidn en un pparato de televisifn, sin embargo; es natu-
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ral que el invento también es aplicable en un rsceptor de

superposicién de radiodifusidn de escucha. También aguf re

sulta durante el proceso de sintonfa la sucesidn de impul-

L)

sos mostrada en la fig. 4 que se slabora por la conexidn d

manicbra 11 e influye sobre la carrera de busca de la mane

ra descrita.

ta presente patente de Invencidn recaeri sobre las siguien

tes reivindicaciones¥
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frocuencia intermedia nominal o se encuentra fuera del dcap

REIVINDICACIONES

1.~ Disposicidn de conexidn para una carrera automdtica de
husca de'emisoras, en receptores de sgperpnsicién con sin=-
tonfa maniobrada por tensidn continua, estando prevista pa-
ra el paso de sintonia una ten§idn variable de sintonfa gus
en la recep;&Gn de una emisora, se detiene por una conexidn
de maniobra, que esté maniobrada inicialmente por una cone-
xién de control, influida por una conexifn de reconocimient
de emigora, que comprueba la existencia de un portador re-
cibido, por comparacién de la frecusnclia intermedia qominal
con la frecuencia del portador recibido, transpuesta, a cof
secuencia del principio de superposicidn, especialmente par
receptores de televisidn con sintonia de diodos ds capaciw
dad; caracterizada porque el rssultado de la comparacién

a la salida de la conexién de control se compone de deter=
mi?adas posiciones de frecusncia de la frecuencia transpued
ta, dentro del alcance de paso de frecuencia intermedia de
sofales discretas coordinadas, en lo que se genera por la
conexién de control una primera sefial, cuando el portador
transpussto durante la sintonfa llega al alcance de paso
de frecuencia intermedia y porqus esta sefial se amntiens
hasta que el portad;r transpussto haya alcanzado un primer
punto de toma por debajo de la féecuencia intermedia nomie
nal y en que una segunda sefial se genera cuando el portadoy
transpuesto se encusntra entre el primer punto de deposicid

y un segundo punto de deposicidn situado por encima de la

ce de paso de frecuencia intermedia y en lo que se gensra
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una tercera sefial, cuando sl portadgr transpussto ha rebo-
sado el segundo punto de depo§iciﬁn, dentro del alcance de
paso de fraecusncia intermedia, @acia fracuencias mis altas
y porque la sucesién de seﬁales,‘que se manifissta a la
salida de la conexién de bbntrci, se aporta a la conexién e
maniobra, que influyé sobre la parada de tensidn de sinto~
nia, de tal modo que sl portador transpuesto recibido se

mantiene dentro del alcance de frecuencia entre el primero

y segundo puntos de deposicidn, en lo que ss reajustan das:
viaciones del portador transpuesto, desde la frecusncia ins
termedia nominal, automiticamsnta en el sentido de un AFC.

2.= Disposicidén segln la reivindicacidn 1, caracterizada

porque la conexidn de maniobra y la conexién de control esi
tén constituidas respectivamente como conexidn integrada y

porgue la conexidfn de manichra se maniobra inicialmente sé:

lo a través de un gonductor por la conexi§n de control.
o= DiSposiciﬁn segfin la rsivindicacién 1, caracterizada
porgue la consxidn de maniobra es un MOS~IC y la copexién
de control es un IC bipolar’y

4= Disposicidén segln la reivindicacidn,1, caracterizada
porgue 8l primer pgnto de deposicidn estd situédu a 75=
100 KHz por debajo, y 8l segundo punto de deposicidén por
75-100 KHz por encima de la frecuencia intermedia nominal
de 38, 9 MHz¢

5= Disposiecifn segln la reivindicacién 1, caracterizada
porque la primera sefial esté’formada por una primera tene
sidn de alresdedor de 0 Volt., la segunda seﬁal; por una se+

gunda tensién positiva por encima de da primera tensién y

la tercera sefial por una tercera tensién positiva por en=
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cima de la segunda tenéién. '
6.« Disposicién segdn la reivindicacién 1, caracterfzada
porque la comparacién de la rrecuencia intermedia nominal
con lgfrecuencia portadora t?anspuesta, se afectua mediants
un demodulador de cuadratura, conocido en'sii

7.~ Disposicién segin la reivindicacién 6, caracterizada

porque la coﬁparuci6n 86lo astd ejecutada eficazmente, cuar .

do por la conexién de reconoccimiento de emisora se comprued
la recepcifn de una emisora,

8.~ Disposicién segin la reivindicacién ?; caracterizada
porgque la t?nsidn de sintonfa ascendente, respsctivamente
desdendente, requerida para la'carrara de busca de amis9ra
se genera mediante un contador, que cuenta ogcilacinnes, dd
un oscilador con convertidor digital andlogo, conectado pog
teriormente?’ '

9, Disposicién segdn la reivindicacifn 1, caracterizada
porqus la ?ansidn de sintonia ascendente, respectivaﬁente
desgendente, requerida para la carrera de busca de emisora

B8 genera por integracidn de impulsos rectangulares, que

se generan por oscilador y astdn aportados a un miembro in-

tegrador a través de un divisor de frecuencia con relacidn
de divisién programable y porque la relacifn de divisor es
variable madianta‘hﬁmaros binariose '

10.~ Disposicién segln las reivindicaciémsBo 8, caracteris
za porque es regulable la velocidad de la carrera de busca,)

1te= Disposiciﬂn'segﬁn la reivindicacidén 1, caracterizada

porque estd prevista una tecla de arranque, en cuyo acciong-

miento se pone en marcha Ja carrera de busca con una primery

.

a

gran velocldad en la direccién de avance, de modo que se =
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sintonizada desde frecuencims bajas hacia mds altas y porqug
la direccién de la carrera de busca se invierte por la cone-
xién de maniobra cuando el portador, que llega al alcance deg
paso de frecuencia intermedia, rebosa el segundo punto de dg
posicidn por encima de la frecuencia intermedia nominal lo
que se comunica a la conexién de maniobra por la conexidn de
con#rol; por una transicién dexde la segunda sefial a la ter-
cera sefial.

12~ Qisposicién segin la reivindicacién 11, caractsrizada
porque la carrera de busca se sfectua en la direccién de retiro
cesc con una segunda velocidad reducida,

13+~ Disposicifin segln la reivindicacién 12, caracterizada
porque la dirsccidn de marcha de busca por la conexidn de mg
niobra de nuevo esti invertida en la direccién de avance cuap
do el portador,a consecusncia de la anterior carrera de busca
en direccién de retroceso,ha rebgsado el primer punto.de depp
sicibn, por dabajo ds la frecuenscia intermedia nominal,hacia
frecuencias mis bajas,lo que se comunica a la conexién de mg
niobra por la caqexién de control, por una transicidén desde
la segunda seffal,a la primera sefal,y porqus la carrsra de
busca, conmutada desde la marcha de rstrocess a la marcha

de avance, se efectua con una tercefa velocidad lenta,

14 ,~ Disposicidn segln la reivindicacidn 13, caracterizada
porgue la marcha lenta de la carrera de busca en la direce
cibén delavance so detisne por la conexién de maniobra, cuan-
da e; portador, que ha rebosado sl primer punto de depogie
cién, a consecuencia de la anterior carrera de busca en die

reccién de retroceso, ha sobrepasado el primer punto de =

deposicién a consecuencia de la carrera de busca lenta en -
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la direccidn de avance, lo que se comunita a la caonexidn dd
maniobra por la conexién de control, porque la primera sa-
fal existente en la salida de la conexién de control durand
te la carrera de busca lenta, cambia a la gegunda sefial,
15+ Disposicifn ssgin la reivin?icaciﬁn 1, caracterizada
porque desviacionas del portedor, sintonizado mediante la

carrera de busca de emisora sintonizada al alcance de fire=-

cuencia, situado entre ambos puntos de deposicidn respecto |a

te alcance de frecuencia, se reajusta porque la conexidn de
maniobra vcasiona una carrera de correccién lenta en la

direccién da avance, cuando al portador rebosa el msnciona-
do alcancae de frecuencia por encima del primer punto de de<

posicién y porque la conexién de maniobra ocasiona una ca=

rrera de correceifn lenta en la direccifn de retrocesa, cugf

do el portador rebosa el alcance de frecuencia més all4
del sequndo punto de deposicién.
164~ Disposicién seqdn la reivindicacidén 15, caracterizada

porque la seifal de salida de la conexén de control, gue i-

nicia la maniobra de la conexién de maniobra, varia desds la

segunda sefial a la primera sefial cuando el portador rebosa
del primer punto de deposicién hacia frecueqcias mds bajas.
17~ Disposicidn segin la reivindicacién 15, caract?rizada
porque la sefial de salida de la conexidn de gontrcl, que i+
nicia la maniobra de la conexidn de'maniobra, cambia desde
la sequnda sefal a la tercera seffal, cuando el portador re-
bosa dal segundo punto de deposicién hacia frecuencias mds
altasV

18%= Disposicifn segdn las reivindicaciones 15-17y caracte-

rizada porgue la primera seRfal dispara la funcidn de "ca=

rrera de correcidn - avance lento", la segunda sefal dis=

a8
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para la funcifn "carrera de correccidn-parada" y ia tercera
sefial dispafa la funcién de "carrera de correccifn-retroce-
so-lenta', ‘

19,~ Disposicidn segln las reivindicaciones 8 a 9, caracterj
zada porque estd previsto un almacén digital; en gue son =
almacenables tensioness de sintonfa deseadas en informacio-
nes binarias.

20.~ "Disposicifn de conexidn para una carrera automdtica
de busca de emisoras"y

Segdn se describe y reivindica en la presente memoria des-
criptiva. Consta de 29 hojas foliadas y escritas a maquina
por una sola de sus caras y de los dibujos que a la misma

ss acompafian,

Madrid, 2 - HOY, 1977 °
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