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Como es conocido, existen receptores de superposición con 

sintonía maniobrada por tensión, en que la frecuencia de 

recepción se transpone a una frecuencia intermedia en una 

conexión de mezcla. La sintonía de frecuencia del recep­

tor puedd efectuarse por diodos de capadidad, que se ma­

niobran por la tensión da corriente continua de sintonía 

y varían la frecuencia de un oscilador de mezcla de mane­

ra deseada*.

Para la simplificación de la sintonía, en receptores de 

superposición se emplean frecuentemente disposiciones de 

conexión para una carrera automática de busca de emisoras, 

que generan una tensión de sintonía variable hasta que se 

sintonice una emisora, que merezca ser recibida. Tales dis_ 

posiciones de conexión se conocen tanto para receptores de 

radiodifusión, como tamhián para receptores de televisión. 

Así se describe en la rebista "Funkschau" 1971, na 17, pá­

gina 535 y siguientes una disposición de conexión para la 

carrera de busca digital de un receptor de ondas ultracor 

tas. Además, en la bibliografía "Funkschau" 1973, nfl 13, 

página 469 y siguientes y "Funk-Technik" 1974, na 3, pág. 

81 y siguientes se indica una conexión de carrera de busce 

para receptores de televisión. Esta conexión de carrera 

de busca contiene una tecla de carrera de busca que, al 

accionarse recorre la totalidad de las bandas de televisic 

respectivamente la totalidad de alcances de televisión, -

n

para los que está establecido el receptor, sucesivamente 

y se detiene tan pronto se reciba una emisora de televi­

sión. Al accionarse renovadamente la tecla de carrera de

busca, la carrera de busca de emisora marcha avanzando hae
30
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ta el siguiente puesto emisor de televisión recibido y sal* 

ta al final de la última banda, respectivamente al final 

de la última zona, de nuevo al principio de la primera ban*> 

da, respectivamente de la primera zana y comienza allí rentt 

uadamente de modo automático la carrera de busca*' ta carre­

ra de busca se detiene por una conexión de maniobra, siem­

pre que el discriminador ajustado a la frecuencia interme­

dia del portador de imagen (frecuencia intermedia nominal) 

ceda una SBpfal, lo que se comunica a la conexión de manio­

bra por una conexión de control. Esto puede ocurrir en emi­

soras de imagen y de sonido, pero tambión en el caso de peí 

turbaciones parásitas* Por lo tanto, se comprueba por una 

conexión de reconocimiento de emisoras si se trata de una 

emisora de imagen o de sonido, respectivamente si se trata 

de un parásito. Cuando la carrera de busca no ha sido dete­

nida por razón de una emisora de imagen, se prosigue auto­

máticamente de nuevo la carrera de busca* 

ta mencitídada conexión de control, en que tiene lugar una 

comparación de la frecuencia portadora, generada por la e- 

misora y por el oscilador de mezcla, transpuesta a la fre­

cuencia intermedia, con la frecuencia intermedia nominal y 

en que tambión pueden existir medios para el reconocimiento 

de emisora, se requiere un gasto relativamente grande de e- 

lementos de construcción. Por lo tanto, existe el deseo de 

construir la conexión dd control en técnica integrada. A 

causa de las elevadas frecuencias a elaborar (en recpptores 

de televisión por ejemplo, entre 33,4 y 38,9 MHz) son ade­

cuadas para ello desde el punto de vista presente sólo téc­

nicas de IC bipolares*
30
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AI lado da la influencia de la carrera de bueca por la cone­

xión de maniobra también es deseable un almacenaje del valor 

de tensión continua» coordinado a la respectiva emisora de 

la tensión de sintonía. Para ello son adecuados especialmen­

te almacBnadores de semiconductor. La conexión de maniobra 

que, en una deseada integración» también debe comprender el 

almacenador, por ello, a causa de la exigida elevada diso­

lución en el almacenaje digital sólo puede establecerse ven 

tajosamente en la técnica MOS-IC* Como el nómero de empal­

mes (Pins) en un IC determina simultáneamente de modo esen­

cial su precio» es importante en una integración, tanto de 

la conexión de control, como también de la conexión dB ma­

niobra movida por ella, podar efectuar la correspondencia 

entre ambos IC por mBdio de una cantidad lo menor posible 

da conductores. Por lo tanto, sirve de ba3s al invento ha­

cer posible tal integración de conexiones de carrera de bus­

ca y mantener pequeño el nómero de los conductores requeri­

dos entre la conexión de control y la conexión de maniobra, 

sin que por ello se limite la función de la conexión de ma­

niobra frente a conexiones conocidas de carrera de busca. E#r 

pecialmenta, no obstante a los pocos conductores desde la 

conexión de control a la conexión de maniobra ésta óltima d 3- 

berá poder influir también sobre la carrera de busca de tal 

modo que, en una remisor® sintonizada mediante la carrera 

de busca, se compensen abatimientos, es decir, que tengan 

lugar prácticamente un control de frecuencia automático 

(AFC). La solución del problema se efectúa por el invento 

indicada en la reivindicación 1,

En el invento, por lo tanto, mediante una conexión de contrbl

—  3 -
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se coordina una muy determinada señal a determinadas posi­

ciones elegidas del portador transpuesto en la zona de pa­

so de la frecuencia intermedia* Por ello se hacB posible 

transmitir las informaciones necesitadas por la conexión 

de maniobra para la influencia deseada de la carrera de but 

ca desde la conexidn de control a través de un sélo conducf 

tor hacia la conexién de maniobra. A través de este único 

c&nductor la conexién de maniobra obtiene, tanto órdenes 

para la busca exacta de emisoras, que merezcan ser recibi*]* 

das, como también órdenes para la compensación de desvia­

ciones en el sentido de un AFC* Todas las órdenes necesa­

rias para ello se derivan de las mencionadas señales coor­

dinadas a determinadas posiciones dBl portador transpues­

to* Como para la transmisión de información, en cada caso, 

se requieren solo un Pin, se hace posiblB una integración 

económica de la conexión de control y de la conexión de 

maniobra*

Ventajosas ulteriores desarrollos del invento son objeto 

de las subreivindicaciones,

En lo que sigue se explicará más detalladamente el inven­

to por medio del dibujo* Muestran:

La fig, 1, la imagen de ¿anexión de bloque de una forma de 

ejecución del invento en un receptor de televisión*

La flig* 2, la curva de paso de frecuencia intermedia nomiS 

nal de un receptor de televisión, en que se utiliza el in­

vento, así como la dirección de sintonía para portadores 

de imagen y sonido,

La fig. 3, el diagrama de una tensión en dependencia de la 

frecuencia, cuya tensión se manifiesta por raz&ón de la con

- 4  -
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paración de la frecuencia trnaspuesta en la zona de paso de 

frecuencia intermedia del portador con la frecuencia inter­

media nominal y de cuya tensión- se obtienen señales, que es­

tán coordinadas a posiciones muy determinadas del portador 

transpuesto,

La fig. 4, una conexión codificadora, que sirve para la ge­

neración de las señales coordinadas a determinadas posicio­

nes del portador transpuesto, de la tensión mostrada en la 

fig. 3,

La fig. 5, un diagrama de las señales producidas por una co­

nexión codificadora según la fig. 4, durante la sinfcánía en 

dependencia del tiempo,

La fig. 6, el esquema de conexión de bloque de una conexión 

de control para la comparación de la frecuencia transpuesta 

del portador recibido con la frecuencia intermedia nominal 

y su evaluación,.

Las fig. 7 y 8, son un esquema de conexión detallado de la 

comexión según la fig. 6, y

la fig. 9, el esquema de conexión de principio de una cone­

xión de maniobra movida por la conexión de control según la 

figura 6 inclusive la generación y la inlfuencia deseada so­

bre la tensión de cgrrera de busca.

En la fig. 2, significa A dirección de sintonía (entrada de 

los portadores a la zona de paso)j en la fig. 3, significa 

B, O Voltios.

En la fig* 3, significa C, puesta en marcha; D, avance-rá­

pido, E, retroceso, F, parada, G, avance-lento.

En la fig. 6, significa H, señal de frecuencia intermedia.

En la fig. 9, significa 1, hacia el sintonizador, 3, rápido,
30
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K, mediano, L, lento, N, compás, N, avance, O, retroceso.

En el esquema do conexión de bloque de principio, ilustrado 

en la figura 1, una señal modulada en imagen y sonido lle­

ga a ftravÓ3 de una antena da recepción 1, de un aparato 

receptor de televisión a un sintonizador 2, sintonizable me 

diante diodos de capacidad 3, Aquí se genera una frecuencia 

intermedia segón el principio de superposición, por lo que 

sucede al sintonizador 2 un amplificador 4 de frecuencia 

intermedia. Desde el amplificador 4 de frecuencia interme­

dia llegan las señales a través de un video-de-modulador 5, 

así como a través de un video-amplificador 6, a un tubo de 

imagen ?• Entre el video-demodulador 5 y el video-amplifica 

dor 6 se efectéa, de manera conocida, en un grado de sepa­

ración, la separación de los impulsos síncronos para imagen 

y línea, cuya dltarior elaboración en el aparato de televi­

sión no se ilustra en la fig. 1, para la desviación de lí­

neas y de imagen en el esquema de conexión de bloque. El 

amplificador 4 de frecuencia intermedia está unido con una 

conexión de control 8, que comprueba la desviación de fre­

cuencia respecto a una frecuencia nominal previamente daSa^r 

Por ello, se campara la frecuencia de la emisora recibida, 

generada por la misma y trnaspuesta por el principio de sup 

posición con la frecuencia intermedia nominal. Como esta 

comparación solo se trata de conseguirla cuando se recibe r 

mente una emisora y no están presentes parásitos, la conexiS; 

de control, al objeto deí reconocimiento de una emisora, 

que está unida con el video-demodulador 5» Por ello debe al 

canzarse que la carrera de busca se detenga solamente cuan 

do no existan presentes perturbaciones parásitas, sino que

— 6 —
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efectivamente ae reciba una emisora. Tales conexiones de re­

conocimiento de emisoras son conocidas en si y se describen 

más detalladamente, por ejemplo*

En la memoria expositiva de patente alemana 15 91 753 o 24 

26 388.

En la fig« 1, se preveé, además, una parte de conexión 10 

que, entre otras(cosas, contiene una conexión de maniobra 

11, un almacenador 12, una tecla de comienzo 14, así como 

una conexión 13 para la generación de la tensión de sinto­

nía. ñ través de un conductor 15 se aporta la tensión Ug de 

sintonía al sintonizador 2 para la deseada sintonía. La ca­

rrera de busca se pone en marcha por accionamiento de la 

tecla de comienzo 14, por lo que se genera una tensión sintfa- 

nizadora variable para la sintonización pasante del recep­

tor de televisión. A conseou encia de la comparación de fre­

cuencia ejecutada por la conexión de control 8, se aportan 

informaciones a la conexión de maniobra 11 a través de un 

dnico conductor 9V La conexión de maniobra 11 elabora estas 

informaciones e influya sobre la carrera de busca, de tal 

modo que automáticamente se sintoniza a una emisora^-que 

merezca ser recibida, y la emisora ajustada se mantiene por 

un control automático de frecuencia (flFC). Esto se explica 

rá en detalle más abajo. Para el almacenaje de las emi­

soras sintonizadas sirve el almacenador 12 que almacena las 

tensiones continuas coordinadas a las distintas emisoras en 

forma de palabras cadificaded binariamente.

El comienzo de maniobra de la conexión de maniobra 11 por 

la conexión 8 de control, como es solo posible a través de 

un dnico conductor 9, en una integración, tanto de la conexión

-  7 -
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ete control* como también de la conexión de maniobra 11 in­

clusive el almacenador 12 para la correspondencia entre los 

IC, se requiere en cada caso solamente un Pin 25. A cau­

sa de las frecuencias a elaborar relativamente altas, la 

con-exión de control 8, de manera ventajosa, está fabricada 

en técnica monolíticamente integrada como IC bipolar'. En 

una integración de la conexión da maniobra 11 y del almacena 

dor 12* de manera ventajosa, puede aplicarse la técnica de 

PIOS—IC, porque para el variador dlgital/análogo en la cone­

xión de maniobra 11 y del almacenador digital 12, se exige 

tal disolución-por ejemplo, 13 B¡£±-, para generar y almace­

nar con la máxima exactitud las tensiones continuas de sin­

tonía, coordinadas a las respectivas emisoras.

Para la mejor comprensión del modo de funcionamiento del in­

vento, en la fig. 2* se ilustra primeramente la curva 16 dE 

paso de frecuencia intermedia nominal del amplificador 4 dE 

frecuencia intermedia. La posición nominal del portador de 

imagBn 18 está situada por ejemplo a 38,9 MHz y aquella del 

portador de 3onido 17, a 33*4 (1Hz. Por debajo de la escala 

de frecuencia* en la fig. 2 está marcada la dirección de si|r 

ionización cuando se inicia una carrera de busca, porque, 

por frecuencias profundas después de frecuencias más altas, 

se sintoniza de modo ascendente monótono. Como puede obser­

varse, los portadores de sonido 17 y al portador de imagen 

18, de manera conocida* están separadas por 5,5 FlHz. Una 

frecuencia emisora transpuesta a la frecuencia intermedia, 

en la mencionada dirección de carrera de busca, es prime­

ramente más profunda que la frecuencia nominal intermedia'»

30
En la ilustración se encuentra el portador de imagen 18 al
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comienza de la carrera de busca aproximadamente en 33 MHz 

y el portador de sonido 17 por 5*5 MHz por debajo» Por me 

dio de las figuras 3-5 ahora se explicará* qúe señales se 

producen Bn la salida 9 de la conexión de control 8 para la 

iniciación de la maniobra de la conexión 11 de maniobra du 

¿ante la carrera de busca. En la fig. 3* se ha incluido una 

tensión U« generada dentro da la conesión de control 8, enn
dependencia de la Frecuencia La tensión se produce en 

la comparación de la frecuencia intermdedia nominal con la 

frecuencia transpuesta del portador recibido. Diferentes pe 

siciones de frecuencia del portador transpuesto tienen cooz 

dinados, por lo tanto, primeramente valores de tensión va- 

riablesdde la tensión UA» Por la conexión 26 de codificación 

mostrada en la fig» 4, se coordina a determinadas zonas de 

tensión de Uft, respectivamente una determinada tensión UQ, 

U^f y Ug, que se manifiestan a la salida 25 de la conexión 

codificadora 26 y se suministra a la conexián dd maniobra 

11 en la fig. 1V

La mencionada coordinación se indica en la fig» 3, por las 

‘alcances de tensión Ug, y Ug* En la curva 19, para la 

tensión UA,-se han inscrito 4 puntas (valares de umbral)

S, S1, S2 y S3» SÍ en la carrera de busca el portador de 

imagen de una emisora de televisión se. encuentra todavía 

fuera del áLcance de paso de frecuencia Intermedia, entonces 

la tensión Ufl tiene el valor y se encuentra por ello de 

tro de aquel alcance de tensión, que en la salida 25 genere 

la tensión discreta, U^. Cuando cae el portador da imagen 

aproximadamente a 34 PlHz -lo que corresponde al punto S3.

Bn la fig. 3- dentro del alcance de frecuencia intermedia 

de pasa, cae la tensión y se encuentra ahora en un alean
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ce de tensión tal que, en base del mismo» la conexión codi* 

ficadora 26 general la tensión discreta Ug en la salida 25, 

En la ulterior sintonización se acerca el portador de imagen 

cada vez más a la frecuencia intermedia nominal de 30,9 

HHz y la tensión sube de nuevo. Efty'fiütnto S1 se encuentra 

el portador de imagen aproximadamente de 75 hasta 100 HHz 

delante de la posición nominal de 38,9 HHz cuando se sobre-|- 

pasa este punto, salta la tensión en la salida 25 de la 

conexión codificadora 26 al valor U^. Si sigue emigrando b .. 

portador de imagen más alia de la posición néminal y si 

sobrepasa el punto S2, al que corresponde una posición de 

75 a 100 Kttz por encima da la frecuencia nominal de 38,9 

HHz, salta la tensión en la salida 25 a un tercer valor 

U„ * Cuando el portador de imagen ahora sigue emigrando ul"
D  «

teriormente hacia frecuencias más altas, el mismo llega 

fuera de la zona de pgso de frecuencias intermedia, por lo 

que la tensión a la salida 25 salta de nuevo al valor UN.

En la sintonía mediante la carrera de busca de emisora, se 

presenta a la salida 25, en cada caso, una de las 3 tensio 

nes Ug, Ujq o Ug*

En la fig, 5, estas tensiones están inscritas en dependencia 

del tiempo t. Para explicación s» supone que en el tiempo 

tg ha sido detenida- una emisora que merezca ser recibida.

La tensión U^ se encuentra entonces entre lás puntos S1 y 

S2, de modo que se aplica a la salida 25, U^* En el tiempo 

t̂  se supone que ahora se acciona la tecla de comienzo 14 

por lo que se dispara la carrera de busca "avance-rápido”

El portador de imagen de la emisora de televisión anteriorj*

mente detenida recorre el umbral S2 (de 75 a 100 KHz por

-  10 ■
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encima de la frecuencia intermdia nominal de 38,9 flUz) en e . 

tiempo tg, y la tensión a la salida 25 cambia desde haci i

Ug. En el tiempo t^ cambia la tensión desde Ug de nuevo a 

Upj porque el portador de impgen a consecuencia de la carrera 

de busca ahora ha salido fuera de la curva de paso de fre­

cuencia intermdia y ya no se suministra ninguna señal por lji 

conexión de reconocimiento de emisora. En el tiempo el 

avance rápido ha sintonizado el receptor hasta la proximidad 

(-3 hasta -4 MHz dallante de la posición nominal) de la pró­

xima emisora, de modo que en el lugar S3 salta la tensión d ss 

de Upj hasta Ug. A consecuencia de la ulterior sintonía de 

carrera da busca sobrepasa el portador el umbral S1 (-75 has 

ta -100 KHz delante de la posición nominal) y la tensión 

salta en el instante t*. desde Ug hasta • En el tiempo tg 

sobrepasa el portador transpuesto el umbral S2 (de 75 a 

100 KHz despdes de la posición nominal) de modo que la ten­

sión salta desde hasta UQ* Por este flanco, dibujado 

en trazos gruesos en la fig. 5 desde hasta Ug, conecta 

la conexión de maniobra 11, la carrera de busca d®iet. "avan 

cd rápido** en una carrera de busca opuesta (retroceso). 

Simultáneamente ee disminuye tambión la velocidad da sinto­

nía de modo que la carrera de busca "retroceso" se efectúa 

aproximadamente a la mitad de la velocidad de la carrera de 

busca anterior "avance rápido".

A cauda de las inevitables constantes de integración, no 

sigue inmediatamente la tensión continua de sintonía varia­

ble Un-.para el sintonizador 2 de la inversión de la direc-Mí '
ción de carrera de busca» La tensión continua de sintonía 

Ug»' que se genera, por ejemplo, mediante un variador digi-
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tal/análogo y [subsiguiente Integración* ocasiona por b IIo una
l

ulterior marcha de rebosamiento del punto 52. No obstante, 

a la inversión efectuada en el tiempo tg de la dirección 

de carrera de busca, por ello el portador primeramente aban­

donará el alcance de paso de frecuencia intermedia, de modc 

que en el tiempo t? a la salida 25 de la conexión codifica­

dora 26 la tensión salta desda UQ hasta « Por ello, se 

corta la inversión de la dirección de marcha dB busca por 

la constante de tiempo de integración respedto a la tensión 

continua de sintonía UQ corriéndose frente al instante de 

tiempo tg algo. A consecuencia de la sintonía ahora eficaz 

en la dirección de retroceso, llega el portador de imagen 

de nuevo a la zona de paso de frecuencia intermedia de modc 

que, en el tiempo tg, la tensión salta dBsde Un hasta Ug yr 

a consecuencia ds la ulterior sintonía en la dirección de 

retroceso^ en el tiempo tg desde Ug hasta U^, cuando se ha 

rebosado el punto S2. En la ulterior sintonía en la direc­

ción de retroceso el portador rebosa la frecuencia nominal 

de 38,9 PlHz en el punto S y también el umbral S1 a -75 has­

ta 100 KHz delante de la posición nominal. Por esta razón 

salta en el instante T1Q la tensión desde Upj hasta UQ. Por 

este flanco, dibujado en trazos gruesos en la fig. 5, con­

muta la conexión de maniobra 11, la carrera de busca desde 

Hretroceso" hasta Avance lento". Al lado de la inversión de 

la dirección, por lo tanto, también se reduce la velocidad 

de sintonía, por ejemplo, por el factor 10. A consecuencia 

de la carrera de busca lenta, rebosa el portador de nuevo 

el punto S1 (-75 hasta -100 KHz delante de la posición 

nominal) por lo que.en el instante t ^  salta la tensión de£_
30
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de UQ hasta UR. Por este flanco, dibujado con trazos grue­

sos, se detiene la carrera de busca. £1 receptor está ahora 

sintonizado a la emisora, que merece ser recibida.

La descripción de la Pig. 5 aclara que una de las misiones 

de la conexión de maniobra consiste en elaborar la sucesión 

de impulsos que le ha sido aportada solo a través de un 

conductor 9, de tal modo que en los flancos de maniobra, di 

bujados con trazos gruesos, se efectúen las conmutaciones d 

critas de la carrera de busca. Una conexión posible con las 

3 tensiones discretas descritas UQ, y Ug muestra la fig. 

4» La conexión codificadora 26 contiene, entra otras cosas, 

transistor 22 con una resistencia da trabajo 24 que está co 

nectada a una tensión positiva de aprovisionamiento + U^.

El transistor 22 respectivamente puede estar de modo conduc 

tivo con 2 estados de corriente o puede estar bloqueado, 

lo que se alcanza por correspondiente maniobra inicial en 

bomas 20 y 21. Por lo tanto, la tensión a la salida 25 pue 

de adiptar los 3 valores UQ» o U0 estando situada la 

tensión UQ aproximadamente a O Voltios, correspondiendo la 

tensión Upj aproximadamente a la mitad de la tensión del fun 

cionamionto U4 y siendo la tensión Ug aproximadamente a la 

tensión de funcionamiento + U^.

La conexión de maniobra 11 (fig. 1) está establecida de tal 

modo que, al accionar la tecla dé arranque 14, se dispara 

la marcha de busca de avance rápida. Los siguientes saltos 

de tensión desda U^ hasta Ug o desdé Ug hasta U^, no influ­

ye sobre la marcha rápida de avance. Solo una orden de Upj 

hacia UQ prepara la conexión de maniobra 11, de modo que en 

la subsiguiente arden hacia Ug se conmuta desde marcha r

el

1 as
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pida de avance hacia la marcha da retroceso. La marcha de 

retroceso se conmuta aolo en la siguiente órden de Upj baci£ 

Uq en 'lavanco lBnto" y la árdan de Uq hacia detiene la 

carrera de busca. Por esta coordinacián se alcanza que un 

portador de imagen con sincronización perturbada no produz­

ca la detención indessada de la carrera de busca, porque 

al estar presenta una perturbación, el punto S2 (75-100 

KHz despóea de la posición nominal) no recorrerá sin pertui. 

bar el mismo, de modo que la órden U^ hacia Ug no existe y 

sigue marchando la sintonía "avance rápido".

Tambián se rebosará una emisora en posición refleja porque 

tal emisora, en lugar del mando en el instante de tiempo 

t^, dispara u^B orden hacia Ug y en la marcha siguiente 

solo siguen ordenes de hacia Uq que no conducen a la 

detención de la marcha de busca, porque falta la subsiguier_ 

te orden desde Upj hacia Ug para la conmutación de la direc­

ción de marcha de busca.

Al lado de las funciones hasta ahora descritas, la conexiér 

de maniobra tiene además la misión de mantener, después de 

sintonía efectuada —es decir, despóes de la detención de 

la carrera de busca- el portador recibido en la posición nc_ 

minal, respectivamente en su proximidad, de modo que se co­

rrijan desviaciones del aparato eventualmente manifestadas 

(carrera de corrección). Por ello, la coneexión de manio­

bra 11, en el caso da desviaciones del soporte más allá de 

los 2 umbrales S1 o S2 #efectóa una regulación de reajuste 

en el sentido de un control automático de frecuencia. A es­

te objeto -después de haberse sintonizado a una emisora me­

diante la carrera de busca y de haberse detenido la carrera
30
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de busca- se coordinan a las tensiones Ug, y Ug las si­

guientes funciones para la carrera de corrección i 

Parada

Ug * Avance lento^

Ug » Retroceso lento*

Por lo tanto, en tanto esté situada el portador entre ambos 

puntos S1 y S2, importa la tensión a la salida 25 U^* Si eJ 

portador* a consecuencia de desviaciones, emigra hacia fre­

cuencias más bajas* mis allá del punto S1, salta la tensiór 

desde hasta Ug, por lo que se inicia la carrera de co­

rrección "avance lento" hasta que se sobrepasa el umbral 

S1 de nueva hacia frecuencias más altas, por lo que la ten­

sión salta de nuevo q U^ y detiene la carrera de corrección!. 

Si, por otra parte, el portador emigra hacia frecuencias 

más altas más alia' del punto S2, entonces salta la tensión|< 

desde U^ hasta Ug, por lo que se inicia la carrera de corree 

ción "retroceso lento" y el portador de nuevo se sintoniza 

durante este tiempo en dicha dirección da la posición nomi­

nal* En ello, se rebosa el umbral 32 de nuevo hacia frecuen 

cias más bajas. La tensión salta desde UQ hasta U^ y se de­

tiene la carrera de corrección*

De la manera descrita, por lo tanto, tiene lugar un contro] 

automático de frecuencia. La coordinación últimamente des­

crita de las 3 tensiones a determinadas funciones de corree 

ción, se elimina, sin embargo, tan pronto ha sido accionada 

la tecla de arranque 14. Entonces, está vigente la coordina­

ción, descrita por medio de la fig, 5, hasta que se haya si; 

tonizado a la siguiente emisora, que deba recibirse y hasta 

que se haya detenido la carrera de busca. En la figV 6, se
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ilustra un esquema de conexión de principio de la conexión 

da control 8. La señal de frecuencia intermedia del amplifi 

cador 4 de frecuencia intermedia (fig• 1), se aporta a un 

amplificador 27 de banda ancha, que inicia la maniobra de 

un detector 28 de cuadratura conectado posteriormente. En 

el detector 28 de cuadratura, conocido en sí, se compara 

la frecuencia de la señal de frecuencia intermedia con la 

frecuencia intermedia nominal do 38,9 FlHz. Como valor de re 

ferencia sirve un circuito 31 de referencia de fase, que es 

ti sintonizado a la frecuencia intermedia nominal de 118,9 

PIHz. El circuito de referencia de fase puede desviarse en 

su sintonización por una tensión continua UN, por ejemplo, 

por * 300 KHz hasta -600 KHz para com-pensar errores en la 

característica de transmisión del recorrido de la señal de 

televisión. El detector 28 de cuadratura cede al amplifica­

dor de corriente 29 doblemente simótrico, conectado detrás, 

una señal de deposición de corriente simétrica. Como puede 

observarse con mayor detalle en el esquema dB conexión deta­

llado en la fig. 7, la amplificación dBl amplificador de co* 

rriente 29 se conecta por un impulso de tanteo. La duración 

del impulso de tanteo corresponde aproximadamente a la anchJ 

ra del impulso dUcrono de líneas. Un palpado de la señal de 

deposición se requiere por dos razones.

Primeramente, debe evitarse una influencia del contenido de 

la imagBn (error de fase) y la influencia de perturbaciones. 

Por otra parte, debe activarse la señal da deposición solo 

cuando se ha efectuado un reconocimiento de señal útil, as 

decir, cuando realmente se reciba una emisora* Por ello, en

la fig* 6, se ha previsto una conexión 32 de reconocimiento



de emisora, maniobrada inicialmente por medio de una borna 

de entrada 37, que inicia la maniobra a través del conduc­

tor 38 conjuntamente con el conductor 39 (impulso de retro­

ceso de línea) y conecta inicialmente una conexión UNO 33,

La conexión 32 de reconocimiento de'emisora puede estar cors- 

tituida de manera conocida* Deberá cuidar que solo se ocas: o 

ne una detención de la carrera de busca cuando realmente se 

reciba uflfa emisora y no estén presentes perturbaciones. Poi 

ello, en la fig. 6 se influye el amplificador de corriente

29 por la conexión 33 UMD. Además se influye a través de ur 

integrador 34 una conexión evaluadora 30. A esta conexión 

evaluadora 30, se le suministra también la tensión ya 

mencionada en la fig. 3, que incide a la salida del ampli­

ficador de corriente 29 en el punto de enlace común de dos 

resistencias 35 y 36. Suecede a la conexión de evaluación

30 la conexión codificadora 28' ya mencionada mediantB la 

fig. 4, cuya tensión de salida adapta en la salida 25 los 

mencionados valores de tensión Ug, y Ug. En el esquema 

de conexión, detallado según las figuras 7 y 8, de la cone­

xión de control B, para la mejor comprensión se han conser­

vado los dignos de referencia utilizados en la fig. 6, ha­

biéndose caracterizado las distintas partes de la conexión 

por líneas dibujadas con rayado. Las figuras 7 y 8 forman 

una imagen de conexión completa, en lo que Ceben suponerse 

las bomas provistas de iguales signas de referencia, como 

unidas entre sí. La conexión de control 8 -con excepción 

del circuito 31 de referencia de fase- de manera ventajosa 

está constituido como un IC bipolar. En éllo forman las bor

ñas 25, 40, 41, 42, 43, 38, 39, 31a, 31¿ y 47, la3 termina-
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oiones exteriores del IC. En la fig. 7 se aportan a la cono 

xión UNO 33, a través de la boma 38, unaaefíal de caractern 

zacidn y a la borna 39, el impulso de retroceso negativo. 

Por ello, en la conexión UND 33, se genera un impulso de 

tanteo con anchura de impulso de sincronización' de líneas, 

en dependencia del reconocimiento da la señal ulil (reco­

nocimiento de emisora) en la forma de que, por ejemplo, so­

bre el conductor 45 estó presente un impulso de tanteo po­

sitivo, por la que se libera al amplificador de corriente 

29, La conexión evaluadora 30 en la fig, 8, contiene dos 

conmutadores de Ualor de umbral, que consisten en una dis­

posición de disparo flchmitt con histáresis definida. La din 

posición de disparo de Schmitt, por ejemplo, se conecta en 

el punto S1 de línea caracteristica y se desconecta cerca 

del punto S. Por ello se producen en las bomas 20 y 21 la i 

deseadas señales para la iniciación de la maniobra de la 

conexión 26 de codificación. La conexión de codificación 

26 conmuta, por lo tanto, los impulsos positivos de deposi, 

ción en el esquema definido de impulsos para la iniciación 

de la maniobra de la conexión 11 de maniobra.

El amplificador 34 de maniobra prolonga el impulso de com­

pás más allá del tiempo de impulso sincrono de líneas (an­

chura de impulso de compás, por (ejemplo, B v̂ Us b q ., impulso 

de compás prolongado 8 ^ i a e g » )  y conecta con este impulso 

los conmutadores de valor de umbral de la conexión de eva­

luación 30* A consecuencia de la histáresis de las conmuta­

doras de valor de umbral no se produciría ninguna descone­

xión y por ello no se haría posible un salto atrás del latín

de salida hacia Up,, cuando, por ejemplo, da desconecta el
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reconocimiento de sedal útil, y el conmutador de valor de 

umbral/liftfel̂ f ormente en "conexión". En la salida 25 se pre-
i  .

santa finalmente la ya mencionada sucesión de impulsos de 

las tensiones Uq , Upj y Ug.

En la fig. 9 se ilustra una imagen de conexión de bloque de 

principio de la parte 10 de conexión, ya ilustrada en la 

fig. 1 coiyfrayado. Por la línea rayada se indica que la cone­

xión 11 de maniobra, el almacén 12, así como las partes in­

tegrables de la conexión para la generación de la tensión 

de sintonía inclusive un convertidor de digital/análogo, 

están integradas como un M0S-1C.

A través del conductor 9 y la borna 25 de empalme llegan lals 

sedales de salida de la conexión 8 de control a dos dispara­

dores Schmitt 48 y 49. El disparador 48, por ejemplo, en la 

transición se coloca desde la tensión Uq hacia U^, y el dis­

parador Schmitt 49 se coloca en la transición desde la ten­

sión Upj hacia Ug. Ug^codificador, conectado detrás dd los 

disparadores de Schmitt 48 y 49, genera desde las sedales, 

que se le suministraron, tres señales de salida, correspon­

diendo a los niveles Uq , U^, Uq, para la iniciación de ma­

niobra da una conexión de maniobra 51 secuencial. La conexión 

51 da maniobra secuencial está constituida por contadores, 

flíp-flops y pasos UND-, ODER, NAND y ÑOR. A través de don- 

ductores 52,53, 54, se aportan, a la conexión 51 de maniobra 

secuencial, otras informaciones, como condicionas margina­

les. A través del conductor 52 se comunica el arranque de 

la carrera de busca. El conductor 53 .*??>• conduce las infor­

maciones da que está lleno un contador 63 previsto para la

generación de la tensión variable de sintonía, y el conduc*
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tor 54 conduce las informaciones de que está vacio el men- 

donado contador 63.

La conexión de maniobra secuencial está comunicada a traváfe 

de conductores 55 can un decodificador de órdenes y una 

lógica de enlace 56, que se maniobra inicialmente por un 

generador de compás 57 (oscilador) a travós de tres conduc 

torea 58, 59 y 60. La frecuencia del generador de compás de­

termina la velocidad de la carrera de busca. Las frecuencias 

relativamente altas se conducen por el conductor 58, por 

lo que la carrera de busca se efectúa rápidamente. A travl£ 

del conductor 59 se conducen frecuencias más bajas, que o- 

casionanx una carrera de busca con una velocidad mediana. 

Finalmente se presentan sobre el conductor 60 frecuencias 

relativamente pequeñas que ocasionan una carrera de busca 

relativamente lentav

La generación de la tensión de sintonía Up uariable, reque­

rida para la carrera de busca, puede efectuarse porqus un 

contador 63 de avance-retroceso de 13 bit-binario cuenta 

con un convertidor digital/análogo 64 de 13 bit, los impul­

sas del generador de compás 57» £1 convertidor digital/anáf 

logo de 13 bit, está constituido por ejemplo, como así 

llamado RATE MULTIPLIER, para lo que son adecuados, por 

ejemplo, 3 IC del tipo SN 7497 (Texas Instruments) En el 

caso de gran frecuencia da los impulsos y en el funciona­

miento de cortador de avance sube rápidamente la tensión Up 

de sintonía* En el funcionamiento de contador de retroceso 

por el contraria, cae la tensión de sintonía, en lo que la 

velocidad depende de la frecuencia de los impulsos contado^

Las diferentes clases da carrera de busca, descritas por

-  ,20 -
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medio de la fig. 4, por lo tanto, se alcanzan por correspon 

diente iniciación de maniobra del contador 63.

El contador 63 presenta una Bntrada T de compás, una entra­

da V de contador de avancé y una entrada R de contador de 

retroceso, que se maniobran inicialmente por el decodificadur 

de órdenes y por la lógica de enlace 56, de la manera desea" 

da. Las 3 sucesiones da impulsos contadores diferentes, que 

corresponden a las velocidades de rápido, mediano y lento, 

están conducidas a través de un paso 61 ODER. Da qué modo 

debe efectuarse |ta maniobra inicial del contador 63, lo que 

depende da la sucesión de impulsas, mostrada en la figV 4, 

comunica al decodificador de órdenes y a la lógica 56 de 

enlace desde la conexión de maniobra 51 en secuencia, que 

evalúa la sucesión de impulsos a la salida de la conexión di i 

control 8,de la manera correspondiente. El contador 63, pue­

de estar formado, por ejemplo, por 4 contadores del tipo 

SN 74191 (Texas Instruments^. En la sintonía mediante diodos¡ 

de capacidad está coordinada a cada emisora una tensión de 

sintonía muy determinada. Como en la fig. 9 es representablt 

la tensión de sintonía por el estado del contador 63, existn 

la posibilidad del almcenaje da la tensión de sintonía y por 

ello de la emisora. A este objeto, está previsto un almacén

62 que en caso da necesidad almacena aquel estado del contac or

63 que esté coordinado a una deseada tensión de sintonía.

Para la realización del almacén 62 entran en consideración, 

por ejemplo, las conocidas conexiones integradas SN 7489 

(Texas Instruments).

Una disposición de conexión segón el invento, constituida sé-

30 gón el ejemplo de ejecución descrito para la sintonía de -
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receptoras de televisión * trabaja con una disolución da la 

tensión de sintonía en pasos da cuatro mV- es decir, para 

un alcance de tensión de sintonía desde Q Volt., hasta 33.

Volt,, con aproximadamente 8.200 pasos de 4 mV -con una velo­

cidad rápida da avance de 1,000 pasos por segundo. La veloci­

dad de retroceso importó, por ejemplo, 500 pasos por segundo 

y la marcha lenta de avance , respectivamente de retroceso,

importó 25 pasos por segundo. Por ello, puede buscarse, por 
*

ejemplo, la totalidad del alcance de UBF (alrededor de 400 

flHz) en alrededor de 8 segundos para determinar emisoras que 

merezcan ser recibidas y estas pueden detenerse en la posi­

ción nominal.

Al lado de las disposiciones de conexión para la generación 

dB tensión de sintonía U0 con un convertidor digital/análago 

también pueda aplicarse una disposición de con-axión, des­

crita en la propia solicitud de patente alemana del mismo ti­

tular P 25 31 345.3. Aquí se aportan impulsos a través de un 

divisor de frecuencia programable y a través de un conmutado : 65 

a un paso profundo 66, consistente en miembros de RC» La ten­

sión de sintonía Up, producida a la salida, depende del nóme :o 

de los impulsos en la unidad de tiempo, es decir, de su Fre­

cuencia. Por variaciones de la proporción de divisor del men­

cionado divisor de frecuencia programable, por lo tanto, pue­

de generarse una tensión de sintonía variable, Ug • A este 

obejto, puede aplicarse un nómero binario variable al divi­

sor de frecuencia programable, siendo axtraible el nómero 

binario del contador 63.

Si bien se ha descrito el invento por medio de un ejemplo de 

ejecución en un pparato de televisión, sin embargo, es natu-
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superposición de radiodifusión de escucha* También aquí re 

sulta durante el proceso de sintonía la sucesión de impul­

sos mostrada en la fig. 4 que se elabora por la conexión d 

maniobra 11 e influye sobre la carrera de busca de la mane 

ra descrita.

La presenta patente de Invención recaerá sobre las siguien 

tes reivindicaciones***
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1«- Disposición ds conexión para una carrera automática de 

busca de emisoras, en receptores de superposición con sin­

tonía maniobrada por tensión continua, estando prevista pe* 

ra el paso dB sintonía una tensión variable de sintonía que, 

en la recepción de una emisora, se detiene por una conexión 

de maniobra, que está maniobrada inicíialmente por una cone­

xión de control, influida por una conexión de reconocimiento 

de emisora, que comprueba la existencia de un portador re­

cibido, por comparación de la frecuencia intermedia nominal 

con la frecuencia del portador recibido, transpuesta, a con­

secuencia del principio de superposición, especialmente país 

receptores de televisión con sintonía de diodos de capaci­

dad, caracterizada porque el resultado de la comparación 

a la salida de la conexión de control se compone de deter­

minadas posiciones de frecuencia de la frecuencia transpues­

ta, dentro del alcance de paso de frecuencia intermedia de 

asílales discretas coordinadas, en lo que se genera por la 

conexión de control una primera señal, cuando el portador 

transpuesto durante la sintonía llega al alcance de paso 

de frecuencia intermedia y porque esta señal sa mantiene 

hasta que el portador transpuesto haya alcanzado un primer 

punto da toma por debajo da la frecuencia intermedia nomi­

nal y en que una segunda señal se genera cuando el portadoj 

transpuesto se encuentra entre el primer punto de deposicii! n 

y un segundo punto de deposición situado por encima da la 

frecuencia intermedia nominal o se encuentra fuera del alear.

ce de paso de frecuencia intermedia y en lo que sa genera

- 2 4 -
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una tareera señal» cuando el portador transpuesto ha rebo­

sado el segundo punto de deposición, dentro del alcance de 

paso de frecuencia intermedia» hacia frecuencias más altas 

y porque la sucesión de señales, que se manifiesta a la 

salida de la conexión de control, se aporta a la conexión |e 

maniobra, que influye sobre la parada da tensión de sinto­

nía, de tal modo que el portador transpuesto recibido se 

mantiene dentro del alcance de frecuencia entre el primero 

y segundo puntos de deposición, en lo que se reajustan des-- 

viaciones del portador transpuesto, desde la frecuencia in<< 

termedia nominal» automáticamente en el sentido de un AFC
4

2'.- Disposición segón ia reivindicación 1» caracterizada 

porque la conexión de maniobra y la conexión de control es 

tán constituidas respectivamente como conexión integrada y 

porque la conexión de maniobra se maniobra inicialmente só 

lo a travós de un tíonductor por la conexión de control.

3.- Disposición segón la reivindicación 1» caracterizada 

porque la conexión de maniobra ea un NOS-IC y la conexión 

de control es un IC bipolarV

4v- Disposición segón la reivindicación»!, caracterizada 

porque el primer punto de deposición está situado a 75- 

100 KHz por debajo, y el segundo punto de deposición por 

75-100 KHz por encima de la frecuencia intermedia nominal 

de 38, 9 MHz.'

5V- Disposición segón la reivindicación 1, caracterizada 

jorque la primera señal está formada por una primera ten­

sión de alrededor de 0 Volt.» la segunda señal, por una se 

gunda tensión positiva por encima de la primera tensión y 

la tercera señal por una tercera tensión positiva por en-
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cima de la segunda tensión•

6'.- Disposición según la reivindicación 1, caracterizada 

porque la comparación de la frecuencia intermedia nominal 

con lgfrecueneia portadora transpuesta, se efectúa mediante 

un demodulador de cuadratura, conocido en sí*

7.- Disposición sagún la reivindicación 6, caracterizada 

porque la comparación sólo está ejecutada eficazmente, cuar 

do por la conexión de reconocimiento de emisora se compruet 

la recepción de una emisora*

8*— Disposición según la reivindicación 1, caracterizada 

porque la tensión de sintonía ascandsnte, respectivamente
t

dasdsndente, requerida para la carrera de busca de emisora 

se genera mediante un contador, que cuenta oscilaciones, de 

un oscilador con convertidor digital análogo, conectado pos 

teriormenteV

9*« Disposición según la reivindicación 1, caracterizada 

porque la tensión de sintonía ascendente, respectivamente 

descendente, requerida para la carrera de busca de emisora 

se genera por integración de impulsos rectangulares, que 

se generan por oscilador y están aportados a un miembro in- 

tegrador a travás de un divisor de frecuencia con relación

de división programable y porque la relación de divisor es
* .

variable mediante números binarios.

10.- Disposición según las reivindicación® B o 9, caracteri­

za porque es regulable la velocidad de la carrera de busca* 

ir.« Disposición según la reivindicación 1, caracterizada 

porque está prevista una tecla de arranque, en cuyo acciona­

miento se pone Bn marcha 3a carrera de busca con una primera
*

gran velocidad en la dirección de avance, de modo que se -

-2 6  -
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sintonizada desde frecuencias bajas hacia más altas y porque 

la dirección de la carrera de busca se invierte por la cone­

xión de maniobra cuando el portador, que llega al alcance de 

paso de frecuencia intermedia, rebosa el segundo punto da de 

posición por encima de la frecuencia intermedia nominal lo 

que se comunica a la conexión de maniobra por la conexión de 

control, por una transición desde la segunda señal a la ter­

cera señal*

12. - Disposición según la reivindicación 11, caracterizada 

porque la carrera de busca se efectúa en la dirección de retro_ 

ceso con una segunda velocidad reducida.

13. =- Disposición según la reivindicación 12,. caracterizada 

porque la dirección de marcha de busca por la conexión de ma 

niobra de nuevo está invertida en la dirección de avance cual 

do el portador,a consecuencia de la anterior carrera de busca 

en dirección de retroceso,ha rebosado el primer punto de depo 

sición, por debajo de la frecuencia intermedia nominal,hacia 

frecuencias más bajas,lo que se comunica a la conexión de ma 

niobra por la conexión de control, por una transición desde 

la segunda señal,a la primera señal,y parque la carrera de 

busca, conmutada desde la marcha de retroceso a la marcha

de avance, se efectúa con una tercera velocidad lenta.

14«— Disposición según la reivindicación 13, caracterizada 

porque la marcha lenta de la carrera de busca en la direc­

ción delavance se detiene por la conexión de maniobra, cuan­

do el portador, que ha rebosado el primer punto de deposi­

ción, a consecuencia de la anterior carrera de busca en di­

rección de retroceso, ha sobrepasado el primer punto de -

deposición a consecuencia de la carrera de busca lenta en -
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la dirección de avance,, lo que se comunica a la conexión de 

maniobra por la conexión de control, porque la primera se­

ñal existente en la salida de la conexión de control duran­

te la carrera de busca lenta, cambia a la segunda señal,

15«e Disposición segón la reivindicación 1, caracterizada 

porque desviaciones del portador, sintonizado mediante la 

carrera de busca de emisora sintonizada al alcancé de fre­

cuencia, situado entre ambos puntos de deposición respecto a es
*

te alcance de frecuencia, se reajusta porque la conexión de 

maniobra ocasiona una carrera de corrección lenta en la 

dirección de avance, cuando el portador rebosa el menciona­

do alcance de frecuencia por encima dBl primer punto de de­

posición y porque la conexión de maniobra ocasiona una ca­

rrera de corrección lenta en la dirección de retroceso, cu, 

do el portador rebosa el alcance de frecuencia más allá 

del segundo punto de deposición,

16*- Disposición segón la reivindicación 15, caracterizada 

porque la señal de salida de la conexiSn de control, que i- 

nicia la maniobra de la conexión de maniobra, varia desde i|a 

segunda señal a la primera señal cuando el portador rebosa 

del primer punto da deposición hacia frecuencias más bajas 

17*'- Disposición segón la reivindicación 15, caracterizada 

porque la señal de salida de la conexión dB control, que i- 

nicia la maniobra de la conexión de maniobra, cambia desde 

la segunda señal a la tercera señal, cuando el portador re­

basa del segundo punto de deposición (¡tocia frecuencias mé 

altas??

18*- Disposición segón las reivindicaciones 15—17%r caracte­

rizada porque la primera señal dispara la función de “ca­

rrera de corracidn - avance lento”, la segunda señal dis-
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país la función "carrera de corrección-parada" y la tercera 

señal dispara la función de "carrera de corrección-retroce- 

so-lento".'

19, - Disposición según las reivindicaciones 8 a 9, carácter 

zada porque está previsto un almacln digital, en que son - 

almacenables tensiones de sintonía deseadas en informacio­

nes binarias,

20, - "Disposición de conexión para una carrera automática 

de busca de emisoras","

Según se describe y reivindica en la presente memoria des­

criptiva. Consta de 29 hojas foliadas y escritas a máquina 

por una sola de sus caras y de los dibujos que a la misma

se acompañan,
/

nadrid, 2 - MOV.1977 •
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