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El invento concierne a un cierre-de un. arma de fue
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go automática con un alojamiento de cierre, con una cabeza 
de cierre desplazadle en el alojamiento.'de cierre, con al me 
nos un cuerpo de bloqueo movible, sobre el cual se puede en­
clavar la cabeza de cierre en úna'.posición de detonación con 
- - . - . i
el alojamiento de cierre, conuna pieza de control cargada
por resorte desplazablé en el alojamiento de cierre, la^cual 
tiene una superficie de control^ sobre.la cual se puede-ajus 
tar por desplazamiento el cuerpo de bloqueo.

En el caso de un cierre conocido de este tipo'los 
cuerpos de bloqueo están estructurados como cerrojos diápues 
tos basculablementc junto a la cabeza de cierre. En la aposi­
ción de detonación, la pieza de control hace bascular a*, los 
cerrojos sobre sus superficies de control hacia fuera á-una 
posición de bloqueo, en la cual éstosse apoyan en superfi­
cies de encaje del alojamiento de cierre. Después de haber * 
efectuado un disparo, la pieza de control se mueve hacia 
atrás, siendo hechos bascular los cerrojos a una posición 
de .liberación, en la cual se apoyan sobre las superficies 
de control de la pieza de control. Este apoyo se efectúa 
durante todo el movimiento del cuerpo de cierre consistente 
en la cabeza de cierre y en la pieza de control, hasta que 
los cerrojos, en la posición de detonación, son basculados 
nuevamente a-la posición de bloqueo.

En tal caso es desventajoso el hecho de que la pie 
za de control cargada por la fuerza de un resorte de cierre 
ejerce durante todo el movimiento* de cuerpo de cierre una 
presión a través de las superficies de control sobre los ce 
rrojos, con lo cual éstos son comprimidos hacia fuera junto 
a las paredes laterales del alojamiento de cierre. De esta
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manera.resultan perdidas por rozamiento, las cuales, para 
que se logre la pretendida velocidad de disparos del arma, 
deben ser compensadas mediante una acrecentada velocidad inj 
cial del cierre. Mayores velocidades de cierre están liga­
das, sin embargo, con solicitaciones acrecentadas sobre el 
material. ' ' J""*'"

El invento se basa por lo tanto en la misión, dá 
crear un cierre, con el, cual se eviten el gran rozamiento* 
entre los cuerpos dê  bloqueo y las paredes del alojamiento 
de cierre,-asi como las desventajas ligadas con ello.

De acuerdo con el invento, esta misión se resuel­
ve haciendo que en la cabeza de cierre estó dispuesto un .- , 
pemo de enclavamiento insertable dentro de un rebajo enría 
pieza de control, a travós del cual perno la cabeza de-cié­
rre desenclavada desde el alojamiento de cierre se acopla ̂ 
con la pieza de control, existiendo una holgura entre la 
superficie de control y el cuerpo de bloqueo, y mediante el 
cual se desacopla la pieza de control antes de alcanzarse 
la posición de detonación de la cabeza de cierre.

En los dibujos se representan tres ejemplos de 
realización del objeto del invento y se describen seguida­
mente con mayor detalle. En ellos:

La figura 1 muestra una sección longitudinal a tr:, 
vés de una parte del arma de fuego con un cuerpo de.cierre 
que se encuentra en la posición de detonación o posición de 
enclavamiento, y con un dispositivo para el acoplamiento de 
una cabeza de cierre con una pieza de control según el pri­
mer ejemplo de realización;

La figura 2 muestra una sección según la linea 
11-11 de la figura 1 ;
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La figura 3 muestra una sección transversal según 
la línea 111-111 en la figura 1;.

La figura 4.muestra un perno de enclavamiento 
correspondiente al primer ejemplo de realización en repre­
sentación en perspectiva;

La figura 5 muestra una representación correspon­
diente a la figura 1, con el cuerpo de cierre en la posición 
desenclavada; -

La figura 6 muestra una sección transversal sbgun 
la línea VI-VI en la figura 5;

La figura 7 muestra una sección longitudinal Ver­
tical a través de una parte de un cuerpo de cierre con un - 
dispositivo para el acoplamiento de una cabeza de cierre-con 
una. pieza de control de acuerdo con el segundo ejemplo *de- 
realización; . ,

La figura 8 muestra una sección según la línea 
VIII-VIII en la figura. 7;

La figura 9 muestra una posición del dispositivo 
correspondiente a la figura 7 frente a la pieza de.control 
y a una. pista de guía en el alojamiento de cierre al desa.co 
piar ambas partes de cierre;

La figura 10 muestra una sección horizontal a tra. 
vés de una parte del cuerpo de cierre en una posición corres 
pondiente a la figura 9; -

La figura 11 muestra una posición del dispositivo 
correspondiente a la figura 7 frente a la pieza de control 
y a la pista de guía en una primera fase del retroceso del 
cuerpo de cierre; -

'La. figura 12 muestra una sección horizontal a 
través de una parte del cuerpo de cierre én una posicién co
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rrespondionte a la filtra 11;
La figura 13 muestra una posición del dispositivo 

correspondiente a la figura 7 frente a la pieza de control 
y a la pista de guía en una-segunda fase del retroceso del 

5 cuerpo de cierre;
La figura 14 muestra una sección horizontal a ty%- 

vós de una parte del-cuerpo de cierre en úna posición corres 
pondicnte a la figura 13;

La figura 15 muestra un dispositivo para el acov-

P-67.163
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plamiento de ambas partes de cierre según el tercer ejemplo 
de realización en una posición correspondiente al comienzo 
del retroceso del cuerpo de cierre; '

La figura 16 muestra una sección horizontal a- tra­
vés de una parte del cuerpo de cierre al comienzo del retro­
ceso del cuerpo de cierre.  ̂ ;

De acuerdo con las figuras 1 y 2, en un alojamien 
to de cierre 1 se encuentra un cuerpo de cierre 23) que tie­
ne una cabeza de cierre 2 y una pieza de control 3. El cuer­
po de cierre 23 está apoyado desplazablemente en el aloja­
miento. de cierre 1. En la posición más delantera, la deno­
minada-posición de detonación, la cabeza de cierre 2 se apo­
ya en un cartucho 5 que se encuentra en el cañón 4. En la 
pieza de control 3 está fijada una espiga de detonación 6, 
que detona al cartucho 5 en la posición de detonación men­
cionada. La pieza de control 3* tal como lo muestra también 
la figura 3) está insertada en un rebajo 7 de la cabeza de 
cierre 2 y es desplazable dentro'de éste. Un manguito de re­
sorte 9 tiene una leva 8 de sección transversal rectangular, 
que se aplica dentro de un correspondiente rebajo 8a en la 
pieza de control 3. Un resorte de cierre 10 dispuesto en el

21117
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interior del manguito de resorte 9 (figura 1) se apoya por
un-lado en su extremo delantero y por otro lado, de modo no' ¡  .
representado en el alojamiento de cierre 1. El manguito de 
resorte 9 está apoyado desplazablemente en un taladro 11 

del alojamiento de cierre 1. Una barra de desenclavamiento Ij2 
apoyada en el alojamiento de cierre 1 penetra dentro del ta­
ladro 11. ' ' *

De acuerdo con las figuras 2, 3 y 6, en la cabeza 
de cierre 2 están apoyados de modo basculable dos cerrojos 
13 de manera en sí conocida, no representada con mayor de*ca 
lio, para cuyo apoyo están previstas en el alojamiento db 
cierre 1 superficies de encaje 14. En la figura 3 los cerrb- 
jos se representan simplificadamente de trazos en la posi-: 
ción correspondiente a la figura 2. Los cerrojos 13 están. 
delimitados por dos superficies 15 paralelas, entre sí y oriê i 
tadas perpendioularmente al plano central longitudinal A-A 
(figura 3) del arma, sobre cada una de los cuales está asen 
tada una leva 16. Las levas 16 tienen superficies laterales 
17 (figura 6) las cuales, en la posición abatida hacia dentijo 
de los cerrojos 13, durante el movimiento del cuerpo de cie­
rre 23, pasan a apoyarse en superficies.18a de las paredes 
laterales 18 del alojamiento de.cierre 1. Las paredes.late 
rales 18 del alojamiento de cierre 1 tienen orificios 19 pa­
ra la introducción de cartuchos 5. En la"posición abatida 
hacia dentro, los cerrojos 13 penetran dentro de los orifi­
cios 19. Las levas 16 de los cerrojos 13 impiden su caída a 
travós de los orificios 19. El cuerpo de cierre 23 se apoya 
sobre las superficies 18b del alojamiento de cierre 1 (fign 
ra 3) que delimitan a los orificios 19. -

La pieza de.control 3 tiene superficies 3á (figu-
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ra 6) y 3c (figura 2) que cooperan con los cerrojos 13. Las 
superficies 3&/se enfrentan en la posición abatida do los 
cerrojos 13 a las superficies de tope 13a de los cerrojos 
13. - '

De acuerdo con la figura 1, en la cabeza de cierre 
2 está labrada una ranura 21 que se extiende transverealmen­
te al eje del arma, en la cual ranura desemboca un taladre 
22, cuyo eje está orientado perpendicularmente a la ranura 2 L 
y al eje del arma. Sobre el lado opuesto a la ranura 21,"'él 
taladro 22 -desemboca en el rebajo 7 existente en la cab&áa- 
de cierre 2, en el cual la pieza de control 3 es desplazable 
paralelamente al eje del arma. En el taladro 22 está dispues­
to un perno de enclavamiento 24, que se representa en lg. ̂ fi­
gura 4, El perno de enclavamiento 24 tiene un pió 25, sobre 
cuyos dos lados frontales están dispuestas sendas regletas ' 
de guía 26 con dos pares de superficies de guía paralelas 27 
y 28. En cada caso dos superficies de guía 27, 28 forman en­
tre sí un ángulo obtuso. En las paredes laterales 18 del alo 
jamiento de cierre 1 están presentes ranuras de guía 30 pa­
ralelas al eje del arma así como ranuras de guía 29 inclina­
das con respecto a aquellas, dentro de las cuales se aplican 
las regletas de guía 26. Además de ello el perno de enclava­
miento 24 está provisto en el lado opuesto al pió 25 con un 
saliente 31 semicilíndrico provisto de una superficie fron­
tal 33) que está delimitada por una superficie 32 ligeramen­
te inclinada con respecto al eje del perno, dispuesta trans­
versalmente a la dirección de desplazamiento de la pieza de 
control. El rebajo 8a en la pieza de control 3 tiene una su­
perficie 3b correspondiente, la cual puede ser llevada con­
juntamente a contacto con la superficie 32 (váase figura 5).

H oja  nftm. 6
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De acuerdo con el segundo ejemplo do realización 
' representado en* las figuras 7 * y 8,'* el- taladro 22 está, provis 
to - con una parte 22a orientada hacia la ranura 21 y de diá­
metro ensanchado. El perno de enolavamiento 24 tiene una par 
te de, enclavamiento cilindrica 24a y un cuerpo de guía 35.
EÍ cuerpo de guía 35 está apoyado demodo desplazable en la

;-* ' * * . . r a ­parte ensanchada 22a del taladro 22 y soporta el pió 25;*qUe
posee sendas regletas de guía 26 con dos pares de superficie 3 
de guía paralelas 27#. 28 (figura 9) igual que en el primer 
ejemplo de -realización. * '

El Cuerno de guía 35 está provisto con un taladro 
pasante 36, que posee una parte ensanchada inferior 36dcoh 
un hombro 37..En esta parte 36a se encuentra un reborde,38 

de'la parte cilindrica de enclavamiento 24a, que está inser­
tada de modo desplazable en el taladro^36 del cuerpo de*guía 
35 y en el taladro 32 situado en la cabeza de cierre 2. La 
parte de enclavamiento 24a tiene un taladro ciego 39 abierto 
hacia abajo y un agujero oblongo 40 dirigido transversalmen­
te respecto a su eje, a travós del cual está guiada una es­
piga 41 fijada al pié 25 del cuerpo de guía 35. En el tala­
dro ciego 39 se encuentra un resorte 42, que se apoya por un 
lado en el fondo del taladro ciego 39 y por otro lado en un 
perno 43 fijado a la espiga 41. La parte de enclavamiento 
24a está provista en-su lado orientado hacia el rebajo 7 con 
el suplemento semicilíndrico 31, que está delimitado por la 
superficie frontal 33 y la superficie 32 ligeramente incli­
nada con respecto al eje del perno. En la.posición, repre­
sentada eñ la figura 7, del.perno de enclavamiento 24 la su­
perficie 32 de la parte de enclavamiento 24a se aplica a la 
correspondiente superficie 3b de la pieza de control 3. La
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superficie inferior áe la pieza de control 3 está designa­
da con 45.

De acuerdo con las figuras 10, 12, 14 y 16 los 
cerrojos 13 están provistos con superficies de enclavamien- 
to 13b y superficies de choque 13a. En cada caso se repre­
senta simplificadamente sólo un cerrojo 13. En el alo 
to de cierre 1 .las superficies de encaje 14 están formadas 
con aristas 44 en la transición a paredes laterales 18 del 
alojamiento de cierre 1. Las superficies de enclavamiento 
13b están delimitadas por una arista 34. La pieza de control 
3 tiene nuevamente las superficies 3a y 3c que cooperan con 
los cerrojos 13.

Én la tercera forma de realización, de acuerdo cor 
la figura 15, el perno de enclavamiento 24 está estructura­
do de una sola pieza, igual que en el primer ejemplo de rea 
lización, es decir la parte de enclavamiento está provista 
directamente con el pió 25 que soporta las regletas de guía 
26. Las ranuras de guía 29a inclinadas con respecto a la di­
rección de desplazamiento del cuerpo de cierre 23 están es­
tructuradas, sin.embargo, de modo tal que entre las superfi­
cies de guía 28 y la ranura de gúía 29a, en la dirección de 
desplazamiento del cuerpo de cierre 23, existe una holgura 
"S". Las ranuras de guía 29a tienen en cada caso una pared 
delantera 46 y uña pared trasera 47.

De la constitución descrita resulta el siguiente 
modo de funcionamiento: Cuando el cuerpo de cierre 23 se en 
cuentra en la posición de detonación representada por las 
figuras 1 y 2, lá pieza de control 3 ocupa en la cabeza de 
cierre 2 su posición delantera, en la cual sus superficies 
laterales 3c se colocan detrás de los cerrojos 13, los cuales

21117 t
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se apoyan en tal caso en las superficies de encaje 14 del . 
alojamiento de cierre 1. Por consiguiente, los cerrojos 13 
son sostenidos en una posición de enclavamiento por las 
superficies 3c. El perno de enclavamiento 24 está en una 
posición de liberación, es decir en la posición más inf&ri'oi, 
en la cual su superficie frontal 33 se encuentra dentro' del 
taladro 22 y las regletas de guía 26 se encuentran en las- 

. ranuras do guía'inclinadas 29. -
Dospuós de haberse realizado'el disparo, la barra 

de desénclávamiento 12 es movida hacia atrás de manera cono 
cida, pero no representada con mayor detalle en los dibujos, 
por la presión de los gases derivados del cañón del arma, 
actuando ósta sobre el manguito de resorte 9y y a- travós de 
sus levas 8 sobre la pieza de control 3. La pieza de control 
3 se mueve en la cabeza de. cierre 2 hacia atrás, no estando 
ya los cerrojos 13 respaldados por las superficies 3c y sien 
do hechos bascular de este modo a una posición de liberación. 
Bajo la acción de la fuerza, que actúa en el interior sobre 
la vaina de cartucho ahora vacía, de los gases que todavía s: 
encuentran dentro del cañón 4, la cabeza de cierre 2 recibe 
una propulsión, de manera que se mueve hacia atrás dentro 
del alojamiento de cierre 1. En tal caso la cabeza de cierre 
2 acelera a la pieza de control 3, apoyándose los cerrojos 
13 con sus superficies de tope 13a en las superficies 3a de 
la pieza de control 3 (figura 6). Bajo la acción de la fuer­
za de.inercia que se aplica a la pieza de control 3 los ce­
rrojos 13 son comprimidos haoia fuera, d'e modo que sus levas 
16 se apoyan en las paredes l8á del alojamiento de cierre 1. 
Sin embargo, antes, de que pueda resultar una pórdida por 
rozamiento importante,- es decir una pórdida de energía de

 ̂ H&Ja Rúw. 9
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movimiento del cuerpo de oierre' 23, el dispositivo de-en­
clavamiento actúa como sigue:

En el movimiento hacia atrás de la cabeza de cié 
rre 2 las regletas de guía 26 del.perno de enclavamiento 
24 deslizantes las ranuras de guía inclinadas 29; con lo.- . . * ' j
cual el pemo de enclavamiento 24 se mueve hacia arriba .en 
una posición.representada en la figura 5 y su superficie 32 
se coloca delante de la superficie 3b de la pieza de con­
trol 3. Dado que en lá superficie 32 está ligeramente in­
clinada, de este modo la pieza de control 3 con sus super-

í ...
ficies 3a es sacada en un pequeño tramo de las superficies 
de tope 13a de los cerrojos.13, de manera que no pueda te! 
ner lugar ninguna transmisión de fuerzas de la pieza d'e^aon 
trol 3 a los cerrojos 13. Al continuar el movimiento hacia 
atrás del cuerpo de cierre 23 las regletas de guia 26 del 
pemo de enclavamiento 24 se mueven en las ranuras de guía 
30 paralelas al eje del arma, de manera que la pieza de con 
trol 3 permanece enclavada con la cabeza de cierre 2. Cuan­
do el cuerpo de cierre 23 avanza nuevamente, tras su inver­
sión trasera, y las regletas de guía 26 penetran nuevamen­
te* en las ranuras inclinadas 29, el perno de enclavamiento 
24 es movido adicionalmente hacia abajo.

En el momento en el cual es suprimido el enclava 
miento entre la pieza de control 3 y la cabeza de cierre 2, 
o en el que la arista entre la superficie frontal 33 y la 
superficie 32 del perno de enclavamiento 24 abandona la su­
perficie 3b de la pieza de control 3, la cabeza de cierre 2 

se encuentra a corta distancia antes de su posición más de­
lantera. Hasta que la cabeza alcanza dicha posición, el per 
no de enclavamiento 24 se mueve en el taladro 22 y en las
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ranuras 29, de manera que al final en la.posición Ae deto­
nación, exista una holgura, que puede verse en la* figura 1, 
entre su superficie frontal. 33 y la pieza de control 3. Du­
rante el tiempo en que el perno de enclavamiento 24; después 
de haber liberado a la pieza de control 3;.alcanza su posi­
ción final correspondiente a la posición de detonación,^ la 
pieza de control 3; propulsada por el resorte de cierre 10, 
se mueve hacia delante, haciendo bascular a los cerrojos 13

10

a la posición de bloqueo según la figura 2, y la espiga de 
detonación'6 hace detonar al cartucho 5 introducido dentro 
del almacén de cartuchos del cañón 4 al avanzar el cuerpo 
de cierre 23. Hedíante el enclavamiento de la pieza de con­
trol 3 con la cabeza de cierre 2 mediante el perno de encía 
vamiento 24 se evita por consiguiente que la pieza de con-

15 . trol 3; durante el movimiento del cuerpo de cierre 23, sea 
propulsada bajo la acción de fuerzas de inercia y de la 
fuerza del resorte de cierre 10 contra los cerrojos 13 y los 
disemine. Tal como ya se mencionó, se evita de esta manera 
que aparezca fricción entre las levas de cerrojos .16 y las

20 paredes 18a del alojamiento de cierre 1 ..
En el primer ejemplo de realización descrito el 

desacoplamiento de la pieza de control 3 respecto de la pie 
za de cierre 2 se efectúa durante el avance del cuerpo de 
cierre 23 en la misma posición relativa-de las dos partes

25 entre sí y con relación al alojamiento de cierre, en la cual 
se inicia el acoplamiento también durante el retroceso. Parí 
que, durante el retroceso, la pieza 'de control, movida a 
través de la barra de desenclavamiento 12 en la cabeza de 
cierre 2, pueda pasar a la posición correcta para el inicio

30 del acoplamiento, también es necesario durante el avance un
21117
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cierto intervalo de tiempo entre el momento en el cual se 
efectúa el desacoplamiento y el momento en el que se al­
canza la posición de detonación más delantera. Durante es­
te breve tiempo, la pieza de control 3, ya desacoplada, 
aprieta-sobre los cerrojos 13 con la tendencia de hacerlos 
bascular hacia dentro a la posición de enclavamiento. j3on; 
el fin de eliminar tambión el peligro de las púrdidas por 
rozamiento entre los cerrojos 13 y el alojamiento de cie­
rre 1 o la eventual inestabilidad en el sistema de oncla- 
vamionto durante este breve espacio de tiempo, se pueden 
utilizar ventajosamente la segunda y la tercera formas de. 
realización del invento.

, El modo de funcionamiento de la segunda forma"de 
realización es el siguiente: Durante el avance del cuerpo 
de cierre 23 la pieza de control 3 y la cabeza de cierre*2 

están acopladas entre sí a travós de los pernos de enclava 
miento 24, deslizando las regletas de guía 26 del perno de 
enclavamiento 24 primeramente en las ranuras 30 paralelas 
al eje del arma y a continuación en las ranuras 29 inclina 
das con respecto al eje del arma. El acoplamiento o el en­
clavamiento de las dos partes se suprime sólo inmediatamen 
te antes de alcanzarse la posición de detonación más delan­
tera por parte de la cabeza de cierre 2 (figuras 9* 10). En 
esta posición los cerrojos 13 ya no se apoyan en las pare­
des laterales 18 del alojamiento de cierre 1 y las aristas 
34 de los cerrojos 13 tampoco tocan a las aristas 44 junto 
al alojamiento de cierre 1, de manera que los cerrojos 13 

son hechos bascular a la posición de bloqueo sin pérdidas 
de fricción por la pieza de control liberada 3. La vaina 
del cartucho introducido en el almacén de cartuchos ya fue

H oJ" núm . 3.2
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aplastada, de manera que ya no existe ningán peligro de que 
resulte una inestabilidad en el sistema de enclavamiento. 
Dcspuós de la realización del disparo, la pieza de control 
3 es movida, de modo conocido sobre la barra de desenclava- 
mi ent o 12 (figuras 1, 5), hacia atrás en la cabeza de cierre 
2. En el momento en que sus superficies .3c ya no están po-r- 
debajo de los cerrojos 13 (figura 16), comienza el movimien­
to de basculación de los cerrojos 13 dirigido hacia dentro, 
deslizando las superficies de enclavamiento 13b a lo largo 
de las .superficies de encaje 14 y colocándose las superfi­
cies de tope 13a¡delante de las superficies 3a de la pieza 
de control 3 (figura 12). Durante éste tiempo las regletas 
de guía 26 del perno de enclavamiento 24 se mueven ya de"" 
nuevo hacia arriba en las ranuras.de guía inclinadas 29. La 
pieza de control 3* sin embargo, no ha completado todavía 
su movimiento relativo con respecto a la cabeza de cierre 2 

y por ejemplo está alejada todavía en una distancia "k" (fi­
gura 12) delante de la pared trasera 7a del rebajo 7 en la 
cabeza de cierre 2. El perno de enclavamiento 24 movido ha­
cia arriba topa por lo tanto, segán la figura 11, con su su 
perficie frontal 33 contra la superficie inferior 45 de la 
pieza de control 3. La parte de enclavamiento 24a es reteñí 
da, con lo que el cuerpo de guía 35, que además se mueve ha 
cia arriba, tensa a los resortes 42, desplazándose la espi­
ga 41 dentro del.agujero oblongo 40 de la parte de enclava­
miento 24a y apretando con el perno 43 sobre los resortes 
42. ' - ' . ' - - '

Cuando el movimiento.de basculación de los cerro­
jos 13 hacia el interior está terminado y por consiguiente 
se ha desenclavado totalmente la cabeza de cierre 2 con res
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pecio al alojamiento de cierre (figura 14%  *la pieza de 
control 3 ha sido comprimida hacia atrás en la cabeza de 
cierre 2 hasta tanto que su superficie inferior 45 libera 
repentinamente la parte de enclavamiento 24a, que es movida 
hacia arriba, con destensado, de los resortes 42, hasta ,to-r 
par con el cuerpo de guía 35, aplicándose su superficie, 32, 
delante de la.'superficie 3b de la pieza de control 3 (fíguL- 
ra 13). Se inicia el enclavamiento de la pieza de control.y 
de la cabeza de cierre 2. La pieza de control 3 tiene, de 
acuerdo con la figura 14, primeramente todavía una pequeña 
holgura "m" desde la pared trasera 7a del rebajo 7 en la'ca 
beza do cierre 2. Sin embargo, esta holgura "m" es suprimida 
al continuar el movimiento hacia atrás del cuerpo de cierre 
23, y por consiguiente durante el movimiento hacia arriba! 
adicional de la superficie 32 del perno de enclavamiento-24í -
junto a la superficie 3b de la pieza de control 3, de mane­
ra que se forma la pretendida holgura entre las superficies 
de tope 13a.de los cerrojos 13 y las.superficies 3a de la 
pieza de control 3.

El modo de funcionamiento de la tercera forma de 
realización es el siguiente: Hasta el comienzo del movimien 
to de basculación de los cerrojos .13 hacia el interior', es 
decir hasta el desenclavamiento de la cabeza de cierre 2 des
de el alojamiento de cierre 1 la cabeza de cierre 2 permane 
ce en su posición más delantera segán la figura 16, apoyán­
dose la superficie de guía delantera 28 de la regleta de guí 
26 del perno de enclavamiento 24' en la pared delantera 46 de 
la ranura de guía 29a (figura 15). En el momento en el cual 
comienza el desenclavamiento de la cabeza de cierre 2 desde 
el alojamiento de cierre 1, el perno de enclavamiento 24

21117
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todavía tiene colocada encima la pieza de control 3 en la

5

distancia "p", tal como puede verse en la figura 9. Durante 
el desenclavámiento de la cabeza de cierre 2 respecto del 
alojamiento de cierre 1 la superficie de .guía trasera 28 se 
aproxima a la regleta de guía 26 de ia pared trasera 47"de\ 
la ranura de guía 2,9a, permaneciendo sin . embargo el pemo^de 
enclavamiento 24 en su posición según la figura 15. Después 
del total des cnclavami ent o, correspondiente a la, figura 14, 
de la cabeza de cierre 2.respecto del alojamiento de cierre

10 1 la pieza'de control 3 ha suprimido la. superposición iniciaL 
con respecto al pemo'de enclavamiento 24. Al mismo tiempo 
la regleta de guía 26 topa con la superficie de guía trase­
ra 28 contra la pared trasera 47 de la ranura de guía 29a/ 
de manera que al continuar el movimiento hacia atrás del '

15 cuerpo de cierre 23 el perno de enclavamiento 24 es obliga­
do a desplazarse hacia arriba y se inicia el acoplamiento 0

el enclavamiento de la pieza de control 3 con la cabeza de\ *
cierre 2. También en este ejemplo de realización las super­
ficies 32 y 3b, ligeramente inclinadas, del perno de encía-

20 vamiento 24 y de la pieza de control 3 procuran que la pie­
za de control 3 en el estado acoplado sea retirada ligera­
mente desde las superficies 13a del cerrojo 13, para que no 
pueda tener lugar ninguna transmisión de fuerzas desde la 
pieza de control a los .cerrojos 13 durante el movimiento

25 común de la pieza de control 3 y de la cabeza de cierre 2;
En la segunda y en la tercera formas de realiza­

ción, el desacoplamiento de la cabeza de cierre 2 y de la 
pieza de control 3 al efectuarse el avance y el comienzo del 
acoplamiento de las dos partes del cuerpo de cierre 2, 3

30 durante el retroceso,.ya no se establece en la misma posiciói
21117
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^.relativa frente al alojamiento de cierre 1, sino que la ca­
beza de cierre 2 debe recorrer durante el retroceso un ca­
mino más largo desde su posición de detonación más delantera 
hasta que comience el acoplamiento, dado que el perno de 
cnclavamiento 24 es insertado dentro de la pieza de control 
3 durante el retroceso de manera retardada, con una holgura 
en su dirección axial. Durante el retroceso, se pone a ̂ dis­
posición de la pieza de control 3 tiempo suficiente para 
ocupar su posición qorrecta para la iniciación del acopla­
miento, pero al mismo tiempo se hace posible que, durante 
el avance, el desacoplamiento sólo tonga lugar cuando la , 
cabeza de cierre 2 se encuentre directamente delante de la 
posición de detonación más delantera. Entre los cerrojos\
13 dispuestos junto a la cabeza de cierre 2 y el alojamien­
to de cierre 1 ya no pueden aparecer pórdidas por fricción 
y tampoco existe ningún peligro de que resulte inestabili-
.dad en el sistema de enclavamiento.

Ü ojn nám . 1 Ó



P-67.163
< .  * t HíoJA nAm. 1 7

REIVINDICACIONES -

5

10

15

20

25

Los puntos de invención propia y nueva que se pre 
sentan para que sean objeto de esta solicitud.de Patente de 
Invención en España, por VEINTE años, son los que se reco-- 
gen en las reivindicaciones siguientes. Y

1-.- -Dispositivo de cierre en un arma de fuego 
automática, con un alojamiento de cierre, con una cabeza de 
cierre desplazable en el alojamiento de cierre, con al me­
nos un cuerpo de bloqueo movible, sobre el cual se puede 
enclavar la cabeza de cierre en una posición de detonación 
con el alojamiento de cierre, con* uña pieza de controi'car­
gada por resorte desplazable en el alojamiento de cierre*,' 
que tiene una superficie de control, sobre la cual se puede 
ajustar por desplazamiento el cuerpo de bloqueo, caracteri­
zado porque en la cabeza de cierre está dispuesto un perno 
de enclavamiento susceptible de ser insertado dentro de un 
rebajo en la pieza de control, a través del cual perno se 
acopla con la pieza de control la cabeza de cierre desen­
clavada desde el alojamiento de cierre, existiendo una hol­
gura, entre la superficie de control y el cuerpo de bloqueo 
y mediante el cual se desacopla la pieza de control antes 
de alcanzarse la posición de detonación de la cabeza de 
cierre. . , * . ..

30
21117-

2&.- Dispositivo según la reivindicación is, ca­
racterizado porque el perno de enclavamiento está provisto 
con elementos de .guía, que están en aplicación con corres­
pondientes partes de guía del alojamiento de cierre, con 

el fin de controlar el desplazamiento del perno de enclava-
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3^.- Dispositivo según la reivindicación 1&, ca­
racterizado porque el.eje del perno de enclavamiento está 
dispuesto perpendicularmente a la dirección de desplazamien 
to de la pieza de control, y porque el perno de enclavapiien 
to tiene una superficie dispuesta transversalmente a la jii- 
rección de desplazamiento de la pieza de control, ligerámen 
te inclinada respecto al eje del perno, la cual superficie 
puede ser.llevada a aplicación con una correspondiente su­
perficie del rebajo en la pieza de control.

43.- Dispositivo según la reivindicación 23, ca­
racterizado porque las partes de.guía del alojamiento"de 
cierre están formadas por una ranura de guía paralela 
eje del arma, así como por otra ranura de guía inclinada ̂ 
con respecto a aquella. ' ^

53.- Dispositivo según la reivindicación 4 ,̂ ca­
racterizado porque los elementos de guía están formados por 
una regleta de guía, que tiene dos pares de superficies de 
guia, de las cuales dos superficies son paralelas al eje 
del arma y otras dos superficies son paralelas a la ranura 
de guía inclinada.

63.- Dispositivo según la reivindicación 5^, ca­
racterizado porque el perno de enclavamiento tiene un pié 
con dos regletas de guía opuestas, las cuales se aplican 
dentro del alojamiento de cierre en ranuras de guía opues­
tas,

30
21117

73.- Dispositivo según la reivindicación 23, ca­
racterizado porque el perno de enclavamiento tiene un cuer­
po de guía provisto con los elementos de guía, así como una 
parte de enclavamiento cargada por resorte, desplazable
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frente a los cuerpos de guía, y porque la parte de encla- 
vamiento puede ser apoyada con su superficie frontal en unai ;
superficie inferior de la pieza de control.

8&.- Dispositivo según la reivindicación 7-, ca­
racterizado porque el cuerpo de guía es desplazadle en^un „ 
taladro situado en ..la cabeza de. cierre perpendicularmente ; 
a la dirección de desplazamiento de la pieza de control,; y 
tiene un taladro, en el cual está dispuesta la parte de en- 
clavamiento tambión perpendicularmente a la dirección de 
despiazamiénto de la pieza de control, y porque existe un 
resorte, que por un lado se apoya en el cuerpo de guia y 
por otro lado en la parte de enclavamiento.

9-.- Dispositivo según la reivindicación 5-, cá- 
racterizado porque entre la ranura de guía inclinada y las 
superficies de guía paralelas a esta ranura de guia existe 
una holgura en la dirección de desplazamiento de la pieza 
de control y de la cabeza de cierre.

103.- "DISPOSITIVO DE CIERRE EN UN ARMA DE FUEGO 
AUTOMATICA"

Tal y como se ha descrito en la memoria que ante­
cede, representado en los dibujos que se acompañan y con loe 
fines que se han especificado. .;
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- . Esta memoria consta de veinte hojas escritas a 
máquina por una sola cara.

3 - . Madrid,25.NQM1977
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