MINISTERIO DE INDUSTRIA

@ ﬁﬂ : ® a1
REGISTRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL ES @f 3 6 8 6

@ FECHA DE PRESUNTACION

By

5 PATENTE DE INVENCION
ESPANA

@ PRICRIDADES:

@ NUMERO

@ FECHA @ RAIS

Int. C)¢ B¢ 36 740, 8(S¢ (750 |

o
T T T——
e

@’!CHA DE PUBLICIDAD

(EDCLASIFIZACION INTERNAGIONAL (69 PATENTE DE LA QUE ES DIVISIONARIA

@'\'IYULO DE LA (NVENCION

"HETODO FARA TRANSPERIR CARGA ENTRE UNA UNIDAD QUE SE ERCURY
TRA BN EL OCEANO ¥ UN BUCUE Y APARATO PARA SU REALIZACIOR™.

@ SOLICITANTE (8!

La Compafifa Noruega:
_A/8 HYDRAULIE BRATTVAAG.

DOMICILIO DEL SOMICITANTE

6270 BrRa?TVAC (Noruoga)e

@ INVENTOR (g8)

1e= Svein Hartinussen .
2.~ Loiv Roaldgmo de naclonalidad noruesae
|3~ Harald Rde :

@ TITULAR (€91

-
@ REPRESENTANTE

| S/Ref.t Caso
D. Prancisco GARCIA CABRERIZO, 5/Ref.z Cane 31

i

2 P WS

Congedido <! Nanicira, da acuerdo
con los data: 222 50madkn en la PrOTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA
gente descripeivn y\e

tenido de la Memdilia)ag

UNE A& MOD. 3to6

202 1078



Sa

" 10,

154

20..

25.

30

e

Esta invencidén se refier a un metodo para transfe-
rir carga entre una unidad que se encuentra en el océano y -
un buque, es decir desde la unidad al buque o viceversa, por
medio de una gréa o pescante de carga con chigre asoclado eg
pecialmente bajo condiciones de fuerte oleaje en el mar, ast
como gl gpapato para llevaer a la préctica tal métode.

Tor la expresidn "unidad que ge eﬁcamtra en gl ==
océono" desea significarse en 1o que sigue una ingtalacién -
terrestre que bordes el océano y diversos tipos de platafore
ma de trabajo, tales como torres de perforacidén y similares,
dispuesiias en el océano junto con diferentes tipes de bugues
oceanicos. Pera transferir cerge entre un carguerc y una ing
talacldén terrestre asi como, en le prdctica, en plataformas
de itrabajo, es necesario tener en cuenta el movimiento del ~
bugue csrguere vcasionado por las olas, mientras se tranafle
ro la carga entre dos cargueros, es necesario tener en cuen-
ta los movimientos de ambos cargueros ocasionados por lasg ==
olas,; es declir el movimiento relative entre leos 803 cargiue——
o8 ocesionado por las olas.

En la carga y descerge de un buque en nna unided -
que se encuentra en el ocdano, se presentan importantes pro-
blemas si los movimientos de lae olas son particularmente =
fuertes puesto que el trabajo de carga y descarge 6s extrema
damente peligroso, espesliglmente para el personal que treba=-
Ja sobre la plataforma de un carguerc. Ademés, existe ol « =~
riesgo de dstier la carga, el equipo de carga y descarge asi
como 6l buque mismo. Se ha presentado la creciente necesldad
de poder cargar y descargsr los cargueros dursnte condicio=—-
nes atmosférices virtualmente arbitrariés,; especialmente en
relacidén oon la bisqueda de petrdlec y el trabajo de exirac-
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eidén en zones ogednices y con fuertes movimientos de lag =
olas en el mar.

Un objotivo de la presente invencidn es suprimir -
0y Por lo menos, reduclir considerablemente los problemas que
se presentan on las operaciones de carga y descergs en ung -
zona ocednica con fuerte oleaje del mar.

Pe acuerdo con la preseate invencldn un método pa~-
ra transferir la carga enire una unided que se encaentra an
el ovdano y un tuque por medio de una 'gnta de carga ¢ton chi-
gre asoclado y especislmente bajo condiciones de fuerte olen
Jj& en ¢l mpy, conslste en someter un gancho saportador de la
cerga (0 la corga) durante lae operaciones de carga ¥y descar
£a a un movimiento de las olas controlado relativo a dicha -
gria de carga coﬁrespondionte al movimjento relativo entre =~
dicha unidad que se encuentra en el oGéano y dicho bugue y -~
de acuerdo con dicho movimiente relativo.

De este modo, oxisie la pouibilidad de permitir mo
ver el gancho &g cargs 0y en olras palabras, la carge de una
manera eonirolada con ayuds de medios sencillos y en un movi
vindento de elevmoidn y d escenso normal, por ejemplo, desde
un earguero & una torre de perforacidn ovlceverea ya que los
movinienton de las olas a los gue es sometido gl carguero =
son compensados por medio del movimlento de las olas controla
do al que son expuesios el goncho de carga 0 la curgs inde—
pandientements del movimiento de elevacidn y descenso.

Ia invencidn incluye también un aparsto para lle=
var a cabo ¢l método del pentltimo pérrafo que comprende la
combinacidn de:

(a) medios para registrar ¢l movimiento relativo ~

entre la unidad que se encuentra en el ot¢éano y el bugue,



De

10«

15

20,

23,

304

3

{b) medios compensadores de las olas adaptados para
resoger o splier algmbre en un movimiento econtrolado de avan
co ¥ retroceso independientenmente de la recoglde o suelba
del alawbre por dlcho chigre, ¥

(c) medios para contxolar los medios compensadores
ds lac olas gl maenog esecislmente de conformided con dicho -
movimiento relative indicasdo por los medios regisiradores.

En la préctica, los medios registradores musden ==
sey disefiados de muchos modos diferentes con transferencis ~
de las seiizles meodnicas, acdstiica o controlada por radlo a
los medios para controlar los medlos -compensadores de las -«
clage

n wna golucidn sencilla, mecdnicamente controlads,
un mecasnismo sensible a la tensién tel como un pesc en ung -
linee controlada por un chigre de linea especisl, sensible a
la tensidn, por medic de la gria de carga, puede indicer el
moviniento relstiva antes mencionado y acfvay los medios de
control pera los medlos comprensadores del olesjes

Puede daree también a los medios comprensadores de
las olas, en le précilca, diferontes disefios.

Bn una primera realizacidén, el medic compgnsador =~
de las olas comprende un chigre separado gque tiene un tambor
de chigre de accionamiento de avence y rotroeese para contrg
lar el extremo del alambre de carga opuesto al controlado w
por ¢l chigre de la grds de carza.

En una segunde realigacién, el medio compensador -
de laa oles compienﬂa un eilindro hidrdulico montado de mane
ra pivotable en un extremo y de cuyo otro extremo sobresale
bacia fucra su vdstags de pistén y un éistema de poleans dis~
ouesto entre el chigre y el gancho con ol fin Ge reos.mr al
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alambre de carga en su recorrido ds desplazamiento, estando
conactada una polea de dicho sistema con el véstago de plow—
tén con el fin de permitir su pulsacidn alternativa con la -
del vastago en respuesta gl acclonamiento del eilindro hidrdu
lico por los mefios de control.

En otra forma de rosligmeidn, el medic compenvador
de las olas comprende un motor de arrastre independients que,
por medio de un scoplamiento diferencigl, se inseris en la =
congxidn de arraetre entre ¢l motor do. arrestre y el tambor
del thigre de carga y descarga de manera que los dos motores
controlen conjuntanente el movimlento del primer extremo del

glanbre de Carghe

Breve descripeidn de los dibulose

Con el fin de que pueda comprenderse més claramente
la invencién, se va a describir ahora reslizaciones convenien
tes de 1l miamm, a titulo ds ejenplo, con referencle a los ~
dibujos que se acompsfin, en los ques

la figura 1 es una representacidn esquemdtica de =~
un aparato de scuerdo con una primera realigacién,

la figura 2 es una representacidn esquemdtica de un
aparato de acuerdc con ung segunda realisacidn, y

le figura 3 es una representacidn esquandtica de ~
un aparasto que es una modificecidén del aparato de la figura
1o

Con refexencia a la figura 1, un chigre de carga ¥y
descarga 10 tiene un tambor asosiado 108 que recoge y suelia
un alembre de carga 1t1. El slambre de carga pasa desde el -
tambor 10a por medio de una polea de guia 12 del extremo in-
terior de un pescante de carga 13, une primera polea de apa~
rejo 14 de un '‘mobdén de aparejo 14-15 el extremo exterior «



3

10,

15+

204

25,

30.

5o

del pescente de carfa, ung segunda polea Ge apsrejo 16 gue
es movible con relacidn a la poleaz de aparsjo 14, y uns terw
cera poles (e aparejo 15 del motdén de aparejo 14,15 y des~ «~
raes desciende a un ganche de cergs 17 donde ze muestra sus-
pendida una carga 18 que ha de ser colocada, en posicién, &
borde de un carguero 19. En la realizzeldén iluctrade, el = -~
equipo de carga y descarga estd montado a bordo de una unldad
que se encusntra en el ocdano que puede consistir en una ins
talacidn terrestre que se encuentra en el océano, una torre
de perforscidn o similer que estd anclada en una zona otedni
ca o un bugue erbitrario (no mostrados).

Ia rolea de gparejo 16 entd fijadam con un srv 20 en
el extremo de un véstego de pistén 21 de un cilindro hidriu-
lico 22, cuyo extremo inferior estd monbtado de maners pivots
ble en una base 23« Lo polea de aparejo 16 estd adeptada pa~-
ra ser puesia en un movimlento pulsatorio de avance y rebro-
ceso con relacién al cilindro como se describird més adelan—
teo, con ol £in de producir una compensacién corréspondients
de las olas con acortamiento y mlarganiento pulsatorioa del
glanbre de carga 11 independientemente del funcionamiento w-
dol alambre de carga por medio del tambor 108 del chigre deo
carga ¥ descargae

El movimiento de avenmee y retroceso pulsatorio an~
tes citado de la polea de aparejo ¥ el acortomiento y alap~—
gemiento resultante del alanbre de cargsm sirve rara compenw
sar, totalmente o en parte, el movimiento vertical »elativo
entre ol carguero ¥ la uniéaa que se encuenira en el ocedanc.
Se emplea un indicador mecénico pera registver el wovimiento
vertical relativo entes mencionado. Se muesira un chigre de
lines 24 con una linea asociada 25 que pasa sobre uns polead
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de 1lines 26 on ¢l extreame exterior del pescente de oarga 13
fn el extremo 8¢ la lines 25 estd suspendido un pese indica~
dor 27 que ha side representedo descansando sobrs la cubler~
%a del carguero. EL chigre de 1fnes estd adapbado parae reco~
ger o solter 1ines de acuerdo con el movimiento vertical re-
lstive del carguers en relascidn con la unidsd que Be encuens~
tra en el océano controlade por el cambio de fensidn que se

produce en la linea 25, Un primer emisor de seilgles 20 en =
¢onexidén con el ¢higre de linea 24 estd adaptado pora trans~
feriy, por medic de un conductor 283, una sefial de conirol a
una poided de control 29 que, por wediacidn de un medlo de -
contrel 30, contyola una vdlvula 31« La vdlvuola 31 8 ung =~
vélvula de tres vias que tiene uba primera conexidn de conw
duoto 32 con el exbremo inferior del cilindro 22, una segun=
da consxidn de conducto 33 con un acumulador de medio de pre
sidn 34 y ung tercera conexién de conducto 35 con el %tangue

de descarga de prosidn 36+ Con 8l ayxo 20 de la polea de apa~
rejo 16 estd fijado un brazo indicador de rposividn 37 Con -
el brago 37 entd fijada una linea 38 que pasa sobre el tame
vor del chigre de linea 39. Un segundo emisor de sefliales 40

en conexidn con el shigre de linea 39 #std adaptado, por me=-
dio de un conductor 40a, para tranaferir wuna seilal do cone -
trol a la unldad de conirol 20, 1La® sefiales procedentes del

enipor de sellales 28 para el peso indicador son sinbtonigades
con las sefiales procedentes del emisor de seiflales 40 para =~

el brago indicador de posieidn 37 de tal modo que el alatew

bre de cargn saliente 40 sea acortade y alargado por el movi
niento de la polea de apsrejo 16 de acuerdo comt ol movimien—
to relabtivo entre ol carguero y 1s unidad que se ancuentra -
on ®l ocdano en un movimiento de oscilaecidn correspondiente
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0, 24 es necesario, limitedo. En consecuzencia, se estd en -
una posicidn capaz de comprenssr o, si 28 necesario, compen-
sar parelelmente el movimlento relativo mencionado de tal mo
fio que la carga puedn aterrizar sobre la cublerta del cargue
r0 de una manera mucho més controlads y suave que hasta le -
preacnte, incluso en mares con mucho oleaje.

En la figurs 1, se muestra la instelacidn en una o
sicidn intermedia. Puede asumlrse que el carguern 19 se mug-
ve iniclalmente en sentido verticsl hscia abajo con relacidn
a 1la cargs 18. Esto ocasiona un incremento de temsidn en la
linea indicadora 25. La finalidad es dar a una carge un movi
miento corresyondiente dirigido hacia abajo soltando el alam
kre de corga, es decir por mivimiento del vdstege de pisidn
21 heola fuera del oilindro 22 desde la posicidn mostrada en
la figura 1 con el fin de gue la carga siga o siga sensible~
mente el movimiento dirigido hacla abajo del carguerc. ILa —
suclta del alambre de carga se produce a cauda 36 que la VAl
vula 31 mantiene abierta la conexlén que va desde el acumulg
doy Qe presidn 34 hasta el extremo inferior del ¢ilindre 22,
mientras que el medio de preeidn es conducido desds el extrg
mo superior dsl cilindro de presién 22, por medio de una co~-
nexién de conducto 41, una vdlvula de doscargs 42 y ung co~
nexién &e conducto 41z, al tanque de descarge de presidn 36.

Inmedliatamente & la reduccidn del movimiento dirde
gldo hacin gbajo del carguere, o decir lnmedlatecenie dogw
pués del cese de la tensidn en la linea indicadora, se emite
una sefial correspondiente en el emisor de sefinles 28 del in~
dlcador para la unidad de control 29 de tel modo que se ele-
rre 16 conexldn entre el sxbtremo inferior del ellindro 22 y
el scunulador de medlo de presién en la valvula ¥ se gbre la
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conexidn entre el extremo inferior del cilindro de presidn -~
22 y el tanque de descarga de presidm 36. De ests modo, se -
guniniatra momentdneaments medio de presidn el exiremo supe~
rior del eilindro 22 desde un acumulador de medio de presidn
43 wn 1a conexidn de conducto 41. El véstago de plstdén sers
enpujado en consesusncia hacia dentro del cilindro 22 y pro-
ducird una recogida correspondiente del elambre de carga.

Inmediatamente después del Jescenso del movimiento
dirigtdo hacia avrriba del carguero, es declr inmadiataomente
despuéde del nuevo incremente de la tensién en lz lines indli~
cadora, el chizre indicador es puesto en la direccidn de giro
opuests ¥y se emite una sefial correspondiente en el emisop ~-
de sefigles 28 del indicador pare la unided de conkrol 29 de
tal modo que me sbra la conexidn entre el extremo inferdor -
del eilindro y el mcumulador de medio de preeidn 34 en 1l ~=
vélvula 31, mientras que se clerra la conexidn entire el ex=~
tremo inferior del eilindro ¥y el tenque de descarza de pre-—
8i%n 36. Se produce inmediztamente un incremento de presidén
on 6l sxtremo suserior del ¢ilindro 22, conduciéndose el me-
dio de presidn a partir del mismo, a través de la conexidn -
de conducto 41, al tanque Qe descarga de presidn 6.

El peso indicador 27 seguird en consecuencia el mo
vimiento vertical del cergusro mientras que la linea indlca-
doras gue se apoya sobrs la cublerts del carguerc, es mante~
nida fuertemente tensads durante todo el tiempo y responde a
cualquier cambio de tensidn como consecuencia del movimiento
del carguero. El chigre indicador estd adaptado de una manera
on 281 conopgida pars responder a teles disposiciones de ten-

sidn ddrectomente ypapra recoger o soliar la linea indicadors
de acusrdo ¢on los cambios de ‘tzerm:tém;:.'j El emipox de sefinles
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28 serd controlsdoe correspondientemente por el glro del chiw
gre indlcador y, mediante la emisidn de una sefisl, controla~
T4 1a vélvula 31 en un paso de movimiento correspondientes

La presidén de los scumuladores 34 ¥y 43 eo sjustada
de acuerdo con las condiciones por medio de vélvulss de con~
trol 44 y 45 de sus respectivos conductos 46, 47 que estan -
conectodas a una bomba comin 48 por medio de un conducio = -
principal 49 eon vdlvula de retencidn 50. Eabre la vélyuls de
retencidn 50 del conducto principal 49 y loa conductos 46, 47,
astd acoprlado un conducto de derivacidn 51a con vélvula de =~
descarga 51 en el tanque de doscarge de presién. En 52, 86 -
mrestra una vdlvule de reiencién en el conducto 47 entre la
vélvule de descarze 42 ¥ le vilvida de control 45.

la conexién de conduato 41 entre el extremo superior
del ©ilindro 22 y la vélvula de doscargs de presidn 42 pusde
utilizarse, ea la prdctica, con pequefies modificaciones (no
representadas), sin scumlsdor de presidn 43 ya que la bomba
48 por medio del conducts 47 con la vélvula 45 puede suminis

“trar la cantidad necesaris de medio de presién directamente

gl ¢ilindro 22 segin las necesidades. No ohetari'ke, en la rem
ligacién ilustrada, Be emples 8l sowmulador ds presién 43 pa
ra descargar la bomba en un grado significativo dursnte el ~
funcionamiento, siendo equilibrado el pesc de la carga 18 por
un aunento de presidn correspondiente en el acumulador de -
presibn 43. La tensidn p que se ejerce en la lines 11 por =—
parte de la oargs 18 proporciona as{ una tensién correspon--
dionte 2p en el véstagy de pistén 21 por medio de ls polea -~
16 ¥ produce un incremento de presién correspondiente ea la

conexidén de conducto 41 para el mcumulador de presidn 43« -

La presidn producida por la carga en la conexidn de condug-
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4o 41 se hallarsd no obstante, en la préctics, sustancialmen~
te por debaje de la presidn de aperiura de la vilvuls 42, ¥
se oreard un sumento 8s presidn correspondiente an el acumi~
lador de presidn. For medis de la védlvula 48 a través del —-
conducto 47 con la vélvula 45, 1a presidn de la conexlén de
conducto 41 y del mcunmulador de presidn 43 puede mer incre-
mentada, en la préctics, desde la preeidén producida por la -
carga hasts/o hacle ls presidn de apertura de la véalvala 42.
Le bomba 48 sélo preclsa trabsjar en consecuencis, en el la~
do de presidn dol cilindro de rresién 22, en la vegidn de =~
presién comprendida entre le presién de apertura de la védlvu
la 42 y la presién gue es producida en la conexidén de condug
%o 41 por sl peso de la cargs, ¢8 decir que cusnto nayor sea
el éam de 1l cargs, mayor sord la energla de presifn que -
puede ser elmacenada en el acumulador 43 y mé&s se puede des-
cargar relativamente 1z bomba 43.

El emisor de sefinles 40 que getda la unided de con
trol 29 es conirolado por el movimiento del brazo indicador
de posicidén 37 en la polee de sparejo 16 y estd calibrado =
con relacidn al emisor do sefiales 28 de tal modo que se Obw
tengn aproximadamente la mitad del movimiento de la linen ~
indicadora 25 en la Yinea 38, En la calibracidn pueds inser
tarse, si es necesario, un cierto retardo o una relacién de
movimiento variable en la polea de aperejo 16 en relacidn =
con el psso indicador, por ejemplo, con el fin de sorregir
Jos posibles movimientos relativos extra, dirigidos horizon=
telnente entre la unidad que se encuentra en el océano y 6l
carguero. Puede preverse tambidn que el movimiento Qo las we
olas deseado meam transferido a la carge de una monera que se

inerementa graduslmente con el incremento del tamafio del mow
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vimiento de las olas, controlando menualmente los emisores ~
de sefiales o de otro modo (no representado).

No obatante, se ve que en lugsr de la respucsta =-
mecédnice 1llustrads con el peso indicador, la linea indlcado=
ra con el chigre y el emisor de sefiales asoclados, puede usar
se otros indicadores con, por ejemplo, indicadores controla=-
dos por radio o gcdsticamenie. '

Bu la figura 2, se mugstira una construccidn modifi
cada en la que me emplea un chigre do carga y descarga 10 —
que tiene un tambor asociede 10a que recoge o Suelta un alan
bre de carga 11. El alambre de cargas pess desde el tambor 10a
ror medioc Qe uns polea de gufa 12 en el extremo inberior de
un pescante de carga (no mostrado) y wia rrimera polea 60 en
el extremo oxterior del pescante de cerga, despudés de lo cual
descliende a una polea do motdén 61 donde estd suspendido el ~
ganoho de cavga 17. Desde lz polea de motdén 61, el glambre -
de carga 11 asciende = nna segunda polea 62 en el extremo -
exterior del pescante de carga ¥ por medio de uns polea de =~
euin 63 pava a un tambor 64a de un chigre 64, EL motor de un
chigre 64 sustituye el c¢ilindro del medio de presidn de la =~
figura 1. S¢ hs iluetrado un sistema hiaréulieo COYTesSDOn~ =
diente al que estd mostrado en la figura 1«

Bn la figura 3, se ha ilustrade obra construceién
modificads en la que el alambre de carga 11 pasa desde un ~
tambor 10z & trévés de una polez de gu:i‘a 12 an ol extremo in
texior del pescanite de cavge y una polea de gula 70 en el -

~ extremo exterior del psscante de carga (no representade) al

gencho de cargs 17 on el extrems exterior del elambre de car
g2+ Ia recogida y suelte del glambre de cerga 11 en el fam=—

bvor 10a es controlada en un conjunto de chigre de dos motores
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de chigre separedos 7t, 72 cade uno de los ounales &s arras-
trade de ung nenera mubtumsente independiente, por medio de
un scoplamiento diferencial comin 73 para los motores. Un =
primer motor 71 corresponde gl motor de un chigre ds csrge ¥
descarga convencionsl y sélo esti indiceds esquemdbticamente
en la figura 3y habiéndose omitido el siotema de qrrasire =
del motor con fines de simplificasidn. Un segundo motor 72
pusde corresponder al motor del chigre 64 de la fipura 2,
¥ en la realisacida ilustrads se muestra un emisor de sofiales
indicadoras 40 fijado con un lado del &rbol del motor 72 = -
mientras gue el otro lado del Arbol del motor estd conectado
@ una rueda dentada 75 que engrana con un reborde de engreng
je 76 del pooplamiento diferencisl 73. Normaluente se podrd
subir ¥y bojar o1 gancho de carga & través del temboy 10a por
aocionanmiento vonvenclonal mediante ol motor del chigre 71,
Independieatomente de esta operacidn, se pusde compensar de
ung maners ¢oxvespondiente, como pe ha indicodo més axriba,
ol moviziento ralativo entre la unidad que se encuentrs en ~
ol océano y el carguero, por conirol separado medionte el mo
tor 72 a través del emipor de seiizles indlcsdoras 40. El mo-
vimiento de compensacidn de las olas es suministrads asf di-
rectamente gl relwrde de engransje 76 del acoplamiento dife-
renclal de el modo que el movimients resultante, que ¢a pyg
ducido en el elembre ds carga, sea controlado directamente =
por medio del temboyx comin 108 del conjunto de chigre.

n las realizsciones flustradas, se ha descrito =
chigres hidréblicos con componentes suxiliares hidrdullcos -
asocindos, perc resulda evidente que puedd utilizarse igual=-
mente chigres de vapor, chigres eléctricos o chigres neumébl
coBy ¥ que junto con éstos, puede emplearss componentes auxi



G

0.

.

20,

25«

30.

13

liares que tengen un mode de funclonamiento eléctrico u otro

modo arbitrario.
N O T A

Ia Patente de Invencidén que se eolicita por veinte
efios para Edpsfia, de acmerdo con la vigente legislacidn, dew
berd recacr sobre: "HETODO PARA TRANSTERIR CARGA ENTRE UNA UNL
DAD QUE SE INCUENTRA EN EL OCHANO Y UN BUQUE Y APARATO PARA
SU REALIZACION", segin las caracteristicms esencisles de las
siguientess
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4.

REIYINDICACIONES

18 .~ Nétodo para transferir carga entre una unidad
que 88 encuentra en €l ocdano y un buque y eparato para su -
roalizacidn, cuya transferencia gse lleva & ¢abs por medio
de una grie de cargs con chigre asecludo y especialwente bg
Jo condiciones de fuerte oleaje en el mar, euyo método copw
giste en someter un guncho portedor de la cargs, duranie la
opsracidn de osxrgs y descargny & un movimiento de las olapg =~
controlado relabive a dicha gria de ¢argn coyvesipondlente al
movigiento welative entre dicha unided que se encuentra en -
el oeéano y dicho bugue ¥y de acuerde gon dicho movimlento re
lutivo.

28 .~ Aparato para trensferiy Cargs entrs una unidad'
que fe encuentre en el ooéano y un bugue, segin el método de
la reivindicscidn 1, cuyo aperato comprende la copitinacidn -
des (&) madios para registrsr el movimiento relativo enire -
lz unided que se eéncuentra en sl ocdano y el buguey (b) me=
dlos compensadores de laes olas adaptados para racoger v Lol-
Yoy glambre de corga en un movindento controlado de avance y
ratroceso independleatenente de la recogida o suelta del alam
bre por el ckigre, y (¢) medios para sontrolor loe medios gom
pensadores de las olas al menos esenclalments de conformidad
oon dicho movimiento relativo indicado por los madios regla~
tradores.

38.~ Aparsto de scuerds con la reivindlicaeidn 2, =
en el que dicho medio registrador em un mecanismo sensible a
1z tenslidn que indica dicho wovimiento melative y acclons =~
tambien dichos medios para econtrolar & dichoe medios compen=

sadores de las olasg.
8.~ sparato de acuerde con la veivindicacidn 3, en
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el que dicho mecanismo sensible a la tensidn a8 U HESH -~
dispuesto en una linea controlade por un uhigi'e de lineg =
sBensible a la tonsién a través de dicha gria do carga.

58.~ Aparate de acuerdo con la reivindicacidén 2,
en el que el medio compensador de las olas comprende un chl
gre independiente que tiene un tambor de chigre gue funciona
en avance y retroceso para coatrolar el exbremo del alambre
de carga opuesto al controlado por dicho chlagre de dlcha ==
grda de cargs.

G284~ Aparato de acuerdo con la reivindicacidn 2,
en el que el medio compensador de las olas compr&nda un ci=-
lindro hldrdulico montado de nanera pivotable en un extremo
y &e cuyo otro exiremo se proyecta hacia fuera su véstago -
de pletén y un sistema de poleas Qlapuesto entre dicho chil~-
gre y dicho gancho con ¢l fin de reciblr a dicho alanbre de
cargs eu su recorrido de desplazamiento, estandc conectads -
una polea de dicho sistema con dicho védsbago de plsidn con =
el fin de pulsar alternativamente con el vastago en respues—
ta al accionaindento del cilindro hidrdulico por el medic de
control.

8.~ Aparato de acuerdo con la reivindicacidn 2,
en ¢l que el medio compensador de las olags comprands un mo-
tor de errastre independiente gue, por medio de wn acoplo—
miento diferencial, se inserta en la conexidn de arrastre an
tre el motor de srrmstre y el tambor del chigre de earga y ~
descarga con el fin de que los dos motores controlen conjun~—
tanente el movimiento de un exiremo del alanmbye de cargae
* Ba.=- Aparato de acuerde con la reivindicacién 5, =
en sl que ol medio para controlar al medio compensador de las

olas comprende un scumuledor de presidén gue se inseris snire
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dleho tombor del chipgre de funcionsmienio en avence y retro-
ceso de dicho chigre independiente y respeciivaments una val
vule de descarga de presidn para uns fuente de descargs de -
oreuidn y wna véivula de eontrol deede una bomba.

Of,~ Avarato de menexd> con lu yeivindicacidn G, en
@l gue el nsdio rara controlar al medio compensador da lag -
olas comprends un acwnulador de presidn que se inserta eantre
dicho eilindro hidrdulico y una vélvula de descorga de pree~
s#idn respecilvanente para ung fuente <':te descarga de preaidn
¥ uns v&lvulg de control desde una bombe«

108,~ Aparate (e scusrdo con la reivindicacién 7,
on ol que el wedio parg controlar al medio compensador de -
las olas comprende un goumilador de prasidn que se inserta -
subrs dicho motor de avrastre independiente y uns vdlvula de
descarga de prepldén reﬂpectivémente yara wng fuente de dege—w
carge de cresidn ¥y una vélvula de control desds una bvomha.

118 .~ "UERODO PARA TRANSYERIR CARGA ENTRE UNA URZ
DAD QUE DB ENCUZNTHA Ef EL OCEARO ¥ UN BUQUE ¥ APARATO FARA
50U REALIZACION".

Seain queda sustancialuente descrito en la pressn

tqq/'.l
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