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La presente invención se re f ie re  a l  desuello  de 
animales y* más en p a r tic u la r , ' a un aparato singu lar para 
d e so lla r  cerdos.

Hasta ahora,' e l  tratam iento  d e l ganado de cerda 
en un matadero in d u s tr ia l  viene incluyendo típicam ente la s  
etapas o acciones de s a c r if ic a r  y sangrar los cerdos,' colga­
dos cabeza abajo de sus corvejones o cuartos tra se ro s . Tras 
la  matanza y la  sangría, los cerdos se suelen escaldar,! pe­
l a r  y  chamuscar. Estas etapas se requieren,! por razones sa- 

in i ta r ia s ,  antes de proceder a t ro c e a r  o d escu artiza r real-, 
mente la s  re se s . Tras e s ta s  etapas, los cerdos se viene d i­
vidiendo típicam ente en can a l/ o en dos mitades o "costados 
de cerdo" iguales,' rajándolos por e l  espinazo o la  región 
grasa d o rsa l, pero en algunos casos s in  l le g a r  a r a ja r  la  

[ p ie l /  para conservarla in ta c ta  y en te ra . Luego, se quitaban 
la s  porciones p rin c ip a les  de carne y de huesos de la s  m ita- 

¡des o "costados" del cerdo. Los residuos de ca rn e / e l  tocino 
[y la  grasa se quitan de la  p ie l  después, durante e l  sucesivo
I tratam iento  de desu e llo .

El p e lle jo  o p ie l  de los cerdos, una vez adecua­
damente tra tad o  y s i  se ha quitado s in  daños/ proporciona 
un m ate ria l excelente para fab rica r calzado/ bolsos,' c in tu ­
rones y una amplia d iversidad  de o tro s a r t íc u lo s . No obstan­
t e /  a los dueños de mataderos in d u s tr ia le s  no le s  preocupa 
demasiado e l  estado en queda e l  p e lle jo , sino más bien 1# 
completa separación d e l tocino , que es lo que tra ta n  de
aprovechar.

Para su in s ta lac ió n  en la  lín ea  de producción se 
{han venido desarrollando unas máquinas de d e so lla r  cerdos, 
que qu itan  e l  p e lle jo  de los costados o mitades de cerdo y
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dan un rendim iento óptimo de tocino s in  producir daños, o 
con un daño mínimo, .en la  p ie l .  Pueden h a lla rse  ejemplos 
de ta le s  máquinas de d e so lla r  en la  paten te  de EE.UU. nume­
ro 3.744.407 concedida e l 10 de ju lio  de 1973 a nombre de 
Martin L. Harían y co l. y t i tu la d a  "Una máquina un iversa l 
de d e so lla r  re se s  d iv id idas o en m itades", y la  paten te  de 
EÉ.UU. número 3.310.085, concedida e l 21 de marzo de 1967 
a nombre de Paul F. Burch y titu lad a ,! "Una máquina de deso­
l la d " , ambas de propiedad común.

Las máquinas del tipo  expuesto y estudiado en la s  
paten tes de EE.UU. a rr ib a  mencionadas incluyen típ icam ente 
un tambor o c ilin d ro  g ira to r io , colocado en posic ión  h o ri­
zon ta l, dotado de un foso o canal que se extiende lo n g itu ­
dinalmente y en cuyo in te r io r  se su je ta  e l  borde del p e lle ­
jo de cerdo que hay en una mitad o costado de cerdo, Junto 
a l s  p e r i f e r ia  del c il in d ro  hay colocada radialm ente una 
hoja o c u c h illa  de d e so lla r , que funciona cortando la  c a r­
ne, grasa y tocino y desprendiéndolos de la  p ie l  a l g ira r  
e l c il in d ro . Estas máquinas funcionan con b as tan te  e f ic a c ia  
para q u ita r  e l tocino aprovechable de la  p ie l  s in  dañar és­
ta , de cada costado de cerdo. Ahora b ien , e s ta s  máquinas sor 
incapaces de q u ita r  o r e t i r a r  la  p ie l  d e l costado de cerdo 
antes de q u ita r  la s  porciones de carne y de hueso. E stas má­
quinas vienen necesitando también unas cu c h illa s  de deso­
l l a r  a f ila d a s , para co r ta r  y separar la  p ie l  de la  carne.

Se ha tra tado  de d e sa rro lla r  un aparato capaz de 
q u ita r  la  p ie l  del cuerpo entero del animal sa c r if ic a d o , an* 
te s  de c o rta r lo  en dos mitades por l a  zona d o rsa l de esp i­
nazo o de grasas. Por ejemplo, en la  p a ten te  alemana numero 
84.135 t i tu la d a  "Una máquina de diseño v e r t ic a l  para deso-
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¡ILlar cerdos'*! concedida e l 20 de agosto de 1971 a nombre de 
¡Paul P fre tzschner y .c o l .!  se reve la  un aparato para q u ita r  
l a  p ie l  d e l cuerpo de un cerdo sa c r if ic a d o , suspendido en un 

{transportador por los corvejones. El aparato incluye un tam- 
$ bor soportado en un b a s tid o r en posic ión  sustancialm ente ver 

t i c a l .  El tambor incluye un canal que se extiende lo n g itu d i­
nalmente, dentro  del cual hay situado  un aparato su je tad o r. 
Junto a la  p e r i f e r ia  del tambor hay una c u c h illa  de d e so lla r , 
mondada en un b a s tid o r . En e l uso, un borde de la  p ie l  del 

.0 cerdo, t r a s  e l co rte  p re lim inar, se coloca manualmente en 
e l canal ab ie rto  del tambor y se su je ta  en é l .  Al g ira r  e l 
tambor, e l cerdo g ira  también y la  c u c h illa  de d e so lla r  va
¡separando la  p ie l  del cuerpo del cerdo.

Ahora b ien , según se ha v is to , la  maquina d e l t i -  
)5 - po expuesto en l a  c ita d a  paten te  alemana adolece de c ie r ta s

d e fic ie n c ia s  en re la c ió n  con sus ap titudes s a n i ta r ia s ,  la  
seguridad*de tra b a jo  de lo s operadores, la  acción de su je ­
ción , e l  posicionam iento del borde o fa ldón  de p ie l  dentro 
d e l can a l, y e l co n tro l de l a  c u c h illa  de d e so lla r , lo  cual 

20 impide que e s ta  máquina r e s u l te  ú t i l  y p rá c tic a , capaz de
s a t is f a c e r  la s  normas s a n i ta r ia s  y de seguridad en e l trab a ­
jo .

Como e l tambor y e l  foso o canal están  orientados 
vertica lm en te  en general, en l a  máquina alemana, es bastan te  

25 d i f í c i l  y pe lig ro so  co locar a mano e l borde o faldón  de p ie l 
en e l can al para su su jeción , a l co n tra rio  de lo  que sucede 
en la s  deso lladoras ho rizo n ta les de costados o mitades de 
cerdo, en la s  que e l  fa ldón  se tiende a favor de su propio 
peso en e l  canal. Asimismo, e l  faldón de p ie l  v e r t ic a l  tien -  

;0 de a arrugarse  diagonalmente, a causa de su  o rien tac ió n . Ta-

j H o ja  n A m . ^
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Les arrugas, a l se r agarradas, impiden una e fec tiv a  sujeción 
le l a  p ie l ,  y son también causa de que la  c u c h illa  co rte  la  
p ie l  atravesándola y estropeándola a l p roseguir e l d esuello .

Conforme a la  p resen te  invención, se h a b il i ta  una 
deso lladora  de tambor única en su  género, mediante la  cual
la  p ie l  del cerdo, conservando todavía e l pelo , puede r e t i ­
ra rse  o q u ita rse  d ire c ta  y rápidamente del cuerpo del cerdo 
sa c r if ic a d o  y sangrado, m ientras se ie  mantiene suspendido d 
sus corvejones, eliminándose la  necesidad de la  etapas ad i-

e

d ó n a le s  de p e la r o chamuscar y proporcionando asimismo un
elevado rendim iento del tocino  aprovechable, s in  daño para 1 
p ie l .  En esencia, e l  aparato de d e so lla r  e l cerdo entero sa- 
c r if íc a á o  y sangrado (a l  que en lo  sucesivo se denominará

a

"cuerpo") incluye una su p e rf ic ie  de resbalam iento y acción 
de tope d e l cuerpo, un tambor montado a ro tac ió n  junto a la  
su p e rf ic ie  de resbalam iento y acción de tope d e l cuerpo y da­
tado de una abertu ra  de canal o rien tada en sen tido  a x il en 
su  p e r i f e r ia ,  unos medios de s u je ta r  en e l canal un fa ldón  
de o r i l l a  o borde de la  p ie l  del cuerpo de un cerdo as í sus­
pendido cabeza abajo por sus corvejones, un raspador o a rra i 
cador f lo ta n te  de la  p ie l  situado  en posic ión  junto a l ca- 

y e l  canal unos medios ex tensib les y r e t r a ib le s  de 
ag arra r y tra n sp o rta r  hacia dentro e l fa ldón de p ie l ,  para 
ag a rra r y tra n sp o rta r  hacia dentro  e l fa ldón  de borde metiep 
dolo en e l canal y su jetándolo  con seguridad y efec tiv id ad
por medio de los medios de su jec ión . Al g ira r  e l  tambor, e l 
cuerpo g ira  sobre la  su p e rf ic ie  de resbalam iento y acción de 
tope, y la  p ie l  es arrancada o separada del cuerpo por e l 
raspador. Los medios de agarrar y tra n sp o rta r  hacia dentro 
e l fa ldó n  de p ie l ,  nuevos en su género, su je ta n  e l  fa ldón dí
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[p ie l en l a  condición de aplanado y s in  arrugas. Esto permi­
te  una e fe c tiv a  su jec ión  a todo lo largo del faldón , e impi. 

¡de que e l raspador produzca daños en la  p ie l .
/' Para aumentar grandemente la  fuerza de su jeción

[e je rc id a  sobre e l  fa ldón  de borde de la  p ie l  dentro del ca­
n a l, por encima de lo  p rev is to  hasta  ahora, se prevén unos 
medios de acción de cuña. Asimismo se prevé, e l  co n tro l de 
la  p resión  y e l ángulo del raspador sobre la  p ie l ,  perm itie  
do ¡que e l raspador f lo te  y con tro le  de ese modo la  acción 
de arranque o desprendim iento, con v is ta s  a un rendim iento 
óptimo, a medida que g ira  e l tambor. También puede preverse 
l a  acción de separar o desprender la  p ie l  del tambor a l t e r  
minarse l a  operación de d e so lla r . Se dispone un sistem a de 
co n tro l por f lu id o  para poner en acción selectivam ente los 
medios de alim entación o tran sp o rte  hacia dentro , a c tiv a r  
lo s medios de su jec ió n  y de cuña, para poner en acción los 
medios de-im pulsión o accionamiento d e l tambor, los medios 
separadores, y para co n tro la r  la  p resión  e je rc id a  sobre e l
raspador durante l a  ro ta c ió n  del tambor.

E l s in g u la r aparato conforme a l  p resen te  invento
¡es capaz de, dentro  de normas s a n i ta r ia s ,  q u ita r  la  p ie l ,  
in c lu id o s pelo y cerdas, del cuerpo d e l cerdo m ientras este  
se h a lla  suspendido de sus corvejones. E l aparato es capaz 
de hacer v a r ia r  la  p resión  de la  hoja de raspador en funció 
de la  posic ión  d e l tambor y, por lo  tan to , hacer v a r ia r  l a  
p resión  e je rc id a  y e l ángulo del raspador, desde la  zona ve 
t r a l  has ta  l a  zona grasa d o rsa l y v u e lta  h as ta  la  zona ven­
t r a l  d e l cerdo a l  g ira r  é s te  movido por e l tambor, llevando 
Le a s í a un grado óptimo e l  rendim iento de recogida del to ­
cino s in  producir daño en l a  p ie l .  El aparato p resen ta  ade-

H o ja  n ám . ^
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más unos medios de su jeción  perfeccionados capaces de re te  
ner e l faldón de p ie l  durante la  operación de d e so lla r , asL 
como de dar medios de r e t r a e r  y hacer avanzar con seguridad 
e l fa ldón  de p ie l  a l in te r io r  d e l canal, antes de su  su je ­
ción.

El aparato , único en su género, conforme a la  pr 
sen te invención permite aumentar la s  p o sib ilid ad es de prod 
ción de la s  in s ta lac io n e s  de matadero in d u s tr ia l  ex is ten te  
reduciendo la s  etapas requeridas durante e l  proceso de matan­
za. Pueden elim inarse la s  etapas de q u ita r  e l pelo o chamus­
car y esca ld ar, se reduce la  cantidad de c o rte  o separación  
p relim inar de la  p ie l  respecto  del cuerpo d e l cerdo, lo  quü 
da por re su ltad o  una reducción de la  mano de obra in v e r tid  
y, por lo  tan to , un aumento en e l rendim iento o e f ic a c ia  ds 
la  in s ta la c ió n . Y aunque se aplique una acción de su jec ión  
b as tan te  más po ten te , esto  se hace s in  rie sg o  para la s  ma­
nos del o p erario .

En lo s  dibujos a d ju n to s : .
-  l a  f ig u ra  1 es una v is ta  en alzado por e l cost?  

do derecho de la  máquina desonadora  de tambor conforme a l 
p resen te  invento?

-  l a  f ig u ra  2 es una v is ta  en alzado por e l  cost
do izquierdo de la  deso lladora de tambor;

-  la  f ig u ra  3 es mía v is ta  en alzado f ro n ta l  de
deso lladora de tambor;

-  la  f ig u ra  4 es una v is ta  en p lan ta  por la  par­
te  superio r de la  deso lladora de tambor;

-  la  f ig u ra  5 es una v is ta  en sección re c ta  toma­
da en general por la  lín ea  V -  V de la  f ig u ra  3̂

-  la  f ig u ra  6 es una v is ta  en alzado f ro n ta l ,  frag-

3-
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m entaría y ampliada, de l a  deso lladora de tambor,
-  la  'figura 7 es una v is ta  f ro n ta l , fragm entaria 

y ampliada, que i lu s t r a  uno solo de los medios ex tensib les 
y r e t r a íb le s  para agarrar y tra n sp o rta r  e l fa ldón  de p ie l;

-  l a  f ig u ra  8 es una v is ta  en alzado la t e r a l ,  am­
p lia d a , de lo s  medios ex ten sib les y r e t r a íb le s  de agarrar y
tra n s p o r ta r  e l fa ldón  de p ie l;

-  l a  f ig u ra  9 es una v is ta  en p lan ta  por la  p arte
su p e rio r de lo s medios de tra n sp o rte  o alim entación de la  
f ig u ra  8;

-  la  f ig u ra  10 es una v is ta  fragm entaria en p lan ta , 
por l a  p a rte  superio r de l a  máquina deso llado ra , represen tán ­
dose e l  subconjunto de raspador;

-  l a  f ig u ra  11 es una v is ta  fragm entaria , en a lza­
do f r o n ta l ,  d e l subconjunto de raspador; j

-  l a  f ig u ra  12 es una v is ta  fragm entaria , en a lza­
do l a t e r a l ,  d e l subconjunto de raspador;

-  l a  f ig u ra  13 es una v is ta  en p lan ta  por l a  part^
su p e rio r , fragm entaria  y parcialm ente secc io n á is  de la  má­
quina ie s c lle d o ra , vióndoee e l  sutconjunto de separador;

-  la  f ig u ra  14 es una v is ta  fragm entaria , en pers- 
p eo tiv a  por e l  costado derecho de la  máquina deso lladora, 
que re p re se n ta  e l  subconjunto de separador y una porción de: 
mecanismo p rin c ip a l propulsor o de accionamiento;

-  l a  f ig u ra  15 es una v is ta  fragm entaria , en a lza­
do l a t e r a l ,  del separador;

-  l a  f ig u ra  16 es una v is ta  en alzado l a te r a l  del
mecanismo p rin c ip a l d e l accionamiento,

-  la  f ig u ra  17 es una v is ta  fragm entaria  en a lza-
do p o s te r io r  que muestra la  conexión de accionamiento o t r a ,us-
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misión a los piñones del tambor;
-  la  f ig u ra  18 es una v is ta  p a rc ia l  en p lan ta  por 

la  parte  superior,, que i lu s t r a  e l mecanismo dé freno del 
tambor;

-  la  f ig u ra  19 es una v is ta  en alzado l a t e r a l  del
mecanismo de freno del tambor;

-  la  f ig u ra  20 es una v is ta  en p lan ta  por la  p a rte  
su p erio r del tambor, que i lu s t r a  los'm edios de su jeción  su­
p erio res  y lo s medios de cuña;

-  la  f ig u ra  21 es una v is ta  en p lan ta  por la  p a rte  
in fe r io r  del tambor, e i l u s t r a  los medios de su jeción  in fe ­
r io re s  y los medios de cuña in fe r io re s ;

-  la  f ig u ra  22 es una v is ta  fragm entaria en a lza­
do f ro n ta l  que muestra los medios de su jec ió n  y los medios 
de cuña superio res;

-  la  f ig u ra  23 es una v is ta  fragm entaria en a lza­
do f ro n ta l  que muestra los medios de su jeción  y los medios 
de cuña in fe r io re s ;

-  la  f ig u ra  24 .es un a-v is ta  en p lan ta  por la  par­
te  superio r de la  máquina deso lladora, e i l u s t r a  una porcioi. 
del sistem a de co n tro l que incluye algunas de la s  válvu las
y levas;

-  l a  f ig u ra  25 es una v is ta  fragm entaria  en a lza­
do l a t e r a l ,  que i lu s t r a  la  porción del sistem a de co n tro l
represen tada en la  f ig u ra  24;

-  la s  fig u ras  26a . . .  26c son una i lu s t ra c ió n  es
quemática d e l sistem a neumático de co n tro l; y

-  la  f ig u ra  27 es un diagrama de la  secuencia de 
la  máquina deso lladora.

En los dibujos se i lu s t r a  la  forma p re fe rid a  de

30117
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[ejecución  de la  máquina deso lladora de tambor conforme al 
p resen te  inven to , designada en general con e l  numero 10. uo-- 
mo se ve del mejor modo en la s  fig u ras 1, 2 , 3 y 4-, la  deso-- 
lla d o ra  10 incluye un b a s tid o r  de soporte 12 que tien e  una 
p a rte  14 de soporte del tambor, una p a rte  16 de soporte del 
accionamiento y un soporte p o s te rio r  18. En la  p a rte  14 del 
b a s tid o r  12 va montado a ro tac ió n  un tambor 20 dotado de 
unos e je s  co rto s o muñones 22, 24 que se extienden hacia fué 
r a .  En la  ac tua lidad  se p re f ie re  que e l  tambor es té  montado 
formando un ángulo de aproximadamente 20S con la  v e r t ic a l ,  
s i  b ien  e s te  ángulo puede v a r ia rse  de acuerdo con e l tamaño 
y e l  peso de la s  re se s  porcinas que se estén  tra tando , e tc .
A l a  porción an te rio r  de la  p a rte  de b a s tid o r  14 va f i ja d a  
una p laca o su p e rfic ie  26 de resbalam iento y apoyo o acción 
de tope del cuerpo de la  r e s .  La placa 26 va asegurada al 
b a s tid o r  por medio de unos travesanos o c a r te la s  28 de tip o
apropiado (fig u ras  1 y 4 ).

La p a rte  16 de soporte de accionamiento del b a s t í
- ]dor 12 so s tien e  un subconjunto de accionamiento p rin c ip a l 3( 

y un conjunto 32 de e je  interm edio o a u x il ia r . Como se expl 
ca rá  más adelan te con mayor d e ta l le ,  el-tam bor 20 se hace 
g ira r  movido por e l  conjunto de accionamiento 30, por medio 
de unas cadenas o unos medios f le x ib le s  de transm isión de 
fu erza  m otriz 34, 36 esquemáticamente i lu s tra d o s  en la  figu-
) r a 4 .

E l tambor 20 incluye un canal 38 que se extiende 
¡longitudinalm ente o en sen tido  a x il , y que se abre en la  pe­
r i f e r i a  -del tambor. Dentro del canal hay situados unos medn 
de su jec ión , designados en general con e l número 40, que in ­
cluyen una b a rra  alargada de su jeción  hembra 46 y una b a rra

j Ho jM nA m . ^
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alargada de su jeción  macho 48, movible dentro  del canal 38, 
como se d e sc r ib irá  con mayor d e ta l le  más ade lan te . Hay un 
subconjunto de raspador 42 montado a rotación*o p ivote en u 
travesano 44 de la  p a rte  14 del b a s tid o r de sopo rte . En una 
de la s  formas de ejecución e x is te n te s , e l tambor tien e  un 
diámetro aproximado de 79 centím etros y se hace g ira r  a una 
velocidad de 11,3 rpm-
Medios de agarre y alim entación del fa ldón  de p ie l

Como se ve del mejor modo en la s  f ig u ras  5, o y 7 
se prevén unos medios 52, nuevos en su genero, para agarrar 
y tra n sp o rta r  o alim entar un faldón o borde de p ie l  del cue: 
po del cerdo metiéndolo en e l canal, antes de c e rra r  lo s me­
dios de su jeción  40. En la  forma de ejecución  actualmente 
p re fe rid a , i lu s tra d a  en la  f ig u ra  6, se preve un par de me­
dios de alim entación 52 longitudinalm ente d is tan c iad o s . Con 
re fe ren c ia  a la s  fig u ras  8 y 9, cada uno de e s to s  medios de 
alim entación o tran sp o rte  hacia dentro  incluye un subconjun­
to de carro  54, ex ten sib le  y r e t r a íb le .  El subconjunto de c: 
rro incluye una placa f ro n ta l  56 de soporte de c il in d ro  ase 
gurada a la  porción de base 58 del canal 38 en una abertu ra 
oracticada en e l canal (fig u ra  6). Hay también una placa pos
te r io r  de soporte 60 conectada a la  p laca de soporte fro n ta l 
por un par de placas la te r a le s  p a ra le la s  y d istan c iadas 62, 
Entre la  placa de soporte f ro n ta l  56 y l a  p laca de soporte 
p o s te rio r 60 se extiende una v a r i l l a  o vastago de guia 66.
La v a r i l l a  de guía 66 se extiende p a ra le la  a la s  p lacas la ­
te ra le s  de soporte . Asimismo, en tre  la s  p lacas de soporte 
f ro n ta l  y p o s te r io r  56, 60 se extiende un subconjunto de c i ­
lind ro  neumático 68 de doble vastago, que incluye un par de
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bástagos de émbolo 70, 72 coax iles que se extienden en sen­
tid o s  opuestos. Al c ilin d ro  71 del subconjunto 68 va a to rn !  
l ia d a  una p laca de carro  74. A la  cara in fe r io r  de la  placa 
de óarro 74 van también a to rn illa d o s  dos apoyos o co jin e te s  
76, 78, de v a r i l l a  de guía, longitudinalm ente d istanciados 
que rodean a la  v a r i l l a  de guía 66. El conjunto 68 de c i l i n ­
dro y émbolo es, de p re fe ren c ia , de tipo  neumático, previén­
dose la  en trada d e l a ire  de accionamiento al c ilin d ro  a t r a ­
vés! de unos.conductos 80, 82. La pueáta s e le c tiv a  a p resión  
de uno u o tro  de lo s  extremos opuestos d e l c il in d ro  neumati 
co dará por re su ltad o  un movimiento d e s liz a n te  de l a  placa 
de carro  74 a l in te r io r  o a l e x te r io r  d e l canal 38. En la  
cara su p erio r de l a  p laca de carro  74 va montado un soporte 
o portadedos 84 a l cual va asegurado un dedo f i j o  de agarre 
[86. En e l  portadedos84, por debajo del dedo f i j o  86 y supe- 
ponible a é s te , hay montado un dedo g ira to r io  88, capaz de 
p iv o ta r . A la  p a rte  in fe r io r  de la  placa 74 va también asegu­
ra d . un conjunto de c il in d ro  y émbolo 90 de un solo vástago 

. k a  extremidad p o s te rio r  d e l conjunto 90 de c il in d ro  y émboK 
¡va asegurada a una placa 92 que se extiende hacia abajo des- 
!de la  p laca de ca rro  74, en un soporte de a n i l la  94. E l vás- 
tago de émbolo 96 del conjunto 90 de c il in d ro  y émbolo e s té  
conectad , a l dedo in fe r io r  88 por medio de una abrazadera 
98 y una b ie la  100 directam ente conectada a l dedo in fe r io r  
88, y g ira  en torno a un pasador de p ivote 102 que se extien-
de a través de la  montura 84 de dedos.

Como se ve d e l mejor modo en l e  f ig u ra  8, le  mon­
tu ra  8 4 'de dedos superio r e in fe r io r  incluye un per de p ie  
cas de guía de dedo d is tan c iad as 108, 110. El dedo^superior 
86 e s té  situado  en posic ión  en tre  le s  p lacas de guía, y e l
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ledo in fe r io r  88 va montado a ro tac ió n  en la s  placas de 
guía por medio áe l pasador 102 que se extiende en tre  la s  
f la ca s . Al conjunto 90 de c ilin d ro  y émbolo activador de loí 
ledos se le  sum inistra a ire  por medio de unos conductos 114 
116. En la  placa p o s te rio r  60 va montado un soporte de v a l-  
n í a  118 que so stien e  una válvu la 120. A la  p a rte  p o s te r io r  
te la  p laca de carro  74, en lín e a  con la  montura 84 de dedos 
'a asegurada una v a r i l l a  de accionadór 122. La v a r i l l a  122 
is tá  dimensionada para d isp a ra r la  válvu la  120 cuando e l ca- 
-ro vuelve a su posición  más p o s te rio r , en la  cual los dedos 
!6, 88 quedan cerrados y recogidos en e l can a l. La válvu la  
20 forma p arte  de un sistem a de co n tro l neumático que se 
e s c r ib ir á  más adelante en re la c ió n  con la s  f ig u ra s  26a . . .

tedios de su jeción  y medios de cuña

Los medios de su jec ión  40 se rep resen tan  del mejoi 
odo en la s  fig u ras  20, 21, 22 y 23. Como en e l la s  se in d i-  
a, lo s  medios de su jeción  incluyen un par de conjuntos de 
ccionador d istanciados en sen tido  a x il , situados junto a 
os extremos superio r e in fe r io r  de la  b a rra  de su jeción  ma- 
ho 48 alargada. Los accionadores su perio r e in fe r io r  son 
sencialm ente iguales y, por tan to , se emplearán los mismos 
úmeros de re fe re n c ia  para designar la s  p a rte s  iguales o s i ­
l l a r e s  i lu s tra d a s  en la s  f ig u ras  20- . . .  23. La b a rra  de su- 
eción- macho 48 e s tá  asegurada a uno de lo s extremos de un 
orn iquete 130 que incluye un brazo 132 de b a rra  de cuña y 
n brazo 134 de b arra  de su jec ió n . El to rn iq u e te  1J0 e s tá  
ontado de modo.que puede g ira r  o p iv o ta r en torno a l e je  
eométrico lo n g itu d in a l del tambor 20, por medio de un man-
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güito  e x te r io r  136 que g ira  en un manguito in te r io r  138.
Se prevé un conjunto de c il in d ro  y émbolo 140 para hacer g i ­
r a r  e l  to rn iq u e te  ^130 y con e llo  mover la  b a rra  de su jeción  
macho 48 ap licándola y apartándola en re la c ió n  con la  b a rra  
de su jec ió n  hembra 46. Uno de lo s extremos del conjunto de 
émbolo y c il in d ro  140 e s tá  asegurado a ro ta c ió n  o mediante 
a r tic u la c ió n , por medio de un soporte de a n i l la  142, a una 
p laca 144 s itu ad a  dentro  del tambor 20. El vastago de émbol) 
146 va conectado con g iro  o a r tic u la c ió n  a l extremo e x te r io r  
del brazo 134 de b a rra  de' su jeción , por medio de una abra­
zadera 148 y un pasador de p ivote 150. Como consecuencia, 
a l r e t r a e r s e  e l vastago de émbolo 146 e l to rn iq u e te  g ira rá  
en torno a l manguito in te r io r  138, y la  b a rra  de su jeción  
macho 48 se moverá en torno a l canal y se ap a rta rá  de todo j 
contacto  con la  b a rra  de su jec ión  hembra 46. Al producirse 
la  ex tensión  o sa lid a  d e l vastago de émbolo 146, la  b a rra  
de su jec ió n  48 quedará s itu ad a  en general a tope con la  ba­
r r a  de su jec ió n  hembra 46. La b a rra  de su jec ió n  hembra 46 
tie n e  una c a ja  alargada 159 de p e r f i l  en U, de base plana, 
que se abre a l in te r io r  del canal. La b a rra  de su jeción  ma­
cho l le v a  un s a lie n te  alargado 161 de cara  plana, configura-' 
do de modo que se extiende entrando en la  ca ja  159 y su je ­
tando en e l l a  e l  fa ldón  de p ie l .

Las presiones de su jeción  ob ten ib les de un solo 
conjunto de c il in d ro  y émbolo y brazos de palanca del tipo  
de to rn iq u e te  no son su f ic ie n te s  para dar la  seguridad de 
que e l  fa ldón  de p ie l ,  re la tivam ente  delgado, quede r e te n i­
do dentro d e l canal durante la  operación de d e so lla r . Como 
se comprenderá, a l a  p ie l  de un cuerpo de animal grande se 
le  ap lica  un tremendo esfuerzo de tracc ió n . La fuerza de su-
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Tjeción se ausenta muchas veces (se m u ltip lica ) merced a unos 
medios espec ia les 160 de acción de cuna p rev is to s  a l efecto  
Los. medios de acción de cuña 160 incluyen un conjunto 1ó2 
de p ilin d ro  y émbolo. El c il in d ro  del conjunto 162 e s tá  mon­
tado a ro tac ió n  dentro  del tambor 20, junto a su extremidad 
a n te rio r  o d e lan te ra , por medio de una p laca 164 y una mon­
tu ra  de caeq u illo  166. Un vastago 168 de émbolo que se ex­
tiende desde el c ilin d ro  incluye un conjunto 170 de ro d il lo s  
de jacción de cuña. Como se ve d e l mejor modo en la s  f ig u ras  
22 y 23, e l conjunto de ro d il lo s  de acción de cuña incluye 
un par de ro d i l lo s  espaciados 172, 174, su p erio r e in fe r io r  
respectivam ente, y un ro d il lo  interm edio 176. A p a r t i r  de 
un punto situado  junto  a la  p e r i f e r ia  del tambor 20 se ex­
tiende hacia den tro , a lo  largo de una cuerda o secante del 
tambor, una p laca de guarnición 175 de acción de lev a . Las 
placas de acción de leva 178 van montadas, respec to  a l b ra ­
zo 132 d e .b a rra .d e  cuña de to rn iq ue te , de modo que al poner­
se en acción e l conjunto 162 de c ilin d ro  y émbolo, los ro d i­
l lo s  172, 174 y 176 se apoyen con fro tam iento  con tra  una 
placa de guarnición 180 soldada o asegurada de o tro  modo ade­
cuado a un borde l a t e r a l  d e l brazo de to rn iq ue te  132. Por lo  
tan to , la  puesta en acción del conjunto 140 de c ilin d ro  y 
émbolo hace g ira r  o p iv o ta r la  b arra  de su jec ió n  macho hacia 
la  b a rra  de su jeción  hembra, y la  puesta en acción del con­
junto 162 de c il in d ro  y émbolo hace de cuña y, por lo  tanto , 
aumenta grandemente la  fuerza de su jeción  e x is te n te  en tre
la s  b arras  de su jeción  46, 48.

Cuando la  máquina deso lladora de tambor conforme 
a l p resente invento es tá  colocada en una l in e a  de producción, 
un cerdo designado con e l numero 181 y esquemáticamente i l i x -
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¡trsdo en la  f ig u ra  2 quedará situado  fre n te  a l canal, des­
cansando s o b re 'la  placa 26 y suspendido de sus corvejones o 
cuartos tra se ro s  por medio de un gancho ro ta to r io . El cerdo 
¡queda suspendido de manera que descansa sobre la  su p e rfic ie  
26 y, s in  embargo, g ira  librem ente en torno -a su e je  long i­
tu d in a l. Los mecanismos de alim entación o tran sp o rte  hacia 
ien tro  52, lo s medios de su jeción  40 y lo s medios de cuña 

¡160 funcionan colocando f á c i l  y efectivam ente un faldón o 
)orde de p ie l ,  del cuerpo d e l animal, dentro  d e l canal del 

[tambor. Como tip o , e l  cerdo 181 (fig u ra  2) se moverá o* tras- 
Ladará por l a  l ín e a  de producción abajo suspendido de sqs.-- 
:o rvejones. El tambor 20 e s tá  formando c ie r to  ángulo respec­
to a l a  v e r t ic a l ,  de modo que e l  peso del cuerpo d e l cerdo 1 
mantendrá aplicado con tra  la  máquina. Este ángulo no ha de s 

[tan acentuado que e l cerdo no lleg u e  a g ira r  librem ente a . 
nedida que se va tirando  d e l p e lle jo  en torno a l tambor. El 
:erdo habrá sido sa c r if ic a d o  y sangrado, y se habrá e jecú ta ­
lo a mano una preparación o repaso p relim inar junto a la s  
;a tas tra se ra s  y la  cabeza. El faldón  de p ie l  se prepara ra ­
jando la  p ie l  en e l sen tido  lo n g itu d in a l del cuerpo del ani­
mal, a lo  largo  de la  fa ja  v e n tra l . La p ie l  se separa o des­
prende lo  b as tan te  para tener una anchura de p ie l  su f ic ie n te  
)ars su  in troducción  en e l  canal de la  deso llado ra . Al p rin - 
:ip io  de la  operación de d e so lla r , los dedos de agarre y a l i  
Mentación su perio r e in fe r io r  de lo s conjuntos 52 es ta rán  s i  
buados-como en l a  f ig u ra  6. Los dedos sa ld rán  extendiéndose 

p a r t i r  d e l canal, y es ta rán  ab ie rto s . El operario , enton- 
:es, co locará manualmente e l fa ldón  en tre  lo s dedos de aga­
rre  y pondrá en acción los c il in d ro s  de re tra c c ió n  68 de ca­
ía conjunto de ca rro , y lo s c ilin d ro s  90 de su jeción  de de-

er
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"dos. El faldón de p ie l ,  de ese modo, quedaré su je to  y aga­
rrado  por los dedos 86, 88 .y re tira d o  en e l in te r io r  del 
can a l. La fuerza aplicada por esto s dedos es'pequeña, s ien ­
do só lo  l'o b as tan te  grande para t i r a r  del fa ldón  de p ie l  y 
m eterlo en e l canal. Así, aun cuando fuese agarrado e l de­
do de un traba jad o r, la  le s ió n  no s e r ía  grave. A continua­
c ió n , e l sistem a de co n tro l pondrá en acción a l conjunto 
140 de c il in d ro  y émbolo, moviendo la  b a rra  de su jeción  48 
en d irecc ió n  a la  b a rra  de su jeción  hembra 46. Asimismo, se 
pondrá en acción e l conjunto 162 de c i l in d ro  y émbolo de lo 3 
medios de cuna, impulsando al conjunto de ro d illo s  170 con­
t r a  e l borde l a t e r a l  180 del brazo 132 de b a rra  de cuña, y 
aumentando con e llo  sustancialm ente la  p resió n  de su jeción  
e n tre  los miembros de su jeción  46, 48 y sujetándose firme** 
mente e l  fa ldón  de p ie l  dentro del canal. E sta  acción de su­
j e t a r  y de cuña se efectúa s in  que la s  manos del operario  
es tén  en la s  proximidades.

Se p re f ie re  que los dedos su p erio r e in fe r io r  86, 
88 de cada mecanismo de alim entación o tran sp o rte  hacia den­
tro  estén  fabricados de un m ate ria l fra n g ib le , de p referen ­
c ia  un m ate ria l polim érico, esto  es, p lá s t ic o , t a l  como e l 
nylon. En e l caso de avería  o mal funcionamiento de lo s  c i ­
lin d ro s  de re tra c c ió n  de los conjuntos de ca rro , la  b a rra  
de su jec ió n  macho seccionará los dedos de agarre 86, 88 a l 
c e r ra rs e , no produciéndose daños en la  propia b a rra . El me­
canismo de alim entación 52 perm ite s i tu a r  e l fa ldón  de p ie l  
en posic ión  dentro del canal y mantenerlo para l a  puesta en 
acción de los medios de su jeción  y de cuña. Esta c a ra c te r ís ­
t ic a  elim ina o reduce sustancialm ente e l r ie sg o  de daños pa­
r a  e l operario  y asegura también que e l fa ldón  de p ie l  que-

HojHttAm. 16
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dará colocado adecuadamente en posic ión  dentro  del canal, 
esto  es, quedara adecuadamente e s tirad o  a

todo lo  largo  del canal. En la  ac tualidad  se p re f ie re  d is ­
poner dos mecanismos de alim entación 52. Ahora b ien , pueden 
d isponerse uno so lo  o más mecanismos de alim entación para 
ten er la  seguridad de que e l fa ldón  de p ie l  queda adecuada­
mente su je to  dentro  del canal, antes de ponerse en acción 
lo s  medios de su jec ió n  y lo s medios de cuña.

Subcon.iuntó de raspador o a r r ancador de la  p ie l

El subconjunto 4-2 de raspador se ve del mejor .mo­
do en la s  fig u ra s  4-, 10, 11 y 12. Como en e l la s  puede ver­
se , e l  subconjunto 4-2 incluye un par de miembros 200 de fo r 
ma general de escuadra o de L, vertica lm ente  d istanciados 
E l extremo de una de la s  ramas 201 de cada uno de lo s miem­
bros 200 de forma de L va asegurado a ro tac ió n  o mediante 
a r t ic u la c ió n  a l b a s tid o r  12, en un subconjunto de base de 
p ivo te  202 a ju s ta b le . Como se ve del mejor modo en la  fig u ­
r a  12, e l  subconjunto de base de p ivote 202 a ju s tab le  in c lu ­
ye una p laca 204 que va a to rn il la d a  a un miembro de b a s tid o r 
206. Los pernos o to rn i l lo s  208 que aseguran e s ta  placa al 
miembro de b a s tid o r  están  rec ib id o s en unas hendiduras lon­
g itu d in a le s  210. A c ie r ta  d is ta n c ia  de separación  de los 

¡bordes tra n sv e rsa le s  de la  p laca 204 hay s itu ad as dos p la­
cas 212, 214. A través de e s ta s  placas 212, 214 se ex tien­
den unos pernos de a ju s te  218 . Como se ap rec ia rá  de modo 
ev idente , e l  giro de lo s pernos de a ju s te  colocará a la  p la ­
ca 204'en posic ión  respecto  a la s  placas la te r a le s  212, 214 
y, por e l lo , co locará en posic ión  la  extremidad l ib r e  de la  
rama 203 d e l miembro 200 resp ec to  a la  p e r i f e r ia  del tambor
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"Los miembros 200 de forma de L del b a s tid o r  de raspador var 
conectados pon-medio de un soporte o portaho jas superio r 
220 que lle v a  una hoja de raspador 222. La hoja de raspador 
222 tie n e  su  borde de ataque romo, es d e c ir , redondeado o 
no a f ila d o . Debido a la  n a tu ra leza  del trab a jo  de la  máqui­
na degolladora de tambor y a la  acción f lo ta n te  de la  hoja, 
como se describe más a d e la n te ,la  hoja 222 no n ec es ita  e s ta r  
a f i la d a , como hace f a l t a  en e l caso de la s  degolladoras de 
m itades de cerdo, de. tambor h o rizo n ta l. La p ie l  no se sepa­
ra  del cuerpo por corte., como sucede con la s  deso lladoras 
de mitades o costados de cerdo, de tambor h o rizo n ta l. Por 
e l  c o n tra rio , la  hoja 222 raspa separando o arrancando la  
p ie l  d e l cuerpo d e l animal sa c r if ic a d o . E sta hoja e je rce  so ­
b re  la  p ie l  una presión  v a riab le  durante la  operación de 
d e s o lla r , p resión  que, en combinación con e l  ángulo v a r ia ­
b le  de l a  hoja, separa la  p ie l  del cuerpo. No se p resen ta , 
pues, e l problema de tener que v e r i f ic a r  constantemente e l 
f i l o  o co rte  de la  hoja, y tener que a f i l a r l a ,  problema que 
se p lan tea  en e l caso de la s  hojas de c u c h illa  usadas en 
la s  deso lladoras de tambor h o rizo n ta l.

En la  actualidad  se p re f ie re  .qu'e e l borde de a ta ­
que de la  hoja es té  redondeado con un rad io  aproximado de 
0,4- m ilím etros. Como a lte rn a tiv a , e l borde de ataque podría 
s e r  plano con los bordes superio r e in fe r io r  redondeados, 
para tener la  hoja roma.

Entre lo s miembros 200 del b a s tid o r  de raspador 
se extiende un travesano o miembro tra n sv e rsa l 224-, en e l 
codo o punto de unión de la s  ramas de los miembros de fo r­
ma de L. También puede emplearse un re fuerzo  tra n sv e rsa l 
226 adecuado para dar r ig id e z  al subconjunto de raspador.
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Hay un perno de a ju s te  228, que incluye una cabeza moletea- 
da o de empuñadura 230 y se extiende a través de una placa 
de soporte 232 f i ja d a  a la  rama 201 del b a s tid o r . El extremo 
in fe r io r  del perno puede ro scarse  a través de un o r if ic io  
roscado practicado  en una porción del b a s tid o r  de la  d eso lla - 
dora. En e l extremo in fe r io r  d e l perno 228 va también ro s­
cada una co n tra tu erca  234 adecuada. Como se ve en la s  f ig u ­
ra s  10 y 11) lo s  pernos de a ju s te  228 es tán  situados junto 
a cada extremo d e l b a s tid o r  de raspador. Como se desprende 
de la s  fig u ra s  4 y 10, lo s pernos de a ju s te  228 s irv en  jpára 
a ju s ta r  la  d is ta n c ia  mínima de separación  en tre  la  hoja.d*e 
raspador 222 y la  p e r i f e r ia  d e l tambor 20. Las empuñaduras 
o cabezas moleteadas lim itan  e l movimiento de giro del bas 
dor de raspador hacia l a  p e r i f e r ia  del tambor.

E ntre e l  travesano 224 .y un miembro de b a s tid o r

tL-

240 hay d ispuestos unos medios e lá s tic o s  242 de s o l ic i t a ­
c ión  neumática. Los medios e lá s tic o s  de s o l ic i ta c ió n  242 
se ap lican  a l travesaño 224 de l a  montura de raspador y solL 
c i ta n  o predisponen a l raspador a i r  en una magnitud p re f i ­
jada respecto  a l a  p e r i f e r ia  d e l tambor. En la  forma de cons­
tru cc ió n  p re fe r id a , lo s medios e lá s tic o s  242 consisten  en 
un saco de a ire  formado a p a r t i r  de un trozo de manga co n tra  
incendios cerrado por un extremo y p rov isto  por su  o tro  ex­
tremo de un tubo de carga o llenado 244. Mediante una ade­
cuada se lecc ió n  de l a  p resión  en e l in te r io r  de..la manga 
242 puede co n tro la rse  l a  p resión  e je rc id a  sobre la  p ie l  por 
l a  hoja de raspador 222. Asimismo puede co n tro la rse  e l ángu­
lo  q u e 'la  hoja de raspador 222 adopta respec to  a la  super­
f i c i e  del tambor durante la  operación de d e s o lla r . Los me­
dios e lá s t ic o s  de s o l ic i ta c ió n  dan por re su ltad o  que la  hoj 330
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de raspador tenga una acción f lo ta n te  durante la  operación 
de d e so lla r , según la  r e s is te n c ia  aplicada a l raspador. Co­
mo la  r e s is te n c ia  que ofrece la  p ie l  a su  separación del 
cuerpo v a r ía  por toda l a  su p e rf ic ie  del cuerpo del animal, 
la  fuerza que la  hoja e je rce  sobre la  p ie l  ha de v a r ia r  con 
e l f in  de p reven ir daños en la  p ie l  y p e rm itir  una elim ina­
ción sólo  lim itad a  o in s ig n if ic a n te  de la  grasa c o n s t i tu t i ­
va d e l tocino y productos cárn icos re s id u a le s , respecto  del 
cuerpo, a l q u ita r  la  p ie l .  La p ie l  es re lativam ente  delgada 
a p a r t i r  de la  l ín e a  o reg ión  v en tra l en d irecc ió n  a l a  no­
na d o rsa l de g rasa. En e s ta  ultim a, la  p ie l  es relativam en­
te  gruesa y mucho menos su scep tib le  a l desgarro durante la  
operación de d e so lla r . Mediante una adecuada se lecc ió n  de 
la  presión  en los medios e lá s tic o s  242 de s o l ic i ta c ió n  neu­
m ática, puede e v ita rse  e l desgarro de la  p ie l  y no se q u i ta ­
rán , del cuerpo del cerdo, lo s productos cárn icos aprovecha­
b le s .

El raspador f lo ta n te  que s irv e  para arrancar la  
p ie l  mantiene l a  p ie l  su je ta  a l tambor a medida que g ira  e l 
cuerpo d e l animal, a consecuencia de la  ro ta c ió n  del tambor. 
Esta p ie l ,  como se ha dicho, tien e  su  menor espesor junto 
a l área o reg ión  v e n tra l del cerdo y, por lo  tan to , la  hoja 
ha de s i tu a rs e  en la  posic ión  más próxima a l tambor cuando 
se e s tá  re tiran d o  la  p ie l  de e s ta  reg ión . Al g ira r  lib rem en­
te  e l cuerpo del cerdo en respuesta  a la  ro tac ió n  del tam­
bor, se p resen ta  una región  de p ie l  mas gruesa y mas tenaz 
a la  hoja del raspador, en y junto a..la reg ió n  dorsa l de 
grasa. Como consecuencia, la  hoja tien d e  a g ira r  o p iv o ta r 
apartándose de l a  p e r i f e r ia  del tambor y raspando más pro­
fundamente en e l cuerpo del cerdo, por debajo de la  super-
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f ic i e  de la  p ie l .  Los mejores resu ltad o s se obtienen s i  la  
fuerza  de s o l ic i ta c ió n  aplicada a l raspador f lo ta n te  se ha­
ce v a r ia r  a propósito) aumentando y disminuyendo para e llo  
la  p resió n  en e l saco e lá s tic o  de a ire  242. Concretamente, 
l a  p resión  es más a l ta  a lo  largo  de las. zonas v en tra les  y 
más b a ja  en la s  áreas dorsa les g rasas. En la  ac tualidad , s e ­
gún se ha v is to , proporciona excelentes re su ltad o s  una pre­
sió n  i n i c i a l  de aproximadamente 3,5 kg/cm^ en lo s medios e lá s­
t ic o s , a lo  la rgo  de la  zona c e n tra l d e l v ie n tre , disminuyen­
do h asta  un v a lo r de 0 kg/cm^ a medida que se va presentan­
do la  reg ión  d o rsa l grasa a la  hoja d e l raspador, y aumen­
tando luego hasta  los 5 ,6  kg/cm^ cuando e l  raspador se pre­
sen ta  a la  segunda zona o reg ión  v e n tra l . E l sistem a de con­
t r o l  cara  hacer v a r ia r  la  p resión  dentro de la  manga o saco 
de a ire  242 se d e sc r ib irá  más adelante en re la c ió n  con la s  
fig u ra s  26a. ..2 6 c .

Medios separadores

j H o ja n A m .

Como se ve en la s  fig u ra s  1, 13) 14 y 15) l s  deso- 
lla d o ra  de cerdos puede i r  p ro v is ta  de un súbconjunto de se 
parador designado en general con e l  numero 300 y que va ase 
gurado a la  p a rte  de b a s tid o r 14* E ste separador s irv e  para 
asegurar la  r e t i r a d a  o desprendimiento de la  p ie l  respecto  
del tambor, después de.arrancada del cuerpo del animal. El 
subconjunto de separador 300-- se extiende en e l sen tido  Ion 
g itu d in a l d e l tambor, paralelam ente a l e je  geométrico del 
tambor 20. E l subconjunto de separador 300 incluye un sepa­
rado r alargado 304 que tien e  una hoja 305 soportada, en su3 
extremidades su perio r e in fe r io r ,  por unos accionadores res 
pectivos 306, 308. Cada accionador 306, 308 incluye una p ía
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ca f ro n ta l  310, una placa p o s te rio r  312, una placa la te r a l  
314 y una p laca de base 316, aseguradas a un miembro de basj- 
t id o r  318.

Entre la s  p lacas f ro n ta l  y p o s te r io r  310, 312 se 
extiende un conjunto 320 de c ilin d ro  y émbolo de doble v as ta ­
go. Los vastagos opuestos 322, 324 van a su  vez asegurados 
a la  p laca p o s te rio r  312 y la  p laca f ro n ta l  310, re sp e c tiv a ­
mente. El separador 304 va empernado a l c il in d ro  326 del 
conjunto 320 por medio de unas c a r te la s  328 de pestaña colo­
cadas a cada extremo del separador 304. La puesta a p resión  
s e le c tiv a  de uno u o tro  extremo del c il in d ro  326 dará por 
re su ltad o  la  s a lid a  o ex tensión  del separador 304 hacia el 
tambor, y l a  re t i r a d a  o re tra c c ió n  del separador respecto  
del tambor. El reco rrid o  del conjunto 320 de c ilin d ro  y ém­
bolo se e lig e  de modo que l a  hoja 305 pueda s i tu a rs e  en pe- 
s ic ió n  en un puntó inmediatamente contiguo a l a  p e r i f e r ia  d é l 
tambor 20, a una d is ta n c ia  menor que e l espesor normal de 
la  p ie l .  En la  ac tualidad  se p re f ie re  que e l separador sea 
puesto en acción dos veces durante un c ic lo  completo d e l apa­
ra to  de d e so lla r . El separador se pone en acción a l  p r in c i­
pio de la  operación de d e so lla r  para r e t i r a r  la  p ie l  que pué- 
da haber todavía presen te  o pegada en l a  p e r i f e r ia  d e l tamber. 
Cerca de la  term inación del c ic lo  de sep ara r, cuando se han 
ab ie rto  la s  b a rras  de su jeción , e l separador volverá a ponei 
se en acción para separar del tambor l a  p ie l  d e l cerdo y 
d ep o sita rla  en un transpo rtado r 332 colocado inmediatamente 
debajo del tambor (fig u ra  1).

Medios de accionamiento

/

El subconjunto p rin c ip a l de accionamiento o propul
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s ió n  se ve d e l mejor modo en la s  fig u ras  4, 14-, 16 y 17.
Como en e l la s  se rep resen ta , e l subconjunto 30 incluye un 
motor de accionamiento 350, un freno de embrague 352 y un 
red u c to r de velocidad 354-. Las unidades 350, 352 y 354- es­
tá n  in terconectadas por medio de unos acoplamiento 356, y 
cada unidad va empernada directam ente a la  p a rte  de b a s t i ­
dor 16 de la  deso lladora  . El e je  de s a l id a  358 del reduc­
to r  de velocidad 354- lle v a  un doble piñón 360 de transm isión 

[por cadena. El piñón 360 va conectado a l doble piñón in fe ­
r i o r  362 del conjunto de e je  interm edio o a u x ilia r  32. por 
medio de una cadena de doble h i le ra  34. E l conjunto d e .e je  
auxiliar 32 incluye un árbol o e je  364 que soporta a roua- 
c ió n  e l  piñón in fe r io r  362 y un piñón su p erio r 366. Hay un 
piñón a u x il ia r  368 montado de manera* a ju s tab le  y colocado 
en un travesado 370 de l a  p a rte  de b a s tid o r  16. El pmon es 
a ju s ta b le  respec to  a l a  cadena 34 para de ese modo ten sa r
adecuadamente l a  cadena.

Como se i l u s t r a  esquemáticamente en l a  f ig u ra  4
y puede v erse  en la s  f ig u ra s  14, 17 y 25, en la  p a rte  a l ta  
del tambor 20 va asegurado un doble piñón 372, también de 
transm isión  por cadena. El piñón superio r 366 d e l conjunto 
de e je  interm edio 32 va conectado al piñón 372 d e l tambor, 
con transm isió n 'de  movimiento, por medio de una cadena de 
doble h i le r a  36. En l a  p a rte .d e  b a s tid o r  16 hay montad, un 
piñón a u x il ia r  a ju s tab le  376 para a ju s ta r  l a  tensión  de la
c adena 3.6.

Se p re f ie re  que e l motor 36O sea un motor e lé c t r i  
co, que se puede tener en funcionamiento constan te durante 
l a  condición de "energ ía  conectada". El f r e n ,  de embrague 
352 accionad, por a ire  prevé la  ráp ida transm isión  de fu e r-
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*^a m otriz desde e l motor 350, por medio del redu c to r de ve­
locidad que hay en la  cadena prim aria 34 y de la  cadena se­
cundaria 36, hasta e l tambor 20.

Freno de seguridad
Como se ve en la s  f ig u ras  1, 2, 3. 4, 18 y 19, 

se prevé un conjunto 400 de freno de d isco  de seguridad ,pa­
r a  impedir l a  ro tac ió n  del tambor 20 cuando e l aparato e s ta  
parado. El conjunto 400 de freno de disco incluye un disco 
o ro to r  402 montado, de manera que no puede g ira r , en el 
extremo del e je  o muñón 22 del tambor 20. En la  p a rte  de 
b a s tid o r 12, junto  al ro to r  402, hay montado un subconjunto 
404 de zapatas en h o rq u illa , normalmente activado . E l sub­
conjunto 404 de zapatas incluye una p laca de base 406 y un 
par de muelles portadores de zapatas de freno , su p erio r e j 
f e r io r ,  superpuestos y hechos de m ate ria l plano o en forma 
de p lacas 408, 410, respectivam ente. Cada uno de lo s muelle 
planos 408, 410 portadores de zapatas de freno  lle v a , en su 
extremidad e x te r io r , una zapata de freno 412. Las zapatas
de freno 412 abrazan o ."emparedan" en tre  e l la s  a l d isco 402
Los muelles 408, 410 g iran  o p ivotan  en torno a un conjunto 
de p ivote 414. A través de los extremos de lo s  m uelles 408, 
410 se extiende un espárrago roscado 416, que l le v a  unas tu  
cas de a ju s te  418. La ro tac ió n  de la s  tuercas de a ju s te  418 
hacia fuera a p a r t i r  del cen tro  del esparrago 416 hace que
los muelles 408, 410 pivoten  hacia dentro por sus extremos
ex te rio re s , aumentando a s i la  fuerza o p resión  de freno 
e je rc id a  sobre e l ro to r  402 por la s  zapatas 412.

El muelle 408 lle v a  un desáctivador neumático de 
freno 420, de c ilin d ro  y émbolo. El' c i l in d ro  422 e s ta  emper
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Hado directam ente a la  su p e rfic ie  superio r del muelle 408 
por d e lan te  d e l conjunto de pivote 414? y a  través del mue­
l l e  se extiende un vastago de émbolo 424. Al s a l i r  o exten­
derse e l vastago de émbolo 424) lo s  extremos ex te rio res  de 
lo s muelles 408, 410 y, por lo  tan to ) la s  zapatas de freno 
412) se apartan  liberando a s í e l ro to r  402 y) por tan to , e l 
¡tambor 20. De haber un f a l lo  de sum inistro  de p resión  de 
a ire  a l  conjunto 420 de c il in d ro  y émbolo, e l  freno  recaerá  
ante:, e s te  f a l lo ,  en la  posic ión  de activado .

La secuencia de funcionamiento de l a  máquina,-deso-- 
lla d o ra  de tambor con arreg lo  a la  presen te  invención in c lu ­
ye la s  operaciones de alim entación o tra n sp o rte  d e l faldón 
de p ie l  hacia dentro  por p a rte  de los mecanismos 52, e l b lo ­
queo de la  b a rra  de su jec ió n  48 y e l comienzo de la  ro tac ió n  
del tambor 20. M ientras e l  tambor g ira , la  p ie l  se va sepa­
rando del cuerpo por l a  acción d e l subconjunto 42 de hoja 
de raspador. El cuerpo d e l animal i r í a  girando a medida que 
la  p ie l  sigue a l tambor en su revo lución , hasta  term inarse 
el desuello. Terminado e l desuello , se a b r i r ía  la  b a rra  de 
su jec ió n , la  hoja separadora se movería penetrando para re ­
t i r a r  l a  p ie l  del tambor, y la  p ie l  c a e r ía  en e l tra n sp o rta ­
dor de r e t i r a d a  de debajo de la . máquina. E l tambor se g u iría  
girando y se d e ten d ría  en su  posic ión  i n i c i a l  o de arranque- 
parada, repuesto  para e l c ic lo  s ig u ie n te . La duración y e l 
tiempo de aparic ión , durante la  revolución  del tambor, de 
cada una de la s  operaciones de los subconjuntos por separa­
do, e s tá  esquemáticamente i lu s tra d a  en la  f ig u ra  27.

)E1 sistem a de contrcíl y su funcionam iento,,
] En la s  fig u ra s  24 y. 25 se rep resen ta  una porción



1o

15

2o

25

3o
30117

H o J*  n A m . 2 6

g.el sistem a neumático de co n tro l, esquemáticamente i l u s t r a ­
do en la s  f ig u ras  2 6 a ...  26c. Hay una p lu ra lid ad  de lev as, 
válvulas neumáticas y conjuntos de c ilin d ro  y émbolo monta­
dos en e l b a s tid o r de soporte directam ente encima del tamboi 
sobre e l piñón conducido del tambor y en e l propio tambor. 
Otras porciones del sistem a de co n tro l van colocadas en un 
cuadro o panel de mando p rin c ip a l, montadas en el b a s tid o r , 
y montadas también dentro del propio tambor. Al sistem a se 
le  sum in istra  a ire  comprimido por medio de unas jun tas ro ta  
to r ia s  460, 462 situ ad as en la  p arte  su p erio r y en la  in fe ­
r io r  del tambor (fig u ras  1 y 2).

Con re fe re n c ia  a la s  f ig u ras  24, 25 y 2 6 a ...  26ĉ , 
una fuente 500 sum in istra  a ire  comprimido a l sistem a de con­
t r o l  a través de un regulador de p resión  502 y de una v á l­
vula p rin c ip a l 504 de sum inistro  de a ir e . El a ire  de control 
se sum in istra  a la  to ta lid a d  de la s  v álvu las y lo s conjunto 
de c ilin d ro  y émbolo esquemáticamente i lu s tra d o s , por medio 
de unos m últip les 514, 516, 518, 520 y 522. Los m últip les 5 
520 y 522 van todos sosten idos en e l b a s tid o r  o en el p u p itie  
de mando. Los m últip les 516 y 518 están  montados dentro del 
tambor. A lo s componentes de dentro del tambor se le s  sum inis­
t r a  a ire  por medio de la  jun ta  r o ta to r ia  su p erio r 460 y de la
jun ta  ro ta to r ia  in fe r io r  462 (fig u ras  26c y 1).

Para hacer funcionar la  máquina, e l  operario  ac­
túa primero sobre la  válvu la  de mano 504 que sum in istra  a ir t  
a la  máquina. Se encenderá una luz de co n tro l 506 indicando 
la  condición de "activado" y se sum in istrara  a ire  a la  v á l­
vula 508 (fig u ra  26c) y a la s  válvulas 510, 512 (fig u ra  26b,
Se sum in istra  a ire  también al c ilin d ro  y émbolo 420 del f r e ­
no de d isco , que a f lo ja  o l ib e ra  e l freno e s tá tic o  o de se-

4,
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guridad, del ro to r  402. Se sum in istra  a ire  comprimido, a 
través de lo s  m ú ltip les 514 y 516, a la  to ta lid a d  de la s  v s l 
vulas y c il in d ro s  del sistem a de co n tro l. A continuación, 
e l/o p erad o r conecta la  energ ía e lé c tr ic a  a l motor e lé c tr ic o  
para la  unidad de ro tac ió n  del tambor de freno de embrague, 
y también a l m otor,del transpo rtado r de r e t i r a d a .  La máqui­
na queda a s í d isp u esta  para d e so lla r  e l cuerpo de un cerdo.

El cerdo, que e s tá  colgando de sus corvejones o 
cujartos tra se ro s  en un gancho ro ta to r io , es sac rificad o  y 
sangrado, efectuándose un arreg lo  o preparación manual p r e l i ­
minar de la  p ie l  en l a  reg ión  de la s  patas tra se ra s  y en to e - 
no a la  reg ió n  de la  cabeza. Se efec túa  luego un co rte  en 
e l sen tido  lo n g itu d in a l, en l a  región  o l in e a  v e n tra l de^ 
cerdo, y se separa e l borde o faldón de p ie l .  El cerdo se 
coloca en posic ión  junto a l a  deso lladora de tambor y con- 
t r a  la  p laca  26 de co rredera  y acción de tope d e l cuerpo.
El operario  coloca entonces e l  fa ldón  de p ie l  en e l  m ecanis­
mo su p e rio r de alim entación 52 y p isa  u oprime una válvu la 
de pedal 524 (f ig u ra  26a), La válvu la  de pedal 524 cambia 
de posic ión  momentáneamente, ocasionando un cambio o d esp la ­
zamiento en la  v á lvu la  526, que e s tá  accionada por a ir e . El 
c il in d ro  528 montado en la  porción superio r d e l b a s tid o r de 
la  deso llado ra  de tambor, v is ta  en l a  f ig u ra  25, produce una 
ex tensión  y l a  lev a  F montada en e l  extremo del vástago del 
c il in d ro  528, pone en acción una válvu la  530. La válvu la  
530 cambia, pasando a ire  a l c ilin d ro  90 d e l mecanismo supe­
r io r  y cerrándose de ese modo los dedos de agarre sobre e l 
fa ld ó n 'd e  p ie l .  E l operario  coloca luego e l  fa ldón  de p ie l  
metiéndolo en e l mecanismo de alim entación 52 in fe r io r  y
p isa  la  v á lvu la  de pedal 532, que produce un cambio o despla-30
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zamiento en la  válvu la  534, haciendo que e l c il in d ro  536 
montado en e l b a s tid o r se extienda o sobresalga de modo que 
la  leva & toma contacto  con la  válvu la 538, ac tivándo la. 
E l/conjunto  90 de c ilin d ro  y émbolo accionador del mecanis­
mo in fe r io r  52 de alim entación produce una ex tensión , y 
ío s  dedos de agarre se c ie r ra n  sobre la  porción in fe r io r  
del faldón  de p ie l .

A continuación, e l operario  pone en acción los 
conjuntos de c il in d ro  y émbolo de re tra c c ió n  y ex tensión  de 

carros. Como puede verse en la  f ig u ra  26b, e l  o p e ra rio .o p ri­
me la  válvu la  de pulsador 540 que momentáneamente cambia, 
perm itiendo e l paso de a ire  a la  válvu la  542 y accionando 
a s í e l conjunto de c il in d ro  y émbolo 544, que va montado en 
e l b a s tid o r como puede verse en la  f ig u ra  25. E l c il in d ro  

544 se r e t r a e ,  y la  válvu la  546 accionada por re so r te  cambia 
de posic ión . Como consecuencia, la  válvu la  548, que e s ta  
también accionada por re s o r te , cambia de posic ión , y lo s c i ­
lin d ro s 68 de los conjuntos de carro  su p e rio r e in fe r io r  pro­
ducen la  re tra c c ió n  de ambos dedos de su jec ió n  de la  p ie l  
a l in te r io r  del canal del área de tambor, situando la  p ie l  
en posición para su su jec ión . Las válvu las 120 (f ig u ra  8) 
son movidas por unos accionadores 122 montados en la  p laca 
de carro s 74. Como consecuencia, se transm ite  a ire  a la  v á l 
vu la  550, lo  que ind ica que lo s dedos es tán  re tra íd o s , y 
de ese modo se da aprobación a la  acción de c ie r re  de la  
b a rra .d e  su jec ió n . La válvu la  neumática 512 cambia, y se su 
n is t r a  a ire  a la  válvula 552 y a l a  554, de la  b a rra  de su­
jec ión  y la  p a rte  de accionamiento de cuña d e l sistem a de 
co n tro l (fig u ra  26b). El operario  oprime momentáneamente 
la s  válvulas de pulsador 552, 554, que es tán  s itu ad as fuera

ni
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*y a le jadas del tambor para mayor seguridad, y la  válvu la 
neumática 556 cambia, produciéndose a s í l a  ex tensión d e l c i ­
lin d ro  558 que e s tá  montado en el b a s tid o r (fig u ra  25). Una 
leVa J-2  montada en e l  extremo d el vástago del conjunto de 
c il in d ro  y émbolo 558 cambia de posic ión  la  válvu la 560, lo 
que da por re su ltad o  e l  cambio o desplazam iento de la  v á lv u ­
la  neumática 562. Se sum in istra  a ire  entonces a l conjunto 
162 de c il in d ro  y émbolo de los medios de cuna y al. conjun­
to ¡de c il in d ro  y émbolo 140 de pivotam iento de to rn ique te  
de los medios de su jec ió n . La b a rra  de su jec ión  se c ie r ra  
dentro  d e l canal, y queda bloqueada en su  s i t i o  con acción 
de cuña. La v á lv u la  neumática 564 cambia y l a  válvu la neu­
m ática 566 también cambia, indicando con e l lo  a la  unidad 
de freno de tambor de embrague que la  b a rra  de su jeción  es­
tá  ce rrada . La v á lv u la  neumática 510 cambia,, llegando e l  j 
sum inistro  de a ire  a la s  válvu las 568 y 570 de la  unidad do 
embrague y freno (f ig u ra  26c ) .  La ac tivac ión  d e l freno de 
embrague, que perm ite la  ro tac ió n  del tambor t ie n e , por lo  
tan to , un enclavamiento mutuo con la  ac tiv ac ió n  de los c i l i .  
dros de b a rra  de' cuña y de b a rra  de su jec ió n . El operario  
oprime momentáneamente la s  válvu las de pulsador 568, 570 y 
la  v á lvu la  neumática 508 c.ambia, se ap lic a  o conecta e l emb 
gue y se desconecta e l 'f r e n o  de tambor en l a  unidad de em­
brague y freno 352, y e l  tambor empieza a g ira r .

Un sistem a de levas montado encima d e l piñón de 
tambor coopera con una p lu ra lid ad  de válvu las con e l f in  de 
accionar automáticamente los mecanismos d e l separador, su­
m in is tra r  a ire  al saco de a ire  del raspador, a b r ir  los de­
dos de alim entación o tra n sp o rte , a f lo ja r  la  b a rra  de su je ­
c ión  y detener e l tambor en posic ión  para e l  c ic lo  sig u ien -
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te  con e l mecanismo de alim entación o tra n sp o rte  extendido. 
Como se ve del mejor modo en la s  fig u ras  24, 25 y 26a, la  
leva 3-2 s itu ad a  en e l piñón de tambor activa'momentáneamen­
te  Ó.a válvu la  572. La válvu la  572 cambia a l tomar contacto  
su activador con la  leva B-2, y l a  válvu la neumática 547 can 
b ia  asimismo de posic ión . Los accionadores 306, 308 del sub­
conjunto de separador se activan , moviendo con e llo  e l se­
parador momentáneamente hasta  l a  posic ión  de separar la  pie... 
De¡haber algo de p ie l  adherida a l a  su p e rf ic ie  d e l tambor, 
procedente del c ic lo  a n te r io r , e l separador la  q u ita ra .

Las válvulas 530, 538 (fig u ras  25 y 26a) se sa l^n  
de debajo de la s  levas F y G. Las válvu las 530 y 538, accio­
nadas por re s o r te , cambian de posición  y lo s c il in d ro s  % 
de lo s medios de alim entación o tran sp o rte  52 superio r e in  
f e r io r  se re tra e n , abriéndose lo s dedos de agarre .

Las levas C y D del sistem a de co n tro l de p resjón  
del raspador de la  p ie l  (fig u ras  24 y 26a) es tán  situ ad as en 
posic ión  para tomar contacto  con unas válvu las 580 y 578.
La válvu la  580 accionada por leva cambia de posic ión , a s í 
como la  válvu la  neumática 582 también cambia, cerrándose e l 
paso de a ire  de a l ta  p resión  a l saco de* a ire  242 d e l raspa­
dor. La válvu la  578 accionada por la  leva D cambia momentá­
neamente, cambiando con e llo  de posición  la  v á lvu la  neumáti­
ca 584, y e l  a ire  de a l ta  p resión  encerrado en e l  sistem a 
de p resión  sa le  a la  atm ósfera, de modo que en la  hoja de 
raspador actúa ahora una presión  b a ja , e je rc id a  por e l saco 
de a ire  242. Las levas C y D están  s itu ad as en e l piñón de 
tambor y dimensionadas de modo que se sum in istra  e l a ire  de 
a l ta  p resión  a l saco de a ire  durante e l raspado in ic ia l  a 
p a r t i r  de la  lín e a  v en tra l, en torno a l cuerpo del animal,
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J^acia l a  reg ión  d o rsa l g rasa. Cuando a la  hoja de raspador 
se l e  p resen tad la  zona de reg ión  de p ie l  más gruesa que c i r ­
cunda e l lomo graso del cerdo, la  leva D da sa lid a  al a ire  
d e l saco, reduciéndose con e llo  l a  p res ió n  e je rc id a  en e l 
raspador y, por tan to , la  d e l raspador sobre la  p ie l .  En la  
ac tu a lid ad  se p re f ie re  que la  p resión  i n i c i a l  sum inistrada 
a l  saco de a ire  sea de aproximadamente 3*5 kg/cm^ y que la  
p re s ió n  se reduzca a cero en la  reg ión  d o rsa l grasa. Ahora 
3ie n , esto  puede hacerse v a r ia r  grandemente, para adaptarse 
a l  t ip o  y tamaño del cerdo en tra tam ien to , y a l  c a rá c te r  de 

a p i e l .
A continuación, l a  leva A, que forma parte  del 

sis tem a de co n tro l del mecanismo de alim entación o transpon 
*:e y  va montada en e l piñón de tambor, toma contacto  con la  
v á lv u la  586. La válvu la  586 cambia momentáneamente, y oanbis 
l a  v á lv u la  neumática 526 (f ig u ra  26a). El c ilin d ro  528 se 
r e t r a e  y queda repuesto  para el c ic lo  s ig u ie n te , y la  válvu­
l a  neumática 534- cambia haciendo que e l c il in d ro  53o p-oduz- 

a una re tra c c ió n  y quede a s í repuesto  para e l s ig u ien te  c i ­
c lo  de d e s o lla r . La válvu la  neumática 524 cambia también,, 
e l  c i l in d ro  544.produce una.ex tensión  y.queda repuesto  para 
e l  c ic lo  s ig u ie n te , y la  válvu la  neumática 556 cambia, dandc 
lu g a r  a que e l c il in d ro  558 se re t r a ig a , quedando también r e ­
puesto para e l c ic lo  s ig u ie n te .

A es te  punto, la  leva C abandona e l contacto con
la  v á lv u la  580 que es tá  accionada por re so r te  y hace que la  
v á lv u la  582 accionada por re so r te  cambie de posición , de mo­
do que en e l saco de a ire  del raspador (f ig u ra  26a) en tra  
a i r e  de a l ta  p resión . En la  actualidad  se p re f ie re  que la  pije 
s ió n  dentro  del saco de a ire  aumente desde cero , en l a  re -

H o ja n ó m .
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gión d o rsa l grasa, hasta alrededor de 5)6 kg/cm^, a medida 
que e l cerdo, en su  ro tac ió n , p resen ta  la  reg ión  v e n tra l a l 
raspador.

/  La válvu la 580 abandona e l contacto  con la  leva
J - l  (fig u ras  24, 25 y 26b). La válvu la  560 accionada por 
re so r te  cambia, y la  válvu la  562 accionada por re s o r te  cam­
b ia  también. Se sum in istra a ire  a los c i l in d ro s  162, 145 y 
los émbolos se re tra e n , re trayéndose 'con  e llo  lo s ro d il lo s  
de [cuña. La b a rra  de su jec ió n  macho se abre, y g ira  en e l 
área del canal. La válvula neumática 564 también cambia a 
es te  punto. La leva  B -l toma contacto  entonces con la  v á l­
vula 572, que cambia. La válvu la  neumática 574, por lo  tan ­
to , cambia también y lo s  accionadores 306, 308 llev an  e l  se­
parador hasta  la  posic ión  de separar, dejando caer la  p ie l  
en e l  transpo rtado r situado  debajo d e l tambor. La leva B -l 
abandona entonces e l contacto con la  válvu la  572, la  cual 
cambia, cambiando también la  válvu la 574, y lo s  accionadores 
306, 308 re tra e n  e l separador desde la  posic ión  de sep ara r.

La leva E (f ig u ra  26c) toma contacto  momentánea­
mente con la  válvu la  590. La válvu la  590 cambia y la  válvu la  
neumática 508, re te n id a , cambia también; Se ap lic a  p resión  ce 
a ire  a l tambor de freno del conjunto 352 de embregue y f r e ­
no, y da comienzo e l proceso de detención. La válvu la  reumá­
t ic a  re ten id a  510 cambia y e l seguro de pulsadores se repone, 
Cambia la  válvu la neumática 512 de rep o s ic ió n  del seguro de 
pulsadores, re te n id a , y cambia también la  v á lvu la  neumática 
repuesta  566 de seguridad de la  b a rra  de su jec ió n .

Al term inar e l  tambor e l proceso de detención, la
leva H toma contacto  con la  válvu la  546 (f ig u ra  26b) del 
sistem a de co n tro l de la  unidad de re tra c c ió n  de su jec ión
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3e l a  p ie l .  La válvu la  546 cambia, y cambia también la  v á l­
vula neumática 5 4 8 ..A bierta ahora la  b arra  de su jeción , e l 
a ire  procedente de la  vá lv u la  548 pasa por la  válvula 592, 
que'' produce la  extensión de los carros de dedo hacia fuera , 
en d irec c ió n  a l  operador. Los carros son desplazados por 
lo s  c il in d ro s  68. L,as válvu las de re so r te  120 que hay en 
la s  p lacas de carro  cambian de posición , indicándose a l s i s ­
tema de co n tro l de accionamiento de la  b a rra  de su jeción  que 
losj dedos de agarre se extienden ahora por toda e l área o 
zona de su jec ió n . La máquina se detiene ahora, quedando d is ­
puesta para la  operación s ig u ie n te , con e l canal colocado 
en posic ión  para r e c ib i r  e l fa ldón  de p ie l  de o tro  cuerpo 
de cerdo.

Para parar la  máquina completamente, se cambia o 
desplaza a mano la  válvu la  p rin c ip a l 504 de sum inistro  de 
a ire , y se bloquea y purga e l paso de a ire  a la  máquina. La 
luz  506 se apaga, y cambia de posición la  válvu la de reso rte  
594. Se purga de a ire  e l conjunto 420 de c ilin d ro  de freno 
de seguridad de zapatas en h o rq u illa , con carga de re so r te , 
quedando puesto o en acción e l freno e s tá tic o  o de segnri:- 
dad. La válvu la  548 con re to rno  de re so r te  cambia, la  v á l­
vula 592 con re to rno  de re s o r te  cambia, la  válvu la  562 con 
re to rno  de re s o r te  cambia, l a  válvu la  550 con re to rno  de re ­
so r te  cambia, la  válvu la  574 con re to rno  de re so r te  cambia 
y la  válvu la  582 con re torno  de re so r te  cambia también. El 
operario  interrum pe o co rta  ahora e l paso de energía e léc­
t r i c a  a la  máquina y l a  unidad queda completamente parada y 
desac tivada. Después de desollado cada cuerpo de cerdo sa­
c r if ic a d o , la  máquina se lim pia momentáneamente con chorro 
de vapor y agua c a lie n te  con fin es  s a n i ta r io s , especialmen-
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"te en la  región  de su jeción , en preparación para t r a t a r  e l 
s ig u ien te  cuerpo de cerdo.

La deso lladora de tambor, única en-su género, de 
la  p resen te  invención es capaz de q u ita r  la  p ie l ,  inclu idos 
pelo y cerdas, d irectam ente del cuerpo en tero  del cerdo es­
tando és te  suspendido de sus cuartos tra se ro s , eliminándose 
con e llo  la  necesidad de la s  etapas de p e la r o chamuscar y 
esca ldar en la  operación de tra tam ien to . La deso lladora de 
tambor, debido a l s in g u la r d isp o s itiv o  o subconjunto de r a s ­
pador, separa la  p ie l  s in  dañarla y s in  una excesiva elim i­
nación de la  grasa c o n s ti tu tiv a  d e l tocino  n i de lo s p roduc­
tos cárn icos re s id u a le s , del cuerpo del cerdo, Los medios 
de su jec ió n  y de acción de cuña perfeccionados dan la  segu­
rid ad  de que e l fa ldón  de p ie l  quedará re ten id o  dentro del 
canal durante la  ro tac ió n  del tambor. Los medios de r e t r a c ­
c ión  y de alim entación o tran sp o rte  de en trada colocan efec­
tivam ente e l fa ldón de p ie l dentro del canal, antes da la  
ac tiv ac ió n  de lo s medios de su jeción , s in  que se produzcan 
arrugas y s in  rie sg o  de daños para e l  o p erario . En v is ta  de 
lo anteriorm ente d e sc r ito , la s  personas ordinariam ente ver­
sadas en la  m ateria podrán ap rec ia r sin- duda la  p o sib ilid ad  
de d iv ersas m odificaciones en e l aparato expuesto, que no s<¡ 
apartarán  de los conceptos inventivos aquí expuestos. Por 
ejemplo, e l  ángulo agudo del tambor respec to  a la  v e r t ic a l  
puede m odificarse para asegurar la  adecuada colocación del 
cuerpo d e l cerdo, pero s in  o frecer excesiva re s is te n c ia  a 
la  ro tac ió n  del cuerpo del cerdo. El cuerpo debe g ira r  con 
r e la t iv a  l ib e r ta d , para e v ita r  que la  p ie l  se desgarre . Po­
d rían  emplearse más o menos medios de tran sp o rte  o alim enta­
c ión  del faldón  de p ie l ,  s i  b ien  son dos lo s que se p re f ie -
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5

re n  en la  ac tu a lid ad . Por todo e llo , se tien e  la  in tención  
expresa de que la  d escripc ión  que antecede ha de co n s id e ra r­
se como la  de l a  forma de ejecución p re fe rid a , y e l ámbito 
y e l e s p í r i tu  verdaderos de la  p resente Invención vendrán 
determinados por re fe re n c ia  a la s  re iv ind icac iones que s i ­
guen.

//
/
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invención propia y nueva que se p re­
sen tan  para que sean objeto de e s ta  s o lic i tu d  de Paten te de 
Invención en España, por VEINTE años, son los que se reco­
gen en la s  re iv in d icac io n es s ig u ien te s :

j 1§ .-  Un aparato de d e so lla r  cuerpos de cerdo, per­
feccionado, para q u ita r  la  p ie l  con su pelo re ten id o , d ire c ­
tamente d e l cuerpo de un cerdo, aparato que comprende: una 
su p e rfic ie  de resbalam iento y acción de tope del cuerpo; un 
tambor montado a ro tac ió n  junto a dicha su p e rf ic ie  de resoa- 
lam ien to .y  acción de tope del cuerpo, teniendo dicho tambor 
un canal orientado en sen tido  a x il que se abre en su  p e r if e ­
r i a ;  unos medios de su jec ión  en dicho tambor, en e l c itado  
canal, para su je ta r  un faldón  de borde de la  p ie l  del cuerp( 
d e l cerdo; un raspador o arrancador de la  p ie l ,  situado  en 
posic ión  junto a dicho canal; en dicho canal, unos medios de 
agarre y tran sp o rte  del faldón  de p ie l ,  ex ten sib le s  hacia . 
fuera de dicho canal y r e t r a íb le s  a l in te r io r  de dicho canal, 
para agarrar y tra n sp o rta r  o meter e l fa ldón  de borde en e l 
c itado  canal perm itiendo la  su jeción  del mismo, de t a l  modo 
que, a l agarrarse  un faldón de borde de la  p ie l  y meterse 
en dicho canal, quedando su je to , la  ro tac ió n  de dicho tambo: 
en una revolución  completa hace que e l cuerpo g ire  apoyado 
en la  c itad a  su p e rfic ie  de resbalam iento y acción de tope y 
la  p ie l  sa lga arrancada del cuerpo por dicho raspador.

23 .- El aparato de la  re iv in d ic ac ió n  13, que in -

/'
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"cluye además o tros medios de agarrar y tra n sp o rta r  e l f a l ­
dón de p ie l ,  d istanciados en sentido lo n g itu d in a l de los me 
dios primeramente c itad o s de agarrar y tra n sp o rta r  en dicho 
can a l, y en e l que cada uno de dichos medios de agarrar y 
tra n sp o rta r  comprende: por lo  menos un par de dedos de aga­
r r e  capaces de cooperar; unos medios de a b r ir  y c e rra r  los 
c itad o s dedos de agarre; y unos medios de ex tensión y retrat: 
c ión  conectados a dichos dedos de agarre para extender d i­
chos dedos cuando es tán  ab ie rto s  y r e t r a e r  dichos dedos, en 
dicho canal, cuando es tán  cerrados.

/ 3 ^ .-  El aparato de la  re iv in d ic ac ió n  1&, en e l
que dichos medios de su jec ió n  incluyen una mordaza f i j a  en 
dicho canal; una mordaza desplazable cooperante en dicho c a ­
n a l, desp lazable en tre  una posic ión  de a b ie r ta , en la  que 
e s tá  separada de dicha mordaza f i j a ,  y una posición  de ce rra ­
da junto  a dicha mordaza f i j a ;  unos medios de sum inistro  de 
fu erza  m otriz para desp lazar dicha mordaza desplazable en­
t r e  una y o tra  de dichas oposiciones; unos medios de acción 
de cuña en la  p e r i f e r ia  de dicho tambor, movibles en s e n ti­
do ra d ia l  hacia fu era  respecto  de dicho tambor, para operar 
co n tra  dicha mordaza desp lazable bloqueando un faldón de p i^ l  
en tre  dichas mordazas; y unos medios de sum inistro  de fu e r­
za m otriz para hacer funcionar dichos medios de acción de c i ­
ña.

4-8.- E l aparato de la  re iv in d icac ió n  3^, en e l  
que di.cha mordaza f i j a  e s tá  en uno de los lados o costados 
de dicho canal, y los c itad o s medios de acción de cuña in ­
cluyen unos ro d i l lo s  de acción de cuña desp lazables hasta 
tomar contacto  de ap licac ió n  en tre  un apoyo o soporte f i j o  
situado  en e l  costado opuesto de dicho canal y l a  c ita d a  moi

! Hojanóm*

30117



p -

1

5

10

15

20

25

21048

H o j a n f t m .  3 8

_daza desplazable.

5a.- El aparato de la reivindicación 13/ que 

incluye una montura para dicho raspador, siendo dicha montu­

ra movible con respecto a la periferia de dicho tambor para 

hacer variar la distancia de separación entre dicho raspadoi 

y dicha periferia de tambor; y unos medios neumáticos de so­

licitación que se aplican a dicha montura para solicitar a 

dicho raspador en una magnitud prefijada, respecto a dicha 

periferia de tambor.

63.- El aparato de la reivindicación 53, en 

el que dichos medios neumáticos de solicitación comprenden 

un miembro tubular inflado.

73.- El aparato de la reivindicación 63, que 

incluye medios neumáticos de control de presión asociados a 

dicho miembro tubular inflado, para controlar la presión en 

su interior.

83.- El aparato de la reivindicación 73,3 que 

incluye unos medios conectados a dichos medios de control 

de presión, y accionables con la rotación de dicho tambor/ 

para hacer variar de modo controlable la presión en dicho 

miembro, y con ello la solicitación aplicada a dicho raspa­

dor, con la posición de rotación de dicho tambor.

93.- Un aparato de desollar cuerpos de cerdo, 

perfeccionado, para quitar la piel con su pelo retenido di­

rectamente del cuerpo de un cerdo.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompañan y pa­

ra los fines que se han especificado.
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Esta Memoria consta de treinta y nueve hojas 

escritas a máquina por una sola cara.
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