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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a ana máquina 
oortacintas provista de un dispositivo de paro para parar 
las rotaciones al agotarse el rollo de tejido cortar;

La tira oontinua o ointa de altura oonstante, se 
obtiene generalmente de.un tejido tubular arrollado en 
forma de rollo, colocado sobre un bastidor superior rota­
tivo, soportado por un bastidor inferior fijo, en el oual 
está alojado un mecanismo de arrastre para haoer asumir 
una forma cilindrica al tejido y para hacerlo avanzar pro­
gresivamente hacia un dispositivo de oorte en una canti­

dad correspondiente a la altura de la ointa que se desea 
obtener. En este bastidor fijo están también provistos un 
dispositivo de accionamiento y medios de conexiónjnecáni- 

ca para las partes rotativas de la citada máquina
Sobre el bastidor rotativo superior hay previs­

to un tensor de rodillos a través del oual pasa el tejido 
para ser suficientemente tensado con el fin de obtener una 
altura oonstante de la ointa.

Un inconveniente que ha sido encontrado en las 
máquinas oortaointas del tipo oonooido es debido al heoho 
de que, al agotarse el rollo situado sobre el bastidor 
superior rotativo, el tejido se aflojaba en el tensor de - 

rodillos que ya no aseguraba una tensión constante*

La ointa obtenida de la porción aflojada de te­
jido presentaba una altura diferente con respecto a la_ 
requerida y obtenida hasta el momento del aflojamiento.

El objeto de la presente invención es di de poner
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remedio al inconveniente anteriormente citado y, por con­
siguiente, el problema técnico que la presente invención 
intenta resolver es el de interrumpir automáticamente el 
funcionamiento de la máquina oortaointas apenas se produ- 

5. oe el agotamiento del rollo y de permitir el funcionamien­
to semi-^utomátioo de la máquina para llevar a término el 
corte de la porción final del tejido en condiciones tales 
que aseguren la altura constante de cinta obtenida de la 
citada porción*

10. La soluoión del anteriormente oitado problema
técnico prevé una máquina de la clase citada provista de 
un dispositivo de paro que presenta medios detectores de 
la tensión, soportados por el bastidor superior rotativo 
y conectados funcionalmente oon medios aotuadores adeoua- 

15. dos para aotuar cíclicamente sobre medios interruptores
soportados par el bastidor inferior fijo, siendo acciona­

dos los citados medios detectores por el tejido en ten­
sión? estando previstos los citados medios interruptores 
para interrumpir la alimentación del dispositivo de accio— 

20. namiento al ser accionados por los medios accionadores.
La ventaja que se deriva de prever un dispositi­

vo de paro del tipo anteriormente mencionado es la de in­
terrumpir el corte de la cinta apenas el tejido cambia 
la tensión que le es propia y a continuación, de poder 

25* continuar hasta el final del tejido, manualmente, el cita­
do corte aprovechando la intervención en cada vuelta del 
bastidor rotativo, de los medios aotuadores que accionan 
los medios interruptores.

En estas condiciones, le será posible el opera-



rio tensar manualmente la porción terminal de tejido, man­
teniendo sin variación las condiciones óptimas requeridas 

para el oorte de las cintas.
Esta y otras ventajas resultarán evidentes de 

la descripción que signe, aoompaKada de planos ilustrati­
vos, en los cuales:

- la figura 1 ilustra una máquina cortacintas;
- la figura 2 representa un ejemplo de dispositi­

vo de paro aplicado a la máquina de la figura 1 .
Haciendo referencia particular a la figura 1, 

una máquina oortacintas está formada por un bastidor in­
ferior 1 que comprende una base 2 sobre la oual hay situa­

do un plano de apoyo 3. Este plano de apoyo está provis­
to de dos montantes 4# diametralmente opuestos, sobre los 
cuales está dispuesto horizontalmente un soporte anular 
5. Este Ultimo soporta, por medio de adecuados cojinetes 
de deslizamiento, no representados, un anillo 6 de un 
bastidor superior rotativo 7, el cual incluye dos montan­
tes 8, diametralmente opuestos, conectados entre si por 
una travesía 9 y apoyados en su parte inferior sobre dos 
pernos 10 fijadas en otros tantos soportes 11 solidarios 
del oitado anillo 6.

Estos soportes 11 están provistos de sectores 
acanalados 12 de tipo corriente que permiten la inclina­
ción de los dos montantes 8 con respecto al anillo 6. El 
bastidor rotativo 7 soporta además una barra 13 sobre la 
cual es pasado de modo usual un rollo 14 de tejido tubu­
lar destinado a ser cortado en tira continua, a cinta, 
de la altura deseada.
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La traviesa 9 soporta un tensor 15 formado por 
un par de rodillos prensores 16 y 1 7 , que son hechos girar 
en direcciones opuestas por una polea 18 conectada por una 
correa de transmisión 19 con una polea 20 de medios de 

5. , reenvió 21 aocionados por una ruda usual de fricción 22

puesta en contacto con el soporte anular 5. Los rodíLlos 
prensores 16 y 17 sirven para desenrollar el tejido del 
rollo 14 i que resulta friccionado sobre la barra 13 de mo­
do a enviarlo bien extendido sobre un rodillo de reenvió 

10. 23 y desde este Ultimo hacia un mecanismo de arrastre 24
previsto en el interior del bastidor fijo 1 .

El mecanismo de arrastre 25 está formado esencial­
mente por una multiplicidad de rodillas de arrastre verti­

cales 25y que giran en el mismo sentido e inclinables por 
15* medio de un mando adecuado 26 para crear una componente

de arrastre del tejido de modo a hacerlo avanzar progresi­
vamente hacia un dispositivo de oorte 27 en una magnitud 

correspondiente a la altura de la tira 28 que se desea ob- 
- tener.

20. Sobre el bastidor fijo 1 está previsto un dispo­
sitiva corriente 29 para enrollar la tira 28 obtenida de 

este modo. La multiplicidad de rodillos de arrastre verti­
cales 25 son, como es sabido, de distanoia regulable entre 
si por medio de un mando adecuado 30 para hacer asumir al 

25* tejido una forma esencialmente cilindrica y para tensarlo 
suficientemente en función de su desarrollo perimétrico.

En el bastidor fijo 1 hay finalmente previstos 
un dispositivo de accionamiento 31 y medios de acoplamien­
to meoánico 32 para las partes rotativas de la máquina



— 6 v

cortaointas en cuestión.

Haciendo también referencia a la figura 2, sobre 
la traviesa 9 del bastidor rotativo 7 está previsto un dis­
positivo-de paro 33 para parar la máquina cortacintas cuan- 

5. do tiene lugar el agotamiento del rollo 14- Este disposi­
tivo de paro está formado por medios de detección de la 
tensión del tenido, que comprenden una varilla de balan­
cín 34 que osoila alrededor de un perno horizontal 35 y 
cuyo extremo 36, que no está en contacto con el tejido,

10. está insertado libremente en un orificio alargado 37 de 
una palanca 38.

El perno 35 está fijado sobre un soporte verti­

cal 39 solidario de la citada traviesa 9* La palanca 39 
está apoyada sobre un perno 40 fijado en uno de los mon- 

15. tantes 8 del bastidor rotativo 7 y está provisto de una 
pieza de contacto 41 contra la cual se adhiere una viro­
la 42 bloqueada sobre una varilla vertical 43 de medios 
actuadores 44 que comprenden además una virola de fin de 
carrera 45 situada en la parte inferior sobre la citada 

20. varilla vertical.
Esta Ultima está montada de modo deslizable en 

dos soportes alineados 46 y 47? solidarios del montante 
8. El soporte inferior 47 tiene la funoión, además de 
la de guia de la varilla vertical 43? la de limitar tam- 

25. bién el desplazamiento hacia abajo de la varilla en si _ 
mediante la oonexión con la virola de fin de carrera 45. 
Sobre el soparte anular 5 del bastidor fijo 1 están fija­
dos medios interruptores constituidos, por ejemplo, por 
un microinterruptor 48 cuyo aocionador 49 se encuentra



solare la trayectoria recorrida por la parte terminal in­
ferirá 50 de la varilla 43* Más exactamente, la interfet- 
rencia entre la citada parte terminal 50 y el aocionador 

49 se_produoe tan silo cnando se agota el rollo de teji­

do 14*
Los citados medios interruptores está funcional 

mente ooneotados con el usual circuito eléctrico de ali­

mentación del dispositivo de accionamiento 31. Completan 
el dispositivo de paro 33 dos barras de guia 51 y 52, 
entre las cuales pasa el tejido tubular y que son fija­
das en voladizo sobre un soporte horizontal 53, solida­
rio del soporte vertioal 39*

Sobre el extremo libre de las oitadas barras 
51 y 52 está montado de modo regulable un distanciador 
54 provisto de un apéndice 55 en el oual está practica­
do un orificio alargado vertical 56 dentro del cual pasa 
la varilla de balancín 34 para limitar sus oscilaciones.

Para su funcionamiento, la máquina cortacintas 
desorita prete que el tejido sea desenrollado del rollo 
y sea hecho pasar debajo de la varilla de balancín 34 
y entre las barras de guia 51 y 52 para pasar después 
entro el par de rodillos prensores 16 y 17 del tensor 
15 y, desde los citados rodillos, el tejido es posterior­
mente abierto y hecho pasar sobre el meoanismo de arras­
tre 24* La condición requerida para el funcionamiento del 
dispositivo de paro 33 es que la porción de tejido 57, 
comprendida entre la barra 13 y las barras de guia 51 
y 52 esté bien tensa para que la varilla de balancín 34 
esté sostenida en posición aproximadamente horizontal



por el tejido mismo, oon el fin de mantener elevada la
varilla vertical 43_con respecto al aocionador 49 del
microinterrnptor 48<r Cuando el rallo 14 se agota, la. !
porción de tejido 57 se afloja y no sostiene ya la vari­
lla de balancín 34 que gira hacia abajo. la rotación de 
la varilla produce la elevaoión de su extremo 36 que de­
termina una oscilación de la palanca 38 alrededor del 
perno 40. A causa de la conformación de la citada palan­
ca 38, la parte de oontacto 41 desoiende, permitiendo a 
la varilla vertical 43 descender y, en el curso de la ro­
tación del bastidor rotativo 7, interferir con el accio- 
nador 49, produciendo la interrupción de la alimentación 

del dispositivo de accionamiento 51 y el paro instantáneo 
de la máquina.

En este momento, el operador adscrito a la má­

quina sostiene con una mano la porción de tejido 57 de 
modo a impedir que entre rizada entre los rodillos del 
tensor,y, continuación, que la misma porción, al pasar 
más allá de los citados rodillos, pueda aflojarse sobre 
el mecanismo de arrastre.

Oon la mano libre, el operario levanta por un 
momento la varilla vertical 43 una cantidad que sea su­
ficiente para desprenderla del aocionador 49, despuós 
de lo cual la deja volver a oaer. Con esta operación, 
la máquina se pone nuevamente en rotación y efectúa tan 
sólo un giro, porque la varilla vertical 43, que ha vuel­
ta a caer en su posición más baja, se pone nuevamente 
en oontacto oon el aocionado 49 al final del giro ante- 
tiormente citado.
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La repetición de los giros individuales oontinua 
hasta el agotamiento total de la poroión terminal 57 del 
tejido. Este modo de operar es posible porque la velocidad 
de rotaoión del bastidor rotativo es muy lenta.

= . =
N O T A

Desorito el objeto del presente invento se decla­

ran nnevas y de propia invenoión las siguientes reivindica­
ciones, con prioridad de la patente italiana nS 28835 A/76 

del 29 de Ootubre de 1977"
1. - Perfeccionamientos en máquinas oortacintas, 

del tipo que comprende un bastidor superior rotativo que 
soporta un rollo de tejido asi como un tensor de rodillos, 
un bastidor superior rotativo y en el oual está alojados 
un mecanismo de arrastre del tejida y un dispositivo de 
corte, asi como un dispositivo de accionamiento y medios 
de acoplamiento mecánico para las partes rotativoas de la 
oitada máquina, caracterizados por el hecho de incorporar­
se un dispositivo de paro (33) que comprende medios detec­
tores de la tensión (34) soportados por el bastidor supe­
rior rotativo (7) y conectadas funoionalmente oon medios 
actuadores (44) adecuadas para actuar oiclicamente sobre 
medios interruptores (48) soportados por el bastidor in­
ferior fijo (1 ); siendo accionados los citados medios de­
tectores por el tejido en tensión (57); estando previstos 
los citados medios interruptores (48) para interrumpir
la alimentación del dispositivo de accionamiento (31) 
cuando interfieren con los medios aocionadores.

2. - Perfeccionamientos segUn la reivindicación



1), caracterizados por el hecho de estar dispuestos los 
medios detectores de la tensión (34) entre el citado ro­
llo de tejido (14) y el oitado tensor de rodillos (15)! 
los citados medios detectores do la tensión (34) siendo 
influenciados por la poroión tensada (57) comprendida en­
tre el oitado rollo de tejido (14) pasando por enoima de _ 
una harra de fricción (13) y el citado tensor de rodillos.

3. - Perfeccionamientos segAn la reivindicación 
1), caracterizados por el heoho de comprender los citados 
medios deteotores de la tensión una varilla de balancín 
(34) que oscila alrededor de un perno horizontal (35) so­
portado por el oitado bastidor superior rotativo (7) y 

ouyo extremo (36) que no está en oontaoto con el tejido 
tenso (57) aotUa sobre los citados medios accionadores 
(44)  ̂ soportados par uno de los montantes (8) del citado 
bastidor superior (7).

4. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 
3)* oaraoterizados por el heoho de oomprender los citados 
medios aocionadores una varilla vertical (43) montada des- 
lizablemente en soportes (46 y 47) solidarios del oitado 
montante (8), estando provista en su parte superior de 
una virola (42) funcionalmente aooplada con el oitado ex­
tremo (36) de la varilla de balanoin (34) y provista en 
la parte inferior de una virola de fin de carrera (45) 
adecuada para limitar el desplazamiento haoia abajo de
la misma varilla 3 teniendo la citada Varilla una parte 
terminal inferior (50) adecuada para interferir con los 
medios interruptores (43) cuando la falta de tejido ten­
sado (57) detemina una rotaoión de la citada varilla de
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balancín (34) alrededor del oitado perno horizontal (35)*
5.-Perfeccionamientos en máquinas cortacintas. 
Segdn se describe y reivindica en la presente me­

moria descriptiva que oonsta de 11 páginas foliadas y es- 
5# oritas a máquina por una sola de sus caras, acompañadas de 

los dibujos reglamentarios.

Madrid, a 2 8 OCT. ^
p.a.
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