MINISTERIO DE INDUSTRIA u:. -
REGISTRD DE LA PROPIEDAD NOUSTRIAL ES% &~ 6 3 6 3 1 Al

@ FECHA DE PRESENTACION

REf. SEBREL BR 213158

PATENTE. DE INVENCION

ESPANA

PRIORIDADES;

@)numeno @2 recua . GJens
28835 A/76 290 Octubre 1976 Italia
@FEOMA DE PUBLICIDAD @cLASlFlOACION INTERNACIONAL, PAT!NT: DE LA QUE ES DIVISIONARIA

Dosy

@TITULO DE LA INVENCION

"PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS CORTACINTAS™

@ BOLICITANTE (%)

OFFICINA MECCANICA PISANI LUIGI

DOMICILIO DEL SOLICITANTE

Via Petrarca 85 <Cilavegna PAVIA (Italia)

- INVENTOR (E8)
Luigi PISANT

@ TITULAR (£3)

OFFICINA MECCANICA PISANI LUIGI

@ REPRESENTANTE

D. JAIME ISERN CUYAS, Agente Oficial de la Propiedad Industrial

Concedido &l Registro de acuerdo

con los datos que figuran en la P se COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA
. N T P

sente descripcion y segin el’con MO PR GiNA DE LA

tenido de la Memorla adjunta,

UNE A4 MOoD, 106

20 JUL.1978




54

10.

15.

20,

25¢

MEMORTIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a una mdquina
cortacintas provista de un dispositivd de paro para pafar
las rotaciones el agotarse el rollo de tejido cortar.

La tira continua o ointa de altura odnstante; se
obtiene generalmente de. un tejido tubular arrollado en
formg de rollo, colocado sobre un bastidorAsugerior rota~
tivo, soportado por un bastidor inferior fijo, en el ocual
estd glojado un meoanismo de arrastre para hacer asumir
una forma c¢ilindrica al tejido y para hacerlo avanzar pro-
gresivamente hacia un dispositivo de oorte en una canti-
dad correspondiente a la altura de la cinta que se desea
obtener: En este bastidor fijo esatdn también.pravistos un
diSpositivo de acolonamiento y medios de conexidn mecsni-
ca para las partes rotativas de la citada méquina.-

Sobre el bastidor rotativo superior hay previsg-
40 un tensor de rodillos a través del ougl pasa el tejido
para ser suficientemente tengado con el fin de obtener una
altura oconstante de la ointa.

Un inconveniente que ha sido encontrado en las
mdquinas oortacintas del tipo 0onooido es debido al heoho
de que; al agotarse el rolly situado sobre el bastidor
superior rotativo; el tejido se aflojaba en el tengor de
rodillos gque ya no aseguraba una tensisn oonstante.

Lg oinba obtenida de la porcidn aflojada de te~
jido presentaba una altura diferesnte con respecto a la_
requerida y obtenida hasta el momento del aflojamientoi

ElL objeto de la presente invencidn es ol de poner
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remedio a} inconveniente anteriormente oitado y, por conw-
siguiente, el problema téonico que la presente invencisdn
intenta resolver es el de interrumpir automdticamente el
funcionamiento de la méguina oortacintas apenas se produ-
ce el agotamients del rollo y de permitir el fdncionamienr
to semi-automdtico de la mdguina para llevar a término el
corte de la porecisn final del tejido en condiciones tales
que aseguren la altura oonstanie de cinta obtenida de la
citada porcidn.

La golucisdn del anteriormente oitadé problema
técnies prevé una méquina de la clase citada provista de

un dispositivo de paro que presenta medios deteotores de

~ la tensidn, soportados por el bastidor superior rotativo

Yy ooneoctados funcionaslmente con medios actuadores adesua-
dos para aotuar olclicamente sobre mediog interruptores
soportados por el bastidor inferior fijo, siendo acciona-
dos los c¢itados medios detectores por el fejido en ten~

sidn; estando previstos los.citados medios interruptores

~ para interrumpir la alimentacidn del dispositivo de aoccio-

namiento al ser aoccionados por los medios acciosnadores.

La ventaja que se dexriva de prever un dispositi-
vo de paro del tipo anteriormente mencionado es la de in-
terrumpir el corte de la cinta apenas el tejido cambia
la tensidn que le es propia y a canﬁinuaoidn; de‘poder
continuar hasta el final del tejiﬂo; manualmente, el cita-
dp corte aPTOVeohgndo la intervenoisdn en cada vuelta del
bastidor rotativo, de log medios actuadores que accionan
los medios interruptores;

En estas condiciones, le serd posible el opera~



rio tensar mannalmente la poroidn.terminal de tejido, mane
teniendo sin variaoidn las oondiciones dptimas requeridas
para el ocorte de las oinﬁas; )

Egta y otras vgntajas resul%aran evidentes de

5e la descripeidn que sigue, acompafiada de plaﬁos ilustrati-~

vos; eﬁ.los chales:

- la figura 1 ilusira una mdquina cortacintas;

~ la figura 2 representa un ejemplo de dispositi-
vo de paro aplicado a la mdquina de la Ligura l: ‘

- 10. A Haciendo referencia particular a la figura 1,
uha mdquina cortacintas estd formada por un bastidor in-
ferior 1 que comprende una base 2 sobre la ouval hay situa-
do un plano de apoyo 3: Egte planc de apoyo esﬁé provis—
to de dos montantes 4; dismetralmente opuestos, sobre los

15. cuales estd dispuesto @orizontalmenbe un soporte anular
5: Este dltimo s?parta, por medio Qe adecuados ¢ojinetes
de deslizamiento, no represggtados, un anillo 6 de un
basti@or superlor rotativo 7, gl cual incluye dos montan-

_ ‘tes 8, diametralmente opuestos, conectados entre si por

. 20, una travesia 9 y apoyados en su parte inferior sobre dos
pernos 10 fijados en otros tantos soportes 11 solidarios
del oitado anillo 6.

Estos soportes 1l estdn provistos de sectores
acanalados 12 de tipo corriemte que permiten la inelina-

23 cidn de 1los dos montantes 8 con respectos al anillo 6. E1
bastidor robativo 7 soporta ademds una barra 13 sobre la
cual es pasado de modo usval un rollo 14 de <tejido ‘bubu—
lar destinado a ser cortado en tira oonxinua; 0 oinxa;

de la altura deseada.
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La traviesa 9 sopirta un tensor 15 formado por
un par de rodillos prensores 16 y l?; que son hechos girar
en direcciones opuestas por una polea 18 conectada por una
correa de transmisisn 19 con una polea 20 de medics de

5. . reenvio 2L accionados por una ruda usual de friccisn 22
puesta en contacto con el soporte amular 5. Log rodfllos
prensores 16 y 17 sirven para desenrollar el tejido del
rollo 14, que resulta friccionado sobre la barra 13 de mo-
do a enviarlo bien éxtendido gobre un rodillo de reenvio

10. 23 y decsade este dltimo hacia un mccanismo de arrastre 24
previsto en el interiosr del bastidor £ijo l:

Il mecanismo de arrastre 25 estd formado esencial~-
mente por una multiplicidad de rodillos de arrastre verti-
cales 25, que giran en el mismo sentido e inclinables por

15. medio de un mando adecuado 26 para crear unha compohente
de arrastre del tejido de mudy a hacerlos avanzar progresi-
vamente hacia un dispogitivo de oorte 27 én una magnitud
corregpondiente a la altura de la tira 28 que se desea obw

o teners '

20, Sobre el bagtidor £ijo 1 esta previsto un dispo-
sitlvo corriente 29 para enrollar la tira 28 obbenida de
egte modo: Lg.multiplioidad Qe rodillog de arrastre verti-
cales 25 gon, como e8 sabido, de distanoia regulable entre
81 por medio de un mando adecuados I para hater asumir al

25. Yejido una forma esencialmente cilindrica y para tensarlo
su;icientemenﬁe en funcidn de su desarrollo perimétrico;

En ol bastidor £ijo 1 hay finalmente previstos
un dispositivo de accisnamiento 3L y medios de acoplamien-

to mecdnico 32 para las partes rotativas de la ndquina



cortacintas en euestidn:

Haciendo también referencia a la figura 2; sobre
la traviesa 9 del bvastidor rotabivo festé previsto pn dis~
positivo.de paro 33 para parar la mgquina cortacintas cuan-

5; do tiene lugar el agotamiehﬁo del rollo 14: Este disposgi-~-
tivo de paro estd ?ormado por medios de deteceidn de la
tensidn del tenido, que comprenden una varilla de balan-
cin 34 que osoila.alrededor de un perno horizontal 35 y
cuyo exbremd 36; que no estd en contacte con el 'lsejido;

10. estéd insertado libremente en un orificio alargado 37 de
una palanca 38.

El perno 35 estd fijads sobre un soporte ve;%i—
cal 39 solidario de la citada traviesa 9: La palanoa 39
gstd apoyada sobre un pernos 40 fijado en uns de los mopn—

| 15. tantes 8 del bastidor rotativo T y esta provisto de una
pieza de contacto 41 oontra la cual se adhiere uha viro-
la 42 bloqueada sobre una varilla vertical 43 de medioss
actuadores 44 que comprenden ademds una vircla de £in de

. carrera 45 situada en la parte inferior sobre la citada

20, varilla vertiosl.

Lgta dltima esta mon@ada de modo deslizable en
dos siportes alineados 46 y 47, solidarios_del montante
8. EL sopurte inferior 47 tiene la funoidn, edemds de
la de gula de la varilla vertiocal 43; la de limltar tam-
25 bién el desplazamiento hacia abajo de la varilla en si _

medlante la oonexidn oon la virsla de fin de carrera 45:
Sohre el goporte amnlar 5 del bastidor f£ijo 1 estan f£ija—
dos medioss interruptores constituidos; por ejemplo; poxr

un microinterruptor 48 cuyo accisnador 49 se encuentra
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gobre la trayeotoria recorrida por la parte'terminal ine
ferirs 50 de la varilla 43. Mds exaotamente, la interfer
rencia entre la citada parte terminal 50 y el accionador
49 se_produce tan sdlo cvando se agota el rollo de teji-
@ Lbe

Los citados medios inberruptores egha funcional-
mente conectados con el usual cireuito eléc#r;eo de ali-
mentacidn del digpositivo de acecionamiento 31: Completan
el dispositivo de paro 33 dos barras de gula Bl ¥y 52;
entire las cuales pasa el tejids tubular y que son £ija~-
das en voladizo sobre un soporte horizontel 53, solida- ’
rio del soporbte vertical 39:

Sobre el extrems libre de las oitadas barras
5L y 52 estd muntado de modo regulable un distanciador
54 provisto de un apéndlce 55 en el oual esgtd practica~
do un orifiecio alargado vertical 56 dentro del cual pasa
la varilla de balancin 34 para l?mitar gus oscilaciones.

Para su funcionamiento, lg mdquina cortacintas
desorita preve que el fejido sea desenrollado del rollo
¥ sea heoho pasar debajo de la varilla de balancin 34
y entre las barras de gula 5L y 52 para pasar despuds
entre el par de rodillos prensorgs 16 y 1% del tensor
15 y; desde 1lus citados rodillos, el tejido es posterior—
mente gbierto y hecho pasar sobre el meocanisms de arras-
tre 24: La condicidn requerida para el fuhcionamiento del
dispogitivo de péro 33 es gque la porcidn de tejido 57;
c;mprendida entre la barra 13 y las barras de gula 5L
Yy 52 esté bien ftensa para que la varilla de balancin 34

caté sostenida en pusicidn aproximadamente horizontal
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or el tejido mismp, oon el £in de mantiener elevada la
varilla vertical 43_con respecto al accionadarr 49 del
nicrointerruptor 48} Cuando el rollo 14 se agpta; la
porcidn de tejiddo 57 se afluja y no s;sjiene ya la ;ari—
1la de balancin 34 que gira hacia abajo. Ta rotacidn do
la varilla produce la clevaoidn de su.extremo 36 quc de~
termina una oscilacidn de la palanca 38 alrededor del
perno_40: A causa de la conformacidn de ;a citada palan=
ca 38, la parte de contacto 41 desgiende, permitiendo a
la varilla vertical 43 descendgr ¥; en el curso de la ro~
tacidn del bastidor rotativo T, interferir con el accio-
nador 49; produciendo la interrupoisn de la alimentacisn
del dispusitivo de accionamients 5L y el paros ingtantdneo
de la mdquinae .

IEn este momento, el operador adsorito a la nd-

quina sostienc con una mano la poreidn de tejido 57 de
modo a'i@pedir gue ent?e rizada entre los ro@illos del

tensor,y, continnaoisn, que la misma poreisn, al pasar

- mds alld de lus citados rodillos, pueda aflsjarse sobre

¢l meoanismo de arrasbre. ‘

Con la mano libre, el uperarilo levanta por un
momento la varilla vertical 43 una cantidad que sea su-
ficiente para desprenderla del agcionador 49; despuds
de 1o cual la deja volver a oaer. Con esta aperaeidn;
la mdquina se pone nuevamente en rotacidn y'efectua tan
sdlo un giro, porque la varilla vgrtiqal 43, que ha vuel-
to a caer en su pusicidn mds baja, se pone nuevamente
en oontacto oon el aooiénado 49 al final del giro ante-

tiormente citado.
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Ia repeticisn de los girés individuales oontima
hasta el agcbtamiento total de la poroidn terminal 57 del
tejido: Batc modo de operar es posgible porgue la velocidad
de rotaoidn del bastidor rotativo es muy lenta.

= . =
NOTA

Desorito el objebo del prescnbte inventc se decla-
ran nugvas y de propia invenoidn las siguientes reiyindica—
oiones, oon prioridad de la patente ltaliana n® 28835 A/76
del 29 de Ogbubre de 1977w |

l:~ Perfeocionamientos en médquinas oortacintas,
del tipo que ocuvmprende un bastidor superior robtativo gue ,
gsoporta un rollo de tejido asl como un tensuvr de rodillos,
un bastidor superior rotativo y en el ougl estéd alojados
un meganismo de arrastre del tejido y un digpositive de
corte, asl como un digpogitive de accionamiento y mediss
de gooplamiento mecdnico para las partes rotativoas de la
citada maquina; caracterizados por el hecho de incorporar=
se un dispasitivo de paro (33) que comprende medlos detec—
tores de la tensidn (34) soportados por el bastidor supe-
rior rotativo (7) y conectados funoionalmente con medios
actuadores (44) adeounados para éotuar olclicanente sohre
medios interruptores §48) soportados por el bastldor ine-
ferlor fijo (1); siendo accionados los citados medios de-
teotores por el tejido en tensidn (5%); estando previstos
1os oitados medios interruptores (48) para interrumpir
la alimentacisn del dispositivo de goclonamiento (3L)
ouando interfieren con log medios aooionadores:

2.~ Perfeccionamiontos segin la reivindiocacisdn
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l); caracterizados por el hecho de estar dispuestos los
medios detectores de la tensidn (34) entre el oitado o
1lo de tejido (14) y el oitado tensor de rodillos (15);
los citados medios detectores de la tensidn (34) siendo
influenoisdos por la poroidn tensada (57) comprendida en-
tre el citado rollo de tejido (14) ;asando por encima de _
una barra de friocién (13) y el citado tensor de rodillose

’ 3;~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
1), caracterizados por el heocho de comprender los citados
medios deteotores de la tensidn una varilla de balancin
(34) que oscila alrededor de un perno horizontal (35) so~
portado por el oibtado bastidor superior rotativo (%) y
ouyo extremo (36) que no estd en contacto oon el tejido
tenso (57) aotua sobre los oitados medios acciomdores
(44); soportados por uno de los montantes (8) del citado
bastidor superior (7):

4l~ Perfeocionamientos segin la reivindicaoidn

3), caraoterizados por el heoho de comprender los citados
medios accionadores una varilla vertical (43) montada des-
lizablemente en soportes (46 y 47) solidarios del citado
montante (8); estando provista en su parte superior de
wne Virpla (42) funcionalmente acoplada con el citado ex~
tremo (36) de la varilla de balanoin (34) y provista en
la parte inferior de una virola de fin de carrera (45)
adeouada para limitar el desplazamiento hacla abajo de
la misma varilla; teniendo la c¢itada varilla una parte
terminal inferior (%0 ) adecuada para interferir con los
medios interruptores (48) cuando la falta de tejido ten-

sado (57) determina una rotacidn de la ocitada varilla de



5

-1l -

palanofn (34) alvededor del oitado perno horizomtal (35)s
5,- Perfeccionamientos en méquinas'cortacintas:
Segin se describe y reivindica en la presente me=-
moria desoriptiva gue consta de 11 pdginas foliadas y es-
critas & mdquina por una sgla de sus oaras; acompafiadas de
Log dibujos reglgmentarios:

Madzid, & 2 § 0PT 1977
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