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ka pressnte invencidn se refiere a un vshiculo de jugue=
te capaz de moverse en direccidn de avance y capaz de tomar
curvas a la izguierda y/o a derecha por medio de una frecuen-
cia distante de sonido o radio, trasnsmitido 3 un mecanismo
controlado sn sl vehiculo a pesar de gue laos vehlculos de ju-
guste de la tacnologla anteriocr se han podidoc manejar por map
de a distancia accionado por sonido y han podido realizar fug
ciones de puesta en funcionamiento detenccidn y yiro, su fa-
bricacidn ha sido dificil y econdmicaments irrsalizable para
el mercade actual del juguete., La industria ha buscado, dssde
hace tiempo, un vehiculo de juguete de costo razonaole capaz
de manejarse a distancia y capaz de realizar funciones de gi-
ro asl como funcionss de marcha adelante y marcha atras., Todo

gsto se consigue gracia al presente invento.

N

Expuesto brevemente, segln una modalidad de presente in-
vento, se proporciona un vehicule gobarnado a distancia por
sonido o por radio que tiene un par de motores que funcionan
por bateria, proporcionando uno de los motorss gnegia para
activar el vehlculo para que avance a lo largo de un trayecto
axial y un segundo motor, que responde a un circuito electrd-
nico mandado por audiofrecuencia o por radiofrecuencia que,
al dectectar cada impulsidn de audiofrecuencia o rediofrecuep
ciea a distanciz, pueds hacer que el vehiculo se musva hacia
la izquierda, despuds avance sn dirsccidn axial, despuds en
direccidn a la derecha y despuss de nueve a una direccidn de
avance g axial, cuya secuencia se repits de una forma conti-
nua, Esta operacidn se realiza utilizando un circuiteo electrd
nico que, en respuesta a una seffal de frecuencia apropilada,
hace que funcione un motor, cuyo motor hace girar una leva
provista de indentaciones. Segin la leva, actla sobre slemsn-
tos de laminas de interruptor que desconsectan el motor que in,

duce movimiento axial en vehlculo y tambidn actla para desco-
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nectar el circuito electrdnico. El movimiento de este leva pro-
porciona tambidn movimiento de las ruedas delanteras del vshicu
lo a una posicidn hacia la izquierda, axial o ds avance, segln
sea el caso, girandoc la leva 902 al recibir el circuito electrg
nico cada impulsidn de sonido. De ests modo, el vehiculo puede
correr en direccidn axial, hacia la izquierda o hacia la de;g~]
cha en secuencia, segln se ha indicado anteriormente, mediantéi
una fuente de frescuencia a distancia. Como variante, el motéf.
que induce el movimiento axial no forma parte del sistema db‘g%

bierno y mueve continuamente el vehicule en la direccidn de-

avance,,

Segln una segunda modalidad del invento, la funcidn. de gi-
ro se consigue por medio de un modelo eldctricamente conductor
que puade adoptar la foFma de un disco conductor o un modelo
conductor sobre un disco cuyo disco se mueve par un motor accig
nado a distancia para producir rotacidn del disco y movimiento'
de las ruedas del vshloculo a una de las tres posicionss posi-
bles, girando el motor por sl disco y las escaobillas colocadas

sobre el mismo despuds de cada rotacidn de 909 del disco,

Segln una tercera modalidad del invento, se utiliza un dis
positivo de circuito impreso en forma de disco en el cual las
escobillas recorren zonas conductivas sobre el dispositivo de
circuito impreso segln gira, E1 dispositive de circuito impresg
se Forﬁa de tal modo que al efsctuar un movimiento de 1809 se
invierte la corriente al moter que da mavimiento al vehlculo 2

lo largo del eje geomdtrico del mismo, permitiendo de este modog
que sl vehlculo funcione en marcha atras,
Segun una cuarta modalidad del invento, las funciones ce

la primera y la segunda modalidadss se combinan utilizando un

solo disco canjuntamente con una pluralidad de conjuntos de elé

mentos de contacto.

Segin la quinta modalidad del invento, la funcidn de giro
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:puasta a la rotacidn de un disco qus tiens un modelo eldctri=

-Jow

se obtiene sagln cualquiera ds los dispositivos ya descritos,
sfectuandose la Funcibd de invencidn de marcha por una colie
sidn frontal de vehiculo, sn el cual un elemento interruptor
en forma de parachoques se mueve por la colisidn para invertid
la posicidn de los contactas sobre una tarjeta de circuito im-
preso 8 invertir por lo tanto la direccidn del flujo de corrig
te a traveés del motor proporcionando movimiento axial. Ests
movimiento inverso o de marcha atras cambia a un movimiento

de avance al.-efectuar el vehlculo otra funcidn de giro,

Por lo tanto, un objeto de ests invento es proporcicna:
un vehleulo de juguete de mando a distancia qus pueds cambiar

su direccidn des movimiento en respuesta a una colisidn frental

Otro objeto adicionasl del invento ss proporcionar un veh}
culo de mando-a distancia que puede cambiar a las direcciones

de giro hacia la izquierda, hacia la derecha y axial en res-

caments conductor, efectuandose dicha rotacidn per medio de

una sefial a distancia, :

Otro objeto dsl invento es proporcionar un vehliculoc de
mando a distancia que puede efectuar movimiento de avance y
marcha atras asl como giro simultineo hacia la izquierda, axid
y hacia la derecha por medio ds un conjunto de frecuencias a

distancia,

Otro objete adicional de este invento es proporcionar un
nueve sistema electromscanico patentable para dar un giro a

las ruedas de un vehlculo.

Los objetos anteriores y otros objetos del invento resul
taran inmediatamente evidentes a los expertos en la materia
despuds de considerar las modalidades preferibles siguientes

del invento que se exponen a titulo de ejempla y no a titule

de limitacidn, en las cuales:
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BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 es una vista superior de un vehiculo de ju-

guete de mando por sanido segln el pressente invento.

La figura 2 es una vista tomada a lo largo de la linsa

2-2 de la figura 3,

A ¢
PR

La figura 3 es una vista inferior de un.vehlculo de ju= '~

.

guete gobernado por sonido seglin el presente invento,

La figura 4 es un circuito electrdnico para controlar

loes motores 3 y 1l de las figuras l1-3,

La figura 5 es una segunda modalidad de circuito electrd

nico seglin el presente inventoe

La figura 6 es un dispositivo capaz de proporcionar una
audiofrecuencia desde un lugar distante que puede dar comien-

zo al funcienamiento de un circuito el2ctronico de giro de

las digquras 4 y S,

La figura 7 es una modalidad de extructura de interrup-

tor con elementos de contacto asociados.

La figura 82 es una modalidad de circuits elsctrdnico
para el funcionamiento de marcha adelante y marcha atras en
un vehlculo de juguete gobernador por sonido que utiliza la
estructura de la figura 7.

La figura 8a es una modalidad adicional del circuito
eldctrico que se utiliza en combinacidn con €l circuito de la
8b para el giro asl come para un funcionamiento indspendiente

de avance y marcha atras,

La figura 9 es una modalidad de la estxutura de interrup
tor ilustrada en la figura 7, para utilizarse en el circuito
de la figura 8a y proporcionar un funcionamisnto en secuencia

hacia la derecha, izguisrda, de avance y de marcha atras sin

adicidn del circuito de la figura 8b,
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La figure 10 es una vista superior con el tornillo sin-
fin 15 quitado del axtremo delantero del vehlculo segln otra
modalidad dsl invento para efectuar la marcha atras por cho-

qus,

La digura 11 es una vista lateral parcial como en la fi-

gura 10, con el tornillec sinfin 15 en su sitio.

La figura 12a es una vista superior del tornillo sinfin
e interruptor rotatorio de gobierno de la direccidn de las .

figuras 10 y 1ll. .
La figura 12b es una vista interior como la digura l2a,

La fiigura 13 es un diagrama esquemdtico eldctrico parci

segln la modalidad de las figuras 10 a 12,

La fFigura 14 ss una vista superior del sxtremo delantero]
del vehlculo de acuerdo con una sexta modalidad del invento

para marcha atras por colisidn.:

La figura 15 es un diagrama de circuito eldctrico par-

cial de la modalidad de la figura l4.

Refiriendonos ahora a las figuras 1 a 33, se ilustra un
bastidor de vehlculo 1 que tiene una bateria 2 én.su parte
central. En la parte trasera del vshlculo se encusntra sl me=
canismo de transmisidn axial del vehlculo que bompranda al
motor de traqsmisian 3 con una polea 4 montada sobre el eje
del motér 3 v una polea conductora 5 por medio de una correa
6. La polea 5 mueve el tornillo sinfin 7 (figura 1) que engra
na con sl engranaje de salida 8 (figura 3) para dar rotacidn
a las ruedas 10 por medio del eje de las ruedas traseras 9,
El engranajs da salida 8 se enchaveta @n el ejs de las ruedas
traseras 9 para dicha rotacidn., El tornillo sinfin 7, el en-
granaje de salida 8 y las poleas 4 y § se pueden eliminar y
resmplazar por una transmisidn de friccidn directa entre el

eje del motor y la rueda trasera 10,
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El extremo delantero del vehliculo de las figuras 1 a 3
comprende el mecanismo de la direccion que incluys sl motor
de la direccidn 1ll, cuyo motor funciona también desds la ba-
teria 2 y que tiene un pifidn 12 situado sobre el esje del mo-
tor 11, movienda el piffon um engranaje cillndrico 13, que, a
su vez, mueve a un tornillo sinfin 14, El tornillo sinfin 14 |
impulsa al engranaje de salida 15, cuyo engranaje tisene unnéjé
central 16 que forma parte integra del mismo y_ss monta pafﬁ'
girar en el bastidor 1 (no ilustrado). E sje 16 lleva fijc.en
uno de sus lados lé ciglleifa 17 seglin se ilustra en la figura
2, cuya cigilefia se ilustra tambidn con claridad en la figura
3. Una mufisquilla 18 se sujeta a la cigliefia 17 y se adapta en
la ranura 30 en una articulacidn 19 que se representa con mds
detalls de la fiigura 3. Los extremos opuestos de la articula-
cidn 19 se fijan pivotalmente a los brazos ds la dirsccion 20
y 21 por medio de pasadores 22 y 23, Los brazos de la dirsc-
cion 20 y 21 se montan pivotalmente saghre el bastidor 1 por
los pasadores 24 y 25 y las ruedas delantsras 26 y 27 se mon-~
tan para girar en los ejes 28 y 29 fijos a los brazos de la

direccion.

De este modo, ss observard que una rotacidn de 3609 de
la mufiequilla en la ranura 30 gobernard el vehlculo a través
de la sescuencia de direccidn axial hacia la direcha, axial y
hacia la izquierda y despuds axial de nuevo, siendo la direc-
cidn axigl de avance a marcha atras a lo largo del ejs geomd-

trico del vehiculao.

El motor y el mecanismo de gobierno para cambiar la di-
reccion de las ruedas 26 y 27 se controla por medio de una le-
va 31 la cual ss fija al engranaje L5 y actfia sobre las lami-
nas de interruptor 32, 33 y 34 (figura 1 y 4) que ss aislan

entre sl por los aisladorss 35 y 36, constituyendo dicho con-

junto un interruptor de tres l3minas fijado al bastidor 1

segln se ilustra en las figuras 1 y 4. La leva 31 se ilustra
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en posicidn de reposc y las laminas 32 y 33 estan en contacto
completando el circuito hasta el motor ds transmisidn 3, se=
gin se ilustra en las figuras 1l y 4, por lo que el vehlculo
funciona derscho, totalmente a la izquisrda o totalments a

la deracha.

Una sefial transmitida desde un lugar distante de una fzg
cuencia que puede ser captada por el microfono de la figura 4
y por las razones gque se explicarén mas adelante hard que flud
ya corriente para hacer girar el eje del motor de la direcciim
11 y hacer girar por lo tanto la leva 31 por rotacidn de los
engranajes 12, 13, 14 y 13, haciendo de este modo que las la-
minas 32 y 33 ss saparen‘debidc al movimiento hacia la izquigg
da de la hoja 33, segln se ilustra en la figura 4, lo cual
hace tambidn que las laminas 33. 34 se pongan en contacto en-
tre sl. De este modo, el motor de transmision 3 se detiens
mientras que las lamipas de contacto 33 y 34 mantienen el mo~
tor de la direccion 1l en marcha perc cortocircuitando simul-
taneamente el anodo y el c3todo del SCR Ql.Cuando la leva 31
a girado 902 , la limina 33 se introduce en upa muesca en la
la leva 31 y las laminas 33 y 34 se separan cuando las lami-
nas 32 y 33 hacen contacto. En este momento se habra detenido
el motor de la direccion 11l y, al reanudar su funcionamiento
el motor de transmision 3, el circuito queda dispueste Jara

la sefial siguiente de mando a distancia,

De esta haneré, un vehlicule que marche en linea, recta
respondera a una sefial de frecuencia apropiada deteniendose
y haciendo girar sus ruedas delanteras a una nusva direccidn,
reanudando entonces el movimiento en dicha nusva direccidn
hasta que otro sonido agudo sudible hace que se detenga el
vehlculo, cambie a una direccidn de marcha recta y reanude el

movimiento en dicha direccidn.

Si se desea, el motor de transmision 3 puede continuar




1o

15

20

30

crofono u otro dispositivo receptor apropiado pueda recibir lj

iy

funcionundo mientras funciona el motor de la direccidn 11, De
este modo, el juguete se podrd conducir de una forma continua
gobernandolo en diversas direcciones. Esto se cansigue por la
modalidad de circuite ilustrada en la figura 5, En la modali-
dad de la figura 5, la lamina 32 se ha quitade y el hilo con-
ductor del motor de transmisidn 3 se conecta directamente al
terminal negativo de la baterla y funcionard continuamente

cuando se cisrra el interruptor principal 37,

Segln se ha afirmadc anteriormente, se puede generar unpa
sefial de frecuencia apropiada en la gama sdnica audible por‘
una palmada o empleando un dispasitivo sujets con una sola
mano segun se ilustra en la figura 6. En el dispositivo de la
figura 6 se genera un sonido tirando del resorte plano 38 y.
soltandolo para que golpee el diafragna 39, La caperuza o com
40 sirve para dirigir el sonido hacia el vehiculo. Como es lé-
gico, el dispositivo ds la figura 6 se disefia para que genere
una seffal audible con la gama de frecuencia al que responde
el microfono de la figura 4 para gque el circuito funcions aprg
piadamente, Se comprenderd que ss pueden emplsar otros dispo-
sitivos que produzcan sefiales sonicas, supersdnicas o inaudi=-
bles, como los pitos conocidos para llamar a los perrps o ra=-

diofrecuesncias, siendo la Unica exigencia adicicnal que el mi-

seffal de audifrecuencia y funcionar con dicha sefial de audio-

frecuencia transmitida a distancia,

Refiriendonos ahora a la figura 4 y su funcionamiento, sg
alimenta energla por medio del interruptor cerrade 37, El in-
terruptor, accionado por la leva 31, esta normalmente situado
segln se ilustra segln se ilustra en las figuras 1, 4 y 5 vy,
por lo tanto, el motor de transmisidn 3 se mantiene en funcig

namiento. Esto hace que el vehiculo se musva en direccidn j

axial, suponiendo que las ruedas estdn situadas inicialmente
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para el maovimiento de marcha adelante, Una sefial de frecuenw
cia 8 intensidad apropiada se utilizg ﬁara hacer funciocnar el
vehlculo. Esta sefial es captada por el microfona, como se in-
dica en la figura 4, cuyo microfano es preferiblemente un mi-
crofono de cristal (segln se ha indicado anteriormente, se
pueden emplsar otros dispositivos receptores, que conviertan
una sefial sdnica en sefial sldctrica), que es amplificada poc
el transistor QL y.alimentada a la puesrta del SCR o rectifica-
dor de silicio Q2. De este modo se activan el SCR y hace gue
pase corriente a través del motor de la direccidn 11 desde la
baterla 2, para hacerle funcionar. Esto producs tembi®n la das
carga del capacitor 3 previamente cargadeo. El motor 1l activa
el mecanismo de la direccidn y hace girar la leva 31, segin
se ha explicado anteriormente, para gque las laminas 33 y 34 se
pongan en contacte entre sl. Esto hace qus se forme un corto-
circuito entre el anodo y el citodo del SCR, haciends que no
conduzca pero alimentando continuamente vaoltaje de la baterla
al motor 1l por las laminas 33 y 34 hasta que la leva 31 per-
mite que ss separen las liminas 33 y 34 haciendo que la lami-
na 33 se indroduzca en la muesca siguients, con lo que pueden
girar las ruedas 26 y 27. El motor 1l ss detisns ahora y per-
manece parado hasta que se excita el SCR par la sefial siguisn-
te de audiofrecuencia, El capacitor C3 se sncuentra en estado
descargado antes de que las laminas 33 y 34 ss separen y se
recarga a pleno voltaje de la bateria cuando el motor 1l se
detiens. En virtud de estado descargade y la carga ulteérior,
el cdpacitor C3 actla para suprimir el arco gqus sa producirla
por la separacion de las 13minas 33 y 34, De este modo, sl
capacitor C3 elimina los periodos transitorios ds voltaje in-
ducido en el circuito y evita excitacidn pardsita del SCR. El
capacitor €3 actUa tambidn como filtro a travis del SCR para

limitar el régimen de alimentacion de voltaje al SCR, puesto

que dicho régimen, si fuera excesiva, harla que 8l SCR se
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autoexcitara,

Refiriendonos ahora a las figuras 7 y 8a, se ilustra otra
modalidad del invento. En ssta modalidad, el sistema de dos mo-
tores se puede emplear para una inversion de la direccidn, Se-
gln esta modalidad, se utiliza un disco de circuito impreso 41
que tiene muescas en tres configuraciones conductivas indiéadaé
com 42, 43 y 44, Se comprenderd gue alnque se ilustra un cire

cuito impreso, se pueds emplear tambidn cualquier otro tipo de

dispositivo, por ejemplo piezas metilicas estampadas conducti-
vas fijadas aun disco no conductor etc, en tanto qus raalicé 1
misma funcidn. Segun se ha descrito antsriormente, una orden de
audiofrecuencia pondrd el funcionamiento el motor 52 y el disco
distante 41 a travds de los sngranajes de reduccidn compuestos
por el tornillos sinf;n 83 y el engranaje de salida S4. El -dis-
co se sujeta al engranaje de salida 54 gue puede montarse para
girar en cualquier punto sobre el bastidor del vehicula, puesto
gque no estd acoplade al mecanismo de gobierno. Las laminas 45

y 45 se quedan en el troyecto de giro del modelo conductor 42,
Es svidente que en cada 1802 de rotacion del disco 41, el SCR
se corticircuitard por el modelo 42 y se repondrid despugs, Las
laminas 47, 48 y 49 y 50 quedan sn el trayecto de giro de les
modelo conductores 43 y 44 gon cada 1802 de rotacidn del disco
41, Dicha rotacidon de 180% conectara e invertird alternativa-
mente la conexidn del motor de transmisidn 3°a los terminales
positive y negativo de la baterla. De este modo, con cada or-

den de audiofrecuencia, el vehiculo pueds invertir su direccidn

Es evidente ques un juguete puede combinar los sistemas pa-
ra marcha atras representados en la figura Ba con un. sistema
de gobierno o direccidn segln se indica en la figura 5, Esta
modalidad se representa en la combinacidn de la figura 8a y 8b,

En la figura 8b, la lsva 31 de la figura 5 se resmplazara por

un disco de circuito impreso 31, que se fija al engranaje de |
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salida 15 y lleva formado por mordentado sl modelo conductor

ilustrado., Las liminas 33°34’quedan en el trayecto de gire del
modelo conducter 31y, por lo tanto, actuaran de la misma mane-
ra que la leva 31 con liminas 33 y 34 en la figqura S5, Como los
circuitos. slectronicos de las figuras Ba y Bb son sensibles a
audiofrecusncias diferentes, un nifio puede conducir y dar mare
cha atras al vshlculo a voluntad generando la frecuencia apro-
Piada. Esto se puede consequir mediante el empleo de dos gensra-
dores de seﬁglaé que gensren dos frecuencias difersntes y ten-
gan dos circuitos, cada uno sensibles a frecuencias diferenzes
en virtur de los filtros de frecuencia 51 y Sl°representados sn -

las figuras Ba y 8b,

Se comprenderd que en la figura 7, los conductores de co~
nexidn 57 y 58 de los modelos 43 y 44 se representan con lineas
de rayas, Esto para indicar que pueden encontrarse en el lado
inferior del disco 41 con conexidn a través de la abertura en
el disco para evitar la corticircuitacidn momentinea de las ba-

terias seqlin pasan los contactos 47, 48 sobre sstos consctores.

El gobierno del vehiculo en secuencia, asl como la marcha
atras, se pueden realizar reemplazando el disco de circuito
impreso 41 en la figura B8a por el disco de circuito impresc 59
representado en la figura 9, El disco 59 ss fija al engranaje
de salida 15 y, por lo tanto, ss acopla al mecanismo de la di-
reccidn de la misma manera que la leva 31 en las figuras i; 2
y 3, £s evidente que el disco de circuiio impreso 59 es una mo-
dificacion del disco de circuito impresc 41 en combinacidn con
el disco de circuito impreso 317 Los modelos conductores 6l y
62 realizan las mismas funciones elkctricas de inversidn que
los modelos conductares 43 y 44 o el disco 41, pero el modelo
conductor 61, gue detsrmina el movimiento de avance dsl vehi-
culo, se ha prolongado hasta cubrir un ssctor de aproximadamentsg

2409, Un mcdelo'conductor 60 es igual que el modslo conductor
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31’en la figura Bb y sirve para la misma funeidn. Por lo tanto,
con cada seffal de audiofrscuencia, sl disco 61, girard 909 y

mbvéré al vehiculo a travds de una secuancia de avance axial,
avance hacia la izquierda, marcha atras axial, avance a.la de-

recha, y de nuevo avance axial,

Los sistemas de inversidn de marcha descritos ofrecen
ciertas ventajas., En la modalidad de la figura 9, es evidente)
que, cuando el vehlculo estd girando hacia la derecha, el con-
ductor debe hacer ciclar el mecanismo de geobierno o de la dire-
ccidn a travds de marcha adelante y a la izquierca antas de qu

pueda dar marcha atras al vehiculo.

En la modalidad de combinacidn que smplea dos frecuenciss
diferentes, el vehlculo se puede dar marcha atrds o adelants
a voluntad, pero esto exige duplicar practicamente el sistama

de control, y el costo es digno de objeccidn.

Por consiguients, mediante la modalidad ds las‘figuras 10
a 13, se habilita un sistema para invertir la marcha del vehl-
culo cuando chgca con una parsd u otro obstaculo y hacer de
nueve que avance a voluntad, mediante una sefal sdnica que ha-

ce funcionar al mecanismo de la direccidn.

Refiriendonos ahora a las figuras 10 a 12, se ilustra un
vehiculo comoc en las modalidades anteriorss con la adicion del
parachoques 63, fijado a una regleta 64, cuya regleta estd obli
gada a moverss axialmente entre las gulas 65 y 66, Las gulas
65 y 66 forman ranuras "T" que evitan el movimiento hacia

arriba asl como el movimiento no akial de la'regleta, A la re-
gleta 64 se fijan dos contactos 67 y 68, cuyo contactos hacen
presion sobre la pequsfia tarjeta de circuito impreso 69, Estos
contactos 9 las tarjetas de circuito impreso se ilustran tam-

bidn en el diagrama de circuitc de la figura 13,

La tarjeta de circuito impresc 69 se conecta .. . . C
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a la bateria, por los conductores 80 y 8l, mientras que los
contactos deslizantes 57 y 68 se conectan al motor de trase-
ro al motor traserc de tranmsmisidn 3. En la posicidn normal
o de avance, los contactos deslizantes 67 y 68 estan sn las
partes 84 y 85 del circuito impreso. Es svidente que cuando
8l parachoques 63 chaca contra un obstaculo, los contactos
delizantes 67 y 68 se mueven hacia el interior a travds de
la tarjeta de circuitc impreso 69, y los contactos 67 y 68
se situardn sobre las partes 82 y 83 del circuito impresc 69
por lo que se invierte la polaridad de los conductores del
motor, con lo que se invierte la marcha del vehlculo. Los cor
tactos deslizantes 67 y 68 vuelven a la'ﬁosiciﬁn normal o de
avance por accidn de la leva 70 contra el seguidor de levs

71, segln se-describird mas adelante.

Al lado inferior del tornillo sinfin 15 se fija una ls-
va 70 que tiene cuatro lobulas (vease la figura 1l2b), cuyos
ldbulos se orientan, con relacidn al interruptor rotarorio
31% de modo que, cuando el mecanismo de la dirececidn se en-
cuentra en repgso, gl seguidor de la leva 71 se opone a una
depresidn en la leva, De este modo, cuando el vehiculo cho-
ca contra un obstaculo, el seguidor de leva 71 se muave in=-
troduciendose en la depresidn de la leva y el vehlculo in-
visrte su marcha, £l funcionamiento del mecanismo de la di-
reccidn por una sefial sonora hace girar la leva 70 902, ha-
ciendo girar de este modo las ruedas delanteras mientras
vuelve simultaneaments la regleta 64 a su posicion hacia fug
ra de con los contactos 67 y 68 sobre las partes 84 y 85 del
circulto impreso 69, invirtiendo de nuevo la direccidn del
vehlculo.

Oe esta manera, el vehlculo que choca contra un obsta-
culo invertird su direccidn y continuari marcha atris hasta

que una sefial sdnica active el mecanismo de la direccidn pa-
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ra hacer girar la leva 70 y hacer funcionar sl seguidor de
leva 71 inviertiendo de nusvo la marcha del vehlculo. De este
modo, el vehlculo avanzara y se separara simultaneamente de

la obstruccidn de una forma gue parece magica. !

La figura 14 es otra modalidad del invento que svita la
necesidad de hilos conductores moviles. En ssta modalidad; dcg
contactas en forma de U 72 y 73 recorrsn la tarjeta de circui-
to impreso 74 que reemplaza a la tarjeta de circuito 69 de la
modalidad anterior 74. La tarjeta de circuito impreso y lous
contactos se ilustran tambidn en el diagrama esquematico eldc
trico parcial de la figura 15. En ests caso, tambidn, es svi=~

dente que, cuando los contactos deslizantes ss mueven hacia
el interior desde las partes B6, 87, 88 y 89 hasta las partes
86, 90, 9 y 89, se invierte la polaridad de los conductoras
del motor 92 y 93, Los conductores 94 y 95 pasan a la baterla.
De sste modo, el vehiculo invierte su marcha de nuevo cuando
choca contra un obstaculoc y despugs, al reaccionar ante una

sefial sanica, avanza segln se separa del obstaculo.

A pesar de que las modalidades preferibles utilizan fre-
cuencias sdnicas, se comprenderd que se pueds emplear cual-
quier radicacidn gue se pueda recibir, por ejemplo radiofre-
cuencia, fotofrecuencia, etc. Por consiguiente, dichas sefia~
les de control se incluyen en el presente invento y pueden sug
tituir a uno o mas de los dispositivos de control por sonido

en cualquier combinacidn.

Alinque 8l invento se ha descrito con relacidn a modalida
des preferibles especificas del mismo, muchas variaciones y
modificaciones resultatin inmediatamente evidentes a los 8x=-
pertos en- la materia, Por lo tanto, se pretends que las rei-
vindicaciones adjuntas se interpreten en el sentido mas gene-

ral posible en vista de la tecnologla anterior para que com-

prendan todas dichas variaciones. y modificaciones.
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Descrita suficienteﬁente la naturaleza del invento, asl
como la manera. de realizarze en la practica, debe hacerse cong
tar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscep-
tibles de modificaciones de detalle en cuanta no alteren su

principioc fundamental.
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REIVINDICACIONES

1. Perfeccionamientos en vehlculos de juguete de mando a
distancia que tiaﬁa una pluralidad de elemsntos de sustenta-
cidn caracterizades porque. cada juguete comprende, en come
binacidn: medios que definen un modelo eldctricamente conduce
tor predeterminado; medios de contacto qus hacen contacto ven
dicho modelo; medios que respoﬁden a una sefial en una banda
de frecuencia predeterminada para hacer girar los medios que
definen el modelo eldctricamente conductor; y medios de con-
trol que responden a la rotacidn de los medios qus definen el
modele electricamente conductor y se acoplan a los citados me=-
dios de contacto para gabernar la dirsccion de avapce del ju-

gUEta .

2. Perfeccionamisnto segln la reivindicacidn 1, caracte-

rizados parque los elementos de sustentacidn son ruedas.

3. Perfeccionamiento segln la reivindicacidn 2, caracteri
zados porque los medios que definen 8l modelo sldctricamente
conductor comprenden una pluralidad de modelos eléctricamente
conductores a lo largo de circulos concéntricos, poniendose en
cantacto con uno de dichos modelos cada uno de los citados me-

dios de contacto,.

4, Perfeccionamiento segln la reivindicacidn 2, caracteri
zados porque los medios de.control comprenden un dispositivo
motor controlado para hacer girar los medios que definen el
modelo eldctricamente conductos con el fin de gobernar la po-

sicidn de por lo menos una de las rusdas,

5. Perfeccionamiento segun la reivindicacidn 3, caracteri
zados porque los medios de control comprende un dispositivo mg
tor regulado por rotacidn de los medios que definen el modelo

eléctricamente conductor para gobernar la posicion de por lo

nos algunas de las ruedas,
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6. Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 2, caracts
rizados porque los medios de control comprenden un dispositivc
motor reguladc por rotacidn de los medios que definen el mode-
lo eléctricamente conductor para gobernar la direccidn de ro-

tacidon de por lo menos algunas ds las ruedas,

7. Perfeccionamientos segln la reivindicaciodn 3, caraetg:
rizados porque los medios de controcl comprenden un dispositi-
vo motor regulado por rotacidn de los medios gue definsn el
modelo eldctricamente conductor, para gobernar la direccidn

¢
de rotacidn de por lo menos alguna de las ruedas,

8. Perfeccionamiento segln la reivindicacidn 4, caracte-
rizados porque los medios que definen el modelo conducter copm
prenden dos dispositives independientesmentes gitatorios que dg
finen el modelo eléctricamente conductor, y porque los medios
de control del motor comprenden ademas un. dispositivo motor
adicional regulado por rotacidon del otro de los medios que det
finen 8l modelo eldctricamente conductor, para gobernar la

direccion de rotacidn de las demds ruedas,

9, Perfeccionamiento segln la reivindicacidn 3, caracte-
rizades porque los medios que definen el modelo eléctricamen=-
te conductor comprenden dos dispositivos independientemente
rotatorios que definen modeles eléctricamente conductores, y
porque los medios de control del motor comprenden ademis un
dispositivo motor adicional regulado por rotacidn del octro de
los citados medios que definen un modelo eldctricaments con-
ductor, para gobsrnar la direccidon de rotacidn de las demis

ruedas,

10. Perfeccionamiento seglin la reivindicacion 2, caracte
rizados porque los medios de control comprenden umi dispositive
motor regulado por la rotacidn de los medios que definen un

modelo eldctricaments conductor, para gobernar la posicidn de

por lo menos algunas de las ruedas y para gobernar la dire-
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ccidn de rotacidn de las otras ruedas.

11, Perfeccionamiento segln la reivindicacidn 3, caracte-

rizados porque los medios de control comprsnden un dispasitivg

motor requlade por rotacion de los medios que definen un moded
lo eldctricamente conductor, para gobernar la posicidn de por
lo menos una de dichas ruedas y para gohernar la direccidn de

rotacidn de las demds ruedas,

.-

12, Perfeccionamiento segiin la reivindicacidn 10, caracté
rizados porque los medios que definen un modelo eléctricaﬁehQ
te conductor consisten en un sclo disco y el dispositivo motox
comprende un Par de motorss, cada unc gobsrnado de una forma
selectiva para la rotacidn de el disco, controlande uno de lod
motores la posicidn de por lo menos una de las ruedas y con-

trolando =l otro motor la direccidn ds rotacidn de las otras

ruedas,

13, Perfeccionamiento segln la reivindicacidn 11, carac-
terizados porque los medios que definen modslos sldctricamen-
ta conductor consiste en un solo disco y el dispositivo motor
comprende un par de motores, cada uno gobernado de una forma
selectiva para la rotacidn del disco, gobernando uno de dichos
motores la posicidn de por lo menos una de las ruedas y gober=

nando el otro motor la direccion de rotacion de las otras rue-

das,

14, Perfeccionamiento segln la reivindicacidn 13 caracte
rizados porque se dota a cada juguste en combinacidn de, un
bastidor, un motor montado en el bastidor; medios de transmi-~
sion controlados por el motor; medios posidionadores movidos
por los medios de transmisidn para situar los elementos dé sus
tentacidn y medios de gobierno del motor qus responden a un

movimiento predeterminadoc de los medios posicionadores para

gobernar el funcionamiento del motor,
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15, Perfeccionamianto segin la reivindicacidn 14, caractg

rizados porque los elementos de sustentacidn son ruedas.

16, Perfeccionamiento seglin la reivindicacion 15, carac-
terizados porque los medios de gobierno del motor comprsnden

una pluralidad de medios de leva con muescas.

17. Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 16, caras-
terizados porque comprende un dispositivo interruptor mandado

por dicha lsva para gobernar el funcionamisnto del motor.

18. Perfeccionamientos segun la reivindicacidn. 15, '‘carac-

terizados porgque los medios de control del motor comprenden un
disco que tiene una pluralidad de modelos eldctricamente con-

ductores y medios de contacto acoplados al motor y al modelo.

19. Perfeccionamiento seglin la reivindicacidn 15, carac-
terizados porque los medios posicionadores comprenden un 8)3,
una cigliefia un dispositivo de articulacidn con movimiento al=-
ternativo movide por dicha cigliefia y medios de articulacidn
con movimiento pivotal acoplados a las ruedas y a los citados

medios de articulacidn para gobsrnar la posicidn de las ruadas
p g *)

20. Perfeccionamiento segln la reivindicacidn 16, carac-

terizados porque los medios posicionadores comprende un eje,

movimiento alternativo y medios de articulacidn con movimiento
pivotal central acoplados a las ruedas y a los medios anterio-

res de articulacidn para goberpar la posicidn de las ruedas.

21, Perfeccionamiento seglin la reivindicacidn 17, caractg
tizados porque los medios posicionadores comprenden un eje,
una cigliefia, medios de articulacidn movidbs por la cigliefia con
movimiento alternativo y medios de articulacidn con movimiento
pivotal central acoplados a las ruedas y a los medios anterio-

res de articulacidn para gobernar la pasicidn de la rueda.

22, Perfeccionamiento sequn la reivindicacidn 19, caracte-
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rizados porque los medios posicionadores comprendsn un eje, una
cigliefa, medics de articulacidn movidos per lz ciglieffa con movi
miento alternativo y medios de articulacidn con movimiento pi=-
votal central acoplados a las ruedas y a los medios anteriores

de articulacidn para gobernar la posicidn de la ruedas.

23, Perfeccionamientos segin la rsivindicacidn 15, caractg
rizados porque comprende adem3s medios que responden a una sejjal

distantes para iniciar el funcionamiento del motor. .

24, Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 21, cardc=-.
terizados porque comprende adem3s medios que responden a una S8

fial distante para iniciar sl funcionamiento del motor.

25, Perfeccionamientos segln la reivindicacion 22, carac-~
(erizados porque comprende ademas medios que responden a la se-

fial distante para iniciar el funcionamiento del motor.

26, Parfaccioﬁamientus segun la reivindicacidn anterior
caracterizados porque se dota a cada juguete en combinacidn de,
un bastidor; un motor montado sobre sl bastidor; medios de
transmision movidos por el motor y que tienmen un Ultimo elemen-
to; medios que dsfinen un modelo eldctricamente conductor pre-
determinade movido por dicho Ultimo elemento; medios de arti-
culacidn acoplados a las ruedas y situadas de una forma selecti

va por dicho Ultimo elementa. L
vd

27. Perfeccionamientos segun la reivindicacidn, 26 carac-

terizados porque los medias de sustentadidn son ruedas,

28, Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 27, carac-
terizados porque comprende ademds medios goberpados por los me=-
dios citades que definen el modelo eléctricamente conductor pa=-

ra gobernar, el funcionamiento del motor.

29. Perfesccionamientos seglin la reivindicacidn 27, caracte-

rizados porque comprende ademas medios que responden a una seﬁai

para q.niciar el funcionamiento del motor,
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30. Perfeccionamisntos segln la reivindicacidn 28, carac-
terizados porque comprende ademas medios sensibles a una sefial

para iniciar el funcionamiento del motor. .

31, Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 30 caractg
rizados porque comprendsn un bastidor; un motor montado sobrs
gl bastidor para mover por lo mencs a uno de los medios de sus
tentacidn a.lo largo ds un trayecto axialen direccidn predet~p

minadaj

Un dispositivo interruptor sensible al choque, montacun
sobre e) bastidor y que responde a un choque en a8l mismo para
invertir dicha direccidn; y medios que responden (a otra ope-
racidén predsterminada para impulsar por lo menos alguno o al-

unos de los medios de sustentacidn a lo largo de la direccicén
9

predeterminada),

32, Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 31, carac-

terizados porque los medios de sustentacidn son ruedas,

33, Perfesccionamisntos seglin la reivindicacidn 32, carac-
terizados porque’ comprends una fuente ds snergla para el mo-
tor, comprendiends el dispositive interruptor sensible al cho=-
gque medios para invertir la direccidn del flujo de energla al

motor en respuesta al choqgue.

34, Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 32, carac~
tarizados porgue los medios sensibles al choque comprenden un
dispositivo parachoques deslizantes axialmente a lo largo del
bastidor, un par de contactos sujetos al dispositivo paracho=-
ques y que se mueven con sl mismo, una superficie que comprend
un modelo de circiuito eldctricamente conductor, poniendose c2
da uno de los contactos en contacto con dicho modelo por lo
que, en una primera posicidn predeterminada de los elementos
de dicha superficie, el modelo de circuito hace que el motor

gire an una primera direccidn y, en una segunda posicidn pre-

W
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determinada ue los contactos sobre la superficie, dicho modelo

He circuito hace que sl motor gire en dirsccidn opuesta.

35 Perfeccionamientos seglin la reivindicacidén 34, caracte-
rizados poruge los medios que responden a (d) comprenden una
lova rotatoria sensible al funcionamiento adicional predetermi-
hado y un seguidor de leva sensible a la rotacidn de la lsva pa-
ca mover el dispositivo parachoques hacia fuera del bastidor,
bor lo que los contactos ses colocan en la primera posicidn pre-

determinada.

36. Perfeccionamientos segin la reivindicacién 36, caracte-
rizades porque la leva comprende una pluralidad de ldbulos que
definen una pluralidad de crestas y depresiones, situandose al
seguidor de leva en una depresidn cuando sl parachoque se des=-
liza hacia-el interior del bastidor, encontrandose el sseguidor

de levg en una crasta despuds de dicha operacidn predstermina-

da,

37. Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 35, caracts
rizados porgque los medios que responden a (d) comprenden ade-
bés un disco portador de la leva y medios de mando a distancia

para hacsr girar sl disca.

38, Perfeccionamientos segln la reivindicacion 36, caracted
rizados porque los medios que responden (d) comprenden ademis
un dicos de la leva y medios de mando a distancia para hacer

girar el disco.

39, Perfeccionamientos seglin la reivindicacidn 1, caracte-
rizados porqua los medios de control comprenden un SCR que tie-
ne un anodo y un catodo y un capacitor a travds del anodo y pog

qua los medios de contacto se conectan a travds de dicho anado

y citodo.

40. Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 2, caracte-

rizados porque los medios de control comprenden un SRC que }




10

L5

20

25

30

‘|dios para cortocircuitar sl Znoda y el catodo.

O O3

- 23 -

tiene un Znodo y un capacitor a travds de 3nodo y el citodo y
porque los medioéqu control se conectan a travds del 3ncde y

el chtodo.

41, Perfeccionamientos sequn la reivindicacidn 13, carac-
terizados porqus los medios ds control cbmprendan un SCR que i
ne un inodo y un chtodo y un capacitor a travds del 2nodo y sl
chtodo y porqus los medios des contacto se conectan a través del

3nodo y el catodo.

42, Perfeccionamisntos seglin la reivindicacidn 14, caracts,
rizados porque los medios de control comprenden un SCR que tie-
ne un 3nodo y un citodo y un. capacitor a travas del 3nodo y sl

catods y porque los medios de control del motor comprenden me-

" 43, Perfeccionamientos segln la reivindicacian 15, caracle-,
rizados porque los mediaos~de control comprenden un SCR que tie=
nen un &nodo y un cdtodo y un capacitor a travds del anodo y el
catodo y‘borqus lﬁs medios da'contrél del motor comprenden me-

dios para cortocircuitar sl &nodo sl catodo.
p

45, Parfecciﬁnamiantos segun la rei&indicacibn 20, cacace
terizados porque los medios de control comprendan un SCR rue
tiensn un 3nodo y un chtodo y un capacitor a travds del 3nodo
y el citodo y porque los medios de cantrol del motor compronden

medios para cortocircuitar el inodo y el chtodo.

46, Perfeccionamiesntos sn vehiculos de juguste de mando
a distancia; tal y como qusda sustancialmente descrito sn la

presente memoria @ ilustradc en los dibujos adjuntos.

Egta Memoria consta de_veinticuatro hojes escritas a méqui-
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