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- . El invento se refiere a un-dispositivo de ﬁro-
pulsibn, indicado en el enunciado de la reivindicacién le,
para drgonos de trabajo vropulsables de un dispositivo co-
sechador para migquinas cosechadoras.

| Se conocen dispositivos de propulsibn (memoriz'..:
de patente de los Estados Unidos 3.759.021 y memoria dea:::
patente alemana 2.422,221) que estén formados por transmi-.
siones por medios de traccién, individuales, unidas entre
si, de las cuales por lo menos una transmisibn por medio
de traceidbn estd estructurada de modo ajustable sin esca-
lones, de manera que el nimero de revoluciones de propul-
s5ién puede ser avmentado o disminuido wniformemente. De la

memoria de paﬁente de los Estados Unidos 3.239,496 se com0-

ce wna transmisién por medio de traccibén ajustable sin escet
lones con una transmisidn planetaria susceptible de ser .
conectads 2 través de un embrague, mediante la cual, tras
haber conectado la transmisidn planetaria se puede ajustar
el dispositivo de propulsibn a marcha de retroceso. La co=-
nexidn de la transmisién planetaria no produce por lo tanto
ningin sumento del nlmero de revoluciones de propulsidn
del dispositivo propulsor. _

A diferencia de ello, es misidn del presente in-
vento estructurar el dispositivo de propulsidén de los 6r-
ganos de trabajo propulsables para elevados nfmeros de re-

voluciones, de manera tal que también con el dispositivo

de propulsibn existente se pueda realizar una limpieza auto
mética de los Srganos de trabajo. Esta misibn se resuelve

mediante las caracteristicas expuéstas en la parte caracte-
rizante de la reivindicacién principal. Hediante la trans-

nisibén por medio de traccibén ajustable sin escalones y la
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‘otro lado con el soporte de satélites. Por consiguiente,
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transmisidn planetaria unida en propulsibn con. aquella, se
pueden lograr nimeros de revoluciones muy elevados, de
modo lo que los drganos de trabajo u érganos recogedores

¥ el dispositivo de mecanismo cortador del dispositivo

cosechador pueden ser propulsados con una rapidez esenciald
mente mayor gue hasta ahora, de manera que se puede aumen-
tar esencialmente el rendimiento e produécién de materisl
de cosecha. Dado que la transmisibn planetaria esté unida
a través de un elemento de propulsidén con el Arbol de pfb;>
pulsibn principal, el-dispositivo de propulsién puede ser |
ajustado en cualquier momento 2 marcha hacia atrds, por “E’
lo que log drgonos de trabajo, propulsados hasta entonces. |
hacia delante, pueden ser propulsados en sentido opuesto, |
con 1o cual es posible una limpieza automitica de estos
érpanos de trabajo. Esto se logra de manera ventajosa
haciendo que el elemento de propulsién esté unido por un
extremo de modo solidario en rotacién con el Arbol de pro-
pulsibén principal, y por el otro extremo puede ser llevado

a unién de propulsién por un lado con la rueda solar y por

la transmisidn planetaria puede ser cambiada de manera sen-
¢illa de marcha hacia delante a marcha hacia atrds. Median-
te la unién de propulsidén entre la polea para medio de
traccibn y la transmisibén planetaria en unibn con el ele-
mento de propulsién desplazable, se obtiene un dispositivo
de propulsién muy compacto para los érganos prOpulsabies
del. dispositivo cosechador. Con el fin de soltar el dis-
positivo cosechador con mdyor facilidad respecto de la
miquina cosechadora, entre la polea para medio de traccidn

ajustéble vy los brganos de trabajo propulsables esté pre-

SO
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|_visto un dispositivo de propulsidn final, gque preferible-

“traccién sea ajustable a través de un dispositivo de ajus-

tHoja ntam. 3

mente estd estructurado como transmisién por cadena. Tras
soltar la cadenz, se puede soltar el dispositivo cosecha-
dor en muy breve tiempo respecto de la méguina cosechado-
Ta. , '
Un dispoéitivo de propulsién compacto se obtie-
ne también por el hecho de que la transmisién planetaria.-
y la polea para medio de traccibn estén dispuestas'coaxidlw
mente sobre el 4rbol de propulsibn prinoipél. Ta propor;‘.'
cién del ntmero de revoluciones del Arbol de propulsidn
principal entre marcha hacia delante y marcha hacia atris
puede tener un valor entre 1l:1 § 2:1. Con el fin de garan—!
tizar un desplazamiento correcto de la volea para medio
de traceidn ajustable, es ventajoso que la distancia axial
entre los cojinetes de rodadura corresponda aproximada-
mente a2 la longitud del cubo de la mitad de polea ajusta-
ble. En este caso es ventajoso ademfs que una de las poleag
pararmedio de tracecidn sea ajustable a través de un resor~

te de compresién y la otra de las poleas para medio de

te hidriulico.

Con ayuda de.los dibujos se explica un ejemplo
de realizacibén de un dispositivo de propulsién de acuerdo
con el invento. En éstos: '

La figura 1 muestra una segadora trilladora con
el dispositivo de propulsién de acuerdo con el invento;

La figura 2 muestra una transmisién por medio
de tracecibn ajustablé sin escaiones, con dispositivo de
ajuste; B N ' '
. La figura 3 muestra la polea superior para medio
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dispositivo de propulsidn 28 con varias transmisiones por
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| de traccibén de la {transmisibn por medio de traccidn ajus—
table sin escalones; '

La figura 4 muestra la ﬁolea inferior para medio
de traccidn ajustable sin escclones, con transmisibén pla-
netaria;

La figufa 5 muestra una vista en alzado parcigl'l
de una unién de propulsibn entre una transmisién planeta-
‘ria y un 4rbol de propulsibn principal. '

Bn los dibujos se designa con 10 wna segadorai
trilladora automévi; con un alojamiento para segadora tri-
llzdora, junto =l qde estén dispuestas ruedas de rodadura
propulsables delanteras 12 y ruedas de rodadura dirigibleg
traseras 14. Una plataforma para conductor 16 esti prevists
en el lado delantero del alojamiento para segsdora trilla~ |°
dora 10, Un dispositivo cosechador designado con 18 esté 1
conectado de modo horizontalmente basculable, a través de
un alojamiento para transportador inclinade 20, con la se-
gadora trilladors 10. EL dispositivo cosechador 18 tiene
brgenos. recogedores 22. Con respecto a la direccidn de
marcha esté previsto un motor de combustidén intern= 24 (f£i~
gura 1) en la zona del lado delantero del alojamiento para
segadora trilladora 10. EL motor de combustidn interna 24
tiene un 4rbol de toma de fuerza 26 que spbresale por el

lado izquierdo del alojemiento de segadora trilladora. Un

medio de traccidn, unidas en propulsidn entre si, esté pre-
visto en el lado izquierdo de la segadofa trilladora 10 ¥y
prdduce una unidn de propuléién entre el Arbol de toma de
fuerza 26 y el dispositivo cosechador 18.

El dispositivo de propulsién 28 tiene un &rbol
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de propulsidén 30, que estd previsto junto al alojamiento
i .
para segadora trilladora 10 y que estd unido a través de

) .
una transmisibén por medio de traccibén 32 con el Arbol de

~ toma de fuerza 26. Un elemento de propulsién ajustable 34

gse encuentra sobre el lado izquierdo del alojamierto narza:
transportzdor inclinado 20 y discurre cozxialmente con' -~
respecto al eje de basculacidn que discurre trsnsversa -
mente del alpjamiento para transportador inclinado 20. El
¢lemento de propulsidén 34 estd unido en probulsién con el
Arbol de propulsibn 30 a través de una trensmisién por
medio de traccién 36. Un 4rbol de propulsién principal

o un 4rbol de mecanismo cortador 38 para los Srganos re-
cogefores ¥ el mecanismo cortador se encuventra junto al.
extremo delantero del alojamiento para transportador in-
clinado 20 (figura 2). E1 Arbol de propulsibn principal
38 estd en unién de propulsidn a través de una transmisién
por medio de traccibn 40 ajustable sin escalones, con un
srbol o con el elemento de proPu;sién 34. Un dispositivo

de propulsién final 42 produce una unién de propulsibn

" entre el 4rbol de propulsidbn principal 38 y los brganocs

dé trabajo propulsables en el dispositivo cosechador 18.
&1 dispositivo dé propulsibén final 42 puede estar estruc-
turado también como transmisién por medio de traccidn
(figura 1), ' o '

El alojamiento para transportador inclinado 20
se representa en la figura 2, y tiene dos paredes lafe-
rales opuestas 44, un lado superior 46 y un lado inferior
48. - ‘ - '

El elemento de propulsidn desplazable 34 esté

représentado en la figura 3 y estd provisto con un basti-
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| dor 50, de maneran que el elemento de nropulsidn 34 puede

‘Tijo 64 estd provieta con un cubo 63 interior, el cual

“través del cojinete de rodadura TO contra el bastidor

Hojs nom. 6

ser conectndo con 1lu pured lateral iznuierda .44 del aleja~
miento para transportador inclinado 20. Un puntal 52 se

extiende entre el bastidor 50 y la pared lateral izquierda
44/y forma por consiguiente un refuerzo del bastidor 50.
para la fijacién del elemento de prOpulsién 34. Una barra-
roscada 54 estd concctada con el exiremo.del puntal 52 y
estd fijodo 2l bustidor medimnte tuercas de fijacibn 56,

gue para ello se apoyan sobre el bastilor 50. Mediante rend

dijas, no representadas en los dibujos, que estin previctag:

pars los elementos de fijacibn entre el bastidor 50 y la

pared lateral 44, es posible una modificacibén de la distond

ciz entre el elemento de propﬁlsién 34 y el 3rbol de pro-
pulsidn principal 38. E1 bastidor 50 soports una polea
pars medio de traceién 58, que para ello ecti apoyado en
un 4drbol 60, el cunl estd fijado mediante tornillos 52,53.
Ia polea para medio de %traccidn 53 tiene una
mitad de polea 64 axialmente fija y wna mitad de polea

66 axialmente ajustable o despazsble. La mitad de polea

estd apoyado de modo capaz de girar a través de cojinctes

de rodadura 70 sobre un casquillo 72 y gue se apoya, a

50. Un cuerpo de polea 74 rodea al cubo interior 83 y
estd fijado medisznte pernos de tornillo 76. El cuerpo de
polea 74 tiene ranur:s 73 en formu de V, para el aloja-
miento de una correx 50 con seccidén de cuiia en V, de 1la
tronsmisibn por medio de traccibn 36. Con el'cuerpo de
polea T4 estd unida enterizamente una mitad de polea

64, que estid provista con unz superficie 82, que discurre

POOR
QUALITY
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| en posicidn inclina&a,Aﬁara una ranura anular en forma
de V. Un casqiillo 84 con forma de cilindro estd apoyado
de modo desplazable en el cuerpo de polea T4 y estéd dis-
pues%o concéntricamente con respecto al 4rbol 60. El cas-
qulllo 84 rodea al cubo 1nter10r 63, que estd provisto con
nuMerosos nervios 86.

Una parte extrema 88 del drbol 60, que tiene

un didmetro mayor, esta provista con wna superficie radlal
90, Un casquillo 92, con un taladro rebajado, se aglentéﬂ
firmemente sobre el Arbol 60 y sobre la parte extrema 83:°
Este se erncuentra provisto con wna superficie anular 44,';
que forma coﬁ la superficie radial 90 una c%mwra 96 de ., .}
presifn modificable. En el casoulllo 92 se encuentra wn . ;
“$aladro 98 que dlscurre radialmente, el cual:desemboca en-.
1z cémara de pre316n 96 y estd provisto con una conex16n_:
roscada para unn COnduccién hidridulica 100. De este modo

" se produce una unién por medio de presién entre la cdmara
de presién 96 y una bomba, no representada en los dibujos,
de la segadora trilladora 10. La parte extrema 83, en
"unibn con el Arbol 60, forma por consiguiente un cilindro
hidrdulico de simple efecto para el desplazamiento de la
mitad de'polea 66. Entre las partes mutuamente desplaza-
bles el aceite es obturado a través de juntas de hermeti-
zacién de 4rbol 102 y 104, que para ello estén encajadas
en rarur%s anulares previstas en el casqulllo 92. Una
- junta de hermetlzaclén de manguito 106 une al extremo del
4rbol 60 con el casguillo 92 y protege contra suciedad 2
la parte en voladizo del 4rbol 60. Un anillo tensof 108
prev?sto.en una ranura 110 sobre el 4rbol 60 limita el '

movimiento axial del casquillo 92 en una direccién. -
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1 | Por apoyo de la superficie anular 94 del casquillo 92
' contra la superficie.radial 90 de la parte extrema 88 se
limita un movimiento del casquillo 92 en la direccibn
opuesta. L
5 La mitad de polea 66 axialmente despazable estd
dispuesta sobre el casquillo 92 mediante wn cojinete de . |
rodzdura 112, el cual se apoya con su anillo interior cdﬁ?
$ra wna superficic anular 114 del casquillo 92 y con su
anillo exterior contra uns superficie anular 116 del cas- |
10 cuillo 84. El casquillo 84 forma wn cubo 118 de la mitad
de polea 66 y sirve para alojar a la mitad de polea 64
fija, que'se asienta con toda su anchura sobre el cubo
113. 21 cubo 118 estd apoyado de modo axialmente despazz-
ble dentro de la mitad de polea 64 fija. E1 cubo 113 estd
15 provisto con varias levas de arrastre 120, que se extieﬁ-u
den radialmente, las cuales se aplican de modo suelto
dentro de los espaclos intermedios de los nervios 86, de
manéra que es posible un desplazamiento axial de la mitad
de polea 66, sin gue ésta realice un movimiento de rota~
20 " ¢ién con respecto a la mitad de polea 64 fija. La mitad
de polea 66 despazable'esté provista también con una su-
perficie 122 que discurre en posicién inclinada, la cual
con la superficie 82 que discurre en posicién inclinada
de la mitad de polea 64 fija y una rahuéa anular en forma
25 de V sirve para aléjar uwn medio de traccibn, por ejemplo
una correa con seccibn de cufla 124, que estd en wnibn con
un elemento de propulsién 126, el cual estd dispuesto
coaxialmente sobre el Arbol de propulsién principal 38.
El elemento de propulsiéﬁ 126, representado en
30 1= figura.4, esté_dispuesto segiin la figura 2 sobre un

22117
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_éoporte 128 junto = la pared lateral izgquierda 44 del alo-

‘relativo entre 1= mitad de polea 134 fija y la mitad de

‘polea 136 d¢splazable mediante un dispositivo de ajuste.

}iojn nGm. 9

jemiento para transportador inclinado 20. Bl -Arbol de pro-
pulsién principal 38 ocupa en 2l caso wna posiciém direc-

tqmente por debajo del lado inferior 48 del alojanmiento

para transportador inclinado 20. ELl. elemento de pronu151&n

126 consiste en una transnlslén nlhnecﬂrla 130 ¥y en wnal
polea para medio de traceién o una polea para correa 132..

0

Tia polea yara medlo de traccién 132, que es pro-

PO 2

pulsada medionte-las correas con seccidn de cufia 124, esté

estructursda como polea para medio de traccidn ajustable, |

dependiente del momento de.rotacidn, y tiene una mitad de

polez 134 incapaz de ser desplazada axialmente y una mitad

de polea 136 desplazable axialmente. Un resorte o un resory.

té de compresibén 138, que estd dispuesto entre un plato dé‘

resorte 140 v 12 mitad de polea 136 despazable, comprinme
a la mitad de polea despazable axialmente en direccidn a
la mitad de polea 134 Tija, de manera que se auwmenta el
didmetro eficaz de la polea para medio de traccién 132.

El monento de rotacidn es determinado por el movimiento

de monento de rotacién o un elemento de levas 142, El dis-
positivo de ajuste del momento de rotacibn 142 se encuen-
tra entre lag mitades de polea 134 ¥y 136 y mide cualquier
desviacibédn de una de las mitades de polea 134 con respecto
2 la otra mitad de polea 136, de manera tal que la mitad
de polea 136 ajustable es desplazada con respecto z la
mitad de polea 134 fija y realiza de este modo wn tenssdo

§ptino de la correa. La polea para medio de traccién 132

esté apoyada sobre el Arbol de propulsidn principal 33 del
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| dispositivo cosechador 18 mediante un &rbol hueco o un

1 una cusia o resorte de polea 150 y pernos roscados 152. N

154 en forma de campana, que biene elementos de conexidn

'38, oue estd en unién con el interior del 2lojamiento para

Ho)a nGm. 10

cubo 144 y cojinetes de rodadura 148. Z1 cubo tiene junto
/
a su exbtremo una rueda solar 146. La yolea para medio de

trzccidn 132 estd unida con el Arbol hueco 144 mediznte

~ El elemento de propulsién 126 estd dispuesto
medimnte el soporte 128 junto a la pared lateral 44 del
alojomiento para transportador inclinado 20. Lo tronsmi-

sibn plenetaria 130 tiene un alojomiento para transmisidn

o puntos de conexiéA para el elemento de propulsidn 126
jumto =l soporte 128, que no se representan en los divu~
jose El extremo interior dellalojamiento para trensmisidn
154 estd equipado con una javla de cojinetes 156 y el
extremo exterior estd equipado con un reborde anuler 153,
Un ojal de apoyo 160 estd provisto con un taladro 162 que

discurre paralelamente al &rbol de propulsién principal

tronsmisibn 154. Un reborde 164 cierra los orificios del

alojamiento para transmisién 154 y tiene una parte anular
166, que estd fijamente unida a través de pernos de tor-

nillo 168 con el reborde anular 158, Junto a la parte anu-
lar 166 se encuentra una parte de alojamiento para rueda

dentada 170. El alojamiento para transnisién 154 y el re-
borde 164 forman una parte de slojamiento, a través de la
cual se extiende el 4rbol de prOpglsién principal 38.'Coji-
netes de rodadura 172 y 174, que estén alojados en la jaulg
de cojinetes 156 y en un taladro del reborde 164, sirven
para el apoyo del $rbol de propulsidn principal 38. Entre

el 4rbol huecco 144 y la pared lateral 44 se encuentra un
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_casouillo 176, que estd unido en propulsién a través de
un resorte de polez 178 con el 4rbol de propulsibn princi-
pal 38, La parte del casquillo 176, que tiene un mayor
diémetro,résté provista con una cofona dentada 180, dentro

de la cual esti labrada una ranura 182.

estd provista con numerosos taladros 184, dentro de los ..u
que se aplican pernos 188, sobre los cuales estén previstés
cojineves 190 para el'alojamiento de ruedas de dientes h
rectos 192f Lias ruedas dentadas 192 formaﬁ una primera

rueda planetaria 194, que estéd dispuesta apretadamente

196, que estid dispuesta junto a-la rueda planetaria 194.
La rueda planetaria 194 estd en unién de propulsién con la
rueda solar 146. La segunda rueda planetaria 196 estd en ,.
unidn de proopulsibn con el diépositivo de corona dentada
198, cue tiene una corona dentada 200, que estd fijada a.
un soporte de corona dentada 202 mediante elementos de
fijacién o remaches 204. BEL equipo de corona dentada 193
estd, apoyado de modo libremente suspendido en el aloja-
niento para transmisién 154. Un movimiento radial del
equipo de corona dentada 198 es limitado por la aplicaciédn
de la corona dentads 200 con la segunda rueda planetaria
196, mientras que un movimiento axial es limitado por el
soporte de corona dentada 202, que estd previsto entre
superficies frontales 206 y 203 del alojamiento de trans—
misién 154 y de la parte de alojamiento para rueda dentada
170. Una rueda solar o rueda solar de salida 210 estd dis-
puesta concéntricamente sobre el Arbol de propulsibén prin-

cipal 38 y se encuentra entre el casquillo 176 y la rueda

Iia parte de alojamiento para rueda dentada 170,i :

» el

junto a la parte anular 166, y una segunda rueda planetarid
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_solar o rueda solar de entrada 146, La rueda solar 210

tiene dientes 212, los cuales estén en unibn de propulsidn
con el dentadb de la segunda rueda planetaria 196. Un cuer-
po de anillo de pié de diente 214 tiene un dentado 216,
que se encuentra a la misma altura due la corona dentadal‘
218, que es maybr que el didmetro del Aarbol de prOpxﬂ.sié‘ﬁl4
principal 38. La rueda'sélar 210 ‘es asegurada solamente' :

contra un desplazamiento radial mediante los dicntes de ’

180 del casquillo 176. La rueda solar 210 tiene un talagrbg

b

axizl de 1z rueda solar 210 se efectda mediante el casqui-
1lo 176 y la rueda solar 14G. ' ,

Un elemento de propulsidn 220, provisto con un
dentado interno, esti apoyado de modo desplazable sobre
el casquillo 176, de manera tal cue su dentado puede ser B
llevado a engranar a eleccidn con el gentado 216 de la
rueda solar 210, de manera que entre el casquillo 176 y
la rueda solar 210 se puede producir una wnién de propul-
sién. Ademds, el elemento de propulsién 220 estéd provisto
‘con un dentado interior 222, el cual estd previsto junto
a una parte anular gue tiene un mayor didmetro. Mediante
desplazaniento corresPOﬁdienie del elemento de propulsidn
220, que estd provisto con una raﬁura 224 para una parte
de ajuste, se puede llevar al dentado externo 222 seglin
la figura 5 a engranar con dientes del soporte de corona
dentada 202. De este modo s¢ produce una unién de propul-
sibén entre el casquillo 176 y e} equipo de corona dentada
198. . | |

Un dispositivo de ajust¢ 226 esti provisto con

ua éspiga 228, 1la cual estd alojada de modo desplazable

las ruedas'planetarias 196, Una fijacibén y wn aseguramientT
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L en el taladro 162 del ojal de apoyo 160 del alojamiento

' espiga, en una ranura 224 del elemento-de propulsidn 22534

ajuste 226 estd conectado o través de wn varillaje 232 con

(figura 4).

| para medio de traccibn 58 a través de la correa con seccidy

Hoja ném. 13

para transmisién 154. La espiga 228 se extiende en el inte-
rior del alojamiento para transmisién 154 y se aplica con

una placa de ajuste 230 prevista junto al extremo de la
Tal como se desprende de la figura 2, el dispositivo de- .

un cable de traccibén Bowden 234, que estd unido con una
palanca de ajuste 236 prevista junto a la plataforma de
conductor 16. ‘ _

" El extremd derecho del Arbol de propulsiba prin- |
cipal 338 se extiende detrds de la pared lateral derecha 44|
del alojemiento para tramsportador inclinado 20 y estd
alojado en cojinetes previstos junto 21 alojamiento para
transportador inclinado 20. El &rbol de propulsidn princi-
p2l 38 tiene para el dispositivo de propulsién final 42 .
junto a su extremo libre uma rueda para cadena 233, la

cual estd asegurada mediante un perno de tornillo 240

Al iniciar el trabajo, el motor de combustibn
interna 24 se mueve con un nimero constante de revolucio-
nes y como consecuencia de ello también la polea para medid
de traccién 58, Ia polea para medio de traccidn 53 es
propulsada a través de la primera transmisién por medio de
traccibn 32 y de la segunda transmisidn por medio de trac-
cién 36 con velocidad constante. Los Srganos recogedores

del dispositivo cosechador 18 son propulsados por una poleg

de cufia 124 y por consiguiente a través del elemento de

propulsién 126. El operario manipulador puede llevar a




10

15

20

25

30
22117

| cabo, mediante accionamiento del equipo hidriulico o de

vamente ineldstica. Una modifica ién del didmetro eficaz

{ | . Hojn ntim. ].4

la chmara 956, un ajuste en la polea para medio de traccién
58 y puede modificar por lo tanto el didAmetro eficaz. Para
ello la cémara 96 es cargada con medio de presién, o se
evacta medio de presién desde la cdmara 96. Por ejemplo, . -
si el medio de presiéﬁ es retirado desde la cémara de pre-
cibén 96, la tensidén de la correa produce una diseminaci@i
de la polea para medio de traccibén 58, de modo que se ’
disminuye el diémetrd eficaz de 1a'polea para medio de
traccibn 58. De este modo se reduce también la velocidad
de la corres. Mediante el asiento correcto del cubo 118 "
en el t:ladro de la mitad de polea 64 fija se puede uno . -
contentar solamente con dos.cojinetes de rodadura, 70 y-
112, incluso auncue estén digeminadas las mitades de polea'~
Por consiguiente se puede renunciar a los cojinctes de
rodadura hasta ahora usuales.

] La distencia axial entre el elemento de propul-
sién 34 v el elemento de propulsidn 126 esti deternineada
fijamente, v la correa con seccibn de cufia 124.es relati-
de la molea para medio de traccién 58 produce al mismo
tiempo una modificacién del didmetro eficaz de la polea
para medio de traccibén 132. Al modificar el didmetro
eficaz de la polea para medio de traccibn 132, el resorte
de compresién 138 comprime a la mitad de polea 136 ajus-
toble contra la mitad de polea 134 fija. De esta nanera
se puede aumentar por ejemplo el difmetro eficaz de la
polea para medio de traceibén 132, cuando por ejemplo es
disminuido el didmetro eficaz de la polea para medio de

traccibn 58. No obstante, si la cémara 96 es abastecida
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| con medio de precidn, la polea para medio de traccién 58

‘se mueve con wn didmetro eficaz mayor, lo cual tiene como

14 polea paxm nedio de uracc16n trabaja con un ulmAetror

" autoniticamente por el dispositivo de ajuste del momento

142 es aumentado el difdmetro efectivo de la polea para

Hojla n\'xm.ls

consecuencia que los resortes de com)re516n 133 de 1la polet

pqra medio de trn0016n 132 son comnrlmldo de manera aue

eficaz menor. De este moao s¢ aumenta el nfmero de reve-
luciones en el erool de nronu_glén pr1n01pql.

La ben516n dc la correa b%SlC% es ajustada qntes
de iniciaorse el trabaao,_31endo soltados los elementos de
fijacidn, no representados en los dibujos, del elerento::
de propyulsidn 34 sobre la pared lateral 44, de manera que |
se puede nodificar la dlstancla axisl entre las poleos
para medio de traccidn 53 y 132. Para ello se suelban
también las tuercas de fijacidn 56 del puntal 52, pudién-
dose realizar medizante ziro de wna u otra de las tuercas
de fijacibn 56 un desplazamiento adecuado del bastidor
50 de la polea para medio de traccibn 58. En el caso de
una carga rmuy elevada es deseable una elevada tensidn de
traccidén de la nolea con seccidn de cuiia, Esto se produce
de rotacidn 142. Si, por ejemplo, los Srganos recogedores
del dispositivo cosechador 18 estdn sometidos a una inten-
sa carga, la correa con secdién de cufla 124 tiende a res-
halar. Este resbalamiento produce un desolnz.mlento rela-~
tivo entre las mitades de polea 134 y 136, por lo que a

través‘dél dispositivo de ajuste del momento de rotacidn

medio de traceidén 132, lo cual conduce a un aumento de la
ten316n de correa con seccldn de cutla.

La propulsién de 11 transnlslén planetaria 130
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lante de las partes del dispositivo cosechador se desplazz

Hoja nGwm. 16
Lae efectla mediante la rueda solar de entrada o rueda de
solar 146, que estd unida de modo solidario en rotacidn
con la polea para medio de traccibén o polea para correa

132. Al iniciarse el trabajo normal con marcha hacia de-

1o palanca de ajuste 236 a una posicién segin la figura 4,
de manera que seé produce una wién de propulsién entre la-
rueda solar de salida o rueda éolar 210 y el Arbol de pro-
pulsién principal 38. En esta posicidn de commutacidn, el |
&rbol de propulsién principal 38 es propulsado 2 través *°
de las ruedas con dientes rectos 192 y la rueda solar 210ﬁ
a saber con un ndmero de revoluciones que es menor cue el -}
nidmero de revoluciones de la polea para medio de traccidn -
132. La proporcién de reduccibén pdede encontrarse en tal
caso entre 2:0,5 y 3:1.

Con el fin de propulsar en sentidos opuestos a
las partes propulsadas del dispositivo cosechador 18, por
ejempio cuendo aparecen obstrucciones, el operario manipu-
lador puede desplazar al elemento de propulsibn 220 segin
1a figura 5, por lo que el equipo de corona dentadé 198
estd unido con el Arbol de propulsién principal 38. ILa
propulsién se efectlia shora a través de la rueda solar 146
y las ruedas de dientes rectos 192 sobre el equipo de coro+t
na dentada 198, de manera que el Arbol de propulsién prin-
cipal 38 es propulsado en sentido opuesto. El némero de
revoluciones en marcha hacia atris tiene la mitad de magnit
tud que el nimero de revoluciones en marcha hacia delante.

Si la transmisidn planetaria 130 debe ser emplea-
da7541o como transmisién reductora para marcha hacia delans

te, se puede renunciar al dispositivo de ajuste 226, y el
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_elemento de propulsién 220 puede ser fijado enm la ranura
182 mediante coloczcidn de un anillo de detencibn. De este
modo es fijado el elemento de propulsidén 220 en una posi-

cidn seglin la figura 4.
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- ] REIVINDICACIONE

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, son los o
qué se récogen en las reivindicacidnes siguientes:

12,~ Un dispositive de accionamiento para Orga-—
nos de trabajo accionables de una cosechadora de una se-
gadora, trilladora con un motor de combustidn interno, al
menos una transmisién'pbr medio de fraccién, una transmi-

sién por medio de traccién ajustable sin escalones, y una

una polea para medio de traceibn, propulsada y ajustable,
de la tronsnisién por medio de traccién, caracterizado
porque la transmiéién planetaria estid unida en propulsién
con su lado de entrada con la polea para medio de traccién
ajustable a través de un dispositivo de ajuste dependiente
‘del momento de rotacidn y con su lade de salida con un
&rbol de propulsibn principal o Arbol de mecanismo corta-
dor del dispositivo cosechador, estando previsto, entre
el 4rbol de meqanismo cortador y la transmisién plenetaria
un elemento de propulsién desplazable selectivamente para
marcha hacia delante o marcha hacia atrds de los Srganos
de trabajo.-

~ 2a,-~ Un dispositivo de accionamiento segin la
reivindicacién 12, caracterizado porgue sobre el &rbol de
mecanismo cortador esté apoyédo de modo susceptible de £i-

rar a través de dos cojinetes de rodadura un Arbol hueco

transmisidn planetaria conmutable, unida en propulsibn con
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netaria junto al 4rbol de mecanismo cortador estd conee- |

_ger unido selectivamente con una rueda solar o con un SoO-

Hoja nfim. 19

con una rueds solar, gue sirve para alojar a una mited
de polea solidaria en rotacibén y a una mitad de polea
desplazable axislmente de la polea de medio de traccidn,
que est4 unida en propulsibn con la transmisién planeta-
ria. : S : _ -
32.~ Un dispositivo de accionamiento seglin las:
reivindicaciones 12 y 2%, caraéterizado porcue, visto en” |

la direccibn de propulsibn, detras de la transmisién pla-

tado un dispositivo de propulsién final para Srganos re-
cogedores -y/o un mecanismo cortador.

42,~ Un dispositivo de accionamiento segin wna
o varias de las precedentés reivindicaciones, caracteri- .
zado porgue la transﬁisién planetaria y la polea para '
medio de trzccibn estén dispuestas coaxialmente sobre el
frbol de mecanismo cortaldor, estando prevista la transmi-
sién plonetaria sin ninguna distancia junto a la polea
pars |

ést?.o

medio de traccibén y estando unida en propulsién con

3.~ Un dispositivo de accionamiento segin une
o varias de las precedentes reivindicaciones, caracteri-
zada porque 1z polea para medio de traccién estd unida 7
en propulsidn con un Arbol hueco y la transmisidn planc-
taria eatd unida en propulsidén con el elemento de propul-
sidén despazable, gue por un extremo puede ser unido con

el 4rbol de mecanismo cortador y por el otro extremo puedT

porte de coronz dentada.de una corona dentada.
2.~ Un dispositivo de accionamiento seglin una

o varias de las precedentes reivindicaciones, caracterizar
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| _do porque la pfoporcién de reduceibn del nkaero de revolu-
ciones del #rbol de mecanismo cortador entre marcha hacia
delante y marcha.hacia atrds se encuentra anroximadnmente
entre 1:1 y 2:1.° ‘ |

' 7a3,- Un dispositivo de accionamiento segln wna
o varias de las precedentes reivindicociones, caracteri- -
zzdo porque la distancis axial entre los cojinetes de rbé'
dadura corresponde aproximadamente a la longitud del cubo
0 ala supefficié de apoyo de la mitad de polcd ajustable.

2,~ Un giépositivo de accionamiento segin unc

o variocs de las precedentes reivindicaciones, caracteriza~

do porque una de las poleas pora nedio de traccidn es ajuss

para medio de traccibén es ajustable a través de un dispo-

sitivo hidrdulico de ajuste (cémara). o
98,~ "UN DISPOSITIVO DE'ACCIONAHIENTO PARA

ORGANOS DE TRABAJO ACCICHABLES DE UNA COSICIIADORA".

Tal ¥ cbmo'se ha descrito em la llemoria que ante;
cede, representado en los dibujos gue se aconmpalian y con
‘los fines que se han especificado.

Esta Memorié congta de veinte hojas escritas a

niquina por una sola cara.

Hediid, 29.NOV.1 9'7 1
© PLA

table a través de un resorte de compresibn y la otra poleal.
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