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Memoria Descriptiva

La presente invencidn, se refisre el
sistema mediante el cual se obtisne el accionamien-
to de la mesa en rectificadoras de sxteriores.

Este sistema sstéd constituldo por un
mecanismo combinado, en el que una parte del mismo
tisne como finalided obtener el movimiento manual
de la mesa y la otra perte obtener el movimiento ay
tématico de la misma. £l movimiente manual, tiene
como inica finalidad la de obtener representados la
terales sobre la pieza a mecanigar, al objeto de -
efectuar el posicionamiento adecuado de las topes
de inversidn de movimiento automitico en la progﬁg
macidn de la miquina, mientras que durante el proce
so normal del trabajo, Onicamente actiia el dispositi
vo de movimiento automatico.

Como es sabido, el rextificado exterior
de una pieza se realiza mediante la incidencia de la
muela sobre la misma, encontréndose dicha muela giran
do a la velocidad adecuada, a la vez que la mesa se
encuentra sometida a un movimiasnto de vaivén, siendo
precisamente el sistema objeto de la presente inven=
cién, el encargadc de efectusr estos movimientos de
vaivén de la mesa.

Légicamente, la amplitud del movimien-
to de la mesa debe ser programada previamente a co-~

menzar el proceso ds trabajo, al objeto de ajustar -
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dichos desplazamientos a la longitud de la pieza. £8
ta progremacion se llevs 8 cabo médiante el disposi-
tivo de accionamisnto menuel anteriormente menciona=-
do, el cual se posiciona sobre gl bastidor o cuerpo
soporte de ls magquina, concretamente en su zZona media
anterior.

Este d;spositiva de sccionsmiento manual,
estd constitufdo medisnte un volante dotedo de la co-
rrespondiente palance de accionamiento, el cual volen
te es solidario de un eje que incorpora en su axtremi
dad interna un pifidn que engrana en otro pifidn solida
rio de un segundo eje, paralslo sl anterior, incorpo-
rando este segundo eje, en su extremidad libre inter=-
na, un tercer pifién que, a su vez, engrana con el pi=-
#én de staque a la cremsllers. Este conjunto de pifio-
nas determina una reduccién de engranajes, de tal ma=-
nera que la sensibilidad del volante de accionamiento
se ve considerablements aumentada.

El eje del cual es solidario sl volane
te de accionamiento, es desplazable axialmente, do -
tal manera que el pifi6n solidario del mismo puede ser
embragado o desembragado con respecto al pifidn correg
pondients solidario del sequndo eje, des mansera que el
embrague de estos pifiones se realiza manualmente pre=-
sionandos hacia dentro la extremidad del citado ajse,
on el momento de efectuar la programacién del sistema,

mientras que al comenzar el movimiento automitico de
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la mesa sg produce un desembrague asimismo autométi-
co, provocado por un pistdn enfrentado a la extremi=
dad interna del citado eje correspondiente =l volan=
te de accionamiento manualj dicho pistdn es acciona-
do en el interior de la correspondiente cémara, por

la presidn de aceite del sistema sutomitico que tie-
ne acdeso a dicha cémara cuando el citado sistems ~

automitico se pone en funcionamiento.

De esta manera, siempre que la mesa se
ve sometida a un programa de trabajo automatico, se
produce un dessmbrague del sistema de accionamiento
manual, quedands inmdviles el volante y la palanca
de sccionamients, y no constituyendo por consiguien
te peligro alguﬁo para el operario.

£l mecanismo de movimiento sutomdtico
de la mesa, consiste en un cilindro de doble cémara,
solidario a la bancada de la méquina y cuyo pistdn
sg prolonga en un véstago quse por una de sus extreml
dades incorpora medios para su anclaje a la mesa de
la méquina, de manera que el movimiento de vaivén del
citado Smbole se traduce en un movimiento de vaivén
de la mesa. EL movimiento alternativo del émbolo se
obtiene mediante el sistema hidrhulico de la maqui-
na, el cual, de acuerdo caon la programacidn de los
topes de invencidn, envia alternativemente aceite a
presién a una y otra cémara del doble cilindro.

Para complementar la descripcidn que
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una mayor comprensidn ds las ceracteristicas del ip
vento, Se acompafia a la presents memoria descripti-
va como parte integrante de ls misma, de un juego =
de planos en sl qua con cardcter ilustrativo y no
limitativo, se ha repraesentado lo siguiente:

La fiogura 1, muestra una seccidn trang
versal de la rectificadora en la qus puede observar-
ss el acoplamiento de la mesa al portamesas y de 8s-
te a la bancada de la maguina.

La figura 2, muestra asimismo una sec-
cidn transversal del conjunto constitutivo del meca-
nismo de accionamiento manual de la mesa, en la que
pueden verse claramente la disposicién de los dos -
ejes sobre los que se montan los distintos pifiones a
través de los cuales se consigue la trensmisidn del
movimisnto del volante al pifidn de staque de la cre-
mallara.

La figura 3, muestra una seccidn ante-
roposterior del mecanismo de la figura anterior, se=
gln la l{nea de corte A-B ds dicha figura.

La figura 4, muestra igualmente un cor
te anteroposterior del mecanismo, pero segin la linea
de corte C~D des la figura 2.

Ls figurs 5, muestra finalmente una sgg
cién longitudinal del conjunto constituido por la me=-

sa, el portamesas y la bancada, en la que puede verse
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namiento automdtico de la mesa.

A la vista ds sstas figuras, se obssr-
va como 1la mesa 1 esté soportada por sl portamesas 2,
siando oste conjunto desplazable sobre la bancada 3,
mediante las adecuadas guias de deslizamiento 4, con
tando el citado portamesas 2 en su cara inferior con
una cremallera longitudinal 5 a travds de la cual di
cho portamesas recibs movimiento del conjunto motriz
de accicnamiento manual.

Dicho conjunto motriz de accicnamiento
manual, puede verse claramente en la figura 3, estan
do constitufdo por unvvolante 6 dotado de la corres-
pondiente palanca de accionamiento 7, el cual volan=-
te estd convenisntemente enchavetado mediante la chg
veta 8 a un casquillo~-gufa 9, montado scbre el sjes =~
de giro 10 de este conjunto, transmitiendo el movi-
miento el citado casquillc 9 al sje 10 mediante la
chaveta 11.

El eje 10, cerca de su extremidad inter
na, incorpora salidariamente un pifidn 12, susceptible
de engranar cen otro pifidn 13, solidaric de un segun-
do eje 14 (figuras 2 y 4) dispuesto paralelamente al
eje 10 y preferentemente dentro del mismo plano hori-
zontal. Este pifién 13 se solidariza al eje 14 median-
te una chaveta 13', estando una de las csxlremidades

del eje 14 montada sobre el armazdn 15 del conjunto a
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través del correspondiente casquille de bronce 15",
mientras que su otra sxtremidad, tras sobrepasar la
taps 16 del citado armazdn, incorpora otro pifidn 17
gue engrana Finalmente con el pifisn 18 de ataque a
1a cremallera 5 solidaria del porta-mesas.2. El eje
10 presenta en su zona de montaje sobre la tapa 16
un casquillo de bronce 19 unido a él mediante la -
chaveta 20, de mansra que dicho casquillo 19 gira
conjuntaments con el eje 14 sobre otro casquillo de
bronce 29 solidario a la citada tapa 16.

£l pifidn 18, de ataque a la cramalle-
ra, se monta sobre un corto eje independiente 22 pa
ralelo a los anteriores y montado asimismo sobre la
tapa de cierre 16, que se constituye en elemento sg

porte de la extremidad correspondiente de los otros

dos 8jes.

El eje 10, monta igualmente su extremi

dad posterior sobre la citada tapa 16 a través de

un cesquillo de bronce 23. Este casquillo de bronce

23 se constituye en un casquillo-guia dado que el =
citado sje 10 es susceptible de desplazamientos =
axiales, al objeto de que el pifién 12 pueda engra-
nar o no con el pifén 13, de manera que con el des-
plazamiento axial del eje 10 se obtiene un efecto -
de smbraque.

Para efectuar el embrague, el sjs 10

incorpora en su extremidad anterior o externa, un bg
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t8n de accionamiento 24, de manesra que al pulsar ha-
cia dentro dicho botdn se obtiene un desplazamiento
dal ejs 10 hasta qus el pifidn 12 ha quedado debida-
mente snfrentado al pifidn 13. La operacidn de desem
brague es automética, contando para ello el disposi
tivo con un cilindro 25 (convenientemente solidariza
do mediants los tornillos 26 a la tapa 16 del meca-
nisme) en cuys interior juega un vastago 27 inciden
te axialmente sobre la extremidad interna del eje 10,
de manera que al ponerse en funcionamiento sl siste-
ma automitico del movimiento de la mesa, simulténea-
mente, a travds de la conduccifn 28 llega aceite a -
la cémara 29 produciéndose el desplazamiento del pis
tdn 27 y por consiguiente el desplazamiento axial del
eje 10 gue provoca sl desembrague entre los pifiones
12 y 13,. quedando liberado el volante 6 de accionamien
to manual,.

El soporte del eje 10, ademds de por la
gufa constituida por el casquillo 23, se realiza so-
bre el propio casquillo 9 enchavetado al volante 6 y
al citado eje 10; dicho casquills 9 se monta a través
de cojinetes de bronce 30 sobre un cuerpo soporte 31
convenientemente stornillado mediante 32 al armazdn
15, Entre estos cojinetes de bronces 30 se establece
una camara de engrase 33, permanentemente inundada de
aceite para la constante lubrificacidén de los cojine-

tes 30,
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La tapa posterior 16 se fijas a la caja
%34 mediante los tornillos 35 que asimismo sirven de
elementos de fijacidn de dicha caja al armazén 15, =
asi como con la coleboracidn de dos pasadores 36 gue
facilitan el posicionamiento adscuado de la tapa.

£l dispositivo de accionamiento automa
tico, consistse en un cilindro hidrdulico 37 convenien
temente solidarizado a la bancada 3, el cual estable-
ce una doble camara en funcidn de un piston 38, al -
gue es solidaric un vistago 39 que en uno de sus ex=
tremos 40 incorpere una pieza de amarre 41 de dicho
véstago al portamesas 2.

El aceite a presidn penstra alternati-
vamente en las camaras 42 y 43, determinadas en sl =
cilindro 37 por el émbolo 38, en los momentos exactos
determinados por los topes inversores convenientemen-
te programados con anterioridad, de manera que se prg
duce un movimiento alternativo del pistdn 38 y por -
consiguientemente del portamesas 2 y de la mesa 1.

Para el posicionamiehto de los topes,
el propio portamesas cuenta con una cresta longitudi-
nal 44, que puede verse claramente en la figura 1, de
manera que es el propioc movimiento del portamesas 2
el que determina cuandoc debe efectuarse el cambio de
sentidao.

En dicha figura 1, y con cardcter mera-

mente ilustrativo, aparecs el sistema de acoplamiento
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de la mesa 1 a su portamesas 2, ls cual se realiza
mediante un buldn de giro 45 que permite el giro rg
lativo entre la mesa y el portasmesas 2 al objsto de
obtaner mecanizados oblfcuos como por ejemplo en la
obtencidén de plezas conicas, reguléndose este giro
relativo entre la mesa 1 y el porta-messs 2, mediap
te un tornillo 46, cuya cabeza esté convenientemen-
te solidarizada al portamesas en sentido de posibles
desplazamientos axiales, mientras gque su extremidad
roscada juega en el interior de una tuerca 47 solida
ria a la mesa. Los giros del tornillo 46 provocan

un desplazamiento de la citada tuerca 47 y por con-
siguiente un qiro de la mesa 1 sobre el buldn de gi
ro 45,

Los materiales, forma, tamafic y dispg
sicidn de los slementos serén susceptibles de varia-
cidén, siempre que ello no suponga una alteracidn en
la esenclalidad del invento.

Los términos en que se ha redactado ss
ta memoris deberfn ser tomados siempre en sentido am

plio, no limitativo.
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REIVINDICACIONES

Se reivindica como de propia y nueva
invencidn, a favor de DANOBAT, S. COOP., con domici
lio en Elgoibar (Guiplizcoa), lo especificado en las
siguientes reivindicaciones:

1.- Sistema de accionamiento de la mg
sa en rectificadoras de exteriores, gsencielmente
caracterizedo porqus el mecanismo de accionamiento
manual de la mesa, ss constituye mediente un volan
te que se encuentra enchavetado a un casquillo que
sirve de guia.a un eje interior a dicho cesquillo
y que va enchavetado en 8l, de suerte que ambos pug
dan girqr conjuntamente, al girar el volante, y que
el eje pueda desplazarse longitudinalmente en el in
terior del casquillo-gufa, que va montado mediante
cojinetes de bronce sobre un cuerpo soporte sujeto
al armazdén del conjunto incorporando dicho eje des-
plazable cerca de su extremidad interna, un pifidn
susceptible de sngranar, a causa de su desplazamien
to longitudinal, con otro pifiln solidaric 8 un se-
gundp eje, paralelo.al primero, con la particularidad
de que los citados pifiones actGan de embrague del coRn
junto, hebiéndose previsto que el citedo segundo eje
sg encuentre montado por uno de sus extremos y a tra
vés del corraespondiente casquillo de bronce sobre sl
armazdn del conjunto, mientras que por su otro extrg

mo lo hace sobre la tapes posterior del mismo incorpg
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rando solidariamente un casquillo-guia que juega so=
bre un cojinete de bronce solidario del orificio de
dicha tapa, habiéndose previsto asimismo que dicho -
eje se prolongue posteriormente y por fuera de la -
aludida tapa en un tercer pifidn que engrana con el
pifidn de atague-a la cremallera dsl portamgsas, g8~
tande dicho pifidn de ataque montado sobre un pequefio
eje solidario a la citada tapa posterior de la caja
del mecanismoe

2.~ Sistema de accionamiento de la mg
sa en reétificadora de exteriores, segln la reivine
dicacidén primers, caracterizada porque el eje de gi
ro del volante de accionamiento manual, se pralonga
anteriormentes en un batdn de accionamiento gque per-
mite su desplazamiento axial, de manera que el des-
plazamiento hacia atrds del aludido eje provoca el

acoplamiento entre sl pifidn solidaric al mismo y el

 pifi6n de transmisidn al ssgundo ejs.

3.- Sistema de accionamisnto de la mg
sa en rectificadora de exteriores, segiin reivindicag
ciones anteriores, caracterizado porgue convenientg
mente enfrentado sl sje de giro del volante de ac-
cionemiento menual, y solidariasmente a ls cara pos-
terior de la teps de cierrs de la caja que alberga
el mecanismo, se dispons un cilindro dotado de un -
pistdn coaxial con el citado eje e incidente sobre

21, estando la cdmara de dicho cilindro comunicade
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con la fuente de presidn hidréulica que provoca el
sccionamiento automatico de la mesa, de manera gue
al iniciarse dicho movimiento automitico se produz
ca un desplazemiento del citado pistén que determi
na asimisme un desplazemiento axial del eje de giro
del volante de accionamiento manual, provocendo el
desembrague entre los pifiones de transmisidn y por
consiguiente el aislemiento del velante del movie
miento de la mesa.

4.~ Sistema de accionamiento de la me
sa en rectificadora de exteriores, seglin reivindica
ciones snteriores, caracterizado porque 2 la banca-
da de la rectificadora, es solidario un cilindro dg
tado de un pistdn determinante de una doble cémara,
de cuyo pistdn es solidario un véstago que incorpo-
ra en uno de sus extremos una pieza de acoplamiento
rigido al portamesas des la mégquina, recibiendo alter
nativaments aceite 2a presidn una y otra cémara de -
las definidas en el cilindro por el pistén, y reali-
z4ndose el camblio de cémara en funcidn del posiciong

miento previc de dos topes inversores de movimiento,

sobre una qufa longitudinal prevista en el proplo por

tamesas.

5.- "SISTEMA DE ACCIONAMIENTO DE LA ME
5A EN RECTIFICADORAS DE EXTERIORES".

Tal y como se deja descrito en la mamg
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ria precedente, gue consta de trece hojas foliadas

y mecanografiadas por una solz de sus caras y pla-

nos de forma y tamafic reglamentarios. _
fladrid, 24 de Octubre de 1977

P.A. de DANO S. COOP.

Viector (il Vpeg
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