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La presente invencidn se refiere a un dispositivo
compensador de pandeo con un soporte estacionario que pre—
senta una fila de elementos de apoyo hidrostédticos y con
una envuelta mévil transversalmente a la fila de elementos
de apoyo, estando previsfos en el soporte canales para la
alimentacidn o la salida del liquido de presién para los
elementos de apoyo, estando separados entre si en cada caso
dos de los canales mediante una pared separadora.

Ya es conocido un cilf{ndro compensador de pandeo
de ésta clase. En éste conocido cilindro estén asociados
a los distintos elementos de apoyo hidrostdticos taladros
en el soporte, por los cuales se alimenta el liquido de
presidn e los elementos de apoyo. Partes del SOportevforman
aqﬁi las paredes separadoras, mediante laé cuales estén se-
parados entre si los canales asociados a los distintos ele-
mentos de apoyo. .

También, se ha prbpuesto formar los canales para
la alimentacién del liguido de presidn para los elementos
los canales para la alimentacidn del liquido de presidn
para los elementos de apoyo, mediante ftubos coaxiales que
se encuentran en un taladro del soporte, llevan en cada

uno de sus extremds una pared separadora que separa entre

si dos canales contisuos, y se cifie herméticemente a la

pared del taladro.

Si en las ejecuciones cftadas la impulsién de
los elementos de apoyo de la fila debe ser variable de
elemento de apoyo a elemento de apoyo, Tiene que preverse
en el soporte para cada elemento de apoyo un canal por

separado para liguido de presidn, y para el gobierno del 11



5.

10.

154 -

20,

25.

-3 -

quido de presién en estos canasles es necesario un disposi-
tivo de distribuciébn correspondientemente amplio.

La invencidn se fundsmenta en el cometido de crear

~un dispositivo compensador de pandeo en el cual se logra de

modo sencillo y requiriendo poco espacio en el soporte,una
impulsién diferente de elementos de apoyo a elementos de
apoyo de la fila.

En_él dispositivo compensador de pandeo descrito
al principio se soluciona éste cometido segin la invencidn
porque la posigién de la pared separadora es variable a lo
largo.de la fila de elementos de apoyo.

-La posicién de la pared sepsrsdora es variable
ventajosamente mediante desplszamiento de la pared separa-
dora a lo largo de la fila de elementos de apoyo.'

La pared separadora puede estar fijada ventajo-
samente sobre una pieza suplementaria encsjads en el sopor-
te, y la posicibn de la pared sepsradora puede ser vsria=
ble mediante recsmbio de la pieza suplementarias por otra
con posicidén diferente de la pared separadora,

' Eg ademds ventajoso si la pared separadora esté
dispuesta sobre una pieza suplementaria encajsds en el so-
porte, y es desplazgble uns vez que se ha sacado ia pieza
suplementaria. _

En el dibujo, a base del cusl se aclara con mas

detalle la invencidén, se representan simplificados ejem-—
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plos de ejecucién del objeto de la invencidn,
Is figura 'l muestra una seccidn axial verticsl de
un cilindro compensador de pandeo, .
la figura 2 muestra uns seceidn por la lines II_II
de 1la figura 1,
la figura 3 muestra una seccidén axial vertical de
otra forma de ejecucidn,
la figurs 4 muestra una seccidn axial vertical de
una diferente forma de.ejecucién, " _
la figura 5 muestré una seccién por la linea V-V
de la figura &4, ,
lg figura 6 muestra una seccidn axisl Aveftical
de otra forma de ejecucidm,
1a figura 7 muestra una seccidn por la linea
VII-VII de ls figura 6,
. la figura 8 muestra una seceidn correspondiente
d la figura 7, de otra forma de ejecucidn,
la figura 9 muestra una seccidn axial vertical
de otra forms de ejecucidn,
la figurs 10 muestra wna seccidén por la linea X-
X de la figura 9,
la figurs 11 muestra una seccidn correspondiente
a la figura 10,de otra forma de ejecucién,
la figura 12 muestra una seceidn axial de una

diferente forma de ejecucidn,
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la figura 13 muestra una seccidn por la linea XITI-
XIII de la figura 12,

la figura 14 muestra una seccién por la lines XIV-
XIV de la figura 12,

las figuras 15 y 16 muestran secciones axiales veg.
ticales de otros dos ejémplos de ejecucidn,

En el ejemplo de ejecucibén que se muestra en las
figuras 1 y 2 de un dispositivo compensador de pandeo,es
decir de un cilindro ecompensador de pandeo, una envuslta
1l es apoysble mediasnte uns filas de elementos de apoyo 2
dispuestos en un soporte 3. En el soporte 3 se encuentra
un taladro 4 con uns pared sepsradora 5, la cual divide
el taladro en un cansl 6% ¥y un canal 6°F,

La posicidén de 1a pared separadora 5 es varisble
a lo'largo de 1a fila de elementos de apoyo 2.Para ésto
la pared separadora 5 puede desplazarse g lo largo de la
fila de elementos de apoyo 2.

El desplazamiento de la pared separadorz 5 se

efectus mediante una varilla, es decir mediante un husillo

.roscado 7 que esti slojado axialmente en una tapa 8 del so-

porte 3 y entra en un taladro roscado de la pared separado-

ra 5. El husillo roscado 7 puede ponerse en rotacibn desde

fuera mediante un cusdradillo 9.
Como muestra la figuras 2, junto al husillo ros=-

cado 7 estéd previsto ademads un segundo husillo roscado 77
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que presenta una rosca del mismo paso pero de sentido
contrario.Cadz uno de los husillos roscades 7 y 7"1lleva
una rueda dentada 10 y 10’respectivsmente del mismo tama-

fio, las cuales estén engranadss una con otra. Hediante es

- ta disposicidn se evita un giro de la pared separadora 5

al rotor el husillo roscado 7.Pero el asegursmiento al gi=-

'ro de la pared gseparadora 5 podria efectuarse también de

otro modo, por ejemplo previéndose una saeta longitudinal
en el taladro 4 o sustituyéndose el husillo roscado 7’por
una varilla cilindrica fijasda s la tapa 8.

EL canal 6% ests conectado medisnte una tuberia

de presifén 11 a una fuente de medio de presidn no dibuja-

da. El canal 601

esta conectado por el contrario a una
salida no dibujada con detalle en el dibujo. Mediante des
plazamiento de la pared separadors 5 puede hacerse varisr
el ancho de trabazjo del cilindro compensador de pandeo.
Los elementos deé apoyo 2 situados en el lado igquierdo

de 1a pared separadora 5 en la figura 1, estan pués bajo
presidén y los elementés de apoyo 2 situados en el lado
derecho de la pared separadora 5 estin descargados.Median
te desplazaﬁiento de la pared sepsradors 5 puede despla-
zarse de elemento de apoyo a elemento de apoyo el 1imité
entre los elementos de apoyo que estén s presidn ylos els
mentos de_ép0yo descargados. Si bien es necesario sélo

un Unico canal de alimentacidén y un Gnico canal de salids
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para el medio de presidén de los elementos de apOyo,el an-
cho de t;abajo del cilindro pompensador de pandeo puede
variar en pasos pequefios por todo el auncho del c¢ilindro
compensador de pandeo. ‘

En el ejemplo de gjecucién que se muestra en la
figura 3 ¥y estéh previstas cuatro paredes separadoras 51
a 54 Que estdn en. ataque con un husillo roscado 7:comin.
Las paredes separédoras 51 y 52 delimitan un canal 61 pa-
ra liquido de presién. Las paredes separadoras 52 y 53 de
limitan un‘canal 62 para liguido de presibén.las paredes
separadorés 55 y 54 delimitan un canal 63 para liquido de
presién. En el lado derecho del dibujo de la pared separe

o1 7 en lado izquierdo

de la pared separadofa 51 hay un cangl de salida 602.

El husillo roscado 7 de la figura % presenta
cuatro zonas'roscadas sucesivas, de diferente tipo.la
zona roscada pepteneciente a la pared separadora 51 es
de rosca a derechas y tiene un paso grande. La zona ros-—
cada perteneciente a la psred sepsradora 52 es de rosca
a derechas y tiene un paso mas pequefio.'a zona roscada
perteneciente a 1la pared separadora 53 es de rosca a iz-
quierdas y tiene el mismo paso pequefio. La zona roscada
perteneciente a2 la pared separadora 54 es de rosca a iz-
quierdas y tiene de nuevo un paso grande.Si el husillo

roscado?7 se pone en rotacién en uno de los sentidos,se
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aproximan las paredes separadoras 51 ¥y 54 en una gran cuan
tia, mientras que 1lss paredes separasdoras 52 y 53 se Qpro-
ximan en una menor cuantia.

De éste modo el ancho de trabajo de la méquina que
esti determinado por la separacidn entre las paredes sepa=—
radoras 51 ¥ 54 puede variar en pasos pequeiios, es decir
de elemento de apoyo a elemento de apoyo.La relacién de
las tres zonas de presidn que corresponden a los canales

61

s 6% v 65 puede aqui conservarse invariada.

En el ejemplo de eje€icidn de la figura &4,las
paredes separadoras 51 a 54 estén dispuestas en unma pieza
suplementarial2 encajada en el soporte 3.Para el despla-
zamiento de las paredes separadoras 51 a 54, se extrae
del soporte 3 la pieza suplementaria 12 y se desplazan
las paredes separsdoras 51 a 54 2 la situacidn deseada
¥ se £fijzn sobre la pieza suplementaria 12 mediante un
tornillo de ajuste no dibujado.Los csnales paras la alimen
tacibén y la salida del 1liquido de présién atraviesan
las paredes separadoras desplazables.Los csnales estan
aqui formados cads uno por una tuberia flexible 131,132,
137, 13",

Aqui la pared separadora 51, como se desprende es-
pecialmente de la figura 5, se atraviesa por las tuberias

13%, 132, 137 3 13%, desembocando 1a tuberia flexible 13

en el espacio que hay entre ambss psredes separadoras 51
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¥y 52. La pared separadora 52 se atraviesa por las tuberiss
flexibles 132, 133 y 134, desembocando la tuberia flexible
132 en el espacio que hay entre la pared separadora 52 Yy
la pared separadora 53. Amalogamente la pared separadora
53 se atraviesa por las tuberias flexibles 133 ¥ L34, y

1la pared .geparadora 54 por la tuberia flexible 134 .

' Si al desplazarse las paredes separadoras se gi-
ran éstas adicionalmente, las secciones de tuberia flexible
que se hallan entre las paredes separadoras pueden enrollar
se én forma helicoidal sobre la pieza suplementaria 12,de
manera que las tuberias flexibies pueden ajustarse firme-
mente en las paredes separadoras y en la tapa 8 del soporte
3 tienen que sacarse del soporte 3.

En el ejemplo de ejecucibén de las figuras 6 y 7
esté encajada.dé nuevo una pieza suplementaria 12 en el
soporte 3. Sobre ésta estan fijadas de nuevo paredes sepa-
radoras 51 a8 55, que son desplazsbles una vez que se extrae
la pieza suplementaria.

La pieza suplementaria 12 tiene cuatro taladros 141

2 .
147, 143.y 144 que transcurren por toda su longitud.Estos

taladros 14 a 14* estén comumicsdos con los canales 61,62
63, 64 determinados por la tapa 8 y las paredes separado-
ras 51, 52, 55. Ya que los taladros 141 a 144 trsnscurren

por todo el ancho del cilindro, los taladros correspon=-

dientes a los taladros de comunicacidn 151 a 154 pueden
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ponerse en cualquier lugar del ancho del cilindro. Los ta
ladros de comunicaeién que no se necesitan ya después de
reguladas paredes separadoras 51 a 53 pueden cerrarse de
nuevo mediante un tapén y pueden practicarse nuevos tala-
dros de comunicacidn.Esta forma de ejecucidn es pués muy
adaptable.

Mientrss que en el ejemplo de ejecucidn de las fi-
guras 6 y 7 los taladros 14 se hallan unos junto a otros
en una fila, estos taladros 14 en el ejemplo de ejecucidn
de la figura 8 estén dispuestos en circulo; los taladros
de comunicacidn 15 van éntonces radialmente hacia afuera.

En el ejemplo de ejecucidn de las figuras 9 y 10
la pieza suplementaria 12 presenta de nuevo cuatro tala-
dros 14 que transcurren por todo-el ancho del cilindro.
Pero la pieza suplementaria 12 esta insertada ajustéda en
el soporte 13 y para cada elemento de apoyo 2 esta pre-
visto un taladro de comunicacién 15 por separado.las pal
tes de la piezs suplementaria 12 que quedan entre los ta
ladros de comunicacidén 15 constituyen aqui las "paredes
separadoras" en el sentido de la invencién, Mediante co-
rrespondienfes talsdrado o cierre de los taladros de cgo
municacidn 15 pueden desplazarse estas paredes separado-
ras O bien puede variarse la posicidén de estas paredes
separadoras'a 1o largo de la fila de elementos de apoyo.

. La forma de ejecucidn de las figuras 9 y 10 tiene
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la ulterior ventaja de que en los cuatro taladros l4 puede
conectarse no' sélo una de las filas de elementos de apoyo,
siné que puede conecterse también a los mismos taladros

una segunda fila de elementos de apoyo 2:Correspondiente~

mente a ésto en la figura 9 los tres elementos de avoyo 2°

situados a 1a derecha en el dibujo estdn conectados s un

conducto 14 que lleva medio de presidén a éstos elementos

de apoyo.Los réstantes elementos de apoyo 2°y los elementos
de apoyo 2 situados frente a los tres elementos de apoyo
2°que estén bajo la accibén de medio de presidn, estin sin
embargo comunicados con un taladro 14 que di a una salida
de liquido de presidn. Los restantes elementos de apoyo 2
mostrados estin comunicados mediante taladros con donductos
14 en 106 que se alimenta liquido depresidn. De éste modo
gs6lo los primeros’ siete elementos de apoyo 2 situados a la
izquierda en el dibujo presionan la envuelta 1 del cilindro

al contracilindro no dibujado, mientras que los tres ele-

. mentos de apoyo 2’situados a 1la derecha en el dibujo pre-

siongn. a la envuelta 1 separandola de dicho contracilindro.
En el ejemplo 'de ejecucién de la figure 11 ls pie-
za suplementaria 12 estéd desarrollsda girable. En la posi-
¢ibn dibujada el cilindro trabaja con la misﬁa impulsidn
que el cilindro que se muesﬁra en las figuras 9 y 10. Si 1a
pieza suplementaria 12 se gira en sentido contrario al de

las sgujas del reloj en el dibujo, los dos elementos de apo-
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yo 2 3 2'representados se conectan a taladros 1% diferen-
tes de los del ejemplo de ejecucidén 9 y 10. La pieza suple
mentaria 12 puede pués presentar varias filas de taladros
de comunicacidn 15 que desembocan a lo largo de una genera-
triz, que se ponén en comunicacidn alternativa con los elge
mentos de apoyo 2 o bien 2°'mediante giro de la pieza suple-
mentaria 12, Ha muestra de carga del cilindro puede pués
variarse mediante sencillo giro de la pieza suplementaria.

El ejemplo de ejecucidén que se muestra en las fi-

guras 12 a 14 corresponde en la conduceidn del liguido de
presidn esencialmente al ejemplo dé ejecucidén que se muestra
en las figuras 4 y 5. La paredes separadoras 51 y 52 pueden
sin embargo desplazarse desde fuera.la pared separadora 51
y 52 pueden sin embargo desplazarse desde fuera.la pared
separadora 51 estad fijads a dos tubos 16t que estan guiasdos
herméticamente por la taps 8 del soporte 3, La pared sepa-
radora 52 esta fijada a dos +tubos 16° que estin guiados
herméticamente por lz pared separadora 51 y herméticamente

por la tapa 8 le soporte 3. Los tubos 161 v 162

tienen
ventajosamente todos la misma longitud, correspondiente al
ancho del cilindro, de manera que las paredes separadoras
51 y 52 pueden regularse por toda la longitud del cilindro,
y los extremos de los tubos 161, 16° que sobresalen del ci-
lindro ddn una imagen de la posicidn de las paredes separa-

doras 51 y 52. Finalmente los extremos de los tubos 161 y 162
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.estdn conectados mediante tuberias flexibles méviles a una

fuente de medio de presién 17.

En el ejemplo de ejecﬁcién de la figura 15 una pig
za suplementaria 12 dispuesta en el soporte 3 lleva paredes
separadoras 51 ¥y 52 que transcurren helicoidales, las cua-
les mediante giro de la pieza éuplementaria 12 pueden despla
zarse a lo largo de_la fila de elementos de apoyo 2.

El ejemplo de ejecucién que se muestra en la figura
16 corresponde esencialmente al que se muestra en la figura
1. Sin embargo el husillo 7 se ha sustituido por una varilla
de seccibn transversal cuadrada 18 y la rosca estd prdctica-
da en el conftorno de la pared separadora 15, Correspondien=—
temente el taladro 4 del soporte 4 estd desarrollado como
taladro roscado en el. cual entre la rosca de la pared sepa=-
radora 5.

Descrita suficientemente la naturaleza del ihVento,
as{ como la manera de realizarlo en la prdcticz, debe hacer-
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas son
susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alte-

ren su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1l.~ Perfeccionamientos en dispositivos compensado-
res de pandeo, con un soporte estacionario que presenta una
fila de elementos de apoyo hidrostdticos, ¥y con una envuelta
mévil transversalmente a la fila de elementos de apoyo, es—
tando previstos en el soporte canales para la alimentacidn
y salida de liquido de presidn para los elementos de apoyo,
estando separados entre sf{ en cada caso dos de los canales
mediante una pared sepé;adopa, caracterizados porgue la po-
sicién de la pared separadorﬁ es variable a lo largo de la
fila de elementos de apoyo.

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 1,
caracterizados porque la posicién de la pared separadora es
variable mediante desplazamiento de la pared separadora @ lo
largo de la fila de elementos de apoyo.

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque la pared separadora estd 7ijada sobre
una pieza suplementaria encajada en el soporte, y la posicién
de la pared separadora es variable recambiando la piezﬁ suple
nentaria por otra con diferente posicidn de la nared separado
ra.

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca
racterizados porque la pared separadora estd dispuesta sobre

una pieza suplementaria encajada en el soporte y es desplaza-
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ble una vez que se ha extrafdo la pieza suplementaria.

5.~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacién 2,
caracterizados'porque la pared separadora es desplazable
desde fuera mediante una varilla,

6.- Perfeccionamientos segfn la reivindicacién 5,
caracterizados porque la varilla es un husillo roscado.

T+.— Perfeccionamientos segin la reivindicacién 6,
caracterizados porque el husillo roscado estéd alojado axial
mente en el soporte y entrs en un taladro roscado de la pa-
red separadora.

8.~ Perfeccionamientos éegﬁn la reivindicacién T,
caracterizados porque cuando comprenden méds de dos canales y
por lo menos dos paredes separadoras, parae las paredes sepa=-
radoras estd previgto un husillo roscado comin que presenta
roscas sucesivas de diferente paso y en caso dado diferente
sentido, _

9.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2 § 3,
caracterizados porque por lo menos uno de los canales para la
alimentacidn y salida del liquido de presién atraviesa la pa~-
red separadora desplazable,

10,- Perfeccionzmientos segin la reivindicacién 9,
caracterizados porque el canal que atraviesa la pared separa-
dora desplazable estd constituido por un tubo flexible.

1l.,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9,
caracterizados porque el canal que atraviesa la pared separa-

dora desplazable estd formado por un tubo.
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12.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,

caracterizados porque la pared separadora transcurren heli-

coidal,
13.~ Perfeccionamientos en dispositivos compensado-

res de pandeo, tal y como queda sustancialmente descrito en

la presente Memoria y en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consts de dieciseis hojas escritas g

mdquina por una sola cara,

Madrid, 1§ OCT, 1977
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