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MEMORIA DESCRIPTIVA
EL objeto de la presente iﬁvencién se refiere a
un mando para un dispositivo de regulacién del trans-
porte diferencial en una ndquina de cose% vy, mds exacw
tamente, para la regulaciSn de la carrera de la garra
. 5, de transporte diferencial y para variar la citada carrera
con la miquina funcionando, con respecto a la de la
garra de tran5porte'principal o del punto. En las miqui-
nas de coser conocidas; los mandos para la requlacibdn de la
carrera de la garra de transporte diferenclal eran total-
lo. mente exteriores al bastidor de la méquina y estaban
provistos de limitadores de tornillo, adecuados para
definir inicialmente ei campo de regulaclién deseado
de la carrera de la gatra de transporte diferencial,
Tos mandos génocidos, al estar situados en el ex~
15. terior del bastidor, no podian ser situados en‘posiciones
en las cuales opera habitualmente la operadora, y por
consiguicnte en posiciones £4cilmente accesibles,
Adepés, al ser los citados limitadores del tipo
de tornillo, la definicidn del campo de variacidn de la
20. carrera de la garra de arrastre diferencial requeria
operaciones auxiliares productoras de cxcesivas pérdids
de tlempo, ELl problema inherente a la situacién de los
citados mandos se siente particularcente en agquellas
miquinas de coser cuyo bastidor presenta una base de
25, conformacidn particular, como por ejemp}o, la llamada
acodada y aquellas libres o eilindricas, en las-cuales
bases, al estar generalmente rodeadas por el trabajo
durante la costura, cualquier mando exterior impediria la

£écil manipulacién del grabajo.
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El objeto de la presente invenciSﬁ es el de hacer
posible la regulacibn de los dispositivos de transporte
diferenclal por medio de un mando de ficil maniobra ¥
realizacidn que mantenga inalterable el espacio ocupado
exteriormente por el bastidor de la-méquina de coser.

para alcanzar este objetivo, ha sido realizado
un mando para un dispoSitivo de regulacidn del tramspor-
te difercncial de una niquina de coser que presenta un
bastidor en cuya base estd montado un 4rbol oscllante del
transporte, provisto de un sector sobre el cual estd in-
sertado de modo deslizable un cursor cineméticgmente co-
nectado con el soporte de la garra diferencilal, slendo el
citado cursor posilcionable a lo largo del menciona@o Secs~
tor por medio del citado dispositivo de requlacidn, for-
mado por un brazo de conexién f£ijado sobre un 4rbol pro-
vistp de una palanca manibrable manualmente por la opera-
dora, caracterizado por el hecho de que el citado mando
estd montado totalmente en el interior de la base y por
comprender un medio de maniobra provisto de un elemento
conectado cinemdticamente con la citada palanca y montado
sobre el citado medio de maniobra con.posibilidad de
trasladarse a lo largo de este dltimo, aunque de modo ri-
gido con éste en lo referente a rotacibn; siendo hecho
girar el citado elemento por medio delrcitado medio de
maniobra para imprimir a la citada palanca un desplaza~
miento angular inlcial definidor del campo deseado de
requlacién de la carrera de la garra diferencial con
respecto a la de la garra principal; siendo hecho tras-

jadarse el citado elemento por medio de la citada palanca
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para variar la relacidn de las citadas carreras dentro
de los 1£mi£és inicialmente definiidos del citado campo
con la méqﬁina funcionando,

lLa ventaja que resuita evidente al preverse

un mando segin la presente invencidén ea la de conservar

" inalterada la estructura exterior de la base de una mé-

quina de coser, en la zona por la cual transita el tra~ .
bajo, 7

Otra ventaja es la que se deriva de la previsidn
del medio de manicbra provisto de un elemnto conectado
cineméticamente con }a palanca del dispositivo de re-
qulacidn que permite, por medio de una Unica manicbra de
rotacién, introducir los 1{mites de la requlacidn deseada
v poder'variar la relacidn diferencial entre los citados
1imites, estaﬁdo la mdquina en fgncionamiento;

Otras ventajas y caracter{sticas de la presente
invengién resultardn evidentes por la descripcidn que
sigue, acompafiada de planos ilustrativos aportados a
titu}o de ejemplo no limitativo al alcance de la inven-
cidn, en los cualess

La figura 1l representa en perapectiva un trans-
porte diferencial provisto de un Qispositivo de regulacidn

Ia figura 2 representa la seccidn vertical del '
mando segin la presente invencidn; |

La flgura 3 ilustra en perspectiva el mando de
la figura 2 montado en una mdquina de coser;

La figura 4 ilustra en perspectiva una miquina
de coser con base acodada sobre la cual ha sido montado

el mando objeto de la invencidn,

-
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Haciendo feferencia particulaf a la figura 1, un
transpoxrte diferencial paré una maquina de cosér corriente
comprende un drbol para el transporte 1, que eS hecho oS=
cilar de modo conocido por una excéntrica en el punto 2
fijada sobre un &rbol rotativo 3.

msta excéntrica regulable 2 presenta una biela 4
que estd conectada con un brazo 5 solidario del citado
Zrbol oscilante del transporte 1, que a su vez'posee un

primer sector acanalado 6s

El anteriormente citado primer sector 6 estd co-
nectado por. medlio de una unlén 7 con un soporte 8 que
1leva la garra principal o de punto 9, en correspondencila
con su extremo libre: |

ELl cltado arbol de transporte 1 presenta también
un oegundo seator 10 que estd conectado por medio de-una
unidén 11 con un soporte 12 que lleva, ilgual que el soporte 8,
la garra diferencial 13,

El movimiento alternativo transmitido pox los dos
sectores 6 y 10 a los correspondientes soportes 8 y 12
imprime la carrera de transporte del trabajo a las
garras 9 y 13, la magnitud de la cual carrera depende
del punto de plvotaje de las unlones ﬁ y 11 scbre los

correspondientes sectores 6 y 10,

Con el fin de poder variar la carrera de la garra
diferencial 13 con respecto a la de la garra principal 9.
hay previsto un dispositivo de requlacidn 14 que sirve
para desplazar el punto de pivotaje de la unién 11 a

1o largo del segundo sector 10.

para obtener un £ 11 vy répido desplazamiento del
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anteriormente cltado punto, el dispositivo de regulacidn
14 tiene previsto un cursor 15, montado de modo deslie
zable sobre el ciltado segundo sector 10 y conectado ya
seg'éon la ya mencionada unién 11, va sea con un vastago
16!, empernado en un brazo de reenvio 16 fijado sobre
un 4rbol auxiliar 17, cuya posicidn angular determina

la posicidn del cursor 15 a lo largo del segundd sector
oscllante 10, Finalmente, el dispositivo de transporte
descrito comprende un mecanismo de levantamiento alter-
nativo de las garras, constituido por una excéntrica
usual 18 fijada sobre el Arbol rotative 3 y engranando
con una blela 19 cuyo otro extremo engrana en una pro~
1ongacién720 practicada sobre el soporte 8 de la

garra principal 9.

E1 citado soporte estd previsto montado deslizable
sobre un bloquecito 21 apoyado sobre un perno adecuado
22 sostenido por el bastidor de la miquina.

Sobre el citado bloqueciﬁooesté tanbién montado
paralelo v de modo deslizable el soporte 12 de la garrg
diferencial 13 cuyos movimientos de levantamiento ale-
ternativo son transmitlidos por el mismo soporte 8 por
medio de un par usual de pﬁas-23 (de las cuales una
sola es visible en la figura), solidarias del soporte 12
y que rodean debidamente el citado soporte 8.

' Haciendo referencia particularmente a la figura
2, un mando i3 para el dispositivo de regulacidén 14

estd montado totalmente en el interior de la base 24

.de la migquina de coser, en correspondencia con un

compartimiento 25, separado por una pared divisoria 26

-~



de aquel, no ilustrado, en el cual esté previsto el trans-
porte diferencial anteriormente descritoir '
El méﬁdo anteriormente cltado &5 comprende un
manguito de soporte 29 dentro del cual estd insertado,
5.0 libre para girar, un medio de manidbra 28,

' El medio de manlobra 28, cons titufdo esenciale
mente por un cuerpo cilindrico, estd provisto en su parte
superior de una brida 29 insertada perfectamente en el
mangulto 25 vy provisto en su parte inferior de un .
lo. - apoyo que esti adherido a la pare@ de fondo 31 del mane

guito 27, EL medio de manicbra 28, que sobresale de la

parte inferior del manguito 277a través de un orificio
central 32, lleva sobre la porcldn scbresaliente 33 una
anilla dg apoyo 34, que sirve en colaboracidn con el

154 . apoyo 30, para mantener en su posicidn el anteriormente
citado medlo de manicbra 28, )

En la parte exte;ior, el medio de maniobra 28 estd
provisto de un elemento 35, constituido esencialmente por
un tornillo sin fin 36 y de un manguito inferioxr 37 prpé

20. visto de dos acanaladuras simétricas longitudinéles 38,
dentro del cual estd insertado un pasador 39 transversal
conducido por el medio de maniobra 28, |

Un resorte helicoidal 40’esté previsto arrollado
alrededor del manguito ipferior 35, entre el tornillo
sin fin 36 y el apoyo 30, pafa mantener el elemento 35

25,
empﬁjado continuamente contra la brida 29,

Bl tornillo sin £in 26 engrana con un sector dazn-
tado 41 practicado scbre una palanca 42 que estd fijada

sobre la parte del drbol auxiliar 17 que sobresale en



el interior del compartimiento 25,
La palanca 42 estd finalmente conectada por medio
de_un vdstago 43, que sobresale al exterior.de la base
24, con un digpositivo de agcionamiento manual usual vy
5. bien conocido, no ilustrado, del tipo de rodillera o de
pedal para la maniobra de la citada palanca y por consis-
guiente del dispositivo de regulacidén del transporfe
diferencial.
Un muelle helicoidal de retroceso 44 estd previsto
1o. montado sobre el drbol auxiliar 17 y presenta un brazo .
45 anclado en la misma palanca 42 y presenta el otro
brazo 46 haciendo presidn contra un saliente 47 de la
pared d;visoria 26 para reclamar hacia abajo la citada
palanca, de modo a volver a conducir contra la brida 29
15, el elemento 35 cada vez que la operadora acciona el ya
citado dispositivo conocido por la maniobra del dlspo-
sitivo de regulacidn.
El medio de manlobra 28 puede girar libremente
dentro del manguito 27 y sus rotaclones son facilitadas
20.  por un pomo adecuado 48 insertado eldsticemente dentro
del orificio central 49 practicado en el citado medlo
de maniobra 28.
El citado pomo presenta un cuello 50 provisto de
una cavidad longitudinal 51 dentro de la cual estd ine
25. sertado un resorte 52 que hace presidn contra el ya cita~
do pasador transversal 39 soportado por el mismo medlo
de maniobra 28,
Con el fin de hacer rotativamente'solidarios este

Ultimo medio ¥y el pomo anterlormente citado, el cuello
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50 posee dos acanaladuras longitudinales 53, a través
de las dugies eété insertado el mencion;do pasador transe
versal 39, de modo que el mismo pomo 46 puede sexr opri;
mido hacla abajo para ocupar el menor espacio posible
cuando la operarid no actdia sobre éstes . .
Haclendo referencila ahora tanbién a la flgura 3,
el mando 23 lleva una plaquita 54 solidafia del mank
guito 27, -que sirve para fljarlo por medlio de tornillos. .
55 sobre la base 24.
En la parte superior de esta dltima estd provista
de una tapa de cierre 56, que es rotatlva alrededor de

un perno 57 insertado deslizablemente en un asiento pro-

" pio 58, -

A} ser cerrada la citada tapa por rotaciép'y presién
hacla abajo, el pomo 48 es empujado hacla la parte infe-
rior de la misma tapa y la base 24 reccbra su conforma—
cidn plana integral en correspondencia con el plano |
superior 59,

pado que la extensidén méxima del campo de requla~
cidn de la garra dlferenclal con respecto a la de la
garra principal estd determinada por la longitud
de un orificio alargado 60 practicado sobre el segundo
sector 10 v en el cual estd encajado el cursor 15, para
definir un campo deseado de regulacién; es suficlente lme
primir a la palanca 42 un desplazamlento angular inicial
que éetermine la posicién del cursor 15 sobre el cltado

segundo sectoxr 10.
%2 citada posicidn define el 1{mite inferior del

campb deseado anteriormente citado, en -tanto que el 1i-

- AR S
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mike superior es definido por ia pérte terminal de la
parte restante del orificio alargado 60s

Para imprimir a la palanca 42 un desplazamiento
anguiar pafa situar inicialmente el cursor 15 scbre el
sector propio, se hace girar el pomo 48 en uno de los
dos sentidos -indicados por las flechas 61 y de este modo
es transmitida una rotacidn al elemento 35 que por
medio del tornillo sin £in 36, hace desplazar angulare
meﬁte el sector dentado 41 con el cual engrana,

Los resortes 40 s 44 aseguran que el elemento
no se traslade hacla abajo, pero que transmita la rota-

cidn deseada a la palanca 42, manteniéndose constantemente

~en contacto con la brida 29,

Durante el funcionamiento de la miquina de cogexxs
la variacidn de la carrera de la garra diderencial entre .

los 1{mites prefijados se obtiene actuando sobre el usual

. dispositivo de accionamiento manual, que desplaza el Vs -

tago 43 en el sentido de la flecha 62, de modo a obtener
la rotacidn de la palanca 42 hacia lo alto, A consecuencia
de la rotacidn de la ﬁalanca 42, el elemento 35 se tras-
lada hacia abajo contraponidndose a la accién combinada
de los dos resortes 20 v 44, '

En este caso el tornillo sin f£in 36 se comporta
como una cremallera, por cuanto a una rotacidn del sector
dentado 41 oorresponde una traslacidn del elemento 35.

Con el fin de evitar un esfuerzo exces;vo entre los dientes

del sector dentado 41 y del4elemento 35 en correspondencma

con las dos” posic;ones méximas extfemas alcanzables por

el cursor 15 sobre su préplo sector, la palanca 42 estd

d L - AR
M

- PRYUSYS
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provista de dos topes 63y 64 dispuestos gimétricamente
con respecto al drbol guxiliar 17. Estos topes estdn pras
vistos para inturﬁerir, durante la rotacién de la palanca
42, con tornillos graduables 65 y 66 ambos conducidos

por la placa 54,
De modo particular, el tornillo graduable 66

puede ser poéicionado de modo a aproximar el limite
superior del campo deseado de regulacién al limite in~-
ferior,

Un mando del tipo anteriormente descrito, que
requiere un espacio limitado para su instalacidn en la
maquina de coser, pucde ser utilizado ventajosamente
tambidn en aquellos tipos de miquina de coser cuya
base presenta una conformacidn particular y espacilos
disponibles nuy limitgdos;

Por cjemplo, en las méquings con base acodada
del tipo representado cn la figura 4, donde la mayor
parte de la base estd ocupada por los brazos de la ope-
raria y por el trabajo que la rodea, la imposibilidad
de contener el mando objeto de la presente invencidn
dentro del perfil de la base crearfa serios problemas
de ménipulacién del trabajo, o bien implicaria una ubie
cacién'del citado mando lejos de la zona donde deberia

operar, gue es aquella que Se encuentra en la proximidad

de los elementos de costura.

Por consigulente, la caracteristica peculiar del
mando objeto de la presente invencidn, que es la de

estar totalmente contenido en el perfil del asiento en
el cual estd instalado, permite preverlo en la misma po-



S;Lcién de la base en la clal se mueven i!,as brazos de
quien opera en la miquina y por consiguiente, i)\iede ser
apl'n‘.cado ey préximo al mismo dispoéitiiro ‘de transporte,
sin 6on ello alterar la operabilidad de la miquina en
5L

et s,
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NOTA

Se declaran nuevas y de propia invencién las
siguientes relvindicaciones, con prioridad de la soli-~ .

citud de patente italiana ng 28264 A/76 del 13 de octubre
de 1976:

57 1. perfeccionamientos en mandos para dispositivos
de regulacidn del transporte diferencilal de miquinas de cow
ser que presentan un pastldor en la base del cual estd mon~
tado un 4rbol oscllante del transporte provisto de un Sector
sobre el cual estd insertado deslizablemente un cursor

10. conectaao c;neméticamente con el soporte de la garra

diferencial, siendo el citado cursoxr posicionable a lo

largo del citado sector por medio del ciltado disﬁositivo
de regulacién formado por un brazo de conexidn £ijado
sobre un Arbol provisto de una palanca manicbrable

15, manualmente por la operadora, caractorlzados por el

'hecho de estar montado el citado mando (73) totalmentc

en el interior de la base (24) y de presentar un , medio
de maniobra (28) provisto de un elemento (35) conectado
cinemiticamente con la citada palanca (42) f montado

20. rsobre el citado medlio de maniobra.(zsy; libre para tras-

ladarse a lo largo de este filtimo, pero conectado i~

gidamente con éste en la rotacidn; silendo hecho girar
el citado elemento (35) por medio del citado medlo de

maniobra (28) para imprimir a la citada palanca (42) un
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desplazamiento angular inicial que define-.el campo
deseado de regulacidén de la carrera de la ggrra de
transporfe'diferencial (13) con respecto a'lé de la
garra principal (9); siendo hecho ErasladarSe'ei ciltado
elemento (35) por medioc de la citada palanca (42) para
variar la relacién de las anterlormente citadas carreras
entre limites inicialmente definidos del citado campo
con la miquina en funcionamiento,

2: Perfeccionamicentos ségﬁn la reivindicacién
1, caracterizados por el hecho de presentar un manguito de
soporte (25) dentro del cual estd insertado el citado
medio de maniobra (28) constituido por un cuerpo cilindrico
sobre el cual estd montado el citado elemento (35)
cons tituido por un tornillo sin fin (36) y por un mane
guito inferior (37); estando acoplado el citado tornillo

sin fin con wn scctor dentado (41) de la citada palanca

- (42) y estando provisto el citado manguito inferior (37)

de éos acanaladuras simétricas longitudinales (38)

dehtro de las cuales estd insertado un pasador transver-
sal (39) solidario del citado medio de maniobra (28) ;
estando previsto el citado tornillo sin fin (36) para
jmprimir a la.citada palanca (42) el citado desplazamiento
angular al girar el citado medio de maniobra (28); estando
previstas las citadas acanaladuras simétricas longltudi-
nales (38) asi como ei citado pasador transversal

(39) para transmitir 1as rotaciones del citado medlo de
maniobra (28) al citado elemento (35) permitiendo simule

tdncamente a este dltimo trasladarse a lo largo del

medio de.maniobra:
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3. Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2,
- ¢aracterizados por e; hecho de estar provisto el citado me-
dio de maniobra (28), en su parte superior de una brida (29)
insertada en el citado manguito de soporte (27) y en su par-
5 te inferior de dos apoyos (30 y 34) entre los cuales estd
insertada una pared de fondo (31) del citado mangulto
de soporte (27) para mant;ner en su posicidn el citado
medio de maniocbra (28): estan@o arrollado alredecdor del
cltado mangulto infe;ior (37), entre el torni;lo sin fin
10.  (36) y el apoyo (30), un resorte espiral (40), para mante~
ner el elemento (35) constantemente empujado contra la cie
tada brida (29).
4. Perfeccionamientos seglin la reivindicacidn 2,
caracterizados por el hecho de presentar el citado medio de
15. maniobhra (28) un orificio central (49) dentro del cual esti
insertado deslizablemente un cuello (50) de un pomo (485
provisto de dos acanaladuras longitudinales (53} a través
de las cuales estd insertado el citado pasador transversal _
(39); estando previstas las citadas acanaladuras para permie
20. tir al citado pomo ser desplazado hécia abajo con respecto al
citad& medio de maniobra (28) todo Y permaneciendo vinculado con
este dltimo en las rotaciones.. ‘
5. Perfeccionamientos segin la relvindicacidn 4,
. caracterizados por el hecho de estar provisto el citado cuello
25,  (50) interiormente de una cavidad longitudinal (51) dentro
de la cual estd insertado un resorte (52) que hace fuerza
contra el cltado pasador transversal (39) para desPlaZar?elés-
ticamente hacla arriba el cltado cuello (50) vy el cltado pomo

(48)
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6. DPerfecclonamientos en mandos para dispositivos

de regulacidn del transpoxrte dlferenc1al de maqulnas de coser.

Segun se describe ¥y re1v1ndlca en la- presente memorla
descrlptrva, que consta de 16 hojas, folladas vy escritas a ma-
5, quina por una sola de sus. carasj acompanadas de los dibujos

reglamentarlos.

Madrid, a 11 Octubrs 1977

'GAIME ISERN

* JOSE £ NIETO
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