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MEMORIA DESCRIPTIVA.
E l o b je to  de l a  p re se n te  invención  se  r e f i e r e  a 

un mando p a ra  un d is p o s it iv o  de reg u lac ió n  d e l t r a n s ­
p o r te  d i fe r e n c ia l  en una máquina de coser y , más exac­
tam ente,' p a ra  l a  reg u lac ió n  de l a  c a r re ra  de l a  g a rra  
de tra n sp o rte  d i f e r e n c ia l  y  p ara  v a r ia r  l a  c i ta d a  c a r re ra  
con l a  máquina funcionando, con re sp ec to  a l a  de la  
g a r ra  de tra n s p o r te  p r in c ip a l  o d e l pun to . En la s  máqui­
nas de coser conocidas, lo s mandos p ara  la  reg u lac ió n  de la  
c a r re ra  de la  g a rra  de tra n sp o rte  d i fe r e n c ia l  e ran  t o t a l ­
mente e x te r io re s  a l  b a s t id o r  de l a  máquina y estaban  
p ro v is to s  de lim ita d o re s  de to r n i l l o ,  adecuados p a ra  
d e f in i r  in ic ia lm e n te  e l  campo de reg u lac ió n  deseado 
de l a  c a r re ra  de l a  g a rra  de tra n sp o r te  d i f e r e n c ia l .

Los mandos conocidos, a l  e s ta r  s itu ad o s en e l  ex­
t e r i o r  d e l b a s t id o r ,  no podían s e r  s itu ad o s  en posic iones 
en la s  cuales opera hab itualm ente  l a  operadora, y  por 
co n sig u ien te  en po sic io n es fác ilm en te  a c c e s ib le s .

Además, a l  s e r  lo s  c ita d o s  lim itad o res  d e l tip o  
de to r n i l l o ,  l a  d e f in ic ió n  d e l campo de v a r ia c ió n  de l a  
c a r r e ra  de l a  g a rra  de a r r a s t r e  d i fe r e n c ia l  re q u e ría  
operaciones a u x il ia re s  p roductoras de excesivas pórdids 
de tiem po. E l problema in h e re n te  a  l a  s i tu a c ió n  de los 
c ita d o s  mandos se  s ie n te  p a rtic u la rm e n te  en aq u e lla s  
máquinas de co se r cuyo b a s tid o r  p re se n ta  una base  de 
conformación p a r t i c u la r ,  como p o r ejem plo, l a  llam ada 
acodada y aq u e lla s  l ib r e s  o c i l in d r ic a s ,  en la s  cuales 
b a se s , a l  e s ta r  generalm ente rodeadas por e l  tra b a jo  
du ran te  la  c o s tu ra , cu a lq u ie r  mando e x te r io r  im p ed iría  la  
f á c i l  m anipulación d e l t r a b a jo .



E l o b je to  de l a  p re sen té  invención  es e l  de hacer 
p o s ib le  la  reg u la c ió n  de lo s d isp o s itiv o s  de tra n sp o rte  
d i fe r e n c ia l  p o r medio de un mando de f á c i l  maniobra y. 
re a liz a c ió n  que mantenga in a l te r a b le  e l  espacio  ocupado 
ex terio rm ente  p o r e l  b a s tid o r  de l a  máquina de co se r, 

ĝ * para  a lc a n z a r  e s te  o b je tiv o , ha s id o  re a liz a d o
un mando para  un d isp o s itiv o  de reg u lac ió n  d e l tra n sp o r­
te  d i fe r e n c ia l  de una máquina de co se r que p re se n ta  un 
b a s t id o r  en cuya base  e s tá  montado un á rb o l o s c i la n te  d e l 
tra n s p o r te , p ro v is to  de un s e c to r  sobre e l  cu a l e s ta  in -  

10. . se r ta d o  de modo d e s liz a b le  un c u rso r cinem áticam ente co­
nectado con e l  so p o rte  de la  g a rra  d i fe r e n c ia l ,  siendo e l  
c ita d o  cu rso r p o s ic io n ab le  a lo  la rg o  d e l mencionado sec ­
to r  po r medio d e l c ita d o  d is p o s itiv o  de reg u lac ió n , fo r -  

^  * mado por un b razo  de conexión f i ja d o  sobre un á rb o l p ro ­
v i s to  de una pa lanca  m anibrable manualmente p o r la  opera­
dora, c a ra c te r iz a d o  po r e l  hecho de que e l  c ita d o  mando 
e s tá  montado to ta lm en te  en e l  i n t e r i o r  de la  base  y por 
comprender un medio de maniobra p ro v is to  de un elemento 

2Q conectado cinem áticam ente con la  c i ta d a  palanca  y montado
sobre  e l  c ita d o  medio de maniobra con p o s ib i l id a d  de 
tr a s la d a rs e  a lo  la rg o  de e s te  ú ltim o , aunque de modo ru ­
gido con é s te  en lo  re fe re n te  a ro ta c ió n ; siendo hecho 
g i r a r  e l  c ita d o  elemento por medio d e l c ita d o  medio de 
maniobra para  im prim ir a la  c i ta d a  palanca  un d esp laza - ̂5 #
m iento angu lar i n i c i a l  d e f in id o r  d e l campo deseado de 
reg u la c ió n  de la  c a r re ra  de la  g a rra  d i fe r e n c ia l  con 
re sp ec to  a  la  de la  g a rra  p r in c ip a l ;  siendo hecho t r a s ­
la d a rse  e l  c ita d o  elemento por medio de l a  c i ta d a  palanca
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5.

10.

15.

20.

25.

para, v a r ia r  la  r e la c ió n  de la s  c i ta d a s  c a rre ra s  den tro  
de lo s l im ite s  in ic ia lm e n te  d e f iá i id o s  d e l c ita d o  campo 
con l a  máquina funcionando.

La v e n ta ja  que r e s u l ta  ev id en te  a l  p rev e rse  
un mando según l a  p re sen te  invención  es la  de conservar 
in a l te r a d a  l a  e s t ru c tu ra  e x te r io r  de l a  base  de una ma­
qu ina  de coser,- en l a  zona po r la  c u a l t r a n s i t a  e l  t r a ­
b a jo .

Otra v e n ta ja  es la  que se  d e riv a  de l a  p re v is ió n  
d e l  medio de m aniobra p ro v is to  de un elemnto conectado 
cinem áticam ente con l a  palanca  d e l d is p o s it iv o  de r e ­
g u lac ió n  que p e rm ite , por medio de una ún ica  maniobra de 
ro ta c ió n , in t ro d u c ir  lo s  lím ite s  de la  reg u lac ió n  deseada 
y  poder v a r ia r  l a  re la c ió n  d i fe r e n c ia l  e n tre  lo s  c ita d o s  
l ím i te s ,  estando  l a  máquina en funcionam iento.

O tras v e n ta ja s  y c a r a c te r ís t ic a s  de l a  p re sen te  
invención  r e s u l ta r á n  ev iden tes p o r l a  d e sc rip c ió n  que 
s ig u e , acompañada de p lanos i l u s t r a t iv o s  aportados a 
t í t u l o  de ejemplo no l im ita t iv o  a l  a lcance de l a  inven­
c ió n , en lo s c u a le s ;

La f ig u ra  1 re p re se n ta  en p e rsp e c tiv a  un t r a n s ­
p o r te  d i f e r e n c ia l  p ro v is to  de un d is p o s it iv o  de reg u lac ió n

La f ig u ra  2 re p re se n ta  la  secc ió n  v e r t i c a l  d e l 
mando según l a  p re se n te  invención;

La f ig u ra  3 i l u s t r a  en p e rsp e c tiv a  e l  mando de 
l a  f ig u ra  2 montado en una máquina de co se r;

La f ig u ra  4 i l u s t r a  en p e rsp e c tiv a  una máquina 
de co se r con base  acodada sobre l a  c u a l ha s id o  montado 
e l  mando o b je to  de la  invención .

2
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Haciendo re fe re n c ia  p a r t ic u la r  a la  f ig u ra  1/ un 
tra n sp o r te  d i fe r e n c ia l  p a ra  una máquina de co se r c o r r ie n te  
comprende un á rb o l para  e l  tra n sp o rte  1, que es hecho os­
c i l a r  de modo conocido por una e x cé n trica  en e l  punto 2

5 . f i ja d a  sobre un á rb o l ro ta t iv o  3.
Esta e x cé n trica  reg u lab le  2 p re sen ta  una b i e l a  4 

que e s tá  conectada con un brazo 5 s o l id a r io  d e l c ita d o  
á rb o l o s c ila n te  d e l tra n sp o r te  1/ que a su vez posee un 
prim er s e c to r  acanalado 6*

10. E l an terio rm en te  c ita d o  prim er s e c to r  6 e s ta  co­
nectado por.m edio de una unión 7 con un so p o rte  8 que 
l le v a  la  g a rra  p r in c ip a l  o de punto 9, en correspondencia
con su  extremo l ib re ¿

E l c ita d o  á rb o l de tran sp o rte  1 'p resen ta  también
15. un segundo s e c to r  10 que e s tá  conectado por medio de-una

unión 11 con un so p o rte  12 que l le v a , ig u a l que e l  so p o rte  8, 
l a  g a rra  d i f e r e n c ia l  13.

E l movimiento a l te rn a t iv o  tran sm itid o  por los dos 
se c to re s  6 y 10 a lo s co rrespondien tes so po rtes  8 y 12

20. imprime la  c a r re ra  de tra n sp o rte  d e l tra b a jo  a la s
g a rra s  9 y 13, la  magnitud de la  c u a l c a r re ra  depende 
d e l punto de p iv o ta je  de las  uniones 7 y 11 sobre lo s
co rrespo nd ien tes se c to re s  6 y 10.

Con e l  f in  de poder v a r ia r  la  c a r re ra  de la  g a rra
25. d i f e r e n c ia l  13 con re sp ec to  a la  de la  g a rra  p r in c ip a l  9, 

hay p re v is to  un d is p o s it iv o  de reg u lac ió n  14 que s irv e  
p a ra 'd e s p la z a r  e l  punto de p iv o ta je  de la  unión 11 a
lo  la rg o  d e l segundo s e c to r  10.

Para o b ten er un f á c i l  y ráp ido  desplazam iento d e l



an te rio rm en te  c ita d o  punto, e l  d is p o s it iv o  de reg u lac ió n  
14 t ie n e  p re v is to  un c u rso r  15, montado de modo d e s l i ­
z ab le  sobre e l  c ita d o  segundo s e c to r  lo  y conectado ya 
sea  con la  ya mencionada unión 11, ya sea  con un vastago  
1 6 ', empernado en un b razo  de reenv ío  16 f i ja d o  sobre 
un á rb o l a u x i l ia r  17, cuya p o s ic ió n  angu lar determ ina 
la  p o s ic ió n  d e l c u rso r  15 a lo  la rgo  d e l segundo s e c to r  
o s c i la n te  10. F inalm ente, e l  d is p o s it iv o  de tra n sp o rte  
d e s c r i to  comprende un mecanismo de levantam iento  a l t e r ­
n a tiv o  de la s  g a r ra s , c o n s titu id o  po r una e x c é n tric a  
u su a l 18 f i ja d a  sobre  e l  á rb o l r o ta t iv o  3 y  engranando 
con una b ie la  19 cuyo o tro  extremo engrana en una p ro ­
longación  2o p ra c tic a d a  sobre e l  so p o rte  8 de la  
g a rra  p r in c ip a l  9 .

^1 c ita d o  so p o rte  e s tá  p re v is to  montado d e s liz a b le  
sobre  un b lo q u e c ito  21 apoyado sobre un perno adecuado 
22 so s te n id o  po r e l  b a s t id o r  de la  máquina.

^obre e l  c ita d o  b lo q u e c ito o cs tá  también montado 
p a ra le lo  y de modo d e s liz a b le  e l  so p o rte  12 de la  g a rrg  
d i f e r e n c ia l  13 cuyos movimientos de levantam iento a l ­
te rn a t iv o  son tra n sm itid o s  po r e l  mismo so p o rte  8 p o r 
medio de un p a r  u s u a l de púas 23 (de la s  cuales una 
s o la  es v i s ib le  en la  f ig u ra ) , s o l id a r ia s  d e l so p o rte  12 
y que rodean debidamente e l  c ita d o  so p o rte  8.

Haciendo re fe re n c ia  p a rticu la rm en te  a la  f ig u ra  
2, un mando 73 p a ra  e l  d is p o s it iv o  de reg u lac ió n  14 
e s tá  montado to ta lm en te  en e l  i n t e r i o r  de la  base  24 
de la  máquina de co se r, en correspondencia  con un 
com partim iento 25, separado por uña pared  d iv is o r ia  26
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de aquel, no I lu s tra d o , en e l  cu a l e s tá  p re v is to  e l  tra n s ­
p o r te  d i fe r e n c ia l  an terio rm ente  d e s c r i to .

El mando an terio rm ente  c ita d o  73 comprende un 
manguito de soporto  27 den tro  d e l c u a l e s ta  in se r ta d o , 
l ib r e  para  g i r a r ,  un medio de maniobra 28.

E l medio do maniobra 28, c o n s titu id o  e s e n c ia l­
mente por un cuerpo c i l in d r ic o ,  e s tá  p ro v is to  en su  p a r te  
su p e r io r  de una b r id a  29 in se r ta d a  perfectam ente  en e l  
manguito 27 y p ro v is to  en su p a r te  i n f e r io r  de un 
apoyo que e s tá  adherido a la  pared  de fondo 31 d e l man­
g u ito  27. E l medio de maniobra 28, que so b re sa le  de la  
p a r te  in f e r io r  d e l manguito 27 a tra v és  de un o r i f i c io  
c e n t ra l  32, l le v a  sobre la  porción  so b re sa lie n te  33 una 
a n i l l a  de apoyo 34, que s irv e  en co laboración  con e l  
apoyo 30, para  m antener en su posición* e l  an terio rm en te  
c ita d o  medio de maniobra 28.

En la  p a r te  e x te r io r ,  e l  medio de maniobra 28 e s tá  
p ro v is to  de un elemento 35, c o n s titu id o  esencialm ente  por 
un to m i l l o  s in  f in  36 y  de un manguito in f e r io r  37 pro­
v is to  de dos acanaladuras s im é tr ic a s  lo n g itu d in a le s  38, 
d en tro  d e l cu a l e s tá  in se r ta d o  un pasador 39 tr a n s v e rs a l  
conducido por e l  medio de maniobra 28.

Un r e s o r te  h e l ic o id a l  40 e s tá  p re v is to  a rro lla d o  
a lred ed o r d e l manguito in f e r io r  37, e n tre  e l  t o r n i l l o  
s in  f in  36 y e l  apoyo 30, para  m antener e l  elemento 35 
empujado continuam ente con tra  la  b r id a  29.

E l to r n i l l o  s in  f in  26 engrana con un s e c to r  den­
tado 41 p ra c tica d o  sobre una palanca 42 que e s tá  f i ja d a  
sobre  la  p a r te  d e l á rb o l a u x i l ia r  17 que so b re sa le  en
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e l  i n t e r i o r  d e l com partim iento 25.
La p a lanca  42 e s tá  finalm en te  conectada por medio 

de un vastago  43, que so b re sa le  a l  e x te r io r .d e  la  base 
24, con un d is p o s it iv o  de accionam iento manual u su a l y  

5 . b ie n  conocido, no i lu s t ra d o ,  d e l t ip o  de r o d i l le r a  o de 
p e d a l p a ra  la  maniobra de la  c ita d a  palanca  y p o r co n si­
g u ien te  d e l d is p o s it iv o  de reg u lac ió n  d e l tra n sp o r te  
d i f e r e n c ia l .

Un m uelle h e l ic o id a l  de re tro c e so  44 e s tá  p re v is to  
lo .' montado sobre e l  á rb o l a u x i l ia r  17 y  p re sen ta  un brazo  

45 anclado en l a  misma palanca  42 y p re sen ta  e l  o tro  
brazo 46 haciendo p re s ió n  contra un s a l ie n te  47 de la 
pared  d iv is o r ia  26 para  reclam ar h a c ia  abajo la  c i ta d a  
p a lan ca , de modo a v o lv e r  a conducir con tra  la  b r id a  29 

15. e i  elem ento 35 cada vez que la  operadora acciona e l  ya 
c ita d o  d is p o s it iv o  conocido por la  maniobra d e l d ispo­
s i t i v o  de re g u la c ió n .

E l medio de maniobra 28 puede g i r a r  lib rem ente  
d en tro  d e l m anguito 27 y  sus ro ta c io n e s  son f a c i l i t a d a s  

20. p o r un pomo adecuado 48 in se r ta d o  e lá s ticam en te  den tro  
d e l o r i f i c i o  c e n t r a l  49 p ra c tica d o  en e l  c ita d o  medio 
de maniobra 28.

E l c ita d o  pomo p re sen ta  un c u e llo  50 p ro v is to  de 
una cavidad lo n g itu d in a l 51 den tro  de la  cu a l e s tá  in -  

25. se r ta d o  un r e s o r te  52 que hace p re s ió n  co n tra  e l  ya c i t a ­
do pasador t r a n s v e r s a l  39 soportado p o r e l  mismo medio 
de maniobra 28.

Con e l  f i n  de hace r ro ta tiv am en te  s o l id a r io s  e s te  
ú ltim o  medio y e l  pomo an terio rm en te  c ita d o , e l  c u e llo



50 posee dos acanaladuras lo n g itu d in a le s  53, a tra v és  
de la s  Cuales e s tá  in se r ta d o  e l  mencionado pasador t r a n s ­
v e r s a l  39, de modo que e l  mismo pomo 40 puede s e r  o p r i­
mido h a c ia  abajo para ocupar e l  menor espacio  p o s ib le  
cuando la  o p e ra rla  no ac túa  sobre este*

Haciendo re fe re n c ia  ahora también a la  f ig u ra  3, 
e l  mando 23 lle v a  una p la q u ita  54 s o l id a r ia  d e l man<* 
g ü ito  27, que s irv e  para  f i j a r l o  por medio de to m i l lo s  
55 sobre la  base  24.

En la  p a r te  su p e r io r  de e s ta  ú ltim a  e s ta  p ro v is ta  
de una tap a  de c ie r r e  56, que es r o ta t iv a  a lred ed o r de 
un perno 57 in se r ta d o  deslizab lem en te  en un a s ie n to  p ro ­
p io  58. -

Al s e r  ce rrad a  la  c ita d a  tapa  po r ro ta c ió n  y p re s ió n  
hac ia  a b a jo / e l  pomo 48 es empujado h a c ia  l a  p a r te  in fe ­
r i o r  de l a  misma ta p a  y  l a  base  24 recobra  su  conforma­
c ió n  p lan a  in te g r a l  en correspondencia con e l  p lano 
s u p e r io r  59 .'

Dado que l a  ex ten sió n  máxima d e l  campo de reg u la ­
c ión  de la  g a rra  d i f e r e n c ia l  con re sp ec to  a l a  de la  
g a rra  p r in c ip a l  e s tá  determ inada p o r la  lo n g itu d  
de un o r i f i c i o  alargado 60 p ra c tica d o  sobre  e l  segundo 
s e c to r  10 y  en e l  c u a l e s tá  encajado e l  c u rso r  15, p a ra  
d e f in i r  un campo deseado de reg u lac ió n , es s u f ic ie n te  im­
p r im ir  a l a  palanca  42 un desplazam iento angu lar i n i c i a l  
que determ ine l a  p o s ic ió n  d e l c u rso r  15 sobre  e l  c ita d o  
segundo s e c to r  10.

La c ita d a  p o s ic ió n  d e fin e  e l  l im ite  in f e r io r  d e l 
campo deseado an terio rm en te  c ita d o , en ta n to  que e l  l i -



-  lo  -*

m ite  su p e r io r  es d e fin id o  p o r le  p a r te  te rm in a l de la  
p a r te  r e s ta n te  d e l o r i f i c i o  a largado 6Ó*

Para im prim ir a la  palanca 42 un desplazam iento 
an gu lar p a ra  s i t u a r  in ic ia lm e n te  e l  cu rso r 15 sobre e l  

5^ s e c to r  p rop io , se  hace g i r a r  e l  pomo 48 en uno de lo s
dos se n tid o s  -indicados por la s  flech as  61 y  de e s te  modo 
es tra n sm itid a  una ro ta c ió n  a l  elemento 35 que por 
medio d e l  t o m i l l o  s in  f i n  36, hace d esp laza r a n g u la r- 
mente e l  s e c to r  dentado 41 con e l  c u a l engrana. 

lo J  Los re s o r te s  40 y  44 aseguran que e l  elemento
no se  t r a s la d e  h a c ia  abajo , pero que tra n sm ita  l a  r o ta ­
c ió n  deseada a la  p a lan ca  42, m anteniéndose constantem ente

'"en con tac to  con la  b r id a  29.
Durante e l  funcionam iento de la  máquina de cc&eTr 

15. l a  v a r ia c ió n  de l a  c a r r e ra  de la  g a rra  d id e re n c ia l  e n tre  
lo s  l ím ite s  p re f i ja d o s  se  o b tien e  actuando sobre e l  u su a l 
d is p o s it iv o  de accionam iento manual, que desp laza  e l  vas­
tago  43 en e l  se n tid o  de la  f le c h a  62, de modo a o b ten er 
l a  ro ta c ió n  de la  p a lan ca  42 h a c ia  lo  a l to .  A consecuencia 

20. de l a  ro ta c ió n  de l a  pa lanca  42, e l  elemento 35 se  t r a s ­
lad a  h a c ia  abajo contraponiéndose a l a  acción  combinada 
de lo s dos re s o r te s  40 y 44.

En e s te  caso e l  t o m i l l o  s in  f i n  36 se  comporta 
_ como una c rem a lle ra , po r cuanto a una ro ta c ió n  d e l s e c to r  

25 . dentado 41 corresponde una t r a s la c ió n  d e l  elemento 35. .
* Con e l  f i n  de e v i t a r  un esfuerzo  excesivo e n tre  lo s  d ie n te s  

d e l  s e c to r  dentado 41 y d e l  elemento 35 en correspondencia  
con la s  dos po sic io n es máximas extremas a lcanzab les p o r 
e l  c u rso r  15 sobre  su  p róp io  s e c to r ,  la  palanca  42 e s tá



p ro v is ta  de dos topes 63y 64 d ispuesto s sim étricam ente 
con re sp ec to  a i  á rb o l a u x i l ia r  17* Estos topes e s tá n  pro— 
v is to s  para  i n t e r f e r i r ,  duran te  la  ro ta c ió n  de la  palanca 
42, con to rn i l lo s  graduables 65 y 66 ambos conducidos 
por la  p lac a  54.

De modo p a r t ic u la r ,  e l  t o r n i l l o  graduable 66 
puede s e r  posicionado de modo a aproxim ar e l  l im ite  
su p e rio r  d e l campo deseado de reg u lac ió n  a l  l im ite  in ­
f e r io r .

Un mando d e l t ip o  an terio rm en te  d e s c r i to , que 
re q u ie re  un espacio  lim itad o  para  su  in s ta la c ió n  en la  
máquina de coser, puede s e r  u t i l i z a d o  ventajosam ente 
también en aquellos tip o s  de máquina de co se r cuya 
base  p re sen ta  una conformación p a r t ic u la r  y espacios 
d isp o n ib le s  muy lim ita d o s .

Por ejem plo, en la s  máquinas con base acodada 
d e l t ip o  rep resen tado  en la  f ig u ra  4, donde la  mayor 
p a r te  de la  base  e s tá  ocupada por lo s  brazos de la  ope- 

y p o r e l  tra b a jo  que la  rodea, la  im p o sib ilid ad  
de con tener e l  mando o b je to  de la  p re se n te  invención  
den tro  d e l p e r f i l  de la  base c re a r ía  s e r io s  problemas 
de m anipulación d e l tra b a jo , o b ie n  im p lic a r ía  una u b i­
cación  d e l c ita d o  mando le jo s  de la  zona donde deb ería  
o p e ra r, que es ag ü e lla  que se  encuen tra  en la  proxim idad
de los elementos de c o s tu ra .

Por co n sig u ien te , la  c a r a c te r í s t ic a  p e c u lia r  d e l 
mando o b je to  de la  p re sen te  invención , que es la  de
e s ta r  to ta lm ente  contenido en e l  p e r f i l  d e l a s ie n to  en 
e l  c u a l e s tá  in s ta la d o , perm ite  p re v e rlo  en la  misma po-



** 12 —

s ic ió n  de la  base  en l a  c h a i se  mueven lo s  brazos de 
quien  opera en l a  maquina y por c o n sig u ien te , puede s e r  
ap licado  muy próximo a l  mismo d is p o s i t iv o 'd e  tra n s p o r te , 
s in  con e l lo  a l t e r a r  i a  o p e rab ilid ad  de la  máquina en

5¿ s i .
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N O T A

Se d ec la ran  nuevas y  de p ro p ia  invención  la s  
s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s , con p r io r id a d  de la  s o l i ­
c i tu d  de p a te n te  i t a l i a n a  na 28264 A/76 d e l 13 de octub re  
de 1976:

1. perfeccionam ientos en mandos para  d isp o s itiv o s  
do reg u lac ión  dol tra n sp o rte  d i fe r e n c ia l  de máquinas de co­
s e r  que p resen tan  un b a s t id o r  en la  base  d e l cu a l e s tá  mon­
tado un á rb o l o s c i la n te  d e l tra n sp o rte  p ro v is to  de un s e c to r  
sobre  e l  cu a l e s tá  in se r ta d o  deslizab lem en te  un c u rso r  
conectado cinem áticam ente con e l  so p o rte  de la  g a rra  
d i fe r e n c ia l ,  siendo  e l  c ita d o  cu rso r p o s ic io n ab le  a lo  
la rg o  d e l c itad o  s e c to r  por medio d e l c ita d o  d is p o s it iv o  
de reg u lac ió n  formado por un brazo de conexión f i ja d o  
sobre un á rb o l p ro v is to  de una palanca  m aniobrable 
manualmente por la  operadora, c a ra c te r iz a d o s  po r e l  
hecho de e s ta r  montado e l  c ita d o  mando (73) to ta lm en te  
en e l  i n t e r i o r  de la  base  (24) y de p re s e n ta r  un medio 
de maniobra (28) p ro v is to  de un elemento (35) conectado 
cinem áticam ente con la  c i ta d a  palanca  (42) y montado 
sobre e l  c ita d o  medio de maniobra (28), l i b r e  p ara  t r a s ­
la d a rse  a lo  la rgo  de e s te  ú ltim o , pero  conectado r í ­
gidamente con é s te  en la  ro tac ión?  siendo  hecho g i r a r  
e l  c ita d o  elemento (35) por medio d e l  c ita d o  medio de 
maniobra (28) para  im prim ir a la  c ita d a  palanca  (42) un
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desplazam iento an g u la r i n i c i a l  que d e fin e  , e l  campo 
deseado de reg u la c ió n  de la  c a r re ra  de la  g a rra  de 
t r a n s p o r te 'd i f e r e n c ia l  (13) con re sp ec to  a ' l a  de la  
g a rra  p r in c ip a l  (9 ); siendo  hecho t r a s la d a rs e  e l  c ita d o  
elem ento (35) p o r medio de la  c i ta d a  pa lanca  (42) p a ra  
v a r ia r  l a  re la c ió n  de la s  an terio rm ente  c ita d a s  c a rre ra s  
e n tre  l im ite s  in ic ia lm e n te  d e fin id o s  d e l c ita d o  campo 
con l a  máquina en funcionam iento.

2 . perfeccionam ientos según la  re iv in d ic a c ió n  
1, c a ra c te r iz a d o s  por e l  hecho de p re se n ta r  un manguito de 
so p o rte  (27) den tro  d e l cu a l e s tá  in se r ta d o  e l  c ita d o  
medio de maniobra (28) c o n s titu id o  por un cuerpo c i l in d r ic o  
sobre  e l  cu a l e s tá  montado e l  c ita d o  elemento (35) 
c o n s titu id o  por un to r n i l l o  s in  f in  (36) y p o r un man­
g u ito  i n f e r io r  (37); estando acoplado e l  c ita d o  t o m i l l o  
s in  f in  con un s e c to r  dentado (41) de la  c ita d a  pa lanca  
(42) y estando p ro v is to  e l  c ita d o  manguito in f e r io r  (37) 
de dos acanaladuras s im é tr ic a s  lo n g itu d in a le s  (38) 
deh tro  de la s  cua les  e s tá  in se r ta d o  un pasador tra n sv e r­
s a l  (39) s o l id a r io  d e l  c ita d o  medio de maniobra (28)? 
estando  p re v is to  e l  c ita d o  t o m i l l o  s in  f in  (36) p a ra  
im prim ir a la  c i ta d a  pa lanca  (42) e l  c ita d o  desplazam iento 
an g u lar a l  g i r a r  e l  c ita d o  medio de maniobra (28); estando 
p re v is ta s  la s  c ita d a s  acanaladuras s im é tr ic a s  lo n g itu d i­
n a le s  (38) a s í  como e l  c ita d o  pasador t r a n s v e rs a l  
(39) p ara  t r a n s m it i r  la s  ro tac io n es  d e l c ita d o  medio de 
m aniobra (28) a l  c ita d o  elemento (35) perm itiendo sim u l- 
táneomente a e s te  .últim o t r a s la d a rs e  a lo  largo* d e l 
medio de m aniobra.
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3 . Perfeccionam ientos según la  re iv in d ic a c ió n  2, 
c a ra c te riz ad o s  por e l  hecho de e s ta r  p ro v is to  e l  c ita d o  me­
d io  de maniobra (28), en su p a r te  su p e rio r  de una b r id a  (29) 
in s e r ta d a  en e l  c ita d o  manguito de so po rte  (27) y en su  p a r -  

5 . te  in f e r io r  de dos apoyos (30 y 34) e n tre  los cuales e s tá  
in se r ta d a  una pared  de fondo (31) d e l c ita d o  manguito 
de so p o rte  (27) para  m antener en su p o s ic ió n  e l  c ita d o  
medio de maniobra (28)? estando a rro lla d o  a lred ed o r d e l 
c ita d o  manguito in f e r io r  (37), e n tre  e l  to r n i l l o  s in  f in  

10. (36) y e l  apoyo (30), un r e s o r te  e s p i r a l  (40), para  mante­
n e r  e l  elemento (35) constantem ente empujado co n tra  la  c i ­
tad a  b r id a  (29).

4. Perfeccionam ientos según la  re iv in d ic a c ió n  2, 
c a ra c te riz ad o s  po r e l  hecho de p re se n ta r  e l  c ita d o  medio de 

15* maniobra (28) un o r i f i c io  c e n tra l  (49) den tro  d e l cua l e s tá  
in se r ta d o  deslizab lem en te  un cu e llo  (5o) de un pomo (48) 
p ro v is to  de dos acanaladuras lo n g itu d in a le s  (53) a trav és  
de las cuales e s ta  in se r ta d o  e l  c ita d o  pasador t ra n s v e rs a l  
(39)? estando p re v is ta s  la s  c ita d a s  acanaladuras p ara  permi­

t i r  a l  c ita d o  pomo s e r  desplazado h ac ia  abajo con resp ec to  a l  
c ita d o  medio de maniobra (28) todo y permaneciendo vinculado con 
e s te  ú ltim o  en la s  ro tac io n es ..

5 . Perfeccionam ientos según la  re iv in d ic a c ió n  4, 
c a ra c te riz ad o s  por e l  hecho de e s ta r  p ro v is to  e l  c ita d o  c u e llo  

25. (50) in te rio rm en te  de una cavidad lo n g itu d in a l (51) dentro
de la  c u a l e s tá  in se r ta d o  un r e s o r te  (52) que hace fu e rza  
co n tra  e l  c ita d o  pasador tra n sv e rsa l (39) para  d e sp laz a r e lá s ­
ticam ente h a c ia  a r r ib a  e l  c ita d o  c u e llo  (50) y  e l  c ita d o  pomo 
(48).



6. perfeccionam ientos en mandos p a ra  d isp o s itiv o s  
de reg u lac ió n  d e l  tra n sp o r te  d i f e r e n c ia l  de máquinas de coserá

Según se  d e sc rib e  y re iv in d ic a  en la  p re se n te  memoria 
d e s c r ip t iv a ,  que co n sta  de 16 h o jas , fo lia d a s  y e s c r i ta s  a ma 
quina p o r una s o la  de sus. caras; acompañadas de lo s d ibujos 
reg lam e n ta rio s .

M adrid, a 11 O ctubre 1977
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