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La invención q que ee refiere la  presente memoria constituye una nove­

dad Industrial, can características que la  hacen merecedora del privilegie 

de explotación enMusiva que per ella  se solicita; de acuerdo con las pros

í a *  ̂  ^  ^  ^

j de Julio do i.939 texto refundido; publicado e l JO de Abril de i *930.

Esta patente de invencida se contrae como su enunciado indica "Célula 

i do seguimiento Solar para direccionado automático de unidades concentra!- 

¡ doras"*quo presente las siguientes característicast

j El efecto que se pretende conseguir; es el centrado automático y con- 

¡ tfnuo sin fluctuaciones del bao de radiación solar, que incida sobre un 

concentrador parabólico , con lo cual se ha desarrollado el estudio co- 

, rrespoadiente encaminado a conseguir dicho efecto* las características 

¡ que reúne para conseguir el resultado que se pretende; se verán una ven 

leídos los párrafos que siguen a travás de los cuales so confecciona una 

memoria descriptiva del sistema que nos ocupa, ayudándonos #ara su mejor 

coaprensión del plano adjunto, a travás de las dos figuras expuestas y 

: que debidamente referenciadas se acompaHaa.

¡ Descripción del sistemar

1 la carcasa del sensor segón Bg. i , está cmsstituída por una superfi­

cie plana recirculada non (1) en forma de semicírculo y en cuyo borde 

curve lleva insertada perpendicularmente una banda recirculada con (2) 

que adepta la forma del semicírculo, siendo la generatriz perpendicular 

a la superficie plana recircularb con (t) y sobresaliendo a ambos lados 

por igual*
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En la parte correspondiente al diámetro del semicírculo se halla in­

sertada otra banda placa, recirculada con (3) que sirve de base a modo 

de soporte de la carcasa y en la cual se hallan insertadas a cada lado 

una célula fotosensible recirculada con (4) coincidiendo con el e$e - 

perpendicular del heaicilindro. El funcionamiento básico para conseguir 

dicho efecto segdn F¡g. 2, en coya repreaentacidn se ha cuidado que la 

radiación solar incidente sea oblicua al eje del sensor visto de perfil, 

con lo cual podemos observar que una de las fotocélulas está expuesta a 

la radiación mientras que la otra fotocélula del lado opuesto está en - 

zona de sonibrq, lo cual nos daría lugar a través de un sistema electró­

nico a establecer el giro hasta que la célula que inicialmente estaba 

bañada por la radiación adiar, quedara inmersa en la sombra estabilizán­

dose el sistema dando lugar a seáal cero (sistema estático), si la in­

cidencia solar fuera inversa se produciría el efecto contrario.

E3. conjunto segán Fg. 3 a el cual queremos representar el sistema en 

reposo ya que la radiación solar de la forma que incide dá lugar a pro­

yección de sombra en loa dos sensores fotosensibles, siendo la señal de 

salida al sistema electrónico (cero) quedándo estático el conjunto.

La parte recirculada con (5) es el sistema electrónico con sus re­

lés inversores y el elemento recirculado con (6) que representa el mo­

tor de arrastre del sistema propuesto, con su sistema de balanceo a 

través del sistema de bielas idóneo para realizar dicha función.

Como se ha podido observar hemos destacado el centrado en uno de los 

ejes horizontal ó vertical, pero la duplicación óeL sisteman o sea apli? 

cando dos sensores uno para cada eje de movimiento solar, se obtiene el 

centrado para los concentradores de fleo puntual o parabaloidee, ya
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que el primer caso es aplicable para concentradores parabolico-cilim- 

dricos.

En síntesis el sistema desarrollado, permite la captación continua­

da de los ángulos incidentes de radiación solar que debidamente tras— 

ducida por la señal electrónica producirá en los sensores permita un 

centrado correcto, dando lugar a un Óptimo enfoque de la manchafocal, 

cuya resultante es el debido rendimiento en estos sistemas de captación 

solar.
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REIVINDICACIONES

La patente de invmncián que se aolicita, recaerá cobre lee rei­

vindicaciones siguientes!

I*! C¿lula de seguimiento Solar para direeeieaado automático de uni­

dades de concentradores, que esencialmente se carazterisa por un 

sensor básicamente formado por un soporte plano, en el cual se - 

hallan insertos unas cálulas fotosensibles, separadas por un pj& 

no vertical en forma de semicírculo, de tal forma que a ambos la 

dos del semicírculo se hallan emplazados las cálulas, en la par­

te diametralmente plana y perpendicular. Y en la parte curra se 

halla situada de forma perpendicular al hemiciclo una banda sobre 

saliendo a ambos lados del semicírculo por igual, y cuya anchura 

es igual al de lee cálulas fotosensibles alojadas en la parte - 

diametralmente plana del semicírculo, denominada soporte.

2*) Se reivindica por Ultimo, como sistema sobre el que ha de recaer 

la patente de invencián que se solicita por "Cálula de seguimien­

to Solar para direccionado automático de unidades concentradoras" 

todo tal y como aparece descrito y reivindicado en la presente me 

moria que consta de (4) páginas mecanografiadas por una -ol* cara 

y con dibujos que se aeempaHan.

Madrid, 6 de Octubre de 1.977
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