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El invento concierns a una unidad da.mando para -
una maquina tricotosa manual con un lecho de sgujas que con=
tiesne numerosas agujas, sobre gl cual es desplazaﬁla. de mo=-
do transversal a las agujas, un cerrojo que ajusta la posi -
cibén de las agujas individualmente de modo correspondiente =
sl diselo de tricotado previsto y realiza el proceso de tri-
c otado.

Es sabido, en el caso de méquinas tricotosas glma=
cenar previamente en una memoria de cinta magnética el dise-
fio (por ejemplo diseffo de colores) dei género de punto o tri
cotado a producir para las filas individuales de tricotado
(DT-AS 1.635.974). Estos datos de disefio de tricotado son in
troducidos en memorias de fila, que alojan en cada caso los
datos de disefio de tricotado para.una fila., Durante el trieg
tado se conduce a lo largo del lecho de agujas un cerrojo o
carro, y de este modo las agujsas genéran en un perceptor del
cerrojo impulsos ritmicos, que son utiliza&os para controler

18 lectura des los datos de disefo de tricotado a partir de

.la correspondiente memoria de fila. En tal caso, una memoria

de fila estd prevista parala carrera de svance y otra memoria
de fila esté prevista para la carrera de retorno del cerro =
jo. El dispositivo de mando conocido se refiere exclusivamen
te a la transmisidn de los datos de disefo de tricotado & =
los imanes que seleccionan las agujas. No existe ningln con-
trol ni ninguna indicacién de los datos de delimitacién para
el género tricotado a producir.

En el caso de méquinas tricotosas manuales, la opg
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raria tricotadora debe hasta ahora determinar de sntemano
los datos de delimitacidn (extremo derecho y extremo izquigr
do) para ceda fila & tricotar y debe tener cuidade, duran=-
te la oparacién de tricotado, de que se lleven a.cabo en el
momento oportuno modificaciones de la longitud de las filas
que son necesarias debido & la forma del objeto a tricotar.
£sto exige una intensa ¥y constante concentracidn, ya que la
operaria tricotadora no séio debe tener cuidado, antes de
tricotar una fila cuyo Hﬁmero de mallas ha sido modificado
con respecto & la fila precedents, de detener el cerrojo y
lleQar & cabo las manipulaciones neceserias para la modifi-
cacién del ndmero de mallas, sino que ademéds de ello debe -
tomar en consideracidn con precisién el nimero de mallas -
que han de ser agregadas D suprimidas a la derechs o a la -
izquierda.

Es misidn del invento crear una unidad de mando =
para una maquina ‘tricotosa manual, en la cual los datos de
conformacién para el género tricotado a producir sean alma=
cenados previamente, y que por consiguiente facilite esen =
cialmente a la operaria tricotadﬁra lé manipulacién de la
maquina.

Para resolver esta misidn esté previsto, de scuer
do con 8l invento, que un manantial de datos para los datos
de conformacidn del género tricotado a producir contepéa en
cade caso los nimeros y datos de dalimitaciéﬁ de filas del
género tricotado, que el manantial de datos entregue los da-=

tos de delimitacion. a un dispositivo de memoria para datos
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de mallas y los nimeros para la correspondiente fila a una

memoria para datos de filas, y que se prevea una memoria de

-fila o contador de fila, que contenga'sl nimero de una fila

@ tricotar y dé lugar a le entrega de los datos de delimi-

tacidn a un equipo indicador, cuando su contenido correspon
da a un nimero contenido en el aglmacén para datbs de filas.

£l dispositivo de mando de scuerdo -con sl invento
es capaz de almacenar toda la forma o el ﬂisaﬁn de forma -
de un objeto a tricotar y comunicar los datns de la correg
pondiente fila inmeéiatamente sntes de sfectuarss el tricp
tado.de esta file. En este caso se guministran conjuntamen=
te al mismo tiempo los datos de aelimitaciﬁn de la fila, =
de manera que la operaria tricotédora solo debe realizar =~
mecanicamente los procesos de los que se ha recibido ins=
trucciones del dispositivo indicador. De este modo desapa-
rece ampliaments durante la operacién de- tricotado el proge
80 imaginatibo, con lo cual se reducen grandemente las po-
sibilidades de errores.

En una forma de realizaciﬁn adicional ventajosa
del invento, el manantial de datos sélo contiens los nims-
ros y datos de delimitacién de las filas en las cuales apg
recen modificaciones con respecto a la fila que les prece-
de. Al alcanzar la correspondiente fila se Ileven a indica
cién en los dispositivos indicadores de mallas solo las -
modificaciones. Ademds de ello una sefial aclistica debe 1lla -
mar la atencibn a la opefaria tricotadora de gque entonces

ee han de realizar manualmente modificaciones de mallas en



10

15

20

25

"4
el lado derecho y/o en el lado izquierdo. Luego se prosi-
gue sl proceso de tricotado.

Cuando ls unidad de mando esté concebida de mo=
do tal que el dispositivo de memoria para nfimeros de mallas
y la memoria para datos de fila contengan en un momento dg
do sblo los datos de una (nica fila, el manantial de datos
puede cnntanér, ademés de los datos de conformacién, tam-
bién datos de disefio de tricotado para cada fila, En este
caso debe estar previsto un circuito para gelsccién, que =
gepare los datos de disaﬁo de tricotado con respscto de los
datos de conformacidn e introduzca los datos de dissfo de
tricotado en una de dos memorias de filas. De este modo se
pueden suministrar conjuntamente, por parte del menantial
de datos, los datos de disefio de tricotado, ademis de los
datos de conformacifn. La selsccidn entre datos de disefio
de tricotado y datos de conformacién se efectla convenien=
temente mediante un contador, que después da un nimero de
impulsos previsto para 1a transmisidn de los detos de di-
gefio de tricotado produce la conmutacién de los impulsos =
siguientes al contador de filas y al dis#ositivo de wmemoria
para datos de mallas. Este modo de seleccidn es convenien=
te cuando los datosrde disefo de tricotado y datos de con-
formacién son-emitidos en serie por 6l manantial de datos.

En el caso de otro modo de funcionamiento del -
dispositivo de mando de acuerdo con el invento, los dispo-
sitivos de memoria para datos de mallas asi como las mema=

rias para datos de filas contienen los datos de conforma =
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cién de varias filas, apértadns por el mananfial de datos
antes del comienzo de la operacidn de tricotado. En este
ceso toda la forma o sl disefio de forma del objeto & tri
cotar se almacena previamente en el dispositivo de.mamo-
ria., La memoria pgra datos de filas y el dispositivo de -
memoria para datos de mallas pueden estar unidos con una
calculadora, que esté conectada con un dispositivo numé;
rico de introduccién para nimercs {ndices paras mallas y =
filas.

El manantial de datos puede ser una memoria de
cinta magnética, por ejemplo uﬁ registrador de cassste u
otro aparato de cinta magnetofdnica.

Les ciﬁtas magnetofénicas can los datos de dise=
fo de tricotado y con los datos de conformacién pueden ser
adquiridas del febricante en es%ado dispuesto para el uso.
La operaria tricotadors tiene sin embargo ademés de ello
también la posibilidad de transmitir a la cinta magnética
un diseﬁohde tricotado a partir de un modelo opticamente
legible. . Por consiguiente, glla puede proyectar por si -
misma disefos y transmitir gstos a la cinta magnética. Pa;
ra este fin, de acuerdo con una forma ventajosa de reali-
zacidn del invento, un estilete explorador con dos posi -
ciones de exploracién difaientas, gstd unido con una memo=
ria, que al efectuarse cada depresién del estilete sxplora
dor es conmutada en un lugar, y en la que con cada dépre-
sidén fuerte del estilete explorador se almapena adicional~-

ments una informacién de bitios en el lugar dispuesto en =
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cada caso para ls recepcidn, De este modo la informacidn de
diselo de una fila es almacenada primeramente en la memo =
ria, antes de ser transferida a la cinta magnética, Por lo
tanto, la operaria tricotadora, en el casc de la transmi -
sién por bitios de las mallas individuales, no eatd ligada
a un determinado ritmo. Soio después de que se han almace-
nado todos los détos de mallas de una fila, se efectla la
transmisién del contenido de la ﬁemoria a la cinta magnéti
ca, Para ello, convenientemente, una entrada para ritmo de
la memoria puede ser unida con un manantial de impuléos,que
emite un ndmero previamente datérminado de impulsos y a -
continuacién desconecta sl sparato de cinta magnética., El
control durante el registro debe realizarse de modo tal que’
después de haberse registrado las informaciones de una fi-
la o antes de registrarse las informaciones de la siguienf
te fila se gensra un espacio vacio de bloque suficientemen
te grande, La operaria tficotadora tiene, no obstante, la
posibilidad, a continuacidn de los datos de disefio rda tri-
cotado, grabar por esjemplo tambiéﬁ textos sobre la cinta -
magnética., Para este fin, estd previsto un micréfono, que
preferiblemente, puede ser utilizado simulténeaments coma
altavoz y que se conecta con el aparafo de Einta magnéti;
ca. Sobre la cinta magnética se pueden grabar datos acer-
ca de la conformacién del género tricotado, es decir el -
némero de mallas que ha de ser seprimido o agregado & la

derecha o & la izquierda u otras indicaciones acerca del =

funcionamiento.
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En lo que sigue se explica con mayor detalle un
‘e jemplo de realizacién del invento, haciendo referencia a

las figuras.

La figura 1 muestra esquemfticamente la consti-
tucifn exterior de una méquina tricotosa manual de acuerdo

con el invento.

La figura 2 muestra esquematicamente una vista an

alzado del cerrojo desde abajo.

La figura 3 muestra la construceifin de una aguja

de la maquina tricotosa manual.

La figura 4 muestra un diagrama dé circuitos por
bloques de la parte electrénica de una méquina tricotosa -

manual.

La figura 5 muestra la constitucién de la infurmﬁ
cién de disefio de tricotado grabada sobre la cinta magnéti

ca, para una fila.

La figura 6 muestra esquemdticamente la constitu-

- cién de un dispositivo de introduccién de datos para la -

grabacién de datos de disefio de tricotado sobre la cinta -
magnéticaj ¥y

La figura 7 muestra en total cuatro diferentes =
posibilidades de la cone#idn de aparatos, como manantiales
de datos, a la unidad de mando.

La méquina tricotosa manual representada en la -
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figura 1 posee un lecho de agujas 10 con un gran nimero de
sgujas de éricotado parslelas 11, las cuales son desplaza-
bies de modo individual transversalmente al lecho de agu =
jas 10, Sobre dos tarriles 12, 13 es desplazabls el cerrﬁ-
jo 14 transversalmente s las agujas a lo ;argo de todo el
lecho de agujas 10, El désplazamientu del cerrojo se efectia
con la mano, Las agujas, de las cuales se representa una =
en la figura 3 a escala aumentada, gstén dobladas hacia =
arriba por sus extrsmos exteriores y estructuradas como gap
chos 15, en los que se puede insertar el hilo, Lada aguja -
posee una lsngﬁeta‘basculable 16, que en una de lag pogi -
ciones extremas cierra el gancho 15,

En la zona del lecho de agujas 10, sobre la que
se musve el cerrojo 14, las agujas 1l posesn unos piés 17
dirigidos hacia arriba, los cuales sirven para desplazer o
sjustar las agujas. Junto al extremo éxtsrior del lecho de
agujas 10 se designan buafro diferentes posiciones ds agu-
jas A, B, Cy D. Las agujas, cuyos piés 17 estén en la po-
gicidn A, no sﬁn aprshendidos as ningdn modo ‘por el cerxo-
jo 14 que se mueve delante derallas. Por lo tanto, no par=
ticipan en el proceso de tricﬁtado. Las egujas, cuyos piés
17 se encuentran en la posicién B, soh gobernadas‘por.una
pista de levas previstas junto al lado inferior del cerro-
jo 14, de modo que realizan transversalmente al lecho de
agujas un determinado movimiento, mediante la cual se tri-
cota de modo conécido una malla. A ;onfinuacién son lleva=-

das por el cerrojo 14 nuevamente a la posicién B, pnf lo =
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que son aprehendidés de nuevo en la siguiente carrera de -
retorno del cerrojo. Las pusiﬁiunes C yv D no son esenciales
para la comprensién del mode fundamental de funcionamiento
de la méqﬁina.

Para tricotar un diseffo de tricotadp se enhebran
en el cerroja dos hilos de diferentes colores. Las agujas ?
que deben aprehender por ejemplo los hilos, rojos, deben ter
ner un transcurso de movimiento cronoldgico diferente del -
de las agujas que deben.aprehender, por ejamﬁlo, los hilos
azules. Las agujas son seleccionadas por el cerrojo 14 y =
conducidas a lo largo de la pista de levas 18 o a lo largo
de la pista‘de levas 19 (figura 2), Finalmente, estas dos -
pistas de levas se reunen nuevamente, por lo que todas las
agujas que Han entrado en el cerrojo en la posicidn B, abap
donan el cerrojo también en esta posicidn.

En la figur; 2 se representan sbélo las pistas de
los piés de agujas 17 sb6lo en el caso de mﬁvimiento del cg
rrojo en una de las direcciones (hacia la derecha). En la
direccién inversa de movimiento del cerrojo resultan las -
mismas pistas de levas que discurren en le figura 2 de la
derecha hacia la izquierda, y de la derecha hacia la iz -
quierda. El lado inferior del cerrojo esté constituido si
métricamente .

Para la seleccidn de las agujas sirven los cam-
bios de agujas 20. Estos son gobernados elsctromagnética-
mente y mueven los piés de agujas 17 o bien hacia délante

o bien hacia strds, de modo que son conducidos sobre la -
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pista:de levas 1B o sobre la pista de levas 19. El control
de los cembios de agujas 20 se efectlia en funcidn del di -
sefo de tricotado grabado magnéticamente, y seéuidamanfe -
se explica con mayof detalls.

Junto & la méquina, de acuesrdo con la Figura 1les
t& previsto un aparato de cinta magnética de cassete 21,8l
cual se puede emplear un cassete de cinta magnética éZ -
usual, que contiens el programa de tricotado, Para el ser-
vicio del aparato de cinta magnética 21 estén previstaé co
rrespondientes teclas 23 para movimiento a la derecha, pa-
ra movimiento a la izquierda y para detencidn, Ademas de -
ello, se encuentran en la maquina un dispositivo indica =~
dor de nimeros de dos cifras 24 para mallas de izquierda
y un dispositivo inAicador de nimeros de dos cifras 25 pa
ra mallas a la derecha. Los dispositivos indicadores 24 y
25 contiensn en cada caso adicionalmente una indicacidn =
acercs del signo de las mallas; es decir una informacidn
acerca de si el nimero de mallas indicado debe ser agrega
do o suprimido, Ademds de ello estd previsto un contador
de filas 26 de tres cifras, que indica el nﬁmerb-de la co
rrespondiente fila., E1 altavoz 27, que es utilizado simul
téneamente como micrdfono, sirve para la reproduccion .de
informaciones habladas, que deben ser grabadas sobre lé -
cinta magnética, o para la recepcién de estas informacio=
nes. El altavoz 27 tiene ademés de ello una importante mi
gidn al recibir datos de diseRo de tricotado sobre lé -

cinta magnética. Esto se va a explicar adicionalmente més
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shbajo, La intensidad del altavoz 27 es ajustada mediante
el hotdén regulador 28.

Finalmente estd presente en la méquina.un teclg
do de introduccién 27 para el Indice de mallas y el indi-
ce de filas.

La funcidn del sistema de control de cintarmagné
tica assi como la entrega de datos a la memoria de fila, y
de los diferentes dispositivos indicadores, se explicaré
ahora en lo que sigue haciendo referencia a las figuras 4
y 5. Se supondréd que sobre la cinta magnética estén -regis=
tradas las informacionss de dissMo de tricotado para una -
fila, del modo que se representa en la figura 5. El bloque
representado contiene en primer término uns infoimacién de
bitios 30, que consta de una identificacidn y del nimero -
de la correspondiente fila. La identificacidn es una deter
minada sucesidn de bitios, con la cual ss pua&e reconaocsr
el comienzo del bloque. La informacién 30 sbarca 12 bitios.
A continuécién de ello sigue la informacidn 31, que repre=
senta la informacién de disefio para la correspondients fi-
la. Dado que las mégquinas tricotosas manuales tienen usual
mente una anchura de tricotado de 200 mallas, la iﬁforma -
cidn 31 consta de 200 bitios. Le informacién de diseffo in-
dica para cada malla de una fila si ésta ha de ser tricota
da de rojo o de azul, A continuacidn de la informacién de
diseffo se puede recibir también texto o misica. La opera=-
ria tricotadora puede por ejemplo grabar indicaciones de =

manipulacién, Después de terminads la informacidn siguse sl
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espacio vacio de bloque 33. El espacio vaciﬁ de bloque,tig
ne una determinada'longitud minima, lo cual se explicaerd
adicionalmente, 9 a continuacidn del espacio vacio de blo-
que sigue sl blogque inmediato.

Después de la insercidn de una cassette de cinta
magnética con él contenido representado en la figura 5, de
ascuerdo con la figura 4 se cierra manualmente el intexrrup-
tor de puaéta en marcha 34, De este modo se acciona el sig
tema de mando de conexidn 35 y a través de la conduccién =
36 se conecta el aparato de cinta magnética 21. Al mismo =
tiempo se intercals un miembro de retardo 37 con un tiempo
de retardo de 2 segundns, que tras haber transcuriido el -
tiempo de retardo pone en funcionemiento el comparadoxr 38.
La conduccién para séﬁalas de partida 39 del aparato de =

cinta magnética 21 esté unida con la entrada de un conver=

“tidor 40, gque por una salida 41 emite la informacidn de bi

tios registrada y por una segunda salida 42 emite el ritmo
dé la informecidn de bitiocs. Para que también en Bl caso -
de variocs impulsos sucesivos de igual forma se pueda deri=
var la informacifn de ritmo de la cinta magnética, .el re -
gistro se efectiia de acuerdo con el conocido proﬁedimiento
de cembio répido de fase, en el cual la informacidn de rit
mo puede ser derivada en cada momento de la sefial global.
La informacidn en la salida 41 es introducida en
el comparador 38, en el que estd almacenada la identifica-
cién contenida en la sucesidn de bitios 30, de manera que

gl comparador 38 puede establecer el comienzo de la infor=
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macién de disefio 31.

La salida de ritmo del convertidoxr 40 sstéd uni-
da con la entrada de un primer cnntador.43, qus cuenta -
hasta docé y luego transmite un resultado suma a un segun
do contador 44, con lo cual se conecta sl gegundo conta -
dor y cuenta hésta doscientas. Mientras que esté recontan
do el segundo contador 44, estd activada su galida 45, de
manera que prepara a las pueftas eseritoras 46, 47, que =
conducen a les entradas de memorias 5 de las memorias ds.
files 48 y 49.

Tan pronto como ha respondido al comparador 38,en
el caso del modo de ~'ﬁuncionami_ehtn aqu{.desérito "disefio
de tricotado" conecta al primer contador 43, que recuenta‘
los primeros doce impulsos de ritmo de la salida 42 y du-
rante este tiempo abre a través de la salida 50 la mémoria
de fila 51, de modo que & través de la conduccidn de infor_
maciones 52 se introduce el ntmero de fila de tres cifras
del correspondiente nimero de fila en la memoria de fila -
51, Este ndmero de fila es indicado 6pticamahte en el con-
tador de fila 26.

Después de que el primexr contador 43 ha aicanzg
do su estasdo final traé doce impulsosrda ritmo, emite a -
través de la conduccién 53 una ecefial de resultado sume al
segundo contador 54, que de este modo es conectado y re =
cuenta los siguientes doscientos impulsos de ritma.

En sl cerrojo 14 se encuentra un emisor de rit-
mo 54, que consta de por lo menos dos perceptorss opticos,

RS
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hecéni;os o ds otro tipo, que durante el movimiento del -
cerrojo emiten un impulso sl pasar delante de cada una de
las agujas. Estos impulsos son introducidos en el circui-
to de reconocimiento de direccidn 55, que genera una sefial
en la salida L cuando el cerrojo es movido hacia la izquigr
da y en la conduccién R cusndo el cerrojo es movido hacia
la izquierda. Para hacer posible el reconocimiento de la -
direccién, los dos perceptores en el emisor de ritmo 54 eg
“tén dasfésados entre si en lo que se refiere a la distan =~
ciz entre agujas, por lo que & partir de la sucesidn crong
18gica, en la que son generados los impulsos sn los dos per
ceptores, se puede reconocer la direccién de movimiento del
cerxojo.

. La conduccién L del circuito de reconocimiento =
de direccién 55 estd unida con la segunda entrada de la =
puerta Y 47, que esti asociads con la memoris de fila dexrg
cha 49, mientras que la salida R estd unida con la segunda
entrada de la puerta 46, que esté. asociada con la memoria
de fila izquierds 48, La sefial de mando en la conduccién =
45, que permanece en 1inea, por la duracion de doscientﬁs -
bitios, pasa segln ello, durante el movimiento hacia la iz
quierda del cerrocjo, por la puerta 47, de modo que es acti
vada la entrads de memoria-S de lz memoria de fila 45, y -~
durante el mﬁvimiento hacia la dgrecha del cerrojo pasa -~
por la puerta 46, de modo que es activada la entrada de mg
moria S de la memoria de fila 48,

Las sefiales de la conduccidn de informaciones 52
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permanscen siempre en las entradas E de lés dos memoria =
de filas 48 y 49, pero almacena las sefiales da informacidn
s6lo la memoria de filas cuya entrads de meworia S esta -
activada, Esto significa que durante el movimiantn hacia
la izquierda del cerrojo la memoria de file de;echa 49 y
durente sl movimiento hacia la derecha.del cerrojo la memg
ria de fila 4B almacena la informacién de disefio ﬁaré la -
fila inmediatamente siguiente,

Las entradas de emisién A de las dos memoriss de
files estan unidas a través de puertas Y 56 6 57 con el =
emisor de ritmo 54, de modo que la entrega de datos a los
cambios de agujas 20 se efectlla en el ritmo que es penera-

do cuando las agujas son hechas pasar por un perceptor co-

'locadu junto al cerrojo.'La segunda entrada de la puerta

56 estd unida con la salida L del circuito de reconocimiep
to de direecifn 55, y la segunda entrada de la puerta 57 =
esté unides con la salida R del circuito de recanocimieﬁto
de direccidn 55. Mediénta ests circuito se logrg gque la -
memoria de fila 48 esté conectada a "emisidn" cuando la mg
moria de fila 49 esté conectada a "almacenaﬁiento", y & la
inversa, La memoria de fila, que estd conectada a "emisidn" .
produce la emisidn de los 200 lugares de memoria almacena=
dos en ella en el ritmo de maquina genersdo por el emisor
de ritmo 54. La introduccidn de datos en las otras.mamu -
rias de filas se efectla, por el contrériu, en breve tiem
po en funcidn de la velocidad de movimiento de la cinta -

L4 .
magnetica.
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Mediante el modo descrito del control de los cam
bios de agujas 20 a través de las dos memorias de filas 48
y 49 en funcién del ritmo de la méquina se logra que cada
cambio de agujas 20 reciba siempre el impulso previsto pa=-
ra una determinada esguje, cuando el pié de agqja 17 de es-
ta aguja s8 sncuentre en una posicidn en la que resulta =
afectado por los electroimanes del cambio de agujas. No es
necesaria una seleccidn mediante desplazamiento mecanico -
de los piés de agujas, tal como se realiza en las méquinés
tricotosas manuales conocidas. Sin embarga, e8 importantbr
que el emisor de ritmo 54, que determina sl momento de la
activacidn del correspondiente cambio de sgujas 20, esté =
ajustado de manera tal que asccione alicambio de agujas 20
exactamente en el momento correcto. El emisor de ritmo 54
puede ser disparado diractamanté por las agujas por ejemplo
durante el movimiento delante de dichas agujas. Otra posi-
bilidad consiste en colocar junto el lecho de agujas una -
escala de divisién, 8 lo largo de la cual se mueva el emi-
sor de ritmo 54,

Con el comparador 38 esté conectado el segundo =
circuito de vigilencis 60, Este es capaz de diferenciar ep
tre informaciones de bitios 31 y sefiales de'audio 32. E1 -
circuito de vigilancia 60 procure que el comparador 38 map -
tenga conectados los contadores 43 y 44 como maximo séln.-
mientras que ss reconozca informacién de bitios. Después -
de. sllo los contadores ya no son puestos en funcionamien =

to.
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Junto e la salida del convertidor 40 gsta co -
nectado edemas el primer circuito de vigilancia 6. En tal
casp se trata de un detector de nivel, que enéraga una se =
fal al sistema control de conexidn 35 cuando el nivel de =
seffal de la sefial que procede de la cinta magnética pasa -
por debajo de un valor previamente determinado a lo largo
de un intervalo de tismpo de por gjemplo 1,5 segundos. Lug
go se -desconecta el aparato de cinta magnética 21 a través
ds la conduccién 36. Tel paso por debajo del nivel de se =
Hal establecido tiene lugar regularmente al final del blo-
que en el espacio vacio ds bloque 33 (figura §). El espa -
cio vacio de bloque debe por lo tanto ser gl menos tan -
grande como el intervalo de tiempo ajustado en sl detector -
de nivel 61 mas la duracidn de parada dsl aparato de cinta
magnética mds la duracién de arranque ;justada en el cir -
cuito de retarde 37, Sole cuando el espacio vacio de blo -
que tiene una correspondiente longitud, se garantiza que =
no se pisrda ninguna informacidén entre dos bloques (filas)
entre las cuales siempre ss parado el aparato de cinta mag
nétics.

Después de que se hubo tricc£ado de esterquo -
una file y se recibié la informacion para la siguiente fi=
1s de la correspondiente memoria de fila de la'cinta magng,
tica, se pone de nuevo en funcionamiento ei aparato de cin
ta magnética mediante el interruptor de puesta en marcha =
62. Elviﬁterruptor de puesta en marcha 62 se encuentra por

ejemplo junto al bastidor de la maquina aproximadamente en
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el caﬁ%ro del camino recorrido por sl cerrojo y es accio=~
nado por dicho cerrojo. Si ss movido el cerrojo, la infor
macidn es entrsgada desde una memoris de fila sl corres =
pondiente cambio de agujas, por lo que -se seleccionan de
modo correspondiente las agujas tricotadoras. Cuando el =
cerrojo ha llegado al interruptor 62, éa efectla la pues~
ta en marcha del aparato de cinta magnética 21 y como muy
pronto 2 segundos més tarde 1a introduccién de datos en -
ls otre memoria de fila, La introdyccién de datos se efas
tla en el ritmo generado por el aparato de cinta megnéti=-
ca, es decir muy répidaments en comparacidn con el ritmo
54 de le maquina .

Aparte de los datos de disefo de muestra y la ip

formacién de texto, propiamente dichos,.la cinta magneéti-

ca puede contenexr ademés datos adicionales para la confor
macidn del producto a tricotar. Cuando un género tricota-
do no debe extenderse por toda la anchura de doscientas -
agujas, son ajustadas a la posicidn A las agujas tricota-
daraé que no deben participar en la produccidn del género
tricotado (figura 1). 56lo las agujas tricotadoras que de~
ben participar en la produccidn del género tricotado son
1lsvadas a mano por la operaria tricotadora a la posicidn
B,

5i durante la prﬁduccién del género tricotado dg
be reducirse el nlmero de mallas, deben llevarse a la po-
gicidn A agujas adicionalbs junto a los bordes. Al mismo

tiempo, las mallas deben ser retiradas de estas agujas y =
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transferidas & otras agujas. Estoa procesos deben ser lig
vados a cabo manualmente por la operaria tricotadora. Pa=
ra que la operaria tricotadora sepa en qué fila debe reti
rar o agregar mallas, los correspondientes datos pueden -
estar contenidos scbre-la cinta magnética a continuacidn
de la informacidn de disefo 31 (figura 5)., Por ejemplo -
puede estar pre;isto un campo de 12 bitioes, enrel cual sg
t& almacenado el ndmero de la fila en la que debe reali -
zarse la modificacidn, Otro campo de 12 bitios cgntiene -
la variacidn de mallas que debe realizarse a la izquier-
da, v otro campo de 12 bitios contiene la variacidn de mg
llas qus debe realizarses a la derécha. Para &l tratahien-
to de estos datos, en la figura 4, a contihuacién dgl ge-
gundo contador 44, estan previétos un tercer contador 65
de 12 bities, un cuarto contador 66 de 12 bitios y un quin
to contador 67 de 12 bitios, En cada uno de estos contadg
res 65 hasta 67 se introducen los impulsos de recuento -
por la conduccifn 42. Cada contador comienza & contar gin
embargo sélo cusndo ha recibido el impulso de :asultadn
guma del contador precedents.

Mientras recuenta el tercer contador 65, éste a
través de su salida 68 abre una meﬁnria para ls indica -
cidén de fila que esta coaactada con la conduccién de infogr
maciones 52. Mientras recuenta el cQarto contador 66,'65-
te & través ds su conduccién de salida 70 abré una memo - -
ria 71 para "indicacidn de mallas a la izquierda" para la

recepcién del correspondiente ndmero de modificacién de -

.
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mallas con signo, a partir de la conduccidn de informa =
ciones 52. Mientras recusnta el quinto' contador 67, égta
sbre a través de su conduccién de salida 72 una memoria -
73 parsa "indicacidn de mallas a la derecha" que también =
sstéd conectadas con la conduccién de informaciones 52, De
este modo, cada una de las memoriss 69, 71, 73 aloja los
datos de la cinta magnética para los que estd destinada.
Los contenidos de las memorias 71 y 73 son lle=
vados a indicacidén de los datos de mallas, en este modo -
de funcionesmiento, en los dispositivos iﬁdibadursa 24 y -
25, Fn la figura 4 se indica, por ejemplo, que la opéra-
rié tricofadora debe agregar en el lado izquierdo trece -
mallas y debe suprimir en el lado derecho veinticuatro mag
llas. Tan pronto como se ha realizado esto, se pusde con=

tinuar tricotando, moviendo en vaivén el cerrojo.

Dado que no se han de llevar a cabo modificacig
nes de mallas en cada fila, en la miquina estén previstas
medidas con el fin de avisar a la operaria tricotadora =
cuando deben efectuarse modificaciones -de mallas en la co
rrespondiente fila. Para esfe fin, el resultado suma del
quinto contador 67 eé transmitido & un miembro de retar=
do 74, qus es conectado durante aproximadamente 2 segun =
dos, cuando, a continuacién, el circuito de reconocimien-
to de dirsccién 55 indica a través de la conduccidn 53 un
cembio de direccién del cerrojo. Por la duracidn de astoé
dos segundos el miembro de retarde 74 acciona un freﬁo -

electromagnético previsto junto al cerrojo 14, de modo =
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que el cerrojo es bloqueado durante breves tiempo. Al mismo

tiesmpo susna un zumbador 76. Mediante el freno 75 se inte-

" rrumpe durante breve tiempo el transcurso del tricotado,de

modo que la operaria tricotadora tampoco continda tricotan
do inadvertidamente, antes de que se hayan realizado. las -
necesarias modificaciones.

Hasta ahora, el moao de funcionamiento "disefic -
de tricotado" se describid con ayuda de dos variantes, que
consisten en gue en una de ellas sdlo esté contenida en lé
cassstte de cinta magnética la informacidn ds disefio de -
tricotado, y en la otra ademds de la informacién de disefio
de tricotado esti contenida también una informacidn de cop
formacidén. En lo que sigue se explicé el sequndo modo de -~
funciunamieﬁto calculadora de tricotado". En este caso se
utiliza una cassette de cinta magnética en la cual sdlo eg
£4n registrados los datos de conformacidn. Estds sdn alma-
cenados en el circuito. A continuécién se inserta una ca-
ssette, que sdlo contiene informaciones de disefio da tricg

tado. Luego el interruptor de medos de funcionamiento 77 ~

. se cambia nuevamente a "disefio de tricotado".

En el modo de funcionamiento "calculadora de tri
cotado" se registran en la cinta maegnética por ejemplo da=

tos de acuerdo con la Tabla I,
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Tabla I
‘ Mallas
- Fila Izquierda : Derecha
10 + 1 -
5 + 1 + 1
8 -1 + 5
2 + 1 + 1

Esto significa que en la décima fila a la izquieg
da se debe agregar una malla. Después de otras cinco filéé
se ha de agreger a la izquierda otra-malla v tambiéﬁ a la
derecha, estc. Por lo tanto, s6lo se anotan en cads caso =
las filas adicionales subsiguientes, en las cuales apare-
cen modificeciones de los nimeros de mallas. Estos datos
son introducidos, a través del convertidor 40, en el cir-.
cuito. El sslector de modos de funcionamiento 77 se encuep
tra en el modo de "calculadora de tridotad&? por lo que no
son activados ni gl primer contador 43 ni el gegundo contg'
dor 44. Los primeros doce impulsos pasan en lugar de ello
al tercer contador 65, los segundos doce impulsos pasan al
cuarto contador 66 y los t;rceras doce impulsos pasan al =~
quinto contador 67. Esto significa que los datos de filas
son almacenados siempre en la memoria 69, los datos de ma-
1la a la izquierda son almacenados en la memoria 71 y los
datos de malia a la derecha son almacenadusren la memoria
73, Las memorias estén.dimeﬁsianadas en tal caso que en cg

da caso pueden almacenar una fila de valores de acuerdo con
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la Tabla 1., Las salidas de las memciias 69, 71 v 73 sei -
como la salida de la memoria ds fila 51 estén unidas con
una calculadora 78, qus gobierna los dispositivos indica-
dores 24 9 25, y en la que’se pueden introducir gdemés'da
ello nimeros indices a través del taélado de introduccidn
29.

Los nimeros indices, que son introducidos a tra=-
vis del teclado de introduccién 29, se explican en lo que
sxgue. En funclon del tamaﬁo de mallas ajustado en la ma=
quina, del tipo de la lana utlllzada y de otros difaréntas
ajustes de méquina, resultan paras cada género tricotado =
condiciones distintas, que se ponen de manifiesto eﬁ la -
conformacidén dsl objeto a tricotar. En la préctica, se -
tricota por lo tanto una muestra de malla con sl ajuste de
méquina que se ha de utilizar definitivaments. Esta musstra
es un trapo con un tamafio de por ejemplo 10 cm.x lD.cm,_Eg

te trapo se coloca sobre una plantilla y se recuentan las

mallas y las filas en un sistema rectangular de conrdeha-

_das. Con ayuda de la plantilla de medicidn se puede recong

cer cuantas mallas y cuantas filas proporc;onan en cada ca

so una determinada longitud. Después de ello se puede de = _

terminar el ndmero {ndice por el cual se deben multiplicar
los valores contenidos en el programa de la calculadora de
tricotado que se refierem a una determinada unidad de géng
ro tricotado, con el fiﬁ de obtener en sl modo de tricota
do seleccionado la forma y el tamafio correcto. En el tecla

do de introduccidn 29 se puede introducir por ejemplo un -
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{ndice de malles de 1,2 y un {ndice de filag_de 1,4 La
calculadora 78 realiza entonces durants el proceso de =
tricotado los procesos de célculo.

Primeramente se lee la indicacidn de file inme-
diatamente siguiente, que estd contenida en la memoria =
69. La %ndicaciéﬁ de fila es multiplicada por el nimero
{ndice de fila introducido previamente en el teclado de -
introduccidn 29, En tal caso, por lo general no resulta -
ningdn nimero entero, por lo que las cifras situadas de -
trds de la coma deben ser separadas y almécenadas. Las el
fras situadas delante de ls coma son disminuidas en 1 du=~
rante el proceso de tricotado inmediatamente giguiente., =
Después de ello se investiga'si gl nlmero de fila ya se ha
convertido en cero. Si esto no es asi, entonces se dismi-
nuye nuevamente en 1 sl nimero de fila durante el proceso
de tricotado inmediatamente siguiente. Finalments, 8i el =
némerc de fila se ha hecho cero, esto significa que de ==
acusrdo con la'tabla 1 se ha alcanzado una nueva.fila, en
la cuasl se han ds realizar moaificaciones. Eﬁtoncas e -
leen los dos datos de mallas y se multiplican por el indi
ce ds mallss. Tumbién en este ceso se efectda una reten -
cidén de las cifras que serencuentran detrds de la coma, =
que son almacenadas. Los valores de modificaciﬁn de mallas-
convertidos por cdlculo de este modo son ilevadds a indi~
cacidn con el signo cor;espcndienté en los dispositivos =
indicadores 24 y 25. Cuando en la memoria 69 se encuentra

gl dato de fila "cero" se efectla la entrega de los contg
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nidos de memoria de las mémorias 71y 713 a loé dispositi-
vos indicadores 24 & 25 respectivamente. Al mismo tiempo,
a través de la conduccifn 78' se prepara el miembro de ig
tardo 74. Este responde cuando a trévés de la conduccidn
55! ge indica la siguiente inversidn de direcéién del ce-
rrojo y se ponen entonces en funcionamiento durante breve
tiempo el freno de cerrojo 735 y el zumbéjor 76. A la calcy
ladora 78 se le comunica la realizacifn de un praceso de -
tricotada a través del impulso de salida de la memoria de
fila 51 a través de la conduccidn 79. Cuando se han indicg-
do los nuevos datos de mallas, se lee el siguiente dato de

fila, es decir de modo correspondiente a la Tabla I 1a fila

" inmediatamente siguiente.

Para que la operaria fricotadora no tenga que rg
ferirse al disefio de tricotado que pueas obtenerse sobre -
cassettes de cinta magnética ya grabadas, estéd previsto el
dispositive representado en'la figura 6 como cuadro de cigp
cuitos por bloques, con el cual la operaria tricotadora eg
t4 en posibilidad de grabar pnr\si misma en la cinta magng
tica informaciones‘de disefio de tricotado. Para ellc se ng
cesita sélo un modelo de disefio, sobre el cual ss represen
ta de modo Gpticamente reconocible el disefio a tricotar, -
Convenientemente este modslo dé disefic estd dibujado como
cuadro de reticule, o se trata de un cuadro sin reticulo,
por encima del cual ss coloca un ?eticulo.rectangular trang
parente. La operaria tricq%gq§ra explora con uh esﬁi;ater-

de exploracidn 80, por filas, el reticulo de cuadra. E1 nd
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mero de los puntos de reticulo situados en una fila debe-
ré ser igual o menor que el ndmero méximo de mallas en -
una fila. El estilete explorador 80 egté constituido simi
jarmente a un bolfgrafo, pero no tiene ninguna punta es =
critora. Cuando ss apretado con la punta sobre la base o
substrato, se cierra un primer contacto 81, y cuando es
apretadd_tudavie mis fuertemente se cierra a continuacibn

un segundo contacto 82, Al cerrarse el primer contacto 81

 se aplica un impdso en la entrada de impulsos de ritmo T '~

de la memoria 83. La memoria consiste por ejemplo enrun
registro de desplazamiento con una capacidad de 200 bi ~
tios. La‘entrada para sefiales de la memoria 83 estd uni-
da con el contacto 82. Segdn ello se almecena una seffal -
1légica siempre en el lugar de la memoria correspondiente,
cuando se cierra él contacto B2, es decir cuando el asti--
lete explorador 80 es apretado fuertemente sobre el subs-
trato o base.

La memoria B3 estéd estructurada de modo tal que
en su conduccidn de salida 84 se genera cada vez una se-
Mal cuando s8 introduce un impulso de-ritmo en la entra-
da de impulsos de exploracién T o cuando la entrada para
seffales recibe un impulso de sefal, Con la conducéién 84
ests conectado a través de un interruptor.o conmutador B85
el altavoz 27 del aparato de‘iinta magnética, que puede =
ser utilizado al mi;mo tiempo cnﬁo micréfona para grabar
texto sobré la cinta hagnética. El interruptor 85 esta =

puenteada con una resistencia 86. La resistencia 86 esta
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27
unida con la entrada NF del aparato de cinta magnética.

En la posicidn representada del interruptor 83,

el altavoz 27 estéd unido directamente con la conduccién -

‘de salida 84 de la memoria 83. Cada vez que &S aplicado el

estilete explorador 80 y es conmutadeo adicionalmenfa sl -

contenido de la memoria, vesulta a 1a salida un impulso, -

1o tanto la operaria tricotadara sabe'cuéndo ha apretado -
con suficiente intensidad el estilets'explorador_BU,,para
praducir una conmutacién adicional de la memoria. Cuando -
ha sido conmutado plenamente el contatto B2, resulta en sl
altavoz 27 otro ruido, por lo que es posible'un,control- -
aclstico del funcicnamiento del gstilete explorador 80. En
la memoria B3 se gensra primeramente el nimero de fila 30
que abarca los 12 bitios (figura 5). Luego se introduce =
1a informacibn de disefio de una fila que abérca 200 bitios,
por lo que la memoria 83 tiene en total una capacidad de -
212 lugares.

Cuando han sido introducidos en la memoria todos
los datoa'da disefio de tricotado de una fila, el interrup-
tor de puesta en marcha 88 del aparato de cinta magnética
es cerrado, para efectuar sl registro de la fila. De este
modo se aplica tensidn q-través,del interfuptor cerrado 87
a la entrada en el motor del aparato de cinta magnética.Al
mismo tiempo se excita el circuito de retardo 89, que des-
pgés de un tiempo de :etardo de 1 a 2 segundos ‘pone en fun

cionamiento el oscilador de ritmo 90, Este.genera 212 im-
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pulsos de ritmo con frecuencia previamente estableciaa,los
cuales son aplicados a la entrada de ritmo T de la memoria,
de modo que el contenido de la memoria puede ser aplicado

a través de la conduccifn 84 y de la resistencia 86 a la -
entrada NF del aparato de cinta magnética conectado.rDes -
pués de gue el oscilador de ritmo 212 ha entregado 212 im=
pulsos de ritmo y ha sido emitido el contenido de la memo --
ria B3, el oscilador de ritmo 90 shre a través de la condug
cién 91 el interruptor B7, con lo.cual es parado el motor
del aparato de cinta magnética.

Si adicionalmente se deben grabar en la cinta -
magnética otras informaciones, aparte de los datos de mueg
tras, la cual informacidn debe ser oida luego a través del
altavoz 27, se cambia el interruptor B85, con lo cual se co-
necta de nuevo elraparato de cinta magnética mediante 8l -
interruptor 92 acoplado con el iﬁterruptor 85, E1 altavoz
27, que es utilizable también como micréfono dindmico, se
encuentra entonces directamente sobre el interruptor B5 en
la entrada NF del aparato de cinta-ﬁagnética. De esta mang
ra se puede grabar un texto sobre la cinta magnéfica.

El circuito, que estd representa&o en la figura 4
como cuadro da circuito por'bloquas, puede ser fealizado
mediante utilizacidn de un microprocesador, Tales microprg
cesadores son miembros electrdénicos, que tienen la consti-
tuéiﬁn de una calculadora y pueden ser programados. La rea
lizacidn de todo e} circuito, que estd representado en la

figura 4 entre las dos lineas de puntos y rayas, es posi-



10

15

20

25

29
ble.por ejemplo con el microprocesaﬂor “Intersil IM6100".
La'figura 7 muestra otras diferentes posibilida
des de la conexidn de aparatos'con las conducciones 36 y
39 del circuito de la figurae 4. Aparte del aparato de cin
ta magnética o del registrador de cassette 21, que ya ha

sido explicado haciendo referencia a la figura 4, o en lu=

.gar de este aparato, se puede utilizar como manantial de -

datos un aparato indicador visual de datos 211, Tales apa-
ratos indicadores visuales de datos trsbajan con una pan=
talla de televisién y un aparato de manda. Con un estile-
te luminoso (no representado)! que estd conectado con el -
correspandiente aparato de mando, el opegario manipulador
puede grabar el disefio de corte del objeto a tricotar sobre
la pantalla de televisifn. Las 1ineas generadas por el es-
tilete luminoso aparecen a continuacidn como lineas claras
sobre la pantalla, Los correspondientes datos son almacena
dos en una memoria del aparato de mando, Tales aparatos in
dicadores visuales de datos gon conocidos, Por ejemplo, se
puede utilizar el aparato 6.800C de la firma Franz Morat
KG, en unifn con un aparato itelevisor usual.

‘Como manantial de datos se puede utilizar ademds
de ello, una mampria electrénica de vaiores fijos (memoria
de sélo lecturaj 212 en la cual estdn almacenados uno o va
rios disefios de corte. Tales memorias de valores fijos se
pueden obtener como circuitos inteqgrados. El aperario de -
manipulacién dispone por ejemplo de una coleccidn de varias

memorias de.valores fijos 212, en las cuales estén almacena
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dos los datos de diferentes disefios de tricotado, y colo-
ca en cada éaso en el circyito'la memoria de valores fi-
jos, cuyo contenido debe ser lefdo a través de la conduc=
cién 39, Por lo tanto, las conexiones de la memoria de va
lores fijos 212 estén representados en la figura 8 como -
uniones por enchufe para el recambio de las memorias de -
valores fijos. Una memoria de valores fijos, que eé apro-
piada para ello, es el maodelo IMS5625 de Interéil.

Finalmente, se puede utilizar como manantial de
datos un aparato lector de diseﬁos de corte 213, en los -
cuales estd insertado un portador de datos 97, gue contie
ne el disefio de corte por ejemplo en forma legible Gptica
o magnéticamente. El portador de datos es explorado pﬁr -
1i{neas o filas mediante un elemeﬁto explorador 98, queres.
movido con relacifn al portador de datos 97 en direccidn -
transversgl. Después de cada fila gl portador de datos 97
es movido adicibnalmenfe en una fila, por.lo que puede =
gfectuarse la exploraﬁién de la fila inmediatamente'si -
guiente. El aparato lector de disefio de corte 213 {rabajé
de acuerdo con el mismo principiu'que gl "Knit RédarlKR e",
que es vendido por la solicitante de la presente patente.
Mediante un correspondiente dispositivo de mando se,puedqn
automatizar el avance del portador de datosr97 asi como el
movimiento en sentido transversal del elemento éxplora-
dor 98, introduciéndose las seffales de salida del elemen-
to explorador 98 én la conducciﬁh 39, mientras que las sg

Males de mando para el aparato lector de disefioc de corte
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proceden de la conduccidn 36.

Los aparatos 211, 212 y 213 son apropiados no
sblo para recibir y almacenar los datos para el correspol
diente disefio de.corte, es.decir los datos de delimita -
cién para el género tricotado, sino que ademds de ell; -
pueden contener los datos de disefio para un digefio de colo
res o un disefio de mallas, que €s generado en el género -
tricotado. En los contornos exteriores (disefios de corte)
indicados sobre el aparato 211 o sébre el portador de da-
tos 97 estén registrédos por lo tantc ademés de ello tam~.
bién disefios de tricotado. Los datos de estos disgfios de
tricotado son introducidos en las memorias de filas 468,49,
mientras que los datos de conformacidn pssan a las mema =

rias 71 y 73.
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- REIVINDICACIONES =~

l,~Unidad de mando pesra una méquina tricotosa ma-
nual con un lecho de agujas que contiene numerosas agujas,
énbre el cual es désplazaﬁle, de modo transversal a las =
agujas, un cerrojo que ajusfa la posicidén de las agujas in
dividualmente de modo correspondiente al disefio de tricota
do previsto y realiza el proceso de tricotado, caracteriza
da porque un manantial de datos para los datos de conforma
cidn del género tricotado a producir contiene en cada casﬁ
los nimeros y datos de delimitacifn de filas del género tri
cotado, porque el manantial de datos éntréga los datos-de
delimitacidn a un dispositivo de memoria para datos de ma-
llas y el nimeroc para la corresponéiente fila a una memo =
ria para datos de filas, y porque estd prevista una memorié
de fila o un contador de filas, que contiene el nGmgro de -
una fila a tricotar y da lugar a la entrega de datos de de-
limitacidn a un dispositive indicador, cuando su contenido
correspaonde a un nGmero contenido en la memoria para datos

de filas.,

2.~ Unidad de mando, segdn la reivindicacién 1,
caracterizada p;rque el manantial de datos contiene s6lo el
nimero y los datos de delimitacifn de las filas en las cua-
les aparecen modificaciones con respecto a la fila que'las
precede. | |

3,- Unidad de mando, seglin las reivindicaciones

anteriores, caracterizada porque el dispositivo de memoria -
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asi como la memoria para datos de filas contienen en un mo-
mento determinado siempre s6lo los datos de una dnica fila.

4,- Unidad de mando, segﬁn las raivinditacipnes -
anteriéras, caracterizada porque el manantial de datos,adi
cionalmente a los datos de conformacidn contiene datos de -
disefo de tricotado para cada fila, y porque estéd previsto
un circuito de seleccién, que separa los datos de disefio de
tricotado gespecto de los datos de conformacidn e introduce
los datos de disefic de tricotado en uné de dos memorias de
filas,. ;

5,- Unidad de mando, ségﬁn reivindicaciones. ante-
riores, caracterizada porque gl circuito de seleccifn con -
tiene por lo menos un contador, que después de un nimero de
impulsos previsto para la transmisifin de los datos de dise-
fio de tricotado, produce el cambio de-conmutacisn de los si
guientes impulsosra la memoria de fila y al dispositivo de
memoria para datos de mallas.

6.~ Unidéd de mando, segin reivindicacionas.anté-
riores, caracterizada porque el dispesitivo de memo:ié asi
como la memoria para datos de f%la,'cohtishen 1os'datns de
éuﬁformaci&n de varias filas introducides por el manantial
de dafos antes del camienzo de la operacidn de tricotado.

7.~ Unidad de mando, segin reivindicaciones ante-
riores, caracterizada pdrque el manantial de datos es una -
memoria de cinta magnética, con la que estd conectado un =

primer circuito de vigilancia, que desconecta la memoria de

cinta magnética después de la terminacifn de todas las in .-
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formaciones, que corresponden a la correspondiente fila.

!
8,- Uniddd de mando, segln reivindicaciones ante-

- H

+ K] / . ’ (] s *
riores, caracterizada porque el primer circuito de vigilan-

cia es un detector de nivel que desconecta la memoria de =
» ” ) ) . -
cinta magnética cuando ya no se comprueba ninguna sefial so-
bre la cinta mdgnética durante un intervalo de tiempo deter
minado, y porque sobre la cinta magnética existe en cada ca

eo entre las informaciones que corresponde a dos filas sucg |

sivas, un espacio vacio de bloque, cuya longitud es al menos.

tan grande que su duracién durante la mercha normal de la -

cinta es tan larga como el intervalo de'tiempo necesario pa
ra]s_desconexién mbs la duracidn de respuesta del primer cir
cuito de vigilancia y la duracidn de éussta.en marcha del mg
tor de la memoria de cinta magnética.

9,~- Unidad de mando, seqin reivindicaciones arite-
riores, caracterizada porque esté prevista un segundo cir -
cuito de vigilancia que diferencia. o discrimina la informa=
cidn de cinta magnética entre datos digitales y seffales de
audia.

10,- Unidad de mando, seéﬁn reivindicaciones ante-
riores, caracterizada porque la memoria para datos de filas
y el dispositivo de memoria para datos de mallas estédn uni-
dos con una calculadora que estd conectada con un dispositi
vo numérica de introduccidn para pﬁﬁeros indices para mallas
de filéé.

11.~- Unidad de mando, segln reivindicaciones ante-

. . 2 . » ] >
riores, caracterizada porque- estd previsto un dispositivo -
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'que gensra una sefial perceptible, cuando los datos de deli

mitacidn de la siguiente fila a tricotar se diferencian de
los datos de la fila que le precede.
12.~ Unidad de mandao, segln reivindicaciones an-

teriores, caracterizada porque estd previsto uné barrera -

~de bloqueo de cerrojo, que bloguea el muvimiahfc del cerrg

jo cuando los datos de delimitacién de la siguiente fila a
tricaotar se diferencian de los datos de la fila que le pre
cede,

13,- Unidad de mando, segﬁn raivindicaciones ante-
riores, caracterizada porque para ia trangmisidn de un di-
seffo desde un modelo a una cinta magnética, un estilste de
exploracifn can dos posiciones diferentes de exploracién -
estéd unido con una memorig electrdnica, ﬁua al afeﬁtuarss
cada depresidn del estilete de exploracifn es conmutada en
un lugar, y en el que con cada intensa depresién del estilg
te de exploracidn se almacena adiciorialmente una infoifacidn
de bitios en el lugar.dispuastn en cada caso para reéepciﬁh.

14,- Unidad de mando, segln reivindicaciones ante-
riores, caracterizada porque una entrada de ritmo de la -
memoria puede ser unida para la transmisién del contenido de
la memoria a.la cinta magnética con un mapantial de impulsoé,
que emite un nimero previémente establecido de impulsos y a
continuacifn desceonecta el aparato de cinta magnética.

15,~ Unidad de mando, segiin reivindicaciones ante~
riores, caracterizada porgque con la memoria de cinta magné-

tica esta conectado un altavoz que puede ser utilizado como
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micréfono de grabacién,

16.~ Unidad de mando, segiin reivindicaciones ante-
riores; caracterizada porgue el manantial de datos cnnaiQts
en un aparato indicador visual de datos, que tiene una memg
ria, en la qus se pueden introducir los datos de conforma -
cifn mediante mévimiento de un estilete luminoso a lo iargo
de y frente a una pantalla de televisidn,

17.- Unidad de mando, seglin reivindicaciones ante-
riores, caracterizada porque el manantial de datos contiene
una memoria de valores fijos (memoria de solo lectura), en -~
la que se almacenan previamente los datos de conformacifn del
género tricutado..

18,~ Unidad de mando, sagﬁn reivindicaciones ante-
riores, caracterizada porgque el manantial de datos contiene
un aparato lector de disefios de corte que explora por lineas
o filas un portader de datos, sobre el que estd registrada la
forma del género tricotado a producif.

19.- "UNIDAD DE MANDO PARA UNA MAQUINA TRICOTOSA

MANUAL", ,
Tal como se describe y reivindica en la presente -

Memoria Descriptiva, due consta de treinta y .s&eis hojas es-

critas a miquina por una sola cara Yy de sus correspondientes

dibujos. .

Madrid, "7 0 )

GARL 0'7'.4 .
0K exsias
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