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Ia invencidén se refiere a un dispositivo de gobierno sip

cronizado pars un sistema de accionamiento eléctrico, que presen

ta wna muwltiplicidad de unidades de accionamiento cada una con un
motor y cada una con un movimiento palpador, asf como un circufto
5e de mando central, segln patente Espafiola 461396, en el que como
elemento palpador de cada una de las unidades de accionamiento,
estd provisto un interruptor de dngulo de giro que entrega una
seflal de dngulo de giro en cada caso al alcanzarse un 4dngulo de
disparo predeterminado de una parte rotativa de la unidad de ac-—
10. cionamiento, donde ademds el circufto de mando para cada unidad
de acclonamiento presenta un interruptor de potenciz que estd en
lazado con el perteneciente interruptor de dngulo de giro, asi
como para cads unidad de accionamiento una etapa de mando enlaza
da~con el perteneciente interruptor de éngulo de giro y que acu~
15. mula la correspondiente sefial de dngulo de giro, y donde estd
previsto un disparador de reconexidén comin para todas las unida~
des de aqcionamienﬁo que estd enlazado conjuntivamente con todas
las etapas de mando asociadas a las distintas unidades de accio-
namiento,

20, En un semejante dispositivo de gobierno estd asi puds
asociado a la sefial de dngulo de giro un 4ngulo de disparo para
el interruptor de potencia, es decir una posicidn de giro de la
unidad de accionamiento 6 de una parte de mdquina acoplada con -
ella, cuya consecucidn por todas las unidades de accionamiento s?
25, emplea como criterio de sincronismo 6 bién criterio para la coini
cidencia de posicidn y para la reconexidn & la liberacidn de la
marcha wlterior., Para esto no necesita estar prevista como sefial
de dngulo de giro asociada al 4dngulo de disparo cada una de las

seflales del interruptor de dngulo de giro sucesivas con la rota-

30, cién. Nds bién puede seleccionarse como sefial de dngulo de giro
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asociada al disparo, por ejemplo en cada caso la sefial del inte-
rruptor de dngulo de giro correspondiente a una é varias vueltas
completas, Preferentemente los interruptores de potencia se des-
conectan en dependencia de la consecucidén del dngulo de disparo,
lo cual tiena la ventaja de una construccidén sencilla del circudl
to de mando,

Las caracteristicas citadas de un dispositivo de gobien

no sineronizado posibilitan de modo sencillo una precisién de sin

cronismo relativamente alta, sin embargo para algunos casos de
empleo son perturbadoras las frecuencias commutaciones del inte-
rruptor de potencia y las irregularidades correspondientemente

frecuentes del proceso de accionamiento. E1 cometido de la inven

c¢idn es por tanto mejorar la regularidad del proceso de acclong

. . ] . . |
miento. La solucidén segin la invencidn de este cometido se carac|

teriza en un dispositivo de gobierno sincronizado de la clase ci

tada al principio, por las caracteristicas indicadas en la reivin

dicacidn de patente. Segin estas no se efeétia ninguna desconexifn

cuando dentro del intervalo de tiempo de retardo se cumple el
criterio de reconexidn 6 bién de liberacidn para la marcha ulte=-
rior, es decir cuando las unidades de accionamiento no sobrepasa:
en conjunto una desviacidn de sincronismo determinada por este
intervalo de fiempo.

la definitiva precisién de sincronismo de posicidn de
giro no se disminuye esencialmente cuando el intervalo de tiempo
de retardo, segin un perfeccionamiento ventajoso, se dimensiona

a una fraccién del mismo intervalo de tiempo, que con la mixima

velocidad de accionamiento corresponde al dngulo de disparo de la

unidad de accionamiento, Al tenerse en cuenta el dngulo de marcha

por inercia despuds’ de una eventual desconexién no se computa con

cretamente ninguno de los intervalos de control.

N o
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A base de los ejemplos de ejecuecidn represenfados en los

dibujos se aclaran otras ventajas y caracteristicas de la inven-

cibn.
La figura 1 muestra un esquema general de un circui%o
54 de gobierno sincronizado. A
La figura 2 muestra en esquema de un detalle de la figu-
ra 1y '

Ia figura 3 muestra un diagrama de seﬁal—ﬁiempo para
aclarar el funcionamiento del circufto de la figura 1l.
10. En la figura 1 se representa .una unidad de accionamien-
to Ei representativa de una multiplicidad de tales unidades (y =
lies n) ¥ el circuito de mando central H con sendag etapas de col
nexién Li para las unidades de accionamiento, as{ como con una
etapa de conexidn N comin para la reconexién. Ia unidad de acciol
15, namiento contiene un motor de corriente trifﬁsica M; que estd col
nectado a la red trifdsica RST a través de un interruptor de po=-
tencia LSi en la perteneciente etapa de conexidén Li. El interrup
tor ISt se gobierna por un contacto &li de un relé de mando biesg)
table LDi, de manera que el estado de conexién de este relé co-
20, rresponde en cada caso al del interruptor de potencn, Bl relé de
mando LDi'se gobierna por su parte, en lo referente a su arrolla

miento de traccidn y de caida o+ ¥y ﬁi, por el contacto x* de un

it}

relé de reconexién NX en la etapa de conexién comin N, 6 bién po

i asociada a la unidad

una salida_LZai de una etapa de mando LZ
25, de accionamiento, Por lo demds se hace referencia a la descrip-
cidn de la patente citada anteriormente 461396, en especial a la
descripeidn de la fi.ura 1, la cual coincide con la figura.lde
la presente adicidn de patente excepto en las caracteristicas

que se aclaran seguwidamente,

30, Ia érden de desconexién para el interruptor de potencia
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151 al alcanzarse el &ngulo de disparo predeterminade, la de la
salida Lgal de la etapa de mando LZ* &l arrollamiento de cafda

Ui del relé de mando LDi, pero aqui sin embargo no directamente
giné a través de un elemento de tiempo 7* con intervalo de tiem-
5. po de retardo Tv predeterminado., A consecuencia de esto la ali-
mentacidén del motor Mi no se interrumpe inmedizatamente al alcan-
zarse el dngulo de disparo, siné.que se espera si no se cumple
dentro del intervalo de tiempo de retardo Tv el criterio de reci

i

nexidn y con ello se excita a través del contacto x~ el arrolla-

10. ‘miento de atraccién D* del relé ID'. Si la érden de reconexién
aparece antes que la Srden de desconexidn retardada, la dltima
no es ya eficaz y el motor sigue en marcha sin interrupcién. Adg
‘més puede cuidarse de modo sencillo de que la orden de reconexidn
6 vidn de continuacibén de marcha actie prioritariamente en rela-
15, cién a la brden de desconexién, por ejemplo mediante dimensiona-
miento del reld de mando ID* con priodidad del arrollamiento de
atraccidn respecto al arrollamiento de cafda, § como se indica
en él e jemplo, mediante reposicidn de la etapa de mando 13+ v
conclusidén de la érden de desconexidn en dependencia de la Srden
20, de reconexidn § vién de continuacién de marcha, a través de una
entrada de reposicién LZr~ gobernada en el mismo sentido que el
arrollamiento de atraccidn pt por el contacto xi.
Segin la figura 2 el elemento de tiempo de rebardo Z+
comprende un elemento de integracidn con resistencia Rzi ajusta~
25, ble y condensador czi, asl como resistencia de descarga RZe% ¥y
amplificador de adaptacién VZi, que hace que la carga del conden
sador sea independiente del arrollamiente de caida Di. En Rz*

puede as{ puds ajustarse el intervalo de tiempo de retardo dpti-

mo en cada caso,

30. ' Para atenuar los choques de conexidén en el motor Mt ¥
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con elio para mejorar todavia mds la regularidad del proceso de
accionamiento, los contactos del interrupbtor de potencia LSi ese
tdn puenteados por condensadores GRi, CSi ¥ CTi, del modo que sg
vé en la figura 1. Mediante esto se logra no solo un decrecimien
5e to comparativemente lento de la corriente del motor al desconec-
tarse, es decir al entrar la orden de reconexidn una vez transcu
rrido el intervalo de tiempo de retardo, sind también wna reducs
cién de las sobretensiones de conexidn en los contactos y con
ello una mayor duracidn del interruptor de potencia., Al emplear-
10, se interruptores de semi-conductor se produce la ventaja de la
baja resistencia a tensiones necesarias de las vdlvulas.

Bn la figura 3 se representa el transcurso temporal de]
estado de atraccién d> del relé demando LD ¥y con ello el del eg
tado de conexidn del concerniente interruptor de potencia para
15, cuatro unidades de accionamiento y relés de mando LDl a LD4. Se-
gin el estado de servicio indicado mediante lfneas llenas el ing
Yante de reconexidn t, determinado por la unidad de accionamien

to mds lenta con el relé de mando LD

y cae todavia en el interva
lo de tiempo de retardo Tv de todas las otras unidades, de mane-
20, ra que se produce el estado de atraccidn ininterrumpido, indica-
do, de todos los relés de mandp vy con ello estado de conexidn de
todos los interruptores de potencia.
En el estado de servicio indicado de trazos el instante
de reconexidn t; no cae ya en el intervalo de tiempo de retardo
25 Tv de la unidad de accionamiento con relé de mando 1D considerg
| da como mds rdpida, es decir la que v4 mds adelantada. Por lo
tanto se produce solo un corto intervalo de desconexién Ta pé&a

esta unidad de accionamiento, de manera que se establece de nue-

vo la condicién de ‘sinceronismo.

30, Como se indica el intervalo de tiempo de retardo estd
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ajustado mds corto que el intervalo de tiempo Tmin que necesita
la unidad de accionamiento mds rdpida para recorrer el dngulo
de disparo (no representado). Teniéndose en cuenta las condicig
nes de giro libre del respectivo caso de empleo, se evita asi
Se puds que quede fuera de sincronismo é bién quede rezagada una
unidad de accionamiento en mds de uns medida minima predetermi-
nada.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asf
como la manera de realizarlo em la prédctica, debe hacerse cons-
10. tar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscepti-

bles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin-

cipio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1.~ Dispositivo de gobierno sincronizado para sistemas
de accionamiento eléctrico, del tipo que presentan una multipli-
cidad de unidades de acclonamiento cada una con un motor y cada
una con un elemento palpador, as{ como un circufto de mando cen-
tral que estd enlazado con las unidades de accionamiento, carace—
terizado: porque en el enlace de mando del interruptor de dngulo
de giro Gi de cada una de las unidades de accionamiento Ei con

el perteneciente interruptor de potencia 1S estd previsto un el

A2

mento de tiempo Zi que retarda la conexidn en un intervalo de
tiempo Tv predeterminado.,

2.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 1, caracteriza-

do porque el elemento de tiempo Zi de desarrolla ajustable.

3e

do porque el intervalo de tiempo de retardo Tv estd dimensionado

Dispositivo segin la reivindicacidn 1, caracteriza-

a una fraccién del intervalo de tiempo Tmin que corresponde al &

Lnd

gulo de disparo de la uni ad de accionamiento Ei, con la veloci-
dad de accionamiento médxima.

4.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracteriza-
do porque los tramos de conexidn de los interruptores de potencia
Lsi'estén puenteados por condensadores CR;, CSi y CTi.

5e~ Dispositivo de gobierno sincronigado para sistemas
de accionamiento eléctrico, tal y como queda sustancialmente deg

crito en la presente Memoria y en los dibujos ad juntos.
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Esta Memoria consta de ocho hojg.s escritas a midquina por

una s0la cara.
Madrid,
WALTER VOGLER.
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