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" Ia presente solicitud'pertenece a la técnica de los dis
positivos de deteccidn e informacién y, més particularmente, a
un dispositivo autdnomo para detectar e informar un estado prede
terminado de un cuerpo giratorio. |
5. ' Ia invencidn se aplica particularmente a la deteccidn
del estado excesivamente inflado o muy poco inflado de los neumd
ticos de los vehiculos, y se describird con particular referéndia
a los mismos. No obstante, cualquier entendido en la técnica “po-
drd comprender éue la invencidn tiene aplicaciones mds amplias y
10, podrd utilizarse en otros muchos ambientes en los que sea cohvér
ﬁiente detectar e informar o indicar un cierto estado predetefmi
nado de cualquier cuerpo giratorio,

El estado excesivamente inflado o muy poco inflado de
los neumdticos ?rovoca un desgaste excesivo de los mismos, que da

15, lugar a un fallo predaturo del material, Por otra parie, esta co;

L

dicién de exceso o defecto de inflado puede tener un efecto nega

tivo en la eficiencia de funcionamiento del vehfculo tanto en el
rendimiento del vehfculo como en su manejo ési como en el consumo
de combustible. Dado que estas condiciones y resultados son per-
20. fectamente conocidos desde hace algin tiempo, ha habido muchos in
tentos de desarrollar y proporcionar medios para detectar e infor

mar autométicamente el. exceso y/o0 el defecto del inflado. Recien-

temente, los esfuerzos de desarrollo de un dispositivo econdmico

y préctico se han concentrado mds debido al aumento de los costes
25, del combustible y de los neumédticos, asi como los cosfes de explo
tacién de los vehiculos en general,

Aunque se han desarrollado y utilizado un mimero bastan
te elevado de dispositivos de la técnica anterior para detectar

el estado del hinchado de los neumdticos, todos estos dispositi-

30. vos anteriores han tenido inconvenientes estructurales u operacig
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nales que los hacian incdmodos y poco préctico o indeseables para
amplio uso. Aunque los dispositivos de la técnica anterior han si
do muchos y muy veriados, la mayor{a necesitaban un cableado es-
pecial u otro dispositivo similar que se extend{a desde los conjun
tos de ruedas al chasis del vehfculo y a continuacién, a través

Se
de la carroceria, al cuadro de instrumentos. Este cableado aume;

s

ta los elevados costes del sistema y, ademds, es muy diffeil de
instalar, tardédndose mucho tiempo en esta operacién; Egte tiaﬁpo
de instalacidén es particularmente importante si se congidera.he-

10, sdndose en la instalacidén de los dispositivos durante el montaje

original de los vehfculos para que formen parte del equipo origis
nal del vehficulo. Por otra parte, el cableado especial necesario
y elequipo correspondiente que se extiende entre la rueda j el
chasis pueden suffir dafios o roturas por los materiales de la carto
15. ceria, la exposicién a la intemperie y oiras condiciones especiz
les que se encuentran durante el uso nornal del vehfculo.

Ha habido también algunos intentos anteriores de desa-
rrollar wn aparato detector auténomo, en un esfuerzo por eliminaf
1la necesidad de cableado y similar entre las ruedas y el chasis,
20, pero estos intentos anteriores no se han demostrado totalmente
positivos y eficaces. Concretamente, estas unidades auténomas de
la técnica anterior han utilizado pequefios emisores de sefiales,
como por'ejemplo un radio transmisor dispuesto en cada. rueda, Es

tos transmisores transmiten una sefial, como por ejemplo unz se—

p>4

25, fial radio en respuesta a cierto estado predeterminado de hinchad
detectado en el neumdtico por unos medios de deteccidn. La sefial
se recibe entonces en el vehiculo y se utiliza.para activar un

indicador de advertencia o un piloto, a fin de avisar al operador
del vehfculo que existe una condicidén de neumdtico excesivamente

30. inflado o muy poco inflado.
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Aunque én general elimina los problemas del cableado,
los medios empleados para accionar los emisores se han demostra-.
do hagta ahora inacepiables para aplicaciones précticas y exten—
sas a2 los vehfculos. Egtos medios de activacién comprenden tipi
5, camente unas pequefias baterias asociadas a cada rueda u otro tipp
de circuiter{a mds bien rars y compleja. las baterfas, légicamen
te, deben ser sustituidas peridédicamente ya que su vida ﬁti}isg
agota pronto, y es imposible determinar con precisién la dur@cién
de esta vida dtil, que variard de una a otra y entre los disfine-
10. -tos fabricantes de las mismas. Ademds, se ha comprobado porf19 

general que muchos propietarios se puestran extremadamente descu

L

dados respecto al mantenimiento periddico de los vehiculos, in-

cluyendo conceptos tan fundamentales como el aceite y la luhrica
c¢idn. Como resultado, los propietarios simplemente olvidariaﬁ o
15. no se tomarfan al tiempo necesario para comprobar, mantener y sSug
tituir adecuadamente estas pequeflas baterfas. Como resultado, eg|
te tipo de detector auténomo a menudo serfa ineficaz ¥y, por lo
tanto, no tendria ningin valor o uso prdctico. La otra circuite-
ria, mis bien rara y compleja, tiene el inconveniente de ser cog
'20.' tosas y puede suffr dafios o destruccidn durante el uso normal del
vehfculo.

Otro inconveniente méds de los dispositivos o sistemas
para detectar e informar el estado de inflado de los vehfculos
de la técnica anterior era que su eficacia dependfa en gran medida
25. de la velocidad de rotacidn de la misma ruedg. Este hecho se de=
bia al disefio y construccidn, de manera que estos dispositivos
s6lo eran eficaces a velocidades elevadas del vehfculo y no fun-

cionaban adecuadamente 2 velocidades normales de circulacidén por

las ciudades. Por otra parte, muchos de los dispositivos anterio

306 res eran s6lo unidireccionales, por lo que sélo funcionaban en
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una direccidn de rotacidn. En consecuencia, estos dispositivos
ge limitaban al montaje en uno u otro lado del vehfculo.

Otro problema mds de los dispositivos de la técnica an-<
terior de este tipo general ha sido la necesidad de proporcionaz
una comunicacidén operativa entre componentes fijos y giratorios,
Dado que los dispositivos son acclonados por lo general eléctri-
camente, los dispositivos anteriores encontraban la necesitad dg
incluir unas estructuras de anillo deslizante para interconectar
operativamente los diversos componentes, comprobdndose que “estas
estructuras podfan sufrir dafios o similares, que exigian rebafa—
cién y/o sustitucidn. _

Ia presente invencidén contempla un nuevo y perfeccionz-
do aparato y procedimiento que supera todos los inconvenientgs
y problemas antes mencionados asi. como otros muchos, y proporeig
na un aparato y procedimiento para indicar el estado de un cuer-
po'giratorio, de simple disefio, fabricacidn e instalacidén econd-
mica, que exige un mfinimo de piezas componentes méviles en rela-
cién mutua durante el funcionamiento, auténomo y que no necesita
ninguna fuente exferior o sustituible de energfa,y; que se puede
adaptar f4cilmente para cualquier nimero de funciones de detec-
cién en una serie de ambientes con un cuerpo rotativo asociado.

sééEZ la presente invencidn, se proporciona un disposi-
tivo auténomo pars indicar un estado predeterminado de un cuerpo
giratorio. Este dispositivo estd formado por un generador adaptg
do para ir montado para rotacidn con el cuerpo giratorio alrededbr
del eje de la rotacidn del cuerpo, que tiene un miembro de alojal

miento, wn estator que inecluye wn arrollamiento de campo asociadp

y un rotor,.estando dispuestos el estator y el rotor en el aloja

miento en comuni acidn operativa y separada entre si, Uno de am-

bos componentes estator y rotor se encuentra dispuesto en el alo
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jamiento de manera que pueda girar independientemente en su inty
rior, estando el otro componente de estator y rotor montado fija
mente en el alojamiento. EL primer componente incluye medios pa-
ra mentenerlo en una disposicidén generalmente fija cuando giren
5e el alojamiento y el cuerpo alrededor del eje del cuerpo, obtenien
do asf una rotacidén relativa entre el estator y el rotor, Esta
rotacién relativa produce una tensién en el arrollamiento d;;iég
po del estator, empledndose entonces la tensidén para activaf'ﬁn
miembro eléctricamente accionado asociado al dispositivo. - - -
10. Segin otro aspecto de la presente invencidn, se prdpoi—
cionan también medios para controlar selectivamente el miembré
accionado eléctricamente en respuesta a una condicidén predetermil
nada en el cuerpo giratorio.

Segin otro aspecto de la presente invencién, el primer
15, comﬁonente comprende el rotor, que va articulado rotati%amente
dentro del alojamiento. La zona articulada se encuentra dispuesta

de manera que gire alrededor del eje del cuerpo. cuando el dispos

|

tivo se monta sobre el mismo, y los medios para maniener el pri-
mer componente en disposicidén generalmente fija comprende una zo
20. na contrapesada sobre el rotor, concentrada a un lado de la zona
' articulada, Segiin otro aspecto més de la presente ianvento, el

miembro eléctricamente accionado comprende un radiotransmisor y

el dispositivo incluye ademds unos medios de deteccidn para dete;

1474

tar una condicidn predeterminad del cuerpo giratorio, siendo con
25, trolado el funcionamiento del transmisor por la deteccidén de di-
cha condicidn,

Segin un aspecto mds de la presente invencidn, el dispo:

sitivo estd adaptado para ser montado en posicibn aproximadamente

coaxial al conjunto de llanta y neumdtico de un vehiculo para de

30, tectar el exceso o defecto de inflado del neumdtico.




Seglin otro aspecto méds de la presente invencidn, en
ella se proporciona un procedimiento para generar una tensién
por la rotacidn de un cuerpo alrededor de su eje, a fin de pro=-
porcionar energfa eléctrica a un miembro de accionamiento. El .
5. procedimiento comprende los pasos de montar un generador el cuen
po para rotacidén alrededor del eje del cuerpo, de maners que el
estator o el rotor del generador pueda girar independientemente
del otro componente del generador, proporcionando medios para
mantener el primer componente en disposibidn aproximadamente fi-
10. ja cuando giran el cuerpo y el otro componente del generador al-
rededor del eje del cuerpo; girar el cuerpo y oiros componentes
del generador alrededor del eje dei eje del cuerpo obteniéndcse

de ese modo una rotacién relativa entre el estator y el rotor ra

e

ra provocar una tensidn en el arrollamiento de campo del esvatern

Ps

15. y conectar el arrollamiento de campo a un miembro operativo &
fin de activar el miemﬁ}g; -

Segln otro aspecto mds de la presente invencidn, el pro
cedimiento incluye ademds el paso de controlar selectivamente 13
tensidén del miembro de accionamiento en respuesta a un estado
20, predeterminado del mismo cuerpo giratorio.

Segin otro aspecto mds limitado de la presente invencidn,
el cuerpo giratorio estd formado por un conjunto de llanta y ned
mético de un vehfculo, y el procedimiento comprende el paso de
proporcionar medios para vigilar continuamente la presidn del
25, aire de los neumdticos, a fin de activar el miembro operativo
cuando la presidén de los neumdticos alcanza un cierto limite pre
determinado,

ELl principal objeto de la presente invencidn es el de

proporcionar un nuevo aparato y procedimiento para indicar el es|

30. tado.de un cuerpo giratorio,
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Otro objeto de la presente invencidn es el de proporcig
nar un aparato y procedimiento para indicar un estado de wn cuen
po giratorio de simple disefio, construccidn e instalacién.
Otro objeto de la presente invencidn es el de proporcig
5 nar un aparato totalmente auténomo y un procedimiento para indid
car el estado de un cuerpo giratorio.

Otro objeto mds de la presente invencidn es el de pfoydi
cionar el aparato y procedimiento para indicar el estado de un
cuerpo giratorio, que se puede adaptar fdcilmente para utilizar
10, en muchos y diferentes tipos de cuerpos giratorios en muchos'j
distintos ambientes. ) |

La invencidén puede tomar fisicamente la forma de ciertgs
partes y disposicidn de partes, describiéndose con detalle una
realizacién de la misma en la memoria e ilustrdndose en los - di-
15. ' bujos adjuntos que forman parte de la presente invencidn y en 1lgs
que: _

Ia figura 1 es una vista lateral en alzada de un conjun
to convencional de vehiculos, que lleva instalado al aparato de
la presente invencidn; - _

20. La figura 2 es una visita abierta del aparato de la pre
sente invencidn representado en seceidn transversal parcial parag
facilitar la ilustracién.

Ia figura 3 es una vista en seccidn transversal tomada
siguiendo la linea 3-3 de la figura 1. |
25, La figura 4 es una vista en seccidn transversal tomada
siguiendo lé linea 4-4 de la figura 3;

Ia figura 5 es una vista aproximadamente esquemdtica
mostrandc un dispositivo de deteccidn de presidn utilizado para

controlar la presién de los neumdticos cuando se utiliza el nue-

30, vo aparato y procedimiento; y
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Ia figura 6 es una vista aproximadamente esquemdtica qu
muesfra la disposicién operativa general preferida del nuevo apg

rato y procedimiento.

1373

Haciendo ahors referencia a los dibujos, en los que las
5. distintas vistas tiemen la finalidad de mostrar la realizacién |
preferida de la invencidn unicamente, y no de limitarla, las fi
guras muestran una rueda de vehfculo A y un dispositivo indicedor
B. Aunque el uso preferido del dispositivo y procedimiento que
ge describen a continuacidn con detalie son a afectos de detec—
10. tar e indicar el exceso y/o defecto de inflacién de neumdtices
de vehfculos, los conceptos de la invencidén se consideran Utiles
y aplicables paré utilizar con otros cuerpos giratorios, a efect
tos de deteccidén y/o indicacidn. ‘
Y¥4s particularmente, y con referencia a la figura 1, a
15. rueda de vehfculo estd formada por un neumdtico convencional 10
montado en una llanta convencional 12 de rueda, Ia misma llanta

lleva una abertura central de montaje (no representada) y una sg¢

rie de aberturas para recibir pernos de sujecién (no representa-
das) separadas alrededor de la abertura central, para montar la
20, rueda & un vehicglo como es ya conocido, Haciendo referencia a

ambas figuras 1 y 2, el dispositivo indicador eiﬁé formado en

general por una unidad generadora 20 un radiotransmisor 22, un
sensor de presién 24 y un alojamiento 26, A continuacién se dess
eribird con mayor detalle las partes especificas de estos compo-
25, nentes y las forma en que cooperan entre sf. Se comprenderd que
un dispositivo indicador B va montado convenientemente en cada
rueda del vehfculo, por lo que una descripcién del mismo con re-

ferencia a una rueda es igualmente aplicable a las otras ruedas,

Bn la disposicidn estructural representada en los dibu-

30. jos y con especial referencia a la figura 2, el dispositivo indi
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cador B va monbtado en una placa plana de montaje 40 que, a su
vez, va montada en la llanta 12. A efectos de montaje, la placa
40 ineluye una serie de aberturas de montaje adaptadas arefecto
de corresponder a las aberturas convencionales de recepcidn de
S5e los pernos de sujecién en las llantas. Se ha comprobado que tras
de estas aberturas bastardn para montar el dispositivo en la rue

da, y los pernos de montaje que intervienen pueden tener exﬁeyu;

i~

nes que se adapten fécilmente a la misma para facilitar el mbﬁig
je. Ia placa 40 puede hacerse convenientemente con chapa de 'dcéro
10. vy tiene una forma circular a fin de que no se aflada ningin dece-

quilibrio significativo a la rueda cuando se instala el disposit]

| L

vo en la misma, Aungue la placa 40 se utiliza en la realizacién
de la invencidn representada en los dibujos, también se puedég'
emplear convenientemente otros tipos y configuraciones de medjos
15. de montaje sin apartarse por ello del dmbito o espiritu de la
presente invencién.

Continuando la referencia a la figura 2, el generador
20 incluye un estator 48, definido por uma priméra ¥y una segunda
capa anular de estator 50, 52, teniendo ambas copas secciones
20, transversales de forma de aproximadamente una U. La primera copa
50 estd formada por unz base 54 que tiene unas paredes periféri-
cas exterior e interior paralelas 56, 58 que salen veriticalmente
de la misma. Ia pared interior 58, por su parte, estd definida
por unz serie de dientes separados 60 que actuan para definir los
25. polos de la estructura del estator del generador, como se compren
derd mds adelante. La primera copa 50 va fijada convenientemente
en la base 54 a una placa de base 62 que se ubiliza a efectos de
montaje, como se comprenderd mds adelante, Extendiéndose hacia

fuera, desde esta placa de base, coaxialmente a la copa 50 y apro

30, ximadamente paralelo z las pdas 60 se encuentra un eje alargado

e gt e % e
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de montaje o soporte 64. La longitud de este eje es algo superior
que la longitud de ambas pdas individuales, y la anchura de la
periferia exterior 56 por razones que se comprenderdn en la des-
cripecidén que sigue. ,

5 Una segunda copa anular del estator 52 estd formada por
uwna base 68 y unas paredes periféricas exterior e interior 70,
72, que salen verticalmente de la misma, La pared periférica il
terior estd definida por una serie de pdas separadas T4, précti-
camente similares a las pdas 60, ¥ que actuan también para deri-
10, nir unos polos del estator. Ias copas, 50, 52 estdn dimensichadaa
de manera cooparante de forma que la segunda copa 52 pueda reci-
birse sobre la primera copa 50, con la pared periférica exterior
70 dispuesta sobre la pared periférica exterior 56, formando asi
una configuracidén hueca en forma de toro. Ias pdas 60, T4 ven T
15, recibidas alternativamente una entre otra de manera que fo?mgr

unos polos axiales del estator alrededor del didmetro inferior

I

del estator 48, Aunque se puede wbilizar cualquier ntmero de pida

individuales y/o otras disposiciones de polos, sin apartarse por

ello del 4mbito estricto de la presente invencidén, en la realiza

R ]

20. cién preferida se utilizan doce plas 60 y doce pldas 74, que alter
nan entre si, para producir una estructura de estator de doble
polo 24, Las copas 50, 52 del estator pueden formarse convenien—

temente con chapa metdlica utilizando técnicas convencionales de

estampado y conformacidén de chapa metdlica. Dispuesta en la céma
25, ra anular definida entre las copas 50, 52 del estator, se encuen
tra una estructura de bobina de campo del estator designada en

general con 80. Esta estructura estd formada por un retén anular

Q
o
-

de bobina 82 construido preferentemente de un material de pldsti

que tiene un ndcleo cilindrico central 84, y unas paredes latera

30, les 86, 88, separadas y que se extienden radialmente dispuestas
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en sus extremos opuestos, El didmetro interior del nidcleo es sé+
lo ligeramente superior al didmetro interior de las coPas‘anula-
res 50, 52 del estator, a fin de que se encuentre en relacidn
estrechamente separada de los polos del estator definidos por
5e las pdas 60, 74. Una bobiﬁa de campo 90 del estator estd formada
por una ﬁobina de induccidn de alambre de cobre en:coil.la.élo,a d%s-
puesta circunferencialmente alrededor del retén de bobina:gé;;y
tiene unos conductores 92, 94, que se extienden hacia fuergsaél
mismo. Para acomodar estos conductores, la pared periférica ‘exte
10, rior 56 de la primera copa del estator 50 incluye una abertvra
100, y la pared exterior periférica 70 de la segunda copa 52 del
estator incluye una abertura 102. Estas aberturas se colocan en
correspondencia entre si durante el montaje del estator para pro
porcionar una abertura que facilite el paso de los conductores
15. | 92, 94 hacia fuera de la configuracidén anular en forma de toro
del estator 48.

Como se representa mejor en las figuras 2, 3 y 4, el ro
tor de la unidad generadora 20 se designa en general con 110 y,
en la realizacién preferida, estd formado por un miembro aproxi-
20. madamente cilindrico 102, de imdn permanente, que tiene unas ca-
ras opuestas de extremo 114, 116 y una superficie periférica ex-
terior 118. Un miembro de casquillo cilindrico o cojinete 120,

construido con un material convencional para casquillo o cojinet

®

se introduce estrecha y fuertemente, a través de una abertura
25, central (no representada), en el miembro magnético 112. Un ext:s
mo de wste casquillo o cojinete se dispone aproximadamente a ras
con la cara 116, siendo la longitud del casquilio 0 cojinete su-

perior del espesor del miembro de imdn 112, y extendiéndose haci

o

fuera del mismo desde la cara 114. Bste cojinete estd dimensiona

30. do y adaptado para ser recibido deslizantemente sobre el eje de
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montaje o soporte 64 a fin de que el rotor 110 pueda ser girado
libre e independientemente alrededor del mismo por razones que
se comprenderdn mds plenemente en lo sucesivo. El miembro circu-
lar de imdnTL2 estd dimensionado de manera que su didmetro exte-
Se rior sea ligeramente inferior al didmetro interior de las copas
primera y segunda 50, 52 del estator, de forma que haya un hueco

de aire entre ellas, y a fin de que pueda haber movimiendo libre

entre el rotor y el estator como en otros tipos de méquinas(eléc
tricas.

10. Fl miembro de imdn 112 puede construirse con cualyuier
ntmero de materiales. No obstante, en la realizacidn preferida
de la invencién, se construye con un material de composicién ini

cialmente no magnetizada y posteriormente magnetizado por medios

te

convencionales de forme que, a2l menos la superficie exterior per
15. férica 118 tenga una serie de polos que se extienden axialmente

dispuestos a su alrededor, con polaridad alﬁerna. Aunque se pue-
de emplear convenientemente cualquier mimero de polos sin apartar
se por ello del dmbito o espiritu de la presente invencidén, en la
realizacién preferida y que aqul se discute se contempla un total
20. de 12 polos de polaridad alternz, Los datos especificos del matg
rial de composicidén empleado para el miembro 112 y los medlos pa
ra magnetizar permanentemente al menos la superficie exterior 11§
son conocidos en la técnica y no forman parte de la presente in-—
vencidn.

25. También forma parte del componente del rotor 110 un miem
bro de péndulo designado en general con 130. Este péndulo tiene
una configuracidn de aproximadamente una tarta, con unas caras

exterior e interior 132, 134 y un borde exterior en radio 136. El

R3Y)

péndulo 130 incluye también una abertura 138 adyacente a su bord

30. superior o interior, a fin de que vueda recibirse de manera estre
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cha y fija sobre el miembro de casquillo o cojinete 120, con su
cara 134 en relacidn de contacto con la cara 114 del imdn 112,
El miembro 120 tiene una longitud tal que su otro extremo se en-—

cuentra aproximadamente a ras con la cara 132, Como Se represen—

S5e ta mejor en las figuras 3 y 4, el radio del péndulo desde la abe

|42 ]

tura 134 al borde exterior 136 es aproximadamente igual al radio

o

exterior de las copas primera y segunda 50, 52, §°u,

Por razones que se describirdn con mayor detalle m£5'
adelante, en cuanto al funcionamiento del dispositiﬁo, él.péndulo
10, 130 actia para retener el componente de rotor 110 en posi{?Qﬁ
aproximademente fija respecto al resto de los componentes indica
dor B y la rueda del vehfculo A cuando estos Wltimos se hggén gi

rar alrededor del eje de la rueda del vehiculo. En la disposicié

57

preferida que aqui se expone el péndulo se construye con zinc por
15. -] un proceso de fundicidn a presidn. Aungue se pueden también ubi-
lizar otros materiales y proceso, el mds preferido es un matérial
no ferroso. Este materiai es, preferentemeﬁte, bastante denso con
el fin de realizar la funcidn del péndulo de retener ei componen
te del rotor en posicidn aproximadamente fijz respecto al resto Eel
20, dispositivo B cuando se hace girar el conjunto de la rueda alre-
dedor'de su eje,

Haciendo particular referencia a las figuras 2 y 3, el
alojamiento 26 se representa uon un extremo interior 150 y un ex
tremo exterior 152, Extendiéndose hacia dentro desde el extremo
25. interior, se encuentra una cavidad primera designada en general
con 154, v extendiéndose hacia dentro desde el extremo interior
dé la primera cavidad hay una segunda cavidad, méds pequefia, de-
signada en general con 156. EL radiotransmisor 22 vy la circuite-

r{a apropiada para el mismo, representada esquemdticamente como

30. 158, se recibe en una segunda cavidad 156 ¥y se retiene convenien

O e
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‘bre 90 de la estructura de bobina de campo 80, a través de un cg
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temente en la misma por medio de un material de encapsulacidn

designado con 160. El material de encapsulacién puede comprender

un plédstico de silicio u otros materiales de encapsulacidn utili

zados convencionalmente. Los elementos especificos de la circui-
terfa 158 y/o del radiotransmisor 22 no forma parte especifica
de la presente invencién y no se exponen con detalles, ya que

se pueden ubtilizar muchos tipos de circuitos y transistores ya

conocidos mientras que se ponen en préctica los conceptos mis am

plios de la presente invencién. Los conductores 92, 94 de la bg

bina se hacen pasar convenientemente de la bobina de campo de cg

nal o paso interno en el alojamiento 26 a una comunicacidén operg

tiva con la circuiterfa 158 para accionar el transmisor 22, Comd
parte del alojamiento 26 se incluye una tapa o recubrimiento 162
adaptada para ser recibida estrechamente en la zona de entrada
a la gegunda cavidad 156.contra el material de encapsulamiento
160. El espesor de esta tapa o recubrimienfo y la profundidad
del material de encapsulamiento 160 son tales que la tapa o recy
brimiento presenta una pared plana de fondo para la primera cavi
dad 154.
Como se representa mejor en la figura 3, el conjunto dg
generador 20, formado por los componéntes 48, 110 de estator y
rotor, se recibe en una primera cavidad 154. El rotor se intrody
ce gobre el eje de montaje o soporte 64 y la longitud del eje es
tal que su extremo més exterior se encuentra estrechamente sepa-
rado o se introduce en la parte de la pared plane del suelo 164
de la primera cavidad 154 definida por la tapa o recubrimiento
162. Ia relacién dimensional entre estos component es es también

tal que la placa de base 62 se recibe contra el extremo interiorn

150 del alojamiento 26. A efectos de montaje, unos sujetadores
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roscado convencionales 166 se hacen pasar a través de la placa
plana de montaje 40 y la placa de base 62 para unidn roscada en
el alojamiento 26 desde su extremo interior 150, Cuando estén
montados los componentes 48, 110 de estator y Zobtor se encuentran
Se dispuestos coaxialmente al mismo alojamiento. ‘

Hay que observar aqui que la configuracidén fisica espe-

»

cifica del alojamiento 26 podrian comprender otras muchas d%e%o—
sicones alternativas que pueden ser convenientes y/0 necesixrias
para acomodar ciertos criterios operativos particulares, Por -otrp
10, parte, en la realizacién preferida de la invencidn, el aldjamieg
to se construye con un material de pldstico rigido., La forma-y el
material utilizado para el alojamiento 26 pueden variarse, sin
embargo, sin apartarse. por ello del dmbito y espiritu general de
la invencién,

15. Haciendo particular referencia a las figuras 1 y 5, el
| sénsor de presién 24 comprende un interruptor o vélvula le que
responde a la presién del aire para detectar el estado inflado
del neumdtico 10, Como se representa en estas figuras, este inte
rruptor o vdlvula se encuentra convenientemente fecibido a rost
20, en el vdstago convencional de la vdlvula de neumdtico 174 e in-
cluye un védstago o pistdén designado en general coh 176 en su in-
terior, que se mueve en respuesta a la presién del aire del neu-
mético, El interruptor de presién o vdlvula puede tomar cualquier
forma estructural diferente. No obstante, se ha comprobado que
25, el tipo de disposicién mds simple, en forma de védstago o pistdn,
prdpofciOna resultados operativos totalmente aceptables. EL vés—
tago o pistdn puede ser empujado, por ejemplo, por un muelle de-
'signado en general por 178, en direccién al védstago de la vdlvu-

la, siendo suficiente la presidn del aire de los neumdticos en

30, ciertas gamas de presidn, para superar la fuerza de empuje del mue
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1le 178 y separar el vistago o pistén del vdstago de la vélvulal
Dispuesto en comunicacidn operativa con el pistdn 176
de la vé&lvula 170 hay un interruptor de contacto designado en gg

neral con 180 en la figura 5. Este interruptor incluye una cabg

za mévil de contacto 182 y los contactos 184, 186, Los conducto-
res 188 y 190 van fijados operativamente por un extremo a los
contactos 184, 186 y por el otro extremo a los contactos 22, 94
en el alojamiento 26, seglin se representa en las figuras 3‘§ 5e
Una antena de radiotransmisor designada en general con 192 s¢
pasa desde el transmisor 22, a través del alojamiento 26, & 10
largo de los conductores 92, 94 y 188, 190, a fin de que la se-
#al de radio pueda transmitirse a un receptor correspondisnte.
Para proteger tanto la antena 192 como los conductores 138, 190,
un blindaje protector convencional 194 se encuentra rezibide esq
trechamente sobre ellos, entre la unidad generadora 20 y el sent
sor de presién 24, con el extremo mds exterior de la antena expues
to a partir del mismo junto al interruptor de contacto 180.

Ia exposicién entre el interruptor de presién o la vdl
vula 170, el interruptor de contacto l=0 y el circuito 158 es
tal que la activacién del cireuito ¥, en consecuencia, el funcig
namiento de la radio 22, queda controlado efectivamente por el
detector de presién 24, es decir, cuando el interruptor de pre-
sién 170 detecte una defterminada presién de inflado de los neu
méticos, provocando el movimiento del dispositivo de pistén 176,
la cabeza de contacto 182 del interruptor de contacto 180 se mug
ve también correspondientemente para abrir o cerrar el circuito
158 en los conductores 92, 94, que se extienden entre la bobina
de campo y dicho circuito. Dé.nuevo en la realizacidn preferida

representada en los dibujos, la funcién de control del radiotrans

misor se realiza detectando un nivel predeterminado de presidn
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de aire en el neumdtico 10. Por ejemplo, se supone que la VvAlvus
la de presidn o el interruptor 170 provocardn la activacién del
transmisor cuando la presién del aire de los neumdticos varia de
4 a5 1ibras/pulgadasz a partir de la presidén deseada del aire.
5¢ El interruptor de contacto estd diseflado para abrir el circuito
cerrado entre la bobina de campo y el radiotransmisor cuando estp
presidén de aire se encuentra dentro de limites predefiniéasiéceg ‘
tables y cerrar el circuito cuando la presibd del aire se eﬁdueg!
tre fuera de estos limites definidos. Ia disposicidn preferida
10. que aqui se expone estd destinada a detectar el defecto de infla)
do., No obstante, el interruptor de presién o vélvula 170 sc-pue-
den disefiar o modificar fdcilmente para detectar condiciones de
exceso de inflado o ambas condiciones de exceso y defecto-de in-
flado simultdneamente. Ademds, se pueden emplear convenientementp
15. otros muchos disefios de interruptor de presidn y/o interruptor
de contacto en alternativa aparte de la disposicidn que se refrg
senta en general en la figura 5, sin apartarse en absoluto del
dnbito y espiritu de la invencién. Por ejemplo, se pueden utilie-
zar fdcilmente interruptores de presidén del tipo de diafragma.

20, Por otra, parie, la circuiterfa entre el dispositivo de deteccid

as

24 y el radiotransmisor 22 se puede variar si es necesario v/0
conveniente para acomodarse a cualquier circunstancia especial

e indicacidn presente en una gpli:cacién determinada del disposi-
tivo,.

25. En funcionamiento, y con particular referencia a las fi
guras 1, 3 ¥ 4, el alojamiento 26, con los componentes correspon
dientes enteriormente descritos, va montado en la llanta 12, ge-
neralmente coaxialmenﬁe a la misma, comunicéndose el sensor de

presién 24 operativemente al neumdtico 10. Aunque es preferible

30. que el alojamiento vaya montado coaxialmentie muy cerca de la lla

i



= 18 =

ta 12, el dispositivo y procedimiento de la presente invencidn

funcionard también si este montaje no es exactamente coaxial., Es
ta situacidn podrfa surgir simplemente debido a las tolerancias

de los componentes-y otraé causas simileres. Debido a la permisi
5. ble amplitud a partir de una instalacidén coaxial precisa, el dig
positivo se puede montar en un conjunto de rueda de vehiculo sin
tener que utilizar un equipo exacto de instrumentacidn y medicidn
durante la instalacién Por otra parte, no es preciso que Se naAn—

tengen las tolerancias de los componentes de dispositivos durante

10. la fabricacidn, lo que de otro modo aumentarfia efectivamente los

[}

costes de fabricacién, Si el dispositivo se monta demasiado lejo
de una disposicién coaxial con el cuerpo giratorio, la fuerza cen
tripeta provocar{a una interrupcidén del funcionamiento, La canti
dad de desviacidn permisible desde la instalacién coaxial que
15. permitirié el funcionamiento satisfactorio del gemerador depende
de la longitud del péndulo, la masa del péndulo, el didmetro del
cuerpo giratorio, la velécidad de.la rotacién del cuerpo, etc.eti.
Estos dos {ltimos criterios especificos pasan a ser algo més impor
tante cuando el generador y el procedimiento se adaptan para uti
20. lizar en ambientes de cuerpos giratorios distintos de los conjun
tos de vehiculos,

Como se representa mejor en la figura 4, el imén perma-
nente cilindrico 112 del componente del rotor se recibe dentro
de unas copas primera y segunda anulares del estator 50, 52, en
25, relacidn separada y muy estrecha con los polos del estator defi-
nidos por las pdas 60, 74. El componente 110 del rotor se recibe
en el eje de montaje o soporte 64, de manera que puede girar libre
mente aproximadamente alrededor del eje de la rueda respecto al

resto del dispositivo indicador y la rueda. Debido a la forma del

30, péndulo 130 y a su disposicidn sobre el componente del rotor 110,
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las fuerzas de la gravedad hardn que el rotor permanezca general
mente fijo, permitiendo que gire alrededor del eje 64 cuando gi=+
ran las ruedas del vehfculo y el resto del dispositive indicadox.
Dado que el miembro 112 estd formado por un imdn permanente con
De una serie de polos axiales de polaridad alternativa dispuestos
alrededor de al menos la superficie périférica exterior 118, ¥y
ademds dado que estos polos se encuentran en proximidad séﬁagéda
muy cercans de los polos del componente de estator definidﬁéﬁor
las plas 60, 74, la rotacién relativa resultante entre los.compd
10. nentes del rotor y estator provoca la induccién de una tensidn
en la bobina de indicacidn de alambre de cobre 90 de la est?ucth
ra de la bobina de campo 80. Dado que la generacidén de esta fHen-
gidn es idéntica a la de otros tipos mds convencionales de geme-
radores, desde un punto de vista tecnoldgico zbstracto, se con-
15. | sidera innecesario una explicacidén mds compléta de este disposi-
- tivo. Hay que observar, sin‘;hbargo;'que este disposicidn estrug
tural proporcionada por ia presente invencidn elimina la necesi-
dad de anillos deslizantes y otras conexiones eléctricas sensi=-
bles que podrian sufrir dafios durante el uso del dispositivo. Pqar
20. otra parte la construccidn general de la presente invencién pro
porcionz un dispositive bidireccional, es decir, se producird
una tensidén en la bobina 90 en ambas direcciones de rotacidn re-
lativa entre el estator y el rotor., Como resultado, el generadorn
puede ir fijado a los conjuntos de rueda en cualquier lado de un
25, vehiculo.

La tensidén inducida en 1aAbobina del alambre de cobre
90 se pasa por los conductores 92, 94 directamente a la circuite
ria 158 para activar el radiotransmisor 22. La circuiteria y el

radiotransmisor se construyen de manera que sean compatibles con

30. las caracteristicas operacionesl del mismo generador. En la dis-



posicidn que se acaba de describir, el radiotransmisor geria acs

tivado de manera que actuara siempre que la rueda estuviese en

+

movimiento o girando alrededor de su eje. Normalmente, sin embar
g0, es conveniente que el radiotransmisor transmita sélo en los
5. momentos en que el sensor de presidén 24 detecte una condicién

excepcional,

En consecuencia, y en la realizacidn preferida que =qui
se expone, el interruptor de contacto 180 se disefia de forma qu
provoque la épertura o el cierre del circuito 158 del raﬂidt?ani
10, misor 22, & través de los conductores 188, 190, siempre que, ol
interruptor de presidén o vdlvula 170 detecte una condicidn aceps
table de infiado de neuwmdtico, y s6lo permite el cierre del cir
cuito de la radio o se haga operativo en el momento en que se
detecta una condicidn especial o despreciable de la presidn de

15, los neumdticos. Este resultado se obtiene igualmente utilizando

un interruptor mecdnico de presidn 170 que incluye un dispositid
vo de pistén que responde a la presidén del neumdtico para acti-
var y desactivar el interruptor de contacto. Siempre que el sen
sor detecta una condicién de inflado del neumdtico excepcional
20, ¥ por lo tanto se cierra el circuito del radiotransmisor, el
radiotransmisor 22 queda activado a través de su circuiteria pa
ra emitir una sefial de radio a través de la antena 192,

En cuénto el transmisor, se prefiere una sefial de fre-
cuencia superior, como por ejemplo una sefial de frecuencia modu-
25, lada (FM) a fin de eliminar los problemas del ruido y la interfe
rencia que suelen ir asociados a la sefial de radio de frecuencia
inferior. Tampoco forman yarte de la presente invencidn las ca-
racter{sticas especificas del mismo radiotransmisor 22, asi comc

la circuiterfia correspondiente del mismo, También se pueden em—

30, plear otras muchas disposiciones alternativas de la circuiteria
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con el dispositivo indicsdor B anteriormente descrito con
detalles y, de hecho, podrian también emplearse medios distin
t0s a un radiotrsnsmisor para indicar que existe en la rueda

una condiciédn de presidén especisl en el neumatico.

La figura 6 muestra una vists esquemdtica de los com|

ponentes bésicos de la presente invencidn en mutua relacidn y
con un receptor dispuesto en el mismo vehiculo.Se han empléa&o
nuevos ndmeros para l1os componentes representados esquemé%iéa-
mente para facilitar la ilustracién y la descripcién.En ésta
figura, el generador 200 genera una tensién durante la rotu-
cién de la rueda del vehfculo, y esta tensidn se utiliza acto

seguido para accionar el radiotransmisor 202, Para controlar

continusmente las condiciones de presidn del neumdtico se co-

nectan al neumdtico unos medios de deteccidn 204,Cuando la- pret

sidn del aire slecanza un valor predetermin.do inaceptablé;acti

vs los medios de control 206, con lo que se cierra el circuito

del radiotransmisor.Cusndo el circuito se cierra, el radiotrang

misor es activado pera transmitir unas seflal de radio a través
de la antena 208,

La sefial emitida por la shtens 208 es entonces recegi-
da por las antena 300 en una unidad de recepcidén 302 situada en
el vehfculo.Esta sefial es entonces decodificada o utilizada
de cualquier otro modo para activar uns luz de advertencis o
cualquier otro dispositivo en o cerca del cuadro de instru-
mentos del vehiculo, psra indicsr que un neumdtico tiene una
presidn que estd fuera de los limites predeterminados.Los datos
especificos del receptor 302 y del dispositivo indicador 3C4
no forman parte de la ?resente invencidn y, en consecuencia,

no se describen aqui con mayor detalle. No obstante, estos

by

dispositivos de recerciénson conocidos en la técnica y son com
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patibles generalmente con la tecnologia convencional de recep-
cibén por radio.

Ademds, de las diversas modificaciones anteriormen-
te indicadas que puedgn incorporarse sl poner en practica
5. los conceptos de la invencidn, hay que‘observar_también que
se pueden utilizar medios distintos de la placa 40 a la que
van fijados al generador 20 y el transmisor 22 para montarlos
a una rueda de vehicnlo. Por ejemplo, es totalmente posibie
volver a disefiar la forma del alojamiento 26, de manera que
10. puede montarse a presidn sobre el eje del vehiculo en la zona
convencionsl del engrasador.Por otra parte, y 2 titulo de ejem

plo del tamafio, todo el conjunto del generador y de radiotran

L)

misor puede ser tal que el alojamiento 26 tenga no mas de dos
pulgadas de anchurs o didmetro y sproximadamente 3/4.pulgada
15. de espesor.Ademas, es totalmente posible y entra dentro del ég
bito de lsz presente invencidn, incluir el detector de presién
24 en el mismo. alojamiento y/o conectar el sensor de presiodn
al monitor de presidn del neumético‘en zonas distintas de la
zona convencional del véstago dé la ¥alvula .

20, Aunque la presente invehcién se considera particular
mente aplicable para su utilizacibn en ls deteccidn e indica-
cién de presiones en exceso o defecto de los neumaticos hincha
dos para ruedas convencionsles de vehiculos, es fécil adaptar-
la y utilizarla para otras aplicaciones, siempre que se desee
25. vigilar continusmente una determinada gondicién de un cﬁerpo
giratorio y a continuacidn proporcionar un indicador o adver-
tencia cuando esti indicecidn alcanzs un cierto nivel predeter

minado. Hay que subrayar iguall‘nente que el dispositivo genera-

dor y el procedimiento de la presente invencién no es preciso

0] . . .
0. gue vaysn montados exactamente de forma coaxial al eje de rotg
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cidén del cuerpo giratorio. En efecto, y en slgunos ambientes
optativos de uso de la invencién puede ser conveniente y/o de-
seable, por una u otra razdn montar el dispositivo generador
en posicidn descentrada sobre el cuerpo. La cantidsd o el grad
de colocacidén desviada del centro dependersn igualmente de la
longitud dd péndulo, la masa del péndulo, el didmetro del
cuerpo giratorio, la velocidad de rotacién del cuerpo, etq}étc
Ademds, y aunque eliuso preferido de la presente invénciéﬁ'es
1la de activar un radiotrsnsmisor para transmitir serlales a un
receptor separado una cierta distancia del cuerpo que debe vig

larse, seria también posible sustituir el transmisor por otra
circuiteris para realizar los tipos de funciones de indicacidn

0 trabajo. Todas estas modificaciones anteriormente menciona-
das se consideran que entran dentro del ambito y espirifu'de
la presente.invencidén. -

La presente invencién se ha descrito con referencia
a las realizacibn pfeferida. Ni que decir tiene que después
de la lectura y compresidn de la presente'memoria se podré. ocu
rrir a otres ciertas modificaciones y alteraciones. Es nuestra
intencidn incluir todas estas modificaciones y alteraciones,

siempre que entren dentro del 4mbito de las reivindicaciones

adjuntas o de sus eqdivalentes.

Descrita suficientemente 1a natursleza del invento,
asi como la manera de realizarlo en la ﬁréctica, debe hacer—
se'constar que las disposiciones snteriormente indicadas son
susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren

su principio fundsmental.

-23-
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REIVINDICACIONES

1.~ Procedimiento y dispositivo para indicar el estado

de un cuerpo graitorio, activendo un miembro accionado elée-

tricamente asociado a un cuerpo girastorio, procedimiento, carag~

terizado porque comprende los pasos de: montar un generador en
cuerpo, incluyendo el generador un estator que tiene un arrc-

1lamiento de campo y un rotor, con el estator y el rotor dis-

puesto en asociacibén operativa estrechamente separada entre si}

estando montado uno de los cdmponentes de estator y rotof-para
rotacidn independiente del cuerpo y el otro componente de es-
tator y EOtOr , estando montado el otro componente fijsmente
al cuerpo; proporcionar medios para mantener ei primer compo-
nente en disposicidn generalmente fija cuando el cuerpo y el
otro componente girsn alrededor del eje del cuerpo; girar el
cuerpo y el otro compongnte alrededor del eje del cuerpo para
obtener una rotacibén relativa entre el estator y el rotor pa-
ra provocar una tensidén en el arrollamiento de campo; y conec—
tar el arrollamiento de campo al miembro accionado eléctrica-
mente para activar el miembro por medio de la tensién induci-
da.

2.~ Procedimiento segin la reivindicacién 1,caracteriza-
do porgue incluyé el paso de controlar selectivamente la ten-
sidén inducida comunicada al miembro accionado en respuesta a
une condicidén predeterminada del cuerpo,

3,—- Procedimiento segin la reivindicacidn 2, caracteri-
zado porque el niembro accionado comprende un radiotransmisor

v el paso de controlar selectivamente comprende hacer que el -

O

radiotrensmisor sea activedo psra transmitir uns sefial de radi

en respuesta a la condicidén predeterminada.

el



- 25_

4,- Procedimiento segln la reivindicaciém 1,caracterizadp
porque ¢l primer componente comprende el componente de rotor

y el otro componente comprende el componente de estator, incl

| =

yeundo el paso de montaje situar los componentes cosxislmente
5e entre si, rodeando el'componente de estator el compomnente de
rotor., ’ _

5,- Procedimiento segln la reivindicecién 4,caracféri-
zado pofque el peso de proporcionar cqmprende una zona contra-
pesada en el componente del rotor a un lado del eje del ‘cuer—
10. po, haciendo las fuerzas de gravedad que el componente dé-fo-
tor permanezca aproximadamente fijo &urante la rotacidn dél
cuerpo 7 el componente del estator alrededor del eje del- cuer-
PO, 7 '

6.~ Procedimiento segin lss reivindicaciones 1 3 5,
15. dafacterizados porque para indicar el estado de inflado de la
rueda de un vehiculo formado por la llenta de la rueda y el
neumitico, el procedimiento comprende los pasos de: monbtar un
generador en ls rueds aproximadamente coaxisgl sl eje de la rug
da para generar uns tensidn cusndo se hace girar la rueda al-

20, rededor del dicho eje; conectar la tensién generada a un miem-
bro indicador activado eléctricamente; proporcionar medios de

deteccidén para detectar el estado de inflado del neumitico;
v provocar 1la activacidén selectiva del miembro indicsdor en
respuesta a la deteccidn de una condicién predeterminada de
22+ inflado por parte de los medios de deteccidn.

9.~ Procedimiento segfn la reivindicacién 6,caracteri-
zado porque el paso de provocar incluye el paso de controlar
1a tensidn al miembro indicador en respuesta s los medios de

deteccidn por medios de conbtrol interpuestos entre los medios

30, de deteccidén y los medios indicadores.
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8.- Procedimiento segln la reivindicacidn 6,caracterizad
porque el paso de conexidn comprende conectsr Ta. tensién gene-
rada a un radiotransmisor, trapsmitiendo el radiotransmisor
una sefial de radio en respuesta a la activacidén selectiva.

S 9.~ Procedimiento segin la reivindicacidén g,caracteri-
zado porque elpaso de proporcionar medios de deteccidn com-
;rende el proporcionar un sensor de presidn del aire que comu—
nica con el neumadtico, provocando el sensor 1la activacidn de
los medios de indicacién durante al menos uﬁ limite predeter-
10, minado de presién de aire del neumdtico.

10.~- Procedimientb segin 1a reivindicacién 9,caractie-
rizado porgque el miembro indicador comprende un radiotransmi-—

sor y el paso de provocar comprende 1s activacidn del radio-

transmisor en respuesta 2 la detececidén por parte del sensor
15. de presién del aire de sl menos un limite predeterminado.

11.- Procedimiento segfn la reivindicacidén 9,caracteri
zado porque el miembro indicador comprende un radiotransmisor
y el paso de provocar comprende la activacién del radiotraensmi
sor en respuesta a la deteccidén por parte del sensor de presidn
20, del aire de al menos un limite predeterminado.

12.- Dispositivo indicador pera la eplicacidn del pro-
cedimiento segin las reivindicaciénes 1 s 11, adaptado para i
montado con relacibén z un cuerpo giretorio.psra girsr con el
mismo y activar un miembro accionado eléctricamente, caracte-
25. rigzado porque se constituye por: un generador que incluye un
miembro de alojamiento que tiene un eje longitudinal de slojan
miento, incluyendo medios para montar el alojamiento en el
cuerpo, un estator que incluye un arrollamiento de campo aso-

¢isdo y un rotor, dispuestos al estator y el rotor en el dloja-

30. miento aproximadamente coaxiales &l eje del 2lojsmiento en co-
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tenerlo en disposicién generalmente fija cuando el alojamiento

municacidn separada y operativa entre si, estando montado uno
de los dos componentes de estator y rotor pars rotacidn inde-
pendiente alrededor del eje del alojemiento, estando el otro
de los componentes de estator y rotor fijados de manera fija

gl slojamiento, incluyendo el primer componente medios pars msp

se monta en un cuerpo giratorio y se hace girar alrededoi’@el
eje del cuerpo, con los que se oObtiene una rotacibén relativa
entre el rotor y el estator, rrovocando dicha rotacidn rela-
tiva la induccidn de una tensibn en el arrollamiento de CRINDO ;
v un miembro sccionado eléctricsmente conectado 2l arrollanien
to de campo y activado por dicha tensidn.

1%.~- Dispositivo segln la reivindicacidn 12,caracteri-
zado porque incluye ademas medios para controlar selectivamen-—
te la tensién al miembro accionado en respuesta en una condicildn
predeterminada en dicho.cuerpo giraforio. o )

14 .- Dispositivo segln la reivindicacidén 13,caracteri-
zado porque el miembro acelonado eléctricsmente comprende un
radiotransmisor.

15.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 12,caracteri-
zado porque los medios de mantenimiento comprenden unz zona
contrapesada asociads sl primer miembro, a un lado del mismo
desde el eje del glojsmiento, actudndose en la zona contrape-
sadz por la fuerza de lz grsvedad de masnera que el primer com

ponente permanezca en posicidn précticamente fijs cuando el
cuerpo giratorio y el alojsmiento se hacen girar alrededor del

eje del cuerpo.

16.~- Dispositivo seglin la reivindicacidn 12,caracteri-

zado porque el primer componente comprende el rovor, articulé%
-

dose giratb%iaﬁente el rotor alrededor del eje del alojamientd,
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incluyendo el rotor una serie de polor magnéticos permanentes
de polaridad alterna.

17.~ Dispositivo segfin la reivindicacién 16,caracteriza-
do porque el componente de rotor tiene una forma aproximadsmepn
5 te c¢ilindrica, con los polos del rotordispuestos al menos al-
rededor de su circunferencia exterior, incluyendc el componen—
te de rotor medios para montarlo para rotacidn aproximademente
coaxial al eje del alojamiento. '

18.= Dispositivo seglin la reivindicacidén 16,caracteriza=-
10. do porque los medios de mantenimiento comprenden una zona soun=
trapesada asociada al rotor y dispuesta radislmente a un iado
del mismo desde el eje del alojsmiento de manera que la grave—
dad haga que el componente del rotor permanezca en posicién apro
ximadsmente fija cuando se hace girar el cuerpo griratoric y el
15. alojamiento alrededor del eje del cuerpo.

19.- Dispositivo segin ls reivindicecidn 18,caracteri-
zado porque el componente de rotor estd articulado a un eje
de montaje en el alojsmiento, comprendiendo las zouna contrape-
sada un peso separado asoclado fijzmente sl componente del ro=-
20. tor y dimensiocnado de manera que cuelgue radislmente hacia el
exterior del mismo.

20,- Dispositivo segin la reivindicscidn 16,caracteri-
zado porque el otro componente comprende el componente de es-

tator definido por una estructura de estator sproximadamente

25. angular fijada fuertemente al alojamiento para rodear el compo

nente de rotor, teniendo la estructura de estator un didmetro

1=

interior defin®do por una serie de polos que se extienden axis;
mente, dispuestos sz intervalos separsdos g su alrededor, estan

do dimensionados el rotor y el estator de forms que los polos

30, del rotor y estator se encuentren en asociacidn operativa es-
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zado porque el miembro accionado eléctricamente estd montado
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trechamente sepérada entre si.

21.- Dispositivo segln la reivindieacidén 20,caracteri-
zado porque el srrollamiento de campo rodea los polos del es-
tator circunferencialmente a la estructura del estator.

22.- Dispositivo seglin la reivindicacibén 20,caracteri-

en el slojasmiento.

23, Dispositivo ségﬁn la reivindicacidn 22,caractéfi—
zado porque comprende un radiotransmisor.

24,- Dispositivo seglin la reivindicacidén 23,caracteri-
gzado porque incluye unos medios de deteceidn para detectaf'
una coﬁdicién predeterminada en el cuerpo giratorio y medios
para controlar selectivamente la tensibén al radiotransmisor
en respuesta a 1os citados medios de transmisidn.

25,- Dispositivo segln las reivindicsciones 12 a 24
caracterizado porque psra vigilsr e indicar continuamente la
condicidn de inflado de neumadiicos de un conjunto convencio-
nal de ruedas de vehiculo formado por ume llanfta y un neumati-
¢o, el dispositiﬁo comprende; un generador que se puede montar
en posicidén aproximadamente coaxial sobre el conjunto de rueds
vy que incluye un slojamiento con un eje longitudinal del alo=
jamiento, un estator que incluye un arrollamiento de campo
asociado @e campo asociado y un rotor, dispuestos los componen
tes de estator y rotor en el alojamiento en comunicacién ope
rativa entre si, estando montado uno de dichos componentes de
rotor y estator psra rotacidén independiente alrededor del eje
del alojamiento,estando montado de forma fija 2l slojamiento
el otro de los componentes del estator y rotor, incluyendo

el primer componente medios pars mantenerlo en posicibn fija

cuando el -alojsmiento vé montado sproximedsmente coaxial g un
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conjunto de rueda y se hace girar alrededor del eje del conjun
to, con lo gue se obtiene una rotacién relativs entre el esta)
tor y el rotor, induciendo la rotacidén relativa una tensidn
en el citado srrollamiento de campo; un miembro indicador accip
S nado eléctricamente, conectado al arrollamiento de cempo y
activado por dicha tensidén; medios de deteccidn adaptados para
detectar el estado de inflado en un neumético en dicho conjun-
to de rueda, activando selectivemente los miembros de deteceidn
el miembro de indicacidén que responde 3 la deteccibn de uns
10. condicidén predeterminsds de inflado.
26.~— Dispositivo segin la reivindicacidn 25,csracteri

zado porque incluye ademds medios de control de tensidn que
responden a los medios de deteccidén para controlar el flujo dg
tensidn desde el arrollamiento de campo al miembro indicador.
15. 27 .~ Dispositivo segln la reivindicacisn 26,caracte~
rizado porque el miembro indicador accionado eléctricamente
comprende un radiotrensmisor.

28.~ Dispositivo segln la reivindicacién 25,caracteri-
zado porque los miembros de deteccidn comprenden medios de de-
20. teccibén de la presién del aire, sctivéndose los medios indica=
dores desde el arrollamiento de campo Gnicamente cuszndo el mes
dio de deteccién detecta uns presidén de aire predeterminada
en el Reumdtico.

é9.- Digpositivo segin la reivindicacidn 28,caracterizat
25. do porque el miembro indicador comprende un radiotrsnsmisor

dispuesto en el slojemiento del dispositivo.

30,— Dispositivo segin la reivindicacidén 29,caracteriza-
!

do porque incluye unos medios de control de la teusidn inter-—;

puestos entre el arrollamiento de campo ¥ el tranamisor para

1
|
|
30, | controlar el flujo de tensidn al trensmisor en respuesta a los

1
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medios de deteccidén que detectsn la citade presién predetermi-
nada de aire. ‘

31,- Dispositivo seglin la reivindicacidn 25,caracterizadd

porque el primer componente comprende el rotor, estando gira-
topismente srticulado el componente alrededor del alojsmientos

incluyendo el rotor una serie de polos magnéticos permanentes
de polaridad alterna.

32,- Dispositivo segin la reivindicacién 31,caracterizat
dd porque el componente de rotor tiene una configuracidn aproT
wimadsmente cilfndrica, dispuestos los polos del rotor el meng
alrededor de la circunferencia exterior del mismo, incluyeado
el rotor medios para montarlo de forma aproximadamente coaxial
para rotacién slrededor del eje del alojsmiento. .

3%,~ Dispositivo segin laz reivindicacidn 31,caracteriza-
do borque los medios de mantenimiento compreunden una zona cony
trapess ssociada el componente del rotor y dispuesta radisl-

mente a un lado del mismo desde el eje del slojamiento de man

to

ra que la gravedad haga que el componente del rotor permanesca
en posicién pricticsmente fija cuendo el conjunto de rueda
v el alojamiento se hecen girar alrededor del eje del conjﬁnto
de rueda. .

%4,~ Dispositivo segin la reivindicacidén 33,caracteriza-
do porque el componente de rotor va articulsdo a un eje de
montaje en el glojamiento, comprendiendo la zona conbraresads
un peso separado asociado de forma fija al rotor y dimensiona-

do de meneras que cuelgue radislmente hacia fuera del mismo.

35,-Dispositivo segln la reivindicacidn 3L,csracteriza-
do porque el otro componente comprende el estator definido

por una estructura de estator aproximadamente asnulaT fijada

fuertemente sl slojamiento, coaxislmente al eje del alojamien

s



10.

15,

20.

25.

_32_

to de manera que rodea el rotor, teniendo la estructura de
estator un didmetro ;nterior definido por una serie de polo
que se extienden axialmente, dispuestos a intervalos separasdos
a su alrededor, estando dimensionados el rotor y el estator de
manera que los polos del estator y el rotor se encuentren en
asociacién operativa estrechamente separada entre si.

36,~ Dispositivo segln la reivindicacidn 34,caracteri-
zado porque el arrollasmiento de campo rodea los polos del es-

tator circunferencialmente a la estructura del estator.

37.~ Dispositivo seglin la reivindicacidén 35,caracteri-
zado porque 1los medios de deteccidn comprenden unos medios de
deteccidén de la presidén,siendo activados los medios indicéqo—
res desde el arrollamiento de campo dnicamente cuzndo los mé—
dios de deteccidn detectan una presidn predeterminada del aire
en el neumatico.

%8 .~ bispositivo segln la reivindicacidn 37,caracteriza-
do porque el miembro indicador comprende un radotrsnsmisor
digpuesto en el glojamiento del dispositivo.

39.- Dispositivo segin la reivindicacidn 36,caracteri-
zado porque incluye medios de control de la tensién interpues-
tos entre el arrollamiento de campo y el transmisor para con-
trolar el flujo de tensidn al transmisor en respuesta a la detec
cidén de la presidn predeterminada de aire por parte de los me=-
dios de deteccidn.

40.~ Procedimiento y dispositivo para indicsr el estado
de un cuerpo giratorio, tal y como queda sustancialmente descri

to en 1la presente Memoria, y en los dibujos adjuntos,

*
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