MINISTERIO DE INDUSTRIA AL

REGISTAD DE LA PROPIEDAD INDUSTRAL  #) \ cu@i @) =" A3
o of fegistro do SRS A .871

GQ(\O\G 1""0" > Que f\g\‘r'\"\ T ‘Of‘ @ FECHA DOE PRESENTACION

contos L ony e 410

ae“‘z:der\a Wermoila o 10-1977

ten!

ESPANA PATENTE DE |NTRODUCCION

@) recia ox rusLicioan
.cLA"FIcAClON INTEANACIONAL

[ 6

@‘I’ITULO DE LA INVENCION
el

. o

"UNA DISPOSICION DE CONJUNTO AGCIONADO ; 3
70 LINEAT EN UN MOVIMIENTO DE RODACTON ALTeRNsovGR % UV MOIIMIEN

2
2

TR

@ PATENTE EXTRANJERA U OTRA FUENTE DE INFORMACION

EE.UU., 14-8-1974, N2 3,952,605

@ SOLICITANTE (8)

KEELER CORPORATION
(File: Keeler FP-343).°

DOMICILIO DEL SOLICITANTE

955 Godfrey Avenue, SW., Grand Rapids, Michigen 49502, EE.UU.

@ INVENTOR (ES}

@ TITULAR (ES}

@ REPRESENTANTE

DON ALBERTO DE ELZABURU MAR.)UEZ : (P.-67.054)

UNE A-4 mMoD 3108 UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA

Jjga




P- 67,054

10

15

20

25

30

L "GERRADURA"

Hoja nam, l

La presente invencidn se refiere a una disposi-
cidn de conjunto de accionador, y mds en particular a una
disposicién de conjunto de accionador para convertir un mo
vimiento lineal o de trasglacién en un movimiento alterno de
giro a derechas e izquierdas (dextrdégiro y levégirol

En el pasado se han desarrollado y utilizado una
amplie diversidad de accionadores pera convertir un movi-
miento lineal de traslacién en un movimiento de rotacidn,
tipicamente pare abrir puertas, poner en accidn mecaniswos
de bloqueo o cerradura, etc.: pdr ejemplo, puertas da_hq;
nos, ventanillas de ventilacién de automéviles, puertas_&e
conductos de calefaccidén y acondicionamiento de aire en au
toméviles, cerrojos o cerraduras de puertas'etc. Estos
accionadores incluyen en general algun tipo de medios moto
res o productores /Je movimiento/ lineal, tales como mm mo
tor de vaclo, y algén tipo de disposicién de engranaje co~
mo, por ejemplo, un conjunto de tornillo sin fin y ruéda
helicoidal, para convertir el movimiento lineal del motof
de vacio en un movimiento de rotacidén que actie sohre‘ia‘
puerta o similar que ha de moverse 0 hacerse glrar re&o—\
rriendo un arco. El movimiento de rotacién dextrégiro o le
végiro se efectia en general cambisndo el sentido del movi
miento lineal del motor de vacio, esto es, invirtiendo el
sentido de marcha del motor., Aunque algunos de estos accip
nadores vienen siendo en general satisfactorios, tienmen al
gunas desventajas, tales como las de ocupar excesivo espa-

cio, precisar unos sistemas de articulacidn complicados,

L]

no ser fiables y tener un elevado coste de menufactura. PoT
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~ consiguiente, se hace sentir cada vez méds la necesidad de
me jorer los accionadores para eliminar las desventajas ci
tadass. .
Con arreglo a la presente invencidn, se habilits)
una disposicién de conjunto de accionador para convertir
un movimiento lineael o de traslacién en un movimiento de
giro o de rotacidn, disposicidén que es compacta (de poco
volumen de ocupacidén), fiable y poco costosa de fabricar.
El accionador estd destinado en particular & hacer funcio-
ner el meoanismo de bloqueo en un cerrojo de puertas de
automévil, El conjunto de accionador incluye un védstago-
elargado y wnos medios, tales como un solenoide y unosmf
medios de muelle de retroceso para producir el movimignto
lineal del vdstago en ambos sentidos en la direccién ée;su
propio eje, asl como un miembro cepaz de girar. Unos mé;
dios de leva desplazable y seguidor de leva asociados al
véstago y al miembro capaz de girar pueden ponerse en ac-
¢ién con el movimiento lineal del vdstago, produciendc un
movimiento de giro alterno a derechas (dextrdgiro) e iz=
quierdas (levégiro) del miembro capaz de girar. El saﬁfido
del movimiento de giro cambia alterndndose tras cada ciclo
de movimiento axil del vdstago en ambos sentidos. El vds-
tago estd montado a deslizamiento con movimiento lineal a
t0do lo largo (en la direccién de su propio eje) y tiene
un ‘taladro trapsversal que lo atraviesa. Un pasador segui-
dor de leva recibido a deslizamiento en el taladro tiene
una longitud poco mayor que el didmetro del véstago, y es
capaz de desplazarse entre una primers posicidén, en la que
uno. de los extremos del pasador seguldor pone en acclién
(en un determinado sentido) al miembro giratorio, y une
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seguidor el gque pone en accidén al miembro capaz de girar eﬁ
el sentido opuesto. De preferencia, se usa un solenoide o
un motor de vaecio pars producir el movimiento axil.del vég(
tago en un gentido determinado, y se emplean unos medios
de solicitacidén, tales como un muwelle de hélice, para obli
ger al véstago a ir en el sentido axil opuesto.

El miembro capaz de girar, o miembro giratorio,
se coloce junto al vdstago con su eje de rotacién perpendi
cular, en general, al eje del vdstago. 4 partir del miem-
bro capasz de girar se extienden hacia arriba, a cada lado
del vdstago, unos miembros de tope con los cuales toms con
tacto de aplicacidn el pasador seguidor. Los medios de.cam
biar el sentido del movimiento de rotecién del miembro gi-
ratorio incluyen un per de miembros de brazo montados de
modo gque pivotan junto al miemhfo giratorio. Cuando el vdg
tago se halla en una posicidén inicial o de partida en cada
ciclo, uno de los brazos estd en contacto de aplicaeidn
(a tope) por uno de sus extremos con el pasador seguidnr y
por el otro extremo con una superficie de aceidn de 1evé
presente en el miembro giratorio. ILa superficie de accidﬁ
de leva actiia movimiendo los bfazos alternativamente con
el fin de desplazar el pasador seguidor durante cada cielo
del movimiento axil lineal de modo que se aplica alternati
vamente & los miembros de tope tras cada ciclo de movimien
to lineal del véstago.

El conjunto de acclonador estd particularmente
destinado a su uso con un mecanismo de bloqueo para una
puerta de auntomdévil que incluye un elemento mévil, activa-
dor del blogueo. ElL conjunto de accionador convierte el
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Tmovimiento lineal o de traslacién en un movimiento de rota
cién con el fin de mover el elemento activador de bloqueo
de una a otra de dos posiciones: una de bloqueo y otre de
desbloqueo.

En los dibujos adjuntos:

~ la figure 1 es une vista en perspectiva de la
disposicidn de conjunto de accionador del presente invento;

- la figura 2 es une vista en perspectiva, de
despiezo ordenado, del conjunto de accilonador de la fig. 1j

~ la figura 3 es une vista en slzado lateral del
conjunto de accionador, tomade por la lines III-III de ia
fig. 13 'w,€

- le figura 4 es una vista simplificada de .la
superficie inferior del miembro giratorio y de los migmr
bros de brazo, vistos en general por el plano IV-IV de ia
fig. 3, con partes omitidas pare mayor claridad; A

- la figura 5 es una vista en plantae ampliada,
por la parte superior, del miembro giratorio;

- ’1as figuras 6 a 12 inclusive son unas vista?
en planta del conjunto‘de acoionador, e ilustran unas ﬁbqi
ciones sucesivas de los elementos del mismo durante dos ci
clos completos del movimiento iineal o de traglacién del
vdstago; ¥y )
- lag figures 13 y 14 son unas vistas en plantsa
del conjunto de accionador, e ilustren unas posiciones su-
cesivas del mecanismo activador de blogqueo durante los ci-
clog de movimiento lineal del vdstago.

Descripeidn de la forma de ejecucidn preferida.

Con referencis a las figs. 1 & 5 de los dibujos,

el conjunto de accionador de la presente invencién estd dg
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miembro o védstago alargado 20 de forma de varille capaz de
moverse linealmente respecto a un bastidor 30 que lo sopor
ta. El vdstago 20 funciona cooperativamente con un conjun-

to de rotacién 2 un miembro giratorio 50.

El conjunto de accionador 10 estd destinado en
general a ir montado en el mecanismo de blogueo o cerradu-—
ra de puerta 60 de un automévil (figs. 3, 13 y 14) con el
fin de hacer funcionar un elemento 62 activador de blogqueo
en el sentido de bloquear y desbloquear automdticameunte el
mecanismo de bloqueo 60. El mecanismo 60 de bloqueo de-:
puerta es de un disefio de construceidn usual y puede sex
del tipo normalmente utilizado en una disposicidén de con-
junto de puerta de automocidén. El elemento 62 activador de
blogqueo puede ser desplazado manualmente, como por medio
de una-varilla (no representada) que se extienda a fravés
de la envolvente de puerta de un avtomdvil hasgta el inte-
rior del vehiculo, 0 bien desde el exterior como por medio
de una llave 0 similar. El accionador de la presente dispo
sicidén estd particularmente destinado a su uso con conjun—
tos de bloqueo o cerradura de ﬁuertas en un vehiculo, en
el cual las cerraduras pera las diversas puertas del vehi-
culo pueden hacerse funcionar simultdneamente a distancia
por medlo de un solo interruptor, permitiendo que el opera
dor efectie el blogueo o el desbloqueo de todas las puer-—
tag del vehiculo. En cualquiera de los diversos modo de
funcionamiento, el elemento 62 activador de bloqueo se deg
plaze de una a otra de las posiciones indicadas en las

figse 13 y 14 con el fin de efectuar, sea el bloqueo, sea
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El vdstago 20 se desplaza entre unas posiciones
primera y segunda pars efectuar la rotacidén alterna a dere
chas y & izquierdas del miembro de place 50 al recorrer ca
da ciclo de trabajo o funcionamiento. El vdstago 20 puede
ser activado, moviéndose a lo largo de su propio eje li=-
neal, por unos medios propulsores cualesquiera, tales como
un motor de vaclo o similar. En la forme preferide de eje-
cucldn que se ilustra, el vdstago 20 es accionado, con mo-
vimiento a 1lo largo de su eje lineal, por una bobina elec-
tromagnética 22. Ia bobina 22 es de una forma de constrio-
cién usual que comprende muchas vueltas 0 espiras de'hilé
arrolladas en torno a un micleo 24 que puede ser moldeado
formando parte integrante del basgiidor 30. Los extremoé,
del hilo (no representados) van conectados de manera usuél
e una fuente de alimentacién de energia adecuada, por unos
medios de interruptor (tampoco representados). La bobina
22 y el ndcleo 24 pueden ir montados en un bastidor de 30~
lenoide 26 de forma general de U que, por conveniencigy -
puede former parte integrante de unos medios de soporteA»
(no representados) para montar el conjunto 10 de accigﬁﬁdor
en el mecanismo de blogueo 60.I

Bl védstago 20 incluye una primera porcidén 28 re-
cibida a deslizamiento en el centro del nucleo 24. La bobi
ne 22, el micleo 24 y la porcidn 28 del véstago 20 consti-
{tuyen cooperativamente un solenoide. La primers porcidén 28
del vdstago 20 sirve de'armadura del sgolenoide, y, al pro-
ducirse la excitacidén eléctrica de la bobina 22, se ve
obligade a moverse hacia dentro, a lo largo de su propio
eje linesl, con el fin de efectuar la rotacidén del elemen-
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El extremo opuesto del vdstago 20, designado con
el mimero 32, es en general de perfil en D, teniendo forma)
da una superficie inferior 34 plana. La superficie plana
34 se extiende a lo largo de una porcidén de la longitud
del vdstago 20 en donde forma un escaldn 36 (figs. 1y 4)
a mitad de camino a lo largo del vdstago. A través del vdg
tago 20 se extiende una abertura ¢ taladro 38 en torno a
un eje geométrico transversal respecto a la longitud axil
del vdstago, destinado a recibir un pasador seguidor 42,
El pasaaof seguidor 42 tliene una longitud ligeramenite mew
yor que el didmetro exterior del vdstago 20 y su didmeiro
se corresponde muy de cerca con el didmetro del taladro
transversal 38 de modo que exista un ajuste de ligera
friceidn. E1 pasador seguidor 42 estd recibido a desliza-
miento a través del vdstago 20 y puede desplazarse selec-—
tivamente extendidndose o sobresaliendo a uno y otro lado
del ejg lineal del vdstago 20.

El bastidor de soporte 30 es de una configura-
cién general en forma de caja, teniendo una parte superiox
abierta, una pared inferior o de fondo 44, unas paredes
laterales o costados 46, 46a y unas paredes extremas o tes
teros 48 y 52. Los testeros 48 y 52 se extienden hacia
arriba y van provistos de unas aberturas 4Q§ ¥y 52a, res-
pectivamente, practicadas a su través para recibir a des-
lizamiento el védstago 20. Ia abertura 48a recibe a desli-
zamiento el extremo 28 del vdstago 20, en tanto que la
abertura 52a tiene una configuracién general de perfil en
D, con una superficie inferior 54 plana, para recibir a

deslizamiento el extremo 32 de perfil en D y la parte pla
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—na 34 del vdstago 20. Las configuraciones de perfil en D
correspondientes del védstago y la abertura 52a impiden la
rotacidn del vdstago respecto al bastidor 30.

A partir de los costados 46 ¥ 46a se extienden
hacia fuera dos pestafias de montaje 56, dotadas cada una
de una abertura 58 que las atraviesa, mediante las cuales
es posible fijar el bastidor 30 al mecanismo de bloqueo
60 de manera usual.

Ia pared inferior ¢ de fondo 44 tiene una serie
de tres aberturas culdadosamente distanciadas. Hay una
aberture central 64 destinada a recibir un miembro de e&pi
ga 66 que se extlende. a partir de la superficie inferipﬁ
del miembro giratorio 50 y sirve de pivote de montaje pare
el mismo.

las dos aberturas adicionales 68 y 68a estén &;g
tanciadas por igual a cada lado de la abertura 64 de pivo-
te, para recibir unos miembros de espiga de pivote T0 ¥y
702 que se extienden hacia abajo a partir de un par de
miembros de brazo 72 y T2a, respectivamente. Un pasador T4
que se extiende hacie arriba, fijado en la pared infericr
44, estd recibido en un entrante radial 76 formado en la
superficlie inferior del miembrb giratorio 50. El pasador
T4 propofciona unos medios de tope que llegan hasta tocar
los extremos del entrante radial 76, impidiendo la rota-
cién excesgiva del miembro de placa 50, como se describird
mds adelante.

Los brazos 72 y 72a, el miembro giratorio 50 y
el pasador seguidor 42Afuncionan cooperativamente formando
el mecanismo 40 de leva y seguidor de leva para producir
la rotacidn alterna, a derechas y a izquierdas, del miem-




P- 67,054

10

15

20

25

30

Hoja nGm. 9

Tbro giratorio 50 al producirse cada ¢iclo de funcionamien-

to del accionzdor.
Un entrante 0 depresién circular 77 formado en

| el testero 52 rodea la abertura 52a de perfil en D y forma

un asiento para alojar uno de los extremos de un muelle
de hélice 78. El muelle 78 estd situado por encima del ex-
tremo 32 del vdstago 20, y retenido en &l por un miembro
80 de sombrerete dotado de pestaiia. El muelle 78 sirve de
medios de solicitacién para retener el véstago 20 en una
primera posicién, o posioidén neutra (figs. 1, 3, 6, 9, 12
y 13). Tas fuerzas magnéticas engendradas’ en la bobina 22,
al ser ésta excitada, desplazan el védstago 20 a la izZquisy
de, venciendo la solicitacidn del muelle 78. Al desconec-—
tarse el circuito o paso de corriente por la bobina, el
muelle 78 hace volver el vdstago 20 a la primers posicidn.

El miembro giratorio 50, de preferencia, estd
moldeado partiendo de un material de tipo pléstico, como
el policerbonato. El miembro 50 es de forma circular y dis
coidal en general. Tal como se describe mds arriba, la és-
piga 66 se extiende & partir de la superficie inferior de
dicho miembro y, una vez colocada en la abertura 64, cons-—
tituye su eje de giro o pivote; Como se ilustra en las
figs. 4 y-5, la espiga 66 puede tener una superficie infe~
rior configurada para su conexién a un miembro de biela o
de articulacién 82 (fig. 3), con un pasador 84 que se ex-
tienda a través del mismo para su recepcién en un elemento
62 activador del blogueo, con el fin de efectuar el movi-
miento de desplazamiento del mismo,

La superficie superior del miembro giratorio 50

(fig. 5) incluye dos miembros de apoyo o accién de tope 86
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~y 86g que se extienden hacie arriba, los cuales, una vesz
montados en el bastidor, se extienden hacia arriba a cada
lado del vdstago 20 para recibir en contacto de aplicacidn
gelectiva el pasador de tope 42, con el movimiento del véds+
tago. El didmetro exterior del miembro giratorio 50 estd
dividido en dos porciones de didmetro, de las cuales la pri
mera, o porcién de didmetro exterior 88, mds grande, inclu-
ye los miembros de apoyo 86 y 86a. Unos escalones 90 y 90a
netemente definidos en los miembros de apoyo 86 y 86a se
extienden radialmente hacia dentro formando una poreidn 92
de didmetro menor. Los escalones se extienden a todo lo
largo del miembro giratorio hasta la superficie inferior.
El entrante 76 formado en la superficie inferior o més_ﬁaja
del mlembro giratorio 50 se abre hacia fuera radialmente
hasta llegar & la superficie 88 de didmetro mayor. ILa su-
perficie 88 de didmetro exterior mayor forma una superii-
cle de leva capaz de funclionar contra las superficies que
miren hacia dentro, 94 y 94a, de los brazos T2 y T2a, res-
pectivamente, congitituyendo cooperativamente una pareja de
gaguidores de leva.

Con referencia ahora a las figs. 2 y 4, los bhra-
20s T2, 72g son idénticos en su forma pero simétricos en
contraposicidén (imagen especular) uno respecto del 01tro.
Cada brezo tiene. una forma 1igeraménte'de C yy como antes
ge ha dicho, estd montado de modo que puede girer o pivo-
tar, por medio de las espiges de pivote 70 y 70z, en las
aberturas 68 y 68a practicadas en la pared inferior 44 del
bastidor 30. Como los brazos 70 y 70a son idénticos, sélo
ge describird con detalle el brazo 70. La porcidén corres-




P" 67 0054'

10

15

20

25

30

Hoja nim, 11

—de referencia seguido del sufijo &8, cuando e¢llo sea neocesg
rio. Como se observard, las caras internas 94 de los bra-
z0s 72 se extienden en general a lo largo del eje geométri
co o linea central de la espiga de pivote 70, dejando al
descubierto aproximadamente la mitad de la superficie supe
rior de la espigae 70. Una porcidn 96 de superficie curva
que constituye una rama corta del brazo T2 tiene un radio
interior, de superficie, aproximadamente igual al radio de
la porcidn 88 de didmetro exterior grande del miembro gi:g
torio 50. La superficie 96 pasa en general por el centro
axil de la'espiga T0. La porcién de rema restante mds lar-
ga de la cara interna 94 se extiende en el sentido opuesio
a partir de la espiga 70, donde forma una rama 100 vuq;&é
hacia dentro. Ia cara interna (respecto al vdstago 20) de

la rama 100 forma una superficie en rampa 102 que se ex-—

- tiende hacia arriba hasta llegar a una superficie plana’

104. La superficie en rampa 102 y la superficie plana 104
congtituyen una segunda superficie de leva en el extremo
del miembro de brazo 72, para aplicarse funcionalmente-al
pasador seguidor 42 y desplazarlo a lo largo de la abérﬁu—
ra 38 como se describird mds adelante. -
Los brazos 72 y 722 tambidén pueden ser moldeados
de un material pldstico, de preferencia de acetal o simi-
lar. Las espigas 70 y 70z estdn hechas de una misma pieza
con las superficies de leva y las caras internas de los
brazos. Como se observard, una porcidén expueste o dejada
al descubierto, de la parte alta de las espigas 70 y T0a,
se extiende hacia fuera a partir de la superficie de cara
interna de los brazos, de tal modo que, cuando los brazos

estdn introducidos en las aberturas 68, 68z del bastidor
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30, la superficie superior expuesta de cada espige queda eq
general a los haces de la superficie superior de la pared

inferior o de fondo 44.
Como agimismo se ohservard, las posiciones rela-

las porciones de didmetro exterior 88 y 92 del miembro rotg
torio 50 estdn en relacidén con la superficie curva de cara
interna 96 y 96a de los brazos 72 y T2a. El centro de las
aberturas 68 y 68z en las cuales se hallan instaledas las
espigas 70 y 702 de los brazos 72, T2g estéd situado a cier-
ta distancia del centro de la abertura 64 en la cual va-
montede la espiga 66, Esta distancia es igual al radio mds
grande del miembro giratorio 50. Ia superficie curva 96 de
log brazos constituye una superficie de seguidor de 1e§a
para su aplicacidn en contacto con el didmetro 88 del miem-
bro giratorio 50. Esta superficie curva 96 tiene un radio
de curvetura aproximademente igual al radio de la parfé‘de
didmetro mayor 88 del miembro giratorio 50, de modo que-la
superficie de leva 88 pasa por la linea central axil de lag
espigas 70 y 70z. Las superficies en escaldén 90 y 90a
(figs. 4 y 5), como se describird mds adelante al hablar
con detalle del funcionamiento.del accionador, sirven para
mentener fijoeeleefivamente uno u otro de los brazos duran-
te el funcionamiento, mientras se permite al otro brazo gl
rar en torno a8l eje geométrico definido por la espiga, de=
jando por lo tanto que el pasador 42 se desplace & partir
de un lado o del otro con el movimiento del vdstago.
Montaje

El montaje del conjunto de accionador es relativg

mente sencillo. Los brazos 72 y 728 se colocan en posicidn,
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en el bastidor 30, de tal modo que las espigas 70 y T0a se
hacen girar en las correspondientes aberturas de montaje

68 ¥y 68a, respectivamente. Ia superficie inferior del miems
bro giratorio 50 se superpone a las porciones de superflclé
superior expuestas de las espigas 70 y 70g al quedar la es+
piga de pivote 66 situada en su sitio, a través de la aber
tura 64 practicada en la pared de fondo del bastidor 30.

El védstago 20 se introduce a través de la abertura circular

48a practicada en el testero 48, y se empuja a fravés del

niembro giratorio 50, cruzdndolo entre los miembros de &8po-
yo o acciéﬁ de tope 86 y 86a. El vdstago se prolonga lusgo
pasando a través de la abertura 522 de perfil en D pragti—
cada en el testero 52. El pasador seguidor 42 se instala‘a
travéds de la abertura 38 practicada en el vdstago 20,
corriendo el pasador en una porecién de altura reducida'8
muesca T3, 73z de los brazos 72, T2a. El pasador 42 se deg
plaza luego, segun las necesidades, en torno a los mieﬂbro%
de apoyo, al moverse el vdstago 20 pasando a su sitio para
recibir el muelle de hélice 78 y el sombrerete 80. EL mue—~
lle de hélice 78 estd colocado encima del extremo 32 de pej

ld

£il en D del vdstago 20 y asegurado sobre é1l por el sombre
rete 80 .

Funcionamiento

Las figs. 6 a 12 ilustran el funcionamiento de

referencia a la fig. 6, el miembro giratorio 50 estd vuel-
to a fondo en sentido levégiro y el vdstago 20 se encuen-
tra solicitado hasta una primera posicién, exterior, por

el muelle 78. La porcidn 88 de didmetro exterior del miem-

bro giratorio 50 estd en contacto de aplicacidén con la su~
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perficie de leva 96a formada en la cara interna del brazo
72a. El brazo T2a, por lo tanto, estd pivotado de tal modo
que el drea plana 104 se aplica al vdstago 20 y el pasador
seguidor 42, haciendo que el pasador seguidor se extienda
hasta salir por el costado opuesto del véstago 20, exten-
diéndose hacia fuera en direccién al brazo 72. El vdstago
20 estd mantenido en una posicién de solicitado hacia fue-
ra por el muelle 78. En la fig. 7 puede verse que, a2l ser
atraldo el vdstago 20 hacia dentro por el accionamiento de
le bobina, el vdstago 20 actda de armadura del solenoide y
Se mueve hacia la izquierda, venciendo la accién solicitan
te del muelle 78. El pasador seguidor 42 se aplica al-miem
bro de apoyo o tope 86 mds préximo, del miembro giratdrib
50, Al seguir el vdstago 20 moviédndose a la izquierda; el
contacto de aplicaciéﬁ del pasador seguidor 42 con el mieg
bro de apoyo 86 sigue haciendo girar al miembro giratorio
50 en torno a la egpige 66, hagta la posgieiébn indicada:en
la fig. 8. Ia rotacidn excesiva del miembro giratorio 50
pe detiene o impide efeotivamente en el momento en que 8l
pasador T4, que se extiende hacia arriba desde la pared -
de fondo hasta el interior del entrante 76, se aplica .
una pared lateral del entrante.76. Al llegar el miembro’
giratorio 50 a esta posicidén, la superficie 88 de didmetro
exterior se aplica a la superficle curva 96 de seguidor de
leva que hay en el brazo T2, bloqueando en su sitio el brag
20 72. Al mismo tiempo, la superficie correspondiente 96a
del lado opuesto, del brazo 728, se ha apartado o separado

y el brazo 722 queda libre para moverse.

el muelle de solicitacidén 78 ha obligado al vdstego 20 a

En la fig. 9, la bobina 22 ge he desexcitado, y |
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ir a la derecha, haste su primera posicién. Simultdneamen-—

te con este movimiento del vdstago 20 a la derecha, el pa-
sedor geguidor 42 se mueve apoyado a lo largo de la cara
interna 94 del brazo 72 y sigue a lo largo de la rampa 102
donde se ve obligado a subir y sobresalir por el lado
opuesto del vdstago 20. ELl escaldn 36 (fig. 2) del vdstago
20 se aplica a la superficie de pared interna de le escotia
dura o ventana 52g de perfil en D, en la superficie plana
54, impidiendo que el védstago 20 se salga del bastidor 30.
A medida que el movimiento del védstago 20 y el
pasador seguidor 42 hace girar el miembro de placa 50, las
superficies internas de los brazos 72 y 722 y la superfi-
cle de didmetro exterior 88 actian desplazando y bloqqgéh—
do el brazo, 72 o 72a, que esté mds prdéximo a la porcién
de didmetro exterior del miembro giratorio, de modo que el
extremo en rampe 102 y el drea plana 104 del brazo T2, en
contacto inicial con el pasador seguldor 42, se ven obligg
dog a ir hacla el vdstago 20, en tanto que el otro braze
se desplaza de modo que su extremo en contacto inicial-con
el pasador 42 queda libre para apartarse'del vdstago al .,
terminar la carrers de retorno. -
El muelle 78 fijado al extremo exterior del vds-
tago 20 es sometido a compresidén por el movimiento inicial
del vdstago y, por hallarse empujado contra la pared 52
del bastidor 30, actia impulsandb al vdstago en retroceso
hasta su pogicidn inicial o de partida al desexcitarse la
bobina (fig. 9). Al impulsar el muelle 78 en retroceso al
véstago 20 hasta devolverlo a su posicidn inicial o de par
tiday el brazo 72 del lado del védstago 20 a través del cual

"se esté extendiendo o sobresalga el pasador seguidor 42 ag




P~

67.054

10

15

20

25

30

tda empujando al pasador que atraviesa el vdstago y lo ha-

Hoja ntim. 16

ce sobresalir por el lado opuesto a aguel por el cual sobpé
salia inicialmente el pasador seguidor 42.

Durante el ciclo siguiente, al activarse la bobi
na, como se ilustra en la fig. 10, se produce una repeti-
cidén de la accidén arriba descrita, con la salvedad de que
ahora son las partes oscilantes montadas en oposicidn las
que se mueven, devolviendo asl los brazos, el pasador se=-
guidor y el miembro giratorio a sus posiciones primitivas.
En la fig. 11, por ejemplo, el pasador seguidor 42 se ha
aplicado ai miembro de apoyo 86z, obligando al miembro -gi-
ratorio 50 a girar de nuevo a izquierdas. En la fig. 12,
al obligar el muelle 78 al vdstago 20 a ir hacia fuere;,.el
pasador seguidor 42 se ve obligado a sobresalir por el la-
do opuesto del vdstago 20 para su sucesiva aplicacidn al
miembro de apoyo 86, como se indica en la fig. 6.

Durante el funcionamiento del accionador de esta
invencidén, la importancia de la situacidn de los taladros
64, 68 y 68z antes descritos, asi como de la superficie .68
de didmetro exterior del miembro giratorio 50 y las super-
ficies curvas 96 y S96a internag, 0 que dan hacia dentro,.
de los brazos 72 y T2a, es la de efectuar un bloqueo y deg
blogueo instentdneos de los brazos hasta sus respectivas
posiciones de accidn de leva y de inaccién o reposo.

A los fines del estudio, la posicidén de accidn
de leva puede definirse como aguella posicidn en la cual
uno u otro de los brazos, 72 o 728, hard que el pasador sg
guidor 42 se desplace a posicioneg gituadas en.uno u otro
lado ‘del vdstago 20. El cambio instantdneo desde la posi-
cién de bloqueado a la de desbloqueado del brazo 72 o el
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722 se produce en el momento en que el escaldn 90 o el 90a
Gel miembro giratorio se halla alineado con el centro de
~la espiga 70 o la 702 que sobresale hacia abajo a partir
del brazo respectivo. Cuando el escaldn 90 o0 el 90z del
miembro giratorio 50 se aparte del centro de la espiga TO
en direccidén a la superficie en rampa 102, el brazo queda
libre para girar o pivotar, y no desplazard el pasador se-
guidor 42, En cuanto el escaldén 90 cruza pasando por el ce
tro de la espiga 70 en el sentido opuesto, el brazo ya no
puede girar, y queda retenido en posicién contra el vésta-
go 20, produciendo el desplazemiento del pasador 42 & medi
da que éste resbela a lo largo de la rampa 102 y por sabfe
el drea plana 104. Al quedar uno de los brazos bquueg@Q‘
en posicidn, el otro brazo queda libre para girar o pi@o—
tar. Durante el funcionamiento, si por alguna razén se de-
tiene el vdstago 20 o el miembro giratorio 50 durante el
movimiento y ninguno de los brazos T2 o T2a estd bloquéa~
do, no se producird atasco alguno, Al desexcitarse la bobl

na, el vdstago 20 volverd a su posicibn inicial y el pasa-

- dor seguidor 42 quedard sobresaliendo por el mismo ladé-t

del védstago 20 que al principio de la carrera. Ni un brazo
ni el otro fendrdn influencia alguna de solicitacidén sobre

el pasador 42, de modo que al excitarse de nuevo la bobina

minado.

Las personas versadas en la materia se dardn
cuenta fdcilmente de que la presente invencidn habilita
una disposicidn de conjunto de accionamiento que resulta
de construccidn sencilla y extremadamente fiable en su fun

cionamiento. Dichas personas asl versadas apreciardn tame

el mecanismo terminard la carrera que antes no se habla te;

[

L MK
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bbién fdcilmente las muchas ventajas de la presente inven-
cibén, y reconocerdn las muchas varianites y modificaciones
que pueden hacerse. Si bien en lo que antecede se ha des-
crito e ilustrado con detalle una forme preferids de ejecu
cidén del invento, se tiene la intencién de abarcar todas
las disposiciones equivalentes, a menos que de la redac—
cibn explicita de las reivindicaciones que siguen se des-

prende expresamente lo contrario.
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Los puntos de invencién propia, no nueva, pero
no establecida, practicade ni divulgada en Espafia, que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten~
te de Introduccidn, por DIEZ afos, son los que se recogen
en las reivindiceciones siguientess ’

18 .~ Une disposicién de conjunto de accionador
para convertir un movimiento lineal en un movimiento de .
rotacidén alternativo, que comprende: un miembro de véstg{
g0; unos medios de montar dicho miembro de vdstago con -mg
vimiento a lo largo de su eje lineal; unos medios para @g
ver dicho miembro de vdstago entre unas posiciones primera
y segunde & lo largo de dicho eje lineal; un miembro gira-
torio, 0 capaz de girar, montado para girar en formo §.-un
eje geométrico perpendicular en general a dicho eje li-
neal; unos medios de aplicacidn o acoplamiento por contec-
to, agociados a dicho miembro de védstago y a dicho miembro
giratorio, pars hacer girar dicho miembro giratorio con el
fin de producir una rotacidn aiterna en un primer sentido
¥y en el sentido opuesto con el movimiento lineal o de tras
lacidén de dicho miembro de vdstago entre dichas posiciones
primera y segunda, incluyendo dichos medios de aplicacién
un miembro seguidor desplazable entre unas posiciones pri-
mera y segunda de funcionamiento, incluyendo dicho miémbro
seguidor un miembro de pasador en dicho miembro de vdstago
montado a deslizamiento con movimiento transversal a dicho

eje lineal, teniendo dicho miembro giratorio una pareja de
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miembros de a2poyo o accién de tope situados en &L a lados
opuestos de dicho vdstago pera su aplicacidn en contacto
de acoplamiento con dicho miembro de pasador; unos medios
pare desplazar dicho miembro seguidor desde dicha primera
posicién de funcionamiento a dicha segunde posieidn de fun
cionamiento oon el movimiento de dicho miembro de vdstago
entre las citadas posiciones primera y segunda, incluyendo
dichos medios de desplazar un par de miembros de brazo mon
tados de modo que giran o pivotan en dichos medios de mon-
taje, con movimiento de giro en torno a unos ejes geométri
cos perpen&iculares a dicho eje lineal; y unos primeros.ne
dios de leva, en dicho miembro giratorio, capaces de coope
rar en contacto de-aplicacidn con dichos miembros de brazo
con el fin de hacer girar o pivotar alternativamente dicho
niembros de brazo hasta ponerlos en aplicacidn con dicho
mienbro de pasador, ¢bligando a dicho miembro de pasador a
entrar en posicidn de contacto de aplicacidén con uno de
los miembros de apoyo o accibn de tope de dicha pareja,
con el movimiento de dicho vdstago entre dichas pogiciones
primera y segunda, de modo que dicho miembro seguidor en.
dicha primera posicidn de funcionamiento obliga a dicho
miembro giratorio a girar en dicho primer sentido, y en 4i
cha segunda posicidn de funcionamiento obligae a dicho miem
bro giratorio a girar en el sentido opuesto.

28 ,~ La digposicidén de conjunto de accionador de
la reivindicacidén 12, en la que un primer ciclo de movi~
miento de dicho vdstago entre dichas posgiciones primera y
segunda obligs al citédo miembro giratorio & girar en di-
cho primer sentido, y en la que un segundo ciclo de movi-
miento de dicho védstago entre las citadas posiciones obli-
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~ga a dicho miembro giratorio a girar en dicho sentido
opuesto.
8,~ La disposicidn de conjunto de accionador de

la reivindicacidén 12 y que iﬂcluye ademds unos medios de
seguidor de leva en dichos miembros de brazo, pudiendo di=-
chos medios de seguidor de leva operar con dichés primeros
mediog de leva del citado miembro giratorio para obligar
a dichos miembros de brazo a girar o pivotar entrando en
posicién de aplicacidén con dicho miembro de pasador; y
aplicdndose operativamente dichos segundos medios de leva
de los citédoa miembros de brazo & dicho miembro de pasa-
dor, obligdndolo & ir a lo largo de dicho elje transversal
al citado eje lineal de dicho miembro de védstago. “‘t'

48 .. Lg disposicién de conjunto de acciona&of
de la reivindicacién 32 y que ademds incluye unocs medios
de blogueo o retencidn en dicho miembro giratorio y dichos
miembros de brazo, reteniendo dichos medios de blogueo se~
lectivamente uno de los miembros de brazo de dicha pareja
e impidiendo su movimiento al moverse el citado miembro -de
vdstago desde dicha segunda posicidén a dicha primeravPOSi-
c¢ién, obligando dichos segundos medios de leva, presentes
en el primero de los citados miembros de brazo, a dicho-.
miembro de pasador a sobresalir por uno de los lados de
dicho vdstago entrando en contacto de aplicacidn con el
otro de los miembros de apoyo de la citada pareja al mover
se sucesivamente dicho miembro de vdstago pasando a dicha
segunda posicidn.

58,- Ia disposicién de conjunto de accilonador de
la reivindicacidén 42, en la que dichog medios para mover
el miembro de vdstago incluyen unos medios de motor para
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desplazar dicho mienbro de véstago desde wna a otra de di-
—chas posiciunes: primera v segunda. -

62.- Ia disposicién de conjunfo de accionador de
la reivindicacién 52, en la que dichos medios de motor con-
sisten en un solenoide que tiene una bobina y une armadu-
ra, teniendo dicho miembro de véstago uma porcién del mis-
mo que forme o constituye dicha armadura.

T8.~ La disposicidn de conjunto de accionador de
la reivindicacién 62, en la que dichos medios de mover el
miembro de véstago incluyen ademds umnos medios de solicita~
cién que se aplican operativamente a dicho miembro de vés-
tago, obligando dichos medios de solicitacién al citado
miembro de védstago a ir desde la otra o segunda de dichas
posiciones a la primera de dichas posiciones.

88,~ La disposicién de conjunto de accionador de
la reivindicacién 12, y que inclu&e ademids unos medios de
bloqueo cooperantes en dicho miembro giratorio y dicha pa~
reja de miembros de brazo, reteniendo dichos medios de blo-
queo a uno de los miembros de brazo de dicha pareja e im-
pidiendo su movimiento al moverse dicho miembro de védstago
de una a otra de dichas posiciones,

98,- La disposicidn de conjunto de accionador de
la reivindicacién 82 y que ademds incluye unos medios de
leva, en dichos miembros de brazo, para guiar dicho miem-
bro de pesador en su movimiento & lo largo del citado eje
transversal, pudiendo hacerse funcionar selectivamente di-
chos medios de leva en el citado miembro de pasador con
bloqueo de uno (seleccionedo) de los miembros de brazo de
dicha pareja.

108,~- "UNA DISPOSICION DE CONJUNTO ACCIONADOR PARA
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CONVERTIR UN MOVIMIENTO LINEAL EN UN MOVIMIENTO DE ROTA~

v v e
. . -

Tel y como se ha aesdfifo en 1o Memoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompafian y con
los fines que se han especificado,

Esta Memoria consta de VEINTITRES hojas escritas a
méquina por una sola cara.

Madrid, 13 JUL1978
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