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) to de fabricacién. Por lo tanto, existe una necesidad toda

Hoja n6m. 2

ANTECEDENTES DEL INVENTO

Este invento se refiere a un conjunto de actua
dor y, mis particularmente, a un conjunto de actuador para
convertir movimiento lineal en movimiento de rotacién.

Se han desarrollado y utilizado en el pasado

ung amplia variedad de actuadores para convertir movimien-

bt )

to lineal en movimiento de rotacidén, tipicamente para abri
diversas puertas y similares, por ejemplo, puertas de hor-
nos, ventanillas de ventilacién de automéviles, puertas de
conductos de calentamiento y acondicionamiento de aire de
autombéviles, etc. Estos actuadores incluyen generalmente.

algin tipo de medios motores lineales, tales como un motor
de vaclo, y algén tipo de disposicién de engranajes, por

ejemplo, un conjunto de engranaje de tornillo sin fin paia
convertir el movimiento lineal del motor de vacfo en movi—

miento de rotacién que actiia sobre la puerta o similar que

ha de ser movida en un cierto arco, Los movimientos de ro—l
tacidén dextrégiros y levégiros se consiguen generalmente |
cambiando la direccifn del movimiento lineal causado por

el motor de vaclo, es decir, invirtiendo el motor, Aunque

glgunos de estos actuadores han sido generalmente satisfac
torios, ftienen algunas desventajas, tales como voluminosi-|

dad, transmisiones complicadas, insegdridad y elevado cos-

via de actuadores mejorados para eliminar las anteriores
desventajas.
RESUMEN DEL INVENTO

Segiin el presente invento, se crea un conjunto

de actuador para convertir un movimiento lineal en un mo-
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~ vimiento de rotacidén, el cual es compacto, seguro y de fa-

Hoja afm. 3

bricacién barata. E1l conjunto de actuador comprende un vés
tago o barra empujadora o de émbolo y medios para producirn
el movimiento axial de la barra de émbolo en ambos senbi-
dos axiales, preferiblemente unos medios de solenoide o
motor de vacfo y muelle, en combinacién. Unos medios de
accibén de leva estédn asociados con védstago de émbolo para
producir alternativamente movimiento de rotacién dextrégi-
ro y levégiro de uno de los medios de émbolo y de accién
de leve con el sentido del movimiento de rotacidén alter-
nando despuds de cadae ciclo del movimiento axial del vés-
tago de émbolo en ambos sentidos axiales, Preferiblemente,
los medios de leva estén constituidos por un miembro de
leve tubular que tiene un par de aberturas de superficie
de leva opuestas en la pared latersl del mismo, estando 1
barra o véstago de émbolo montado a rotacidén y a desliza-
miento axislmente a través del miembro de leva. La barra

de émbolo tiene un taladro transversal a su través que sc

extiende entre un par de aberturas de superficie de leva
del miembro de leva, estando una espiga seguidora de leva
recibida a deslizamiento en el taladro y teniendo una lond
gitud mayor que el didmetro del émbolo y menor que el diéJ
metro exterior del miembro de leva de manera que sea des~
plazable entre una primera posiecién eﬁ la que un extremo

de la espiga seguidora de leva sigue una de las aberturas
de superficie de leva del miembro de leva y una segunda

posicién en la que el otro extremo de la espiga seguidora
de leva sigue la superficie de leva de la otra de las aber]
turas de superficie de leva del miembro de leva. Asimismo,

preferiblemente, se utiliza un solenoide o motor de vacfo
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" [Fpara producir movimiento axial del védstago de émbolo en un

sentido y se utilizan medios de carga o empuje, tales como
un muelle helicoidal, para empujar al émbolo en el sentido
opuesto, Cada una de las aberturas de superficie de leva
del miembro de leva tiene la misma configuracién general,

de leva.

tiene preferiblemente una parte inclinada para producir'el

movimiento de rotacién del émbolo y una parte generalmente
bolo y que incluye una parte de desplazamiento de espiga

aberturs de superficie de leva a otra abertura de superfi-

de la puerta .o similar que se ha de actuar, con medios pa-

de émbolo a la puerta y medios para fijar rigidamente el

miembro de leva a la jamba de la puerta o similar, tenien-

va ¥ los medios de movimiento axial cuando se abre o se

cierrs mediante la rotacién del vAstago de émbolo.

BREVE DESCRIPCION D& LOS DIBUJOS

La figura 1 es una vista en perspectiva de una

tuador del presente invento montado funcionalmente en la

pero es simétrica de la otra de las aberturas de superficie

Cada una de las aberturas de superficie de leva

paralela al eje del émbolo que no produce rotacién del ém~|
que desplaza la misma espiga seguidora de leva desde una

cie de leva cuando la espiga es empujada contra la mismayw
al producirse el movimiento axial del émbolo, producido pod

el muelle helicoidal, Se prefiere concretamente gque el cont

ra fijar a deslizamiento y sin giro un extremo del véstago

do la puerta libertad de girar alrededor del miembro de le+

puerta tipica y jamba de puerta, estando el conjunto de acH

junto de actuador esté montado a lo largo del borde laterul -
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La figura 2 es una vista en perspectiva de la
puerta y jamba de puerta de la figura 1, con la puerta re-
tirada de la jamba de puerta, y estando la articulaeién o
bisagra de puerta gbierta para exponer el conjunto de ac-
tuador del presente invento;

La figura 3 es una vista lateral en seccidn
transversal del conjunto de actuador del presente invento,
tomzda a lo largo de la linea IIXI-III de la figura l;

La figura 4 es una vista superior en seccidn
transversal del conjunto de actuador del presente invento
tomada a lo largo de la linea IV-IV de la figura 3;

La figura 5 es una vista en alzado lateral dé%
miembro de leva y de una parte del véstago o barra de émbo
lo del conjunto de actuador mostrando sucesivas posiciones
de la espiga seguidoraz de leva durante el movimiento de
rotacién del véstago de émbolo;

La figura 6 es una vista en alzado lateral del
miembro de leva y de una parte del véstago de émbolo del -
conjunto de actuador mostrando sucesivas posiciones de la
espiga seguidora de leva durante el movimiento axial del
véstago de émbolo sin movimiento de rotaciéng

Lasg figuras 7 a 11 son vistas en seceién trans
versal del miembro de leva de la figura 5, tomadas a lo
largo de las lineas VII-VII, VIII-VIII, IX-IX, X-X y XI-
-XI de la figura 5, respectivamente;

Las figuras 12 a 15 son vistas en seccién tran
versal del miembro de leva de la figura 6, tomadas a lo
largo de las lineas XII-XII, XIII-XIII, XIV-XIV y XV-XV
de ia Pigura 6, respectivamente;
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'bisagra viva. En la puerta 10 y en la sblapa 13, respectid
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_ La figura 16 es la misma vista que la figura

2 empleando sélo unos medios de potencia motriz axiales,
alternativos eﬁ el conjunto de actuador;

La figura 17 es unsa vista lateral en seccidén

transversal del conjunto de actuador de la figura 16, to-
La figura 18 es una vista en perspectiva de
miembro de leve empleado en el conjunto de actuador de

las figuras 16 y 17.

DESCRIPCION DE LAS REALIZACIONES PREFERIDAS v

Haciendo referencia primeramente a la figura.| ®

1, se muestra en ells una vista en perspectiva de una

puerta tipica 10 y una jamba o marco de puerta 1l de, pof;
ejemplo, un conducto de salida de calentamiento o acondi- g

cionamiento de aire de un automévil. A lo largo de un burs-

de de la puerta 10 hay un alojamiento 12 que aloja un cond

junto de actuador 20 del presente invento. EL conjunto del

actuador 20 y la manera 'en que el mismo se aloja en el

alojamiento 12 se muestrén més claramente en la figura 2,'

en la que la puerta 10 ha sido levantada de la jamba de

puerta 1l y se ha abierto el mlojamiento 12 para dejar al|

descubierto el conjunto de actuador 20, E1l alojamiento 12
incluye una parte de solapa o pestafia..de cierre 13 que es-

t4 articulada integralmente en 14 mediante una denominada

vamente, se han practicado unos rebajos 15 y 16 para pro-
porcionar un glojamiento cilindrico 12 para el conjunto

de actuador 20 cuando la solapa 13 esté enlaposicién cerras

da, Extendiéndoge desde un extremo del rebajo 15 hay una
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|_prolongacidén de pasador 16a que est4 montada a rotacidén en
la jamba de puerta 11 para proporcionar rotacién pars la
puerta 10 en esé extremo,

Como se muestra en las figuras 2 y 3, el con-
junto de actuador 20 incluye un estator o soporte de bobi-
na tubular 21, una bobina 22 y un véstago de émbolo que
comprende una armadura 30,

El estator inecluye uné parte 2la de recepcién
de bobina, alrededor de la cual estéd arrollada la bobina
22, y una parte 215 de recepcidn de leva para recibir un
miembro de leva 50, El1 miembro de leva 50 estd asegurado
dentro de la parte 21b de recepcidén de leva por tornillos
de fijacidn apropiados 51 o similares., El estator 21 estd
enchavetado a la jamba de puerta 11l por una parte extrema
plana 23 que ge extiende desde el extremo del estator adya:
cente a un extremo de la parte 2la y es recibida en el reo-
bajo 17 de la jamba de puerta, La parte extrems 23 es man-
tenida en posicidn en el rebajo 17 por medio de un miembre
de placa de retencién apropiado 18 o similar, Entre la par;
te extrema plana 23 y la parfe 2la de recepcién de bobina
hay una parte de apoyo 24 alrededor de la cual esti monté;
do & rotacién el alojamiento o caja 12 de la puerta 10..~
Asi, el alojamiento 12 y toda la puerta 10 estén montados
a rotacidén por medio de la parte de apoyo 24 y la extensidy
de pasador 1l6a para proporcionar los medios pars abrir y
cerrar la puerta. |

El estator 21 tiene un 4nima central 25 que re-
cibe a deglizamiento & la armadura 30 para movimiento en
ella en respuesta al flujo ereado por la bobina 22,

La armadura 30 es un miembro cilindrico por un

LI

LA

i
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- extremo 33 que tiene un tamafio en seccidn transversal
aproximadamente igual al +tamafio del 4nims 25 y por el otrg
extremo 32 es plano en seccidén transversal. Entre los dos
extremos 32 y 33 hay una parte 31 en forma de disco que

5 ] proporciona un resalto para un muelle 40 situado entre la
parte 31 de la armadura 30 y la parte 21b de recepecidén de
leva del estator 21. Asf, la armadura es cargada por el
muelle 40 en direccidn -hacia fuera desde el estator, sien-
do superada lz carga por el empuje magnético sobre la ar-
10 madura 30 cuando se excita la bobina 22,

El movimiento deslizante de la armadura 30 en,
el #nima 25 es transformado en movimiento de rotacidn por
medio del miembro de leva 50, el cual incluye aberturas
de superficie de leva opuestas, 52 y 53, cortadas de la
15 pared cilindrica del miembro de leva 50, y una espiga 60
seguidora de leva, montada a deslizamiento transversaslimen.
te con respecto 2l eje geométrico de la armadura 30 dentrdg
del 4nima 61, La espiga 60 es de una longitud tal que pa-
sard a través del 4dnima 61 y entrard s6lo en una u otra. |
20 de las aberturas 52 6 53 de superficie de leva. Asl es des-

plazable a través del 4nima 61 hasta una posicién en la: :
que édlo uno de los extremos se prolonga fuera del 4nima |
61 para seguir una de las aberturas de superficie de leva
" del miembro de leva 50 6 una posicién en la que sélo el
25 otro extremo se extiende fuera del lado opuesto del 4nima
61 para seguir la abertura de superficie de leva oPuésta
del miembro de leva 50 (como sevexplica méds abajo). Prefe-
riblemente, la espiga es un miembro cilindrico formado de
un material elédstico pero resbaladizo, tal como nilén, y

30 tiene una hendidura central 62 para aumentar su elastici-

02117
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--dad transversal de manera que se obtenga un ajuste en cufia
pero desplazable de la espiga 60 en el 4dnima 61.

El movimiento de rotacién de la armadura 30 es
transformado en movimiento de rotacién de la puerté 10 por
medios'de enchavetar el extremo plano 32 de la armadura 30
al alojamiento o caja 12 de la puerta. Esto se consigue
asegurando a deslizamiento el extremo 32 entre dos paredes
0 placas 19a y 19b que son integrales entre si.

La cooperacién de la espigs seguidors de leva
60 con el miembro de leva 50 se muestra mis claramente en
las figuras 5 a 15, Haciendo referencia primersmente a la
figura 5, se muestra una vista lateral del miembro de leva.
50, pasando la parte de armadurg o véstago de émbolo 30 &
su través, E1l miembro de leva 50 tiene un par de aberturés
52 y 53 de superficie de leva, opuestas., Las aberturas 52
¥ 53 de superfiéie de leva tienen la misma configuracién,

excepto en que son simétricas entre si. Cada abertura tie-

te paralela al eje del véstago o barra 30 de émbolo, Hacia
el extremo de la parte 55 alejado de la unién de la parte
54 y la parte 55 estéd dispuesta una parte de fiador o reté
56 que se inclina progresivamente hacia dentro radialmente
como se muestra en las figuras 8 y 7 formando una parte de
desplazamiento de espiga. '

En funcionamiento, la actuacidén del solenoide
moverd la armadura 30 axislmente en la direccién de la fle.
cha (figura 5) y la espiga seguidora de leva 60 seguir4 la
superficie de leva inclinada 54 a través de las diversas
posiciones 60a-60e para producir la rotacidén de sentido

levégiro de la armadura 30 para con ello abrir la puerta

ne una parte inclinada 54 y una parte 55 que es generalmendt

=4
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- 10, Las figuras 7 a 11 muestran més cléramente las sucesi-
vas posiciones 60a=60e de la espiga seguidora de leva 60,
la rotacidén de sentido levdgiro de la armadura 30 y el mo-
vimiento de apertura de la puerta 10.

Haciendo referencia a la figura 6 y a las fi-

:guras 12 a 15, cuando se interrumpe la fuerza motora del
solenoide, el muelle de carga 40 empujard a la armadura 30

espiga seguidora de leva 60 seguird entonces la parte de
superficie de leva inferior 55 a través de las posiciones
60f-60i gin que se produzea rotacién de la armadurs 30.
ra de leva se apoyari en la parte de fiador 56, la cual
61 en la armadura 30, como se muestra en las figuras 14 y
tacto con la parte de superficie de leva inclinada de la
que la actuacidén del solenoide produce el movimiento axil
de la armaduras 30, se produciré una rotacién de sentido

dextrégiro de la armadura 30 para cerrar la puerta 10, ya

nada de la abertura de superficie de leva opuesta. Por lo

$ivos de la armadura 30.

terior realizacidén unos medios motores de solenoide para

en sentido axial inverso como se muestra por la flecha. La

Cuando la armadura 30 es movida axialmente por

el muelle de carga 40, el extremo de la espiga 60 seguido-
desplazars a la espiga 60 a través del taladro transversal

16, para posicionar el otro extremo de.la espiga 60 en con

que la espiga 60 seguidora de leva segﬁiré la parte incli-

tanto, la actuacién repetida de los medios motores del so-
lenoide produciri la rotacidn de apertura y clerre alternas

Aungue han sido mostrados y descritos en la an-

abertura de superficie de leva opuesta del miembro de leva|’

50, como se muestra en la figura 15. Asf, la siguiente vez|-:
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tido, serd evidente para los expertos en la técnica que se
pueden utilizar en el conjunto de actuador cualesquiera me
dios motores que produzcan el movimiento axial de la arma-
dura 30. Asi, en las figuras 16 a 18, los medios motores
de solenoide han sido sustituidos por un motor de vacfo
gue incluye un alojamiento de vacfo 121, Para hacer minimo
el coste, el alojamiento 121 comprende la seccién 152 y la
seceidn 150a, siendo la seccién 150a una extensién integra

del miembro de leva 50. La periferia de una lédmina de cau-

L)

o

cho o de otro diafragma apropiado 156 esti montada en la
intercara de la seeccién 152 y la seccién 150a del aloja-
miento 121 para formar una cdmara de vacfo 155. El extremo
de la armadura 30 estd asegurado a la parte central del
diafragme 156 por unos medios de tornillo apropiados 157.
En el extremo de la cémara de vaclfo 155 estd dispuesto un
conducto apropiado 153 para permitir efectuar un vacfo en
la cédmara 155 en 154, Asi, a medida que se produce un va-
cfo en la cédmara 155, la armadura 30 es hecha moverse en
la direccidén de la flecha en la figura 17 para producir el
nismo movimiento rotacional de sentido levégiro de la arma
dura 30 que se ha descrito anteriormente. A medida que re-
gresa aire a la cédmara 155 a través de 154, los medios de
carga o empuje 40 moversn la armadura 30 en el sentido
axial opuesto, segin se ha explicado anteriormente, para
hacer que la espiga seguidora de leva se desplace hacia la

abertura de superficie de leva opuesta del miembro de leva
50 '
Asi, la presente invencién proporciona un con-

junto de actuador que es simple y de funcionamiento seguro
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|y que produciri la rotacién altermativa de un vistago de
émbolo o armadurs para obtener alternativamente el movi-
miento de apertura y clerre paras una diversidad de puertas
ventanas y similares, Aunque se ha descrito e ilustrado
5 | una realizacién preferida del presente invento con algunas
modificaciones, para los expertos en la técnica sers evi-
dente que se pueden hacer modificaciones adicionales sin

apartarse del espiritu del presente invento. Por lo tanto,
el alcance de este invento se considera limitado solamentd

10 por las reivindicaciones adjuntas,

15

20

25

30

02117
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Los puntos de invencién propia, no nueva, pero
no establecida, practicada ni divilgada en Espafia, que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Patenw
te de Introduccidén, por DIEZ afios, son los que se recogen
en las reivindicaciones siguientes:

18,- Un conjunto actuador perfeccionado paras con-
vertir un movimiento lineal en un movimiento de rotacidn,
que comprende un vastago de émbolo; medios para producir
el movimiento axial de dicho émbolo en ambos sentidos axia-
les; medios de leva asociados con dicho véstago de émbolo
pera producir movimiento de rotacidén de sentido dextrégi-
ro y levégiro alternativamente de dicho vistago de émbolo;
vy medios para alternar el sentido de dicho movimiento de
rotacién después de cada ciclo de movimiento axial de di-
cho véstago de émbolo en ambos sentidos axiales,

28, Un conjunto segin la reivindicacién 18, en
el que dichos medios de leva comprenden: un miembro de le-
va tubular que tiene un par de aberturas de superficie de
leva opuestas en las paredes laterales del mismo, estando
dicho véstago de émbolo montado axialmente a rotacién y
a deslizamiento a través de dicho miembro de leva; wna es-
piga seguidora de leva que pesa a través de mm taladro
transversal de dicho véstago de émbolo; y medios que res~
ponden a la posicién de giro de dicho véstago de émbolo
para desplazar dicha espiga axialmente en dicho taladro

de manera que sigs alternmativamente cada wna de dichas
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aberturas de superficie de leva de dicho miembro de leva

e medida que dicho véstago de: émbdId.es movido a través

de dichos ciclos de dicho movimientd akial,

38,- Un conjunto segin la reivindicacién 228, en el !
cual dichos medios para producir movimiento axial de dicho
émbolo incluyen primeros medios para producir el movimien-—
to en un sentido axial y medios de carga que empujen & di-
cho émbolo en el sentido axial opuesto.

48,- Un actuador segin la reivindicacién 38, en
el que dichos medios para producir el movimiento axial
de dicho émbolo en dicho primer sentido son unos medios
electromagnéticos,

58,~ Un conjunto segin la reivindicacién 42, en
el que dichos medios electromagnéticos comprenden wn so-
porte o montura de bobina tubular que recibe a rotacidén
¥ a deslizamiento axiales un extremo de dicho émbolo y que
‘tiene un hilo eléctricamente conductor arrollado en hélice
alrededor de la periferia de la misma,

68,~ Un conjunto segiin la reivindicacién 58, en
el que dichos medios electromagnéticos estdn constituidos
Por un solenoide,

T8.~ Un conjunto seglin la reivindicaecién 52, en
el que dichos medios de carga o empuje estén constituidos
por un muelle helicoidal,

2,- Un conjunto segtin la reivindicacién 38, en
el que dichos medios para producir el movimiento axial
de dicho émbolo en dicho primer Vsen'l;ido estén constituidos
por un motor de vaclo.

98, Un conjunto segfin la reivindicacién 82, en

el que un extremo de dicho émbolo estd funcionalmente vin-
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culado con dicho motor de vacfo.

108~ T ,'coﬁm;j.ﬁntolsegén la reivindicacién 32, en
el que dicho ;éétégo de émbolo biene medios en wn extremo
del mismo paras fijar a deslizamiento y sin rotacién di-

cho véstago de émbolo a una puerta o similar y en el que

h&icho miembro de leva incluye medios pare fijar r{gidamen—~

te dicho miembro de leva a uns jamba de puerta o similar,

ll2,- Un conjunto segin la reivindicacién 108,
en el que dicha puerte o similar incluye un alojamiento
para actuador a lo largo de un extremo de la misma, ex-
tendiéndose dicho extremo a lo largo del eje de rotacién
de diche puerta o similar, y en el que dicho conjunto de
actuador estd alojado dentro de dicho aiojamiento.

128,~- Un conjunto segiin la reivindicacién 1lls,
en el que dicho aslojamiento incluye una parte de solapa
o pestafia de cierre éue estd articulada a la parte restan-
te de dicho alojamiento.

138,~ Un conjunto segin la reivindicacién 122,
en el que dicha parte de solapa de cierre estd articula-
de a dicha parte de alojamiento restante mediante una bi-
sagra viva o integral.

148.~ "UN CONJUNTO ACTUADOR PERFECCIONADO PARA
CONVERTIR UN MOVIMIENTO LINEAL EN UN MOVIMIENTO DE ROTA-
cIon",

Tal y como se ha descrito en la Memoria que anw-
tecede, representado en los dibujos que se acompafian, y

pare los fines que se han especificado.
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