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solicitado en BspaSa a favor de C1BÍB meJBC^BUSS, de naci^ 
naliáad fracasa, domiciliada en 17̂  yus Hoari Cautier# 
93012 Bobiany, Francia, pop "Barfeceicaamientoa en el obje* 
te de la patento 435#295 pop Perfecdonanientos ̂  los dis* 
positivos de r^Aaclái manual da la op&aatacidn de les fa* 
ros de un vehículo", coa pricr&gsa do la aoüeitud francesa 
76 29 952 de fecha 5 Octubre 1976.

nsMoaiá ! [&

la presente iaveneiáa se refiere. a los dispositi* 
voa de regulación manual que permiten modificar la orienta* 
sida de los faros de w  vehículo automdvil, en particular 
en el sentido de la altura desde el puesto de coaducoida. <*

Si dispositivo de rogulacidn descrito en la pat^ 
te. priaoipal comprende un tranaductor Mdrcmecánico cuya ̂  
trada está, conectada a la salida de un tranaduotor mecacohi 
dréjMico# acelerado por un elemento mecánico de mando eosa&n 
de posición regulable maaualmmte*

Se#i la patente principal, una eaja de mando c^
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prende un piatóh hueco capan de deeliaar en traslación en 
un cuerpo y oua coopera# por una parto, con un tomillo do 
mando provisto do tn botón do maniobra y, por otra parto# 
con una meUtrana flexible oue define una cámara da mando ̂  

5. Adunco. ̂  ^ ^ ̂  ̂  ̂  ̂  ^ ̂  **.,<*.*,*.<*,+ .***<*

Clásicamente, oí. movimiento do tra%la#i&i del pî  
tón oa obtiene por transforsaciói del movimiento do rota* 
cióh del botón do mando en un eistaaa tomillo-tuerca imo- 
vorsiblo. Cha dî osioión do oate tipo presenta entro otros

13. inconvenientes #1 do necesitar# para una regulación impor^ 
tanto da ico faros, un áaguAo iapcrtento do rotación del b& 
tón do mando. En todos loo casos# al tarrido da la totali­
dad do la carrera da regulación necesita varias vueltas ccgg 
pistas de dicho botón da mando. No estando este RaaatiltipM

19. cesión motivado por le necesidad da une precisi&ü dada pare 
'le regulación do le altura do los faros. **--*- -** - - -

Cho da los oblativos de la presente invención os 
el de facilitar el anudo de esta regulación en altura para 
un conductor# incluso durante la marcha del vehículo, la

20. alema propena a esta efecto un nuevo demento mec&tieo de
amado. *.+*<*.<*-.*.*..* ^

Ul elemento msednieo de wv^** la 
ooaprende un botón de mande#- un dispositivo da issensfcuaaa* 
eiáa de un movimiento de rotación en un movimiento de tras-
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lae&êa, reversible, pw ua â i^ o sitiw  âc iumc-
tiU saoiés en tm ^acidu o m rotacidudel botùs do's^ado,. 
y m  p is t^  MdrêiUcameato astivo. Qoaprmdo, âeade luego, 
àrgaaasya d éçû tes ou la  pstmte ppiacip^. talm  som 

3* . MBga mesE&maa y un cuew  de fmaa ee^ocinca.

rn. dispositivo rw m ib ls  de traM om caiêi del 
mov&aicuto de rotación del botês de maniobra ea uu awiBd^. 
to de traslación del piatta causista ea e l eoajuato de, ma 
pieza f ile te a s  y de am  tuerca* so lidario  del botón de c% 
uiobm por m a paste y del püst&a pos etra parts* aimdo el. 
pase del fileteado y e l diéaetro aeedagl de la  Eterea del 
ysiEssa de dimmsida*. ^ ^  ^ ^ ^ w .#--

la  ua primer M s  dereaiisaoida de la  iweuoiôa 
e l aotda de made está mide e l tom illo de traasfe&œ&i&i 

3̂* de aovia&eate pos sedie de ua vástalo ^ue dssliBa cu un mâ  
driiade dei cuerpo, eataade el vástago y e l aaadrilado pro*- 
vistea de acasalaáuraa* ^  pasada amovible, li#sde el msa- 
drilade e a l vástiga* es apto para paras cu retacada, per 
iatmaueei&a en estas acmalsdnras, di vástago cm respecto 

30*- a! Bsadrilado, vmtajoaaa^to, e l tom illo de trmsfMtsb- 
c i^  de wvimimto y el vástalo solidario á d  Más. de Rau­
do preaentaa ama mida por c a s in o  móvil en tm slaciés 
axial pero fijado ea roteciá^ de ta l mauern ^ue d  M és 
de mudo sea Naaiabœ&la eu rotación desnuda de liberación 

23# por traslación axial del o de los pasadores* **.̂  — *-**-# -
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Bn el interior ¿el cacillo por ojeoplo# m  re­
sorte cooprüaido, situMo entre el tMWiilo áte. ̂ snsfWm- 
cián de aovinionto y ai váatage solidario delbotái de man­
de# en apto para mantener ai a ion pasadores introducidos 

y. en lea. acanaladuras del vdstago o del .twdriieao# fUom de 
toda solioltaoián. del botdn da mando* ̂ te resorte puede 
Meada asegurar la iUncldn de. dastioldad provista por el 
primer certificado de Mioldn para, ayudar a la maniobra del 
elasento encánleo* ##,#*<#****** n#. .<*« *<* ** ** ** ̂  *#.. ** w **- ̂  **

$n otro modo da g## g¿& inveneidn#. el
botdo de eatd anido a en dgggs&to de troasformacida de 
movimiento por medie de MR eáetage fileteado apto para coo- 
íwerar non al ewex^ ̂ ue lleve en roeeede# ̂¡d#!do al p"**" 
dad filete petgaaHo can repente a en diámetro nominal# a 

i9. fin de ssegwsr la irrevsrsibilidad de la uwldn y el paro 
en traslsoiáb del botdh da mando* En ente' .wdo de realiem- 
clát# la carrera del p&atgh obtenida por desplaswianto de 
la tuerca# elemento del diapositiva de de
viniente# eetá sumentada en la carrera obtenida por el. dea* 

30* plamMRaato del Organo fileteado en unidn irraversibls con 
el cuerpo* ^ ^

En na tercer modo de realiaactán* el dispositivo 
de paro está constituido por uaa rueda con dientes .solida­
ria del batán y por nn gancho figo con doble rama de mate** 

39* riel flexible# engranábaos* las ramas del gancho con los



dientes Re la Mteáa, de amera que data solamente pueda &eg 
bloquearse al ser sometida a una solicitacidn suficientem̂ i 
te importante (el par ejercido par la sano del usuario se-* 
bre el bot&i)* siendo la fbersa de retwe ejercida per ma-

5. dio de lea transductorea iamficiente para vencer las fuer* 
gas de fricci& inducidas en el di^eaitivo de pare# Meado# 
a fia de obtener un deê lasaaaimto sin meadMas del doblo 
piatán, la tuerca está ventajosaaente prevista, de una desl^ 
sedera guiada en su movimiento de traslacidU por un vastago 

10* do guiado. Asia&amo, loa medica elásticos de acuerdo con la 
primera adlci&s están ventajosamen^ realisados por dos re­
sortes campriandos que se ŝ oyaa# cada vno* por un extremo 
centra una de las oabesas del pist&í doble y por el otro eĝ  
tremo centra ana pared del cuerpo* estando estos resortes 

1$. guiados por dos vastagos fijados al cuerpo e insertados se­
gún el eje de dichos resortes de manera que eviten su pan­
deo.

la invención se coeprcnderá mejor con la lectura 
de la deser&pcida que sigue y que se refiere a. los planos 

$0. anexos dados áticamente a título de ejemplo y en loa cuales?

.- -.. ^ 3a figura i representa una eemieacclán de un
el̂ awtto mecánico sag&t la iaveaoi&t* en tat primor modo do 
ronlizaoidn que comprende, entre otros* un mandrilado acaĉ  
lado*

23* - la figura 2 representa una saeeidn del mandri%^
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da acanalado owe cowmpoade al modo da roalleacldo preces 
dento, ^ t* <*<**«* ** *̂#«- ̂  «# *̂ ̂#. <*-**#*#* <¡<# -¡t*- ** ̂  **-<<#- n* **

^ la ̂ gma 3 yaganaaeata me ecocide da m  olm% 
to meêadoo do amdo eeg&i la mvmolde, orn eoæsapeade a 

3*.- m  eogmdo nodo do veallaaet&t* ^ -

** la ilgova 4 WEsaaata ma vieta aa aooolda peg 
alai dal elemento da asado ipta oowapoedo al torcer aedo 
da 'eealiseolde, 4* <#= ## *. *n ̂  ̂  ^ ̂  ̂  ̂  .«o. ^ ^ ̂  ̂  ̂

^ la figera 3 roproaoata m a  vieta en oocoldn 00- 
10* gda la l^Aoa da la figara4# y ** ** ̂,. ** *# ̂  ̂  ̂  ̂  ̂  *.̂

** la figaro 6 roproemte ma. vieta pay melee del 
oloemto. do el primer wdo de roalìeoolde do la
levoeclái* ^ ̂ ^ ^ ^ ^

m  oloeeeto "wcdoloo de ?wM^o 6 #^gde la levoeolda 
13* coopyeedo m  ernrpo 10# m  botde de meado 12, m  dlppmlti** 

vo do teanefoMaeaidn do wlmleeto 14, reversible, do m  B̂ , 
nmimto do yotacidn on m  axwmieeto de traelacide, m  dl& 
positivo 16 do payo en trat&aeiáR y on yotaol^o del botde 
do mando 12, y do m a  meara an el omocida, dea píeteme 

2d* lê y m m  Bm&Mmae ooyyoepaedlmtoe 20, ̂  ̂  ^ ̂  ̂  ̂  ̂  -

' la doaorlpolde del dlspcaitlvo oe la
patmto pylmipei, el omypo Id oatd separado ea dm partea
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qua realisan las e&aaraa Mdréilicaa doade operca loe pla^ 
nea 18 y laa mem^maa 20. ^ -

31 dispositiva 14 de traMforamléi da mevialea- 
to. revarsiìRe, em^rende usa piaga fìleteada 22 apta para 

$. ocopew eoa uaa taerca 24. La tuerca 34 se prdeaga en laa 
partss cllihdricaa dal cuerpo 18 por Ics pmtwes 48. La 
piesa fileteeda SS presenta ea amadrilado 88 do seccida no 
cìrcular, por oje^lo hexagonal. Far- etra parte. al bot&i 
do mando 12 atravlcsa al cwe^o 40 pop medio de un vdataga 

40. 28. del orni ee sondarle. e^to para iatrodacirae ̂  en ma^
dsllado 30 de diche cnerpc 40. SI snÉàtsgo 28 se csticado && 
eia d  inteplop' del diapositive eoa una soccida eecpleiaent̂  
pia de la del mandrillo 26. se manera veatagesa, osta ̂ ¡tc- 
ci4n hem^nal esMnoroalisada. -------------

49. La parte hoxaĝ mal 32 sondarla del vdstago 23 es
de secoli ŝ pcrior a la del vdatago 28 y presenta por eoa- 
sigiente m  esealaoado 34# destinado a cooperar eoa el rc- 
bopde analar interno del maadrilado 30. - - - - - - - - - -

Si mmdrliado 30 puode sor aoanalado. y presentar 
20. asi iHnas reanras 36. Sa el vdatago 28 pnedo eatap fi goda 

una ohawota 38 sasoeptUAe de cooperar con una esalterà 
de las raanras 36. otras acanaladnras paedea ostar previa- 
tas para aotaar sioultéMamente con la chaveta 38. SI vds^ 
go 32 ee suseeptible de desplanarae cn traslaoide axial en 

2$. el mandrilado 26 del tornino 22 centra al efaeta de an re-



aorte cœprimiae 40 que puede, por edesplo, ser helicoidal*

Casada se desea ana nodifieaeidi de la regulación 
da la altara de loa Rama m  operador preetcna sobre el ho 
táa ti* la chaveta 33. w  estaba in̂ fodMaida sa una rana*

.3* ra 36, ^9 aedi dosplasada aaiaiaante hacia ol interior del 
dispositivo, da nanem quo desoldare una sona 43 del vdatsgo 
S3 apta pam girar an el aaadriíado 3$* lia aeoidb sobre el 
botón se reallea contra la reaaei&i del reaorte 40 que 
tiecde as% a oot^ráMree* Batido el váatsgo S3 innovili:^ 

to, do en rotacida c m  respecto a la picea fileteada SS, por *% 
dio de sa sencida poligwd 33, es ontcnoee posible al opac& 
dor baser rea&iaar al empato botón de naado-vástago de 
unido-pieza fileteada 23, usa rotaeida en el sentido desoí­
da qae deteranm un mwiaiORtG de traslación de la tuerca 

lg, 24. ̂  - - - - -  ^  * ** -  ̂  ̂  -* -  -  **..**.<*.*

SI emente de inmovilización en rotaci& y en 
traslación, testerai# del mwiaicnto de ts, en auson— 
cia de cualquier deseo de regulaelát, se eocene- por consi­
guiente de la chaveta 38 maoeptiblc de cooperar con las ̂  

30* auree 33 del mandrilado 30 (paro en rotación) y tnos aacaiig 
nados cooperen en traslación eonetituidm por el rebov*' 
de 4 1̂ 3c y el poligonal d d
váatsgo 28, ^ ̂  ^ ^ ̂

Be w í  posible un embusta de traasforc^
2$, aida de noviaiento t4, reversible* A fin de llegar a este

**<&**
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pesmtaRo, eo por pcoiblc provar an una pieaa file-
^cada 22$ de oldaico filete tr̂ 3ccial+ m  peso qae gea del 
e d w  orden one al didaetro sedie e incluso noadaal de la 
pioaa# §e aparts eoi notedAeaaito de Ina iadioacieaeo aovc^ 

^  liaadaa# ô meerniantea a cete sedo de trsensformacidn de mo* 
vlmiento# sagdn laa eualea al didsatro sedie dahe aef por 
le menoe anatro vecos auporier al paaô

la reueraiMlidad del cascate de transforoacidn 
de movimiento depende del éa#&e de Mliee sedie del 

^  ooafioienta de resamiento ea aontaoto de les pieaaa 22 y
14# ics roaamianton pardeitoa puedan sor ccnoidorados poso

Si ^ gl Magala de roeamiento prineipal.
y ai# de^reoiando le influsncia del Magalo an al Artica 

13# del filate# ao datercdRa tga. par la relaeidh eldeicn del 
peso al didietro sodio# sa aaausntra ̂ ue cn aste aodo de 
rcalisacidn de la inveaeida, el readimifto ̂  ^ ^ ̂  .-

tgoc
tg (<x. + ̂ )

nlcanaa caos valorea iauy elavadoa# pnesto qwe en el caso 
particnlar de la igosldad entro al peso y el didietro medio# 

20. diche rendimieato es. ŝ perlov al 63#. Meade# ea praeiao#
para llegar a. dichos resultadoa, (geo el efficiente de roeg 
sdento E: <a tg^ no aea superior a 0+2. Està dltima eondi-
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c3.&* 09 realiza para. todos loa materiales clásicamente em- 
plaadce su oata tipo da aplicaciones*

So verifica que una condicián baata da reversibi­
lidad del sistem aa escribe - -***.-<*--.*.-<*-.,*.*<*

ot, > tj)

y que# por consiguiente# la. ooŝ atiáilidad de esta condi­
ción con la presante invención ea realiza incluso cuando se 
separa notablen^to de la hipátaaia en que el pase fuere, 
igual al diámetro medio* - - -.** -. - - - -

izando tiene lugar la regulacián de la altura de 
loe farosy la totalidad de la carrera de loa pistones iQ 
puede obtenerse con la ayuda de una rotación de ásgale lis^ 
tado del botón de mando 13. El esfuerzo necesario para la 
maniobra no es sucho más importante que en tn elemento de 
mando que comprende un sistema tomillo-tuerca nopsK&isaaot 
siendo el Madlaianto del dispositivo mejor que en en caso 
más clásico. Ea asi posible# sin perder ana preoieidn impqg 
tanta de la regMAeoión, licAtnr el moviaiento de un opera* 
doy cuya atención puede estar acaparada por proMenaa de 0%  
ducsi&i del vehículo. - - - - - - - - - - -  - - - - — - -. -

Segá* otro modo do realizaoián de la invencida se 
encuentra de nuevo el conjunto de loa elementos que componen 
el elemento mee&aiao de mando del dispositivo de mgulaei&t



do los favaŝ  c^. oxoepoidn del conjunta 16 de imwili^- 
oi&i en roteéis y ca trâ l̂ ido. del tMtda de mando 12* y 
del resorte 49 que M  quedado Mtil# así ceso la un&éi que 
sdidariaa en rotación ̂ ioamenta el bástago 28 y la piona 

9* íüetaaáa 82* ^ ^

Bl vastago 28 3,lem# en este ejemplo, un fUetea^ 
á& 42 de pase reducido coa veteóte a su diésetro* Se mase-̂  
va empegada el maáriia^o 39 practicado en él cuerpo lleta 
en roscado apta paya eoopersy con el del v^tago 28# ** * <*

19* &oe árganos de transformaeidn de ŝ vlmieato que
cc^enoR;el elemente 14 están sierre dispuestos de tal %&* 
ñera que su uni&i sea vevereibie* ̂  contrapartida, la 
uniéo. del vástago 28 al cuerpo 18 es ixrevemlble* B1 es­
fuerzo auplen^tarlo Recesarlo pava el peígueño deaplussusi^ 

t8# to axial del váatago 28 wn respecto al masdrilado 38 ea ŝ ,
Rimo cuando tiene lugar una saníobra de wgulaoiáa de los 
favos* Bate modo de realiaaeiéi pveamta, p w  címsíguleate. 
las mismas ventajas que el anterior, peymitieRdo pava un %a, 
guio de rotaci&i Idéntico del tomillo 88 un deaplaHemiento 

20* axial de les platones 18 superior al precedente# a coaái- 
oidn de que el fileteado 42 sea del afamo sentido que el ̂  
late de la pieza as* ------****<- *.**<.****.***.**-- -

Otmo anterloymmte, el primer modo de realieacldn 
eaaopr̂ ade un elemento maeáníco de mando 108 representado ea 

83* la figura 4# un cuerpo 11o, un botdn de mando 112# un Rispo

** 1% -
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attiva do transforwoián do aoviaioato 114# roYeraiblc# do 
m  movimiento do. rotacidn an on movimiento do treslsoi&i# 
on dispositivo 116 do paro on traalaat&i y on rotación del 
botdo do mando 11.2 y dea piatane# (repreo#itados psroiaîm^ 
to) 113# So destocan on 135 y 106 losdos 1u?ansductoros: me** 
oanobidrdulicos cuyes canaliseñiws do salida (pargiáiaaa* 
to representadas) eatÂ  conectadas a loo tranaductoros bi^ 
gpûetec&iieoa do posioionemisnto do cads faro*. El dispositî  
w  114 do trenaforuaeidn dol movimiento comprende nan piezo 

13# Jiloteada 122 destinada a cooperar con una tuerca 124# Se 
ve que la tuerca 124 ae- prolonga, an las partes eilRsdricas 
del cuerpo 113, por loo pietcnee 113. El batán 112 es soli* 
darin da un váetago 128 quo f e w  un bloquê  oen- la pieoa 
122 y está .montado on rotacida -on el cuerpo por medio. de dos 

13# cojinetes do vodamisoto 12? y 129# ̂  #.***#*#.****.-#.*####. *#

El conjunto de 111^^124 íwldn an rottacián y on 
trsalsoián del movimiento de mando disparado por el batán 
112 so ccnpcne de una rueda dentada 1$3, solidaria del váa-* 
tage 128# y do un gancho 133 fijado aR cuerpo# Loe medico 

38# eldo^é^p destinados a oyuder la maniobra del botán do man** 
do# en el sentido que corresponda el aumento del escuerzo 
do los medios de retorno aaociados a onda uno do los faros# 
ast&t constituidos por dos resortes 148 insertados en las 
cabotas de pistád 118 y qua se apoyan contra una parad del 

23. cuerpo 118# El guiada do'estos resortes está asegurado por 
medio do dos vdatagaa 134 cuya fuaeián as iĉ edir el pandeo
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ge Xa parte &e& resorte exterior al piatèì 118. ̂  ̂  ̂  ^ ̂

Se ve Que la rotacián del batán 112 provece Xa 
del vdstago fileteare 126 y# per ello, de la pisca 122 cuyo 
fileteare provoca el deeplasamieRto en trasladé de la 

9$ tuerca 124 y# per elle* de las cabesaa de pist& 118#- Beto
movimiento? <gae está favorecido en su divacci&t correepon- 
di^te al anmento de la fUersa ejercida per lea medios de re 
toxno de loa farsa por loa des resortes 148? puede por taa* 
te ser impedido per el bloqueo de la rueda Reatada 192 qpe 

18? provoca la iamovilided del vdstago 128. Pe hecho? la accidn 
de reaeaiáa ejercida pía? medie de los trsasductores se dé­
bil y un dispositivo de pare de gr&eeiès tal como el descaí 
te sat^picMaate es suficiente para ic§?edir una desregla- 
ci&i intewstiva de los faros. - ̂  ^ ̂  ^ - - - - -

t$+ La figura 3 permite ver perfectamente el. disposi­
tive de pare w  coapreade una ruada dentada. 138 en la cual 
aa engranan a fTiesián las dos rasas de un gancho 190 de 
tarlai eidetico flexible? permitiendo esta elasticidad un 
ligero desplazamiento de las r^aas y? p w  dio? la retenida 

go. de la rueda dentada 192. so perciben en 194 lad dos seccio­
nes rectas de loa dos vastagos gafas para el resorte 140.
En 123 aparece la seco&áh del vdetago do guiado de la tuer­
ca visible en la figura 6+ -

la figura 6 permite ver? por encima? un resorte 
83? 140 y su vSatago 134 que se introduce en una cahaaa de pie-
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tdn 118. Ba tuerca 124 presenta en 125 (en aecei& parcial) 
W A  deslisadem montada sobre al vdstago 4$ guiado 123* Es^ 
ta vdatago permite obtener un movimiante de traslación del 
cenante perfectamsite rectil^eo. se notard que el guiado 

9. podría taaMÓn estar realissdo pop eljvdetago 123 siendo q& 
lidario do la. tuerce 124- y desusando en loe dos orificios 
195 sa lugar de estar fijado s los miaMos, como se el caso 
en la presents figera* 8e percibe torbida la ru^a dentada 
198 y el gancho 1SQ fijado ai cuex%o HO por andio de an 

15. tomillo 151 que lo bacs inmóvil. **^-*^^**^**^^***.**

Beads 1 ^ ^  le invancidc no eatd 
te ai gode de rsalisaoidu descrito mtenoraeata y numéro-* 
sas modifieacimas pueden aportarse a le misma sin salir dei 
marco de in presente solicited# **<*.* **.-***<*<*.***.****. -

15. A ios efectos aaneigaiaatse se dedarsa de nove­
dad y propiedad para BepaBa* ses territorios y pinzas de q& 
beranfa# les reivindicaciones que siguen. <*--**.<**.*..*..
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1*- Ferfeocicnamieatos ̂  el objeto ge la- patente 
423.255 per Ferfecoionamientoa en lea diapositivas de regu- 

.. lasléi WiUál de la orientación de les faros de un vehículo, 
y sa psrticUiav en na dispositivo de re#tlscidn maxmal de 
la anmtaclóin, pwtieulaímcnte en altwa# de les fases de 

vehículo automóvil, del tipo tgn el cual la crientaci^ 
de cada ene de loa faros es mandada por un traaaRuetar Mds^ 
^ e ^ i w  oaya mtrada está rotulada a la salida de un trena 

le* duater mecanohidráulioo acensuado per aa elemento mecánico 
de mando eomóh de posÉciÓa regalare manualmente* oaraote^ 
nados pontee dioho eleaxmto mecánico de mando oocgweade un 
cuerpo? un. botóh de meaado y w  doble pistón hidréaüeamentc 
activo mandado por el botón, un di^csitivo de transforma­

os# ci& werei^e del movimiento de rotación del botón do B*% 
do en un movimiento de traslación del pist&* que coopera 
con un dispositivo de pavo en traSlaaiát y/o m  votación de 
dicho botón de mando.

2.- Perfeccionamientos se#ía la re&viaéicaai&r f, 
.28. earaoterisados porque el dispositivo reversible de transfq^ 

maoióñ del movimiento de rotación del batán de mando en un 
movimiento de traslación del pistón consiste en el conjunto 
de una pisca fileteada y de ana tuerca solidarios del bo­
tón, por una parte, y del pistón por otra parte, siendo el 

2$. paso del fileteado y el di&aatro nominal de la tuerca del
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slamo scasa da diaaRBidR. -*. ̂. ̂  *-**** - ̂* *.- ** ********

3**- Pavfaooionamlantoo aagdn la veivìndioacidn 2$ 
oacaotarlaodoa po*ona al bctdh da mando eatd wido al toa^. 
H a  da tcaMfwaaaidn da mov&Miaato pop medio da w  vdatago 

3# ^  daaliaa sa uà Maadr&laRa dal oooipo# aatando al vdatago
o al proviate da aoanolodwaa y pw^ta por lo ̂
no# w  panda* awovlbla nido al nsadrllado a ai vdatago aa 
apto pasca paca* on rotaoidn̂  po* introducctdo su astas ooar- 
nalodwn^ al vdatago con ro^aoto al Maadrilado. - ** *.-***

' 4*- ¡SWCaoainasaiaataa aag&A la paiviaaicaeida 3$
casino tosFiandoo pestano al toscaillo da da
mimta y al vdadMgo solidario dal botdn da maedopresantan 
san padda po* oaaquillo advll w  traalaoidn aadai paro jEija 
da #a rotaci^ da tal oaa ai ìsotdn oca sanioìacabla 

13* aa rotaci doapnda da libaraoldn por traslacidn sodai dai 
a da los paaadoroa* ***********.*****.^^*****.****^***.**

3#^ 2orfoooionaBdentoa aogdn la ralvindioaoldn 1* 
aownddiaoda al dispositivo woa medica eldaticog paca ayg 
da* a la saanlotm dal Potdn da mando so al sontido qua oa^ 

HO# rroaponda al ansante dal asluarso do loa aodicn da ratomo 
aaooiados a cada m e  da Ics faroa* oaraotardsadoa porona a& 
toa sadica ddaticos aatéo owatitniAoa par un raaorta o w  
pyinido aitnado aatre al toxniHo da tranaiorsaeida da aov& ' 
adonto y #. vdatw aolidasdo dal Mtda$ praferantomeata ea 

23* al intano* dal oaaqnillo aagdn la raivindioaoièì 4. alando
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también dicho resorte apto paa^ mantener el o los pasadores 
introducidos ̂  las acanaladuras del vástago o Sel mandril^ 
do, fuera de toda solicitación del botón#

6, ^ Popfeoeî maaientoa según la reivindicaei&i 3, 
caracteyisados poyase el botón de mando está unido a m  ór̂  
gano de tmnefermaciéi de movimiento por medio de un vústâ  
ge fueteado apto para cooperar coa el cuerpo que lleva un 
roscado, aleado el pase del filete pequeño coa respecte a 
sa diámetro naminal a fin de asegurar la irrevereibílidad 
de la uai&t y di payo en traslación del botóh. ̂  <**- - * ̂

7. -̂ Berfecoicnamientos según la rsiv̂ ndicaoido 1, 
caracterisados porque el dispositivo de paro está ecaatitq^ 
do por uaa rueda con dientes solidarla del botón y por un 
gancho de doble rasa de material flexible, siendo dicho gan 
cho fijo con respecto al botón y engrasándose sus ramas con 
los dientes do la rueda de forma que datos solamente pueden 
desbloquearse bajo la acción del usuario, siendo la iüersa 
de retomo mecánico ejercida por medio de los trsnsduatorea 
insuficiente para vencer las fUareae de fricción inducidas 
en el dispositivo de paro. -

$+** Perfeccionamientos según la reivindicación 7, 
caracterizados porque el gancho está ventajosamente fijado 
de manera mecánica al cuerpo, particularmente con un torció 
n o , * - - * * - * * * - - ' - - - - - - - - - - - * - * - - - ' * - * *



9*-* ̂ rfecciíMUentoa oeg&t cualquiera de las 
volvindicaciínes ? y 9, caracterisa&o* porque el dispoaiti-* 
w  reversible da transformación del movimiento da rotación 
del movimiento da en un movimiento da trnalsclón del 
pistón consiste en el conjunto de una .plasta fileteada eoli** 
darie del botón por medio de un vdstogo y de una tueros so­
lidaria del pistón, ciando el peco del fileteado y el di&& 
tro nominal de la tuerca del miaño orden de diaaasiáa* - -

10.** íbvfeccionamientos scgdn la reivindicación 
9, catrastsrisados porque la tunees. estd provista de una dep, 
liasdem guie#* en en movimiento de traslación fijada por 
aun extremos en doa orificios previstos a ente efecto en el 
cuerpo* - * * ^ ^ ^ *  ̂ # * ^ ^ < *  <*.****.**,<**.*.**.,*<**,

Perfeccionamientos segón la reivindicación 
caraoterieados porque el vdatago y la deslizadera non 

solidario*# de tipo monobloque, siendo el vástago móvil en 
loe orificio* del cuerpo# - <*<*** **.*.-*.*.**. ----*.<*<**

12*** #tagdM
Üg comprendiendo el diapcoitivo unos nadies elásticos para 
spudar a la maniobra del botón de mwdo en el sentido que 
rrwande al aumento del esfumo do lo* medios de retomo 
asociados a cada uno de los faros# earacterisados porque rg 
toe medios elásticos eet&t ccnetituidoa por dos resurtes 
comprimidos que se apoyan# cada uno# por un extremo centra 
una de las cebaeas del pistón doblé y por el otro extremo



eesára w a  payed del estando díOhoa yasoytes
dos pay dos vastagos gafa de restad fijados al ouaW a 
insertadas seg^ el a#' da ios resortes ds ssaam ̂  evi** 
taa sa ̂ náao#

2 „ . * t3^ "ns^en^AíSB^M m  sa oasBra as M
^s 435^55 pes PESFEceia-íáníEímB m  aos s i s w s w  m  ̂  
üHMcicN Hamm* DE M  œimTAeiûK ss œ  M e s  ss m  VEHieu 
LO*. ^ ̂  ̂  ^ ̂  ̂  ^ ^ ̂  ^ ^ ̂  ̂  ̂  ^

Todo eHo oanferste sa describe y rciviadica as Is 
?&, prasse saserda ̂  amata da aieeaæswe hojas, amagas y 

gegaaegp^&aáaa p(a? w e  soia de sus eaaas* y de dos làainas 
de diMjos W  la ilvetran.

ÏDRID2 9 SEI. 1377
^ M. CURHÎSOSÔ
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