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La presente invención se refiere de una manera gene­
ral a un dispositivo automático de elevación y descarga de 
agua para un inodoro y más particularmente a tal dispositi 
vo adaptado para ser utilizado en los inodoros exiatentes- 
y que comprende un circuito de control* a través de un mo­
tor, un engranaje de transmisión y medios de levas, incor­
porados con una articulación y cadena de tiro, para abrir 
acerrar la tapa y/o el anillo de asiento del inodoro, y pa 
ra limpiar automáticamente mediante descarga de agua eljao 
doro después de haberse cerrado la tapa*

FtMMMEBTO PE LA IHVEHOIOK
En el empleo de un inodoro convencional, el usuario 

tiene que levantar la tapa y/o asiento a mano, después , de 
su uso, para oer hacer volver estas partes a mano al esta­
do de cerradas, entonces oprimir el mando de la descarga - 
de agua* Esta es una tarea poco placentera que necesita di 
versas etapas de operación en las que tendrán que ausmirse 
las posturas corporales de curvado o inclinación*

En muchas situaciones, no se proporciona urinario y 
por ello el hombre tiene que utilizar el inodoro para ori­
nar. Huchas personas descuidan el tener levantado el ani­
llo del asiento y por eso quedanmanohas de orina en el mis 
mo, que haces que el posterior usuario tenga que limpiar - 
el anillo del asiento antes de utilizarlo*

El contenido del retrete proporciona mal olori des­
pués de su utilización el usuario tiene que cerrar la tapa 
a mano, entonces realizar la descarga de agua* En ocasio­
nes debido a una sensación poco placentera el usuario des­
deña a propósito el cerrar la tapa*

Para eliminar la operación manual, se han descubierto
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muchos dispositivos * la mayoría d* «líos accionados mecí­
nicamente» Ho obstante, la inconveniencia en el funciona­
miento, es decir, que corrientemente la operación de eleva 
ción y cierre de la tapa no est& incorporada a la limpieza 
mediante descarga de agua, hacen que el dispositivo no re
suite práctico#

RESUMES SE IA CTV3K0X0H
Por lo tinto, si principal objetivo de la presente *  

invención es proporcionar un dispositivo automático de ;al$ 
vación de la tapa y limpieza por descarga de agua accionan­
do eléctricamente para un inodoro» Solamente con ejercer -
presión sobre un botón, a mano o a pie, será completada la 
operación selectiva de elevación o cierre de la tapa, son-f 
o sin el anillo de asiento, y después de que la tapa se ha 
ya cerrado, seguirá automáticamente la descarga de agua*

Otro objetivo de la presente invención es proporcio­
nar un dispositivo automático de elevación de la tapa y #- 
descarga de agua que pueda adaptarse para ser utilizado en 
los existentes inodoros y vendido como articulo individual.

Todavía otro objetivo de la presente invención es -
proporcionar un dispositivo de levantamiento de la tapa y 
descarga del agua accionado eléctricamente, las funciones 
del cual se logran simplemente al oprimir un botón*

Otors objetivos y características de la presente inv 
vención se harán aparentes mediante la siguiente descripción 
detallada que deberá tenerse en cuenta conjuntamente con - 
los dibujes industriales anejos»

BREVE DESCRIPCION BE LOS DIBUJOS IHPUSTRXA&BSl 
lia figura 1 es una vista en alzado de una materializa 

oión preferente del dispositivo de elevación de la tapa y



limpieza por descarga de agua de la presente invención, ©n 
un corte parcial5

la figura 2 es una vista lateral de la misma materia 
litación física de un corte parcial#

La figura 5 (A) y (B) son vistas en alzado y lateral 
que muestran el ensamblaje de los conjuntos de leva y en-- 
relación de engranaje j

La figura 4- (A), (B) y (0) son una vista en alzado-y 
vistan laterales que muestran las relaciones de los conjura 
tos de engranaje impulsor-impulsado respectivamente paraje 
el funcionamiento de la tapa y anillo del asienten#

La figura % es una vista en perspectiva que muestra 
el ensamblaje de la polea para la limpieza mediante desear 
ga de agua|

La figura 6 eB un diagrama del circuito de la presen 
te invención}

La figura 7 es una vista en alzado que muestra la dis 
posición del presente dispositivo}

Las figuras 8, 9 y 10 muestran respectivamente las - 
funciones de los medios de transmisión en diferentes condi, 
clones y aparecen acompañadas de los correspondientes dia­
gramas de circuito«

BESOBlKilOH DETALLABA BE LA MATEHIALIZACIOH BISlOA - 
PRBPEREUTE

Haciendo abora referencia a las figuras 1 y 2# el dis 
positivo accionado eléctricamente de elevación de la tapa 
y limpieza por descarga de agua, de acuerde con la presente 
invención comprede» fijo en el lado izquierdo de una plaea 
principal 2» un motor 1 de velocidad reducida# El eje del 
motor id del motor de baja velocidad sobresale en el lado
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derecho de la placa 2* con un engranad* de impulsión *5 que 
está montado «obre el eje. Por encima del ede 101» también 
saliente en el lado derecho do la placa 2» cató un oje 4 - 
que está montado giratoriamente en la placa 2. Sobre el ede 

¡5 4, está «catado un eondunto de impulsión principal engranj*
do-lera % la porción engranad* 51 del eondunto engranad*-: 
-lera 5 está engranado con el engranado de impulsión 3,“$¡n 
la porción superior de la placa 2, está giratoriamente >ncjí- 
tado un ede 6 con uno de sus entremos saliente en «1 lado*; 

10 derecho de la placa 2 y su otro extremo apoyado sobra u&a
placa auxiliar 2a que está íidada midiante los pernos 67a- 
•obre la plaoa principal 2. tfn eondunto grande de engrana- 
de-lera o el conjunto impulsado de engranado lera 7 estÓ - 
montado sn el entramo derecho del ej* 6# la poroión de-en- 

15 granada 71 del conjunto 7 «Abó engranada con la porción de
engranada 51 del conjunto engranaje-lava de irqpulsión 5* * 
mientras tanto, la» porciones leva da los eondunto» 5 7 7 

tienen una relación asociada quo ce detallará posteriora eji
te. ^

20 la el eje 6 anteriormente mencionado, en una posición
entre la» placas 2 y 2a, está montado, de derecha a izqttier 
da» un eondunto do engranaje de transmisión 8A, un volante 
metálico 10a y otro conjunto de engranaje de transmisión - 
$A# El conjunto de engranaje 8A es el conjunto de engrana- 

25 je de impulsión para el funcionamiento del anillo del a- -
sientoi el conjunto de engranaje 9A «s el conjunto de en­
granaje de impulsión para el funcionamiento de la tapa* el 
volante XOa es un estabilizador. Ambos conjuntos de engra­
naje 7A, 9A y loa volantes 10a giran con el eje 6* En eje 
central 11 en paralelo con el eje 6 está montado coa un «210



tremo apoyado sobre la plaea2 y el otro extremo pasa a tra 
vás de la plaoa 2a y se extiende hacia la izquierda.

Sobre el eje 11 está montado un eonjunto de engrana*» 
je impulsado SB que está engranado oon el anteriormente * 
mencionado conjunto de engranaje de impulsión 8A« Cuando - 
se impulsa el conjunto engranaje 8B, el eje 11 gira mien—  
tras tanto. En el extremo exquierdo del cubo hueco 84 del 
conjunto de engranaje 8B, está montado giratoriamente un •*> 
conjunto de engranaje impulsado 9B que engrana con el 8&t& 
rlormente mencionado conjunto de engranaje de impulsión % . 

El conjunto de engranaje 9B tiene además un cubo hueco -94 

que se extiende hacia la izquierda con el eje 11 y es gira 
torio oon el mismo* Cuando gira el eje 11 y alrededor del 
cubo hueco 84, En una posición entre los conjuntos de angra 
naje 83 y 9B y en el cubo 84» está adaptada una rueda 10b 
de plástico o caucho de una forma suelta, que es para ser 
engranada con el volante metálico 10a* La relación de mov¿ 
miento entre 8A, 8B y 9A, 9S se detallará posteriormente*

Una placa retenedora de la polea de la cadena 2b es­
tá fija con pernos 6?b sobre la placa principal 2 (Jlg. 2̂ . 
Se proporcionan las ranuras 21-21 tanto en la placa 2b co­
mo en ela posición oorrespondiente de la plaoa 2 para deso 
cansar en ellas los dos extremos del eje saliente 121-121- 
del ensamblaje polea-leva 12 para la limpieza mediante de¿ 
carga de agua* la porción engranaje 122 de dieho ensambla­
je 12 está engranada con la porción engranaje del engrana­
je-leva 7.

Un extremo de una cadena para tirar 13 está fijo so­
bre la porción polea 123 del ensamblaje polea-leva 12, «~ 
mientras que el otro extremo de la cadena 13 está enrolla-



do alrededor de una poelea guia inferior 14a y una polea - 
guia superior 14b que están montadas sobre una placa 2c* * 
Entonces el dicho otro extremo de la cadena 15 se conduce 
a traéis de un manguito 28 sobre una placa 2c dentro de un

9 tubo largo 15 que está en paralelo con el eje 11* El dicho
« » « *

otro extremo de la cadena 15 está atado a un extremo infeo»: 
ricr de un varilla aeoionadora 16 que se ineerta en el tu­
bo largo 15 7 es libremente deslizable en el mismo* Entraj 
ti manguito 28 y la varilla 16, se proporciona un resorte 

10 17 dentro del tubo 15 y rodeando a la oadena 15* Guando *el
ensamblaje de la polea 12 es accionado por el engranaje 7- 
y gira en el sentido eontrario a las agujas de un relejó­
la oadena 15 •• enrolla contra el resorte 17 y la varilla 
de impulsión 16 se empuja dentro del tubo 15« hasta que el 

15 ensamblaje de polea 12 se desacopla Con el engranaje 7» en .
cuyo momento la varilla 16 reasumirá su posioión original 
bajo la fuersa del resorte 17*

Una junta articulada 16a tiene un extremo fíivotado — 
hacia el extremo exterior de la varilla 16 y el otro extra 

20 ao fijo a unión 18 la cual se extiende hacia arriba a lo -
largo del lado de un depósito de agua A con el «tramo supe, 
rior de la unión conectado al mango de descarga de agua 19* 

Una placa de anclaje 20 que está situada debajo y en 
paralelo con el eje 11# se extiende hacia la izquierda des,

25 de la placa 2a para la fijación de todo el dispositivo D -
al inodoro# En la placa 20 están dispuestas las ranuras 201 

-201# Los pernos 202-202 que ordinariamente se proporcionan 
para fijar el anille del asiento y la tapa del inodoro, - 
pueden utilizarse para pasar a través de las ranuras 201- 

50 201 para anclaje como se hace referencia también en la 71g#7*



Debajo de lado inferior' izquierdo del engranaje-leva 
grande 7, enla placa 2, satán escalonados dos ind.croooniBn.tja 
dores MSi y MSg que son accionados por las porciones leva- 
72a y 72b del engranaje-leva 7 (Eig. 2). Otro raicroconmuta 
dor HSj está dispuesto en el lado inferior derecho del en­
granaje-leva 7* el cual eomaatador MSj está asociado coa ­
la porción leva 72a* Se proporciona un condensador C coa^ 
na banda de fijación en la parte inferior izquierda de 
chapa 2* En las figuras, el revestimiento del dispositivo 
se denota por 22, siendo 23 el cable eléctrico que conduce 
a la fuente de energía, 24 la tapa, 25 «1 anille del asied 
to, SW el conmutador de funcionamiento, el botón conmu­
tador para la tapa y anillo del asiento, Sg para la tapa - 
sólo, S3 para el anillo del asiento únicamente, siendo- P 
Un enchufe para la fuente de enefegia (ver también Eigura 7)

fcdos los componentes eléctricos incluyendo el motor 
1* los microconmutadores MSj., HSg, MS3» conmutador de fun­
cionamiento s, condensador C etc*, se detallarán posterior 
mente en su funcionamiento*

Además, se proporcionan un par de palancas retenedo­
ras 26 en el eje 11 para soporta y accionamiento dol anillo 
del asiento 25 (Figs* 1 y 2)* En el cubo hueco 94, se pro-, 
poroiona un extremo do un soporte para sustentación y accio 
namiento de la tapa 24j otro extremo del soporte 27, está 
montado giratoriamente sobre el extremo izquierdo del eje 
11.

lia Eig* 3 muestra la relación entre el conjunto gran 
de de engranaje-leva 7 y el conjunto pequeño de engranaje- 
lera 5* El cozjiato grande de engranaje-leva 7 tiene una - 
porción engranaje discontinua 71 que está engranada con la.



porción continua del engranaje 51 del conjunto pequeño en­
granaje-leva 5. La porción engranaje ?1 esté además separa 
da en do* secciones 71a y 71b, Entre las seccione0 engrana 
je ?la y 72b y también al extremo de la sección 71b, se - 
proporcionan rebajes 73a y 75b respectivamente* Mis alié - 
del extremo de oo$lenso de la sección engranaje 71a y „el , 
extremo final d* los rebajes 73b estén los dienteB 7**«

Cada diente ?4a, 74b* que tienen un apéndice mée 
vado, esté dispuesto respectivamente para aervir como un * 
retenedor para limitar el éngulo de rotación del engranaje- 
leva 7* Entre los dientes retenedores 74a y 74b estén Re­
puestas dos secciones sin diente 75* T 75b con otra sección 
de engranaje 76 entre ellas. La sección engranaje 76» iue 
tiene una elevación relativa mayor que la# secciones engra 
naje 71a y 71b, engranaré con laporeión engranaje 122 del- 
ensamblaje polea-leva 12 cuando el conjunto de engranaje- 
leva 7 gire. Entre las secciones engranaje 71a y 71b estén 
dispuestas estén dispuestas porciones leva 72a y 72b en d¿ 
versos puntos del conjunto 7 para que engranen con los mié 
croeonmutaderes MS* y MBq. En las posiciones correspondían 
tes a los rebajes 73* y 73b, en los diversos puntos del en 
granaje-leva ?, estén dispuestos los dientes 77* 7 77b* En 
las mismas posiciones aunque opuestos a los dientes 77a y 
77b, estén dispuestas las placas arco 78*» 78b, para limi­
tar el éngulo de rotación del conjunto grande de engranaje
-leva 7.

El engranaje-leva pequeño 5 tiene una porción engra­
naje 51 para engranar con la sección engranaje 71 de un con 
junto engranajs-leva 7 7 el engranaje de impulsión 3* En - 
los lados anterior y posterior del engranaje ¡51* las leva#
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52a, 52b están dispuestas para engranar con dichos dientes 
77a y 77b respectivamente* Oh par de volantes guia 53® y - 
53b está dispuesto para intercalar la leva 52a entre ellos 
con las entalladuras 54a y 54b que allá se proporcionan en 
la correspondiente posición de la leva 52a y 52b para evi­
tar el antagonismo con la respectiva placa de posicionenien 
to en arco 78a, 78b. Mientras, la ranura 54 entre los volas 
tes gpia 53a y 53b proporciona tala senda para el diente '77® 
cuando está girando en vacio*

En la Figura 5, puede verse también qtte el ensamblaje 
polea-leva de la cadena de descarga de agua comprende taca- 
porción polea 123 y una porción engranaje 122, descansando 
de forma flotante en el extremo inferior de la ranura 21 • 
en la placa 2b (ver fig* 28* La porción de engranaje 122 - 
tiene un» sección sin diente 124 que se extiende desde la 
sección engranaje, y dos dientes 122a, cada tino de ellos — 
con un apéndice más elevado, dispuestos en las gonas de co 
injurien y principio de la sección sin dientes* La porción - 
polea 123 tiene una ranura 123', estando un extremo de la 
cadena de accionamiento 13 anclada allí (ver fig, 1),

La Figura 4 (A) a (G) reflejan la relación entre con 
conjuntos de engranaje impulsor-impulsado 8A y 8B para la 
transmisión al anillo del asiento y la relación entre los 
conjuntos de engranaje impulsor-impulsado 9A y 9B para la 
transmisión de elevación de la tapa.

En conjunto del engranaje de impulsión 8A comprende 
un engranaje 81a, un engranaje con un solo diente 82a y una 
leva 83a que tiene un sector de ventilación 831 y un aemie* 
circulo deprimido 832* El engranaje impulsado 8B comprende 
un engranaje 81b que tiene un arco cóncavo 811 y dos pro—



yeocione* 812* un engranaje con un solo diente 82b y un» - 
lev* 8Jb que tiene un arco cóncavo 834 entre dos proye cc±2. 
nei 833* Dicho* engranaje* 81a* 82a y la leva 83* «»tin ae,& 
ciados respectivamente oon lo* engranajes 81b* 82b y la le
va 83b* .„ .

El conjunto engranaje de impulsión 9A* en una manara 
almllar al conjunto 81, comprende un engranaje 911* un é&« 
grana je de un «ole diente 92a y una leva 93» que tiene un 
sector de ventilación 931 y un semicírculo deprimido 9J®.«- 
El conjunto engranaje impulsado 9B, como el conjunto 8Bv - 
comprende un engranaje 91b que tiene un arco oónoavo 911 y 
dos proyecciones 812, un engranaje de un solo diente 92b y 
tma leva 93b que tiene un arco cóncavo 931 entre las pro-- 
yetclone* 933* los anteriormente citados engranajes 91», 9 

92a y leva 93» están asociados respectivamente con loa eng
grsnajs* 91b* 92b y leva 93b*

Da Figura 6 muestra gráficamente el diagrama del eir
cuito del diapositivo de la presente invención que tiene - 
un motor 1, un condensador 0, loa mloroconmutadorea HSi* - 
M82 y MSj* el conmutador de accionamiento SV que.comprende 
tres botone» pulsadores 8̂ , S2 y S3 y un enchufe P del coja 
ductor que enlasa con la fuente eléctrica,

Da instalación, función y accionamiento de dioho dia 
poaltivo están aquí detalladass la fig* 7 muestra la inatj| 
lacló», Sedo el dispositivo D está fijo al lado posterior 
del inodoro B mediante la placa de anclaje 20 con los per­
nos 202-202 proporcionados ordinariamente para fijar el a- 
nillo del asiente y la tapa* La tapa 24 y el anillo del a- 
siento 23 están montados giratoriamente sobre el eje 11,- 
y sustentados por loa soportes 27 y palancas de retención
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11 conmutador de accionamiento SW puede proporcionas 
se en la parte superior del conducto 29 que se levanta ha­
cia arriba desde el revestimiento 22 del dispositivo B o •

5 estar dispuesto directamente sobre la pared*
Cuando el dispositivo está en estado inactivo la ta­

pa 24 y el anilló del asiento están ambos cerrados. Ver í& 
ferencias en la Fig„ 8 (A) para ver la relación entre el 
engranaje pequeño 51 y el engranaje grande 71* P1 engranaje 

10 pequeño 51 está engranado con el extremo del condenso doi-
engranaje grande 71» mientras que las levas 72a y 72b en*, 
granan respectivamente con los mieroconmutadores H6̂  y MSg 
los cuales estén ambos cerrados* Cuando se oprime el botón 
S2 de SV? de la Fig» 8 (B), puede verse que se forma un ci£ 

15 cuito cerrado por Xa fuente de energía F, el conmutador SW
el miero conmut ador MŜ , el condensador 0 y el motor 1 con 
lo cual el motor 1 impulsa el engranaje 3 para hacer que el 
conjunto pequeño de engranaje-leva 5 gire en el eentido de 
las agujas de un reloj* Si engranad© pequeño 51 engranaron 

20 la sección engranaje 71a para impulsar el conjunto grande
leva-engranaje 7 y hacerlo girar en el sentido contrario - 
a las agujas de un reloj, Mientras tanto».los conjuntos de 
engranaje de impulsión 8A y 9A que están montados sobre el 
mismo eje 6 giran* Haciendo referencia a la Fig* 8 (B) y 3* 
Fig* 8.(0) puesto que el engranaje 8la del conjunto del en 
granaj e impulsor 8A se opone al arco cóncavo 811 del engra 
naje 81b y no está engranado, y al mismo tiempo el engrana 
je 82a y el engranaje 82b, la leva 83a y la leva 83b tam­
poco están engrandes y por lo tanto el conjunto engranaje 
8B no girará. El eje 11 es estático, y el anillodel asien-

26,

30
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to 25 permanece cerrado.
Sin ambargo «1 engrana je 91* con el conjunto de engría 

naje de impulsión 8A. engrana con el engranaje 911) del con» 
jante del engranaje impulsado 9B que a su ve* será acciona,

5 do para girar en el sentido de las agujas de un reloj» De
este nodo, la tapa 24 será alorada a través del soporté*̂  
que está atontado en el cubo ¿tueco 94 del conjunto del ein- 
granaja impulsado 93. Mientras, el «roo cóncavo 911 de •en­
granaje 9tt> llega a estar en oposición con el engranaje 91a 

10 engranaje de un solo diente, siendo engranado con el angra
naje con el engranaje de un solo diente 92a cono se indica 
en la íig* 9B« Por otra parte, cuando el engranaje 7 Sl̂ a 
la porción 76 se pondrá en contacto con la a acción sin&ieri 
te 124 de la porción engranaje 122 del ensamblaje polea*!,% 

1$ va 12. Dado que dicho ensamblaje 12 descansa en la ranura
21 x es capas de moveráe de arriba abajo a lo largo de la 
ranura 21 de la placa 2b, el engranaje % no se verá moles, 
tado para pasar a través,dsino que rosa a lo largo da la - 
sección sin diente 124 y origina el movimiento hacia arri- 

20 ba del enoemblaje 12 que no girará. 31 conjunto engranaje-
leva 7 se mantiene en rotación.

Cuando el conjunto pequeño de engranaje-leva 5 gire 
Mía de una vuelta a impulse al conjunto grande de engrana­
je leva 7 para que gire más de 90*, la tapa 24 está total- 

25 mente abierta* Entonce», el rebaje 73a se opone al engrana
je pequeño 51. Mientras, el diente 77a «on la placa limita 
dora 78A llega a la miaña posición, y los mloroconmutadores 
MS¿ y MSg están desengranados de las levas ?2a y 72b, y el 
microconmutador RSJ engrana con la leva ?2& (ver fig. 94)# 

JO Con US* en la condición "ofX”, el motor 1 deja de funcionar



debido a la interrupción del circuito* En otras palabras,- 
desoyes de que la tapa 2$- se eleva» la transmisión se irte 
rrumpe, y el anillo del asiento 25 está dispuesto para sejs 
tarso,

Pespues del uso, el usuario se levanta de la posición 
do sentado, oprime el botón Sj_ de SW, se cierra un circuito 
de inversión que incluye la fuente de surgía P, *1 botón.- 
F>1 de fiW, el microconmutador SV2, el condensador 0» y el*» 
motor 1 (ver Fig* 9 (D))* El motor 1 gira en un sentido.!» 
verso, entonces el conjunto pequeña engranaje-leva gira en 
el sentido contrario a las agujas de un reloj a través -de' 
la transmisión del engranaje 5, En la Tig* 9 (A) se muestra 
-que el diente de la leva 52a llegará a engranar con el 4 

diente 77a del conjunto grande engranaje-leva 7 y forsatrá 
a este último a que gire sn el sentido de las agujas de tía 
reloj* Cuando la leva 52a separa el diente 7?a» el robaje- 
7Ja deja la posición de oposición con el pequeño engranaje 
51, Hieatraa tanto, la sección engranaje 71® engrana de ntyB 
vo con el engranaje 51» el conjunto engranaje—leva 7 conti 
aua girando; y si conjunto da engranaje de impulsión 8A y 
% a su ves giran consecuentemente* Haciendo referencia a 
la Plg* 9B, el engranaje d© un solo diente 92a impulsa el 
engranaje de un solo diente 92b y loa engranajes 91b» 95b 
allí formados pava girar a través de un ángulo hasta que - 
quedan desengranados. Entonces el arco cóncavo 911 del en­
granaje 91b se verá forsado a dejar su posición y hacer - 
que los dientes del engranaje 91b engranen con el engrana­
je 91a que a m vea impulsa el engranaje 91b para girar en 
•el sentido contrario a las agujas de un reloj con el cubo, 
hueoo 94*.
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El soporte 27 allí exlatente cerra la tapa conaecueja. 
temante*

Cuando el conjunto pequeño engranaje-lera 5 gira en 
sentido contrario a las agujas de un reloj alrededor de una 

5 vuelta e iapulaa al conjunto grandt de engranaje-lera 7 - 
hasta alrededor de 908, la tapa 24 está totalmente oerrada* 
Por entonces, el microoonmitador MSg se abre mediante lâ » 

lera 72b y con ello interrumpe el cireuito del motor* Mieig, 
tras, el diante retenedor 7̂ e engrana oon el engranaje pe- 

10 sueño 51 para inpedir que el conjunto grandt engranaje-lr-
ra 7 continúe girando* El conjunto del diapoaitiro llega ̂  
un estado de equilibrio y ruelre a asumir su estado ordina 
rio. Parante la rotación del conjunto engranaje-lera 7*,la 
sección engranaje 76 primero toca el diente 122a de la por 

15 ción engranaje 122 del ensamblaje polea-lera 12 para la ca
daña de descarga de agua y fuerza al engranaje 122 a que 
engrane, la polea 125 gira en el sentido contrario a las a, 
gujas de un reloj y enrolla la cadena 15» originando quq - 
la rarilla 16 se retraiga en el interior del tubo 15 con* 

20 tra la fuerza dal resorte 17* El mango 19 del depósito de 
agua da descarga A es arrastrado hacia abajo por la rarilla 
16 a travSs de la Junta articulada 16a y la unión 18 oon £ 
feote automático de descarga de agua. Cuando la eección en 
granaje ?6 deja el engranaje 122, el mango 19 se restable- 

25 ce a su posición original por la fuerza del resorte 17*
líos rolantes de estabilización 10a y 10b están en - 

contacto uno con otro y giran bajo fricción cuando la tapa 
24 ae abre o se oierra*

Los estabilizadores sirven para impedir que la tqpa 
JO entre en oolisión con el depósito de agua de descarga el
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pedestal del mismo o la taza al final de su recorrido debi 
do a la inercia o gravedad*

Si se desea que el inodoro se utilice como urinario 
para hombres, entonces deepues de oprimir el botón Sj> opri 
mir también el botón Sj de SW. En tal caso después de Cam­
biar de la condición que se indica en la fig* 8 a la de la 
Fig, 9, en la que la tapa se levanta, por causa de la depre 
sión del botón S2» como se ha tratado anteriormente un cir­
cuito que incluye la fuente de enrgla P -botón Sj de SW- * 
microconmutador MSj, condensador O, motor 1 está todavía * 
cerradp» Entonces el conjunto pequeño de engranaje-leva 5 

continua girando en el sentido de las agujas de un reloj'- 
desde la posición de la Fig. 9A. La leva 52a entra enton­
ces en contacto con el diente 77a y fuerza al conjunto gra¿ 
de de engranaje-leva 7 para que gire a través de un éngulo 
pequeño, dejando que el rebaje 73a abandone una posición - 
de oposición al pequeño engranaje 51» La sección engranaje 
71b engrana con el engranaje pequeño 51» de manera que el 
conjunto engranaje-leva 7 es impulsado por el conjunto eng 
granajeleva 5, El engranaje impulsor pone a 8A y 9A a gi­
rar de manera acorde* Haciendo referencia a la Fig* 9» la 
leva 72a deja el microconmutador MSg» sin embargo hace pre 
sión sobre el microconmutador MSj hasta que el engranaje - 
pequeño 51 gira hasta m&s de una vuelta e impulsa el eonjun 
to grande engranaje-leva 7 hasta alrededor de 902. MSj deja 
la leva 72a. Mientras tanto, el diente retenedor 74b entra 
en contacto con el engranaje pequeño 51» entonces el motor 
y todo £. dispositivo llegan a una situación de equilibrio* 
Cuando gira el conjunto grande da engranaje-levar el engra 
naje de un solo diente 82a impulsa el engranaje de un solo



-  17 *

diente 82b y a ara. vez motiva el engranaje del engranaje 81b 
oon el engranaba 81a y base girar el eje 11. El anillo de» 
asiento soportado en las palancas retenedoras 26 es con el 
lio elevado. Puesto que el engranaje 91a no está engranado 

5 oon el engranaje 12a por entonces, al engranaje 92b está »
en una situación de equilibrio, como lo está el cubo busco
9V

Pe este modo la tapa 24 mantendrá su posición abierta. 
Unicamente el engranaje 91a gira en vacio debajo del arco» 

10 cóncavo 921 del engranaje 92a, hasta que el engranaje-leva
grande 7 detiene su giro.

Los conjuntos de engranaje impulsor e impulsado 91 7  

9B •§ paran mientras tanto. Por otra parte, durante el giro 
del conjunto grande engranaje-leva 7, la sección engranaje 

15 71a no estaba engranda con el engranaje 122 del ensamblaje
polea-leva 12, por ello el ensamblaje no girará y oon ello 
el mecanismo de descarga de agua no actuará.

Guando el conjunto engranaje-leva 7 se detiene, la le 
va 72a y 72b ae han desengranado de los microconmutadores 

20 MSi, MSjg y ItBj y #1 diagrama del circuito queda eemo se in
dicedica en la 71g. 10 (J>)* Después de elevado el anillo - 
de asiento 29, el inodoro está adecuado para aer utiliaado 
como urinario para hombres sin miedo de que pueda humectar 
se *1 anillo de asiento 2%

25 Deepuee de la utllizaol&on, el usuario oprima el bo­
tón Bi de SW, lía circuito inverso se oierra que incluye la 
fuente de energía P - botón de SW- el microoonmutador - 
WS2, el condensador G y el motor 1 originando que el eonjun 
te pequefio de engranaje-leva gire inversamente a travás de 

JO la transmisión del engranaje 3. En conjunto de engranaje-



5

10

15

20

25

30

-  1 8 -

—leva 7 girará a través de un ángulo en el sentido de las 
agudas de un reloj engranado con la leva 52b y diente 77b* 
Después de engranada la sección engranaje 71b y el pequeño 
engranaje 51, el engranaje-leva grande 7 es impulsado per­
al pequeño engranaje 51 y continua girando, basta que el - 
conjunto engranaje-leva 9 gira. alrededor de 9©S» El arco — 
cóncavo 75a pasa entonces a una posición que se opone al - 
engranaje pequeño 51* El conjunto engranaje-leva 7 s« P«̂ a 
temporalmente, sin embargo el conjunto pequeño de engraja— 
je-leva 5 continua girando con el motor 1* Cuando el conjun 
t© de engranaje-leva 7 cambia de la condición indicada en 
la fig. 10 a la que ee muestra en la Blg. 9* el engranaje 
de impulsión 8A, a través del engranado del engranaje 81a 
con el engranaje 82a, impulsa el conjunto de engranaje imp 
pulsado 8b para que gira en sentido contrario a las agujas 
de un reloj* El anillo del asiento 25 se cierra con el gi­
ro del eje 11, basta que el conjunto engranaje-leva gira £ 
tros $0® y se detiene temporalmente, estando totalmente ce, 
rredo el anillo del asiento 25, En este momento, dado que 
el engranaje impulsor 91a del conjunto % no está engrana­
do con el engranaje 91b del conjunto de engranaje 9B, la % 
tapa 24 permanecerá sin moverse*

Pero cuando el motor continua impulsando ol conjunto 
engranaje-leva 5 basta que la lava 52a engrane oon el dien 
te 77a una vas afeas, el arco cóncavo 73a deja primero el - 
conjunto pequeño de engranaje-leva 51* El oonjunto grande 
de engraaaje-leva comienza a girar de muevo* Guando el con 
junto de engranaje-leva 7 gira sn el sentido de las agujaa 
de un reloj, la sección engranaje 76 engrana oon el engra­
naje 122 del ensamblaje polea-leva 12* La polea 125* a su



vez, enrolla la cadena 15 para efectuar la descarga de agua 
automáticamente como se mencionó anteriormente* las acolo-, 
nos de los conjunto» de engranaje Impulsor 84, 94 y los - 
conjuntos de. engranajes impulsados 81» 91 son exactamente 
las mismas que en el oado del cierre de la. tapa 2a j  no n¿ 
«saltan detallar»© máte Cuando el engranaje-lera continuar 
girante otros 90» para asumir la posición indicada en la - 
fig* 8» según se abre el mieroeonautador KSg* «1 motor X - 
se para# Todo,el dispositivo pasa a una aituadló» de equi­
librio#

Cuando la tapa 24 y el anillo del asiento están cerrón 
des# como interiormente ee ha mencionado* loa rolantes gala 
$3a y 55b Cijos al conjunto pequeño de engranaje-lera 5* - 
incorporados con las placas de limitación 78a y 78b* y las 
leves 85a* 85b de los conjuntos de engranaje 84* 6B incorpo, 
rados con los engranajes 95a* 95b de lo» conjunto» de en­
granaje» 94» 9B* aseguran un funcionamiento suave al guiar 
a una adecuada posición de engranado entre los engranajes 
7?a* 77b con las leras 52a* 52b* y los engranajes 82a, 92a
con los engranajes 82b, 92b.

Con el mecanismo que anteriormente se ha mencionado, 
la elevad'on y cierre de la tapa y anillo de asiento de - 
un inodoro y la deeoarga automática de agua después del - 
cierre de la topa pueden ser fácilmente conseguidos simple
mente pulsando un botón» Por ello resulta» conveniente y 1

¡>

limpio* fambián, dicho dispositivo puede ser adaptado a ou 
siquier inodoro existente y vendido ©orno un articulo indi­
vidual*
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1.- Dispositivo automático para elevación do la ta­

pa y limpieza por descarga de agua de inodoros* que tiene 
una taza* un depósito de agua para limpieza mediante des­
carga de la misma» una tapa elevable y cerrable» un asien 
to elevable y eerráble y un mecanismo de lavado por desear, 
ga de agua» siendo dicho mecanismo de control accionable- 
para controlar automáticamente los movimientos de eleva*- 
ción y descenso de dicha tapa y asiento sai como la actúa 
ción de dicho mecanismo de lavado por descarga de agua*- * 
Comprendiendo dicho mecanismo de control* 
un revestimiento}
un motor de p e q u e ñ a  velocidad montado en dicho reve stimien 
toj
medios accionados por motor conectados Xuncionalmente para 
ser impulsados por dicho motor}
medios de abertura de la tapa que interconectan dichos me, 
dios accionados por motor y dicha tapa para la elevación 
y descenso de dicha tapaj
medios de accionamiento del asiento que interconectan di­
chos medios accionados por motor y dicho asiento para la 
elevación y descenso de dicho asiento} 
medios de control eléctrico conectados eléctricamente a— 

motor» comprendiendo dichos medios de control eléc­
trico*
un primer conmutador accionable manualmente para el accio 
namlento de dicho motor y dichos medios accionados por el 
motor a través de una secuencia de elevación de la tapa - 
en la que dichos medios de accionamiento de dicha tapa e- 
levan dicha tapa»
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ttn segundo conmutador accionadle manualmente para el acolo 
naaiento de dicho motor y dichos medios accionados por el 
»oto» a través de tina secuencia de elevación del asiento- 
en la que dichos medios de accionamiento del asiento ele­
van el asiento; y
un tercer conmutador accionadle manualmente para el acolo 
naaiento de dicho motor y dichos medios accionados por ai 
motor en sentido inverso para el cierre de dicho asiento* 
si este último esté elevado y para cerrar dicha tapa; y 
medios d# accionamiento del agua de descarga que Interes*- 
nectan dicha mecanismo de limpíese mediante descarga de 
pu y dichos medios accionados por el motor y que estén - 
impulsados per este último únicamente durante dicha actúa 
Oión inversa de aquél en respuesta al funcionamiento da - 
dicho tercer conmutador* para la limpie por descarga de - 
agua dicha tasa*

2*- Dispositivo automático para elevación de la ta­
pa y limplesa por descarga de agua de inodoros* de acuer­
do con la reivindicación 1 en el que * una plasa de monta­
je esté conectada y se extiende desde dicho revestiemien- 
to para montar dicho revestimiento al inodoro; 
dicho medio accionado por el motor comprende* 
un conjunte engranaje-leva de Impulsión pequeño accionado 
per dicho motor y que incluye una sección de impulsión por 
engranaje y v«e pluralidad de seociones de leva de impul­
sión giratorias con dicha seoolón de engranaje de impul­
sión;
un conjunte engranaje-leva de impulsión grande montado de 
manera fija en #1 primer eje y dispuesto a fin de hacerse 
girar a través de éngalos seleccionados por dicho conjunto
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pequeño de engrana;) e«leva de impulsión, incluyendo dicho 
conjunto grande de engranaje-leva de impulsión* 
una sección de engranaje impulsado que tiene porciones - 
discontinuas y porciones primera y segunda endentadas dia 
puestas para hacerse girar por dicha sección de engranj e 
de impulsiónj
una pluralidad áe secciones de lava* y 
una pluralidad de secciones diente dispuestas para ser im 
pulsadas por dichas secciones de leva de impulsión cuando 
dicho engranaje de impulsión se opone a dichas porciones 
discontinuas de dicho engranaje impulsado} 
comprendiendo el medio de abertura de dicha tapa» 
un primer conjunto de engranaje impulsor montado sobre d¿ 
cho primer eje á fin de que sea giratorio en respuesta a 
la rotación de dicho conjunto grande en engranaje-leva %  
pulsado* incluyendo dieho primer conjunto de engranaje im 
pulsen
una primera sección de engranaje de impulsión*
una primera sección de engranaje de impulsión de un solo
diente* y
una plimera sección de leva limitadora de la posición* 
un segundo eje situado por encima de dicho primer eje y - 
que se extiende paralelo a aquél, proyectándose dicho se­
gundo eje más allá de dicho revestimiento* 
un cubo montado suelto sobre dicho segundo eje* 
un primer conjunto de engranaje impulsado montado Xlbremen 
te cobre dicho segundo eje y dispuesto para ser impulsado 
por dicho primer conjunto de engranaje de impulsión para 
la elevación y cierre de la tapa, comprendiendo dicho pa¡± 
mer conjunto de engranaje impulsado t
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una primera sección de engranaje impulsado dispuesta para 
ser impulsada por dicha primera sección de engranaje de i 
impulsión;
una primera secéiú de engranaje impulsado de un solo diegi
te diespuesta para ser impulsada por dicha primera sección

• « « »

de engranaje de impulsión de un solo diente; y -
una primera sección de leva de posielonaaiento dispuesta:’ ‘ 
para engranar dicha primera sección de leva limitadora da 
posición; y
un medio de soporte fijamente montado a dicho cubo y que - 
se proyecta desde dicho revestimiento* estando dicho medio 
soporte dispuesto para sustentar la tapa para los aovimi’eiv 
tos de elevación y cierre;
comprendiendo el medio de accionamiento de dicho asientot 
un segundo conjunto de engranaje impulsor montado sobre - 
dicho primer eje a fin de que sea giratorio en respuesta 
a la rotación do dicho conjunto grande de engranaje-leva 
impulsado, incluyendo dicho conjunto segundo de engranaje 
de impulsión»
una segunda sección de engranaje impulsor;
<vpn segunda seeción de engranaje de impulsión de un solo-
diente; y u
qyift segunda sección de leva limitadora de posición; 
un segundo Conjunto de engranaje impulsado montado fijameii 
te sobre dicho segunde eje y dispuesto para ser impulsado 
por dicho segundo conjunto de engranaje de impulsión para 
la elevación y cierre del asiento, incluyendo dicho según 
do conjunto do engranaje impulsado*
una segunda sección de engranaje impulsado dispuesta para 
ser impulsada por dicha segunda sección de engranaje l®pu¿L
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sor;
una seguoada sección de engranaje Impulsado de un solo dien 
te diespusta para ser impulsada por dicha segunda sección 
de engranaje de impulsión de un solo diente) y 
una segunda secoiion de leva de posicionemiento dispuesta 
para engranarse por dicha primera sección de leva de pool 
eionamiento) y
medio de palanca de arrastre montado fijamente a dicho' £& 
gundo eje y proyectándose desde dicho revestimiento» es­
tando dispuesto dicho medio de palanca de arrastre dispuse 
to para soportar el asiento para los movimientos de eleva 
clóa y cierre )
ima placa retenedora está montada en dicho revestimiento)• 
dicho medio de accionamiento de la limpieza por descarga 
de agua comprende«
un ensamblaje leva-polea montado de modo flotante en dicha 
placa retenedora» incluyendo dicho ensamblaje leva-polea 
una sección de engranaje* una sección leva giratoria con 
dicha sección engranaje, y una sección p8ea giratorio con 
con dicha sección engranaje últimamente citada) estando - 
dispuesto dicho ensamblaje leva-polea de manera que la sec, 
eión engranaje del mismo engrana con dicha sección de en­
granaje impulsado de dicho conjunto de leva-engranaje im­
pulsado para ser girada con lo cual cuando la última gira 
en un sentido durante una operación de cierre de la tapa» 
estando dicha sección de engranaje fuera de engranaje por 
indentación con dicha sección de engranaje impulsado cuan 
do la última gira en el sentido opuesto durante las opera 
clones de elevación de tapa y asiento) 
sistema articulado conectado a dicho mecanismo de limpieza



por descarga de agua;
un resorte conectado a dicho sistema articulado para des­
viar a este último a una posición de no descarga de agua; 
7 una cadena de descarga que tiene un emtremo conectado a 
dioha sección polea a fin de enrollarse sobre la misma - 
cuando dicha «acción polea se hace girar por dicho conjun 
to grande de engranaje-leva impulsado, y el otro extremo 
de aquella est&ado conectado a dicho sistema articulado a 
fin de desplatar dicho sistema articulado, a una posición 
iniciadora de la descarga de agua cuando dicha cadena es­
tá enrollada sobre dicha sección polea según, dicha tapa ­
se está cerrando*

3,- Dispositivo automático para elevación de la tapa 
y limpíese por descarga de agua de inodoros, de acuerde - 
con la reivindicación 2 que incluyet
una pluralidad de usier oconmutadores colocados para su acg, 
plañiente con dichas secciones leva de dicho conjunto gran 
de de engranaje-leva Impulsado para desactivar dicho actor 
en respuesta a la terminación de la aeoión iniciada per é  

dichos medios conmutadores*
4*- Dispositivo automático para elevación de la ta­

pa y limpieza por descarga de agua de inodoros, de acuer­
do con la reivindicación 2 que incluye* 
un primer volante estabilizador montado sobre dicho primer
•j* i 7
un segundo volante estabilizador montado sobre dicho se­
gundo eje; estando configurados dichos primor y segundo - 
volantes estabilizadores a fin de estar en acoplamiento - 
friccional da impulsión cuando la tapa se eleva o se cie­
rra para impedir que la tapa entre en colisión con el de-
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pósito de agua para la descarga d la tasa#
5*- dispositivo automático para elevación de la ta­

pa y limpíese por descarga de agua de inodoros* de acuer­
do con la reivindicación 2* en el que dicho conjunto pe­
queño impulsor engranaje-leva comprende un primer volante 
gula dispuesto contiguo al lado exterior de dicha sección 
de engranaje impulsor y que tiene una entalladura en ei - 
mismo, estando dispuesta una de dichas secciones leva de

y i i o"1

impulsión contigua al lado interior de dicha sección engra 
naje impulsor teniendo un diente que se proyecta en corres.

r> o o
pondérela con la entalladura del primer volante guía, es­
tando dispuesta la otra de dichas secciones leva contigua
al lado exterior de dicho primer volante góia y teniendo

•»

un diente proyectado contiguo a la entalladora de el pria
r̂»

mer volante guia) y un segundo volante guia situado conti 
guo al otro mencionado de las dichas secciones leva de im 
pulsión y que tiene una entalladura situada en correspon­
dencia con el diente proyectado de dicha otra sección de 
leva de impulsuÓn*

6*- Dispositivo automático pera elevación de la ta­
pa y liopiesa por descarga de agua de inodoros* de acuer­
do con la reivindicación 2, en el que dichas porciones álen 
te de dichos conjuntos grandes de engranaje-leva impulsa­
dos ocupan alrededor de la mitad dala circunferencia da - 
dicha sección de engranaje impulsado, aatando situada una 
de dichas porciones discontinuas centralmente intermedia 
a dicha porciones dentadas de tal forma que cada poroión 
dentada ocupa alrededor de una cuarta parte de la perife­
ria de dicha sección de engranaje impulsado) estando dis­
puesta la otra de dlchasporclones discontinuas al extremo
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final da dcicha segunda sección endentada correspondiendo 
con «x extraño de una operadión da elavaoión del asiento; 
incluyendo cada sección dentada un retenedor de diente que 
tiene un apéndice más elevado que los dientes reatantes y
estando dispuestos respectivamente al «octreao del comien-

• « * 41
SO de dicha sección dentada y al extremo final de dicfc».,»: 
segunda sección dentada para limitar el ángulo de rotación 
del connjíunto engranade*l eva impulsado grande t entre dichos 
miembros retencdores-diente están dispuestas un par de> - 
secciones sin dientes separadas por una porción de engrana 
de, teniendo la porción de engranad# últimamente citada ja 
na elevación mayor que la primera y segunda porciones den 
tedast siendo aeeionáble dicha porción engranado última­
mente citada pera que engrede con dicha sección engranad# 
de dicho montaje polea—leva para girar la última para ®nxo 
llar a dicha cadena de descarga} dichas secciones diente 
del eondunto grande impulsado engranado-leva dispuestas - 
respectivamente a lados opuestos de dicha sección de en­
granad# impulsado en alineación de dicha porción disconti 
aun} estando dispuestas un par de placas en forma de arco 
sohre dicha sección de engranad* impulsado en alineación 
con dichas porciones discontinuas para limitar la posi- - 
ción ds rotación dt dicha sección da engranado accionado 
y permitir el recorrido de dichas secciones leva ds iap̂ l 
elón de dicho eondunto pequeño engranad «-leva de impulsión 
ouando está engranado con dichas secciones de diente*

7«- Dispositivo automático para elevación ds la ta­
pa y limpias* por descarga de agua de inodoros» ds acuer­
de con la reivindicación 2 en el que dicho ensamblad* pa­
les-lema comprende una rueda dentada que lleva dieha sec-
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oi&a engranaje y dicha sección leva, ocupando la primera 
alrededor d© la mitad de dicha rueda dentada, eomprendieja 
do dicha sección polea una roldana formada integralmente 
por rueda dentada$ teniendo dicha placa de montaje

ranura vertical que recibe dicho ensamblaje polea-le- 
va} estando dicha cadena de descarga anclada en una ranu- 
ra de dicha roldana} proporcionándose uná pluralidad de 
poleas guia, con dicha cadena envuelta alrededor do aquer 
lia para guiar a dicha cedena hacia su conexión coa dicho 
sistema articulado} incluyendo dicha sección de engranaje 
impulsado una porción engranaje dispuesta en relación con, 
dicho ensamblaje polea-engranaje de forma que cuando dicha 
sección engranaje impulsado gira en dicha dirección opues, 
ta para abrir la tapa o asiento dicha porción engranaje, * 
desplana dicho ensamblaje polea-engranaje én dicha ranura 
y el ensamblaje no gira, y cuando dicha sección de engra» 
naje impulsado gira en dicho sentido para cerrar la tapa, 
dicha porción engranaje engrana con dicha sección engrana 
je de dicho ensamblaje para enrollar dicha cadena,

S,~ Dispositivo automático para elevación de la ta­
pa y limpiesa por descarga dé agua de inodoros, de acuer­
do con la reivindicación 2 en el que dichas primera y se­
gunda levas limitadoras, de la posición de dichos conjun­
tes primero y segundo de engranaje de impulsión incide - 
un sector de ventilación y un rebajo semicircular, estan­
do mutuamente orientadas dichas primera y segunda seccio­
nes de leva posicionadora alrededor de ciento ochenta gra 
dos fuera de fase a lo largo de dicho primer eje? estando 
dioh&e primera y segunda secciones de engranaje de un solo 
diente en fase a lo largo de dicho primer eje*
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9*- Dispositivo automático para elevación de la ta­
pa y limpissa por descarga de agua de inodoro*» de acuer- 
con con la reivindicación 2 en el que dichas primera y se, 
gurda eecoIones de engranaje impuleaso de dichos conjuntos 
primero y segundo de engranaje impulsado incluyen cada uno 
de ellos un srco cóncavo y dos proyecciones\ cada una : 
dichas primera y segunda levas de posieionamiento incluí * 
yendo un arco cóncavo entre dos proyecciones} cada eonjun. 
to de engranaje impulsado estando dispuesto de modo que: 
loe arcos de las secciones de engranaje impulsado y las 
levas de posieionamiento estén mutuamente en fase a lo„ lar 
go de dicho segundo eje; y
el diente único de cada uno de los dichos engranajes de - 
un solo diente están en fase con dichos arcos respectivos*

10. - Dispositivo automático para elevación de la t& 
pa y limpissa por descarga de agua de inodoros, de acuer­
do con la reivindicación 2 en el que dicho segundo oonjun 
to engranaje impulsado imeluye un manguito que se extien­
de haoia dicho conjunto primero de engranaje impulsado y 
que está fijo a dicho segundo eje} teniendo dicho cubo de 
dicho conjunto primero de engranaje accionado un extremo 
montado giratoriamente libre sobre dicho manguito y otro 
extremo montado giratoriamente libre sobre dicho segundo 
eje.

11. - Dispositivo automático para elevación de la t¿ 
pa y limpíese por descarga de agua de inodoros, de ecier- 
oo con la reivindicación 2 en el que dichos engranajes de£ 
tados de dichos conjuntos primero y segundo de engranaje 
impulsado están dispuestos noventa grados fuera de fase s8 
bre dicho segundo eje} en un estado en que dicha tapa y -

*» 29 -»
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asiento están ambos cerrados» los dientes de dicho segun­
do engranaje impulsado de un solo diente esténdo orienta­
dos verticalemtne hacia ahajo*

12,- DISPOSITIVO AUTOMATICO PARA ELEVACION DE LA TA 
PA Y LIMPIEZA POR DESCARGA DE AGUA DE INODOROS,

Sodo conforme se describe en la Memoria que antece­
de» se ilustra como ejemplo de ejecución en los planos uhjL
dos a ella y se reivindica*

Esta Memoria consta de treinta hojas foliadas, eaeri 
tas a por una sóla cara y planos que 3a acompañan.

Madrid» 2$ de Septiembre de 1977 
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