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' cerca de los ejes delantero y trasero del vehiculo..Si.se denomina d1 la

Se sabe que cuando un vehiculo automévil se desplaza sobre

una pista durante la noche, se intenta iluminar esta pista por delante -

del vehiculo a una distancia suficiente para asegurar la seguridad del

desplazaniento, pero sin embargo a una distancia limitada para utilizar
la potencia de los proyectores lo mejor posible conforme a las necesida-
des del conductor y con un deslumbramiento lo mas reducido posible de Los|
conductores de los vehiculos que circulan en sentido contrario. Para lo-
grar esta finalidad, conviene durante el desplazamiento 'del vehiculo, mag
tener sensiblemente comstante, por rotaciém del proyector alrededor de -
un eje sensiblemente paralelo a la pista, la distancia L existente entre
el vehiculo y el punfo de interseccion con la pista supuesta horizontal

del eje del haz de alumbrado de carretera. Quede bién entendido que se -
puede efectuar, cuando el vehiculo estd en vacio, wn reglaje satisfacto-
rio de los proyectores pero esta regulacidn no vale cuando el vehiculo -
estd mas 6 menos cargado en la parte anterior o la posterior: estas va-

riaciones de carga tienen lugar durante la parasda ¢ en marcha (acelera~

cibn & deceleracién) y se traducen por una variascidn de la posicién del

centro de pravedad con respecto a la pista, a continuacidon denominada v;—
riacidn do hmdimiento y/o por una variacion de la inclinacidn del v;ﬁiqg
lo con respecto a la pista, a continuacidn denominada variacidn de ﬁsiqg
taziento.

Y¥a se ha propuesto, por ejemplo en la patente francesa nime~
ro 69437.518, un dispositivo de regulacién que corrige la variaciones de
inclinacién del vehiculo, es decir las variaciones de asentamiento d;l'—
vehiculo. Fara lograr ésto, se ha propuesto referenciar la posicidn de -

I .
la carroceria con respecto al suelo por medio de captadores dispuestos -

distancia de la carroceria al suelo a la altura de un punto P proximo -
1

del captador anterior v da la distancia de la carroceria al suelo a la -1

altura de un punto P, priximo del captador posterior, y si se denomina —:
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% un éngulo de referenciado de la posicion del proyector con respecto al
vehfculo, el estado de la técnica citado consiste en efectiar una reguls
cién de modo que el dngulo tenga un valor de la forma 3 = k (d2 —dl) +k!
férmula en la que k y k' representan constantes.

Dicho tipo de regulacidn. tiene perfectamente en cuenta la va-
riacidn de inclinacién del vehiculo pero no tieme en cuenta la variacidn
de hundimiento. Se ha comprobado ‘que la regulacidn asi obtenide era insu
ficiente y que era por tanto deseable me jorar las caracteristicas de la
regulacidn. La finalidad de la invencidén es proponer un procedimiento de

regulacién que permite mejorar considerablemente la constancia de la dis

=]

tancia L precitads; para lograr esto, segin la invencidn, se tiene en cuel
ta, para el calculo del angulc de referenciado del proyector de alumbra-
do sometido a la regulacidn, no solo la inclinacién del vehiculo sind -
igﬁalmente la distancia al suelo del vehiculo. Esta distancia puede ser
referenciada por la variacién (d1 + d2)/2 de modo que el angulo 7 a conti
nuacidn definido tome entonces el valor:

U= k (d2 - dl) okt o K" (d2+d1)
siendo k" una constante.

Segin la invencion, se utiliza por tanto um procedimiento de
regulacién, en el que el dngulo de referenciado ¥ del proyector scmetido
a la regulacion es llevado,- por cualquier medio apropiado a permanecer —
sensiblemente igual a un angulo de regulacidn Q(; definido por wna for-

mula de la forma: ¥, = Xk, (d2 - dl) + kyd, + k. Se ha comprobado que, de

3
forma sorprendente e inesperada, se obtenfa. una constancia casi total de
la distanoia L cuando los coeficientas kl Yy k2 anberiormente definidos
satisfacian la relacidn:
g X
12k1 + 11 ky =1

designando 12 la distancia entre los puntos P1 y P_ asociados al eje de~

2
lantero y al eje trasero y designando 11 la distancin entre el punto P1 y

el eje de rotacidr del proyector del que e desea regular la posicidn, -
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El perfeccionamiento muy sensible, que se consigue, cuando se respeta las
indicaciones anteriores, permite, en todo los casos de utilizacién del -
vehiculo, mantener al 2 % aproximadamente la constancia de la distancia
L,que en genéral es proxima de 75 metros aproxzimadsmente.

La presente invencion tiene, consecuentemente, por objeto un
nuevo procedimiento de regulacién de laposicién de un proyector de vehi-
culo automdvil con respecto a la cnrrocerfa, siendg eate proysctor suscel
tible de pivotar alrededor de un eje sensiblemente paralelo a la pista y
que tiene su posicién referencieda por un angulo ¥ , consistiendo este =
procédimiento en utilizar al menos un captador C1 cerca de las ruedas de
lanteras y al menos un captador 02 cerca de las ruedas *raseras, perni-
tiendo los captadores 01 7 02 definir respectivamente distancias d1 7 d2
que corresponden al alejamiento de la carroceria con respecto a la‘pista
a la altura de los puntos P, y P, de la carroceria, estando el punto A
a una distancies 11 del eje de rotacidn del proyector y a una distancia =
12 del punto Pz, siendo medidas las distancias 11 Y 12 en proyecc%én so-
bre la linea ?1 Pz, definiéndose wn angulo de regulnci6n'7; funcion de d1
y de d.2 ¥ se hace que el angulo ¥permanezce igual 6 proximo a Y 4s CEFAC
terizandose este procedimiento porque el éngulo'i; tiene como valor — -
o =k (d2 - dl) + k2 d1 + ka, férmula en la que ky, k2 y k8 son cons-

tantes, estando ligadas 1:1 y 1:2 por la relacién Ik 1, 4 kg ll.1 < 1.

1

Se ha comprobado que el procedimiento de regulacidn segin la
invencidn permitia conseguir resultados tento mas satisfactorios cuando

la relacidn que liga los valores 11 ¥y 1, v las constantes k1 ¥y k2 era sa-

tisfecha en su totalidad. En ls practica, se hace que las constantes ky 7

k2 sean tales gue la expresidn kl 12 + k2 11 tenga un valor comprendido

entre 0,9 y 1,1. Juede bién eniendido que en la relacidn que liga los va-

]
y 12 son expresadas con las mismas |

lores de k, vk, las longitudes 1
2 1

unidedes.

Segin la invencidn, el mantenimiento del valor Ge 7y al valdr
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a partir de las informaciones proporcionadas por los captadores C1 y ﬂz.

de‘fo anteriormente expresado puede efectuarse por cualquier medio apro-
pindo, es decir § bién por un dispositivo de regulacién manual § por bién
por un dispositivo de regulacién automatica. En el caso de una regulacién
manual, el usuario puede, por ejemplo, hacer coincidir un primer indica-
dor, cuya posicion es funcidn dex, & w segundo indicador, cuya posiéidn

es funcidn de?{o, siendo gobornado este segundo indicador automaticamente

En el caso de una regulacidén automitica, el anguldypuede mantenerse igual
& o, por w dispositivo mecdnico, hidrdulico, eléetrico f otro . ‘

La presente invencidn tiene igualmente por objeto un disposi
tivo gue permite realizar el procedimiento anteriormente mencionace.

En particular, la invencién tiene por objeto un dispesitive
de’regulacién automatica destinado a la orientacin de w proyector de -
vehiculo automévil, comprendiendo este dispositivo cerca de las ruedas -
delanteras y traseras del vehiculo, respectivamente al men?s un captador
C1 y al menos wn captador 02, pudiendo pivotar el proyector alrededor de
un eje Sensiblemente paralelo a la pista.y que estd referenciado, con —
respecto a la carroceris, por un angulo ¥ , comprendiendo este dispositi~
vo un organo calculador que, a partir de las informaciones d, ¥ d2 dadas
por los captadores C1 Yy 02 respectivamente, proporciona una tensidn V1 -
(€,), w érgano de informacién que proporciona wna tensién V () funcidn
del dngulo de referenciado” asociando al proyector, siendo V (7¥") igual -
aVy (7f°) cuando es igual a %, comprendiendo ademds este dispositive,
w brzano de control que actda en funcién de la diferencia V (1) - Vl(%;)
sobre la posicidn del proyector pars anular la diferencia, caracterizan—

dose porque el drgano caleulador genera la tensidn vy (’rb) tomando para

Ao ol valor o = Iy ((12 - dl) * kg dy 4k, con 1y ky 1, k¥ 1.

- . 4
Zn la definicidn anteriormente doda del dispositivo segin la |

invencidn, los si{mbholos k1 k2’ Xk 1

3 ? 1’ 12’

dos indicados anteriormente en la definicidn del procedimiento.

d1 d tienen los sigmifice~
3]
«
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En uﬁa forma preferida de regqlizaciém, el érgano calculador
estd constituido por un circuito electr6n%co que recibe, a partir de los
captadores Cl Yy 02, tensiones funcidn de d1 7 dz; las tensiones enviadas
al organc calculador por los captadores 01 y 02 son proporcionales a dq y
48 el érgano de informacidén es un potencidmetro manipulado por un ele=-
mento ligado al proyector; las teasiones V (%) Yy (’fo), son enviadas
a un componente substractor cuya salida alimenta, por mediacidn ée w em
plificador, el drgano de control; el érgano de comtrol es un motor eldc-
trico que permite hacer pivotar el proysctor alrededor de su eje de rota
cidn.

Bs posible prevér, para el dispositivo que acaba de describiy
se, una zona limite de funcioramiento: en particular, si se desea que el
dngulo 1 que comprendido entre 2 limites, se puede hacer lo necesari; pa
re bloguear el érgano de contrcl desde el momento mismo que la tensién V
(T) ha sobrepasado wno de los dos limites entre los que se desea manteney

la. Dicho caso, el dispositivo seglin la invencidn comprende por tanto un‘

6rgan9 de blogueo asociado al drgano de informaciém, recibiendo este orge
no de blogueo una tensién funcidn de, éue compara la tensién a al uenfl
w wakral predeterminado y que detiene el funcicnemiento del organo de -
conﬁrol desde el momento mismo que ha sobrepasado uno de los wsbrales -
mencionados, |

Bstd claro puds que el dispositivo de regulacidn segim la in~
voncidn puede asegurar la regulacién simultdnen de los dos proyectores -
de un vehiculo, pero se puede prevér iguelmente el utilizar unm bucle de
regulacién para cada uno de los proyectores del vehiculo automévil. In -
este caso, se puede ventajosamente hacer lo necesario para que el dispo-

sitivo comgrenda un solo érzano calculador que propercione la misma ten—

sitn V, () & dos bucles de regulacidn separados idénticos, que contro-

lan cada uno la posicidn de uno de los proyectores del vehiculo.

. La presente invencién tiene finalmente por objeto'a titulo -
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describird a titulo de ejemplo meramente ilustrative pero no limitativo,

"de regulacion automatica que pone en préctica el procedimiento segin la

-G-

de producto industrial un vehiculo automdvil que comprenda al menos wn ~
proyector de alumbrado frontal susceptible de pivotar alrededor de mn eje
sensiblemente paralelo a la pista, y que se caracteriza porque el proyeg

tor es gobernado por wn dispositivo Ce regulacidn tal como se ba defini~

do anteriormente.

Para comprender mejor el objeto de la invencidn, abore se =

uwa forma de realizacion representada en el dibujo anexo, en el que:
La figura 1 representa esqueméticamente un vehiculo que com-

‘ ) )
prencde dos captadores C1 y 02, mostrando este esguema los parametros que

4 v & . 4 . '
intervienen en el procedimiento segtn la invencion.

La figura @ representa el esquema-bloque de un dispositivo

invencidn.

Con referencia al dibnjo, se vé que se ba designado por 1 un
vehiculo segin la invencién equipado con dos Proyectores idénticos 2, sus
ceptibles de pivotar alrededor de wm eje 3 paralelo a la pista 4. En su
novimiento de bivotamiento, los dos proyectores 2 son solidarios y su po
sicidn estd referenciada con respecto & la carroceria por un angulo de -
referencia ¥ . Bl eje del haz de alumbrado de los proyectores 2 corta la
pista en un punto A que, en proyeccidn horizontal se aleja le distancia
L con respacto al eje 8. En el veh{culo, se ha dispuesto, cerca de les =
ruedas delanteras, uwn captador 01 7, cerca de las traseras, un captedor
C « En el ejemplo descrito, los puntos Bl ¥ P2 se confunden con las posi~

ciones de los captadores 01 ¥ C_. Los captadores C y C2 proporcionan =
1

2

tensiones continuas proporcionales respectivamente a las distancias dl ¥y

dg, es decir al alejamiento Ge la carroceria del vehiculo con respecto a

la pista respectivemente en las zenas de los captadores C1 Y 02. Zn pro-!

yeccidn sobre Pl y Pa, se ha designado por 11 la distancia cel captador i
. . 1
la distancia entre los dos captadores 01 y 02.

3 a9
01 el eje 3 y por 12
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Bl dispositivo de regulacion segin la invencién cemprende wm
organo calculador 5, que recibe en sus dos entradas 6 y 7 las tensiones
proporcionadas por los captadores 01 y Ga. A partir de estas tensiones,
el Organo caleculador genera una tensidn A funcidn de 7 ,siendo o M pa-
rametro definido por las dos ecuvaciones siguientes:

°=k1 (da—dl)-l-kadl-&k

Tl k +1 k=1

3 1
siendo k1 k2 Yy k3 constantes y teniendo 11, 1 dl’ d_ los sigpnificados

. 2’ 2

indicados anteriormente. Los proyectores 2 estdn mociados a wm drgano de
informacidn constituido por un potencidmetro gue proporciona una tensidn
Y funcidén de ¥ ., La tensidn V1 (1(6) es igual a la tensién V (%) cuando
7’='1;. Las funciones V y Vl pueden ser idénticas 6 diferentes. La sali-
da del érgano calculador.5 y la del érgano de informacidn 8 son enviadas
a uwn componente substractor 9 que alimenta a un amplificador 10, cuya sg
lida asegura el funcionamiento de érzano ae control 11. El drgano de
control 11 es por ejemplo un mobor eléctrico susceptible dz girar en am—
bos sentidos; este motor acciona él pivotaniento en los dos sentidos del
nroyechor 2 que le estd asociado. La elecciba de la ganancia del emplifi
cador 10 en el bucle de regulacién nsi constituido se determina de modo
que la regulacidn quede estable. .

Se comprueba que con un Gispositivo de este tipo, se puede -
mantener, cualesquiera que sean lus modificacionss de carga de wn vehicu
lo y cualesguiera que sean las modificaciones de hundimiento ¥ de asentq
aiento debidas a aceleraciomes & deceleraciones bruscas, una distancia L
igual a 75 wetros con el 2 % aprbximadamente de tolerancia. Este resulta
do es un procedimiento considerable con respecto a los dispositvivos del
estado de la técnica que, en general, no permiten mantener la constaacia
de la distancia L con un minimo de tolerancia del 207 aproximadsmente.

Ouede bidn entendido que lo forma de renlizacidn anteriormen

te descrita no os de ningin modo limitativa sind que podra dar lugar a ~

otras modificaciones deseanles, sin salir por ello del marco de la inven
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Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asi como

. 4 . s
la manera de realizarlo en la prachica debe hacerse constar que las dis-
posiciones anteriormente indicadas son susceptibles de modificaciones de

detalle en cuanto no alteren su principio fundemental.
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::gg,efectﬁa por medio de un dispositivo de regulacién automatica, prefe—

REIVINDICACIGIES

1.~ Procedimiento y dispositivo de regulacidn de la posiciédn
de un proyector de vehiculo sutomévil con respecto a la carroceris, sien

do este proyector susceptible de pivotar alrededor de wm eje sensiblemen

te paralelo a la pista de rodaje ¥y que tiene su posicidn referenciada por

-

wn angulo 4", consistiendo este procedimiento en un utilizar al menos un

captador cerca de las ruedas delanteras y al menos otro captador cerca |

de las ruedas traseras, permitiendo estos captadores definir respectivg
mente distancias d1 ¥ cl2 que corresponden al alejamiento de'la carroceri:
con respacto a la pista a la altura de punios Pi Yy Pa de la carrocer{a,
estando el punto Pi a wa distancia 11 del eje de rotacion del proyector
Yy 8 una distancia 12 del punto Pg, siendo medidas las distancias 1, y 12
en proyeccidn sobre la linea P2, definiéndose un dngulo de regulacidn
~, fuacion de d, ¥ de d2 y se lleva el éngulo 7de modo que sen igual & =
proximo a'r;, él procedimiento caracterizado porgue el éngulo‘1; tiene -

como valor " =k, (a, - dl) +kydy 4 L férmula en la que Iy, k¥

2

k3 son constantes, estando ligadas k, y k, por la relacidn ky 1, 4 kg

11‘-‘-’1.

2.~ Procedimiento sezin la reivindicacién 1, caracterizado -
norque el mantenimiento del valor de /al valor'{; 0 a sus inuediaciones,
se obtisne por m dispositijgkig_regulacién manual que permite asegurar
la coincidencia de un primer indicador, cuya posicién es funcion de ¥-
con mn segundo indicar cuya posicitn es funcidn de afo, siendo gobernado
este segundo indicador automaticamente a partir de las inforuaciones pro

porcionadas por los captadores ya mencionados,

T ‘ PR I « ! s
3e= Procedimiento segin la reivindicacion 1, caracterizado -

A

porque el mantenimiento del valor de™f al valarﬂr; 0 a sus inmediaciones,

’ . s . 2 /4 .
rentemente mecdnico, hidraulice o elictrico.

4.~ Tispositivo para la realizacidn del procedimiento segin
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las reivindicaciones 1 a 3, destinado a la orientacidén de wn proyector
de vehiculo automévil, comprendiendo este disposibtivo cerca de las ruedas
delanteras y traseras del vehiculo, respectivamente al menos dos captado
res, pudiendo pivotar el proyector alrededor de un eje sensiblewente pa-
rglelo a la pista de rodaje y estando diferenciado, con respecto a la -
'carroceria, por un angulo 4, comprendiendo ademis este dispositivo wn =
organo calculador que, a partir de las infbrmaciones d1 y d2 dadas por =
los cap?adores respectivamente, proporciona una tensidn V1 (qfo), ¥ un
érgano de informpcién que proporciona una tensidn V (), funeién del én
gulo de referenciado 7 asociado al proyector, siendo V {4) igual a V1
(,) cuando ¥'es igual a '{;, comprendiendo ademas el dispositivo wn §p
gulo de control que actla en funcidn de la diferencia V (¥) = Vl('K;) -
sobre la posicién del proyector para anular la diferencia, caracterizado
porgue el drgano calculador genera la tensidn Vl (4ro) tomando para 4(;
el valor"a’o =k (d2 - dl) + 1:2 4, + k3 con 12 K + 11 k, <1,

5.~ Dispositivo segfn la reivindicacidn 4, caracterizado por

que el drgano calculador estd constituido por un circufto eléctrico que

recibe, a partir de los captadores mencionados, tensiones funcidn de d1

¥y dao

8.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 5, caracterizado por
que las tensiones edviadas sobre el érgano calculador por los mencionados

captadores son proporcionales a d1 ¥ d2.

7.~ Dispositivo segin una de las reivindicaciones 4 a 6, ca-
s . 2 . 2
racterizado porque el érgano de informacion es un potencidmetro manipula~

do por' un elemento ligado nl proyector.

8.~ Dispositivo sexin wma de las reivindicaciones 4 a 7, ca-

racterizado porque las tensiones V (7) y vy (?f;) son enviadas a w com-

. ' . 2 I
‘;ggnznte substractor cuyas salida alimenta, por mediacion de un auplifica-
N

i
dor, el érzano de control. !

9.~ Dispositivo segin wna de las reivindicacioves 4 a 8, co~!
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. caracterizado porque comprende un bucle de regulacidn para cada uno de

-11~

racterizado porque el organo de control es un motor eléctrico que'permi—
te hacer pivotar el proyector alrededor de su eje de rotacidn.

10.~ Dispositive segin una de las reivindicaciones 4 a 9, ca
racterizado porque comprende un Organo de blogueo asociado al drgano de
informacidn, recibiendo el drgano de blogueo una tensidén funcidn de 47,
que compara la tensidn a al menos un umbral predeteruinado ¥ que detie~
ne el funcionamiento del drgano de control desde el momento mismo que ha
sobrepasado wno de los umbrales citados.

11.~ Dispositivo segin uma de las reivindicaciones 4 a 10, -
caracterizado porque asegura la regulacién simultdnea de los dos proyec-
tores frontales de un vehiculo automdvil.

12.~ Dizpositivo segin una de las reivindicaciones 4 a 10, -

los proyectores del vehiculo automévile

13.= Dispositivo segin la reivindicacién 12, caracterizado -
porque comprende un solo or gano calcuiador qae pfoporciona la mismg ten—
sidn V1 ('X;) a los dos bucles de regulaciﬁn separados que gobiernan ca-—
da uno la posicion de uno de los proyectores del vehiculo.

4.~ Procodimieato y dispositivo de regulacitn de la posicién
de un proyector de vehiculo automdvil con respecto a la carrocerfa; tal
y como queda sustancialmente descrito em la presente iMemoria, e ilustra-
do en el dibujo adjunto.

Bstg Meworia consta de 11 hojas escritas a méquina por una =

sola carae
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