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- REF: PAT. 38792/76

. L Se refiere la invencidén a mecanismos de alimenta-

cié#‘y cambio de hilo para uso en tricotosas o telares de
cbn@éccién de tejido de punto, destinados a suministrar
hilo.o un nimero de hebras de hilo, en un proceso, a las
5 agﬁjas.de una tricotosa. Esta invencién es aplicable espe-
.ciéi@ente a miquinas tricotosas circulares con agujas dis~
pﬁesfas en un cilindro de revolucién para moverse pasando
!por un mecanismo estacionafio de slimentacién y cambio de
‘thllo seglin la invencién, pero se puede aplicar igualmente
10 ' a méauLnas tricotosas circnlareg en les que urn mccanicms.
de allmentacién y cambio de hllo conforme a la invencién y
'un glstema asociado de levas giran en torno & un eilindro de

agujas fijo y a tricotosas rectilineas o de lecho planoc.

QQ‘ ; Seghn la invencién, se aporta un mecanismo de
15 élimé%tacién ¥ cambio de hilo, que incluye una ﬁiuralidad de
. | pasos devalimentacién de hilo para suministrar diferentes
hebras,-un medio para proporcionar un paso de fliido a través
'ée los pasos de alimentaeién de hilo, & fin de propulsar um
cabo delantero de un hilo hasta las agujas de tricotaje, una
20 '_pluralldad de elementos de regulaclén o control, cada uno
de ellos con un paso de control de hebra, siendo cada»elemento
wévil a una posicién de avance en la que el paso regulador
forma. una continuacién del paso de alimentacién de hilo
parﬁ’permitir el avance del hilo, y & una posicién de pren-
25. sibén para cooperar con uno§~6rgands de corte y prensién, 5ara
cortar y ‘apresar la hebra en el paso regulador, siendo los
elementos méviles individualmente para pérmitir que queden mis
de un paso regulador de hilo, simulténeamente, en la posicién
de avance o alimentacidén.

30 Se puede efectuar un cambio de hllo sin interrumpir
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el curso de una operacidén de tricotaje, moviendo un elemento
adicional a la posicién de avance cuando se encuentra ya

otro elemento en la posicidén de avance ¥ pasando después

ese otro elemento a la posicibén de prensidén. El tiempo duran-
e el cﬁal pueden hallarse dos elementos en la posiciéh de
alimentacién (o) avance‘puede ser regulable con el fin de varisr
la ;uperposiéién entre el cabo avanzahte de una nueva hebra

¥ el extremo posterior de ﬁna hebra snferior a fiﬁ de. hacer
pasar dos hebras a las agujas continuamente. El corte puede
tusroc por suchille: Dicho corte v 1o prensifn se sinero-
nizan inherentemente al retorno del elemento desde la posicidn
de avance.

. ' Resulbta conveniente gque log pasos de alimentacidn
del hilo'incluyaﬁ cada uno una porcién de entrada desde el
pase regulador de hilo, con una abertura de adumisibén fija para
facilifar el enhebrado. De preferencia, la porcidén de entrada
tendréd una aberturas de adwisién bara aire comprimido, paras
permitir que pase fluido & alta velocidad en direccién a la
salida, para propulsar el extremo avanzante de la hebra.

Ventajosameﬁte, el ﬁaso regulador del hilo seré

de seccibn transversal reducida, comparada con la de la porcidn

. e entrada del paso de alimentacién del hilo, de modo que el

flﬁido correrd a superior velociéad por el paso regulador del
hilo que por la porcién de entrada. La seccidn transversal
del paso regulador del h%io puede ser de un 5 a un 10 %
menor que la de la porcién de entrada. Asi, la fuerza propul-
sora del chorro de fllido actla inicialmente de un modo més
fuerte sobre el extremo delantero o avanzante de la hebra

en el paso regulador. De preferencia, los elementos serdn

podrén oscilar en vaivén entre la posicidn de avence y la de

e
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prensién, y serdn deslizantes.

De preferencia, el pasgo, de allmentaclén de hilo

'y el elemento estén conbmguos, por lo que préctlcamente no

puede escapar fldiido por los lados desde los pasos. Se han
previsto unos huecos o esconces adecuados en los extremos

del ‘paso regulador delhilo para evitar atescos o pegadura

‘del- hllo contra el elemento o las superflcies que rodean los

K extremos del conducto regulador del hilo.

Preferiblemente, el elemento va montado deslizante
enuxe las auy=¢;¢b;e& de gula opuestas, lupelilas la wus bacia
la otra ﬁe modo que sujetan al elemento en posicidn friccio-

nalmente pero permiten que se mueva fécilmente una vez ac-

vcmonado. Es ventaaoso gue una de- las superficies de guia,

a 1a entrada del elemento, forme un diSp031t1vo prensor, mien=
tras que otra superficie de guia, a la salida del elemento,
coopera con el elemento regulador o de contrpl para. corter
el hilo. El extremo avanzante del hilo pende en el paso regu-
lador deirhilo, en la posicién prensora. Un medio de impeler
al dispositivo hacia el elemento regulador puede aportarse
por medio de un resorte. \ . »
Los elementos bloquean adecuadamente el paso del
£14ido en direccidén de salida por los pasos de alimentacidén
del hilo, cuando se encuentran en la posicién de prensidn.
De ﬁreferencia, los elementos se comunican con un dispositivo
de zlwacenamiento de hilo, de modo que se forma un depésito
del mismo por delante del paso regulador de hebra al mover los
elementos para>que pasen & la posicidén de prensidén, depdsito
que se libera moviendo el elemenbto a la posiciénvde avance
o0 alimentacién. EL dispositivo de almaccnamiento de hilo

puede llevar incluida una palance pré#ista de guia-hilos para




extraer un suministro de hilo por un extremo y efectuar
d}. ajuste con el elemento en el otro extremo.

* * Los elementos pueden ser méviles por medio de.or-
ganos accionadores que funcionaran mecanica, eléctrica, hi-
draulica o neumaticamente, con inclusidén de dispositivos de
piston y cilindro accionados neumaticamente. Ventajosamente,
el medio accionador estard adaptado en una forma de funciona-
miento que haga-regresar un elemento que se encuentre ya
en la posicion de alimentacion, a la posicidén de prensién
una vez que uLru elemento haya pasado ue la posicidén de pren-
si6on a la posicion de alimentaciéon. De esta manera, el 6rgano
accionador no precisa ser regulado para mover al elemento
apropiado pasandolo a la posicién de alimentacién o avance
para efectuar un cambio de hilo, ni es preciso regularlo
separadamente para hacer pasar al elemento que se encuentra
ya en la posicion de alimentacién de” hilo, a la posicién de
prension. Resulta conveniente el hecho de quecos Organos ac-
cionadores estén adaptados para aportar una segunda modalidad
operativa, adicional y como alternativa a la referida primera
modalidad de funcionamiento, sirviendo tal segunda modalidad
operativa para hacer retomar cualquier elemento que se
halle ya en la posicién de avance, a la posicién atrapada o
de prensién, sin mover para ello ningln otro elemento pasan-
dolo de esta ultima posicidén a la posicién de alimentacién o
gvance. De este modo se puede terminar el curso de una opera-
cion de tricotaje o pasada completa. Los medios accionadores
estan adecuadamente dispuestos para cambiar la posiciéon del
elemento y no son responsables del mantenimiento del elemento

,» €N posicioén de avance o en posicidén de prension.

También resulta conveniente el hecho de que los me-
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dios accionadores sean neumédticos y empleen presién de
f1lGido, tal como aire cowprimido. Esto permite mover
répidemente los elementos y con fuerza suficiente para efec~
tuar el corte y la prensién. Es conveniente que el drgano de
aceionamiento incluya un par de pistones para cada elemento,
que funcionarén dentro de unos cilindros dispuestos por
pares, pare mover los elementos individualmente en sentidos
opuestos. Se pueden disponer aberturas de admisidén de aire
individuales, péra el paso a los cilindros, a fin de mover
lece clementosm, ﬁe vrefersnecis, se dispone un

ago intercomu~

—— o ven e

nicador para el fléido, que ird desde unas aberturas de ad-

-misidn conectadas a los cilindros con los primeros pistones

(para‘llévar a los elementos & la posicidn de avance) hasta
una oémara comunicade con los eilindros correspondientes a
los segundos pistones bara hacer pasar los eieméntos a la
posicidn contraria, de modo que cuando uno de loé primeros
pistones lleva a su elemento aéociado hacia la posicidn de
avance, el fldido bajo presidén puede pasar por el conducto de
intercomunicacién para devolver cualesquiera elementos que
se hallen ya en la posicidn de avance o alimentacidn & la
posicidn de prensibn. Se ha previsto, adecuadamente, un paso

colector para suministrar aire al paso de intercomunicacién

cusndo se mueve apropiadamente uno de los primeros pistones.

Convenientemente, el paso colector y el paso de intercomuni-
cacién pueden estar comuqicados POT uUn pPaso forﬁado en los
primeros pistones. ‘

De preferencia, los primeros y los segundos pisto-
nes estén alineados y adaptados para apoyarse conffa caras
terminales opuestas de los elementqs montados en forma des-

lizente entre los primeros y los segundos pistones. Los ele-
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mentos estén adecvadamente adaptados para bloquear el paso
del fldido por los pasos asociados de alimentaciém del hilo
cuando la posiciéﬁ es 1a de prensién. De preferencia, se
suministra flGido a todos los pasos de alimentacidén del hilo
-deade un colector comin, pero se inhibe el paso del fldido
por todos los pasos excepto aqué;los cuyos elementos asocia-
dos estén en la posicién de avance de hiio.

El fliido destinado a pasar por los conductos de
avance o alimentacidén del hilo, para accionar los 6rganos
operantes, puede derivar de una fuente comin y reguiarse su
suninistro wediante vdlvulas accionadas por solénoide. Resulta
convenienbte regular los accionadores de solencide con dis=
positivos de cronizascién para apo?tar un proceso en serie pre-
determinado de funcionamiento de 155 vdlvulas. Se pueden
hacer funeionar los solenoides en respuesta a ﬁﬁa disposicidn
seleccionadora {que puede servelécﬁrica, por fotocélula o
mecénica) accionable en sincronizacién con el tricotaje.

El mecanismo de alimentacién y cambio de hilo es
de construccién compacta. Se pueue utlllzar el movimiento de
vaivén de los elementos oscllantes para 1levar a un elemento
a 1a_posxcion activa de avance y la retlrada de esta posicién
activa llevard sumulténea y autom&ticamente al corte y a la
prensién de la hebra. El wovimiento de ios elementos puede
tamﬁién emplearse para influir sobre el paso del fldido por
los pasos de alimentaciéq o avance Y para constituir o libe-
rar un depésito de hilo, por lo que puede regularse el me~
canismo con facilidad. Los pistones, los elementos y los diSpoJ
sitivos de almacenamiento de hilo pueden ser las tnicas piezas
~m6viles ¥ pueden cambiarse los hilos réipidamente. Debido al

hecho de woverse los elementos individuales, no se limita ni
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restringe la seleccidn del proceso del hilo por el mécanismo
accionador, sino solamente por el equipo seleccionador. Puede
padarse a la posicién de avance més de un elemento.

Se.puede modificar la invencifn en el sentido de
aportar otras conétruccidnes que difieran en detalle de

cugnto se ha descrito hasta aqui en”la presente. Se pueden

disponer elementos separados para el corte y la prenéién

del hilo. Puede tener lugar entonces el corte en cualquier
punte a lo largo de los pasos de alimentacién de hilo,
mientras §ue la préhsién tendra'lugar a la entrada de estos
pasos. Los elementos pueden ser giratorios sobre su eje y

no deslizantes. Los wmedios u 6rganos accionadores pueden

tener un solo pistén accionable en direcciones opuestas y

unido al ‘elemento para deslizar-al mismo en movimiento de
vaivén. Fl movimiento de retorno a la posiciéﬁide prensién

se puede ejecutar por la aceién de fldido a pfesién suminis-
frado al segundo pistén después de pasar desde una abertura
de admisién de fldéido, al cilindro provisto.del primer pistén,

por un paso provisto de una vAlvula de urna sola via, hasta
. \

dlegar al paso de intercomunicacidn. No seria preciso en

tal caso un colector separado para abagtecer fliido destinado
8l movimiento de regreso. Las vilvulas de una sola via o uni-

direceionales impedirian el flujo en direccién inversa desde

S

los 'segundos pistonés 8 los primeros. También se puede uti-

lizar un.solo pistén accionable por f£liido bajo presién, sblo

"en una direccién. El movimiento de retorno se puede lograr

por medio de un resorte. Los Srganos accionadores pueden

entonces tener un circuito.neumético adaptado para mantener

" 1la presién del f£lhido durente el avance de una hebra, pars

mantener 8l elemento en la posicién de avance.




G Venfajosamente, los pistones,en un extremo, son
acclonables selectivamente, para hacer pasar los elementos
reguladores asoclados a la posicién de avance y se ha prev1sto
una fuente de aire a presién, regulable por separado, para
> hacer regresar todos los elementos reguladores,del otro ex~
tremo, a la posicién de prensién, impidiéndose el retorno de
un’ elemento regulador selecclonado ,por medio de un suministro
. compensado de ajre a presién, al pistén, en dicho primer ex-
jtiemo. Para permitir una comstruccién global compacta, resulta-
0 ré éonveniente digponer log pistexzerc ¢l uno por ocncimz dsi
ofro, y accionar los elementos reguladores por medio de es-
pigas, algunas por lo menos de las cuales se-hallén dispues—
tas excentrlcamente con respecto a los plstones. La prensién
¥y él corte pueden regularse mis p031t1vamente si se adapta
15 . el e;emento de control para ajustar con uma extensién del
dispositivo prensor a fin de liberar-o aplicar positivamente
egte dispositivo prensor cuendo los elementos reguladores o
~ de control pasan & la ppsicién de- alimentacidn o abandonan la
misma, y el elemento regulador tiene un egdonce que contiene
20 ' 'uné cuchilla impelida elésticahenté hacia abajo pars efectuar
el corte de la hebra. ' ‘
Describiremos a continuacién con ﬁayor detalle la
invenclén, haciendo referencia a los planos, en los cuales:
la flgura 1l es una vista en perspectiva de un
25 mecenismo de alimentacién de hilo y de cambio de hilo, segln
la invencidén, habiéndose fepresentado, para mayor claridad
sélo dos hilos; | ‘
la figuras 2 es un porte.précticado a lo largo de
la linea II-IT de la figura 1, con los componentes, que se

" 30 han represenyado en seccién, en una configuracién de prensién
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deél hilo;

;tff . = 10 - |

o la flgura 3 es un corte practicado a lo largo de
la Jlnea III-IIT de la figura 1, con los componentes que

se han representado en seccidén, en una conflguraclén de avance
del hllo, '

la figura 4 muestre un circuito neumdtico Y elece-

-trénico asociado al mecanismo de la figura 1, mecanismo que

, se ha indicado esqueméticamente en la figura 4;

la figura 5 muestra un corte practicado a trevés

b7
[6)
L]

‘Jo
Y
v

[] ] . - . r
..... medificada del mecanismn ds alimenkaceid

13

de
ﬁilo y de cambio de hilo, de la figura 1;
o la figura 6 muestre una vista de extremo de o%ro
mécanismo de alimentacién de hilo y de cambio de hilo, segim
18 invencidn; i
’ : la figura 7 representa un corte practlcado a2 lo
largo de la linea A-A de la figura 6 (A-A se ha representado
asimismo en la figura )3

la figura 8 muestra un corte practicado a lo largo

de la linea B-B de la figura 6 (B-B se ha representado asimismo

- en la figura ) con el bloque deslizante en una posicién de

avance o alimentacidn; .

la figura 9 representa un corte practicado a lo
1a;go de la linea B-B de la figura 6, con el blogue desli-
zanfe en una posicién de prensidn;

A la figura 10 mgestra un coxrte practicado a lo

largo de la 1inea C-C do ia figura 9;

la figura 11 muestra une vista de extremo del me-
canismo de la figura 6 con una placa de extremo quitada; y

}a figura 12 representa una vista de extremo de

un alojamiento del pistén, en retorno, del mecanismo de la
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figura 6

Construceién general

Con referencia a las figuras, diremos que un me-
canigmo de alimentacién y cambio de hilo, 1, al que por
brevedad nos referiremos aqui como "descargador 1", incluye
ciéfto nimero de componsntes que pueden agruparse con arreglo

a su-funcién en el descargador 1 bajo cuatro epigrafes:

: a) componentes cortadores y apresadores de la hebra, entre

- - los que se ind;uyen una placa de corte 19, los blogues
deslizantes 21 y los bloques prensores 25;
b)léomponentes guiasdores y suministradores del hilo, por de~
__.lahte ~en el gentido de la marcha-'de los componentes
ft6§¥tadores ¥ prensores; -
05 cémponentes de avance y guia del hilo situados a continua-
cién ~en ¢l sentido de la marcha~-, de los componentes de
corte y prensifén del hilo; y o
d) componentes accionadores para mover los bloques deslizantes
2. Entre los compoﬁentés accionadores estén los que for-
'map pasos para el ailre, que constituyen una primera parte
de un cireuito neumdtico. EL circuito neumético tiene une
segunda parte, en lugar opuesto al descargador l,'asociada
a un equipo de control electrdénico representado en‘la
‘figura 4,
| El descargador 1 puede acoplarse & una mdquina tri-
cotosa o telar para la cahfeccién de tejido de punto (no re-
preseﬁtada) con un tubo prineipal 17 de aliméntacién de hilo
dirigido hacia las agujas de la tricotosa. Se puede orientar
gspacialmente el descargador con respecto a la tricotosa como
sea conveniente, pero se ha descrito aqui ¢l descargador 1

como situgdo en la posicidn representada en la figura 1, con

TR,

At e S

R Oy r R N b o A R S Il BUCOALL A oy T i L T 'Y T

v



10

15

20

2

los componentes suministradores y guiadores del hilo situados

en lo alto.

Los‘componeutes corbadores v prensores del hilo estin dis-

- puestos de modo que proporcionan cuatro cortadores y prensores

de hebra separados. Cada cortador y prensor de hilo incluye:
un muelle helicoidal 30 retenido por una place superior 28
(comin a todos los dispositivos co:fadores y prensores) en

orificios cilindricos existentes en un soporte de montaje 27

(comin a todos los cortadores y prensores); el blogue de pren-’

sién 25 retenido ‘en el interior de un esconce 27¢ existente
en el soporte 27, impelido hacia abajo por‘la aceibén del
muelle 30 y que queda impedido de moverse horizontaluwente por
las lénguetas 100 que se apoyan contre una superficie frontal
y posterior del soporte 27; el bloque deslizante 21 retenido
en el escoﬁce 27c, blogue 21 movil h?rizontalmenteg Yy 1la
placa cortante 19 (comin a todos los dispositivos cortadores
5 prensores), pernada a los lados 27a y 27b del soporte 27.
Cada cortador y prensor de hilo incluye ademéds un tubo guia-
hilos 68 que se extiende a través de le placa 28 y axialmente
por el muelle 30 hasta el bloque 25. El tubo de puia 68 de-
fine parte 102 de un paso de alimentacién de hilo. El bloque
25 presenta un estrecho paso 104 alineado con el paso de ali-
meﬁtécién del hilo, con un borde inferior redondeado 105.

El bioque 21 tiene un estrecho paso 106 con un amplio esconce
o hueco 108 en el extremoasuperior, dispuesto en un lugar
iigeramente excéntrico con relacidén al paso 106. El esconce

108 posee un borde superior redondeado'iog. Se puede mover el

‘paso 106 haciendo deslizar el bloque 21 de modo que se alinee

y se desalinee con el paso 104. Ta placa de corte 19 tiene,

asociada con cada dispositivo cortador y prensor, un estrecho
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paso 110 con un amplio esconce concéntrico 112 en la parte
superior. El esconce 112 fiene un borde agudo 20, La abertura
inferior de salidé del paso 106, en el bloque 21, enrasa con
su superficie inferior,que se desliza pox encima de la su- .
perficie de la placa de corte 19.

La figura 3 muestra un cortador y prensor en con-
figuracidén de avance de hilo, con el tubo de gufa 68, el paso
104 del bloque 25 del prensor, el paso 106 en el bloque des-
lizante y el paso 110,en alineacidén. Al mover el bloque des-
lizante 21'a la configuracidén de prensidén que se ha represen-
tado en la figura 2, desde la configuracidén de avance del
hilo, tienen lugar, en sucesidén, los siguientes hechos:

, 1. Se encontrarén los bordes redondeados 105 y
109 y barén que el hilo quede atrapado sin dafarlo
| entre el blogue prensor 25 y la supefficie supe-
rior del bloque deslizante 21, Se desvia ligera-
mente el bloque 25 contra la presién del muelle

30, tras un lapso de retardo. '

2. El borde afilado\EO coincidiréd con la parte

opuesta del borde de la abertura inferior de sa-

lida del paso 106, ¥y cortaré el hilo.
Al invertirse el movimiento, el esconce 108 reduciréd el ries-
go.de qu% vuelva a quedar la hebra accidentalmente atrapada.
Losibloques deslizantes 21 guedan dispuestos en estrecha

unién, formando asi una disposicién compacta.

Los cbmponentes suministradores y guiadores de hilo situados

antes ~en el sentido de la marcha- que los dispositivos cor-
tadores y prensores del hilo, estédn dispuestos de modo que
proporcionan cuatro dispositivos de guia y almacenamiento

de hilo accionables independientemente, estando cada uno de
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tales diépositivos agsociado con ceda dispositive cortador
y prensor. Cada dispositivo guis~hilos y almacenador incluye:

un par de barras 36 verbticalmente espaciadas (comin a todos

- los dispositivos) montadas entre los lados de un soporte 38

atornillado al soporte 27 arriba mencionadoj una palanca 34
del depbsito de hilo montada en disposicién giratoria sobre
su eje, en 40, sobre el'Soporte 38; un par de guia~hilos 58a
en la palanca 34; una extensidén de palanca 34 recibida entre
unasg espigas transversales 32 montades a través de un hueco»
existente en el bloque deslizante asociado 21j y un ojo de
guia 113 en él extremo superior del soporte 38, Los disposi-
tyos guia~hilos y de almacenamiento estin separados por unos
tabigues divisories transparentes_4? (de los que s6lo se ha
representédo uno pare mayor claridad) recibido en disposicién
deslizante por la parte superior en unas ranuraé dél soporte
38 y, por la parte inferior, en la placa superior 28.
' En la configuracién arriba citeda de alimentacibn
de hilo (véase figura 3), se sostiene la palanca 34 vertical-.
mente por medio de las espigas 32 en el bloque deslizante 21,
proyecténdose los guia-hilos 583 hacia el frente de las barres
36 para proveer un recorrido vertical recto para el hilo a
través del ojo de guia, entre las barras 36 y por las guias
38§nhasta el tubo de gufa de hilo, asociado, 68. .

-‘1 En la configuracibén de prensién (véase figura 2),

se mantiene la palanca en un 4ngulo inclinado por medio de

"las espigas 32, para dar un recorrido al hilo en zigzag,

con fines de almacenamiento. El trayecto se extiende porel ojo
de guia existente en el soporte %8, a través de las gufas 38a
situadas a un lado y por las barras 36, del otro lado, hasta

el tubo-guia del hilo, asoclado, 68, El almacenamiento de hilo
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formado por la palanca %4 gse libera autométicamente al mo-
verse los bloques deslizantes 21 a la posicibén de avance de

hebra.

Los componentes de la guia de alimentacidn de hilo més allé

de los cortadores y prensores del mismo, incluyen una placa

inferior 15 (comin a todos los dispositivos cortadores y
prensores) atornillada a los lados 272y 27b del soporte 27
¥y cuatro tubos guia-hilos 152 a 154 fijados a la placa in-
ferior 15, alineado ca@a uno de éllos con el paso asgociado
110 de la placa de corte 19. Los cuatro tubos‘lég a 154 se
funden en el tubo principal Unico de'alimentacién de hilo 17.
Todo hilo que pase por los tubos 1l3a, 15b, 15¢ o 154, 1légaré
ppes‘al interior del ftubo 17. Comd los bloques deslizantes 21
estdn préximos entre si, las longitudes respectivas de los

tubos 15 son aproximadamente las mismas y puede montarse el

descargador 1 en un espacio confinado para permitir el avance

de las hebras desde una sola posicién de alimentacidn.

Los couwponentes de la funcién.de accionamiento para mover

" los bloques deslizantes 21 incluyen un bloque-pistén 3 en el

frente de} sopoftg 273 un bloque—pistéﬁ 5 en la parte poste-
rior del soporte 27; una placa 7 términal con un colector
62‘gﬁido al frente del bloque 3; una placa 9 terminal:con
un colector 116 unido a 1é parte posterior del bloque 5;.

un bloque con colector 52 situado sobre el extremo superior
del bloque %3 y un ploque inferior con colector 58 en el ex-
tremo inferior del bloque 3. Asociados con cada uno de los
dispositivos cortadores y prensores, hay ademés: un pistén
2% retenido dentro de un cilindro, en el blogue 3, pistén 23
gue posee una muesca anular 118 y que descansa contra el

extremo delanbtero del bloque deslizante 21; y un pistén 22
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retenido dentro de un cilindro en el blogue 5 y que se apoya
contra el extremo posterior del dbloque deslizante 21. Los
pistones 22 y 23 se hallan dispuestos en linea para actuar

en direcciones opuestas. La disposieidén global de los cuatro
juegos de pistones 22 y 23 se hace compacta al colocarlos

en paresAverticalmente espaciados y desalineados lateralmente.
El descargador 1 proporciona las siguientes partes o piezas
de un circuito neumdtico comfin a todos los'dispositivos cor-
tadores y prensores: un tubo 47 de adwisidn de aire comunicadq
con el colector 116; un bubo 46 de adwividn de aive conecbado
al bloquew52 colector y, mediante‘los.pasos superiores 54,

a los cilindrﬁs.provistos de los pistones 23; un tubo de ad- .
?isién de aire, 60, conectado al colector 623 un tubo 48 que
pone en comunicacidn el-coiector lié-ﬁ el blogque colector 58
que va comunicado a través de otros pasos infe;iores 54 con

los cilindros provistos de los pisténes 23; y un tubo de su~

‘ministro de aire, 50, comunicado con el tubo principal 17

de slimentacién de hilo. Por otra parte, el descargador 1
posee las siguientes partes, piezas o caracteristicas &80~
ciadas individualmente con ca&a dispositivo de corte y pren~
sifn: un tubo 33 - 3d de admisién de aire conectado a un
cilindro para uno de los pistones 23; un tubo 66 que pone en

cbpeiién el colector 62 con cada uno de los tubos guia—bilos

68 y pasos S4 para intercomunicar el bloque colector 52 y 61

bloque colector 58 en la.configuracidén de avance de hilo del

"cortador y prensor. El movimiento desde la prensién hasta pasas

a la configuracidn de avance o alimentacidn fequiere el des-
vio de los pistones 22 y 23, de los bloques deslizantes 21 y
dé la palanca 34. Todos estos componentes son de baja masa.

-

POOR
QUALITY
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El equipo o disposicién de control electrdénico incluye una

banda de plantilla 74 que pasa a intervalos, en sincroni-

zacibn con el avance-del tricotaje. Se ban practicado ori-

ficios en la banda 74 para activar las células fotoeléctricas

apropiadas Rl a R6. Cada célula fotoeléctrica estéd adaptada

para suministrar una sefial de entrads a través de un amplifi-

cador regulador o compensador B/A hasta un cronizador de
fijaci6én previa P/T que, por su parte, actlva un accionador
por solenoide para cualquiera de las vélvulas S1, Sla a 86
corresponulenao a un permodo predebermlnauo. Uno de ios cro-

nizadores de fijacidén previa P/T recibe una sefial de entrada

_'alternativa de un interruptor manuval MC y acciona una vil-

vula.S6 para suministrar aire al tubo 47 de admisién de aire
Otras cuatro vélvulas accionsbles individualmente 52 a 85
regulan el abastecimiento de aire a presidén a ios diferentes
tubos de admisién de aire 3a - 3d. La vélvula Sl regula el
paso de aire al tubo 60 de admisién de aire y el tubo 50 de
suninistro de aire y la vAlvula Sla regulan el paso de aire

al tubo 46 de admisidn de aire.
\

EL éire'comprimido cuyo flujo estd regulado por las

vélvulas antedichas, es derivado de una fuente comin PS.
Cualesquiera impurezas que haya en el aire cowprimido son
extraidas por un filtro F y se 1ntroduce una pulvermzacmén d

acemte lubricante por un orlfmclo de engrase O.

.Be puede alterar el esquema de la operaclén o fun-

‘cionamiento del descargador sin més que cambiar la banda 74.

. Funcionawmiento

Se descrive el funcionamiento, cuando es necesario

e

b}

uniendo una letra (a, by C» o‘g) a la referencia numérica que

indica un componeﬂte particular. Las letras asi afladidas se




10

15

20

25

30

-'18-'-'

utilizan para identificar y distinguir los cuatro diferentes
cortadores y prensores, y componentes asociados para la guia,

el dlmacenamiento o el accionamiento del hilo.

Cambio de hilo ,

1 Si suponemos que el descargador 1 estéd en la posi-
cién'que aparece.en la figura 1, como-iesultado de las ins-
trucciones previstas en la banda 74, derivadas del orificio

70, §egﬁn se ve en la figura 4 y el orificio 764, el descar-
gadox l-fu:cicnarﬁ como siguc. Tos bleques deslizantes 21a .-
2lb ¥ 2Lg'§ las palancas asociadas 34a, 34b y 34¢ estarén en la
configuracién de prensién, con sus hebras Ya, Yb o Yg'atrapa-
das entré el reépectivo-bloque prensor 25 y la superficie .

supexrior de los bloques deslizantes‘El, pendiendo el -extremo

‘delantero dentro del paso 106. Unos segmentos de los hilos

Ya, Tb_ e Ic se alwmacensn en zigzag, en recorridos definides

-por las guias 385 v las barras 36. No habréd nada de hilo en
" los tubos 1lBa, 15b y 15¢. Todas las vilvulas Sl a 86 estarén

cerradas. El bloque deslizante 21d y su palanca asociada 344
estarén en configuraoién de alimentacién o avamce de hilo,
passndo el hilo ¥d sin obstruccién, en recorrido recto, por el
ojo de guia 1134, las guias 38a, el tﬁbo de guia 683, los
pagos 104, 106 y 110, y por los tubos 153 y 17 hasta las
agujas de uwna tricotosa.

' Cuando se hace avanzar ulteriormente la banda 74,
en el curso del tricotajé, avanze el orificio 76b pasando &
quedar bajo la célula fotoeléctrica R3 y su orificio adyacente
?2 avanzaré simulténegmente.pasando a quedar situado béjo la ‘
célula fotoeléctrica Rl. Resultado de ello serd la produccién
de una sefial que se suministrard a los awplificadores regula-

dores B/A y pasard una entrada de potencia que accionari los
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cronizadores previamente ajustados y conectados P/T. Estos
pueden proporcionar una pulsacidon-de salida de una duracién
predeterminada tras un retardo regulado, con lo que la banda
74 puede permanecer en posicidon y los orificios 72 y 76b
permaneceran bajo las células fotoeléctricas R1 y R3 o avan-
zaran inmediatamente mientras se esté aun realizando el cambio
iniciado de hilo.

La potencia de salida de los cronizadores previamente
ajustados P/T excitard entonces los accionadores por solenoide
S/D que regulan las valvulas 81, Sla y 83 para efectuar la
operacién siguiente. Se abren primero las valvulas Sla y S3,

simultaneamente.
; La apertura de la valvula Sla hace que pase aire

al tubo 46 de admision de aire, al bloque colector 52, y

por ende a los pasos superiores 54a, 54b? 54c y 54d. EIl paso

54d es inicialmente el Unico que se'comunica por la muesca

anular 11M con el paso inferior 54d y, de alli con el bloque

colector 58, el tubo 48 y el colectpr 116..

No es posible un retorno prematuro del bloque 21d
como resultado, de la presién del aire en el colector 116 en
esta fase inicial, ya que tal movimiento cortaria el paso de
aire por la muesca 118¢; antes que se produjera cualquier
corte o accion de prension. El pistéon 23d solo se moveria
como mucho ligeramente hacia la derecha hasta alcanzar una
posicion de equilibrio.

Donde el paso 106 es estrecho, el ligero movimiento
hacia la derecha puede ser causa de obstruccién del paso del
hilo. Esto se puede evitar interponiendo un elemento eléastico
entre el piston 23 y el bloque 21,que se comprimira al mover

el piston hacia la izquierda,yse expandird despuéspaca mover
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el pistén 23 hacia la izquierda, pero no asi el bloqﬁe 21.
" De este modo, el paso 106 queda alineado con el tubo 68

. in¢luso quedando cortado el paso del aire por los conductos

54 por medio del pistén 23. Esta modificacién impedird todo

paso de aire al colector, a menos de que se compriwa un ele-

mento eldstico por presién de aire desde uno de los tubos |

de admisién 32 a 3d. La descripcién que sigue se refiere a

una construccién segin se¢ ha expfesado, sin tales elementos
éléstidos.
* Ia aperftura de la vAlwmla 8% hace que paée aire
por el tubo de admisién 3b para mover-el pistén 23b y el

bloque desllzante 21b hacia la izquierda (segun Se Ve en 1as

'flguras 2 y 3) aparténdolos de la configuracidén de pren816n

y paséndolos a la configuracién de avance. El hilo Yb queda

asi atrapado y se libera el almacenamiento de hilo formado

' por la palanca 34b. Despuds de haberse desviado el bloque

deslizante 21p hacia la izquierda, el aire pasa por el con-

ducto 54b hasta el colector 116.

-

Tras una demora,.suficiente para permitir que el
blogue deslizante 2lp;alcance!la configuracién de avance o
alimentacién de hilo, se abre 1a‘vélvula Sl. La apertura de

la vdlvula S1 hace que se insufie'éife por el tubo de admisién
60, por el colector 62 y los tubos 66a, 662; 66c y 664 (nb-
teée.que ge émplean todos los tubos), hasta los tubos guia-

dores 68a, 68b, 68¢c y 68d. La apertura de la vélvula Sl

.es también causa de insuflacién de aire por el tubo de suw-

ministro de aire 50 hasta el tubo principal de alimentacién

de hilo, 17. Los blogques 21a y 2lc obstruyen el paso del aire

a los tubos 152 y 15¢,for lo que se induce un chorro de aire

descendente por los tubos de guia 68b y 684, por los pasos
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106b y 1064 basta los tubos 15b y 15d. El almacenamiento
de hilo Yb liberado por el movimiento giratorio ascendente
de la palanca BQQ'recibe asi un chorro de aire por el tubo
17 hasts las agujas tricotosas.

La presién.continua de aire en el colector 116
hace que todos los pistones 223, 22b, 22¢ y 224 sean impelidos
hacia la derecha, mirando la figura 2, La vélvula SB estaré
todavia abierta y la presién de aire suministrado por la misma
excederd' a la del aire suministrado por el tubo de admisién
43, Asi pues, existird una resistencia al movimiento hacia ia
derecha déi'pistén 22b, el bloque 21b y el pistén 23b. Los
pistones 22a y 22¢ estarén ya en su posicién-més a la derecha.
La vllvula S5 estarf cerrada y por’ tanto, el ﬁistén 224, el
bloque deslizante 21d y el pistén 2%5 son corridos hacia la
derecha tan pronto como ha derivado el bloque déslizante 2lb
hacia la izquierda, y la presidén de'ﬁire en el colector 116
no ge cortard ya por el movimiento de retorno del bloque 21d
y del pistdén 23d. Este movimiento hacia'la derecha es muy

répido y cualquier restriccién en el abastecimiento de hilo
. | X

 serd tan solo momentdneo, siendo compensado por la elasticidad

del hilo y por la fiojedad de la hebra, El movimiento hacia
la derecha tiene las siguientes copsecuendias:

. "1, Los estribos prensores 109‘y 105 se uﬁen_entre
si §‘comienza la prqﬁsién del hilo Yd. La.hebra Yb recibe

ahorg'la accién del chorip, siendo impelida hacia las agujas

de tricotaje. Ta palanca 344 empieza a formar un almacena-

niento de hilo al tirar de un suministro extra de hilo desde

la zona que se encuentra antes de llegar al descargador 1,

'y.entretanto.ias agujas tricotosas seguirén extrayende hilo

Ya.
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2. A continuacidn, el hilo ¥4 queda plenamente
atrapado, siendo cortado por el borde 20 j la abertura de
salida del paso 106d. El hilo Yb queda fijado en las agujas
tricotosas antes de cortarse la hebra Yd. La palanca 344
continia formando un depbsito de hilo desde la zona de entrada
mientres que queda a%rapado el extremo inferior cortado del
hilo Y4. - ;

. Se continfia asi el tricotaje sin interrupcién.
Puede ahora cerrarse 1a'vé1vula 8%. El circuito neumético
impide asi una accidental falta de presién y coordina automé-
ticamente los diversos movimientos del pisténm.

A continvacién, se cierren las vélwules Sl y Sla.
El descargador 1 estard ahora listo para una sﬁbsiguiente
éeleccién. E1l descargador 1 puede accionarse de menera similar
pera cambier a la hebra Ya e Yc. Asi pues, se pﬁeden hacer
avanzar los diversos hilos de conforﬁidadrcon las necesidades
del disefio o patrdn, sin restriceién alguna.en el curso del
avance del hilo. Cada cambio requiere el migmo tipo de accio-
namiento y se realiza en el mi§ﬁo espacio de tiempo, aproxima-
damente 500 milisegundos. Se liberé el depbsito de hilo euando
es necesario, autométicamente, en sincronizacién con el cambio
de hilo y esta operacidén no requiere un mecanismo separado

de regulacién o de accionamiento.

Interrupcidén del avance del hilo

~ Be pqede accionar el descargador 1 pars interrumpir
el avance del hilo (ya sea para aflojar un tejido o para dis-
poner un arco del cilindro dg agujas desprovisto de hilo o de
_tejido) autowdticamente, mediante avance de la banda 74 para
colocar un orificio 70 bajo la célula fotoeléctrica R6. Se ex-

cita el solenoide regulador de la vAlvula S6 y se suministra

Y

U mesmae. o
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éire al tubo 47 de admisién de aire, mientras permanecen

cerradas todas lag demés vélwvulas 81, Slg, S2, S3, 84 y S5.

El aire comprimido que entra en el colector 116 hace que

cualquier pistén 22 que se halle en posicidn de avance de hiio
5 se mueva hacia la derecha segin se mira la figura 2, para

corbar y atrapar la hebra previamenfelalimentada sin que se

int;oduzca ninguna nueva hebra. Esta operacién puede efectuarse

iguvalmente mediante accionamiento del conmutador manuval MC.

Introduccidén de un hilo para iniciar el avance del mismo

10 | Todos los dispositivos de corte y prensidén estén
al iniciarse tal operacidén en configuracién de prensién. Se
puede\introducir un hilo Tc haciendo avanzar el orificio 76¢
sobre la banda 74 y el orificio asociado 72 bajo las células
fotoeléctricas R4 y Rl, respectivamente. El blogue deslizante

15 2lg pasa a la izquierda como en un cambio de hilo y un chorro
de aire envia al extremo delantero avanzante de la hebra Ye,
cuya parte almacenada no se ha liberado, por el tubo 17 hasta
las agujas. En este caso, carece de efecto el aire comprimido

suninistrado por el tubo de admisidn 46,

20 Puesta en marcha

Se sujeta verticalmente con la mano la palaﬁca 34
del dispositivo de corte y de prensidn. Esto sitha el'bloque
deslizante 21 en la configuracién de alimentacidén de hilo que
aparece en.la figura 3. Se puede insertar un ﬁilo a continua-~

25 cién por el ojo de guia 38a, pasando por delante de las barras
56 hasta penetrar por el tubo gufa-hilos 68 y por los con-
ductos 104, 106 y 110 hasta el tubo asociado 15a, 15b, 15¢
0 15d. Un operador conmuta despuds el conmutador manual MC
(véase figura 4). La vélvula apropiada 86 se abre entonces

para llevar todos los bloques deslizantes 21 a la configurae

dre
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cién de prensién del hilo. Puede ahora empezer la regulacidn

" automética del descargador, segln ba quedado descrito.

‘Cronizacidn

El gredo de superposici6n entre el extremo delantero

déi}nuevo hilo y el extremo posterior del hilo anterior puede

variarse como sigue. Si no se desea hacer regresar el primi-

; 1vo bloque deslizante, que estd en posicién de avance o ali-

. mentacién, a la posicidn de prensién, inmediatamente después

de heberse hechs paser un nuevo blequc deslizants a la poci-

cién de avance, se puede suministrar aire al tubo de admisién

correspondiente al pistén 23 asociado al primitivo bioque
déslizgnte durante el tiempo que se requiera péra wmantener
af citado bloque en la posicidn de alimentacién. La presién
héré;que el primitivo bloque deslizante resista a la presién

establecida en el colector 116 debido a la llegadé dél nuevo

+

bloéue_deslizante a8 la posicién de alimentacién o avance.
Tras del requerido lapso de tiempo, se puede desconmectar el

tubo- de admisidn, de 1a fuente de presidén y se wmoverd el

. \ .
. primitivo bloque deslizante a la posicién de prensién. Duran-

te esta operacidn, se puede suministrar el aire continuamente
al pistén 23 correspondiente al nuevo blogue deslizante.

Se puede dejar més de un bloque deslizante en la
ﬁoéicién de alimentacién mediante una similar. resistencia
al movimiento de retorno de un primer bloque deslizante y

mediante interrupcién del suministro de aire comprimido a los

pistones 23 de ambos bloques 21 a un mismo tiempo.

Primera construccidén modificada

Con referencia a la figuﬁa 5, diremos que puede

.conseguirse un funcionamiento més seguro utilizando pistones

modificados 23. Un elemento 150 de nicleo de pistén es re-

T heoen AR

Lag Wi kg

W




-25 -

cibido en una cavidad tubular central 152, del pistén 23d.
El elemento de micleo 150 tiene una parte posterior 154 de
seccién triangular y una pasrte 156 delantera de seceibn
circular. La cavidad tubular 152 estd comunicada por conduc-

5 tos radiales con la muesca 118. El elemento de néGeleo fun~
cione como sigue. -

" IEn la configuracién de prensidén, el elemenbto de
nficleo 150 se encuentra totalmente dentro de la cavidad tu-
bulqr'152. Si.se suministra aire por la abertura de admisién

10 %6, el pisvda 234 es emﬁujado hacia la izgulexda y deja pasar
el aife pdf el pistdén hasta la cavidad tubular 152 y a través
de la muesca 118 desde el paso superior 544 hastalel paso
inferior 54d. '

B8i se continta suministraﬁdo aire por el tubo de

15 a&misién 3d, el elemento de nficleo 150 se retrairia y se

suninistraria el aire al colector 116. .

- 8i se deja de hacer pasar aire por el tubo de
. admisién 34, la presién del aire en la cavidad tubular inte-
B rior 152 empujari al pistén 25§ hacia la derecha, dejando

20 ; que se proyecte el elémento 150 desde la cavidad tubular, se-
gin se ha representado en la figura 5. Asi fues, no podré
pasar ya aire por la muesca 118d y el pistén 234 vendrs a
‘degcansar en 15 posicién que se ha representado en la figura 5.

) \ El blogue deslizante 214 puede entonces ser devuelto

25. por‘lé accién del aire desde el tubo de admisién 47 o,por
medid de, otro pistén 23, éer empujado a la izquierda para
someter & presidén el colector 116.
Utilizando la modificacién, pueden permanecer los

_ blogues deslizantes 21 en la posicién de avance o alimentacién

30 nientras que se cortard el paso de aire por 1las muescas aso-
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ciadas 1l8.
Ta parte de seccién triangular se asienta firme-
mente en la cavidad interior tubular 152 sin. iwpedir que se

establezca presifn de aire en la citada cavidad tubular 152..

Segunda construccidén modificada

Con referencias a las figufas 6 a 12, diremos que
otra forma de mecanismo de alimenbtacién o avamce del hilo
y de cémbio dei mismo incluye una primera estructura 200
de pisfﬁn ¥ eilindro, accionable selectivamente, una estruce

tura 202 de corte y prensién de hilo y \ma segunda estructura

204 de pistén y cilindro, de retorno.

Las estructuras 200 y 204 contienen cuatro cavidades

cilindricas 206 y 208 respectivemente dispuestas en pares,uno

 por encima del otro. Las estructuras accionan unas placas

reguladoras de hilo, 210, mediante unas espigas 211 dispues-
tas excéntricamente respecto a los pistones 212 y 214 res~
pectivamente (véase figura 11).'Esta disposicién permite

una estrecha compacidad en la disposiciéﬁAde las cavidaqes ci-
lindricas 206 y 208. Cada per de espigas accionadoras 211;-
alineadas, de accidén opuesta, actlia sobre una de las placas
210. .

Las piacas 210 estén retenidas entre tabigues di-
ﬁiéorios 213 en la estructura 202 (véase figura 10). Cada una
de 1a5 plécas 210 tiene tres esconces..Uno de los esconces
216 éirve para accionar un brago 218 de almacenamiento de
hilo provisto de &berturas guia~hilos 220 en extensiones 222
curvadas hacia los lados. El brazo almacenador de hilo fun-
ciona segﬁn se ha descrito anteriormente, reduciendo las
extensiones 222 el riesgo de atasco de las hebras..otro €S-

conce 224 sirve para ajustar con un perno regulable 226 si-
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tuado sobre un bloque 228 de prensién de hilo. EI bloque

de prension de hilo, 228, queda retenido contra el movi-
miento longitudinal por una pestafia 230 ajustada en la pared
superior 232 de la estructura 202 y es impelido hacia la placa
210 por un par de muelles 234, uno a cada lado de un paso 236
suministrador de hilo. Los muelles 234 estan retenidos por

una cubierta superior 238. Otro esconce 240 mantiene una cu-

chilla 242 impelida hacia abajo por un muelle 244. EIl bloque

.prensor 228 del hilo y la cuchilla estan por lo demas dis-

puestos da manara equivalente a la que hamos descrito.

El accionamiento del mecanismo para un cambio de hilo
tiene lugar como sigue. Se suministra aire comprimido al pistoén
elegido 212. Si el pistdén 212 es un pistdn superior, mirando
la"figura 7, oscilara hacia la derecha hasta que el borde
posterior de tal piston 212 deje al descubierto una abertura
de entrada 246 conducente a un paso 248 que comunica con el
conducto asociado 236. De este modo., al final del movimiento,
cuando el bloque deslizante 210 acaba de alcanzar la posicion
de avance o alimentacidén representada en la figura 8, un
chorro de aire propulsara el extremo anterior.del hilo a una
abertura de salida 250, dispuesta en general como en la forma
de realizacién precedente. Justamente antesdequehabertura de
admisioén, 246, haya quedado descubierta, el perno 226 coincide
con el declive 224 y eleva el bloque prensor 228 ligeramente
para soltar la hebra atrapada. De este modo, cuando se proyec-
ta el aire a través de la placa 210, el extremo delantero del
hilo puede moverse libremente. A continuacién, se suministra

aire comprimido a todos los pistones 214 por la conduccién 251

~y la placa deslizante 210 anteriormente en la posicidn de

alimentacidén o avance es devuelta a la posicién de prension.
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La ‘cuchilla 242 corta entonces el hilo atrapado. Se impide

- el movimiento de la placa deslizante 210 previamente selec-

qionada por.la presidn del aire.sobre el correspondiente
pistén 212. Después de un retraso adecuado, se detiene el
suqinistro de aire comprimido al:ﬁist6n 212 y a los pistones
218,

El funclonamlento es similar si el pistén selec-

g clonado 212 es un pistén 1nfer10r, pero en tal caso, (véase
~’f1gura 7) pasa el aire por una cavidad interma btubular exis-

' tenve en el pisi:dn 212, hasta una aberbuxa 252, y por una

parte restrlnglda del pistén superlor, hasta un paso 254

conducente al paso asociado 236.

.+ .7 El uso de pistones superpuestos y de placas desli-
zantes 210 reduce las dimensiones del mecanlsmo considera~ -
blemente. El aire comprxm;do sblo se summnlstra al paso 236

para el hilo,cuya hebra se trata de "introducir por eiAmismo.

EL blogue prensor, 228 queda liberado 'y presionado . contra la

placa 210,proporcionando una aceién de prensién y liberacién
més positiva..El mecanismo hace un uso més eficaz del aire
suministrado. Ia cuchills 242 es impelida hacia abajo, obe-
deciendo a la presién de un muelle independiente 244 y puede
reemplazarse fécilmente una vez gastada. Se puede adaptar el
mgqgnismo fécilmente para que ejerza el curso apropiado de
opefagiones de prensidén y corte y de libéracién y eyeccidn

de aire. \

-

~ ° En resumen, la Patente d& Invencién que se solicita
deberd recaer sobre las siguientes

REIVINDICACIONES

le Un mecanismo de alimentacidén y cambio de hilo

que incluye una pluralidad de pasos de alimentacién d¢ hilo

ot
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" para hacer avanzar por 168 pismos diferentes hilos, un medio
para suministrar une corriente de fldido por los pasos de
alimentacién o avance del hilo, a fin de propulsar un extremo

_ N delantero de un hilo hasta lss agujas de tricotaje, una plu-

5 ralidad de elementos reguladores, cada uno de los cuales posee
un paso regulador de hilo, siendo cada elemento wdvil a una
posgicién de alimeptacién en la cual el paso regulador forme i
una continuacién @el paso asociado de alimentacién de hilo,
para permitir avénzar al hilo, y & una posicién de prensién

10 para cosperaw con umos Srgamoc dostinades & coxbar y a atrapsr

el hilo en el paso regulador, siendo los elementos méviles
individuglmente al objeto de permitir que se encuentren si-

mlténeamente en la posicién de alimentacidén o avance més de

un paso regulador de hilo.

15 2. Un mecanismo segfin la reivindicacién 1, .en el #
que los pasos de alimentacién del hilo incluyen una porcidn .
de entrada, desde el paso regulador de hilo, con una abertura 3
de edmisidén fija. - 1
%. Un mecanismo segun las reivindicaciones 1 o 2
20 ~ en el que la porcién de entrada tiene una abertura de admisién
para aire comprimido que permite el paso de flfiido a alta ve-
"locidad en direccién descendente para propulsar el extremo

delantero del hilo.
Co 4. Un mecanismo segiin las reivindicaciones 2 o 3

| e 2

25 en el -que el paso regulador del hilo tieme una seccién trens-

.vexSal\reducida, en comparacidén con la de.la porcién del paso

R

de alimentacién de hilo situada por delante, en el sentido del

avence.

DA

5. Un mecanismo segfin cualquiera de las reivindica- 1

-

%0 ciones precedentes en el que los elementos reguladores son
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deslizantes, para efectuar un movimiento de vaivén entre
las posiciones de avance y de prensién.

6. Un mecanismo Segin cualquiera de las reivindi-

N

" caciones precedentes, en el que existen unos esconces en losg

extremos del paso regulador del hilo para evitar el atasco

0 la pegadura del hilo al elemento o a las superficies que

. rodean los extremos del péso regulador del hilo.

7. Un wecanismo segin cualquiera de las reivindi-

. caciones precedenfes, en el que el elemento regulador estd

montado en diesposicidén deslizante entre wn disposibivo prenser

que forma una superficie de guia, por delante -en ei_sentido
del avance-, del elemento regulador y una superficie que .
cohsf;tuye una superficie de guia opuesta, més alld -en ei
gentido del avance-, del elemento regulador, y que Bt
adaﬁfada para cooperar con el elemento regulador,para cortar
¢l hilo. o ;oL | |

' 8. Un mecanismo segin la reivindicacién 7 en el

que el dispositivo prensor estd impelido elésticamente hacia

-el elemento regulador.

9. Un mecanismo segin cualquiera de las reivindi-
caciones precedentes, en el que los elementos reguladores

bloquedn el paso del fliido en la direccién de la corriente

por los pasos de avance del hilo cuando se encuenbra en la

posicidén de prengidn.

10, Un mecanismo_sesﬁn cualquiera de las reivindi-~

'capioqes precedentes, en el qQue los elementos reguladores

-

S8e comunican con un dispositivo de almacenamiento & hilo para
formar un dep6sito de hilo por delante del paso regulador del
hilo al mover los elementos pera que pasen a la posicidn de

prensidn.

Lady - A e A

R
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. 11. Un mecanismo segun la reivindicacién 10, en
el.que el dispositivo de almacenamiento de hilo incluye
una™ palanca provista de guia-hilos para sacar un almacena-
miento de hilo por un extremo y ajustar con el elemento por
el otro extremo.

12. Un mecanismo segun cualquiera de las reivindi-
caciones precedentes, en el que los elementos reguladores
son méviles por,medio de unos dispositivos de pistén y cilin-
dro accionados neumaticamente.

13* Un mecanismo segun la reivindicacién 12, en el
que los dispositivos de piston y cilindro estan dispuestos
de,manera opuesta, actuando en cada extremo de los elementos
régiladores.

14_. Un mecanismo segun la reivindicacién 13, en
el que los pistones, en un extremo, son accionables selec-
tivamente para llevar los elementos -reguladores asociados a
la posicion de avance o alimentacion, y para regular el paso
de aire por un conducto hasta los pistones, por el otro ex-
tremo, a fin de hacer volver los elementos reguladores a la
posicion de prensién, permitiendo los pistones en dicho pri-
mer extremo que pase el aire por el referido conducto cuando
la posicién es la de alimentacion.

15. Un mecanismo segun cualquiera de las reivindi-
caciones 12 a 14, en el que los pistones se apoyan directa-
mente contra los elementos reguladores para moverlos.

16. un mecanismo segun cualquiera de las reivindi-
caciones 12 o 13, en el"cual los pistones, por un extremo,

on accionables selectivamente para hacer pasar los elementos
reguladores asociados a la posicidén de avance o alimentacién

y se ha dispuesto una fuente regulable separadamente, de aire
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presion para hacer regresar todos los elementos regula-
dores, en el otro extremo, a la posicidén de prension, impi-
diéndose ei.retorno de un elemento regulador seleccionado me-
diante un suministro compensado de aire a presion al pistoén,
en dicho primer extremo.

" * 1?. Un mecanismo segun las reivindicaciones 12, 13
o 16, en el que estan dispuestos los pistones uno sobre otro
:y.accionan los mismos los elementos reguladores por medio de
unas espigas, algunas de las cuales, por lo menos, se encuen-
tran dispuestas excéntricamente con respecto a los pistones.

18. Un mecanismo segun cualquiera de las reivindi-
caciones 1 a 13 0 16 o 17, en el que el elemento regulador
esta adaptado para ajustar con una extension del dispositivo
dé pr%nsién para liberar o para aplicar, positivam;ntg, el
dispositivo prensor cuando se hacen pasar los elementos re-
guladores a la posicion de alimentacién o avance, o cuando se
hace que dichos elementos abandonen la misma.

19* Un mecanismo segun cualquiera de las reivindi-
caciones 1 a 13 o 16 a 18, en el que el elemento regulador
presenta un esconce contentivo de un elemento cortante eléas-
ticamente impelido hacia delante, en el sentido de la marcha,
para cortar el hilo.

20. Se reivindica por ultimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Invencién que se solicita por:
UF MECANISMO DE ALIMENTACION Y CAMBIO DE HILO.

* Todo conforme queda descrito'y reivindicado en la

presente memoria descriptiva, que consta de treinta y dos pa-
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