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|des de tratamiento, por ejemplo para impresidn,

_|cuando se ussn rodillos de elimentacidn existe siempre el

. de transportar hojas de cartdn ondulsdo o de un materiéi-

hasta shora rodillos de alimentscidn o rodillos que abarcan

do se usan dispositivos de vacio, los requeridos ventilado-
res y bombas, para las mdquinas del tamsiio en cuestidn, se-
ran tan grandes que, entre otras cosas, causen prbblemas de

pmbiente importantes en los punibs de trabajo.

Hojn nom. ]
E1 presente invento se refiere a un método

similar a través de una miquina de tratamiento, que compren
de una unidad de introduccidn y una o mds unidades con me-
dios de tratamiento para llevar a cabé diversas operaciones
de tratamiento tasles como impresidn, troquelado, hendido,
etc., de la hoja, siendo la hoja cogida a 1o largo de un
borde gue corre en la dlrecclon de tratamlento entre dos
bandas de transporte que tienen una velocidad linesl que es

1gual a la velocldad lineal de los medlos de tratamledto.

o« 0’

" En ciertos tipos de mdquinas para convqrflr

®eqee

hojas de certdn ondulado.o materisl similar en cajes ouﬁie

zas elementales para cajas, las hojas deben ger movxdas'deg

de una unided de slimentacidn a través de una o mds unida-

troquelado

u operaciones similares. Para obtener resultados satigfazeto

rios, la hojs, mientras esta siendo transportada, debte ser

retenida con agarre seguro de.modo que ni restale en la di-

reccion del transporte ni se desvie angularmente.

Los mé‘odos usuales de trsnsporte han usado

toda la anchura de la hoja o dispositivos de vacio. 3stas

disposiciones tienen muchos inconvenientes. Por ejemplo,

Se conoce ya por la meroria de la patente sui

riesgo de que la impresion de la hoja se vea afectada y, cugn

o
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-Jte en la impresidn, existe un gran peligro de que la impre-

'|debidd, @ un corrimiento entre les bandas y las poleas asi

- . R e 0
El método descrito a modo de introduceidn, réducir s UR *mi-

pimo el riesgo de que la hoja sea tratada en un punto equivo

tenida con un agarre seguro que impide el deslizamiento en-

Hoja ntm. 2

| za nS 189.422 usar bandas de transporte cooperantes para
transportar hojas a través de miquinas de imprimir. Las bap
das son bandas en V con supérficies planas enfrentadas entrp

81 y corren sobre poleas, Cuando estas bandas en ¥ con su-

-

perficies planas enfrentadas entre si se usan en el transpor

]

sidn no aparezca exactamente en el lugar deseado de la hoja

como entre las hojas y las bandas en la direccidn de trate-

miento y/o de desviamcidn de la hoja con relacidn a las*bap-

« O
« v o

das. : ’ ’ l ' . ..-.

La finelidad del presente invento es, ugsihdo

)ado. A ’ ’ ° . @ l.o

Esto se consigue, de acuerdo con el inventd,

sgerrando 1la hoja entre una banda con una superficie plaéa
de agarre y una banda con una superficie no plana de éga;be
diépuestas a una distancia enfre 8 ‘que es menor que el é;ug
so de la. hoja, de manera que la banda no plana sujete a la
hoja de ﬁn modo Seguro contra la banda blana al tiempo ‘que

deforma a la hoja. Gracias a la Geformecidn, la hoja es re-

tre la hoja y la banda en las direccidn de alimentacidn, asi
como la desviacidn de la hoja; '

Un dispositivo para 1levar a cabo esté méto-
do, que comprende medios de transporte y medios de soporte
para la hoja, en el que los medios de tranSporte'tienen dos

bandas cooperantes, estd caracterizado, de acuerdo con el in

vento, porque una de las bandas es plane ¥ es una tenda den-

AL IR 10 £ ek 3 1 Te oy
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porte de la hoja mds pequefia para la cual estd destinado

“layuds de los divujos sdjuntos en los cuales:

_lconversidn de hojas de cartdn ondulado en cajes;

l1toja nam. '5

tada que corre sobre dos rodillos deflectores, uno de los

cuales es impulsado de manera imperativa, porque al menos
{ .

un rodillo de soporte estd dispuesto entre los rodillos de

flectores de modo que la distancia entré dos rodillos sea

a lo sumo la mitad de la dimension en la direccidn de trang

el dispositivo,’ porque la segunde banda de,tfansporte es
una tande no plana dispuesta a une distancie menor que el
grueso de la hoja con respscto a la banda plana y que corre
sobre rodillos de desviacidn y de sqporté apoyados & iip?e
para

la banda plena, y porque los medios de soporte comprendpi

rotacidn que se oponen a los rodillos correspondientes

bandes de soporte distribuidss sobre le anchura de trahajo
de la méquina e impulsadas a la velocidad de la banda giana
y cuyos rodillos deflectores delanteros, en la dlrecclon.

del trensporte, estdn dispuestos coaxialmente con rodillds

correspondientes para la banda plana. El hecho de que. 18'

banda plana ses una banda denteda impide cuslguier poslbiii

ded de deslizamiento entre la banda- y la polea, lo que cong
tituye una segurided sdicional de que la hoja serd tratads
en el punto deseado. '

El invento serd descrito con mds detalle con

' La fig. 1 muestra esquemdticamente una vista
desde arriba de una parte de una mdquina compuesta para la
La flg. 2 muestra uns seceidn longitudinel a

través de la fig. 1, por la llnea I-I;

La flg. 3 muestra una seccidn longitudinal co)

rrespondiente por la fig. 1 a lo largo de 1la linea II-II; y
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|na A, By C; y se indica una cuarta unidad, D. A designa

1 aquellas partes que son pertinentes pars el invento. By C

Hojn nGm. 4

La fig. 4 muestra una vista en perspectiva,

-

porte. /

/, Las figuras muestran tres unidades de maqui

una unidad de slimentacidn para ls hoje, mostrando sdlo

| designen unidades para imprimir sobre la hoja, ol tiempo .
que puede iraginarse que D represents una unidad ge impre-

sidn adicionsl u otro tipo de unided de tratamiento. igte
unidad no es pertinente para el 1nvento como tal y se:hé.
cluldo solamerte para indicar gue pueden aﬁadlrse unldéﬂés

adicionales a las mostradas. 7 .
1y 2 son lados de tastidores (no represén-
tados de otro modo) pesra la unidad respectiva. Los rodiddos
3, 4, 5, 6, T, 8 de tratamiento de las hojas estdn apdyados
en dichos lados. Zstos rodillos de tratemiento de las°hqias
pueden teﬁer diferentes funciones en las diversas unidédg%.
%, 4 en la unidad de slimentacién funcionen como rodillos
de alimentac1on y 5, 6, 7, 8 en las unldades de 1mpre31on
funcionan como rodillos impresores y antegonistas de los cug
les el 5 y el 7 1levan placss 9. o

| En cada unida¢ hay un diSpoéitiv; de trans-~
porte 10 y un dispositivo de zoporte 1l.

' ElnﬁiSpositivo de transporte 10 est§ compues-

to de una tanda transporfadora blgna inferiof 12 que, con

preferencia, es una banda dentada sin fin, y de una banda

una banda sin fin con seccidn transversal circular.

. La banda transportadora inferior 12 corre so-

con arranque parcial, de una parte del dispositivo de trang

de transporte superior 1% no plana que, con preferencia, es|

S
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"|hay unos rodillos de soporte 27, qus se extienden transver=-

Ho)a ntm. §

_bre rodillos deflectores 14, 15 y rodillos de soporfe 16,
estando el rodille deflector 15 conectado a un eje impulsg
do_l7‘;1 tiempo que los rodillos 14 y 16 estdn locos.

~La banda superior de transporte 13 corre de
una maners correspondienté sobre los rodillos deflectores
18 y 19 y rodillos de soporte 20. Todos estos rodillos 18,
'19 y 20 giran chos. Los rodillos 19y 20 estdn cargados
por muelle contra los rodillos opuestos 15 y 16 al‘tiempo
due el 18, por medio de un cojinete excxntrico; pueéa ajug
terse a la distencia deseada respecto de los rodlllos.qpueq

o v

tos 14. HEREA

El. espaclamlento de los rodilloes en la d;-

reccidn de tranqporte se elige de manera que 18 distanciy

entre los rodillos sea. menor que la mited de la dimensiyn,
en la direccidn del transporte, de la hoja mas pequeﬁa Jpara
las cuales estd destlnada la mdquina, A51, la hoJja es, rete-

a..o

nida 31empre por al menos tres pares de rodlllos. .

- . El dispositivo de soporte 1l consiste ep una

pluralidad de tandss de transporte sin fin 21 que corren en
tre rodillos impuisadoé 22 y rodillos locos 23%. Los rodillo
impulsados 22 estén conectsdos, como lo estdn 1os rodillos
de afinamiento 15 para la banda transportadora 12, por el

eje 17. | ste eJe es accionado por medio de ruedas de cadena
24, 25.y una cadena 26 engranadas de modo que las correas o
bandas de transporte 12 y las bandas de soporte 21 tengan
' la risma velocldad lineal que la periferia activa de los ro
dlllos_de tratamiento 3-4-5-6-7-8. Para asegurar el soporte

para la hoja en la transicidn entre las unidedes A-B-C-D,

salmente a través de la snchura de le mdquina ¥y que son mo~
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Hoja nam.

-vidos por conexidn con los rodillos deflectores 14. Resul-
tars inmedistemente evidente que se consiguen las siguien-
tes ventajas con el dispositivo que hemos descrito: cade

unidad de msquine tiene su propio dispositivo de transpor-

mitado de unidsdes pueden scoplarse entre si sin necesidad
de dispositivos especisles para ssegurar el transporte de

las hojas por toda la‘méquina. - ..

.

REIVIIDICACIONZS | “os

Los puntos de invencidn propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de eéta solicitud de Pa-
tente de Invencidn en Zspafia, por VEINTE afios, son los que
se recogen en las reivindicaciones siguientes: |

| 12.- Método de transportar hojas de cartdn
ondulado o matérial similar a través de una mdquina’de trg
tamiento, que comprende unaAunidad de alimentacidn y una o
mds unidodes con medios de tratamiento para 1levar a cabo
qiversas operaciones de tratamiento tales como impresidn,

troquelado, raenurado, etc, de la hoja, siendo agarrada 1la

hoja a lo largo de un torde que corre en la direccidn de trg

£ ol 3
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P~ . . : - Hoja nom. 7

3 1. ltamiento entre dos cintas transportadoras que tienen una
1 ' jvelocidad lineal que es igual a la velocidad lineal de los
4 -~ Jmedios de tratamiento, caracterizado por agarrar la hoja

lentre una cinta con una superficie de agarre, plana y una

£

AR
\n

cinta con una superficie de agarre que no es plana, djspues-

e ot AL A
e A

tas a una cierta distancia mutua que es menor que el égpé-
4 ) e
4 sor de la hoja, de modo gque la cinta no plana sujeta a‘la’
5 otzno

b , ~ |hoja de manera segura contra la cinta plana mientras la‘de-

5 forma. -

.9 w Oy

q 10 - . " 22,~ Método segin la reivindicacién la, ca-
4 racterizado porque la hoja es transportada a través de »a
miquina de tratamiento por un juego de cintas transportdds-

2 ras dentro de cada unidad, siendo recibida la hoja desdd..

s

L Lo
P ARy A A A S

una unidad precedente, transportada a través de la unidad|

15. |y siendo eniregada a una unidad subsiguiente sin que cese.,

incluso momenténeamente, el'agarie de la hoja y, por tanto,

=4
I

el control de la posicién de la misma en la direccién ée

funcionamiento de la méquina.

7 3a,- METODO DE TR&NSPORTAR HOJAS DE CARTON
20 ONDULADAS O NVATERIAL SIMILAR'A TRAVES DE UNA MAQUINA DE TRA«4
TALTIENTO. '

4 . ; Tal y como se ha descrito en la Memoria que
lantecede, representado en los dibujos que se acompafian y

b para lo$ fines que se han especificado.
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_ Esta Memoria consta de ocho hojas

méquina por una sola cara.
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