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La presente Memoria se refiere, como su enun- -__]
ciado indica, a ciertos perfeccionamientos introducidos
en maquinas de juego menor del tipo llamado comunmente
"tragaperras", comprendiendo un dispositivo para la va--
riacidén autdénoma de los tiempos de conexidén de los br-
ganos que se diridn més adelante, por cuyo objeto se 55-.}
licita la correspondiente patente de introduccidn de ‘
conformidad con la legislacidén vigente sobre la materia, .
a fin de garantizar a favor del solicitante su derechh
a fabricar, ejecutar, producir y comercializar en Espaﬁai
las méquinas de juego indicadas provistas del sludido
dispositivo, dado que, aun cuando la invencidén es cono-
¢ida en el extranjero, no ha sido practicada, divulgada
ni puesta en ejecucidén en nuestro pais.

E]l dispositivo objeto de los perfeccionamientos
que se preconizan consiste, como queda dicho, en un dis-
positivo que regula la variacién auténoma de los tiempos
de conexién de una miquina automética de juego, mediante
un bérgano de palpacidén para el mando de un interruptor,
influenciado por cuerpos distanciadores en una caja mez=-
cladora de giro, a cuyo efecto, la caja mezcladora pre-
senta bolsas de recogida para cada uno de los cuérpos dis -
tanciadores realizados en forma de un rodillo cilindrico,
cuyas bolsas presentan, en cada caso, diversamente pro-
fundas penetraciones; el drgano palpador conecta en la
bolsa de recogida. '

Dispositivos de esta clase estén descritos en
la patente alemana No. 1.207.125, en la cual, el érgano

que palpa la profundidad de penetracidén del cuerpo dis-

l tanciador estéa ideado como una armadura que gira alrededor l
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de ella, alrededor del eje, en las delimitaciones de las
profundidades de las penetraciones libremente oscilante,-
cuyo dedo palpador es capaz de entrar en la bolsa de Te-
cogida en la pared del cilindro de la caja mezcladoray}A
que sirve para la alternativa recepcién de un cuerpo dig;

tanciador.

de recogida, la cual lleva consigo hacia arriba los cuer-
pos distanciadores caidos, al tener lugar el giro si-.,
guiente de la caja mezcladora. De este modo, la profupnf:
didad de la penetracién del cuerpo distanciador sera pal-
pada por la armadura, la cual se apoya contra el cuerpo
distanciador bajo el influjo de la fuerza de gravedad.
Por medio de la profundidad de entrada y de la posicidn
angular de la armadura condicionada a través de ello,
serd determinada la posicién de la conexién del interrup-
tor y con ello la variacién en el tiempo.

Al tener lugar la continuacién de giro de la
caja mezcladora reincide el cuerpo distanciador desde la
bolsa de recogida en el interior de la caja mezcladora,
de tal modo que, al tener lugar el siguiente giro, otro
cuerpo distanciador podra ser captado y alzado por la
boléa de recogida y, ﬁor medio de la armadura, palpado
en su profundidad de penetraciénm.

Dicha disposicién esté bien acreditada jero,
sin embargo, tiene la desventaja de que el proceso de
mando para el interruptor a impulsar dura relativamente

mucho tiempo y de que, en el impulso de varios interrup-

——

I tores, a cada interruptor le debera ser subordinada una l
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Al dispositivo de la presente Memoria le esté

-encomendado basicamente el cometido, de transformar de

tal forma el dispositivo del tipo de realizacidén indicado
mis arriba, que el proceso de mando para el interruptu:

a impulsar sea sensiblemente més corto y que por nedio

de ello, por ejemplo, puedan ser mandados varios discos
de nlmeros de una miquina automatica con una sola caja
mezcladora. 2 -

Este cometido se resuelve, segin la presente rea-
lizacidén, por medio de que, el érgano de palpacidén im=- -
pulsado por un correspondiente mando a través de un de-
terminado &ngulo de giro, estid concebido como un cursor
que cierra las bolsas de recogida contra la caida de un
cuerpo distanciador, el cual, tras la liberacidn dirigida
de las bolsas de recogida mantiene palpando en la bolsa
de recogida al cuerpo distanciador que cae.

En una forma sencilla de realizacidén, estruc-
turalmente, los 6rganos de palpacidén correspondientes al
ntmero de las bolsas de recogida estan unidos mitua y
fijamente por medio de un anillo-cursor, el cual gira al-
reqedor sincrénicamente junto con la caja mezcladora,
pero con respecto a ésta, efi el sentido de giro, girable
en la medida necesaria para la liberacién de las bolsas
de recogida.

Al mismo tiempo, es ventajoso cuando el giro
del anillo-cursor para la liberacidén de las bolsas de
recogida tieme lugar por medio de un Srgano de aprovi-
sionamiento dirigido a través de levas.

El érgano de aprovisionamiento esta concebido, |
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preferentemente, como una palanca que conecta sobre la “‘]
caja mezcladora en aproximadamente la mitad de su contor
no, y que voltea contra la accidén de un muelle alrededor
de un eje montado de modo fijo, la cual, con su extreﬁé"
libre que conecta para el giro del anillo-cursor hacia;~
atras de los correspondientes pitones de arrastre, in;?:

dica en el sentido de giro de la caja mezcladora.

cima del contorno exterior del anillo-cursor, estén eoD~",

10 figurados convenientemente por medio de los mismos 6re:"
ganos de palpacidnm.

. En una forma preferente de realizacibn, el 65;:
gano de aprovisionamiento, por medio de levas que giran
alrededor sincrénicamente junto con la caja mezcladora,

16 es desplazable fuera del camino de los pitones de arras-
tre en giro, y después del paso de cada uno de los pi-
tones de arrastre es liberable nuevamente.

El extremo libre del érgano de aprovisionamiento
puede estar convenientemente provisto de un trinquete

20 bajo presién de muelle.

A continuacidén se hara una descripcidén completa
del aludido dispositivo con referencia a los dibujos que
se acompafian, en los cuales se representa, a simple ti-
tulo de ejemplo, no limitativo, una forma preferente de

26 realizacién, susceptible de todas aquellas modificaciones
de detalle que no alteren fundamentalmente sus caracte- '
risticas esenciales.

En dichos dibujos se representa:

La figura 1, el dispositivo, en vista frontal
30
l con bolsas de recogida cerradas. - I
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La figura 2, un corte, segin la linea A-B en I

la figura 1.

la figura 3, una vista, por detras, del dispo-
sitivo. BN

La figura 4, una vista, segin figura 1, con‘f
bolsas de recogida abiertas. C

Segin el ejemplo de ejecucidén representado, el
dispositivo objeto de los perfeccionamientos preconizados
comprende una caja mezcladora (2) cilindrica, a poner-eu”
movimiento de giro alrededor de un eje (1) por el accio-'
nador del juego, en cuya pared de cilindro (3) estén »
previstas cinco bolsas de recogida (4). En la caja meé;
cladora se encuentran cuerpos distanciadores (5) de ma-
terial antimagnético, en forma de rodillos cilindricos,
los cuales presentan todos el mismo tamafio y con sus ex-
tremos frontales se apoyan.en las superficies planas de
la caja mezcladora. Todos los cuerpos distanciadores pre-
éentan en su centro penetraciones (no representadas) de
diferente profundidad.

Junto con la caja mezcladora (2) y sincrémica-
mente con élla, gira alrededor un cursor en forma de un
anillo-cursor (6), el cual, con respecto a la caja mez~

cladora, es giratorio contra la accién de un muelle (7)

en el sentido de giro en la medida necesaria para la li-

beracidn de la bolsa de recogida (4). El anillo-cursor
presenta érganos palpadores (8) concebidos en forma de
cursores, érganos palpadores que conectan en las bolsas
de recogida (4) y cierran a éstas en posicidn de reposo

del anillo-cursor. Cada érgano de palpacidén sobresale,

I ademas de ésto, por encima del comtorno exterior del

_
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- l anillo-cursor (6) vy forma aqui los pitones de arrastre I
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La caja mezcladora (2) esta conectada sobré%“:
aproximadamente, medio contorno, por un drgano de aprd;*
visionamiento (10), el cual, estd concebido en forma u;'
una palanca, es volteable por medio de la caja mezclé&b&ﬁ,
contra la accién de un muelle (12),’alrededor de un ejé»
giratorio (11) montado de modo fijo y con su extremo li-.
bre (13) indica en el sentido de giro de la caja mezcla-
dora ¥y en estado de reposo estéd sobre el anillo-curson,.g
(6) con un trinquete (15) que estéd bajo la accidn de upy -
muelle de traccién (14).

El volteo del 6rgano de aprovisionamiento (10) ‘
contra la accidén del muelle (12) tiene lugar por medio
de un mando de levas, el cual se compone de levas (16),
las cuales giran junto con la caja mezcladora (2), y las
cuales seran palpadas por un dedo (17) del drgano de apro
visionamiento. El1 nimero de levas (16) corresponde a
aquel de las bolsas de recogida (4) y con ello también
al de los 6rganos de palpacidén (8).

El modo de actuar del nuevo dispositivo es el
siguiente: Cuando la caja mezcladora (2) es puesta en
movimiento de giro alrededor de su eje (1), gira sincré-
nicamente con ella el anillo-cursor (6), en cuyo caso,
los 6rganos de palpacién (8) suﬁetos aqui cierran las
bolsas de recogida (4) contra la caida de un cuerbo dis~
tanciador (5), (véase figura 1l). Durante esta fase el
dedo (17) conecta entre dos levas (16), las cuales giran

junto con la caja mezcladora (2) de tal modo que, el 6r-

30
l ‘gano de aprovisionamiento (10) con su extremo libre esta
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I sobre el anillo-cursor (6).

Al continuar el giro, la préxima leva (16) le-
vaﬁta al dedo (17) que sobresale en su camino, voltea
con éllo él drgano de aprovisionamiento (10) contra lﬁ?
accidén del muelle (i2) alrededor del eje de giro (11);'
¥ lo dirige con ello fuera del camino del siguiente pitéﬁ
de arrastre (9). Por motivo de la anchura de la leva (16),
el érgano de aprovisionamiento (10) es retenido en su... ..
posicién volteada por tanto tiempo, hasta que el piténm . -
de arrastre (9) haya pasado. A continuacién la leva deja
libre al dedo (17) y con ello al érgano de aprovisionamiénto
(10), que, bajo la accién del muelle (12), voltea en elv
sentido de giro, al mismo tiempo conecta con su trinquete
(15) detris del piténm de arrastre (9) que pasa eﬁ ese
momento y a través de esto al anillo-cursor (6), contra
la accibn del muelle (7), lo gira tanto en el sentido de
giro que los érgano de palpacidn (8) concebidos como cur-
sores liberan a las bolsas de recogida (4). Como conse-
cuencia de este relativo giro, el anillo-cursor (6) ade~
lanta, asi pues, en un determinado éngulo a la caja mez-
cladora (2).

En la abierta bolsa de recogida (4), que se
encuentra directamente debajo dentro de la caja mezcla-
dora (2), cae, asi pues, un cuerpo distanciador (5) y
es llevado consigo hacia arriba., Dado que la caja mez=-
cladora (2) se sigue girando constantemente, el pitén
de arrastre (9) apenas impulsado por el érgano de apro-
visionamiento viene libre, de tal modo gue, el anillo-

cursor (6), por medio del muelle (7), es retrogirado en

I sentido contrario al de giro. Por lo tanto, asi pues, I
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[“31 érgano de palpacién (8) comecta con su canto trasero '”‘]
(18), en la no representada penetracién del cuerpo dis-
tanciador (5), el cual se encuentra en la bolsa de reco-
gida (4). La magnitud del retrogiro del anillo-cursorlke)
depende, por tanto, de la profundidad de penetracién eu-
el cuerpo distanciador a palpar. Por medio de los di= - -
ferentes éngulos de retorno se originan entonces diferég
tes posiciones del anillo-cursor (6), las cuales deter-..
minan la posicién de la conexibn de un interruptor (19)
¥y con ello la variacién en el tiempo. _

Al continuar el giro de la caja mezcladora (2),
el érgano de aprovisionamiento (10) serd nuevamente vol-
teado por la caja mezcladora (2), a través del mando de
levas (16) del modo descrito mds arriba y finalmente,
por medio del muelle (12) retrovolteado detras del pro-
ximo pitén de arrastre (9). A consecuencia de la accidn
del muelle, este volteado es mayor que la velocidad an-
gulér de la cajé mezcladora (2) y con ello mayor también
que la del anillo-cursor (6), de tal modo que serid ori-
ginado el avance del anillo-cursor mencionado mas arriba.

La asi dirigida liberacidén de las bolsas de
recogida (4), origina la caida del cuerpo distanciador
(5) llevado consigo hasta arriba y que entre tanto ha
sido palpado, y ofrece al mismo tiempo la posibilidad
de que la bolsa de recogida (4) que se encuentra direc-
tamente debajo alce otro cuerpo distanciador mas.

La expulsién dirigida del cuerpo distanciadoxr
palpado tiene lugar con ello més rédpidamente que en las

construcciones conocidas hasta zhora. De aqui que se

l puede, asi pues, con una unica caja mezcladora que pre- I
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ente varias bolsas de recogida, por ejemplo, dirigir
varios discos de niimeros de una maquina automdtica de
Juego.
La forma, dimensiones y materiales podran ser
variables y, en general, cuanto sea accesorio o secundu-

rld; siempre que no altere, cambie o modifique la esehv'
cialidad del objeto,que se describe. |

Los términos en que queda redactada esta Memoria
son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debién-

dose tomar con caridcter amplio y nunca en forma limita~ °

tiva.
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o l REIVINDICACIONES

12).- Perfeccionamientos en méquinas de juego
menor tipo tragaperras, comprendiendo un dispositivo para
la variacién auténoma, dependiente de la eventualidad,
de los tiempos de conexién de una maquina automitica e
de juego con un 4rgano de palpacidén para el mando de.';”

un interruptor, influenciador por cuerpos distanciadores

mezcladora presenta bolsas de recogida para cada uno ge‘,
los cuerpos distanciadores realizados en forma de un ,“
rodillo cilindrico, en las cuales, en cada caso divergg—_
mente profundas penetraciones, el drgano palpador conec;
ta en la bolsa de recogida, c arac terizados
porque el 6rgano de palpacidén (8) impulsado por un co-
rrespondiente mando a través de un determinado Angulo

de giro constituye un cursor que cierra las bolsas de
recogida (4) contra la caida de un cuerpo distanciador
(5), cursor que tras la liberacidén dirigida de las bolsas
de recogida (4) retieme, palpindolo, en la bolsa de re-
cogida al cuerpo distanciador (5) caido.

28) .- Perfeccionamientos en miquinas de Jjuego
menor tipo tragaperras, segin reivindicacidén 18), carac-
terizados porque en dicho dispositivo los Srganos de pal-
pacidén (8) equivalentes al nfmero de las bolsas de re-
cogida (4) estén fijamente unidos mituamente por medio
de un apillo-cursor (6), el cual gira alrededor sihcré—
nicamente junto con la caja mezcladora (2) pero con res-
pecto a ésta, en el sentido de giro, es giratorio en la

medida necesaria para la liberacidn de las bolsas de

|
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32).- Perfeccionamientos en méquinas de juego
menor tipo tragaperras, segin reivindicaciones 12) § 22),
caracterizados porque en el mismo dispositivo, el girq
del anillo-cursor (6) para la liberacién de las bolsas4'
de recogida (4) tiene lugar por medio de un érgano de
aprovisionamiento (10) dirigido a través de levas (165;r

48),~- Perfeccionamientos en méquinas de juege
meﬁor tipo tragaperras, segﬁn rgivindicacién 32), carac-

terizados porque el érgano de aprovisionamiento (10) del

dispositivo constituye una palanca que conecta sobre la

caja mezcladora (2) en, aproximadamente, la mitad de su
contorno y que voltea contra la aceibén de un muelle (12)
alrededor de un eje (11) montado de modo fijo, la cual,
con su extremo libre (13) que conecta para el giro del
anillo-cursor (6) hacia detrds de los correspondientes
pitones de arrastre (9), indica en el sentido de giro
de la caja mezcladora (2).

58),- Peffeccionamientos en maquinas de juego
menor tipo tragaperras, segin reivindicacidn 42), carac-
terizados porque los pitones de arrastre (9) sobresalientes

por encima del contorno exterior del anillo-cursor (6),

‘estén configurados convenientemente por medio de los

mismos érganos de palpacidén (8).
62).~ Perfeccionamientos en maquinas de juego
menor tipo tragaperras, segin reivindicaciones anterio-
es, caracterizados porque el érgano de aprovisionamiento
(10), por medio de levas (16) que giran alrededor sincré-
nicamente junto con la caja mezciadora (2), es desplaza-

ble fuera del camino de los pitones de arrastre (9) en

l giro, y después del paso de cada uno de los pitones de I
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462097 -=-

—

74).~ Perfeccionamientos en maquinas de juego

menor tipo tragaperras, segin reivindicaciones 3%2) a

68%), caracterizados porque el extremo libre (13) del

6rgano de aprovisionamiento (10) de dicho dispositivo : ~

estd provisto de un trinquete (15) bajo presién de mue-

lle.

MENOR TIPO TRAGAPERRAS",

88) .- "PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS DE JUEGC.

Todo ello segin queda expuesto en la presente.d

Memoria que consta de doce hojas foliadas y mecanogra= .

fiadas por una sola cara y dibujos que con la misma se

acompaiian.

MADRID, 2 de Septiembre de 1977.

P, A,
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