-

"MINISTERIO DE INDUSTRIA ——
 REBISTRO DE LA PROPIEOAD INTUSTRIAL ES 8[ I 0o 4 > Al

AL R
FECHA DE PRESENTACION

23 de agosto mvi

W
iy PATENTE DE INVENGION
ESPANA A .
@:mommncsz
@Nuumo @ PECHA PAIS
prove 3517%/76 24 de agosto de 1.976 INCLATERRA
@rzcm BE PUBLICIGAD @cu\sxrlmclou INTERNACIONAL PATENTE'DE LA QUE ES DIVISIONARIA

493D

@dmruLe bE LA INVENGION

" APARATO PARR EFECTUAR BNA OPERACION DE CARDADD EN LAS PORCHONES
WARGINALES DE LA PLANTA DEL CALZADGS®,

@ SOLICITANTE (3}

UNION DE BAGUINARIA PARA CALZADG, BeRe

+
DOMICILIO DEL SOLICITANTE

Villerroel, 59 « BARCELONA.e

@ INVENTOR (€8

KINGSLEY JOHN YUTTy WILLIAM FAANK WILLOBONO3 y JOHN DAVIES

@ TITULAR (€8}

@ REPRESENTANTE

D Josquin Boliber Pera

UNE A<4  MOD. 3108 UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA |



10

15

20

25

PATENTE DE INVENCTION

I3 3 2 3 2 3 2 2 £ 2 4 1 F R 32 3 1 3 _f % & 21 ]

Memoria descriptivea

La presente invencidn se refierc n aparatos
purﬁ efectuar una operacidn de cardado en las porecio-
nes marginales de la planta del calzado, que couwpren-
den un soporte del calzado para soportar una horma en
le que estd dispuesta un calzado, y medios de soporto
para soportar una herramienta do cardado giratoriu, en
cuyo aparato tiene lugar el movimiento relativo entire
el soporte del calzado y los medios de soporte de la
herramienta para que una herramienta soportada por
dichos medios opere progresivamente a lo largo de la
porcién marginal de la planta de un calzado Soportada
por el soporte del calzado.

Uno de tales aparatos se describe en la pa-
tente inglesa n? 1137254, en cuyo aparato 41 soporte
del celzado es movible ocon releoidn a los medios de 5o~
porte de la herramienta & lo largo de un recorrido que
se extiende longitudinalmente a 1a planta de un calza=-
do soportada por dichos modios, los cuanles seportan
dos herramientaes para el movimiento independientas en-
tre sf en el sentido de la altura y de la anchura con
respecto o la planta del calzado siendo tal la disposi-
cign que las horramientas operan progresivamente n lo
largo de porciones marginales opucstas de la planta
del calzado a medida que el soporte del calzado e muo-

ve a lo largo de su recorrido.
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En dicho aparato, cada herrumienta estd mon-
tada en el extremo delantero de un brazo (que forma
parte de los medios de sopérte de la herramienta), cu=
yos dos ‘brazos estdn montados para el movimiento arti-
culado independienle sobre ejes horizontales y vertica~-
les, lo cual permite el citado movimiento de lus herra-
mientas u organos aotuadores.en el sentido de la altu-
ra y de la anchura, Como sen que los brazos se extien=-
den en ung distancia relativamente grande hacin ade-
lante respecto de sus montajes de articulacidn horizon~-
tales, los mismos se han de equilibrar mediante la
disposicion de contrapesos én sus extremos opuestos,
En una version comercial del aparato, se consigue um
equilibrio por ﬁedio de un motor de accionamientoe para
la herramienta de cardado giratorie que se dispomne en
el citado extremo opuesto, Ademds, en ‘los brazos se
pueden aplicar otros dispositivos por ejemplo, tambidn
en la version comercial, se disponen dispositives para
controlar el movimiento de los brazos en direccidn a
¥y separdindose respecto de una posicién de rectificado,
en la que las herramientas estdn en contacto con mue-
los abrasivas para ello,

Se apreciards que los brazos y las herramien-
ta8 tdenen gran volumen que afectg al peso efectivo
de cado herramienta cuando opera sobre las porciomnes
aprginales de la plunta del calzado, Por tanto, con
el fin de ajustar el peso efectivo, cada braze es sopor

tudo, hacia su extremo delantero, por un dispositive
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accionado por flufde a presidn, siondo el ajuste de la
presidn del fluido apto para ajustar el peso efectivo
de la herramienta.

A pesar de su sistemn de equilibrio relativa-
mente complicado, el notable volumen de los brazos da
lugar, no obstante a fuerzas de inercia elevada en el
gistema de lo que resulte una.importante demora en la
respuesta de cada herramienta o la disposicidn en el
gentido de la altura de la zonma de la porcidm marginal
& la que se eplica e la vez le herramienta, Por ejem-
plo, supdngase que se tieme que soportar un calzado
de sefiora de tacdn alto, en posicidn invertida con la
planta en lo cara superior por medio del soporte del
celzodo, siendo'accionadas sucqsivamente las herramien-~
tas en el extremo de la punta y transversalmente "cues-
ta arriba" hustu la linea de dedos, en cuyo caso la
hevrramienta tiene la tendencia durante tal desplaza-
mionto a "clavarse en el moterial de la porecidn margi-
ngl, Por otru parte despuds de alcanzar la lfnca de de-
dos la herramienta se mueve "cuesia pbajo" hacia las
zonas doel enfranque y de la talonera, teniendo alora 1la
herramienta la tendencia a "saltar" durante dicho mo-
vimientos en cnda cese la herrmmicnta es lente para
responder a los cambios del contorno de la planta del
calzndo en el sentido de la altura, debido a la eleva-
da incrcia del sistema de soporte, .

Con ofjeto de resolver este prohlema, en la

citada patente se propone que la presidn del Flufde
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que actia sobre el dispositive uccionnan mediante flui=~
do a presion se varfia durante el desplazamiento de 'las
hertamientas por la planta del calzado, con lo ocual se
verin el equilibrio del sistema, de ncuerdo con el re-
corrido de las herramientas "hacia arriba" o "hacia aba-
jo", o8 decir, so temporiza el cambio de la presidn del
flufdo do munera que tenga lugar cuando la herramienta
llegn a lo 1fneca de dedos., De todos modos, eostn varia-
cidn de la presidn resuelve el problema de la inercia

en lo game inferior de las velocidades de funcionamien=
to aceptable del aparsto., Sin embargo, si se necesita
cumentiar la velocidad de funcionomiento, se ha presen-
tado una ves més el problema que supone la elevada iner-
cia del sistemn de soporte.

Se han propuesto otras eoluciones al problema
que representa la olevada inerciaj por ejemplo, se pue~
den disponer dedos detectores asoeiados con 'la herra-
mienta de cardado y que sirven para limitar el movimien-
to de la mismn hacia la planta del calzado por la apli~
cocidn de los dedos detectores a la planta del calzado,
También se pueden disponer medios de leva que, a travds
de un seguidor de leva gsociado con 1la herramienta,
sirven para limitar el movimiento de la misma hacia la
planta del culzudo.r

Por consiguiente, se apreciard que, limitan-
do fisicamente la aproximacidn de la herramienta a la
planta del calzado, especialmente por medio de una leva,

solamente se puede conseguir una aproximacidn al comtormo

-
-
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del celzado en términos prdcticoes (co;trarinmentn o
términos experimentales), de manera que los antedichos
medios de leva mo resultan aptos para asegurar adecna-
damente la necesaria uniformidad del cardado en las
condiciones de fabricacidn, '

Por otro lado, en el caso de que se empleen
dedos detectores asociados con las horramientas, si
bien los mismos son razonablemente eficientes a modide
que la herramienta se desplaza hacia arriba o hacia
abajo, no son aptos paran controlar lﬁ-profundidad del
cardado en la transicidn correspondiente al punto de
inflexidn de la pendiente al pesar de la cuesta arriba
a@ la cucsta abajo, por ejemplo em la linea de dedos don
de existe efectimamente una porcidn superfiecial convexa

especialmente en calzado de sefiora de tacon alto. Por

lo tanto, al utilizar dicho contrel, lo que se consi-

;gue en definitiva es que resulte muy incontrelada 1la

profundidad del cardado en este punto, Ademis, en cal-
zados en los que hay une o mds juntas entre los compo-
nentes, Se producen escalones on las porciones margina-
les de Ia planta del calzado y puedo sucedor que tales
porciones no sean sometidas al cardado o que sean car-
dadas excesivamente, de acuerdo com la particular cons-
truccidn de la disposicidn de deteccidn, cuando se dis-
pone de una disposicidn de deteccidn,
Por tanto, la presente invencidn tiene la

finalidad de proveer un aparato me jorado para efectuar

una oporacidn de cardado en las porciones marginales
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de lo planta de calzado com el cual se pueden superar
las limitacionos de la velocidad de funcionumiento de—
bidas a les fucrzas de inercia elevadns en los medios
de soporte de la herramienta, pero sin Seguridad en
los dispositivos que detectan el cont&rngien ol sentido
do la altura de la planta del calzado en la regidn re-
lativa al punto en el que la ljerramienta se pone en
contacto con la misma o en otros'disposiﬁfVOs que de-
terminan el recorrido del movimiento eh él sentido de
la altura de la herramienta ocon relaocidn au la planta
del calzado, | ‘

La cxprespgda finalidad se consigue ‘de acuerdo
con la invencidn por el hecho de que los;medios de so~
porte de la herfamienta, de unoa maners de por si cono~
¢ida comprenden un soporte, siendo tal la disposicidn
que, en ol funcionamiento-del aparato, entfe dicho so~-
porto y el soperte del calzade tiene lugar un movimien-—

do de la altura como en

to relativo, tanto en el senti

'01 de la longitud- con respecto a la planta de un calza-

" do soportado por el soporte del calzado y sobre cuyo

soporte estd dispuesto un pertaherramienta para el mo~
vimiento relativo en el Sentido de la altura de diche
planta del calzado, ¥ ademds porgue lﬁ posicidn en el
gentido de la altura del portallerramientas, a medida
que una herramicnta soportada por el mismo opera progrg
sivamenie o lo largo de la porcidn marginal de la plan~-
$a del calzando, ?s determinada por el acoplamiento de

dicha herrnmiantn oon dichﬁ. planta del ctl'].ZﬂdO Yy Vﬂ-rfa
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con el contofno en-el sentido de la afthra de dicha
plaﬁtu del calzado, mientras que la posicidn en el
sentidb‘de la anchura del portaherramieqﬁa, es deter-
minaéa por la posicidn del sgporte que es controlada
independientemente del portuherramienta; por modies
doicontrol.

Asi, se apreciard que, de avuerdo con la in-
vencidn se reduce considerablemente la elévada inercia
del dispositivo de soporte del uqtedicho aparato, se-

parando para ello el movimiento longitudinael y el movi~

.miento en el sentido de la anchure del movimiento en

el sentido de la altura, con lo cual se reduce el peso
de .1ns partee que son soportadas efectivamente por
la planta del calzado por medio de la herramionta du-

rante una operacidon de cardado, Mds concretamente,

- pare mantener un constante contacto entre la herra-

mienta y la planta del calzade y conseguir de este mo-
do une uniformided del cardado independientemente del
céntdrno de la planta del calzado en el senlido de 1la
alturn, ha resultado eficaz no aumentar las fuerzas
descendentes sobre la herramicnta, si no mds bien re-
ducirlas, como se podia esperer, Ademds, %e ha descu-
biorto que, baciendo esto, se puede consqéuir una uni-
forﬁidad del cardado con velocidades de funcionamiento

considerablemente mds elevadas que las conheguidnd

anteriormente, incluso cugndo se opera sibre calzpdos

de seifiora de tecdn alto,

Para doterminar la ventnja obtenida mediante

. BT IRy Ees et o LS



10

15

g0

j ]
<«

1o disposicidn de acuerdo con la invencidén, empleando
para ello un portaherr;mientas relntivamgnto lipgero,
pero mds especianlmente mediante la consgqucidn de un
movimicnto en el sentido de la altura del portaherra-
mientas con relacidn al soporte, em lugar de mdver to-
do el soporte em el sentido de la altura (como en el
aparoto que se describe en la patonto5igglosn 1137264)
lo fuerza de inercia que actin sobre la herramienta y
que se ha de superar en el funcionamiento del aparato
es del orden de 110-115 gr.; contrariasmente a la co-
rrespondionte fuerza de inercia, que se broduoe en el
aparato anterior, del orden de 1,75 a 1,85 Kg.

En el apnrato.descrito en la patenﬁé 1137264

“cada herramient; estd disp;esta para su movimiento en
el sentido de la altura en‘un.bf@zé que se artioula
Bobre uh eje gue se extiende en ei égntidp de la anchu~
'ra.del recorrido del movimiento del soporte del ;alzn-
do. Como se pucde apreciar, esta carscterfstica limita-
ba la inclinacién del contorno en el sentido de la al-
tura de la plante del calzado que se puede adaptur en
el aparato, especiaolmente cuundo‘las herramientas se
desgastaban,

De acuerdo con la invencidn, el portaherra-
mientas se dispone en el'soporté para el movimiento ar-’
ticulndo con relacidn al mismo sobre un eje paralelo,

0 subsbuncialmegte paralelo, a la direccidn longitudi-
nql-de lo planta del calzado;

Ademds, de conformidad con la invencidn, el

L : . N
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‘motor de accionamiento estd pfeferiblémcnﬁe.conectudo

gg’oﬁefutiVamente e la lierramients por medib'de un drbol

; f;motor montado sobre el soporte y que accionn .una pri-
, - mera poleu conectada por medio dé una correa a una Se-—

’gundn polea sobre un eje de giro comin con la herra-,

'{fﬁiqhtu, siendo tal la disposicidn que el -eje de giro de

“fla—primera polea coincide con el eje sobre el que estd

7iihpntudo el portaherramientas para ol movimiento articu-

-~ lado aﬁteriormente indicedo,

io0.

Convenientemente, el portuherrumlentas estd
montndo para el movimiento articulado sobre el drbol

motor, de manera que la accidn del drbol motor girato-

rio tiende a aplicar al portaherremientas uma fuerza

" necendente. que, ‘'a su vez, tiende a contrarrestar la

. 20

2b

fuerza de'inercia que actia sobre el portoherramientas,
'(égf'cdhaigdiente, el sentido de giro del drbol -motor
_'determinu el giro de la herramienta para efectnar una
,accion no conformadora sobre la porcidn marginal del

celzado al que se aplica la herramienta),

Ademds, es conveniente que las herramienlua

apliquen difercntes presiones de cardado a la planta

~ del calzado, por ejemplo, de acuerdo con el material

"o cardar y, con tal fin, de acuerde con la presente

invencidn, en el soporte se disponen medios eldstices

ajustables que actdan sobre el portaherramientas, em-

"pujdéndolo hacia obajo. Do ésta manera, una herramientn

Vsopoﬁtadu por el portoherramientas es empujado y apli-

'cudoid unp planta de calZado merced a Wna presidn que
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se puede ajustar,
! |
i

3 Ademds, cuando un culgado'sé'fabnica'con
partes de materinles difercntes, por éjémplo, cuando
la pala as de ‘distinto material queild trgserq o caila
se requieren diferuntes presiones de cardadovdurante
una operacidn de cardado. Con tal fin,'qe pueden dis-
poner medios: con los que durante'unqiqpéraci6n de car=
dado, e8 posible variar la fuerza apliqqda por los me-
dios oldsticos ajustablds, * |

Convenientemente, los medios ﬁldsticoﬁ ajus=
tables comprenden un disﬁoéitivo scoionando mediante un
flufde a presidn, por ejemplo, hqumdticémente, tal
como un dispositivo de pistdn y cilindrd;.

Al término de una operuoion de cardado, a8

wdecir, despuds de que la herrumienta ha recorr;do la

poreidn marginal a cardar, puede ser convenionte mover

lx herromienta haste una posicion de fuera de servicio.

Esto serd, por .ejemplo, ocuando el soporte del calzado
retorna o una posicion de carga Y lo lurgo del mismo
recorrido del movimiento que ha seguido durunte la po~
sicidn de ocardado, Mover asi la herrumientu se puode
conseguir, por ejemplo, levantando el 30porte que, con
tol objeto, puede estar montadoe para girar sobre un

eje horizontnl, AlternatiVamonte, y de prefcrencia,

se pueden disponor medios sobre el Soporte pary efge~
tuar ol movimiento del portaherpgmientas_en el senti-
do de la altura y de éste modo léVQﬁtpr la.ﬁgrramientu.

Ademds, tales medios pueden @sﬁat}hbnstituidos por

R L B S S
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..otro dispositivo de c¢cilindro y pistdn accionado por
“fluido @ presidn que opera independientemente del an-

" tedicho dispositivo. Sin embargo, en una variemte, di=-

cho primer citado dispositivo pueder ser de doble efec-

"to y asf apto para realizar las dos funciones, es de-
“oir, controlar la presidn de cardado durante una opera-

cidn de -cardado y levantar 1a herramienta-hustn'gnu po~-

6ioidn de fuers de serviecio al término de dicha opera-

.
4

" oion.,.

Ademds, ouando se emplea un dispositivo de

doble efecfo, se puede cons;guir otra ventaja en el

- control de la presidn de cardado: en algunos casos la
'presidn de cardado nfnima obtenible empleando un dis-
"positivo de simple efecto, que es por consiguiente de-

tetminnda por ol peso combinado del portaherramientas

y de la hervamienta, es todavin excesive para el mate-

¢ .-rial a cardarj por ejemplo, cuando una herramienta que

”:is:de un- peso "normal® para, por ejemplo, cuero, Se

i'eﬁﬁ}ea para, por e jemplo, un tejido revestide de poliu~

rotano, Mediante el empleo de un dispositivoe de doble

' "~ efecta, una presidn de fluido eplicada hacia arriha
‘bS-aptu para reducir.la presidn de cardado aplicada

“por ﬁebajo del mfnimo obtenible de otro m;do.

En el soporte se dispone tambidn preferible-

menbé un dispositiv6 smortiguador que aotia entre el

ygéborte y el portaherramientas con el fin de, indepen-
“““diengémente del primer citado dispositivo de oilindro

' &'biﬁ%én,-resigtir el movimiento hacia arriba de la

. o,
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herramienta ouando se aplica la mismn‘a la planta del
onlzado, De estu manera, Se reduoce coﬁsiderablemente_
cualquier tendencia de la herramienta n "Sultar

Bl dispositivoe umortlguadq; oomprende prefe-~
riblemente un cilindro hidrdulioco provisto de un pis-
tén dotado de uno o:'mas orificios para e}'pnso limita-
do de flufdo hidrdulico ¥ gque ademds incorpora una
vilvula de charnela, es deoir, Qtro orificio mayor que .
pucde ser cerrado por una tapa, siendo tnl la disposi-

cidu que la tapa clerra diolho orifioio ouando el fluf-

~do es sometido a presidn por el portuherrpmien#ns que

es empujodo hacia arriba, de manera que, el flufﬁo pue—
de pasar solamente a través de diphos;uné o mis orifi~
cios que permitén un flujo limitadq,~pefo la tape abre
el otro citado orificio parwu permitir un flujo ilimi-
tado de flufdo ouando el portuhérram{éntus se mueve
hacia abajo, o .

Ademds, el apurato de upuéido,oon la presente

invencidn comprende preferiblomunte un dispositivo ac-

- oclonador para controlar el movimiento hacia y fuera de

ung posicidn de rectificado en la que la herramienia

8e aplica a un dispositive de,rectificu&o, por ejemplo,
una. piedra~abrasiva de rectificar., El dibpositivo ac~
clonador estd preferiblemente montado en el soporte,

siendo tal la disposicidn gue ol boporte, asi como el

s

portahorramientas y la herrnmienta, se hacon hajar para
-acoplur ln herrnmientn ocon el disﬁositlvo de* rcctlfiba~

do. En ln memoria de la patente 1nglesn a? 1217676 se

»

q_'
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7':J5 .7%‘3 deacribo con detalle un dispositlvo de este tipo..

'?jfi’_?iz : Por consiguiente, se apreciara que, cuando

1a herrumienta se aplica & la piedra do ﬂertiflcur,

el portahorrumientns, que se Lalla en la posiocidn mds

~baJu, correspondiente a la de ruposo, determinndu por
un- elemgn@o dé btope, tiende a elevarse conm rolucion al
ﬁﬁépbrﬁéflne_acuerdo con la invencidn, para contraras=

fidr esta tendencio, se introduce en el primer citado

-+d18positivo de pistén y oilindro un flufdo &gxi presidn
-15 10,:ff;7iﬂ°rem°ntuda'suficiente para mantener.el portaherra-
f}imiéntas on la citada posicidn de repbso.'

Los medios de control para controlar la po~

}’gicién del soporte en el sentido de la anchura y por
».‘ffiﬁhﬁo, la misma posicidn del portuherfum;entas, pueden
',Lﬁ ’ixﬂnoémprender convenientemente un dispositivo detector
o usbciudo con. el soporte. Tal diSpositivﬁ'puede estar
preparado pare aplioarse ul borde de un oulzado cuyn
plnnta se estd cardando en la 1{nea de la pesiafia do
; la misma, o bien para ser uplicado o una plantilla quo
;26-:,.‘_6;rresponde el plano de la planta del calzado.
_ ‘ Adomns, aunque el apurnto de acucrdo con la
1nvenoion descrita comprende una herrumienta, la in--
Fencidn compronde tambidn wn apnrnto en el qite los me-
d}os de soporte de la herramienta incluyen dos sopor-
28 | tes, onda uno provisto do un portnherramientan, cuyer
-'soportes son movibles independiontementré entre sf y

'herzgmr 'tﬁs soportadas port. los portahcrramlentus

f';',:’estén dispuestas pura operar'progresivnmente 8. 1lo lar-

. i N P . . B s
- L A A S L S
vt . T L L T T [ g
N . 1 . . ..
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go de las porciones murginuleé de ln?pldnta'dol calza-
dOo » -

Para ilustrar la 1nvenoién a ﬁitﬁlo de ejom=

plo no limitutivo, a continuacion Bﬁ descr1be ¢on de-

talle un aparato de acuerdo ocon la 1nvencion con refe-

rinoia a los dibujos udjuntog.’
" En dichos dibujoss - _

La figura 1, es una'VIétA,éﬁ élzado latoral
quo ilustra los medios do Boporto do.ia ﬁor;dmientn'
del aparato. . . . A |

La figura 2, es unu<vista S1m11ar, a mayor
esgala, que muesira un portaherrumientas de los medios

b
de soporte de la herramienta. ;

Lus figuras 8 y 4, correSponden respectiva~
mente a una vista en plania ¥y a unu Vista fromtal del

portaherramientas ilqstrudo en la” figurn 2

Y la figure B, o8 una vistu pnroial de un
dispositivo amortiguador hidraulico de los medios de
soporte de la herramienta. . _f'j, l} :

Bl aparato .que se desoribq:?s en genéral Bi-

milar, excepcidn hecha de lo quo serGScrjbirﬁ, al des

'or;to'en la patente inglesa 1137?54_y comprénde un

bastidor principal =30= on' el que'uﬂ'soportu del. cal~
zado '(no ilustrado) para soportar. una horma en posi~

cidn invertida oon la plente arriba en los que estd

- eolocndo un ocalzado, es soportudn.puta-efectuar un mo-

~vimiento a lo largo de un recorrido .rectiliineo con re-

L

"laoidn a 108 medios der%opbtfeyﬂ;ila;hgfﬁ&ﬂienth, para

S
Wy
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.. soportar dos herramientas cardadoras giratorians cons-

1’{;{1£ﬁfdas por cepillos metélicos'rndiales.¥3sa dis-

ilfpuestos pura operar progresiVamente a lo largo de por-

,*clones opuestas de la planta del calzudo.

Los medios de soporto -da 1a herramionta com~

'Wprenden dos brazos 106 que se mueven articulados so-

'”'Qbro ejes verticales separados, que se extienden 4 am-—

i y_bos lados del recorrido del soporte del.calzado. Cada

25"

:flbrnzo —106- es portador, en el extremo delantero del

miémp,rde mcd}oé de control de la posicidn determinados

-ppr un dispositivo detector constituide por un rodille
' '=120- para cooperar con una plantilla (no ilustrads) e

“lo. largo de cuyos bordes opuestos pueden correr los

.'fodillos, cuya plantilla corresponde o la forma plana

BRET IR

Tde la planta del calzado a cardar; los brazos son suse
‘;pgptibLeS'de movimiento independiente en el sentido
;«_dgfla anchura de la planta del calzado b;jo el control
t!&é ios.medios de control gue actdan a través de los
'dfsﬁqditivos detectores, Ademds, cada brezo =106~ pre-

_ Sentan en 8u extremo posterior un pasador-pivote =02~

sobre el que estd montado un brazo de soporte -58-,

ttispuesto encima de su brazo asociado =100~ para el

" movimionto articulado con el mismo y que ademds es

sﬁsoéptible de movimiento articulado en el sentido de
la altura por motivos que se deseribirdn mds adelante,

Ln posicidn inicial en ol sentido de la allo-

pq e cada sopofte_-ES- es establecida por un pomo -4568-~

que fprmu.parte de un dispositivo accionndo =404~ pa-
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ro oontrolar el movimiento de un cepillo’-38- en di~
reccidn hacia y separandolo de una posiclon de reobifi=
cado, como se desoribe con detalle en lu memoria de
la_patente inglesa n?1217675; el sonorte ;58-, a tra=
vés del dispositivo ~404-, se apo&u sobre un véstus° _
~787= 80portado por el brazo -106- - »

Cuda soporte -58- eatn provxsto de dos so~
portes =002~ , #8604~ para soportar un arbol motor =008~
conectado, por medio de un sistema de poleaa ~610~,
614~ y de una corrca de transmisidn -612-, a un-motor
eldctrico =90'~ dispuesto en el édpofte rBB-’encima
del pasador-pivote -52-, Ademds, cada drboi motor ~608-

que se extiende a lo largo de la 1ongitu§_del soporte

' ) B t . -
-88-, soporta un portgherramientas —610- susceptible

. de movimiento articulado limitado.éobre'pl mismo, cuyo

portahefpumiantas comprenhe un br;zﬁ_4618—>que s8¢ ex-
tiende hﬁcia el interior y soporta un ejé —620— sobre
el que estdn dispuestos una poléa“ﬁo£r15 ;622- y una

herramienta de ocardado giratoria ~88~. La polen —622-

estd tonectada operat1vumente por medlo de una correa

~624= con una polea -626~ dispuesta sobre el #rbol mo-

tor -608~, siendo tal la disposicidn que el motor.—=90’=
accionu su hervomienta asociada -38-, _ |

Se apreoiarén gue el portaherramientas ~010-
esta montado con posibilidad de mévimieﬁtOjarticulado
sobre el eje del drbol =808-, con:ioﬂgue la herranmicn~
ta =38~ soportada por el mismo sé p;QdQ ﬁévsf.on el

sentido de la altura de la planta de un calzado Sopor-

ey

R T P
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tado por el soporte del oalzado. Ademas, el sentido

de giro de cada gepillo ~38~ es tal que efeotun una

'Qf' aecidn no conformadora Sobre la porcion}mnrginul de
14 planta del calzado a la que se aplica y, ademds,
. el sentido de giro de cada £rbol ~B608- es tal que

' $iondo o empujar ol portaherramientns ~G1l0- al fue no~

.

portn para su giro, con una consiguiente ‘tendencia a

"'i_empujar la herram1enta ~38~- en el sentido de la altu-

.afa, alejandola respecto de la planta del culzudo, con

1ilo ouul contrurresta en gierta medida el peso del por-

taherramientas y de esta manera oontrnrrestn lus fuer~

Zus de inercia del saporte.

La posicidn mds inferior del portaherramien-

tas o8 determinada por un elemento de tope ~832- dis-'
.-puesto sobre el .portaherramientas que se aplica so-
" bre una cara =888~ de uno de los Soportes =004~ del

zllsopotte w5B=,

Con el fin de variar la presidn‘de cardado
nplicada, el aparato comprende medios eldstices ajus-
tables constituidos por un primer dispositivo de pis-
ton y oiiindro ~G34~ acclonado neumdticamente, sosiec-
nido.por un soporte =038« previsto en el soporte -Ni8-
¥ que actia sobre el portaherramientas -G16- empu jin-
dolo y empujando de éste modo al cepillo -38- hacin
abajo. Ademds, variando la presidn del aire que se ln~

‘troduce ‘en el cilindro =634~ durante la operacidn de

“onrdado, se pusde variar la prosidn de cardado n medi-

' —.da-qué la-'herramiente -38~ opera a lo largo de la por=
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_ tal operacidn el dispositivo ~662- no interfiere ocon C

T - 19 -

-

cidn marginal de una planta de onlzado,

Ademds, se ha previsto un segundo dispositi-

vo de cilindro y pistdn -662- montado eh un saliente

=842~ previsto en el sopofte ~038= y un vistugo de

pistdn -666~ del mismo pasa a través de un orificio de

una placa =870~ del portaherramiéntus, ostando provis-—
to ol oxtromo inferior de dibho vﬁstugojdol pistdn de
una cabeza -672~ situado debajo de diph; placa, La in-
tro@uooién de aire o presidn en el ‘extremo iﬁf@rior

del éilindro ~862~ determina, por tanto, la elevacidn
del portaherramientas -616- para 1é7aqtu£ el cepillo

~38~ de manera'que se separa de la planta del calzado

el término de la operacidn de caidgdo; pero durante

‘el movimiento del portaherramiantué =616~ dehidotp

1n conexidn floja con la placa =670~

En lugar de los dos citades dfﬁbositivos de

.pistdn y cilindro, puede ser conveniente reemplazarlos

poi un dispositive de doble efecto, Esto puede ser es-

pecialmente ventajoso cuando Se dosSea proveer equili-

G Beatrat e 0

brio de aire a presion durante una opnraciéﬂ_ﬁe cardado
para reducir asi la presidn de cardado por debajo de - :

la que se pfoduce en virtud del peso real del portahe-

rromientas y del cepillo,

R N B

En el saliente =648~ estdn montudos asimismg

PEUSY

medios amortipuudores constituidos por:un_dispositivn

hidrdulico de piston y cilindro =644= conectado con

s

el portaherramientas ¥y que comprendgdeS'pistouom -(48~ Kk

’
A
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. ce posible el fluJo sin 1imite del f1u1do H, De dsta

. -850~ do los cuales el inferior -660< ostd dotado dé
.'HOrificios de purga--GBG- a través de los que puede

'Srpasar un fluJo limitado de flufdo hidrdulico II, Ademds

el pistdn -650- ostd provisto de un ‘orificio ~0658~ ma-

:_yor oublerto por una tapa =660~ que es mantenida en
'fila popicién de cierre por el fluido I cuando el poria=
':;harrumientéé ~016~ es movido hacia arribe, con lo que
ﬁ':ée'befﬁite solamente el flujo limitado-a través de
, ‘_,iiijé orificios de purge -656-, amortigudndose as{ dicho
jib_fli;:?mbviﬁiéﬁto del portuheframientas, pero cuys tapa =860=-

. es movida hastae la posicidn de upérturn ouando el por~

tuhertnmientus Se mueve hacia abajo, con lo que se ho~

.Amunern se amort:gua cualquier tendenc1a del portuherru-
-mientus ~616- a "saltar", sin que se 1mpidn su movi-
u[i:miedto;hnciu dbnjo.'El pistdn superior ~648- estd tam-
""bién dotado de orificios de purgﬁ pare el paso he aire
'jtfj adenids el extremo superior del cilindro -~644- estd
.;uﬁierto pero estd cubierto por una tapa =654~ protec-

. tora contra el polvo.

Durunto una operacidn de rectificedo, es con-

’ Ven1ente mantener el portaherramicentas -616- en su

'_poslclon mds baja con relncidn al Bsoporte -58- y con

éste f£in en el extremo suporior del dispositivo de

7‘;pis£3n y cilindro =834~ se introduce aire a presign.

Cada hervamiente =38~ estd provisia de un
protector adecuado ~0674- que ademds incorpora una tam-

pannlpnru le extracoidn de polvo, ocuyo proteclor ostd

Sax

o i . ——
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ademds, montado para el movimiento uréiculudo sobre el
eje del drbol motor ~808~ dispuesto em el portaherra~-
mientas -616-, '

En el funcionamiento del uﬁnrnto, la secuen-
cia es en general similar a la descfita ex la patthe
inglosa 1137254, a excepcidn de ‘que los soportes =bB8-
mientros 8e mueven en el sentido de la anchura de la
plants dei calzado no se mueven on el séntido de la
altura de la plenta del calzado, siendo producido el
necesario componente del movimiento en el sentido d?
la altura por el portaherramientns -616;. De estn ma-

nera, las fuerzas de inercia elovada del aparato des-

“orito en dicha patente son considerablemente reducidas

de acuerdo oon la invencidn, siendo posible conSeguir
mayores velocidades de funcibnamiento, incluso en

plantas de calzado sumamente contorneedas,

‘N 0 T A -.
EX -1 3 1 3 ¥ -3 3_7 ]
Se reivindica como objeto de la presente Pa-
tente de Invencidns’ 7
1.~ Aparato para efectuar una operacidn de
cardado en las porciones marginales de Ia planta.del
calzado, que comprende un soporte del celzado para So-

portar una horma en la que estd dispuesto un calzado,

-y modios de soporte de la herramienta para soportar
‘'ung herramienta de cardado girutdpia, en guyo aparato

tiene lugar el movimiento relatiio?entre el soporte del -

R T s AN
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calzado y los medios de soportec de la herramionta para

‘gque unp herramienta soportada por diches medios opore

' prpgresiVnmente a lo largo de una porciéﬁ ﬁarginal de

la planta de un calzado Soportado por el soporte del

calzado, caracterizedo porque los medioa de soporte de

"la herramienta (58, 616) de una manera do por si co-

- nocida, comprendem un apoyo (58) entre el cual y el

‘soporte del calzado tiene lugar un movimiento relali-

vo durante el funcionamiento del aparato, enm el senti-

.&o de la anchura y dé la longitud de la planta de un

1~dulzﬁdo soportado por el soporte del calzado, Yy Sobre

cuyo apoyo (B8) estd montado un portaoherramientas (616)

" .que "puede moverse relativamente al mismo en el senti-

do de la altura de dicha planta del calzado, y.iporque

la posicidén en el sentido de la altura del portﬁherra~

mientas (616), a medida que una herramienta (38) so-

_pofﬁada por ¢l mismo opera progresiVaﬁente a lo largo

.de una porcidn marginal de la planta del calzado, es

determinada por el contacto de dicha herramienta (38)
con la planta del calzado y varia con el contorne en o] -
sentido de la 'altura de dicha planta del calzado, mien-

tres que la posicidn del portaherramientas (616) en

‘el sentido de la énohura con relacidn ‘al moporto del

cnlzado os detorminada por la posicidn del npoyo (58)
que e8 controlada, independientemeonte del portaherra-
mientas (616), por medios de comtrol,

2,- Aparato, segin la reivindicacidn 1, ca-
racterizado por el hocho de comprender un motor (90’)

y

1
.
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montado en el apoyo (88) provoca ol giro de la>herra;

miente (38), estando el portaherramientas (616) montﬁé
do sobre el apoyo de manera que.ﬁuede g£raf con rela- -
oidn ol mismo sobre un eje que es bﬁé“1°F°’ o substan-

cialmente paralelo, a la direccidn longitudinal de la

" planta del ogalzado.

8.~ Aparato, segin la rnivind{d;cidn 2, ca-
racterizado porque el motor (90°) estd éperntiVamente
conectado a la herramienta (38) por médi? de un drhol
motor (608) montado en o1 apoyo (68) -y iue acciona. una
primera polea (626) acoplada por medip de una corfea
de transmisidn (624) a una segunda poléa'(ﬁaa) montada
sobre el mismo oje (620) de la herramienta (58), sien-
do. tal disposicidn que el portahé;ramienths (616)

estd montado de manera que puede girar sobre un eje

"coinoidente ocon el del drbol motor (608),

4,~ Aparato, segin la reivindicacidn 3, ca-

racterizado porque el portaherramientas (616) estd

" montado giratorio sobre el drbol motor (608),

.~ Aperato, segin una ocualquiera de las an-~
toriores reivindicaciones, caructeriiudo por comprender
modios élisticos o justables (684) dispuestos sobre ol
apoyo (58) ¥ que actian sobre el .portaherramientas
(616) empujdndolo hacin abajo.

6.~ Aparato, segin la roijindfcacién 5, coa~
racterizado por comprender medio§ §nfa variar la fucrza
aplicnda por dichos medios elasticos (634)1durante ung

operncidn de cardado.
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_ través del mismo, cuyo pistén'(GSO)'incorporu, ndemis

3-24--

7.~ Aparato, segdn las reivindicociones 5 ¢

8, caracterizado porque los medios eldsticos ajustables

5;(634) comprenden un dispositivo de pistdn y ecilindro

accionsdo neumdticamente que es de doble efecto y mir-

ve para permitir la aplicacidn de una fuerza hacin

- -arriba al portaherramientas (616),

8- Aparato,-segdn la reivindicacidn 5, ca-

rdétefizndo porque los medios eldsticos comprenden un

.‘primhr.dihpositivo de pistdn y cilindro (6384) y porque

" e ha previsto un segundo dispositivo de pistdn y

cilindro (622) que estd montado asimismo en el apoyo

(58) Y que opera, independientemente del primer dis- '%

" positive de pistén y cilindro (634), para producir el

movimiento.del portaherramiontes (616) en el sentido
de la alturs con relacidn al apoyo,

9,~ Aparato, segin cualquiera de las reivin-

dicacione# prececdentes, caracterizado por el hocho de

comprender un dispositivo amortigundor (644) soportado
por el apoyo (B8) y que actda sobre el portaherramicn=-
tas (616) contre el movimiento del mismo hacia arriba.

10.- Aparato, segin la reivindicuncidn 8,

. caracterizado por el hecho de que el dispositivo amor~-

tigud&or comprende un cilindro hidrdulico (644) provis-
to de un pistdn (6560) que tiene uno o mgs orificios :

(656) para el puso limitedo de fluido hidrdulico (If) a

" una vdlvula de charnela (658, 660) que se cierra cuando

\el fluido (H) es sometido a presidn por el portahérra-
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mientas (616) que es empujado hacia arriba y se abre
cuendo el portaherramientas (616) as'@ovido hacis abajo,

11,- Aparato, segin las réivinﬂicaci&nes Tu
8, que comprende un dispositivo de feéﬁificudo ¥y un dig~
positivo accionador para controlar el movimiento dp ung
herramienta acercdndose y separdndose do une ﬁoéioién
de rectificado en la que luhherrnmienfa entra en con-
tacto con dicho dispositivoe de rectificado, caracteri-
zZado porque el disposifin accionado (404) fsté montado
en el apoyo (58), siendo tal la dispogic}én‘que se pue-—
de provocar el desoeﬁso del apoyo (58) Jﬁﬂtamentc con
el portaherramientns (616) para dispomer la herramien;

ta (38) en posicidn de rectilicado, y porque se aplica

" fluido o presidn incrementada & diocho dispositivo de

pistdn y eilindre (634) para munténor al portahorrnmiqg

tas (616) en una posicion de-reposo qon'relncién al

‘apoyo (68) durante la operacidm de rectificado,

12,~ Aparato para efectﬁar'ﬁnu operacidn de

- ocardado en las porciones marginales_de la planta de

calzado.

Bsto menoria consta de ydi@tioinco pdginas

" escritas por una sola cara,
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