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. eldetrico y, en particular, a un conectedor eléetrico parg

‘e agujeros pasautes en ella para admitir las patillas de un

' Hoja ném. Y
gste invento se refiere a un conectador

uso ed el montaje de un dispositivo electrdnico de milti-
ples patillas sobre un substrato.

Tales conectadores se usan para montar md-
dulos de circuitos integrsdos en places de circuito impre
so. Las patillés de- coptacto que ée extienden desde dichos
dispositivos electronicos son a menudo pequefias y frégiles
y, asf, se dafian fdcilmente. Acemds, la fuerze requerida
para montar.ﬁn dispoéitivo electrdnico con muchas patillas
de contacto puede ser excesiva y puede causar dificultades
en especisl cuando,.como durarte el ensayo de dispositlivos
eledtrénicos, un operador debe montar y desmontar repetidg
mente los dispositivos en un conectador.
De acuerdo con este invento, se crea un co-
nectador eléctrico para uso en el montaje de un dispositi-
vo electrdnico de.patillas miltiples sobre un substrato,
que comprende un cuerpo de material eléctricamente aislane
te, definiendo el cuerpo una plurelidad de covidades, cada
una de 1as cuales contiene un contacto eléctrico individual
que tiene uns parte de o=spiga que sobresale desde el cuerpo
para su recepcion en un sgujero de un substrsto, y un par
de brazos eldsticos formados de modo enterizo con la parte
de espiga y coutenidos en la cavidad, estando los brazos carg
gados inhererntemente uno hacia otro para alojsmiento de una
patilla de un dispositivo electrdnico entre ellos; una cu-

bierta de moterisl eléctricamente sislante asegurada al cuex

tactos en las.cavidades, teniendo la cubierta una plurslidad
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Hoja nam. 2

dispositivo electrdrico de patillas miltiples pera su alg
jemiento entre los brozcs eldsticos de contactos respecti
vos; y un miembro actusdor de material eléctricamente ais
lante asegurado entre 1a cubierta y el cuerpo psra movi=-

miento con relacidn a ellos, estando el miemtro actuador

acoplado a uno de los brazos eldsticos de cada uno deilog
brazos ‘eldsticos de cada uno de 1os contactos, de tal mo-
do-que el movimiento del mieﬁbro actuador con relacidn ai
cuerpo, en un sentido, haga que el miembro actuador emﬁﬁje
a 1los brazos eldsticos de cada contacto para separarlos

entre si, para permitir el fdcil acceso para una patilla
de un dispositivo electrénico, al tiempo que el movimiento
opuesto del miembro actuedor permite que los brezos elssti
cos de cada contacto se cierren para coger una patilla de
un dispositivo electrénico alojado entre ellos.

Asf, con el corectador de este invento, los
brazos elgsticos de cada contacto pueden atrirse antes del
montaje de un dispositivo electrdnico en el conectador, zrgd
cias & 1o cusl el dispositivo puede montarse con un minimo
de resistencia y con probabilidades minimas de deterioro
para las patillas de contacto del diépdsitivo, tras lo cual
los brazos elssticos de 1os contactos pueden cerrarse sobre
las patillas de contacto del dispositivo electrdnico pars
proporcionar le necesaria conexidn eléetrice y asegurer en
el conectador al dispositivo elestrdnico. Los brazos'elés~
ticos de los contactos pueden abrirse luego de nuevo para
la fdcil retirade del dispositivo electrdnico desde el co-
nectador.

Describiremos ahora ur conectador aléctrico

de acuerdo con este invento a modo de ejemplo con referen-
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cia a los dibujos, en los cuales:

La fig. 1 es una vista en perspectiva del
conectador;

la fig. 2 es una vista en perspectiva en
despiezo ordenado @el conectador sin sus ‘contactos;

la fig. 3 es una vista en perspectiva de uny
contacto usado en el conectador{

la fig. 4 es una seccidn vertical a través
del ;onectgdor con un dispositivoreléctrénico montado en
4, ; :

la fig. 5 es una seccidn vertical parcial s
través del conectador én una primera condicidn;

la fig. 6 es una seccion dada por la liaea
VI-VI de lsa fig. 53

lg fig. 7 es una vista similar a la fig. 5,
pero con el conectador en otra condicidn; y

la fig. 8 es una seccidn dada por 1a 17nea
VIII-VIII de la fig. 7.

El conectador a describir es para usarlo al
montar un diSpositivo'electrénico 1CO0 de miltiples pati113$
(fig. 4) sobre un substrato (no mostrado) tal como una pla
ca de circuito impreso.

Con referencia a las figs. 1 a 4, el conec-
tador comprende un cuerpo 1 moldeado a partif de un mate-
rial pldstico aislante eléctricamente, y que define una ply
rolidad de cevidades 2 separadas POT paredes 3. E1 cuerpo
1 es en general rectanguler en seccidn horizontal Y las cg
vidades 2 estdn dispuestas en dos filas paralelaé separadas

por una pared 4.

Cada cavidad 2 contiene un contacto eléctri-
. N
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| co 5 como se muestra en la fig. 3, estando el contacto 5

tricamente aislente y formada ccn patas de gencho 1% gue
la cutbierta 12 a2l cuerpo 1 para.<cerrar las cavidades 2 de

“bierta 12 tiene una plurslidad de agujeros pasantes 15 en

Hoja nom. 4

punzonado y formado de chapa metdlica, tal como de cobre
al terilio estafiads o dorada. 31 contacto 5 tiene una par
te de espiga 6 que sotresale desde el cuerpo 1 para aloja
miento en un agujero de un substrato, y un par de brazos
elésticos 7 y 8 contenidos en la cavidad 2 y cargados-inu
herentemente uno hacia otro para slojar una patilla dé;"
dispositivo electrdnico entre ellos, como se muestra en ‘i
fig., 4. El brazo eldstico 7 tiene en esencia forma de S °
pero con uﬁa parte inferidr'alargada a fin de darle al brg
z0 7 buenas'propiedades eldsticas. La parte de espigu 6 -
del contacto estd punzonada desde el brezo eldstico 7, 6o
mo resultard claro por la fig. 3; La extremidad libre 9
del brazo 7 sirve como gancho para coger un wecanismo de
maniobrs del conectador, como luego describiremos, y el ex
tremo libre del brazo 8 estd formsdo con tres dedos, uno
de los cuales, 1C, sirve como punto de contacto psra una
punta de prueba (no mostrada)‘y los otros dos, 11, de los
cuales, sirven pera asegurar el brazo 8 contra movimiento
con relacidn al cuerpo 1, como también describiremos luegol

El conectador comprende también una cubier-

ta 12 moldeada asimismo & pertir de material pldstico elég
pueden coger unos escalones 14 del cuerpo 1 para asegurar
€l para retener los contactos 5 en,las cavideades 2. La cu-
ella pors admitir lss potilles de un dispositivo electrdni

co 1CO de patilles miltiples (fig. 4) parse alojomiento en-

tre los brazos eldsticos 7 y 8 de respectivos contactos 5.
¢
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_Los agujeros 15 estdn limitados por paredes erectas 16 qué

“las patillas del dispositivo electrdnico a los asgujeros

/. ’
_cuerpo 1, y las paredes 16 tienen también ranuras 20 en

:ellés para permitir que una punta de prueba se ponga er

5. Lo cubierta 12 se epliéaztambién a los dedos 11 del ox

Hoja nGm. 5

tienen superficies inclinadas 17 que sirven para guiar a

15, Las paredes 16 estdn formadas con salientes 18 dirigi
dos hacia abajo que estdn recibidos en entrentes 19 del

cuerpo 1 para alinear con precision la cubierta 12 con el
ya

contacto con los dedos 10 de los brazos de los contactos

tremo libre del trazo 8 de cada contacto 5 para impedir
el movimiento del brazo eldstico 8 hacia el trazo eldstico
7 del contacto 5.
" Asegurado entre la cubierta 12 y el cuverpo
1 hay un miémbro actuador slarzado 21 que tiene una super
ficie inferior rebejada (mirando en los diﬁujos) gue se
aplica sobre la pared 4 del cuerpo 1 (véase la fig. 4).
El miembro actuador 21 es mas largo que la pared 4, de mo-
do que ellmiembro actuador puede moverse longitudinalmen-
te con relacidn al cuérpo 1 y a la cubiefta 12, sotresa-
liendo una parte extrema del miembro abtﬁador 21 de uno u
otro extremo del cuerpo 1 cuando el mieabro actuador ésté
en sus posiciones extremas con relacidn al cuerpo 1. El
cuerpo 1 estd formado en cada extremo con un ssliente reba
Jjado 22 en la posicidn en 1la cusl sobresasle el miembro ac-
tuador 21, sirviendo el saliente 22 como punto de pivota-
miento o de giro para un util, tol como un destornillador
200 mostpado en la fig. 1, que puede aplicarse & la parte
saliente del miembro actuadﬁr 21 para efectuar el movimien

to del miembro actuador 21 con relacidn al cuerpo l.
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El conectador comprende también dos miem-
bros de escoplamiento 23 slargados, moldeados de materisl
pléstico eléctricamente aislante, y asociado cada uno @
una de las filas de contactos 5, sirviendo para acoplar
el brazo eldstico 7 de cade contacto 5 de esa fila sl miep)
bro actusdor 21. Cada miewbro de acoplamiento 23 tiene fop|
ma ée.U en seccidn verticel (mirando en la fig. 4) y eété
asentado con la base de la seccidn de la U descansandu- a2
bre las parfes al?aé de las paredes % del cuerpo 1. Léégf
partes extremas libres 9 de forma de gencho de los brazos
eldsticos 7 de los contactos ssociados 5 estdn enganchodas
sobre la pared latersgl exterior de cada miembro de acopla-
miento 23, 2l paso que 1ls pared lateral interior de cada
miembro de acoplaxziento 23 encaja en el entrante del mieﬁ-
bro actuador 21, todo ello como se muestra en la fig. 4.
Le superficie interior de la pared lateral
interior de cada miembro de acoplamiento 23 y la superfi-
cie interior del lado asocisdo del miembro actuador 21 congl
tituyen superficies.cooperantes Yy cads una tiene la forma
de une fila de dientes 24 y 25, respectivemente, Cada dien;
te 24 o 25 tiene uns parte superior plana 26 o 27 y un lado
inclirado 28 o 29 hecia arriba del cual un diente 25 o 24
del otro miembro puede subir cuando el miembro sctuador 21
se mueve longitudinalmente con relacidn & los miembros de
acoplamiento 23.

Los miembros de acoplamiento 2% son de tal
temafio que se ven restringidos contra movimiento longitudi-
nal con relscidn al cuerpo 1 por aplicacidn con las psredes
extremas del cuerpo 1, pefo éon capaces de movimiento late-

ral con relacidn al cuerpo 1 efectuado por el movimierto




10

15 |

20

25

30

tHoja nGm. 7

.
]

'l

1oﬁgituéina1 del miembfo actusdor 21 con relacidn al'cuer-
po 1, como describiremos shora con referencia a las figs.
5 a 8.
- La fig. 5 muestra el conectador en un esta-
do en 2l que los brazos eldsticos 7 y 8 de cada contacto
5 estdn cerrados jﬁntos, siendo ésta la condicidn de réﬁo-
so normal del conectador y aquélla que toma cuando un dis-
positivo electrdnico 100 estd montado en el conectador,-co
mo se muestra en ;a fig. 4. | 5
% Con el conectador en este estado, los éien-
tes 24 y 25 de los miembros de acoplamiento 2% y el mismbrd
actuador 21’estén enzranados como se muestra en la fig, %
y los miemtros de acoplamient6 23 estan espaciados de 18
pared 4,§el cuerpo 1, como se muestra en las figs. 5y 6.
A Cuando se necesite montar un dispositivo
elgctrénico 100 en el conectador, se aplics un dtil 200
(fig. 1) al extremo saliente del miewtro actuador 21 y el
miembro actuador 21-es movido longitudinslmente con rela-
¢idn al cuerpo 1 (hacia arriba mirando a las figs. 6 y 7 y
como se ha indicado con una flecha en la fig. 7) de tsl mg
do que las superficies inclinadas 28 y 29 dé los dientes
24 y 25 cabalguen una sobre otra hasta que las partes supe
riores planas 26 y 27 de los dientes estén en contacto co-
mo se muestra en la fig. 8. Tal movimiento del miembro ac-
tuador 21 hace que los miemtros de acoplamiento 2% sean mg
vidos con relecidn el cuerpo 1 a través de las partes supe
riores de las paredes 3 hacia la pared 4, como se ha indicg)
do por una flecha en la fig. 7. Como, segin se ha descrito,
el extremo libtre en gancho é de 1los trazos eldsticos 7 de

los contactos 5 estd cogido con los miemkros de acoplamien-
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empuje al brazo eldstico 7 de ceda contacto 5 apartdndolo
del brazo ssocisdo 8 gue estd restringido contra la accidn
de seguir el movimiento por el contacto entre los dedos
11 del brazo 8 y la cubierta 12

En conectador estd entonces en un estado-
como el que se/muestra en la fig. 8, en el cual puede mon
tarse un dispositivo elecirdnico 100 en el conectador sien
do las potillas del dispositivo electrdnico recibidas 1i-
bremente‘enfre los brozos élééticos 7 y 8 de los contac-
tos asociados 5, necesitsndose de este modo poca fuerza -
para montar el dispositivo electrdnico y siendo pequefio el
riesgo de dafiar las patillas del dispositivo electrdniqé
durante el moﬂtaje.

Luego, el miembro actusdor 21 es movido en
la direccidn longitudinal opuesta por aplicacidn del U(til
200 a su extremo ahora saliente para devolver 2 los miem-
bros 21 y 23 & les posiciones mostrzdas en las figs. 5 y 6,
cerrdndose asi el brazo eldstico 7 de cada contacto hacia
el brazo asociado 8 para coger la petilla del dispositivo
electrdnico 1CO montado entre ellos, pfoporcibnando la elag
ticidad del btrazo eldstico 7 1las fuerzas necesarigs para mg
ver a los miemtros de acoplamiento 23 apartdndolos de 18 pa
red 4 del cuerpo 1. Zn el uso, las partes de'espiga 6 de
los contactos 5 estarian conectedas eléctricamente a condug
tores diépuéstos sobre un substrato, por ejemplo, una placa
de circuito impreso, y asi el conectador serviria para co-
nectsr el dispositivo electrdnico con los conductores del
substrato, como se necesita.

Como resultara claro por las figs. 6 y 7,
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|_las superficies inclinasdas 28 de los dientes 24 de los mief
bros de acoplemiento 23 estdn curvedas de forma convex en
vez de ser rectas, Talﬂconfiguracién de estas superficies
asegura gue la fuérza necesaria pera mover el miembro actug
dor 21 en contra de 12 fuerza ejercida por los brazos eldsg
ticos 7 durante la apertura de los brazos eldsticos 7 y 8
de cada contacto 5 sigue siendo sustancialmente constaﬁte
durente todo el movimiento del miemtro actusdor 21, a pesar
de la fuerza creciente ejercida por los brazos eldsticcs 7
cuando se séparan de ‘1lo0s bfazos eldsticos 8, y asegura asi
mismo que se mentiene deseablemente minimo el necesario mg
vimiento del miebro actuador 21, y ello de scuerdo cénrlos
principios bien conocidos de la leva y su seguidor.
"Aunque en el conectador descrito en lo que
antecede los contactos 5 estén dispuestos en dos filas para
lelas y, asi, se necesitan dos miembros de sccplamiento 23
y un solo miembro actuador 21, se apreciard que son posibles
otras disposiciones de los contactos, algunas de las cuales
pueden no necesitar miembro de scoplamiento, splicéndose
los contactos 5 directamente al miembro actuador 21 que tep
dria una supérficie directamente cooperénte con une superfi
cie del cuerpo 1 para proporcionar el necesario movimiento
de sepesracidn de los brazos eldsticos para el miembro actug
dor 21..
Ademss, aunque en el conectador arriba descrij
to el miembro actuador 21 sotresale al exterior del cuverpo
I para contacto con un dtil 200 geparado, el conectador pug
fle por lo demds formarse con un mecanismo de manisbra incor-
porado, por ejemplo una palénca para sccionamiento manual pa

ra efectuar el necesario movimiento del wiexbro actusdor.
1
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 mecanismo puede incluir también medios para expulsar sl dig
positivo electrdnico del conectador cuendo el miembro actug

dor es movido para abrir los brazos elésticos de los con-

tactos.
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REIVIKDICACIONSS

Loé puntos de inveneidn propia y nueve que
se presentan para gue sean objoto de estd solicitud de'Pg
tente de Invencidn en Zspafia, por :EINTE affos, son los que
se recogen en las reivindicaciones siguientes: 7

} 12, Un dispositivo conectador eléetrico
perfeccionado,'paré uso cn el montaje de un dispositivo
electrdnico de patillas miltiples subre un substrato, ‘que
comprende un cuerpo de material eléctricamente aislante,
definiendo el cuerpo una pluralidad de cavidades, cada una
de las cuales contiene un contacto eldctrico individual
que tiene una parte de espiga que sobresale del cuerpo pa-
re su alojamiento en un agujero del substrato, y un par de
brazos eldsticos formados de. modo enterizo con 1a parte de
espiga y contenidos en la cavidad, estando los brazos in-
herentemente solicitados uno hacia otro para alojar una pg
tilla de un dispositivo electrdnico entre elloes, y una cu-
bierta de material eléctricamente aislante asegurada al
cuerpo y que cierra las cavidades del mismo pera retener a
los contactos en las cavidades, teniendo la cubierta una
plurelidad de agujeros pasantes en ella para adnitir las
patillaé de un dispositivo electrdnico de patillas miltiple

para su alojomiento entre los brazos elasticos de los con-

de material eldctricamente aislante asegurado entre la cu-

S
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| estando el miembro actuador acoplsdo g uno de los brazos
elgsticos de cada uno de los contactos, de tel modo que el
movimiento del miembro actuador con relacidn al cuerpo en
un sentido haga que el miembro actuador obligue s los bre-
zos eldsticos de cada contacto a separarse pare peranitir el
facil acceso para una patilla de un dispositivo electrdni-
/

'co, al-%iempo que el movimiento en sentido opuesto del -miem
bro actusdor permite gue los brozos eldsticos de cada con-
tacto se cierren para coger la ﬁatilla de.un dispositiﬁb;
electrénico'alojada entre ellos.

| 22.- Un dispositivo segin la reivindicacidn
12, caracterizado porque el miembro actusder ests acoplado
a uno de los brazos eldsticos de cada uno de los contaztos
por.medio de un miemtro de acoplamiento asegurade entre la
cubierta y el cuerpo para movimiento relativo respecto a é1},
aplicirdose el miembro de acoplamiento directemente a uno
de los brazos eldsticos de los contactos y estando formados
el miexzbro de scoplamiento y el miembro actusdor con super-
ficies cooperantes que sirven pars efectuar el movimiento
del miembro de acoplaxiento al moverse el miemhro actuedor.

32.- Un dispositivo segdn la reivindicacidn

28, caracterizado porque 1las superficies cooperantes del
miembro de acoplamiento y del miembro actusdor tienen cada
una la forma de una fila de dientes, teniendo cada diente
una parte superior plana y un costado inclinedo, hacia arri
ba’ del cual puede subir un diente del otro miembro cuando
el miembtro actuador se mueve con relacidn ol miembro de acg
plamiento en una direccidn paralela a las files de dientes,

. . Y. . .
siendo tal la disposicion que, con el miembro actusdor en

una primera posicidn con relacidn al miembro de scoplamien-
!..

.
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miembro de acoplamiehto estd en una yrimera posicidn en la
cual los brazos eldsticos de cada contecto estdn cerrados
juntos, y con el miembro actusdor en una segunda posicion
con relscidn al miembro de acoplamiento, las partes supe-
riores planas de lés dientes de los dos miembros estsn
aplicacas, y el miembro de acoplamiento estd en una segundsg
posicién en la cual los brazos eldsticos de coda contacto
son otllnados 8 separarse por la aplicacidn de contacto en
tre el mlembro de acoplamlento y un primer brazo eldstico

de cada cantacto.

42.- Un dispositivo sezdn las reivindicacio
nes 22 o 32, careéterizado porque los contactos estgh dl.s-
puestos en dos filas paralelas, y que ihcluye dos miembros
de acoplsmiento asogiado cada uno con uns de las filas de
contactos y sirviendo para écop?ar 105 primeros brszos elé%
ticos de los contactos de esa fila con un solo miembro ac-
tuador comin a las dds filas,

52.~ Un dispositivo segun cualquiera de les
reivindicaciones precédentes, caracterizado porque el segun
do brazo elistico de cada contacio incluye uns parte extre-
ma libre que se splica & la cubierta para impedir el movi-
miento del segundo trazo eldstico hacia el rrimer brazo eldg
tico del contacto.

62,.- Un dispositivo segun cuvalquiera de 12s
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el pri-
mer brazo eléstico'de cada contacto tiene en esencia forma
de S, extendiéndose el segundo trazo eldstico del contaocto
desde un extremo del primer Brazo eldstico, sirviendo el otj

extremo delrprimer trazo elastico como garcho cogido con el
3
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» ﬁiembrb de acoplamiento o actuador asociado, y estando 1la
parte de espiga del contacto punzonada del primer brazo
eldstico del contacto. |

78.~ Un dispositivo segdn cualguiera de 1as
reivindicaciones precedehtes, caracterizado porque el mien
bro actusdor sobresale del cuerpo para aplicacidn coniun
util para efe?tuar el moviziento del miembro actuadoffcon
relscidn al cherpo, estando formado el cuerpo con une prg
tuterancia rebajada on le posicidn -en la cual sobresale. el
miembro,ac{uador, sirvienao la protuberancia como punio de

giro psra el dtil.

82,- "UN DISPO3ITIVO CCNICTADOR ELECTRICO
SRFECCIOLADO", ‘
Tal y como se ha descrito en la Memoria gue
antecede, representado en los dibujos que se acompafian y
para los fines que se han especificado.
Esta Kemoria consta de catorce hojas escri

tas @ mdquina por una sola cora.

iadrid, (1.0C1.1977

P.A. Alberto/d¢/Elanuv

Por Peder, :
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