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agricultores trabajan hilera por hilera, bien manualmente par%

La presente invencidén tiene por objeto una
méquina universal que facilita la plantacibén y recoleccidn de
productos agricolas.

En la actualidad, para plantar y recolectar
los productos agricolas cultivados en hileras equidistantes,

tales como las fresas, judias, tomates, guisantes, etc. los

la recoleccién bien con ayuda de méquinas para la plantacién.
La finalidad de la presente invencién es la
de facilitar estas operaciones,'aumentando notablemente el ren
dimiento y disminuyendo el cansancio de 1os-agricultores.
Le méquina universal que facilita la planta-
eidén y la recoleccidn de productos agricolas en hileras, obje-

to de la presente invencidn, se caracteriza por el hecho de =

[43

que incluye un tractor autombévil al que van unidos al menos do
brazos laterales que se apoyan en el suelo y que llevan una se
rie de asientos cuya posicidén lateral-y vertical puede regular
se de manera que el personal encargado de plantar o recolectar
puede ser llevado hasta las cegcanias inmediatas por encima de
la hilera que hay que plantar o recolectar, y porQue los dos =~
brazos laterales van soportados detrids del tractor y articula-
dos a la vez en el plano vertical para adaptarse & los desnive
les del terreno, y en el plano horizontal para poder plegarse
hacia adelante y hacia atrés del tractor, y permitir una fécil
maniobra en los'cultivos, asi como en los desplazamientos en -~
carretera, estando dotado al extremo libre de 'los dos brazos ds
un _medio de apoyo en el suelo, que incluye al menos una rueda.

'El dibujo adjunto representa, a titulo de -
ejemplo, dos formas de realizacién de la invencidn.

La figura 1 es una seccién longitudinal sigui

en
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de un asiento con los drganos asociados al mismo.

-2 -

do la linea III-III del dispositivo montadern el tractor.
| La figura 2 es una vista longitudinal del =-
dispositivo montado en un remolgue.
| La figura % es una vista desde atrés.

Ta figure 4 es una vista en seceidn parcial

El dispositivo universal representado en el
dibujo, incluye un tractor 1 de cuatro ruedas motrices 2,3,4
y 5 de las que al menos dos sin directrices. Las ruedas son
accionadas por un pequefio motor & de algunos caballos, que se~
r4 preferentemente de gasolina. La transmisién se encuentra -
fuertemente desmultiplicada a fin de que la velocidad de la m§
quina se encuentra comprendida entre 6 m y lZ2km/hora, segin la
operacién qué haya que realizar,

Dos brazos laterales 7, formados por elemen-
tos enchufables, pueden afiadirse, segin las necesidades, al -
primer elemento 71, el cual va articulado y regulable en altu-—
ra sobre el chasis 1 o sobre un chasis remolcado 1l', A una y -~
otra parte de cada uno de estos brazos van enganchados en volag
dizo y al trasbolillo una serie de asiento 8 y 8' para las per
sonas encargadas de plantar o de recolectar, de suertes que eg
tas dltimas dan la esplada respecto del sentido de avance de -
la méquina.

Cada asiento va solidario a un marco 11,11

enganchado en voladizo por medioc de una abrazadera 10 sobre el

W

brazo 7, de manera deslizante, permitiendo asi la regulacidn dc

la posicidén lateral en funcidn de la separacidén de las hileras

que hay que recolectar o plantar. Sobre este cuadro 1l va mon-i

tado, en altura regulable, con ayuda de la guia 12, el asiento|

i
|
8,8', A cada asiento va asociado, por medio de una prolongacié?
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~ do 40 para depositarlo en tierra.
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regulable 9,13, un soporte 38 para un recipiente 14, asi como

un reposapie 15, igualmente regulable por los érganos 36,37.
El soporte 38 del recipiente 14 va montado

sobre un eje 39 lo que permite hacerlo bascular por medio del

mando 41 y hacer deslizar el recipiente sobre un plano inclind

Para proteger al personal contra el sol o 1lg
lluvié, se ha previsto fijar un toldo tenso 16 que forma una
tienda que cubre totalmente los asientos 8 y las plataformas.

Cada uno de los dos brazos 7 va articulado
por medio de las articulaciones 72 y 73, tanto en el plano ver
tical, para adaptarse a loé desniveles del terreno, como en el
plano horizontal para poderse plegar hacia adelante y hacia -
atrds del tractor y permitir una maniobra fécil en los culti-
vos asi como en los desplazamientos'en carretera, por medio de
un blogue de articulacidén 23. Una cadena de‘atirantamiento ime-
pide que el brazo se pliegue durante el trabajo y permite su
arrastre por el tractor. El bloque de articulacidén 23 puede -~
también regularse en altura por el hecho de que estd comstitui
do de una guia 25 cuya posicidn vertical en una corredera 26
puede regularse por medio de un tornillo 27 y una manivela 28.

El extremo libre de cada brazo se.introduce en la corredera po

H

medio de una guia horizontal 29, accionada por un tornillo sin
fin 30 que soporta, fijado a una y otra parte transversalmente
al brazo, un marco 32 en cuyo extremo va montada, regulable en)
altura por medio de un tornillo sin fin 33 7 una manivela 34
una rueda 35 autorientable. De este modo se puede regular cadal
brazo 7 de forma cue se encuentre paralelo al terreno, ¥ gue -

los asientos 3 se encuentran a la wmisma altura, Por medio del

tornillo sin fin 30 y de la maxivela 31 se puede regular la se
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paracidn de las ruedas 35 para que pasen entre las hileras de

plantas.

El chasis del tractor va recubierto por una

plataforma 21 (figura 1) sobre la que estén dispuestos los re

cipientes 14. Los dos brazos 7 estén constituidos en pasarela

Esta descripcién demuestra la simplicidad y
la utilidad de esta mAquina: el personal que recolecta o plan-
ta puéde hacerlo sin excesivo cansancio y de manera cdmoda ya
que su posicidén por encima de la hilera que hay que tratar pue
de determinarse exactamente para efectuar el trabajo en las
mejores condiciones ﬁosibles, encontrindose la hilera entre la
piernas que recoge o planta. Un soporte (correa:o cinturén) -
adaptado a los asientos 8 evita a los obreros cualquier fati-
ga dorsal. Dado que estos Gltimos dan la espalda al sentido de
avance de la miquina tienen ante los ojos el trabajo terminado
que pueden controlar permanentemente y su seguridad no sufre -
ninglin riesgo debido a que sus pies no pueden quedar atrapados
debajo de la miquina cuando esta ultima avanza,

El rendimiento es muy elevado y la amortiza-
cién de una méAquina tan simple es muy répida.

Descrita suficientemente la naturéaleza del -
invento asi{ como la manera de realizarlo en la préctica, debe
hacerse constar que las disposiciénes anteriormente indicadas
son susceptibles de todo tipo de modificaciones de detalle en

cuanto no alteren su principio fundamental.

Ul
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REIVINDICACIONES

l.- Perfeccionamientos en miquinas universa-
les para la plantacién y recoleccidn -de productos agricolas, -
caracterizados porque cada miquina incluye un tractor al que -

van unidos al menos dos brazos léterales que se apoyan en el

.suelo y llevan una serie de asientos cuya posicidn vertical y

lateral puede regularse, de manera que las personas encargadas
de plantar o de recolectar puedan situarse en las cercanias in
mediatas por encima de la hilera que hay que plantar o recoleg
tar, y porque los dos brazos laterales van soportados detrés
del tractor y articulados a la vez en el plano vertical para -
adaptarse a los desﬁiveles del terreno, y en el plano horizon-
tal para poder plegarse hacia adelante y hacia atrés del trac-
tor y permitir una maniobra fécil en los cultivos, asi como en
los desplazamientos por carretera, estando dotado el extremo -
libre de los dos brazos de un hedio de apoyo eﬁ él suelo que -
incluye 8l menos una rueda,

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicaci
1, caracterizados porque los dos brazos van articulados y so-
portados en la parte posterior del chasis del tractor por me-

diacidén de un blogue de articulacidn regulable en altura.

i
3,~ Perfeccionamientos segin la reivindica-

cién 1, caracterizados porque los dos brazos van soportados y
articulados sobre un chasis remolcado por el tractor, por me-
diacién de un blogue de articulacién regulable en altura.
4,~ Perfeccionamientos segin la reivindica-
cibén 1, caracterizados porque los dos brazos son extensibles.
5.- Perfeccionamientos segin la reivindica-
cldn 1, caracterizados porque ¢l medioc de apoyo sobre el suelo

del extremo libre de los dos brazos incluye dos ruedas autoori

bn
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table, dispuesta una detras de la otra en el sentido de la mag
cha, cuya posicién en la longitud de los brazos puede regular-
se de manera que rueden entre las hileras de plantas, siendo

igualmente regulable la altura de los brazos con relacién al

suelo.

‘ B+~ Perfeccionamientos segin la reivindica-
cibn 1, caractérizados porque los asientos wvan enganchados
en voladizo y a trebolillo a una y otra parte de cada uno de
los dos brazos, de forma que el persola dé la espalda con re-
lacién al sentido de avance de la méquina,

7.~ Perfeccionamientos seglin la reivindica-
cién 1, caracterizados porque cada asiento lleva asociado un
soporte regulable para un recipiente, asi como un reposapie
igualmente regulable.

8.~ Perfeccionamientos seglin la reivindica-
ciém 7, caracterizados poféﬁemeiisbporte'&el recipienté va -
montado sobre un eje para poder bascular y hacer deslizar el
recipiente en un plano inclinado, a fin de que -puede ser depo-

sitado en tierra.

9.— Perfeccionamientos en mAquinas universa-
les para la plantacién y recoleccibén de productos agricolas,
tal y como queda sustancialmente descrito en la presente Memo-

ria, e ilustrado en los dibujos adjuntos.




Esta Memoria consta de 7 hojas escritas a

méquina por una sola cara.

p- pefrizmador Alejond:o/allo Lopes
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