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El presente invento se refiere a aparatos
de memoria de registro del tipo de disco, particularmen-
te a un aparato que proporciona una separacidén entre me-
dio y transductor y una estabilizacibn, mejoradas.

Para la grabaci@n magnética satiéfactoria,r
pérticularmente a densidades elevadas, tal como se emplea
en aparatos de memoria para uso con computadoras digita-
les, debe existir una separacibén constante y predgciblér_
entre un medio de registro y un transducfor, en una an-
plia gama de parimetros operativos. Tal separacién tiene -
un efecto sustancial, pérticularmente a densidades elesva-
das, sobre el disefio de flujo en expansién, tal que resul

ta afectada de modo significativo la resolucidén de la per

"cepeibn y la grabacidn en un medio de registro. Desafor-

tunadamente, en aparatos de memoria de registro en un me-
dio flexible, la interaccidn de muchos parémetros tiene
un efecto sustancial sobre la capacidad de prediccibn y
las posibilidades de mantenimiento de tal separacién cong
tante. Tales parfmetros que afectan a la separacidén in-
cluyen la velocidad relativa entre el medio de registro
Yy el transductor, el contorno de las éreés que rodean al
transductor, la penetracién del transductor/estabiliza
dor en el medio de registro (ondulacién),.la posicibén ra
dial, asi como los parfmetros del sustrato de memoria de
disco; tales como la flexibilidad, el espesor, etc. Ade-
mis, la temperatura y la humedad pueden tener un efecto
significativo sobre.las variaciones de las sepabaciones
entre medio y btransductor. 7

Para asegurar una separgcién constante entre

un medio de registro y un transductor, se prefiere que el
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transduétor penetre en, u "ondule", el medio de registro
flexible. En aparatos de memoria de disco finico del tipo
de Bernoulli, tal penetracibén deseada en la parte radial
exterior del disco de registro Gnico, puede hacer que se
destruya el efecto Bernoulli. Ademis, tales partes ra-
dialmente exteriores de discos ae memoria de registro es
tabilizados‘po% efecto Bernoulli, tienden a aletear. Es-
te aleteo da csmo.resultado una variacibdn de la separas-
cidn del transductor. ¥En consecuencia, la extensibén ra-
dial exterior del &reca de regisbtro utilizable se ve limi
tada por tal aleteo y la adaptabilidad del disco de me-
moria de registro a aceptar la penetracibn.

Tales discos de memoria de registro soporta
dos por efecto Bernoulli estén montados en un eje para
rotacién junto a un plato de respaldo, denominado, usual
mente, plato de Bernoulli. Se ha encontrado que la sepa-
racidn entre el plato de Bernoulli y el disco de memoria
de registro y, por tanto; la separacidn entre el transduc
tor y el disco de memoria, varfia en funcibén del radio del
disco. A medida que nos desplazamos radialmente hacia
fuera, la scparacibébn del disco de memoria de registro
tiende a hacerse menor con respecto al plato de respaldo
o de Bernoulli. Se encontrd que esta separacibn varia en
funcibn del radio del disco elevado a ;(2/3). En conse~
cuencia, se desea también aumentar la extensibn radial
del érearde registro reduciendo la separacidén entre el
disco y el plato de Bernoulli junto al centro de rotacidn,
al tiempo que se mantiene el cfecto de Bernoulli en toda
la extensi6n radial del disco de memoria de registro, al

menos en el Area en que el transductor estd asociado ope-
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| rativamente con tales discos de memoria de registro.

Resumen del Invento

El objeto del presente invento es proporcio
nar un sparato mejorado de memoria de registro, del tipo
de Bernoulli, con tendencia a presentar una separacidén
entre disco y transductor mis predecible y constante en
una amplia gama de parfmetros operativos, y que es reia-
tivamente insensible a la posicibén radial en el disco dé-
registro.

De acuerdo con el invento, un aparato de re
gistro magnético, particularmente del tipo de Bernoulli,
incluye un disco de memoria de registro flexible; giratg
rio, digpuesto sobre un plato plano para conseguir una
estabilizacidén por efecto Bernoulli del disco de memoria
de registro flexible. ELl plato plano tiene una garganta
radialmente alargada que mira hacia el disco de memoria
de registro flexible. El transductor esti dispuesto de
manera movible en la garganta, para realizar movimientos
radiales para acceder a diversas pistas ael disco de me~
moria de registro flexible. A uno y otro lado de la gar-
ganta radial hay superficies de apoyo neﬁmético de aguas
arriba y de aguas abajo, que son radialmente coextensivas
con la garganta. El disco de memoria de registro flexi-
ble, al moverse sobre las superficies de apoyo neﬁmético

y sobre la garganta, induce una fuerza de traccibn hacia

. abajo sobre si mismo, con objeto de mantenerse.a una dig

tancia constante, estabilizada, de un btransductor que se

encuentra en la garganta. Extendiendo radislmente la gax
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ganta y los apoyos neumiticos asociados hasta la extre-
midad exterior del disco de memoria de registro, puede

emplearse con fines de registro sustancialmente tods la

parte radialmente exterior del disco de memoria de regisg

t?o.f

En otro aspeccto del invento, en la parte
redialmente exterior de la garganta, una placa de extre-
mo clerra la garganta. Esta placa pﬁede tener una forma,
miraﬁdo al disco de memoria de registro flexible, que se
aproxime .a la configuracidn deseada del disco de memoria
de registro cuando éste se mueve sobre el transductor.
En otros aspectos del invento, el radio de curvatura de
los medios de apoyo neumédbico se varia con el radio del
disco, para conseguir una fuerza de traccidén descendente
variable, con objeto de -mantener una separacibn constan-
te entre el disco de memoria de registro y un transduc-
tor, con independencia de la posicibén radial del disco.
Adenmés, otra variacibén reside en que la seéparacidn entre
los medios de superficie de apoyo ncumético, a uno y otro
lado de la garganta, se reducen al avmentar el radio, con
el fin de mantener ademids una separacibén mis constante
entre disco y transductor, con respecto a variaciones ra

diales.

Los dibujos

La fig. 1 cs una visbta cn perspectiva, sim-

plificada, de un aparato que incorpora las enseflanzas del

presente invento.

La fig. 2 es una vista en seccibdn parcial am
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pliada, diagramitica, tomada a lo largo de la lineca 2-2
en la dircccibn de las flechas, pero con una ordenada
vertical muy ampliada para mostrar la relacibn entre el
apoyo neumdtico del transductor y el disco de memoria de:
registro del aparato ilustrado en la fig. 1. »

Ta fig. 3 es una gféfica que ilustra la fuer
Az} de-tracciéh/descendente inducida por el aparato ilus~

trado en las figs. 1y 2. ‘ o

La fig., 4 es una vista en planta diagramé#tf
tica de un aparato que incorpora el invento y que inclyuje,
ademfés, una placa de extremo contorneada.

La fig. 5 es una vista de extremo diagrami~
ticé, ampliada, con una ordenada vertical ampliada, del
aparato mostrado en la fig., 4, que ilustra la relacidn
entre el apoyo neumdbtico para la placa de extremo, el_
disco de memoria de registro y un plato de Bernoulli,

La fig. 6 es una representacidén gréifica de
la variacién de la altura de "vuelo" entre un disco de
memoria de registro y la superficie de su plato de res-
paldo o plato estabilizador de Bernoulli.

La fig. 7 es una vista diagramftica en plan
ta, parcial, de un aparato que incorpora qtros aspectos

del presente invento.

Descripeidn detallada

Haciendo referencia ahora a las diversas fi-
guras, nlmeros similares indican partes y caracteristi-

cas esbtructurales similares. Un aparato de memoria de re-
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_ un plato 10 de soporte o de respaldo de Bernoulli, dig-

puesto inmediatamente adyacente a un disco 11 de memoria
de registro flexible. El disco 11 de memoria de registro
esth asegurado en forma adecvada a un eje 12 de soporte
en el centro, para ser hecho girar mediante un motor 13
en el sentido de la flecha l4. El bastidor 15 monta de
manera adecuada el plato de Bernoulli 10 y el motor 13.
Ll plato de'Bernoulli 10 incluye una garganta 20 radialg
mente alargada, para recibir de manera movible un trans-
ductor 21. Un apérato 22 de posicionamiento, dispuesto
en el bastidor 15 inmediatamente bajo el plato de Bernop
11i 10, acciona al transductor 21 para que realice movi-
mientos de posicionamiento en direccibén radial. A modo
de ejemplo, una banda 23 flexible, de acero inoxidable,
dispuesta a 1o largo del fondo de la garganta 20, esth
conectada al aparato 22 de posicionamiento y al transdug
tor 21, para posicionar radiaslmente al transductor. Co-
nexiones eléctricas esthn realizadas a través de un ca-
ble eléctrico plano 24, dispuesto en el lado superior de
la banda 2% de acero inoxidable, como se ve de la mejor
manera en la fig. 2. El aparato 22 de-poéicionamiento pue
de ser de cualquier tipo, tal como un motor de movimiento
por pasos, una bobina mévil de altavoz, o cualquier otra
forma de dispositivo posicionador. Como se ve de la me-
jor manera en la fig. 1, la banda 23 de acero inoxidable
se exbiende desde la garganta 20 hacia abajo, hasfa ex~
tremos opuestos del posiclonador 22. El posicionador722

incluye un carro (no mostrado), unido de manera segura a

la banda 23, como en 24, tal que, cuando el carro (no mog

trado) se mueve radislmente hacia fuera, el transductor
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21 se mueve radialmente hacia dentro, no pretendiéndose
limitacién alguna a este respecto,

A uno y otro lado de la garganta 20 hay wn
par de medios de apoyo neumitico 30 y %1. Los medios 30
de apoyo neumitico se denominan medios de apoyo neumi-
tico de aguas arriba, cuando un punto particular'en el
disco- 11 de memoris de registro pase sobre los medios de
apoyo neumdtico 30 antes de pasar sobre el transductor 2]
vy luego sobre los medios 31 de apoyo neumitico de aguss
abajo. Se prefiere que ambos medios de apoyo neumitico
tengan un radio de curvatura con un vértice o punto alto-
de la superficie de un disco 11, como en 32 y 33, respeg
tivamente. Los vértices 32, 33 estén mis cerca de los
bordes exteriores circunferenciales %4, 35 de los medios
de apoyo neumitico, que de la exbtremidad exterior de la
garganta 20 (los bordes circunferenciales interiores
344, 35A). Con esta disposicibn, la fuerza de traccidn
hacia abajo sobre el disco 1l de memoria de registro es
hecha mixima, por cuanto que el aire llevado por la su-
perficie inferior del disco 1l de memoria a la garganta
20, es limitado por el éfea relativament; corta entre 32
¥y 3%; el aire hecho salir de la garganta es mayor, ya
que la separacibn de apoyo neumético entré BBA ¥y 33 es
mayor que la separacidn entre 34 y 3%2. El resultado neto
es que se evacua aire de la garganta 20 para generar una
fuerza de traccidn hacia abajo, autd-inducida, en el dis-
co 11 sobre la garganta 20, Es decir, en la supe?ficie de
apoyo neumitico de aguas abajo, la superficie larga entre
la garganta 20 y el vértice 33 hace que una mayor canbti-

dad de aire sea desplazada hacia abajo, fuera de la gar—
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- ganta'20. Como resultado de-ello, se induce un vacio en
la garganta 20, debido al movimiento relativo del miem-
bro 11 de memoria de registro sobre el montaje ilustra-
do. 7

' En la grifica de la fig. 3 se ilustra el
efecto de tal vacio inducido en las reas de la garganta
20 alejadas del transductor 21. La linea 40 represenfa
la superficie del plato 10 de Bernoulli que mira hacia ell
disco, junto con los medios de apoyo_neumético %0, 3l. El‘
centro .de la gréfica, como en 41, representa la fuerza
dentro de la gargenta 20, es decir, es una fuerza nega-
tiva. Las lineas por encima de la linea 40 representan
separaciones de un disco 1l de memoria de registro cuan-
do es transportado a través de la garganta 20 en‘diversos
radios del disco 11 de memoria de registro, Debido a que
se esthd tratando el problema del aleteo, solamente se
muestran los radios més exteriores, entendiéndqse que los
radios interiores dan como resultados mediciones simila~
res. El radio 114 MY representa el extremo exterior del
disco de memoria de registro. Mientras que 103 MM repre-
senta una posicidn radial ligeramente-haéia dentro de la
circunferencia exterior del disco. Obsérvese que ambas po
siciones dan como resultado una introduccibén sustancial
con una separacidn relativamente constante dentro de la
garganta 20,

El tamafio ilustrado de la garganta 20 acomo-
da el transductor magnético mévil 21, Para conseguir los
beneficios del presente invento a fin de establecer una
zona de superficie de disco estable para operaciones de

transducciébn, no son pertinentes ni la dimensién ni la
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forma de la garganta 20; ésta debe estar'cérrada en am=
bos extremos radiales por placas 55 y 56 de éxtremo, pa~
ra impedir que el aire ambiente entre en la garganta,
destruyendo asi la fuerza de traccibén descendente., Un
t;ansductor (no mostrado) puede ser situado en posicidn
sobre el disco 1l para percibif ¥y registrar, a partir de
la superficie 11U, como mediante un laser para regisbtros
6pticos, y similares.

! El disco 1l de memoria de registro, en la
proximidad inmediata del transductor magnético 21 se on-
dula, como se ve del mejor modo en la fig. 2. Esta ondu-
lacibén es provocada por la accidn de apoyo neumitica del
transductor en combinacibn con la accidén de las supexfii-
cies de apoyo neumdtico de 70 y 31l. En consecuencia, la
6ndulaci6n inducida por-el transductor 21 es generalmen~
te circular para un transductor circular, dando como re-
sultado una presibén relativamente positiva entre el me-
dio 11 y elltransductor 21, es decir, la fuerza de tfaé—
c¢ibdn hacia abajo ejercida sobre el miembro 11 de memoria
de registfo, tiende a forzar al medio contra el btransduc—
tor, independientemente de la posicidn radial. Ta accibn
de apoyo neumitico de la superficie 214 cqntorneada del
transductor 21, mantiene al medio 11 fuera de contacto
con el transductor 21, eliminindose asi el desgaste en
el medio 11 y en la superficie 214 del transductor.

Para asegurar un posicionamiento constante
del transductor 21 en la garganta 20, un par de ranuras
de guia 45, 46 en el plato 10 reciben un ‘par de'espigas
de .guia 47, 48, de precisién, fijadas de modo exacto al

transductor 21. En consecuencia, cuando el transductor 21
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| es movido radialmente en la garganta 20 por el posiciona-

dor 22, las espigas 47, 48 deslizan en ranuras 45, 46,
asegurando que la altura del transductor 21 con respecto
a la altura de los vértices 32, 33 de los medios 30, 31
dq apoyo neumbtico es constante en todo el radio del dis-
co 11, , '

. L%Vgréfica de la fig. 3 se tomd a partir de
datos adquiridés de un aparato de disco de Bernoulli, en
el que los medios 30, 31 de apoyo néumético tenian una
seccidn transversal constante, es decir, un radio de cur-
vatura constante en todas las extensiones radiales de los
medios de apoyo neumftico. Los medios de apoyo neunitizo
estaban equiespaciados, como se ve de la mejor manera cn
la fig. 4. La ligera variacién de la separacibn entre el
disco y el transductor nostrada en la fig. 3 con respecto
al radio del plato 10, para muchas aplicaciones, no serd
causa de dificultades en la transduccibén, Sin embargo, si
se desea una mayor precisiém, el radio de curvabura de
los medios 30, 31 de apoyo neundtico puede ser hecho va-
riar con la posicién radial en el plato 10 de los medios
de apoyo neumitico. Generalmente, cuanto mayor sea el ra-
dio de los medios de apoyo neuwdtico, mayor serd la fuer-
ze. de traccién hacia abajo. Haciendo referencia a la fig.
2, este criterio significa que cuando el radio de curva-
tura de los medios 30, 31 de apoyo neumdtico en el borde
eircunferencial exterior sea como se muestra, el rédio de
curvatura en el radio interior del disco 11, serd mayor.
Recordemos, como se muestra en la fig. 6, que él espacio
existente entre el disco 11 y el plato 10 de Bernoulll

aumenta al reducirse el radio del disco 11 de acuerdo con
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la funcibn R-2/3, siendo R el radio del disco 1l. Esta
variacidén del radio de curvatura en los medios 30, 31

de apoyo neumdtico, con respecto a la posicidn radial en
el disco 11, puede ser lineal o no 1iqeal, de acuerdo
con los deseos del disefiador.

Haciendo referencia de nuevo a la fig. 4,
la garganta 20 tiene una extensidn radisl R1, teniendo
la tapa 214 del transductor 21 un desplazamiento radial
R2, En consecuencia, la banda de registro es R2. ElL maxi
mo aumento del &rea de registro se encuentra en la extre -
midad radial exterior, por cuanto que la adicidn de los
medios %0, 31 de apoyo neundtico reduce o elimina el an-
tes mencionado problema del aleteo. Los ensayos sin el
transductor 21 en la garganta 20 han dado como resuliade
las curvas representadas en la fig. 3%, cuando se operd
con el aparato mostrado en la fig. 2.

La accibn de traccibdn hacia abajo sobre el
disco 11 es manbenida cerrando herméticamente el extremo
periférico exterior de la garéanta 20. Pueden utilizarse
cualesquiera medios de obturacibén. En una realizacidn,
una placa de extremo contorneada 55 en la extremidad ex-
terior de los medios 30, 31 de apoyo neumibtico, propor-
ciona el cierre hermético. Como se ve de la mejor manera
en la fig. 5, que es una vista de extremo, mirando la
placa de exbtremo 55 fijada al plato 10, se ve que la su-~
perficie superior de la placa de extremo 55 que mira al
disco 11, estd contorneada con la forma deseada del dis-
co 11 cuando éste pasa sobre los medios 30, 31 -de apoyo
neumbtico, Esta forma ignora el efecto del apoyo neuméti

co del transductor 21 sobre la fuerza de tracecidn hacia
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abajo del disco 1l. En una forma del invento, la placa

de extremo 55 puéde extenderse a dentro de la circunferen
cia exterior del disco 11, representéda con la linea 56
de punﬁos ¥y trazos. Se prefiere, sin embargo, emplear la
blaca de extremo 55 para hacer méxima la utilizacién del
disco 11 de memorid de registro. Un cierre de placa de ex
tremo.puede situarse en posicidén radialmente hacia fuera
del disco 1i Yy extenderse radialmente como se indica me-
diante la linea de puntos y trazos 55C en la fig. 5. In
tal disposicidn, el borde periférico del disco 11 debe es
tar lo bastante cerca de la placa de extremo 55 para rsg-—
lizar un cierre hermético.

Haciendo referencia a la fig. 6, la separa-
cidn H entre el disco 11 de memoria de registro y el pla-
to de Bernoulli 10 es funcibén del radio del disco 11 ele-
vado a -(2/3). En un aparato de memoria que hace uso dei
efecto de Bernoulli, el disco de memoria debe estar se-
parado en una distancia dada por encima de la superficie
de Bernoulli!con el fin de conseguir ¢l eflfecto de Bernou-
11i en toda la extensibn radial del disco de memoria 11.
Para este fin, un resalto 60 en un extremo del &rbol 12
soporta al disco 11 y lo separa en una distancia apropia-
da por encima del plato 10 de Bermoulli, como se indica
en el &rea 62 de la fig. 6. Desde el borde circunferencial
exterior del resalto 60, en 624, el disco 11 se mueve ha-
cia la superficie de Bernoulli, como se indica en la fig.
6. En un aparato de memoria que hace uso del cfecto de
Bernoulli, pero que no incorpora el prescnte invento, se
tendria tipicamente un &rea de registro Gtil indicada por

la flecha 63 de dos cabezas. Empleando el presente inven-
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| to, puede extenderse el &rea de registro como se indica
mediante la linea dimensional 64. Ajustando la fuerza de
traccidn hacia abajo con el radiq, puede aumentarse aln
mis el &rea de registro, como se indica mediante la fle-
cha 65 de dos cabezas. El presente'invento eliming el
aleteo indicado mediante las lineas onduladas 66 en la
parte .radialmente exterior del disco 1l.

Ademés de variar el radio de curvatura de
los medios de apoyo neumitico, puede variarse la separa-
cibén entre los medios de apoyo neumltico con el radio del-
disco 11, para conseguir un resultado similar, tal como
se ve en la fig., 7. Los medios 304, 31A de apoyo neumdbi-
co tienen, cada uno, un radio constante de su linea de -
curvatura y estén alineados en lineas tangentes, simétri-~
camente con respecto a la linea de movimiento radial del
transductor 21, Se ha encontrado que variando la separa-
cibn entre los medios de apoyo neumético, se varia la
fuerza de traccidn hacia abajo. Por ejemplo, en la cireun
ferencia exterior del disco 11, los medios 3%0A, %14 de '
apoyo neumdtico estln relativamente prbximos entre si
para proporcionar una fuerza de tracciénlﬁinima. Esta fuer
za minima debe ser suficiente para vencer el efecto de pe
netracidén del transductor 21 en el medio.de registro 11.
Sin embargo, si la penetracidn es tal que se produciri el
aleteo con esta separacidn entre los medios %0A y §1A de
apoyo neumdtico, puede auméntarse la sepéracién como se
indica mediante las lineas 30B y 31B de puntos y trazos.
Al mismo tiempo, debe extenderse circunferencialmente el
contorno en la placa 55, como se indica mediante las 1i-

1 neas 550 y 55B de puntos y btrazos. Ademds de las variacio
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nes impuestas sobre la fuerza de traceién hacia abajo por
los medios 30A y 31A de apoyo neunidtico que divergen ra-—
dialmente hacia dentro, el efecto puede controlarse tam-
bién variando el radio de curvatura, como se hardescrito
en lo que antecede. En.consecuencia, el invento enseﬁa.
que una separaciln constante puede ser cualquier separa-

cién deseada sustancialmente independiente del radio del

pueden ser constantes en toda la extensibén radial del
&rea de t;ansduccién, que puede variarse»cambiando el ra
dio de curvatura de los medios de apoyo neumltico, o el
desplazamiento entre los medios de apoyo neumltico que
flanquean el 4rea de transduccidén, o combinaciones de
los mismos. Aunque el invento se ha ilustrado utilizando
una gargenta 20 de recepcidn de transductor radialmente
alineada, no se pretende limitacibdn alguna por ello para
el mismo. Tal garganta puede estar dispuesta en una tan-
gente, puede ser arqueada o puede estar dispuesta de otro
modo en el plato 10,

Ha de apreciarse que el disefio y el funcioug
miento satisfactorios de un aparato de almacenamiento de
sefiales que emplee el presente invento, se ven afectados
materialmente por una diversidad de pardmetros del disco
11 y del aparato. Las propiedades mecénicas intrinsecas
del disco 11, tales como la flexibilidad, las variaciones
de ésta con la humedad y la temperatura, y el espesor,
cooperan con lqs medios de apoyo neumitico 30, 31 pérar¢g
tar al disco 11 de un mbdulo de elasticidad dinfmico efeg
tivo sobre la garganta 20. Aunmentando la separacién cir-

cunferencial entre los vértices %2, %3, una accidn de pa~
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- - |- lanca hacia abajo, efectiva, actlia sobre el disco 11. Si

el plato 10 de Bernoulli se encuentra bajo el disco 11,
entonces éste tiende a desplazarse mis abajo hacia la
garganta 20; otras orientaciones del plato 10 de Bernou-
11i tendrian otros efectos. Tal accibén de palanca afecta
gl mbédulo de elasticidad del disco 11 sobre la garganta
20.
Las interacciones de los apoyos neuﬁéticos

30, :31 y el disco 11l tampoco son evaluadas simplemente.
Por ejemplo, cuando los vértices 32, 33 son paralelos,
como se muestra em las figs. 2, 5, unos radios decrecien
tes de curvatura en los medios 30, 31 de apoyo neuméﬁiéo
con un radio creciente del plato 10, crean un canal di-
vergente dindmico o aparente entre los medios 30, Bl-de
apoyo neumltico. Is decir, el efecto de traccidn hacia
abajo sobre el disco ll‘es similar al que se produce al
mover los medios %0, 31 @? apoyo neumético para sebarar-
los como se indica mediante las lineas 30B, 31B de trﬁ~'
zos y puntos en la fig. 7.

' La penetracidén de la cabeza o transductor
21 en ¢l disco 11 tiene también efectos significativos
sobre la estabilidad. Lo mismo es cierto pafa la penetra-
cibn de los medios %0, 31 de apoyc neumdbico en el disco
11 pero, naturalmente, con efectos diféfentes. Asimismo,
diémetros mayores del disco 11 dan como resultado una me
nor presidn de Bernoulli y, por tanto, pueden requérirse
diferentes fuerzas de traccibdn hacia abajo. Otras varia-
clones incluyen cambiar las exbtensiones circunferenciales
de los medios de apoyo neumdtico con el radib del disco,

es decir, varia la longitud de cucrda de los medios de

T i
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. - |- apoyo neumdtico. Las alturas de los vértices 32, 35 pue-
den variarse también junto céﬁ el radio de curvatura. Es-
tas variaciones pueden tener un efecto sustancial sobre
la penetracidn del disco.

8i bien el transductor 21 se muestra dispues
to de manera movible entre los apoyos 30, 31 neunmdticos,
no se pretende limitacibén alguna en este sentido. La ca-
beza puedg'estar dispuesta dentro de un apoyo neumitico
o en un apoyo neumdtico podria existir una cabeza de bo-
rrado (entre 10? vértices %2, 35, dentro de los apoyos
neunéticos). Es importante observar que los apoyos neumd
ticos 30, 31 desacoplan mecinicamente el disco flexihle
11 en el Area sobre la garganta 20 (dentro de los apoybs
neumdticos), de la parte del disco 11 alejada de la gér—
ganta (fuera de los apoyos neundticos 30, 31). h

Aunque el invento se ha mostrado y descrito
particularmente con referencia a realizaciones preferidas
del mismo, los expertos en la técnica comprenderdn que
pueden realizarse en &1 diversos cambios en su forma ¥y

detalles, sin apartarse del espiritu ni del alcance del

invento.,

SoomEREEEERREE
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- REIVINDICACIONES -

Los puntos de Invencidén propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

12,~ Aparato perfeccionado de registio mag-
nético que ticne un disco de registro flexible giratorio.
dispuesto sobre.un plato plano, caracterizado porque: di
cho plato plano tiene una garganta alargada que deseabc-
ca hacia dicho disco de registro flexible y que tiene ﬁna-
longitud radial sustancial; un transductor dispuesto de
manera movible para realizar desplazamientos radiales en
dicha garganta, para efectuar operaciones de transduccidn
con respecto a dicho disco de registro flexible; y medios
de traccidn hacia abajo que tienen medios de apoyo neﬁﬁ
matico de aguas arriba y de aguas abajo, que se extieﬁ-
den desde dicho plato plano hacia dicho disco de memoria
de registro flexible y que estén dispuestos, respectiva-
mente, a lo largo de dicha garganta, a lados opuestos de
la misma, para comunicar una fuerza de traccidn hacia aba
jo sobre dicho disdo de registro flexible, hacia dicho
transductor.

22, Aparato de acuerdo con la reivindica-
cibén 12, en el que dichos medios de traccidn hacis abajo
incluyen, ademds, medios de variacibdn con fespecto al ra
dio de dicho disco de registro flexible, para variar la

fuerza de traccién con el radio, por lo que se consigue
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- uda separacibén mis constante entre dicho disco de regis-

tro flexible y dicho transductor.

3a,~ Aparato de acuerdo con la reivindica-
cibn 22, en el que cada uno de dichos medios de apoyo
neumético de aguas arfiba ¥y de aguas ébajo tienen un ra-
dio de curvatura dado que varid con el radio de dicho dig
co, por lo que la fuerza de traccidn hacia abajo ejerci-
da sobre dicho disco varia con el radio del disco,

2,~ Aparato de acuerdo con la reivindica~

¢cibn 2é,.en el que la separacibén circunferencial efecti-.
va entre dichos medios de apoyo de aguas arriba y de
aguas abajo varia con el radio del disco, por lo que la
fuerza de traccién hacia abajo sobre dicho disco varia

con dicho radio del disco.

52,. Aparato de acuerdo con la reivindica-
cibn 42, en el que la separacidén de dichos medios de apo-
yo neumbtico con respecto a dicha garganta, varia simé- '
tricamente con relacidn a una linea radial que divide a
dicha garganta.

68, - Aparato'de acuerdo con la reivindica=~
cibn 12, en el que cada uno de dichos medios de apoyo
neumdtico tienen un radio de curvatura dado; cada wno de
dichos medios de apoyo neumdtico incluyen una linea extre
ma hacia fuefa, alejada de dicha garganta; ¥ cada uno de
dichos radios de curvatura tiene un centro mis prdéximo a
dicha linea extrema hacia fuera que a dicha garganta.

7&,~ Aparato de acuerdo con la reivindica-
cibn 12, que incluye ademéds una placa de extremo que cie-
rra. dicha garganta en una circunferencia exterior de di-

cho disco de memoria de megistro, teniendo dicha placa de
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extremo un contorno superior que mira hgcia dicho disco
de memoria, correspondiente a un contorno deseado dado
de dicho disco cuando éste pasa sobre dichos medios de
traccibén hacia abajo.
82,~ Aparato de acucrdo con la reivindica~
cién 12, en el que dicha gargenta se abre sdlo mirando
hacia'dicho disco de memoria de registro y tiene una lon
gitud tal que dicho disco cierra completamente dicha gar
ganta.
8,~ APARATO PERFECCIONADO DI REGISTRO MAG-
NETICO.,
Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en_los dibujos que se acompailan y
con los fines que se han especificado. '
Esta Memoria consta de diecinueve hojas 65—
critas a mAquina por una sola cara.
Madrid, 12.SE1.1977
P.A,

Fernando Me
Per Pode
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