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La presente invencidén se refiere a aparatos medido-
res’en general y, més particularmente, a consistbmetros.

Los consistémetros del tipo descrito en la Patente
estadounidense 3.812.706, asignada a Texsco Inc., facilitaban
un registro grifico de la consistencia del material que se
medfa, Si el consistémetro tuviese un fallo rotacional o las
seflales facilitadas por los sensores fuesen invéiidas, segui-
ria fabricéndose material.

Igualﬁénte, el consistbémetro del tipo descrito en la
Patente estadbunidense 3.668.677, que se asignd a Texaco Inc.,
solamente facilitaba una alarma cuando se producian sefiales
espurias en vez de sefiales vélidas. .

Esta invencién facilita un consistémet;o que mide
continvamente la consistencia de una corriente de material
facilitada por el aparato que fabrica el material, e.incluye
un miembro eléstico rotativo colbcado en la corriente y un
miembro de referencia colocado fuera de la corriente. Los dos
miembros se hacen girar sincrépicamente. El consistbémetro
también incluye dos sensores, detectando cada sensor el paso
de un miembro correspondiente y facilita una sefial segin el
paso del miembro. Un circuito conectado a los sensores facili-
taun impulso activador segbn las sefiales desde los sensores.
Un cbmparador conectado al sensor que detecta el paso del
miembro de referencia compara la sefal desde dicho sensof con
un voltaje predeterminado que corresponde a un nivel de sefial
éceptable cuando se activa por el impulso activador desde el
circuito y fadilita una sciial de comparacién de un nivel cuando
la sefial de micmbro de referencia es una sefial aceptable y de
otro nivel cuando la sefal de miembro de referencia no es una

sefial aceptable o cuando el comparador no se ha activado por
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“to simplificado de la porcién restante del consistémetro

un impulso activador. Circuitos de impulsos conectados
al comparador y al sensor de miembro eléstico facilitan
un impulso de miembro de referencia y un impulso de mienm
bro elédstico segin la seflal de comparacidn y la sefial

de miembro elastico, respectivamente. Un flip-flop qﬁe
recibe los impulsos de miembro de referencia y los im;
pulsos de miembro elédstico facilita una sefial que corres
ponde a la consistencia del material segin los impulsos.
Un circuito de salida es sensible a La sefial desde el
flip-flop para facilitar una salida que corresponda a
la consistencia del material. Una red de control conec-
Jada al flip-flop desconecta el aparato cuando el
flip-flop deja de facilitar una sefial que corresponde a

la consistencia del material.

Ahora se describiri una realizacidn
de la invencién,_a modo de ejmplo, con referencia a los
dibujos adjuntos, en los que:

La figura 1l es un diagrama de congjun~
to simplificado combinadé y una vista mecénica de una
porcién de un consistémetro, construido segin la presen

te invencién.

La figura 2 es un diagrama de conjun-

construido segin la-.presente invencidn.

Las figuras %A a 30 son representa-
ciones gréficaé de las sefiales que se producen dentro
del consistbébmetro durante el funcionamiento dei'mismo.

Con referencia shora a la figura 1,
se muestra el consistémebro que realizan las caracteris
ticas de la presente invencidn, en el que una cémara 11

se define por paredes laterales tubulares 12 de acero
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apropiado uw otro mabterial adecuado psra mantener la
grasa U otro material cuya consistencia deba medirse
Y que tienen placas de extremo superiores e inferiores
13, 14 atornilladas a respectivas pestaiias superio-
reé'e inferiores 12A, 12B sobre el miembro de céma-
ra 12 por medio de pernos 15, 16, 17, 18.

En el extremo inferior de la cémara
11, en la placa de extremo inferior: 14, se facilita
una sbertura nara recibif un conducto de entrada 19
mediante el cual material, por ejemplo'grasa, cuya

consistencia l de medirse, puede introducirse bajo

presién apropiada en una corriente continua. Un con-

ducto de salida 20 se facilita en una porcidén supe-
rior de la pared lateral 12 de la cmara 11 para se-
car una corriente del material que pasa a través de
la cémara 1i para.medir la consistencia. Directa~
mente encima del conducto de entrada 19, alineado
axialmente con el miémo, se facilita un eje 21 que
se extiende a la cémara 11 mediante una asbertura 22

en la placa supefior 1% desde una disposicién de pren

"saestopas 23 que contiene medios apropiados para ce-

rrar fluido dentro de la camara bajo presién apropia
da desde soportes (no mostrados) en:un montaje de s0
porte 24 a travé§ de los cuales el eje 21 se extien-
de hacia arriba é un acoplamiento mecénico 25 desdé
donde se acciona por medié de un engranaje reﬁuctor
de velocidad 26 que, & su Qez, se acopla por medio
de un eje de accionamiento 27 a un motor eléctrico
28. El motor eléctrico 28 facilita medios para ac-
cionar ei eje 21 a una velocidad constante y, a su

vez, se acopla térmicamente a un suministro de poten-
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cia adecuado 29 mediante indicadores apropiados que
incluyen un interruptor 30. El extremo inferior del
e je 21 dentro de la camara 11 tiene fijado al mismo
un montaje 31s que se muestra roscado al extremo in-
ferior del eje 21, para unir un miembro de hoja de
inferencia elédstico ¥* al eje 21. L4 hoja 32 se mon-
ta al eje 21 de forma que las dos (2) superficies al-
r ededor de lascuales es flexible sean paralelas a la
di reccién del flujo del material en la corriente que
asciende desde la entrada 19 a través de la camara 11 y
desde ahi sale por la salida 20. El eje 21 que inclu-
y e el montaje 31 y el miembro elastico 32 montado so-
b re el mismo se hacen girar a una velocidad constan-
t e mientras el material que se mide pasa a través de
la camara 11 en la direccion de la flecha mostrada de-
bajo de la entrada 19 en el dibujo. La hoja 32 puede
h acerse de acero que pueda tener deflexidén en el ma-
terial que se mida, por ejemplo grasa, y el extremo
de la hoja se Flexionara mientras gire en el material”
como indicacién de la consistencia de dicho material.
Se facilitan medios para medir de
f orma sustancialmente continua la cantidad de defle-
xion o flexion del miembro elastico 32 como medida de
la consistencia del material que pasa a través de la

camara 11.

Un miembro de referencia 40 se mon-
ta sobre el eje 21 por medio de un montaje 41 que pue-
de tener la forma de un collar que tenga un tornillo
de fijacién apropiado en el mismo para facilitar el a-
juste de la posicion del miembro 40 sobre el eje 21

con relacion a la posicién del miembro elastico 32 so-
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bre el eje 21, como se explicard con mayor detalle
méé adelante. Se vera por lo anterior que el miembro
elédstico 32 y el miembro relativamente rigido 40,

que se montan al eje 21, girarin sincrénicamente mien-
tras el motor 28 haga girar al eje.

” En una realizacién preferida el
miembro gléstico 22y ei miembro de referencia relati-

vamente rigido 40 se montan al eje 21 de forma que es-

Léu sus baus Lalineilbe en G1 mLAGS pla}:‘u‘} Que sl GJC cen-
tral del eje 21 cuando el miembro elastico 32 esté en
su posicidén normal, es decir, no sometido a fuerzas
éue tiendan a flexionarlo. Los miembros de refesren-
cia y “eléstico" tembién pueden ester en un plano di-~
ferente, pero esto no es necésario. ’

Cuando el eje 21 se hsce girar en
una corriente de material, tal como grasa, las fuer-
zas de reaccién de dicho material sobre el miembro
elastico 32 haran que se flexione en una medida que
dependerd de la consistencia de dicho material. Di-
cha-deflexién tenderad a sacar el extremo del miembro
32 del plano comin mencionado anteriormente en una
medida que dependera de la consistencia del material.
Se facilitan medios para medir dicha deflexidn del . "
miembro 32 que comprenden un primer detector o sensor,
al que se hace referencia como sensor detector 42, en-
frente del miembro eléstico 32, ¥y un segundo detec-
tor o0 sensor, al que se hace referencia como sensor de
referencia 43, enfrente del miembro rigido 40. Tos
sensores 42, 4% comprenden preferiblemente sensores

magnéticos sensibles al paso de hojas respectivas 32,

K0 con relacidn a sus respectivos sensores magnéticos
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42 y 43, es pogible determinar la cantidad de deflexidn
de la hoja 32 en el material que pasa a través de la cé-
mara 1l como medic de medir la consistencia del mismo.
Dichas diferencias de tiempo pueden medirse usando una
Qircuiferia eléotrica apropiada como se describe con
mayor detalle més adelonte, con particular referencia a
la figura 2. '

Debe notarse que, en la realizacidén preferida, los
sengores 42, 47 comprenden ventajosamente respecto sensores
magnéticos montados dentro de cémaras o cajas relativamente
resistentes formadas de acero inoxidable o anélogos para
resistir las condiciones y materiales encontrados dentro
de la.cémara 11 cuando la atraviesa la corriente de material
que se mide. El sensor 42 se muestra montado’ dentro de una
abertura 42A en la pared 12 de la océmara 11, por lo que el
sensor magnético puede detectar magnéticamente la hoja déf
tectora flexible 32, sin colocarse él mismo dentro del mate-
rial que pasa a través de la cémara 1l1l. El sensor de referen
cia 43 se monta usando medios apropiados (no mostrados) para

mantenerlo frente al miembro de hoja de referencia rigido 40

'de forma que el sensor de referencia 43 pueda detectar mag-

né¢ticamente el miembro de referencia 40 mientras pasa por
‘él mismo. Ventajosamente, el sensor magnético del sensor 43
también puede montarse dentro de una caja de acero inoxidable
o andlogos similar a 15 empleada ?ara encerrar el sensor 42.
Se observara que el miembro de referencia rigido 40
se muestra montado al eje 21 en una posiciéﬁ.fuera de la cama-
ra 11. Esta es la realizécién preferida, porque permite el
ajuste de la hoja de referencia. Sin embargo, es posible cong

truir aparatos del tipo aqui descrito en 1los que el miembro
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_de referencia rigido 40 se monte a una porcién del eje 2L den-

tro, de la chara 11. En tal caso, 6l miembro rigido 40 se fija-
rio: al eje en una posicibén hacia abajo desde la hoja flexible
(por encina de la hoja flexible 32 como sc muestra en la figu-
ra 1) a una distancia,suficicnto pars evitar que se produscan
'

efectos adversos en la consistencia del maberial que fluye a
travég de la céméra 11 antes de que pase por ¢l miembro fle-
xible 32. En otra realizacién, como sc describe con detalle

nas adelanfe, ¢l miembro de referencia pueds comprender un Gis—

co no magnético con una insercibén magnética, en cuyo caso se

‘elimina sustancialmente la probabilidad de que se produzca

~ turbulencia denmro de la chmara 1l.

by

En el caso de due el mlembro de referencla 40 se ¢colo-
que dentro de la cémara 11, quizé sca dnseable ;acllluar una
chmara més 1ar@a 11 que de lo contrario de forma que cl miembro
de referencia 40 pucda separarsge de¢ la posicidn én'la que de

lo contrario lnfluera en la consistencia del materlal cuya
consistencia. se mldezpor el mlgmbro flexlble 32. ‘En el ult;mo
caso, el sensor de referencia;?& deberia colocarse dentro de
una. abertura en la pared lateral 12 de la clmara 11 de'hunera
similar a la colocaclén del sensor 42 y podria colocarse ven~
taaosamente entre 1a posicién de la salida 20 y el extremo su-

perlor de la chmara 11 como se muestra en la figura 1.

-"

*

Debe obsebvarse _Que el miembro 32 se describe aqui
como flexible en comparaclén con ¢l miembro de referencia ri-
gido,4d. Debe entenderse qﬁe la rigidezedel miqmb20'40.es un. .
término relativo, segan su contexto. Segin eso; cuando ée N

monte fuera de 1a chmara 1) de forma que el mlembro 40 esté en

.

el aire clrcundante, no seréd preciso que sea tan rfgido o fijo

_ como cuando se coloca dentro de la chmara 11 para rotacién en
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el material que se mide como se explicd anterilormente.

% Pambién debe observarse que aunque ol miembro fle-
xible 52 y 6l miembro de referencig 10 se muestran colocados
en ¢l mismo plano, es posible colocar los dos miembros en pla-

3 diferentes des p?aéddos alrededor del eje del eje 21 o de
Lo contrarlo montar los.mlamoo para rotacién sincrénicamente,
a condicidn de que los dos sensores se cologquen enfrehte de
los miembros respectivoé de tal forma que cuando no haya mate-
rial en la.chmara 11 o cuando cl miembro debector elbstico

esté fijo en el mabterial en_ia cémara 11, los dos miembros es-

tén en fase cn sus puntos cero, a saber, ¢l miembro flexible

. 32 y ‘el miembro rigido #0 estén frente al centro de los res-

pectivos sensores 42, 43 al mismo tiempo de fal‘ﬁorma gue cuan-
do giren en el material que fluye bajo-las condiciones'oberam
tivas el méembro flexible 32 se flexione desde el .punto rota--
cional cor;espondieﬁ%e'del miemb;o de rgferéncia 40 en una
cantidad que puéda nedirse por medio de los detectores respec-
tivos 42, 4% para determinar }3 cantidad de flexién de‘la hoja
22 debida a ia consgistencia dél naterial que pase a través de
1é cémara 11, ‘ -

El sensor de referencia 43 fecilita una sefial A, como
se mueotra en la figura %4, a wn amplificador de referencla 46
que £a0111ta una salida C mostrada en la figura 3C a un compa~
rador de ruldos 50y a un comparador de referencla 51. Como se
muestra en 1a flgura 3¢ la salida C del ampllflcador 46 es si-
mllar a un onda sinusoidal de un ciclo para cada paso del
miembro 49 por el sensor de peferencla 43, que va desde una
feferencia de cero a una cresta negativa oscilando de nuevo a
una cresta positiva y después a cero; El comparador de ruidos

50 es un comparador del tipo convencional que recibe una sefial
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negativa (no mosbrada) dc un valor predctewmlnado gue corres-

ponde a un nivel de ruido. Una salida E facilitada por el com-
" parador de ruidos 50, mostrada em la figura 3E, esté en un ni-

"~ vel cero hasta que Ja sefial C exceda el nivel de ruido lo que

indica que la sefial C es una seiial vhlida en cuyo ticmpo la
seﬁﬁl E se eleva a un nivel 1légico elevado y permanece alli.
hasta que la sefial C caiga nuevamente por debajo del nivel de
ruido. E1 compafadoi de ruidoslﬁo facilita la sefial E como un
impulso que tiene una duracibn correspondiente a la 1ongitﬁd%de
tiempo en el que la.cresta negativa de la sefial € exccdé el
nivel de ruidoa'La geflal E se aplicé a un retenedor de ruidos 55,
| A‘ . Tgualmente la salide del sens sor debector 42, mostrada
en la figura 7B, se ampllllca por un ampllflcador 56 para fa-
cilltar una seital D, mostrada en la figura 7D, que corresSpon-~
de al paso del miembxro 52 por el sensoc detcctor 42. La senal

D se apllca a un comparador detector 59 y a un comparador de

) -nlvel de detector 95. E1l comparador detector 59 recibe una se-

20

25

fial positiva (no mostrada) que ‘corresponde a una sefial acepta-

“ble predeterminada procedentc 'del amplificador detector 56 y

" facilita una sefial I, méstrada en la figura 3I, al retenedor -

de ruidos 55. La amplitud de la sefial positiva estd prdxima

.a, cero, asi{™ cuando 1la sefial D pasa de negativa a sefial po-

s1t1va, I procedente del comparador 59 pasa a un nivel elevado.

El funclonamlento del retenedor de ruldos 55 es tal

'que cuando el comparador de ruidos 50 determina que la sefial -

¢ no es ruido, la senal E hace que el retenedor de ruidos 55

facilite una seﬂal F, mostrada en la figura 3F, en un nivel

‘iégico elevado que se aplica al comparador de referencia 5110

que permite que el comparador 51 haga una comparacibén de la

sefial C, Cuando la sefial A es ruido, la sefial C:hace que el
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comparador 50 facilite la sefial E en un nivel bajo y por consi~

guiente ¢l retenedor de ruidos 55 no puede facilitar la sefial

- I et un nivel elevado de forma que el comparador 51 no puede

comparar el ruido que se facilita por el amplificaddr 46, Cuan-
do la sefinl C precede & la sefial D, la sefial F pasa inicial-
mente o un nivel elevado en respuesta a una salida desde el .
comparador 50. El comparador detector 59 que detecta que haf
una sefial D facilita la seﬁél I en un nivel elevado al rete-
nedor de ruidos 55 nara restablecerlo haciendo que la sefial

T pase a un ni%el bajo y evite asi la comparacidén del ruido

que pfoceda del amplicad&f 46, .

' EL comparador de referencia 51 facilita la sefiel G

’ \ . .. -~ . .
en un nivel elevado en respuesta a 1a sefial de referencia G

que cruza la linea de referencia cero pasando desde una cresta
negativa a una cresta positiva donde permanece hasta que la

sefial ¢ retorna a su nivel cero haciendo que la sefial G pase

a un nivel bajo, formando por consiguiente un. impulso. Ia du-

racibn de dicho impulso no tiene importancia significativa.

. Bin embargo, el frente del impblso G se condiciona por el con~

. @icionador de seflales de referencia 64 para facilitar un impul-

W

s0 H, mostrado en la figura 3H, a un flip-flop 70, El flip-flop

70 facilita sus salidas Qy Q como sefiales X y I, mostradas

eﬁgias figuras 3K y 3L, respectivamente. Las senales K, L
esté;%en niveles elevadog & bajos, respectivamente,.cuando el
£1lip-flop 70 est& en un estado regulado, y estén en los nive-
les invertidos cuando el £lip~flop 70 est4 en un estado libre. -
El flip-flop 70 se excita por’ el impulso H a un estado regulaqo.
En respuesta a la sefial I que pasa g un.nivel eleva-~

do, el condicionador de sefiales de detector 60 facilita un

50 impulso J, mostrado en la figura 3J, al flip-flop 70 que res-
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tablece el flip-flop 70 a un estado libre. La duracién tem-
poral eﬁ la que las seflales K, I estuvieron en un nivel
elevado y bajo, respectivamente, corresponde a la consis-
tencia del material. Un integrador 73 integra la seiial L
para facilitar una salida M, mostrada en la figura 3M, a
un circuito de muestra y retencidédn 75. EL circuito de mues-~
tra y retencién 75 facilita una sefial N, que corresponde

a la consistencia del material, segin la sefial M a un am-
piificador 80. Ei suplificadus 00 eiplifica la sefal ¥ 7
la facilita al registrador 8l. El registrador 81 facilita
una sefial Q a una unidad de grasa 85 para controlar la uni-
ded de grasa.

El funcionsmiento del congistémetro como se des-
cribe anteriormente es similar al de los consistémetros ex-
plicados y descritos en las Patentes estadounidenses cita-
das anteriormente nimeros 3.812706 y 3.668.677. La presen-

te realizacién realiza un consistémetro que controla la uni

dad de grasa e indica que hay un fallo rotacional o una se~

nial detectada inadecuada. Un multivibrador monoestable 105
recibe la seflal K desde el flip-flop 70. Cuamd la seflal X

cambia de un nivel bajo a un nivel elevado periddicamente

.Qurante el funcionamiento normal, excita el monoestable 105

‘haciendo que el monoestable 105 facilite un impulso de re-~

posicién a un sincronizador 108. Al reestablecerse perid-
dicamente el sincronizador 108, facilita una salida baja
& la unidad de grasa 85 y medios de léampara 110. La unidad
de grasa 85 continla fabricando grasa y los médios de }ém~
para 110 no se encienden mientras la salida desde el sin-
cronizsdor 108 esté en un nivel bajo.

S5i el consistémetro sufriese un fallo rotacional,

0 faltase la sefial dc miembro de referencia A o lh sefial de
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miembro eléstico B, o ambas, la sefial. K desde el flip-flop

70 no cambiaria los niveles. Asi el monoestable 105 no fém

"cilita un impulso de reposicidn. Cuando el sincronizador

108 alcanza un recuento predeterminado, facilita una sali-
da de nivel elevado que ilumina los medios de lampara 110
& para la unidad de grasa 85.

El aparato de la presente invencién como se des~
cribe anteriormente es un consistémetro que tienme la capa-
cidad de parar una unidad"de grass correspondisnte cuando
el consistémetro experimenta un fallo rotacional o la ausen

cla de una seilal detéctada.
LEYENDA DE IOS DIBUJOS

Figura 1:

a: suministro de potencia, b: motor, c: eng;anaje reductor
de velocidad, d; sensor de referencia, e: salida, f: sensor
detector, g: entrada.

Fipura 2:

42: Bensor detector, 43: Sensor de referencia, 50: Compa-
rador de ruidos, 51: Gompa?ador de referencia, 55: Retene-
dor de ruido, 59: Comparador detector, 60: Condicionador !

de sefial de detector, 64: Condicionador de seiial de refe-

rencia, 73: Integrador, 75: Muestra e retencidn, 81: Regis-~

. trador, 85: Unidad de grasa, 90: Monoestable, 91: Medios

de lémpara, 95: Comparador de nivel de detector, 96: Monoes
table, 98: Medios de lémpara, 100: Monogstable, 101: Me
dios de lémpara. '

Figura 3:

A: Sensor de referencia 43

B: Bensor detector 42

C: Amplificador de referencia 46

D: Amplificador de deﬂector 56
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:'Comparador de ruidos 50
Retenedor de ruido 55
Comparador de refercencia 51
Cond. de sefial de referencia 64
Comparador detector 59

Cond. de sefial de detector 60
Salida Q del flip~flop 70
B8alida Q del flip-flop 70

=

Integrador 73

=

Muestra y retencidn 75
0: Comparador de nivel de detector 95
En resumen, la Patente de Invencidn que se so-

A

licita debefa recaer sobre las siguientes
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RETVINDICACIONES

1. Un congistbmetro para medir continuamente la con-
sistencia de una corriente de material desde el aparato (85)
que fabrica ol material, caracterizado por un miembro eléstico
(32) y wa miembro de referencia (4Q) montadoé para rotacién.
sincrénicamente a una velocidad sustancialmente constante,
disponiéndose dicho miembro eléstico (32) en un recorrido de
flujo (11) para dicha corriente, extendiéndose dicho recorrido
de flujo sustancialmente paralelo a un eje de rotacién del
niembro eléstico (32) y sustancialmente paralelo a un eje al-
rededor del cual es eléstico dicho miembro eldstico, un primer
sensor (43) colocado para facilitar una-primera sefial en res-
puesta a la rotacién del miembro de referenmcia (40), un segundo
sensor (42) colocado para facilitar una segunda sefial en res-
puesta a la rotacién del miembro eldstico (32), medios activa-
dores (50, 55) conectados a diéhos sensores para faciliter un

impulso activador en respuesta a las seilales primera y sogunda,
1

" un primer comparador (51) conectado al primer semsor (43) y

a dichos medios activadores para comparar, solamente cuando se

activa por un impulso activador citado, la primera sefial con

un nivel de seflal predeberminado representativo de un primer

. nivel de sefial aceptable y para faéilitar une primera seial

de comparacién en un nivel cuando 1a primega seflal. es una sefial
aceptable y en otro nivel cuandé no es aceptable, medios de
impulso (64) de miembro de referencia conechtados al primer -
comparador (51) para facilitar un impulso de miembro de refe-
rencia en respuesta a la primera sefial de comparacién que pasé
desde‘el otro nivel citado a dicho nivel; medios de impulso

(60) de miembro eléstico conectados &l segundo sensor (42) para
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facilitar un impulso de miembro eléstico en respuesta a dicha
segun@a seﬁal, un dispositivo biestable (70) conectado a ambos
medios de impulso citados para facilitar una sefial de salida
representativa de la consistencia del material que fluye en
una.. corriente a lo largo de dicho recorrido de flujo y que
flexiona dicho miembro eléstico (32), y medios de control (105,
108) conectados al dispositivo biestable (70) y al aparato para
fabricar (85) de forma que no se impida que dicho aparato fa-
bridue el material cuando el aispositivo biestable (70) fuci~
lite una sefial que cambie de nivel alternativamente y de forma
que se impida que dicho aparato (85) fabrique el material cuan-~
do la sefial degde el dispositivo biestable (70) no cambie los
niveles.

’

2. Un consistdmetro como se reivindica en la reivin-

"dicacién 1, caracterizado porque-los medios de comtrol (105,

108) incluyen un multivibrador monoestable (105) conectado al
dispositivo biestable (70) y sensible a los cambios en el ni~
vel de la seilal desde el diSpogitivo biestable (70) para faci-
litar impulsos de reposicién y?no facilitar los impulsos de
reposicidn cuando la sefial desde el dispositivo biestable (70)
no cambie los niveles; y un sincronizador (108) conectado a
un, multivibrador monoestable (105) y al aparato para fabricar
(855 para'facilitar una sefial de conbrol en un nivel, que pér—

mite que el aparato continfie fabricando material, hasta que

un intervalo de tiempo predeterminado, después de que se haya

réposicionado el sincronizador (108), haya transcurrido y en
otro nivel, que hace que el aparato (85) deje-de fabricar el ,
ﬁaterial después de que haya transcurridé el intervalo de tiem~
po predeterminado y hasta que se reposicione el sincronizador,

reposicionéndose dicho sincronizador (108) por los impulsos
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de reposicién desde el multivibrador monoestable (10%) y en el
que el tiempo entre los impulsos de reposicion durante el
funcionamiento normal del consistémetro es menor que el inter-
valo de tiempo predeterminado.

3. Un consistémetro como se reivindica en la reivin-
dicacion 2, caracterizado por un indicador (110) conectado
al sincronizador (108) y sensible a la sefial de control para
indicar si los medios de control estan permitiendo que el apa-
rato (83) continle o no fabricando el material,

4. Un consistémetro como se reivindica en la reivin-
dicacién 3) en el que el indicador es una lampara (110) que
no da luz cuando la sefial de control esta en un nivel y que

da luz cuando la sefial de control estéd en el otro nivel.

5- Se reivindica por ultimo como objeto sobre el
que ha de recaer la patente de Invencién que se solicita:
UN CONSISTOMETRO PARA MEDIR CONTINUAMENTE LA CONSISTENCIA DE

UNA CORRIENTE DE MATERIAL DESDE EL APARATO QUE FABRICA EL MA-

TERIAL. - .

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la

presente memoria descriptiva que consta de diecisiete pagi-
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